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Introduction
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ngratulations on your purchase and welcome to Philips! To fully benefit
m the support that Philips offers, register your product at

www.philips.com/welcome.
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Handle of dust container lid
Dust container lid

Filter

Dust container

Top cover

Error codes table

Fan

Bumper

Docking station sensor
Power switch (to switch the robot on or off)
Front wheel

Side brush shafts
Drop-off sensors

Wheels

Battery cavity

Suction opening

Side brushes
Rechargeable battery
Battery cavity cover
Fixation blocks for dry wipes
Dry wipe holder

Dry wipes

Battery holder

Remote control

Charging cord

Pointer

Virtual wall unit (FC8820)
Docking station

Adapter

Small plug

mote control

C8820)

Navigation buttons and start/stop
Cleaning time buttons

Cleaning mode buttons

Fan speed buttons

Docking button

English



English
Remote control (FC8810)

QP 1 Navigation buttons and start/stop
— 2 Cleaning time buttons
@ 8 ® 3 Cleaning mode buttons
® 4 Fan off button
5 Fan on button
6 Docking button
GO

Control panel of docking station

1 Display with time, day and programming indications
2 Adjusting and setting buttons

Pointer button

On/off button
Cleaning mode buttons
Cleaning time buttons
Docking button
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How your robot works

What your robot cleans

This robot is equipped with features that make it a suitable cleaner to help
you clean the floors in your home.

The robot is especially suitable for cleaning hard floors, such as wooden,
tiled or linoleum floors. It may experience problems cleaning soft floors,
such as carpet or rugs. If you use the robot on a carpet or rug, please stay
close by the first time to see if the robot can deal with this type of floor. The
robot also needs supervision when you use it on very dark or shiny hard
floors.

7
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How your robot cleans

Cleaning system

The robot has a 3-stage cleaning system to clean your floors efficiently.

- The two side brushes help the robot clean in corners and along walls.
They also help to remove dirt from the floor and move it towards the

suction opening.

- The suction power of the robot picks up loose dirt and transports it
through the suction opening into the dust container.

- The robot comes with a dry wipe holder that allows you to clean your
hard floor even more thoroughly with dry wipes.

Cleaning patterns
In its auto cleaning mode, the robot uses an automatic sequence of cleaning
patterns to clean each area of the room optimally. The cleaning patterns it

uses are:

1 Z-pattern or zigzag pattern

2 Random pattern

3 Wall-following pattern
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4 Spiral pattern

In its auto cleaning mode, the robot uses these patterns in a fixed
sequence:z-pattern, random pattern, wall-following pattern, and spiral
pattern.

When the robot has completed this sequence of patterns, it starts moving in
Z-pattern again. The robot continues to use this sequence of patterns to
clean the room until the rechargeable battery runs low, or until it is switched
off manually.

If the robot detects a particularly dirty area during its cleaning run, it
switches to spiral mode and switches to turbo fan speed (FC8820 only) to
ensure thorough dirt removal.

Note: You can also select each mode individually by pressing the
appropriate button on the remote control or the pointer (FC8820 only). The
manually selected modes are only active for a couple of minutes. After that,
the robot switches back to auto-cleaning mode.

For more details, see chapter 'Using your robot', section 'Cleaning modes'.

How your robot avoids height differences

The robot has three drop-off sensors in its bottom. It uses these drop-off
sensors to detect and avoid height differences such as staircases.

Note: It is normal for the robot to move slightly over the edge of a height
difference, as its front drop-off sensor is located behind the bumper.

Caution: In some cases, the drop-off sensors may not detect a staircase or
other height difference in time. Therefore monitor the robot carefully the
first few times you use it, and when you operate it near a staircase or
another height difference. It is important that you clean the drop-off
sensors regularly to ensure the robot continues to detect height
differences properly (see chapter ' Cleaning and maintenance' for
instructions).

Before first use

Mounting the side brushes

1 Unpack the side brushes and place the robot upside down on a table or
on the floor.

2 Push the side brushes onto the shafts on the bottom of the robot.

Note: Make sure you attach the side brushes properly. Press them onto
the shaft until you hear them lock into position with a click.
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Inserting the rechargeable battery

You have to insert te rechargeable battery before use.

Note: Please handle the rechargeable battery with care. Avoid dropping the
battery. This will ensure maximum lifetime for your battery.

1 Press the ribbed sections on the battery cavity cover to unlock it.

2 Slide te battery cavity cover off the robot.
3 Remove the plastic from the rechargeable battery.

4 Insert the rechargeable battery into the battery cavity.

Note: Make sure that the print on the battery points upwards and that the
connectors point in the right direction.

5 Slide the battery cavity cover back onto the robot.

Removing the tag from the remote control

The remote control works on a CR2025 coin-shaped battery. This battery is

protected with a protection tag that has to be removed before use.

1 Pull the battery protection tag out of the battery compartment of the
remote control. Now the remote control is ready for use.
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Preparing for use

Installing the docking station

1 Insert the small plug of the adapter into the socket on the docking station
(1) and insert the adapter into the wall socket (2).
- The display of the docking station comes on.

2 Place the docking station on a horizontal, level floor against the wall.

Note: Make sure that there are no obstacles or height differences 80 cm
in front, 30 cm to the right and 100 cm to the left of the docking station.

Tip: To ensure the docking station stays firmly in the selected spot, fasten
it to the wall with screws or with two strips of double-sided tape.

Charging
When charging for the first time and when the rechargeable battery of the
robot is empty, the charging time is four hours.
Your robot can be charged in two ways:
- On the docking station, either manually or automatically during use;
- By connecting the robot directly to the mains.

Note: When the rechargeable battery is fully charged, your robot can clean
for up to 120 minutes

Charging on the docking station
1 Press the power switch to switch on the robot.
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2 Place the robot on the plugged-in docking station.

3 The start/stop button starts flashing.

Note: Because this is the first time you charge the robot, the display of
the robot shows the booting indicator.

4 When the rechargeable battery is fully charged, the start/stop button
lights up continuously.

Charging automatically during use

1 When the robot has finished cleaning or when only 15% of the battery
power remains, it automatically searches for the docking station to
recharge. When the robot searches for the docking station, the light in the
start/stop button turns orange.

2 When the rechargeable battery is fully charged, the start/stop button

Note: The robot only searches for the docking station automatically when it
started cleaning from the docking station.

Charging directly from the mains

1 Press the power switch to switch on the robot.

2 Insert the small plug of the adapter into the socket on the robot (1). Insert
the adapter into a wall socket (2).

3 When the robot is connected to the mains correctly, the start/stop button
starts flashing slowly. This indicates that the robot is charging.

4 When the rechargeable battery is fully charged, the start/stop button
lights up continuously.
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Preparing the room for a cleaning run

Before you start the robot on its cleaning run, make sure that you remove all
loose and fragile objects from the floor. Also remove all cables, wires and
cords from the floor.

Using your robot

Starting and stopping
1 Set the power switch on the side of the robot to the 'on' position.
2 Press the start/stop button.

- You can press the start/stop button on the robot.

- You can also press the start/stop button on the remote control or the
pointer (FC8820 only)
3 The start/stop button is continuously on and the robot starts cleaning.

4 The robot cleans in the auto-cleaning mode until its battery runs low. In
the auto-cleaning mode, it follows repeated sequences of Z-pattern,
random, wall-following and spiral patterns.

Note: To select an individual mode, press one of the mode buttons on
the remote control. See section 'Cleaning mode selection' for more
details.
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5 When the battery runs low, the start/stop button turns orange and the
robot searches for the docking station to recharge.

6 You can also press the start/stop button to interrupt or stop the cleaning
run. If you press the start/stop button again and there is still enough
energy in the rechargeable battery, the robot continues cleaning in the
auto-cleaning mode.

7 To make the robot return to the docking station before the rechargeable
battery runs low, press the docking button on the remote control or on
the pointer (FC8820 only). The docking indicator on the display of the
robot comes on and the robot returns to the docking station.

Note: If you did not start the robot from the docking station, it does not
search for the docking station automatically when the rechargeable
battery runs low. If there is still enough energy in the rechargeable
battery, you can press the docking button on the remote control or on
the pointer (FC8820 only) to make the robot return to the docking
station. If the rechargeable battery is completely empty, you have to
place the robot on the docking station manually.

Cleaning mode selection

Next to the auto-cleaning mode, this robot has four individual cleaning
modes that can each be activated by pressing the appropriate button on the
remote control.

Note: The manually selected modes are only active for a couple of minutes.
After that, the robot switches back to auto-cleaning mode.

@ Z-pattern mode
’\i \\. @ o In Z-pattern mode, the robot cleans by making Z-shaped loops through the
PN room to clean large areas.

Random mode

In this mode, the robot cleans the room in a mixed pattern of straight and
crisscross movements.
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Wall-following mode

In this mode, the robot follows the walls of the room to give the area
alongside the walls an extra clean.

Spiral mode

In this mode, the robot moves in a spiral pattern to clean a small dirty area
thoroughly. In spiral mode, the fan operates at turbo speed (FC8820 only).

1 Use the arrow buttons above and below and to the left and right of the
start/stop button on the remote control to navigate the robot through the
room.

Note: Be careful when you drive the robot manually close to height
differences and staircases.

Note: The vacuuming function and the side brushes only work when the
robot is driven forward. The left, right or back buttons are only for
maneuvering the robot.

Using the cleaning time button

@
[OJo¥C]

@
sdmo
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Press the maximum cleaning time button to make the robot clean in auto
cleaning mode until its rechargeable battery runs low. When the robot
has finished cleaning, it returns to the docking station automatically if it
started from the docking station. If the robot started from another pointin
the room, press the docking button to send it back to the docking station.
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The other cleaning time buttons allow you to let the robot operate for 60,
45 and 30 minutes respectively. When the cleaning time is finished, the
robot automatically returns to the docking station when it started from
the docking station. If the robot started from another point in the room,
press the docking button to send it back to the docking station.

Operating the docking station

Setting clock time and day

If you want to use cleaning programs, you have to set the clock time and the
day of the week on the display of the docking station first.

Note: For the pictures that belong to the steps below, see the pages at the
back of this manual.

1 Press the set button. The set mode indicator and the clock time indicator
start flashing.

2 Press the select button once. The hour indication starts flashing.

3 Use the + and - buttons on the docking station to set the hour.The set
hour appears on the display.

4 Press the select button to confirm the hour set. The minutes indication
starts flashing.

5 Use the + and - buttons on the docking station to set the minutes. The set
minutes appear on the display.

6 Press the select button to confirm the minutes set. The indication 'Su’ for
Sunday starts flashing.

7 Use the + and - buttons on the docking station to set the current day of
the week.

8 Press the select button to confirm the day of the week.

9 Press the set button to confirm the clock time and day of the week
setting. Both the set mode indicator and the clock time indicator stop
flashing and turn solid.

Programming cleaning times

If you have set the time and the day of the week on the display of the
docking station, you can program cleaning times for your robot.

Note: For the pictures that belong to the steps below, see the pages at the
back of this manual.

The programming options available are:

Program Indications on display
Cleaning every day All day indications are on
Cleaning on weekdays Mo to Friindications are on

Cleaning on 2 consecutive days Indications of 2 days are on, e.g. Fri and Sa
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Program Indications on display

Cleaning 1day a week Indication of selected day is on

=y

Press the set button. The set mode indicator and the cleaning program

indicator start flashing.

2 Press the select button once. The hour indication starts flashing.

3 Usethe + and - buttons on the docking station to set the hour. The set
hour appears on the display.

4 Press the select button to confirm the hour set. The minutes indication
starts flashing.

5 Use the + and - buttons on the docking stationl to set the minutes. The
set minutes appear on the display.

6 Press the select button to confirm the minutes set. The indication ‘Su’ for
Sunday starts flashing.

7 Use the + and - buttons on the docking station to toggle between
cleaning programs (see the table above for the programmming options
available).

8 Press the select button to confirm the program selected.

9 Press the set button to confirm the programming. Both the set mode
indicator and the cleaning program indicator stop flashing and turn solid.

10 When you have set a cleaning program, the display shows the cleaning

program indicator and the day or days selected. If you leave the robot on

standby and its rechargeable battery is fully charged, it will start cleaning
at the programmed time on the programmed day or days.

Fan speed buttons
o 0@

You can use the fan speed buttons to increase the fan speed to turbo or to
switch off the fan. The default setting is normal fan speed.

1 Press this button to switch off the fan

2 Press this button to switch on the fan at normal speed.

3 The turbo fan button increases the fan speed (FC8820 only).

Clap response

The clap response is enabled when the robot enters sleep mode in the
following situations:

- when it stops cleaning due to an error

- when it cannot find its docking station in 20 minutes

If you do not see the robot, you can locate it by clapping your hands once.
The robot will respond by beeping and by lighting up all icons on its display.

Using the dry wipe attachment

The dry wipe attachment is a feature that allows you to clean hard floors
with dry wipes.

Note: If you use the dry wipe attachment, the robot may have trouble
crossing thresholds or climbing onto rugs.
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Preparing the dry wipe attachment for use

1
2

Turn the robot upside down and place it on the floor or on a table.

Place the dry wipe on a table and place the dry wipe attachment on the
wipe with its fixation lugs pointing towards you.

Fold both ends of the dry wipe around the dry wipe attachment and
fasten the dry wipe onto the attachment by pushing the fixation blocks
into the recesses.

Insert the fixation lug of the dry wipe attachment into the opening just
behind the wheel on one side of the robot and push until you hear it lock
into place with a click. Then repeat these actions on the other side.

Turn the robot and place it on the floor on its wheels with the dry wipe
attachment touching the floor.

Using the robot with the dry wipe attachment

When the dry wipe attachment is attached, you can use the robot in any
mode and on all hard floors. Do not use the dry wipe attachment on carpet
or rugs.

Removing the dry wipe attachment

Remove the dry wipe attachment as soon as you have finished wiping
the floor.

Turn the robot upside down and place it on the floor or on a table.
Push one end of the dry wipe attachment towards the wheel on the
other side of the robot to release it. Then pull the attachment off the
robot.

Using the pointer (FC8820)

Charging the pointer
The pointer has a rechargeable battery that can be charged with the USB
cable supplied.

1

Insert the micro-USB plug into the socket in the bottom of the pointer.
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2 Insert the USB plug into a USB charger or a USB port on your laptop.

3 The charging light on the pointer lights up solid. Charging takes 30
minutes. When the charging light goes off, the rechargeable battery is
fully charged.

Navigating the robot with the pointer

- When you press and hold the pointer button, the pointer emits a beam of
infrared light. With this beam you can drag the robot in a particular
direction. As long as you keep the button pressed and keep pointing in
the direction you want the robot to move, it continues to move in that
direction. When you release the pointer button, the robot starts cleaning
in auto cleaning mode.

5<°—7°T - With the pointer you can send the robot to a specific area in the room to

give this area an extra-thorough clean.

[

Using the virtual wall unit (FC8820)

Placing the batteries in the invisible wall

The invisible wall operates on four AA batteries.
1 Push the two release tabs at the bottom of the back cover (1) and slide
the back cover upwards and off the invisible wall (2).
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1 Push the two release tabs at the bottom of the back cover (1) and slide

the back cover upwards and off the invisible wall (2).

2 Take four new AA batteries from the pack and insert them into the
battery compartment of the invisible wall.

Note: Make sure the + and - poles of the batteries point in the right
direction.

3 Slide the back cover onto the invisible wall again.

Positioning the invisible wall to stop the robot

You can use the invisible wall to prevent the robot from entering a room or
area that you want to keep it out of.

1 Place the unit at a point you do not want the robot to cross, e.g at an
open door to a room that is off-limits to the robot.

2 Switch on the invisible wall with the on/off slide on top of the unit.
3 Start the robot.
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4 When the robot comes too close to the invisible wall, the light on the
invisible wall starts flashing and the invisible wall emits a beam of
infrared light. This beam of infrared light makes the robot change its
course and move away from the invisible wall.

Note: If you use the invisible wall, regularly check if the batteries still contain
sufficient power. You can check this by switching the virtual wall off and on
again. If there is enough energy in the batteries, the LED on the invisible wall
will light up briefly.

Cleaning and maintenance

Cleaning the robot

To maintain good cleaning performance, you have to clean the drop-off

sensors, the wheels, the side brushes and the suction opening from time to

time.

1 Make sure that the power switch is in 'off' position.

2 Place the robot upside down on a flat surface

3 Use a brush with soft bristles (e.g. a toothbrush) to remove dust or fluff
from the drop-off sensors and to clean the suction opening.

Note: It is important that you clean the drop-off sensors regularly. If the
drop-off sensors are dirty, the robot may fail to detect height differences
or staircases.

4 Use a brush with soft bristles (e.g. a toothbrush) to remove dust or fluff
from the front wheel and side wheels.

5 To clean the side brushes, grab them by the bristles and pull them off
their shafts.
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6 Remove fluff, hairs and threads from the shaft and from the side brush
with a soft brush (e.g. a toothbrush) or a cloth.

7 Check the side brushes and the bottom of the robot for any sharp objects
that could damage your floor.

Emptying and cleaning the dust container

Empty and clean the dust container when the dust container full indicator
lights up continuously.

1 Make sure that the power switch is in 'off' position.

2 Remove the cover.

3 Pull up the handle of the dust container lid and lift the dust container out
of the dust container compartment.
Note: When you remove or reinsert the dust container, take care not to
damage the blades of the motor fan.

4 Carefully lift the lid off the dust container (1) and take out the filter (2).
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5 Shake the dust container over a dustbin to empty it. Clean the filter and
the inside of the dust container with a cloth or a toothbrush with soft
bristles. Also clean the suction opening in the bottom of the dust
container.

Caution: Do not clean the dust container and the filter with water or in
the dishwasher.

6 Put the filter back into the dust container (1). Then place the lid on the
dust container(2).

7 Put the dust container back into the dust container compartment and put
the top cover back on the robot.

Caution: Always make sure the filter is present inside the dust
container. If you use the robot without the filter inside the dust
container, the motor will be damaged.

Replacement

Ordering accessories

To buy accessories or spare parts, visit www.shop.philips.com/service or go
to your Philips dealer. You can also contact the Philips Consumer Care
Center in your country (see the international warranty leaflet for contact
details).

Replacing the filter

Replace the filter if it is very dirty or damaged. You can order a new filter kit
under type number FC8066. See '"Emptying and cleaning the dust container’
in chapter 'Cleaning and maintenance' for instructions on how to remove
the filter from the dust container and how to place it in the dust container.

Replacing the side brushes

Replace the side brushes after some time to ensure proper cleaning results.

Always replace the side brushes when you notice signs of wear or damage.
We also recommend that you replace both side brushes at the same time.
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You can order spare side brushes as part of replacement kit FC8068. This kit

also contains two filters and three dry wipes.

1 Make sure that the power switch is in 'off' position.

2 To replace the side brushes, grab the old side brushes by the bristles and
pull them off their shafts.

3 Push the new side brushes onto the shafts.

Replacing the rechargeable battery

Replace the rechargeable battery when you can no longer recharge it or

when it runs out of power quickly. You can order a new rechargeable battery

under order number CPO113 for FC8820 and CP0112 for FC8810.

1 Make sure that the power switch of the robot is in 'off' position.

2 Letthe robot run until the rechargeable battery is empty to make sure
that the rechargeable battery is completely discharged before you
remove it and dispose of it.

3 Push and slide the battery cavity cover off the robot.

4 Remove the old rechargeable battery from the battery cavity.
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5 Insert the new rechargeable battery into the battery cavity.
6 Slide the battery cavity cover back onto the robot.

Replacing dry wipes

You can order new dry wipes. They are part of replacement kit FC8068. This
replacement kit also contains two side brushes and two filters.

Replacing the battery of the remote control

The remote control works on a CR2025 coin-shaped battery. Replace the
battery when the robot no longer responds when you press the buttons on
the remote control.

1 Hold the remote control upside down. Push the release button on the

battery holder and at the same time slide the battery holder out of the
remote control.

2 Remove the empty battery from the battery holder and place a new
battery in the battery holder. Then slide the battery holder back into the
remote control.

Recycling

- This symbol means that this product shall not be disposed of with normal
household waste (2012/19/EU).
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- This symbol means that this product contains disposable batteries which
shall not be disposed of with normal household waste (2006/66/EC).

- Follow your country's rules for the separate collection of electrical and
electronic products and batteries. Correct disposal helps prevent
negative consequences for the environment and human health.

Removing disposable batteries

To remove disposable batteries, see the instructions for placing and/or
removing batteries in the user manual.

Troubleshooting

This chapter summarizes the most common problems you could encounter
with the machine. If you are unable to solve the problem with the
information below, visit www.philips.com/support for a list of frequently
asked questions or contact the Consumer Care Center in your country.

Problem

Possible cause

Solution

The robot does not start
cleaning when | press the
start/stop button.

The rechargeable battery is
empty.

Charge the rechargeable battery (see
chapter 'Preparing for use').

The small plug is still inserted
in the socket on the robot.

The robot does not work on mains power.
It only works on its rechargeable battery.

Therefore, always disconnect the adapter
from the robot and the mains before use.

The power switch is not set to
'‘on’ (1) position.

Press the power switch. Press the
start/stop button on the robot or on the
remote control to start cleaning.

The warning indicator
flashes quickly.

One or both wheels are stuck.

Set the power switch to 'off'. Remove the
fluff, hair, thread or wire that is caught
around the wheel suspension.

One or both side brushes are
stuck.

Clean the side brushes (see chapter
'Cleaning and maintenance").

The top cover is not present
or is not closed properly.

When the top cover is not present or is not
closed properly, the robot does not work.
Place the top cover on the robot properly.

The bumper is stuck.

Press the start/stop button. Lift the robot
so that its bumper comes free. Place the
robot at some distance from the obstacle
and press the start/stop button to make it
resume cleaning.

The robot was lifted while it
was cleaning.

Press the start/stop button. Place the
robot on the floor. Then press the
start/stop button to make the robot
resume cleaning.
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Solution

The robot does not clean
properly.

The bristles of one or both
side brushes are crooked or
bent.

Soak the brush or brushes in warm water
for a while. If this does not restore the
bristles to their proper shape, replace the
side brushes (see chapter 'Replacement’).

The filter in the dust container
is dirty.

Clean the filter in the dust container with a
cloth or a toothbrush with soft bristles.You
can also clean the filter and dust container
with a regular vacuum cleaner at a low
suction power setting.

If brushing or vacuuming does not help to
clean the filter, replace the filter with a
new one. We advise you to replace the
filter at least once a year.

The suction opening in the
bottom of the dust container
is clogged.

Clean the suction opening (see chapter
'Cleaning and maintenance").

The front wheel is jammed
with hair or other dirt.

Clean the front wheel (see chapter
'Cleaning and maintenance").

The robot is cleaning a very
dark or shiny surface, which
triggers the drop-off
sensors.This causes the robot
to move in an unusual
pattern.

Press the start/stop button and then move
the robot to a lighter colored piece of the
floor. If the problem continues to occur on
lighter colored floors, please go to
www.philips.com/support or contact the
Consumer Care Center in your country.

The robot is cleaning a floor
that reflects sunlight quite
strongly. This triggers the
drop-off sensors and causes
the robot to move in an
unusual pattern.

Close the curtains to block sunlight from
entering the room. You can also start
cleaning when the sunlight is less bright.

The rechargeable battery
can no longer be charged
or runs empty very fast.

The rechargeable battery has
reached the end of its life.

Replace the rechargeable battery (see
chapter 'Replacement’).

The battery of the remote
control runs empty too
fast.

Perhaps you did not insert
the correct type of battery.

For the remote control, you need a
CR2025 coin-shaped battery. If the
problem persists, go to
www.philips.com/support or contact the
Consumer Care Center in your country.
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Problem Possible cause Solution

The robot is moving in
circles.

The robot is in spot-cleaning
mode.

This is normal behavior. The spiral mode
can be activated when a lot of dirt is
detected on the floor for a thorough clean.
Itis also part of the auto cleaning mode.
After approximately one minute the robot
resumes its normal cleaning pattern. You
can also stop the spiral mode by selecting
a different cleaning mode on the remote
control.

The robot cannot find the There is not enough room for
docking station. the robot to navigate towards
the docking station.

Try to find another place for the docking
station. See 'Installing the docking station’
in chapter 'Preparing for use'.

Give the robot around 20 minutes to return
to the docking station.

The robot is still actively
searching.

The robot was not started
from the docking station.

If you want the robot to return to the
docking station after a cleaning run, start it
from the docking station.

The robot beeps when it You try to charge the robot Press the power switch to switch on the

is on the docking station.  with the power switch is in off robot.

position.

Error codes

Error code Possible cause Solution

E1 Wheels stuck Remove robot from the obstacle and press the
starts/stop button to resume cleaning.

E2 Top cover or dust Place the dust container in and the top cover

container not placed on the robot properly. The error code
properly disappears from the display automatically.

E3 Bumper stuck Remove the robot from the obstacle. The error
code disappears from the display
automatically.

E4 Robot lifted from floor Put the robot back on the floor to make the
error code disappear.

E5 Color of floor too dark Place robot on a lighter area of the floor. Clean
the drop-off sensors.

E6 Battery not inserted Read the instructions in ‘Inserting the

properly

rechargeable battery into the robot’ in chapter
‘Before first use’.

Charging error

Check if the power switch is in ‘on’ position
when the robot is on the docking station
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Uvod

Cestina

Spolec¢nost Philips Vam gratuluje ke koupi a vita Vas! Chcete-li vyuzivat
vSech vyhod podpory nabizené spolec¢nosti Philips, zaregistrujte svij
vyrobek na strankach www.philips.com/welcome.

Vseobecny popis

1 Rukojet vika nadoby na prach
Viko nadoby na prach

filtr

Nadoba na prach

horni kryt

Tabulka chybovych kodu
ventilator

naraznik

¢idlo dokovaci stanice

10 vypinac (pro zapnuti a vypnuti robota)
11 Predni kole¢ko

12 hridele postrannich kartackd

13 senzory padu

14 kolecka

15 schranka pro baterii

16 Saci otvor

17 Postranni karta¢ky

18 nabijeci baterie

19 kryt schranky pro baterii

20 Upevnovaci bloky na suché utérky
21 Drzak na suché utérky

22 Sucheé utérky

23 drzak baterie

24 Dalkovy ovladac¢

25 Nabfjeci kabel

26 Ukazovatko

27 Jednotka neviditelné stény (FC8820)
28 Dokovaci stanice

29 Adaptér

30 Mala zastr¢ka

OoONOUTAN WN

Displej a dalkovy ovladac

Dalkovy ovladac (FC8820)
1

©)

OO

navigacni tlacitka a spusténi/zastaveni
Tlacitka doby uklidu

Tlacitka rezimu cisténi

Tlacitka rychlosti ventilatoru

Tlacitko dokovani

O~ WwWN
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Dalkovy ovladac (FC8810)

QP 1 navigadni tlacitka a spusténi/zastaveni
— 2 Tladitka doby uklidu

oo 3 Tlacitka rezimu cistén

® 4 Tladitko vypnuti ventilatoru

2 Eaé%io éainutj vyentila’toru
®O0OR acitko dokovani
Clele |
i

®

Ovladaci panel dokovaci stanice
1 Displej zobrazuijici ¢as, datum a programoveé indikatory
2 Tladitka uprav a nastaveni

Ukazovatko (FC8820)

Tlacitko ukazovatka
Vypinac

Tlacitka rezimu cisténi
Tlacitka doby uklidu
Tlacitko dokovani

uaN~NwN —

Jak robot funguje

Co robot uklizi

Tento robot je vybaven funkcemi, které umozfiuiji, aby se stal vasim
praktickym pomocnikem pfi uklidu podlah.

Robot je vhodny predevsim pro cisténi tvrdych podlah ze dieva, dlazdic,
linolea apod. Cisténi mékkych podlah, napt. kobercd, mu mize ¢init potize.
Pokud robota pouzivate k ¢isténi koberce, zUstarite pfi prvnim pouziti pobliz,
abyste videéli, zda si dokaze s timto typem podlahy poradit. Na robota je také
tfeba dohlizet pfi pouzivani na velmi tmavych nebo lesklych tvrdych
podlahach.
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Systém cisténi

Robot je vybaven tfifazovym systémem uklidu, ktery zajistuje efektivni uklid

podlah.

- Dva postranni kartacky pomahaji robotovi pfi ¢isténi dosahnout do roht a
mist podél zdi. Také pomahaji sbirat Spinu ze zemé a posouvat ji smérem
k sacimu otvoru.

- Volnou $pinu robot sebere diky dostate¢né sile sani a skrze saci otvor ji
premisti do nadoby na prach.

- Robot je vybaven drzakem na suché utérky, ktery umoznfuje jeste
peclivéjsi uklid podlah stiranim suchou utérkou.

Schémata cisténi

V rezimu automatického ¢&isténi pouziva robot automatické poradi
uklidovych schémat pro optimalni ¢isténi jednotlivych oblasti mistnosti.
Pouzivana uklidova schémata jsou:

1 Schéma Z, nebo cik- cak

2 Nahodné schéma
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3 Schéma pohybu podél zdi

4 Spiralové schéma

V rezimu automatického cisténi robot pouziva tato schémata v pevném
porfadi: schéma Z, nahodné schéma, schéma pohybu podél zdi a spiralové
schéma.

Kdyz robot dokonci toto pofadi schémat, za¢ne se znovu pohybovat podle
schématu Z. Robot bude pokracovat v ¢isténi mistnosti pomoci tohoto
poradi schémat, dokud se jeho baterie skoro nevybije nebo dokud ho ru¢né
nevypnete.

KdyZ robot béhem uklidu najde silné znecisténé misto, pfepne se do
spiraloveho rezimu a zapne ventilator na rychlost turbo (jen FC8820), aby
necistoty efektivné odstranil.

Poznamka: Jednotlivé rezimy mudzete také vybrat ru¢né stisknutim
prislusného tlacitka na dalkovém ovladaci nebo ukazovatku (jen FC8820).
Rucné vybrané rezimy jsou aktivni pouze po nékolik minut. Poté se robot
prepne zpét do rezimu automatického cisténi.

Podrobnosti najdete v kapitole ,Pouzivani robota“ v ¢asti ,Rezimy cisténi*.

Jak se robot vyhyba vyskovym predéliim
Ve spodni ¢asti je robot vybaven ttemi senzory padu. Tyto senzory padu
slouzi k tomu, aby robot rozpoznal vyskové predély, napiiklad schody.

Poznamka: Pokud se robot dostane mirné nad hranu stupné s vyskovym
rozdilem, je to normalni, protoze senzory padu jsou umistény az za
naraznikem.

Upozornéni: V nékterych pripadech senzory padu nemusi schodisté nebo
jiny vysSkovy predél rozpoznat vcas. Proto robota pfi nékolika prvnich
pouzitich a pf¥i provozu v blizkosti schodisté nebo jiného vyskového
predélu bedlivé sledujte. Senzory padu je dulezité pravidelné ¢&istit, aby si
robot zachoval schopnost spravné rozpoznat vyskové predély (pokyny
naleznete v kapitole ,,Cisténi a udrzba“).
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Pred prvnim pouzitim

Montaz postrannich kartacku

1 Vybalte postranni kartacky a polozte robota vzhiru nohama na stil nebo
na podlahu.

2 Nasunte kolecka na hridele na spodni ¢asti robota.
Poznamka: Ujistéte se, Ze jste postranni kartacky upevnili spravné.
Nasadte je na hiidel, az uslysite, ze s kliknutim zapadly na své misto.

Vlozeni nabijeci baterie
Pred pouzitim je nutné vlozit nabijeci baterii.
Poznamka: S nabijeci baterii zachazejte opatrné. Dejte pozor, abyste ji

neupustili na zem. Zajistite tak maximalni zivotnost baterie.

1 Odblokuite kryt prostoru pro baterii stisknutim jeho vroubkovanych &asti.

2 Vysunte kryt prostoru pro baterii ven z robota.
3 Sejméte z nabijeci baterie plastovy obal.

4 Nabijeci baterii vlozte do prostoru pro baterii.

Poznamka: Baterie musi byt umisténa potisténou stranou nahoru a se
spravné orientovanymi konektory.

5 Zasunte kryt prostoru pro baterii zpét do robota.
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Odebrani stitku z dalkového ovladace

Dalkovy ovladac je napajen knoflikovou baterii CR2025. Baterie je opatfena

ochrannym stitkem, ktery je nutné pred prvnim pouzitim vyjmout.

1 Vytahnéte ochranny stitek z prostoru pro baterii dalkového ovladace.
Dalkovy ovladac je pfipraven k pouziti.

Priprava k pouziti

Instalace dokovaci stanice

1 Zapojte malou zastr¢ku adaptéru do zasuvky na dokovaci stanici (1) a
adaptér zapojte do zasuvky ve zdi (2).
- Rozsviti se displej dokovaci stanice.

2 Umistéte dokovaci stanici na vodorovny povrch ke zdi.

Poznamka: Zkontroluijte, Zze ve vzdalenosti 80 cm vpredu, 30 cm napravo
a 100 cm nalevo od dokovaci stanice nejsou zadné prekazky ani vyskové
predély.

Tip: Aby dokovaci stanice zUstala jisté na vybraném misté, ptfipevnéte ji
ke sténé Srouby nebo dvéma kousky oboustranné lepici pasky.
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Nabijeni
Prvni nabijeni robota, stejné jako nabijeni zcela vybité baterie, trva Ctyfi
hodiny.
Robota lze nabijet dvéma zplsoby:
- v dokovaci stanici bud ru¢né nebo automaticky pfi pouzivant;
- pfipojenim robota pfimo do zasuvky.

Poznamka: Na plné nabitou baterii mtze robot uklizet az 120 minut.

Nabijeni v dokovaci stanici
1 Zapnéte robota stisknutim vypinace.

2 Vlozte robota do dokovaci stanice pripojené k elektrické zasuvce.

3 Tladitko spusténi/zastaveni za¢ne blikat.

Poznamka: Protoze jde o prvni nabijeni robota, na displeji robota se
zobrazi symbol spousténi systému.

4 Kdyz je baterie plné nabita, tlacitko spusténi/zastaveni nepretrzité sviti.

Automatické nabijeni pfi pouzivani
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1 Kdyz robot dokonci ¢isténi nebo kdyz nabiti baterie klesne pod 15 %,
robot automaticky vyhleda dokovaci stanici, aby dobil baterii. Kdyz robot
hleda dokovaci stanici, rozsviti se svétlo na tlacitku spusténi/zastaveni
oranzove.

2 Kdyz je baterie plné nabita, tlac¢itko spusténi/zastaveni nepfetrzité sviti.

Poznamka: Robot dokovaci stanici vyhleda pouze v pripadeé, ze cisténi
zahajil z ni.

Nabijeni pfimo ze zasuvky

1 Zapnéte robota stisknutim vypinace.

2 Zapojte malou zastr¢ku adaptéru do zdifky na robotovi (1). Adapter
zapojte do zasuvky ve zdi (2).

3 Pokud je robot spravné pripojen k elektrické zasuvce, tlacitko
spusténi/zastaveni bude pomalu blikat na znameni toho, Ze robot se
nabiji.

4 Kdyz je baterie plné nabita, tlacitko spusténi/zastaveni nepretrzité sviti.

Nez poslete robota na uklid, odeberte z podlahy vsechny volné a kiehkeé
predméty. Také ze zemé odstrante veskeré kabely a draty.

Pouzivani robota

Spusténi a zastaveni
1 Nastavte vypinac na strané robota do polohy ,zapnuto®.
2 Stisknéte tlacitko spusténi/zastaveni.
- Muzete stisknout tlacitko spusténi/zastaveni na robotovi.
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- Muzete také stisknout tlacitko spusténi/zastaveni na dalkovém
ovladaci nebo ukazovatku (jen FC8820).
3 Tladitko spusténi/zastaveni zacne nepfetrzité svitit a robot zacne uklizet.

4 Robot bude uklizet v rezimu automatického &isténi, dokud se baterie
skoro nevybije. V rezimu automatického ¢isténi robot opakuje predem
dané poradi schémat pohybu Z, nahodného ¢&isténi, pohybu podél stén a
spiraly.

Poznamka: Chcete-li vybrat jeden rezim, stisknéte pfislusné tlacitko
rezimu cisténi na dalkovém ovladaci. Dalsi podrobnosti najdete v ¢asti
,Vybér cisticiho rezimu®.

5 Kdyz se baterie bliZi vybiti, rozsviti se tla¢itko spusténi/zastaveni
oranzoveé a robot vyhleda dokovaci stanici, aby se nabil.

6 Stisknutim tladitka spusténi/zastaveni lze take &isténi prerusit nebo
zastavit. Kdyz tlacitko spusténi/zastaveni stisknete znovu a baterie je
dostate¢né nabitd, bude robot pokracovat v rezimu automatického
cisténi.

7 Chcete-li, aby se robot vratil do dokovaci stanice dfive, nez se mu vybije
baterie, stisknéte dokovaci tla¢itko na dalkovém ovladadi nebo na
ukazovatku (jen FC8820). Indikator dokovani na displeji robota za¢ne
blikat a robot se vrati do dokovaci stanice.

Poznamka: Pokud jste robota nespustili z dokovaci stanice, pfi vybiti
baterie robot stanici automaticky nevyhleda. Pokud je baterie robota
jesteé dost nabita, mizete stisknout dokovaci tlacitko na dalkovém
ovladaci nebo na ukazovatku (jen FC8820), aby se robot vratil do
dokovaci stanice. Pokud je baterie zcela vybita, musite robota do
dokovaci stanice umistit ru¢né.
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Vybér Cisticiho rezimu
Robot ma kromé rezimu automatického cisténi dalsi Ctyfi rezimy cistént,
které mUzete vybrat stisknutim prislusného tlacitka na dalkovém ovladadi.

Poznamka: Rucné vybrané rezimy jsou aktivni pouze po nékolik minut. Poté
se robot prepne zpét do rezimu automatického cisténi.

Schéma Z

Pri &isténi podle schématu Z &isti robot velké plochy v mistnosti pohybem ve
smyckach tvaru pismene Z.

Nahodny rezim
V tomto rezimu se robot pfi uklidu mistnosti pohybuije stfidavé rovnymi a
kifizovymi pohyby.

Rezim pohybu podél stén

V tomto rezimu se robot pohybuje podél stén mistnosti, aby oblasti podél
stén vycistil peclivéji.

Spiralovy rezim

V tomto rezimu se robot pohybuije po spiralové draze, aby ddkladné vydcistil
malou oblast. Ve spiralovém rezimu bézi ventilator v rychlosti turbo (jen
FC8820).
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Pohyb robota po mistnosti mdzete ovladat tlacitky Sipek kolem tlacitka
spusténi/zastaveni na dalkovém ovladaci.

Poznamka: Kdyz robota ovladate ru¢ne, davejte pozor na vyskove
predély a schody.

Poznamka: Funkce vysavani a postranni kartacky funguii, pouze kdyz
robot jede dopredu. Tlacitka doleva, doprava a dozadu slouzi pouze
k manévrovani s robotem.

Pouzivani tladitka doby cisténi

> -
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Pokud chcete, aby robot uklizel v rezimu automatického cisténi az do
vybiti baterie, stisknéte tlacitko maximalni doby cisténi. Pokud uklid zacal
z dokovaci stanice, vrati se robot po dokonceni uklidu automaticky do
dokovaci stanice. Pokud byl robot na zacatku Uklidu jinde v mistnosti,
odeslete ho zpét do dokovaci stanice stisknutim tlacitka dokovani.

Ostatni tlacitka doby uklidu véam umoznuiji zadat uklid na dobu 60, 45

a 30 minut. Kdyz probéhne zadana doba, robot se automaticky vrati do
dokovadi stanice, pokud uklid zahajil z dokovaci stanice. Pokud byl robot
na zacatku uklidu jinde v mistnosti, odeslete ho zpét do dokovaci stanice
stisknutim tlacitka dokovani.

Ovladani dokovaci stanice

Nastaveni data a ¢asu na hodinach

Chcete-li pouzivat &istici programy, musite nejprve na displeji dokovaci
stanice nastavit datum, ¢as a den v tydnu.

Poznamka: Obrazky k nasledujicim pokyndm najdete na listech na konci
navodu.

1

Stisknéte tlacitko SET. Indikator nastaveni a indikator ¢asu hodin zac¢nou
blikat.

Stisknéte jednou tlacitko vybéru. Za¢ne blikat udaj hodin.

Pomoci tlacitek + a - na dokovaci stanici nastavte hodinu. Nastavena
hodina se zobrazi na displeji.

Potvrdte nastavenou hodinu stisknutim tlacitka vybéru. Za¢ne blikat
indikator ¢asu v minutach.

Tlacitky + nebo - na dokovaci stanici nastavte minuty. Nastavené minuty
se zobrazi na displeji.
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Program

6

(o]

Potvrdte nastavené minuty stisknutim tlacitka vybéru. Za¢ne blikat
indikator ,Su® (Sunday, nedéle).

Pomoci tlacitek + a - na dokovaci stanici nastavte dnesni den v tydnu.
Stisknutim tlacitka vybéru potvrdte nastaveny den.

Stisknutim tlacitka nastaveni potvrdte nastaveni ¢asu a dne v tydnu.
Indikator nastaveni i indikator ¢asu hodin prestanou blikat a rozsviti se.

Programovani doby uklidu

Po nastaveni data, ¢asu a dne v tydnu na displeji dokovaci stanice mizete
naprogramovat dobu Uklidu robota.

Poznamka: Obrazky k nasledujicim pokyndm najdete na listech na konci
navodu.

Moznosti naprogramovani:

Indikace na displeji

Kazdodenni uklid

Zapnuté indikace cely den

Uklid v pracovni dny

Zapnuté indikace Po — Pa (Mo — Fri)

Uklid 2 dny po sobé

Zapnuté indikace 2 dnl, napfiklad Pa a So (Fri a Sa)

Uklid jeden den v tydnu

Zapnuta indikace jednoho dne

Stisknéte tlacitko SET. Indikator nastaveni a indikator programu uklidu
zacnou blikat.

Stisknéte jednou tlacitko vybéru. Za¢ne blikat udaj hodin.

Tlacitky + nebo - na dokovaci stanici nastavte hodiny. Na displeji se
zobrazi nastavena hodina.

Potvrdte nastavenou hodinu stisknutim tlacitka vybéru. Za¢ne blikat
indikator ¢asu v minutach.

Tlacitky + a — na dokovaci stanici nastavte minuty. Nastavené minuty se
zobrazi na displeji.

Potvrdte nastavené minuty stisknutim tlacitka vybéru. Za¢ne blikat
indikator ,Su® (Sunday, nedéle).

Pomoci tladitek + a - na dokovaci stanici lze prepinat mezi programy
uklidu (moznosti programovani najdete v pfedchazejici tabulce).
Stisknutim tlacitka vybéru potvrdte vybrany program.

Stisknutim tlacitka nastaveni potvrdte naprogramovani. Oba indikatory,
rezimu nastaveni i programu Uklidu, pfestanou blikat a rozsviti se.

10 Po nastaveni programu uklidu se na displeji zobrazi indikator

naprogramovaného uklidu a indikatory vybranych dnt. Kdyz nechate
robota v pohotovostnim rezimu a s nabitou baterii, robot za¢ne uklizet
v naprogramované dny v naprogramovaném case.
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Tlacitka rychlosti ventilatoru

1) Pomoci tlacitek rychlosti ventilatoru mizete zvysit rychlost ventilatoru na
turbo nebo ventilator vypnout. Ve vychozim nastaveni je rychlost ventilatoru

0660 normalni.
%8%% ® @ 1 Stisknutim tohoto tlacitka ventilator vypnete.
2 Stisknutim tohoto tlacitka pfepnete ventilator do normalni rychlosti.
3 Tlacitko rychlosti turbo zvysi otacky ventilatoru (jen FC8820).
°

Reakce na tlesknuti

Reakce na tlesknuti, kdyz se robot nachazi v rezimu spanku, je aktivni

v nasledujicich situacich:

- disténi bylo zastaveno z dGvodu chyby,

- naprogramovali jste pfilis kratky cas cisténi,

- robot nedokazal béhem 20 minut najit dokovaci stanici.

Pokud robota nevidite, mizete ho najit jednim tlesknutim. Robot zareaguje
vydanim zvukoveého signalu a rozsvicenim véech ikon na displeji.

Pouzivani nastavce na suché utérky

Funkce nastavce na suché utérky umoznuje vytirat podlahy suchymi
utérkami.

Poznamka: Robot s pfipojenym nastavcem na suché utérky mdze mit
problémy pfi pfejezdu prahl nebo vystupu na koberce.

Pfriprava nastavce na suché utérky k pouziti

1 Obratte robota vzhiru nohama a polozte ho na stdl nebo na podlahu.

2 Polozte suchou utérku na stll a pfilozte na ni nastavec na suché utérky
tak, aby upevnovadi vystupky smeéfovaly smérem k vam.

3 Prelozte oba konce suché utérky pres nastavec a utérku pripevnéte
k nastavci zatlacenim upevnovacich blokd do prohlubni.

4 Vlozte nastavec na suché utérky upevnovacimi vystupky do otvoru za
kole¢kem na strané robota a zatla¢te na nastavec, az zaklapne na své
misto. Totéz zopakuijte na druhé strané.

5 Robota prevratte a postavte ho na kole¢ka na podlahu. Nastavec na
suché utérky se bude dotykat podlahy.
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Pouzivani robota s nastavcem na suché utérky

Robot s pfipojenym nastavcem na suché utérky mizete pouzivat

v libovolném reZzimu na vsechny tvrdé povrchy. Nepouzivejte suché utérky
na kobercich.

Odpoijeni nastavce na suché utérky
1 Po dokon¢eni vytirdni ihned nastavec na suché utérky sejméte.
2 Obratte robota vzhiru nohama a polozZte ho na stdl nebo na podlahu.

3 Zatlac¢te na jeden konec nastavce na suché utérky smérem ke kole¢ku na
druhé strané robota. Nastavec se uvolni. Potom ho vytahnéte z robota.

Pouzivani ukazovatka (FC8820)

Nabijeni ukazovatka

Ukazovatko ma nabijeci baterii, ktera se nabiji dodanym kabelem USB.

1 Zasunte zastr¢ku micro-USB do zasuvky ve spodni ¢asti ukazovatka.

2 Zapojte zastréku USB do nabijecky USB nebo do portu USB v notebooku.

3 Kontrolka nabifjeni na ukazovatku se rozsviti. Nabfjeni trva 30 minut. Kdyz
kontrolka nabijeni zhasne, je baterie zcela nabita.

Navigace robota ukazovatkem



Cesétina 45

Navigace robota ukazovatkem

0%

- Kdyz stisknete a pridrzite tlacitko na ukazovatku, ukazovatko zacne
vysilat paprsek infracerveného svétla. Timto paprskem muzete presunout
robota v danéem sméru. Dokud budete tlacitko drzet a ukazovat smérem,
kam chcete robota pfesunout, robot pojede danym smérem. Kdyz
tlacitko uvolnite, robot zahaji Uklid v automatickem rezimu.

50-70 cm gz

) - Ukazovatkem mUzete poslat robota do urcité oblasti mistnosti, kterou

[I D chcete zvlasté peclivé uklidit.
11

&)

-

Pouzivani jednotky neviditelné stény (FC8820)

Vlozeni baterii do neviditelné stény
Jednotka neviditelné stény funguje na Ctyfi baterie typu AA.

1 Stisknéte dva uvolnovaci jazycky na spodni strané zadniho krytu (1)
a vysunte horni kryt nahoru a ven z jednotky neviditelne stény (2).

2 Vybalte ¢tyfi noveé baterie typu AA a vlozte je do prostoru pro baterie
jednotky neviditelné stény.

Poznamka: Zkontrolujte spravnou orientaci + a — poll baterii.
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3 Zasunte zadni kryt na jednotce neviditelné stény.

Zastaveni robota pomoci neviditelné stény

Neviditelna sténa slouzi k tomu, aby robot nevstupoval do oblasti mistnosti,
do které ho nechcete pustit.

1 Umistéte jednotku do bodu, ktery robot nesmi prekrocit (napiiklad
k otevienym dvefim mistnosti, kterou nechcete robotem uklizet).

2 Posuvnym vypinacem na horni strané jednotky zapnéte neviditelnou
sténu.

3 Spustte robota.

4 Kdyz se robot pfiblizi k neviditelné sténé, kontrolka na neviditelne sténée
zacne blikat a neviditelna sténa vysle paprsek infracerveného svétla.
Paprsek infracerveného svétla prinuti robota zménit trasu a pfesunout se
smérem pryc¢ od jednotky neviditelné stény.

) Poznamka: Pokud pouzivate neviditelnou sténu, pravidelné kontrolujte, zda
(=) jsou baterie nabité. MUzete se presveédcit vypnutim a opétovnym zapnutim
];I i m neviditelné stény. Jsou-li baterie dostatec¢né nabité, kontrolka LED na
neviditelné sténé se kratce rozsviti.

Cisténi robota
Aby robot mohl stale dobfe uklizet, je nutné obcas vydistit senzory padu,
kolecka, postranni kartacky a saci otvor.
1 Zkontrolujte, Ze je vypinac v poloze ,vypnuto®.
2 Polozte robota vzhiru nohama na rovny povrch.
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3 Pomoci kartacku s mékkymi stétinami (napf. kartacku na zuby) odstrarnte
prach a necistoty ze senzorl padu a vycistéte saci otvor.
Poznamka: Senzory padu je dulezité cistit pravidelné. Se znecisténymi
senzory nemusi robot rozpoznat vyskovy predél nebo schody.

4 Pomoci kartacku s mekkymi stétinami (napf. kartacku na zuby) odstrarte
prach a necistoty z pfedniho kolec¢ka a bocnich kolecek.

5 Postranni kartacky pred cisténim uchopte za stétiny a stahnéte je
z hrideli.

6 Pomoci mékkého kartacku (napf. kartacku na zuby) nebo hadfikem
odstrante z hiidele a z postranniho kartacku necistoty, vlasy a nité.

7 Zkontrolujte, zda na postrannich kartaccich nebo na spodni strané robota
nejsou néjaké ostré predmety, které by mohly poskodit podlahu.

Vyprazdnovani a ¢iSténi nadoby na prach
Pokud indikator naplnéni nadoby na prach nepretrzité sviti, vysypte
a vycistéte nadobu na prach.
1 Zkontroluijte, Ze je vypinac v poloze ,vypnuto®.
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2 Vyjméte kryt.

3 Zatahnéte za rukojet vika nadoby na prach a vyjméte nadobu na prach
z prostoru pro nadobu na prach smérem nahoru.

Poznamka: Kdyz nadobu na prach vyjimate nebo vracite na misto, dejte
pozor, abyste neposkodili lopatky ventilatoru.

4 Opatrné zvednéte viko nadoby na prach (1) a vyjméte filtr (2).

5 Vyklepejte nadobou na prach nad odpadkovym kosem. Vycistéte filtr a
vnitfek nadoby na prach hadikem nebo kartackem s mekkymi Stétinami.
Vycistéte i saci otvor v dolni ¢asti nadoby na prach.

Upozornéni: Nadobu na prach ani filtr nemyjte vodou ani v mycce na
nadobi.

6 Vlozte filtr zpét do nadoby na prach (1). Poté nadobu na prach (2)
prikryjte vikem.
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7 Vratte nadobu na prach zpét do jejiho prostoru a vratte horni kryt robota
na misto.

Upozornéni: Vzdy se ujistéte, Ze se v nadobé na prach nachazi filtr.
Pokud robota budete pouzivat bez filtru v nadobé na prach, dojde
k poskozeni motoru.

Objednavani prislusenstvi

Vymeéna filtru

Chcete-li koupit pfislusenstvi nebo nahradni dily, navstivte adresu
www.shop.philips.com/service nebo se obratte na prodejce vyrobku
Philips. MUzete se také obratit na stfedisko péce o zakazniky spole¢nosti
Philips ve své zemi (kontaktni udaje naleznete na letacku s celosvétovou
zarukou).

Pokud je filtr velmi Spinavy nebo poskozeny, vyménte ho. Novou sadu filtr(
si mlzete objednat pod typovym cislem FC8066. V ¢asti ,Vyprazdiiovani a
¢igténi nddoby na prach® v kapitole ,Cisténf a udrzba“ najdete pokyny, jak
filtr vyjmout z nadoby na prach a jak ho vlozit zpét.

Vyména postrannich kartacku

Po urcité dobé postranni kartacky vyménte, abyste zajistili kvalitni vysledky

cistént.

Postranni kartacky ménte vzdy, kdyz si vsimnete znamek opotiebeni nebo

poskozeni. Doporucujeme ménit vzdy oba kartacky najednou. Nahradni

postranni kartacky lze objednat jako soucast vymeénné soupravy FC8068.

Souprava obsahuje dva filtry a tfi suché utérky.

1 Zkontroluijte, Ze je vypinac v poloze ,vypnuto®.

2 Postranni kartacky, které chcete vymeénit, uchopte za stétiny a stahnéte je
z hrideli.
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3 Nasunte na hiidel novy postranni kartacek.

Vymeéna nabijeci baterie
Nabijeci baterii vymeénte v ptipadeé, Ze ji jiz neni mozné znovu nabit nebo
pokud se rychle vybiji. Novou baterii si mUzete objednat pod objednacim
Cislem CPOT13 (pro model FC8820) nebo CPO112 (pro model FC8810).
1 Zkontroluijte, Ze vypinac robota je v poloze ,vypnuto®.
2 Nechte robota zapnutého, dokud se baterie nevybije, abyste se ujistili, ze

bude baterie zcela vybita, nez ji vyjmete z pfistroje a zlikvidujete.

3 Stisknéte kryt prostoru pro baterii a vysunte ho z robota.

4 7 otvoru na baterii vyjméte starou nabijeci baterii.

5 Do prostoru na baterii vlozte novou nabijeci baterii.
6 Zasunte kryt prostoru pro baterii zpét do robota.
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Vymeéna suchych utérek

Noveé suché utérky si mUzete objednat jako soucast vymeénné soupravy
FC8068. Vyménna souprava obsahuije také dva postranni kartacky a dva
filtry.

Vymeéna baterie dalkového ovladace

Dalkovy ovladac je napajen knoflikovou baterii CR2025. Baterii vymeénte,

pokud robot nereaguije na stisknuti tlacitek dalkového ovladace.

1 Podrzte dalkovy ovladac vzhiru nohama. Stisknéte uvolfiovaci tlacitko na
drzaku baterie a zaroven z dalkového ovladace vysunte drzak baterie.

2 Vyjmeéte vybitou baterii z drzaku baterie a vloZte do n&j novou baterii.
Poté drzak baterie zasunte zpét do dalkového ovladace.

Recyklace

Tento symbol znamena, Zze vyrobek nelze likvidovat s béznym
komunalnim odpadem (2012/19/EU).

- Tento symbol znamena, Ze vyrobek obsahuje jednorazové baterie, které
nesmi byt likvidovany spolec¢né s béznym domacim odpadem
(2006/66/ES).

- Dodrzujte mistni predpisy tykajici se tifidéného sbéru elektrickych a
elektronickych vyrobkl a baterii. Spravnou likvidaci pomuzete zabranit
negativnim dopadim na zivotni prostfedi a lidské zdravi.

Vyjmuti jednorazovych baterii

Chcete-li vyjmout jednorazoveé baterie, pfectéte si pokyny ke vkladani
a vyjimani baterii v uzivatelské prirucce.



52 Cestina

4 4 V4 V4 o
ResSeni problému
V této kapitole jsou shrnuty nejbéznéjsi problémy, se kterymi se mlzete

u pristroje setkat. Pokud se vam nepodatri problém vyfesit za pomoci
nasledujicich informaci, navstivte web www.philips.com/support, kde
najdete odpovédi na nejc¢astéjsi dotazy. Pfipadné kontaktujte stfedisko péce

Problém

o zakazniky ve své zemi.

Mozna pFicina

Reseni

Po stisknuti tlacitka
spusténi/zastaveni robot
nezacne uklizet.

Nabijeci baterie je vybita.

Nabijte baterii (viz kapitola ,Priprava
k pouziti“).

Mala zastréka je stale
zapojena v zasuvce robota.

Robota nelze provozovat, je-li napajen ze
sité. Lze ho napajet pouze z baterie. Proto
pred pouzitim vzdy odpojte adaptér od
robota a ze sitove zasuvky.

Vypina¢ neni v poloze
Lzapnuto“ (1).

Stisknéte vypinac. Stisknéte tlacitko
spusténi/zastaveni na robotovi nebo na
dalkovém ovladaci pro spusténi uklidu.

Indikator varovani rychle
blika.

Zaseklo se jedno nebo obé
kolecka.

Prepnéte vypinac do polohy ,vypnuto®.
Odstrante nedistoty, vlasy a kousky niti
nebo dratl, které se zachytily kolem
zavésu kolecka.

Zasekl se jeden nebo oba
postranni kartacky.

Vycistéte postranni kartacky (viz kapitola
JCisténi a udrzba®).

Horni kryt chybi nebo neni
spravné zavreny.

Robot nefunguije, kdyz chybi horni kryt
nebo neni spravné uzavien. Umistéte horni
kryt na robota spravné.

Zasekl se naraznik.

Stisknéte tlacitko spusténi/zastaveni.
Zvednéte robota, aby se jeho naraznik
uvolnil. Umistéte robota dale od prekazky
a stisknéte tlacitko spusténi/zastaveni, aby
v cisténi pokracoval.

Robot byl béhem ¢&isténi
zvednut.

Stisknéte tlacitko spusténi/zastaveni.

Polozte robota na podlahu. Stisknéte
tlacitko spusténi/zastaveni, aby robot
pokracoval v cisténi.
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Mozna pri¢ina
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Reseni

Robot neuklizi fadné.

Stétiny jednoho nebo obou
kartacku jsou zkfivené nebo
ohnuté.

Namocte kartacek nebo kartacky na chvili
do teplé vody. Pokud se timto stétiny
nenarovnaji, postranni kartacky vymente
(viz kapitola ,Vyména*).

Filtr v nadobé na prach je
znedistény.

Vycistéte filtr nadoby na prach hadfikem
nebo kartackem s mékkymi stétinami.

Pokud c&isténi kartackem nebo vysavacem
nepomuze filtr zbavit nedistot, vymeénte
filtr za novy. Doporucujeme filtr vymeénit
aspor jednou ro¢né.

Saci otvor v dolnf ¢asti
nadoby na prach je ucpany.

Vy¢istéte saci otvor (viz kapitola Cisténi a
udrzba).

Predni kolecko se zaneslo

vlasy nebo jinymi necistotami.

Vycistéte pfedni kolecko (viz kapitola
Cisténi a udrzba).

Robot uklizi velmi tmavy
nebo leskly povrch, ktery
aktivuje senzory padu. Robot
se poté pohybuije po
neobvyklych schématech.

Stisknéte tlacitko spusténi/zastaveni a
presunte robota na svétlejsi podlahu.
Pokud problém pretrvava i na svétlejsich
podlahach, navstivte webovou stranku
www.philips.com/support nebo se obratte
na stfedisko péce o zakazniky ve své zemi.

Robot ¢isti podlahu, ktera
velmi silné odrazi slunecni
svétlo. To aktivuje senzory
padu a zpusobuje neobvykly
pohyb robota.

Zatazenim zavésl zabrante slune¢nimu
svétlu v pristupu do mistnosti. Popripadé
muUzete cisténi spustit, az bude slunce
meéneé svitit.

Baterii jizZ neni mozné
nabit nebo se velmi
rychle vybiji.

Zivotnost nabijeci baterie
skoncila.

Vymeénte nabijeci baterii (viz kapitola
Vymeéna).

Baterie dalkovéeho
ovladace se prilis rychle
vybiji.

Mozna jste do ovladace
vlozili Spatny typ baterie.

Pro dalkovy ovladac pottebujete
knoflikovou baterii CR2025. Pokud
problém pretrvava, navstivte webovou
stranku www.philips.com/support nebo se
obratte na stifedisko péce o zakazniky ve
sveé zemi.

Robot se pohybuje
v kruzich.

Robot je v rezimu bodového
cisténi.

Jedna se o normalni chovani. Spiralovy
rezim lze aktivovat, kdyz je na podlaze
mnoho Spiny, aby bylo zaru¢eno ddkladné
vycisténi. Také je soucasti rezimu
automatického cisténi. Po priblizné jedné
minuté se robot vrati do svého normalniho
Uklidového schématu. Spirdlovy rezim
mUZzete zastavit také tim, Ze na dalkovém
ovladaci zvolite jiny rezim cisténi.
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Problém

Mozna pri¢ina

Reseni

Robot nemuze najit
dokovaci stanici.

Robot nema dost mista, aby  Zkuste pro dokovaci stanici najit jiné misto.
se dostal k dokovaci stanici. Viz ,Instalace dokovaci stanice® v kapitole

,Priprava k pouziti*.

Robot stale aktivhé
vyhledava.

Dejte robotovi zhruba 20 minut, aby se
vratil do dokovaci stanice.

Robot nebyl spustén
z dokovaci stanice.

Pokud chcete, aby se robot po dokon&eni
¢isténi vratil do dokovacdi stanice, spustte
ho z ni.

Robot pipa, kdyz je
v dokovaci stanici.

Pokousite se robota nabit

s vypinacem v poloze
Lvypnuto®.

Zapnéte robota stisknutim vypinace.

Chybové kédy

Chybovy kéd MozZna pric¢ina Reseni

E1 Zaseknuta kolec¢ka Odstrante prekazku a tlacitkem

spusténi/zastaveni obnovte Uklid.

E2 Nespravné umistény Nadobu na prach spravné vlozte do robota a
horni kryt nebo nadoba  fadné uzaviete horni kryt robota. Kod chyby
na prach z displeje automaticky zmizi.

E3 Zaseknuty naraznik Odstrante prekazku. Kod chyby z displeje

automaticky zmizi.

E4 Robot neni polozen na  Polozte robota zpét na podlahu, kod chyby
zemi. z displeje automaticky zmizi.

E5 PFilis tmava podlaha Umistéte robota na svétlejsi oblast podlahy.

Vycistéte senzory padu.
E6 Nespravné vlozena Prectéte si pokyny v casti ,Vlozeni nabijeci

baterie

baterie do robota“ v kapitole ,Pred prvnim
pouzitim*.

Chyba nabfjeni

Zkontroluijte, zda je vypinac v poloze
,zapnuto®, kdyz je robot v dokovaci stanici.
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Sveikiname jsigijus ,Philips* gaminj ir sveiki atvyke! Norédami pasinaudoti
visa ,Philips® silloma pagalba, savo gaminj uzregistruokite adresu
www.philips.com/welcome.

Bendrasis aprasymas

1 Dulkiy talpyklos dangtelio rankena
Dulkiy talpyklos dangtelis

Filtras

Dulkiy talpykla

Virsutinis dangtelis

Klaidy kody lentelé

Ventiliatorius

Buferis

Doko jutiklis

10 Maitinimo jungiklis (robotui jjungti arba iSjungti).
11 Priekinis ratukas

12 Soniniy $epetiy veleneéliai

13 Aukscio jutikliai

14 Ratukai

15 Baterijos skyrius

16 Siurbimo anga

17 Soniniai $epetiai

18 Pakartotinai jkraunama baterija

19 Baterijos skyriaus dangtelis

20 Sausy sluosciy fiksatoriai

21 Sausy sluosciy laikiklis

22 Sausos sluostes

23 Baterijos laikiklis

24 Nuotolinio valdymo pultas

25 |krovimo laidas

26 Zymeklis

27 Virtualiosios sienos jrenginys (FC8820)
28 Dokas

29 Adapteris

30 Mazas kistukas

OoONOUTAN WN

Ekranas ir nuotolinio valdymo pultas

Nuotolinio valdymo pultas (FC8820)

©)

OO

Narsymo mygtukai ir paleidimo ir stabdymo mygtukas
Valymo laiko mygtukai

Valymo rezimo mygtukai

Ventiliatoriaus grei¢io mygtukai

Doko mygtukas

uah~NwN —

Lietuviskai
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Nuotolinio valdymo pultas (FC8810)

1

Ll
®

LRI
&
60

2
3
4
5
6

Narsymo mysgtukai ir paleidimo ir stabdymo mygtukas
Valymo laiko mygtukai

Valymo rezimo mygtukai

Ventiliatoriaus isjungimo mygtukas

Ventiliatoriaus jjungimo mygtukas

Doko mygtukas

Doko valdymo pultas

1
2

Ekranas su laiko, dienos ir programavimo indikatoriais
Reguliavimo ir nustatymo mygtukai

Zymeklis (FC8820)

uaN~NwN —

Zymeklio mygtukas

Jjungimo ir isjungimo mygtukas
Valymo rezimo mygtukai
Valymo laiko mygtukai

Doko mygtukas

Kaip veikia jusy robotas

Ka jusy robotas valo

Siame robote jdiegtos funkcijos, kurios jj padaro tinkamu valytuvu,
padedanciu jums valyti savo namy grindis.

Sis robotas ypac tinkamas valyti kietas grindis, kaip medines, plyteliy ar
linoleumo grindis. Gali kilti problemy valant minkstas grindis, kaip kilimus ar
demblius. Jei naudojate robotg ant kilimo ar demblio, pirma kartg bukite
netoliese, kad pamatytumete, ar robotas gali susidoroti su Sio tipo grindimis.
Robotui taip pat reikalinga prieziGra, kai naudojate jj ant labai tamsiy ar
blizganciy kiety grindy.
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Kaip jusy robotas valo

Valymo sistema

Roboto 3 lygiy valymo sistema leidzia veiksmingai iSvalyti grindis.

- Du roboto Soniniai Sepeciai padeda robotui iSvalyti kampus ir pasienius.
Jie taip pat padeda pasalinti purva nuo grindy ir perkelti jj link jsiurbimo
angos.

- Roboto siurbimo galia surenka neSvarumus, kurie per siurbimo anga
patenka j dulkiy talpykla.

- Siurblyje yra laikiklis sausoms Sluostéms, kuriomis dar geriau galite iSvalyti
kietas grindis.

Valymo trajektorijos

Automatiniu valymo rezimu robotas naudoja automatines valymo
trajektorijas, kad optimaliai iSvalyty visas patalpos sritis. Naudojamos sios
valymo trajektorijos:

1 Z arba zigzaginé trajektorija

2 Atsitiktine trajektorija

3 Trajektorija palei sieng
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4 Spiraline trajektorija

Automatiniu valymo rezimu robotas naudoja Sias trajektorijas fiksuota seka:
zigzago trajektorija, trajektorija palei sieng ir spiraline trajektorija.

Kai robotas uzbaigia $ig trajektorijy seka, jis vél pradeda judéti Z trajektorija.
Robotas toliau naudoja §ig trajektorijy seka valyti patalpai, kol pakartotinai
jkraunama baterija ima sekti, arba kol yra isjungiamas rankomis.

Jei robotas valydamas aptinka itin neSvarig sritj, jjlungiamas spiralinis rezimas
ir ventiliatoriaus turbogreitis (tik FC8820), kad buty tinkamai pasalinti
nesvarumai.

Pastaba. Taip pat kiekviena rezima galite jjungti patys, paspausdami
atitinkama nuotolinio valdymo pulto arba zymeklio mygtuka (tik FC8820).
Rankomis pasirinkti rezimai aktyvas tik kelias minutes. Paskui robotas
persijungia j atgal automatinio valymo rezima.

ISsamesne informacijg zr. skyriaus ,Jusy roboto naudojimas* skirsnyje
,Valymo rezimai“.

Kaip robotas iSvengia aukscio skirtumy
Roboto apatinéje dalyje yra trys aukscio jutikliai. Siuos aukseio jutiklius jis
naudoja nustatyti aukscio skirtumus ir jy iSvengti, pvz., l[@iptiniy.

Pastaba. Normalu, kad robotas juda Siek tiek uz aukscio skirtumo krasto, nes
priekinis aukscio jutiklis yra uz buferio.

Atsargiai! Kai kuriais atvejais aukscio jutikliai gali laiku neaptikti laiptinés
ar kity aukscio skirtumu. Todél atidziai stebékite robota pirmus kelis
naudojimo kartus ir kai jj naudojate salia laiptinés ar kito aukscio
skirtumo. Svarbu reguliariai valyti aukscio jutiklius norint uztikrinti, kad
robotas ir toliau tinkamai aptiks aukscio skirtumus (instrukcijas Zzr.
skyriuje ,,Valymas ir prieziara®).

Pries naudojant pirma karta

Soniniy Sepecdiy tvirtinimas

1 ISpakuokite Soninius sepecius ir padékite apversta robotg ant stalo ar
grindy.

2 Uzdekite Soninius Sepecius ant roboto apatinéje puseje esanciy
veleneéliy.

Pastaba. |sitikinkite, kad tinkamai uzdejote Soninius Sepecius. Spauskite
juos ant velenélio, kol isgirsite, kad jie spragteléje uzsifiksavo.
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Pakartotinai jkraunamos baterijos jdéjimas
Prie$ naudodami turite jdeti pakartotinai jkraunama baterija.
Pastaba. Su pakartotinai jkraunama baterija elkites atsargiai. BUkite atsargus,

nenumeskite baterijos. Taip bus uztikrintas maksimalus jasy baterijos
naudojimo laikas.

1 Paspauskite rantuotas vietas ant baterijos skyriaus dangtelio, kad jj
atidarytumete.

2 Pastumkite baterijos skyriaus dangtelj ir nuimkite jj nuo roboto.
3 Nuimkite plastikg nuo pakartotinai jkraunamos baterijos.

4 |statykite pakartotinai jkraunama baterijg j baterijos skyriy.

Pastaba. |sitikinkite, kad spaudinys ant baterijos yra nukreiptas aukstyn, o
kontaktai nukreipti j desine.

5 Uzdekite baterijos skyriaus dangtelj ant roboto.

Juostelés istraukimas iS nuotolinio valdymo pulto

Nuotolinio valdymo pulte naudojama CR2025 monetos formos baterija. Si

baterija yra apsaugota apsaugine juostele, kurig pries naudojant reikia

iStraukti.

1 IStraukite baterijos apsaugine juostele i§ nuotolinio valdymo pulto
baterijos skyriaus. Dabar nuotolinio valdymo pultas paruostas naudoti.
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ParuosSimas naudoti

Doko montavimas

1 Maza adapterio kistukg jstatykite j doko lizdg (1), o adapterj prijunkite prie
elektros lizdo sienoje (2).
- Doko ekranas jjungiamas.

2 Doka pastatykite ant horizontalaus, lygaus grindy pavirsiaus prie sienos.

Pastaba. [sitikinkite, kad aplink néra jokiy kliGciy ar auksdcio skirtumy 80
cm priekyje, 30 cm desingje ir 100 cm kaireje doko puseje.

Patarimas. Kad dokas tvirtai laikytysi pasirinktoje vietoje, jj prie sienos
pritvirtinkite sraigtais arba dviem dvipuses lipnios juostos juostelemis.

Jkrovimas
|kraunant pirma kartg ir roboto pakartotinai jkraunamai baterijai esant
visiskai iSeikvotai jkrovimas trunka keturias valandas.
Robotg galite jkrauti dviem budais:
- doke rankomis arba automatiskai, naudojant;
- prijunge robota tiesiogiai prie elektros tinklo.

Pastaba. Kai pakartotinai jkraunama baterija visiSkai jkraunama, robotas

veikia iki 120 minuciy.

|krovimas doke
1 Paspauskite maitinimo jungiklj, kad robotg jjungtumete.
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2 Padékite robotg ant jjungto doko.

3 Paleidimo ir stabdymo mygtukas pradeda mirkseti.

Pastaba. Kadangi robota jkraunate pirma kartg, roboto ekrane rodomas
paleidimo indikatorius.

4 Kai pakartotinai jkraunama baterija yra visiskai jkrauta, paleidimo ir
stabdymo mysgtukas Sviedia nuolat.

Automatinis jkrovimas naudojant

1 Kairobotas baigia valyti arba kai lieka tik 15 % baterijos jkrovos, jis
automatiskai ieSko doko jsikrauti. Kai robotas iesko doko, paleidimo ir
stabdymo mygtuko Sviesa tampa oranziné.

2 Kai pakartotinai jkraunama baterija yra visisSkai jkrauta, paleidimo ir
stabdymo mysgtukas Sviecia nuolat.

Pastaba. Robotas doko iesko automatiskai tik tada, kai valyti pradeda nuo
doko.

|krovimas tiesiai i$ elektros tinklo

1 Paspauskite maitinimo jungiklj, kad robotg jjungtumete.

2 |kiskite mazajj adapterio kistukg j roboto lizdg (1). Adapterj jjunkite j sieninj
elektros lizdg (2).

3 Kairobotas tinkamai prijungtas prie elektros tinklo, paleidimo ir stabdymo
mygtukas pradeda retai mirkseti. Tai rodo, kad robotas jkraunamas.

4 Kai pakartotinai jkraunama baterija yra visiskai jkrauta, paleidimo ir
stabdymo mygtukas Sviedia nuolat.
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Patalpos paruoSimas valyti

Pries paleisdami robotg valyti jsitikinkite, kad nuo grindy pakelete visus
iSmetytus ir duztancius daiktus. Taip pat nuo grindy pasalinkite visus
kabelius, laidus ir virves.

Roboto naudojimas

Paleidimas ir sustabdymas
1 Perjunkite maitinimo jungiklj roboto Sone j jjungimo padétj.
2 Paspauskite paleidimo ir stabdymo mygtuka.

- Galite paspausti roboto paleidimo ir stabdymo mygtuka.

- Taip pat galite paspausti nuotolinio valdymo pulto arba zymeklio (tik
FC8820) jjungimo ir isjungimo mygtuka.
3 Paleidimo ir stabdymo mygtukas Sviecia nuolat ir robotas pradeda valyti.

4 Robotas valo automatiniu valymo rezimu, kol jo baterija pradeda iSsekti.
Automatiniu rezimu jis kartoja zigzago formos, atsitiktine, pasienio ir
spiraline trajektorijy sekas.

Pastaba. Noredami pasirinkti atskirg rezima, paspauskite vieng is rezimo
mygtuky nuotolinio valdymo pulte. ISsamesne informacijg zr. skyriuje
,Valymo rezimo pasirinkimas*.
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5 Kai baterija pradeda issekti, paleidimo ir sustabdymo mygtuko sviesa
tampa oranzine, o robotas iesko doko, kad jsikrauty.

6 Taip pat galite paspausti paleidimo ir stabdymo mygtuka, kad
nutrauktuméte valymo eigg. Jei vél paspausite paleidimo ir stabdymo
mysgtuka ir vis dar pakaks pakartotinai jkraunamos baterijos energijos,
robotas tes valymg automatinio valymo rezimu.

7 Kad robotas sugrijzty prie doko pries issikraunant pakartotinai jkraunamai
baterijai, paspauskite nuotolinio valdymo pulto arba zymeklio doko
mygtuka (tik FC8820). Doko indikatorius roboto ekrane jjungiamas ir
robotas grizta j doka.

Pastaba. Jei nepaleidziate roboto nuo doko, jis neiesko automatiskai
doko, kai pakartotinai jkraunama baterija pradeda sekti. Jei vis dar
pakanka pakartotinai jkraunamos baterijos energijos, galite paspausti
nuotolinio valdymo pulto arba zymeklio doko mygtuka (tik FC8820), kad
robotas grizty j doka. Jei pakartotinai jkraunama baterija visiskai iSeikvota,
jums reikia jdéti robotg j dokg rankomis.

Valymo rezimo pasirinkimas

Be automatinio valymo rezimo, siame robote yra keturi atskiri valymo
rezimai, kuriy kiekvienas gali bati suaktyvintas paspaudus atitinkama
nuotolinio valdymo pulto mygtuka.

Pastaba. Rankomis pasirinkti rezimai aktyvus tik kelias minutes. Paskui
robotas persijungia j atgal automatinio valymo rezima.

= @ Z trajektorijos rezimas
N =
Ny ;

T Veikiant Z trajektorijos rezimui robotas valo patalpoje atlikdamas Z formos

‘-*:/C]\/\/”' kilpas, kad idvalyty didelj plota.
N S

Atsitiktinis rezimas

Veikiant siam rezimui robotas valo patalpa jvairiomis trajektorijomis
judédamas tiesiai ir jstrizai.
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Valymo palei sieng rezimas
Veikiant siam rezimui robotas juda palei patalpos sieng ir papildomai isvalo
vietas palei sienas.

Spiralinis rezimas

Siuo rezimu robotas juda spirale, kad kruopsciai iSvalyty nedidele nedvaria
,'@3 sritj. Spiraliniu reZzimu ventiliatorius veikia turbo greiciu (tik FC8820).

Rankinis judéjimo reguliavimas

1 Naudodami rodykliy mygtukus auksciau, zemiau, kairéje ir desinéje nuo
paleidimo ir stabdymo mygtuko nuotolinio valdymo pulte reguliuokite
roboto judeéjima patalpoje.
Pastaba. Valdydami robotg rankomis bukite atsargus arti aukscio
skirtumuy ir laiptiniy.

Pastaba. Siurbimo funkcija ir Soniniai Sepeciai veikia tik robotui judant
pirmyn. Mygtukai kairen, desinen ir atgal skirti tik roboto manevravimui.

Valymo laiko mygtuko naudojimas

@
[OJo¥C]
IS
O‘.@
QCO®

elelelc)

- Paspauskite maksimalaus valymo laiko mygtuka. kad robotas valyty
automatiniu rezimu, kol jo pakartotinai jkraunama baterija prades iSsekti.
Kai robotas baigia valyti, jis grizta j dokg automatiskai, jei pradejo valyti
nuo doko. Jei robotas pradéjo valyti i$ kitos vietos patalpoje, paspauskite
doko mygtuka, kad jj nusiystumeéte atgal j doka.
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Kiti valymo laiko mygtukai suteikia jums galimybe leisti robotui veikti
atitinkamai 60, 45 ir 30 minuciy. Kai valymo laikas pasibaigia, robotas
grizta j doka automatiskai, jei pradéjo nuo doko. Jei robotas pradéjo
valyti is kitos vietos patalpoje, paspauskite doko mygtuka, kad jj
nusiystumete atgal j doka.

Doko naudojimas

Programa

Laikrodzio laiko ir dienos nustatymas

Jei norite naudotis valymo programomis, pirmiausia doko ekrane turite
nustatyti laikrodzio laikg ir savaités diena.

Pastaba. Su toliau pateikiamais veiksmais susije paveikslai pateikiami Sio
vadovo galiniame virselyje.

1 Paspauskite atkirimo mygtuka. Pradés mirkséti nustatymo rezimo ir
laikrodzio laiko indikatoriai.

2 Vienag kartg paspauskite parinkimo mygtuka. Pradeda mirkséti valandy
indikatorius.

3 Naudodami doko mygtukus + ir - nustatykite valanda. Nustatyta valanda
bus parodyta ekrane.

4 Paspauskite parinkimo mygtuka, kad patvirtintumeéte nustatytg valanda.
Pradeda mirkséti minuciy indikatorius.

5 Pasinaudokite doko mygtukais + ir -, kad nustatytumeéte minutes. Ekrane
parodomos nustatytos minutes.

6 Paspauskite parinkimo mygtuka, kad patvirtintumeéte nustatytas minutes.
Pradeda mirkséti indikacija ,Su“ (sekmadienis).

7 Pasinaudokite doko mygtukais mygtukus + ir -, kad nustatytumeéte
dabartine savaités diena.

8 Paspauskite pasirinkimo mygtuka, kad patvirtintumete nustatyta savaités
diena.

9 Paspauskite nustatymo mysgtuka, kad patvirtintuméte laikrodzio laiko ir
savaités nustatyma. Nustatymo rezimo ir laikrodzio laiko indikatoriai
nustos mirkséti ir Svies nuolat.

Valymo laiko programavimas

Jei nustatete laikg ir savaites dieng doko ekrane, galite programuoto jasy
roboto valymo laika.

Pastaba. Su toliau pateikiamais veiksmais susije paveikslai pateikiami sio
vadovo galiniame virselyje.

Programavimo galimybes:

Indikacijos ekrane

Valymas kasdien

Svie¢ia visy savaités dieny rodmenys




68 Lietuviskai

Programa

Indikacijos ekrane

Valymas darbo dienomis

Svie¢ia rodmenys nuo ,Mo* (pirmadienis) iki ,Fri
(penktadienis)

Valymas 2 dienas i$ eilés

Svie¢ia 2 dieny rodmenys, pvz., ,Fri“ (penktadienis) ir ,Sa*
(Sestadienis)

Valymas 1dieng per savaite

Svie¢ia pasirinktos dienos rodmuo

1

Paspauskite atkarimo mygtuka. Pradés mirkséti nustatymo rezimo ir
valymo programos indikatoriai.

Vieng kartg paspauskite parinkimo mygtuka. Pradeda mirkseti valandy
indikatorius.

Pasinaudokite doko mysgtukais + ir -, kad nustatytuméte valanda. Ekrane
parodoma nustatyta valanda.

Paspauskite parinkimo mygtuka, kad patvirtintumeéte nustatyta valanda.
Pradeda mirkseti minuciy indikatorius.

Pasinaudokite doko mygtukais + ir -, kad nustatytuméte minutes. Ekrane
parodomos nustatytos minutes.

Paspauskite parinkimo mygtuka, kad patvirtintumete nustatytas minutes.
Pradeda mirkseéti indikacija ,Su“ (sekmadienis).

Pasinaudokite doko mygtukais + ir -, kad perjungtumete valymo
programas (Zr. anksciau pateikta galimy programavimo parinkdiy lentele).
Paspauskite pasirinkimo mygtuka, kad patvirtintuméte pasirinkta
programa.

Paspauskite nustatymo mysgtuka, kad patvirtintuméte programavima.
Nustatymo rezimo ir valymo programos indikatoriai nustos mirkseéti ir
Svies nuolat.

10 Kai nustatote valymo programa, ekrane rodomas valymo programos

indikatorius ir pasirinkta diena ar dienos. Jei robotas veikia budéjimo
rezimu, o jo pakartotinai jkraunama baterija visiskai jkrauta, jis valyma
prades uzprogramuotu laiku uzprogramuota dieng ar dienomis.

Ventiliatoriaus greic¢io mygtukai

Naudodami ventiliatoriaus grei¢io mygtukus galite padidinti ventiliatoriaus

@ 12
@OO® ®
006 3

) Py @ greitj iki turbo arba jj isjungti. Numatytasis nustatymas yra normalus
S % ® ventiliatoriaus greitis.

Paspauskite $j mygtuka, kad isjungtuméte ventiliatoriy.

Paspauskite $j mygtuka, kad jjungtumete ventiliatoriy normaliu greiciu.
Ventiliatoriaus mygtuku ,turbo“ padidinamas ventiliatoriaus greitis (tik
FC8820).

© Atsakas j plojima

Atsakas j plojima jjungtas, kai robotas persijungia j laukimo rezima siose
situacijose:

kai jis nustoja valyti jvykus klaidai;
kai jus uzprogramuojate trumpga valymo laika;
kai jis neranda doko per 20 minudiy.

Jei jUs nematote roboto, galite jj rasti vieng karta suploje rankomis. Robotas
atsakys pyptelédamas ir visos piktogramos jo ekrane nusvis.
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Sausy Sluosciy priedo naudojimas
Sausy sluosciy priedas yra funkcija, kuri suteikia galimybe valyti kietas
grindis sausomis sluostémis.

Pastaba. Jei naudojate sausojo valymo prieda, robotas gali susidurti su
sunkumais, vaziuodamas per slenkscius arba uzvaziuodamas ant audeklo
takeliy.

Sausy Sluosciy priedo paruoSimas naudoti

1 Robota apverskite ir padékite jj ant grindy ar stalo.

2 Pasidekite sausg sluoste ant stalo, o sausy sluosciy priedg ant sluostés
taip, kad fiksatoriai blty nukreipti j jus.

3 UzZlenkite sausos sSluostés krastus ant priedo ir pritvirtinkite jas
paspausdami fiksatorius, kad jie buty jstatyti j angas.

4 Sausy Sluosciy priedo fiksatoriy jstatykite j anga salia ratuko viename
roboto Sone ir paspauskite, kad jis spragteledamas uzsifiksuoty. Tada
Siuos veiksmus pakartokite kitoje puséje.

5 Robota apverskite ir padekite ant grindy ratukais zemyn, kad sausy
Sluosciy priedas liesty grindis.

Roboto naudojimas su sausy Sluosciy priedu

Pritvirtine sausy sSluosciy prieda galite naudoti robotg bet kuriuo rezimu ir
ant visy kiety grindy. Sausy sluosciy priedo nenaudokite ant kilimy ar
audeklo takeliy.



70 Lietuviskai

Sausy Sluosciy priedo nuémimas

1 Sausy Sluosciy prieda nuimkite iSkart baige sluostyti grindis.

2 Robotg apverskite ir padékite jj ant grindy ar stalo.

3 Viengis sausy sluosciy priedo krasty pastumkite ratuko, esancio kitoje
roboto puséje, link, kad jj atlaisvintumete. Tada patraukdami nuimkite
prieda nuo roboto.

Zymeklio naudojimas (FC8820)

Zymeklio jkrovimas

Zymeklyje naudojama pakartotinai jkraunama baterija, kad bty galima

jkrauti per pridedama USB laida.

1 USB mikrojungties kistuka jstatykite j zymeklio apacioje esant;j lizda.

2 USB kistuka jstatykite j USB kroviklj ar nesiojamojo kompiuterio USB
prievada.

3 Pradeda nuolat sviesti zymeklio jkrovimo sviesa. |krovimas trunka 30
minuciy. Visiskai jkrovus pakartotinai jkraunama baterijg jkrovimo sviesa
isjungiama.

Roboto judéjimo valdymas zymekliu

- Kai nuspaudziate ir laikote zymeklio mygtuka, zymeklis siuncia
infraraudonosios $viesos spindulj. Siuo spinduliu galite nukreipti robotg
konkrecia kryptimi. Kol laikysite mygtuka nuspaude ir rodysite kryptimi,
kuria norite, kad robotas judéty, jis tes judeéjima ta kryptimi. Kai atleisite
mygtuka, robotas pradés valyti automatinio valymo rezimu.




Lietuviskai 71

- Zymekliu robotg galite nusiysti j konkrecia patalpos vieta ir idvalyti jia
papildomai.

Virtualiosios sienos jrenginio (FC8820) naudojimas

Baterijy jdéjimas j nematomaja sieng

Nematomajai sienai veikti reikia keturiy AA baterijy.

1 Paspauskite galinio dangtelio apacioje esancius du atleidimo fiksatorius
(1) ir pastumdami dangtelj aukstyn nuimkite jj nuo nematomosios sienos

Q).

2 ISimkite iS pakuotés keturias naujas AA baterijas ir jstatykite jas j
nematomosios sienos baterijy skyriy.

Pastaba. |sitikinkite, kad maitinimo elementy ,+* ir ,-* poliai nustatyti
reikiamomis kryptimis.

3 Uzstumkite galinj dangtelj atgal ant nematomosios sienos.

Nematomosios sienos statymas, kad robotas sustoty

Nematomaja siena galite naudoti, norédami neleisti robotui patekti j patalpa
arba sritj, | kurig nenorite jleisti roboto.
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1 |renginj pastatykite toje vietoje, kurios robotas neturi kirsti, pvz., salia
atviry dury j patalpg, kuri yra uz roboto pasiekiamy riby.

2 Nematomaja siena jjunkite stumdomuoju jjungimo ir isjungimo jungikliu
virsutinéje jrenginio dalyje.

3 Paleiskite robota.

_L_I _ 4 Kai robotas priartés prie nematomosios sienos, nematomosios sienos
@}) lempute pradés mirkseti, o jrenginys skleis infraraudonosios sviesos
=, spindulj. Siuo infraraudonosios sviesos spinduliu robotas priveréiamas

] -\-*'\ pakeisti judéjimo kryptj ir judéti tolyn nuo nematomosios sienos.

! Pastaba. Jei naudojate nematomaja sieng, reguliariai tikrinkite, ar baterijose
) pakanka energijos. Galite tai padaryti, isSjungdami virtualiajg siena ir vel jg
];I e N jjungdami. Jei baterijose pakanka energijos, nematomosios sienos sviesos
diodas trumpai nusvinta.

Ve mm

Valymas ir prieziura

Roboto valymas

Kad palaikytuméte gerg roboto valymo veiksminguma, kartais turite reikia

nuvalyti aukscio jutiklius, ratukus, Soninius Sepecius ir siurbimo anga.

1 |sitikinkite, kad maitinimo jungiklis yra iSjungimo padetyje.

2 Padékite apversta robotg ant lygaus pavirsiaus

3 Norédami nuvalyti dulkes ar pukus nuo aukscio jutikliy ir nuvalyti
jsiurbimo anga, naudokite Sepetélj minkstais Seriais (pvz., danty sepetél;).
Pastaba. Svarbu, kad reguliariai valytumete aukscio jutiklius. Jei aukscio
jutikliai nesvarus, robotas gali neaptikti aukscio skirtumy ar laiptiniy.
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4 Jei norite nuvalyti dulkes ar pdkus nuo priekiniy ir soniniy ratuku,
naudokite Sepetélj minkstais Seriais (pvz., danty sepetelj).

5 Jei norite iSvalyti Soninius Sepecius, suimkite juos uz seriy ir traukdami
nuimkite.

6 Pasalinkite pUkus, plaukus ir sitlus nuo velenéliy ir Soniniy Sepeciy
naudodami minkstg Sepetelj (pvz., danty sepetelj) arba sluoste.

7 Patikrinkite Soninius Sepecius ir apatine roboto dalj, ar néra kokiy nors
astriy daikty, kurie galety apgadinti grindis.

Dulkiy talpyklos istustinimas ir valymas

Kai dulkiy talpyklos prisipildymo indikatorius nuolat Sviecia, istustinkite ir
iSvalykite dulkiy talpykla.

1 |sitikinkite, kad maitinimo jungiklis yra iSjungimo padetyje.

2 Nuimkite dangtelj.

73
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3 Patraukite dulkiy talpyklos dangtelio rankeng ir iskelkite dulkiy talpykla is
jos skyriaus.

Pastaba. Dulkiy talpykla iSimkite ir jdékite atgal atsargiai, kad
neapgadintumete variklio ventiliatoriaus mendiy.

4 Atsargiai pakelkite dulkiy talpyklos dangtelj (1) ir iSimkite filtra (2).

5 Pakratykite dulkiy talpykla virs SiukSliadezes, kad jg istustintumete.
Sluoste ar danty $epeteliu minkstais Seriais isvalykite filtrg ir dulkiy
talpyklos vidy. Taip pat iSvalykite siurbimo anga dulkiy talpyklos apacioje.

Atsargiai! Neplaukite dulkiy talpyklos ir filtro vandeniu ar indaplovéje.

6 |deékite filtrg atgal j dulkiy talpykla (1). Tada uzdékite dulkiy talpyklos
dangtelj (2).

7 |statykite dulkiy talpykla atgal j jos skyriy ir uzdékite ant roboto virsutinj
dangtelj.

Atsargiai! Visada jsitikinkite, kad filtras yra dulkiy talpykloje. Jei
naudosite robotg be filtro dulkiy talpykloje, variklis bus apgadintas.
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Pakeitimas

Priedy uzsakymas
Norédami jsigyti priedy ar atsarginiy daliy, apsilankykite
www.shop.philips.com/service arba kreipkités j ,Philips” platintoja. Taip pat
galite susisiekti su ,Philips® klienty aptarnavimo centru savo salyje
(kontaktinius duomenis zr. visame pasaulyje galiojancios garantijos
lankstinuke).

Filtro pakeitimas
Pakeiskite filtra, jei jis labai neSvarus ar apgadintas. Nauijg filtro rinkinj galite
uzsisakyti naudodami tipo numerj FC8066. Instrukcijas, kaip isimti filtrg is
dulkiy talpyklos ir jj jstatyti, rasite skyriaus ,Valymas ir priezira“ skirsnyje
,Dulkiy talpyklos istustinimas ir valymas®.

Soniniy Sepeciy keitimas

Kad buty uztikrinti tinkami valymo rezultatai, pra&jus tam tikram laikui

pakeiskite Soninius Sepecius.

Visada pakeiskite Soninius Sepecius, jei pastebite nusidevéjimo ar

apgadinimo zenkly. Mes taip pat rekomenduojame abu Soninius Sepecius

keisti tuo paciu metu. Atsarginiy soniniy sepeciy galite uzsisakyti kaip dalj

atsarginio rinkinio FC8068. Siame rinkinyje taip pat yra du filtrai ir trys sausos

Sluostes.

1 |sitikinkite, kad maitinimo jungiklis yra iSjungimo padetyje.

2 Jei norite pakeisti Soninius Sepecius, suimkite senuosius Sepecius uz Seriy
ir patraukdami nuimkite.

3 Naujus soninius Sepecius jstatykite paspausdami.

Pakartotinai jkraunamos baterijos keitimas

Pakeiskite pakartotinai jkraunama baterijg, jei nebegalite jos jkrauti ar ji
greitai iSsenka. Naujg pakartotinai jkraunama baterijg galite uzsisakyti
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naudodami uzsakymo numerj CP0O113, uzsakydami FC8820, ir CP0112,

uzsakydami FC8810.

1 |sitikinkite, kad roboto maitinimo jungiklis yra iSjungimo padétyje.

2 Pries isimdami ir salindami pakartotinai jkraunama baterijg leiskite robotui
veikti tol, kol ji iSseks, kad uztikrintuméte, kad pakartotinai jkraunama
baterija visiskai iseikvota.

3 Paspauskite ir nustumkite baterijos skyriaus dangtelj nuo roboto.

4 |Simkite seng pakartotinai jkraunamag baterijg is baterijos skyriaus.

5 |statykite naujg pakartotinai jkraunama baterijg j baterijos skyriy.
6 Uzdekite baterijos skyriaus dangtelj ant roboto.

Sausy Sluosciy pakeitimas

Galite uzsakyti naujy sausy sluosciy. Jos yra atsarginio rinkinio FC8068 dalis.
Siame atsarginiame rinkinyje taip pat yra du $oniniai $epeciai ir du filtrai.

Nuotolinio valdymo pulto baterijos keitimas

Nuotolinio valdymo pulte naudojama CR2025 monetos formos baterija.
Baterijg keiskite, kai robotas nebereaguoja j nuotolinio valdymo pulto
mygtuky paspaudimus.
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1 Laikykite nuotolinio valdymo pulta apverstg. Spauskite atlaisvinimo
mygtuka ant baterijos laikiklio ir tuo pat metu nustumkite baterijos laikiklj
nuo nuotolinio valdymo pulto.

2 ISimkite iSeikvotg baterijg iS baterijos laikiklio ir j baterijos laikiklj jdékite
naujg baterijg. Tada jstumkite baterijos laikiklj atgal j nuotolinio valdymo
pulta.

Perdirbimas

- Sis simbolis reiskia, kad gaminio negalima iSmesti kartu su jprastomis
buitinemis atliekomis (2012/19/ES).

- Sis simbolis reigkia, kad $iame gaminyje yra vienkartiniy bateriju, kuriy
negalima iSmesti su jprastomis buitinemis atliekomis (2006/66/EB).

- Laikykites jusy Salyje galiojanciy taisykliy, kuriomis reglamentuojamas
atskiras elektros ir elektronikos gaminiy bei baterijy surinkimas. Tinkamas
salinimas pades iSvengti neigiamo poveikio aplinkai ir ZzZmoniy sveikatai.

Vienkartiniy baterijy iSémimas
Norédami isimti vienkartines baterijas zr. baterijy jdéjimo ir (arba) isémimo
instrukcijas naudotojo vadove.

Trik¢iy diagnostika ir Salinimas
Siame skyriuje apibendrintos dazniausios problemos, su kuriomis galite
susidurti naudodami masina. Jei toliau pateikta informacija nepadés isspresti
problemos, apsilankykite www.philips.com/support, ten rasite daznai
uzduodamy klausimy sgrasa, arba kreipkites j savo salies klienty
aptarnavimo centra.
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Problema

Galima priezastis

Sprendimas

Paspaudus jjungimo ir
isjungimo mysgtuka
robotas nepradeda valyti.

Pakartotinai jkraunama
baterija iSeikvota.

|kraukite pakartotinai jkraunama baterijg
(2r. skyriy ,Pasiruosimas naudoti).

Mazas kistukas vis dar jkistas j
roboto lizda.

Robotas neveikia maitinamas i$ elektros
tinklo. Jis veikia tik maitinamas is savo
pakartotinai jkraunamos baterijos. Todél
pries naudodami visada atjunkite adapterj
nuo roboto ir elektros tinklo.

Maitinimo jungiklis
nenustatytas j jjungimo (l)
padetj.

Paspauskite maitinimo jungiklj. Noredami
pradéti valyti paspauskite paleidimo ir
stabdymo mygtuka ant roboto ar
nuotolinio valdymo pulte.

Daznai mirksi jspé&jimo
indikatorius.

Uzstrigo vienas arba abu
ratukai.

Maitinimo jungiklj nustatykite j iSjungimo
padetj. Pasalinkite pukus, plaukus, sidlus ar
laida, apsivyniojusius apie ratuko pakaba.

Uzstrigo vienas arba abu
Soniniai sepediai.

ISvalykite Soninius Sepecius (Zr. skyriy
,Valymas ir prieziara®).

Néra virsutinio dangtelio arba
jis netinkamai uzdarytas.

Kai nera virsutinio dangtelio arba jis
netinkamai uzdarytas, robotas neveikia.
Tinkamai uzdekite virsutinj dangtelj ant
roboto.

UzZstrigo buferis.

Paspauskite paleidimo ir stabdymo
mygtuka. Pakelkite robotg, kad buferis
atsilaisvinty. Padékite robotg atokiau nuo
kliGties ir paspauskite paleidimo ir
stabdymo mygtuka, kad jis testy valyma.

Robotas valant buvo
pakeltas.

Paspauskite paleidimo ir stabdymo
mygtuka. Padekite robotg ant grindy. Tada
paspauskite paleidimo ir stabdymo
mygtuka, kad robotas testy valyma.
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Sprendimas

Robotas tinkamai nevalo.

Vieno ar abiejy Soniniy
Sepecdiy Seriai yra sulenkti.

Siek tiek pamirkykite $epetj ar $epecius
Siltame vandenyje. Jei taip nepavyksta
atkurti tinkamos seriy formos, pakeiskite
Soninius sepecius (zr. skyriy ,Pakeitimas®).

Dulkiy talpykloje esantis
filtras yra purvinas.

ISvalykite filtrg dulkiy talpykloje Sluoste
arba danty sepeteliu minkstais Seriais. Taip
pat galite valyti filtra ir dulkiy talpykla
paprastu dulkiy siurbliu, nustate nestipry
siurbima.

Jei valant Sepetéliu ar dulkiy siurbliu
nepavyksta isvalyti filtro, pakeiskite filtrg
nauju. Mes patariame keisti filtrg bent kartg
per metus.

Uzsikimso dulkiy talpyklos
apacioje esanti siurbimo
anga.

ISvalykite siurbimo anga (Zr. skyriy
,Valymas ir prieziara®).

Priekinis ratukas uzstrigo
apsivijus plaukams ar
kitokiam purvui.

ISvalykite priekinj ratuka (Zr. skyriy
,Valymas ir prieziara®).

Robotas valo labai tamsy
arba blizgantj pavirsiy ir
suveikia aukscio jutikliai. Dél
to robotas pradeda judéti
nejprasta trajektorija.

Paspauskite paleidimo ir stabdymo
mygtuka, tada perkelkite robotg ant
Sviesesnes grindy dalies. Jei problema
neisnyksta ant Sviesesniy grindy,
apsilankykite www.philips.com/support
arba susisiekite su savo salies klienty
aptarnavimo centru.

Robotas valo grindis, kurios
gana stipriai atspindi saulés

Uztraukite uzuolaidas, kad saulés sviesa
nepatekty j patalpa. Taip pat galite pradéti

Sviesa. Dél to suveikia aukscio valyti, kai saulés sviesa yra maziau ryski.

jutikliai ir robotas pradeda
judéti nejprasta trajektorija.

Pakartotinai jkraunamos
baterijos nebejmanoma

jkrauti arba ji labai greitai
iSsenka.

Baigési pakartotinai
jkraunamos baterijos
naudojimo laikas.

Pakeiskite pakartotinai jkraunama baterijg
(Zr. skyriy ,Pakeitimas*®).

Nuotolinio valdymo pulto
baterija iSsenka per
greitai.

Gali bati, kad jdejote
netinkamo tipo baterijg.

Nuotolinio valdymo pultui reikalinga
CR2025 monetos formos baterija. Jei
problema neisnyksta, apsilankykite
www.philips.com/support arba kreipkites j
savo Salies klienty aptarnavimo centra.
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Problema

Galima priezastis

Sprendimas

Robotas juda ratais.

Robotas veikia taskinio
valymo rezimu.

Tai normalu. Spiralinj rezima galima
aktyvinti aptikus daug purvo ant grindy,
kad bUty kruopsciai isvalyta. Tai taip pat
yra automatinio valymo rezimo dalis.
Praéjus mazdaug vienai minutei robotas
vel valo normalia trajektorija. Taip pat
galite sustabdyti spiralinj rezima,
pasirinkdami kitokj valymo rezima
nuotolinio valdymo pulte.

Robotas neranda doko.

Robotui nepakanka vietos

judeti link doko.

Bandykite padeéti doka kitoje vietoje. Zr.
,Doko montavimas* skyriuje ,Pasiruosimas
naudoti®.

Robotas vis dar aktyviai iesko.

Suteikite robotui apie 20 minudiy grizti j
doka.

Robotas nebuvo paleistas is

Jei norite, kad robotas grizty j doka po

doko. valymo ciklo, paleiskite jj is doko.
Robotas pypteli, kai jis Bandote jkrauti robota, Paspauskite maitinimo jungiklj, kad robota
patenka j doka. maitinimo jungikliui esant jjlungtumete.
iSjungtoje padeétyje.
Klaidy kodai
Klaidos kodas Galima priezastis Sprendimas

E1 Uzstrigo ratukai Patraukite robotg nuo klidties ir paspauskite
jjlungimo ir isjungimo mygtuka, kad jis testy
valyma.

E2 Netinkamai jstatytas Tinkamai uzdekite dulkiy talpykla ir virsutinj
virsutinis dangtelis ar dangtelj ant roboto. Klaidos kodas dingsta is
dulkiy talpykla ekrano automatiskai.

E3 Uzstrigo buferis Nuimkite robota nuo klilties. Klaidos kodas

dingsta is ekrano automatiskai.

E4 Robotas pakeltas nuo Padékite robotg ant grindy, kad klaidos kodas
grindy dingty.

E5 Per tamsi grindy spalva  Padékite robota ant Sviesesnés grindy srities.

Nuvalykite aukscio jutiklius.
E6 Netinkamai jstatyta Perskaitykite skyriaus ,Pakartotinai jkraunamos

baterija

baterijos jdéjimas j robota“ dalyje ,Pries
naudojant pirma karta® pateikiamas
instrukcijas.

Jkrovimo klaida

Patikrinkite, ar robotui esant doke maitinimo
jungiklis yra jjungimo padetyje.
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Bevezetés

Koszonjuk, hogy Philips terméket vasarolt, és udvozoljuk a Philips vilagaban!
A Philips altal biztositott tamogatas teljes korl igénybevételéhez regisztralja
a terméket a www.philips.com/welcome cimen.

Altalanos leiras

Portartalyfedél fogantyuja
Portartaly fedele

SzUurd

Portartaly

Felso fedél

Hibakodok tablazata
Ventilator

Utkozd

Dokkoloegység érzékelodje
Bekapcsologomb (a robotporszivo bekapcsolasahoz vagy
kikapcsolasahoz)

11 Els6 kerék

12 Oldalso kefetengelyek

13 Mélyseégérzékeldk

14 Kerekek

15 Akkumulatortarto

16 Szivonyilas

17 Oldalkefek

18 Akkumulator

19 Akkumulatortarto fedele

20 Rogzitd blokkok a szaraz torlokenddk szamara
21 Szaraz torldkendo tartdja

22 Szaraz torlékenddk

23 Elemtartd

24 Tavvezerld

25 Toltdkabel

26 Mutato

27 Virtuadlis fali egyseg (FC8820)
28 Dokkoloegyseg

29 Adapter

30 Kisméretl csatlakozdédugasz

OKOOO\‘OWU‘\AUJI\)

Kijelzd és tavvezérlo

Tavvezérld (FC8820)

1 Navigacios gombok; illetve start/stop gomb
@ 2 Takaritasi idé gombok
@ © O 3 Takaritdsi tzemmod gombok

® 4 Ventilatorsebesség gombiai
pHiLIPS 5 Dokkolas gomb

@

®O @ @i

G@® @

Magyar
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Tavvezérlé (FC8810)

Sl
®

LRI
&
60

1 Navigacios gombok, illetve start/stop gomb
2 Takaritasi idé gombok

3 Takaritasi Uzemmaod gombok

4 Ventilator kikapcsold gombija

5 Ventilator bekapcsold gombija

6 Dokkolas gomb

Dokkoléegység vezérl6pultja

1 Kijelzd idd, nap és programozas kijelzésével
2 Beallité gombok

Mutato (FC8820)

0
S0

1 Mutatdé gomb

2 Be- és kikapcsold gomb

3 Takaritasi Uzemmaod gombok
4 Takaritasi idé gombok

5 Dokkolas gomb

Hogyan mikodik a robotporszivé?

Mit tisztit a robotporszivo?

A robotporszivo olyan funkciokkal van ellatva, amelyeknek kdszonhetden
megfeleld segitséget nyUijt az otthoni padlotisztitasban.

A robotporszivo kildndsen alkalmas kemény padlok, példaul fa-, csempe-
vagy lindleumpadlok tisztitasara. Puha padlok, példaul szényegek vagy
labtorldk tisztitasa soran problémak merltlhetnek fel. Ha a robotporszivot
els® alkalommal hasznalja szényeg vagy labtorld tisztitasara, maradjon a
kodzelben, hogy meggydzddjon rola, hogy a készulék alkalmas az ilyen
tipusu padlok tisztitasara. Fekete és fényes kemény padlok tisztitasa soran a
robotporszivod szintén fellgyeletet igényel.
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Hogyan tisztit a robotporszivd?

Tisztitorendszer

A robotporszivo 3 [épcsos tisztitorendszerrel tisztitja hatékonyan a padlot.

- A két oldalso kefe segit a robotnak megtisztitani a padlot a sarkokban és
a fal mentén. Ezek tovabba segitenek fellazitani a padlorol a lerakodott
szennyezddést, és tovabbitjak azt a szivonyilashoz.

- Arobotporszivo szivoereje felszedi a laza szennyezddést, és a
szivonyilason keresztll a portartalyba szallitja azt.
- Arobotporszivo fel van szerelve egy szaraztorldkendod-tartoval, amely

lehetdve teszi, hogy a kemeény padlot szaraz torlokenddvel alaposabban
megtisztitsa.

Takaritasi mintak

Automatikus takaritas Uzemmaodban a robotporszivo a takaritasi mintak
automatikus sorozatat hasznalva a szoba minden egyes teruletét
optimalisan megtisztitja. Az alabbi takaritasi mintakat hasznalja:

1 Z minta vagy cikcakk minta

2 Veéletlenszerl minta

3 Falkdvetd minta
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4 Spiral minta

A robotporszivo az automatikus takaritasi Gzemmaodban fix sorrendben
végrehajtjia a Z mintabol, a véletlenszer, a falkdvetd és a spiral mintabol
allo sorozat mozdulatait.

Ha a robotporszivd befejezte a mintasorozatot, ismét Z mintaban kezd el
mozogni. A robotporszivd mindaddig folytatja a mintasorozat végrehajtasat
a szoba tisztitasa érdekében, amig az akkumulator le nem merul, vagy amig
kézzel ki nem kapcsolja.

Ha a robotporszivo tisztitas kdzben kuldéndsen szennyezett terlletet érzékel,
akkor a szennyez&dés alapos eltavolitasa érdekében spiral Gzemmaodra és
turbo ventilatorsebességre valt (csak az FC8820 esetén).

Megjegyzés: Az egyes Uzemmodokat kulon is kivalaszthatja, ha megnyomija
a taviranyitd megfelelé gombjat vagy a mutatot (csak az FC8820 esetén). A
kezzel kivalasztott Uzemmodok csak nehany percig maradnak aktivak. Ezt

kovetden a robotporszivo visszatér az automatikus takaritasi Uzemmodhoz.

Tovabbi részletekeért lasd ,A robotporszivd hasznalata” cimu fejezet
,Takaritasi Gzemmaodok” cimU részét.

Hogyan kerdili el a robotporszivo a magassagkulonbségeket?

A robotporszivo aljan harom mélységérzékeld talalhatod. A robotporszivo
ezek segitségével érzékeli és kerlli el a magassagkulonbségeket, példaul a
lépcsoket.

Megjegyzés: Normalis jelenség, hogy a robotporszivo kissé tulmegy a
magassagkulonbségek szélén, mivel az elsd mélységérzékeldje az Utkozod
mogott talalhato.

Figyelem! Bizonyos esetekben elé6fordulhat, hogy a mélységérzékel6k
nem érzékelik kell6 idében a lépcsét vagy mas magassagkiilonbséget.
Ezért az els6 néhany hasznalat soran, vagy amikor lépcs6 vagy mas
magassagkiilonbség kozelében hasznalja, forditson kell6 figyelmet a
robotporszivora. Annak érdekében, hogy a robotporszivo megfelel6en
észlelje a magassagkiilonbségeket, fontos, hogy a mélységérzékeloket
rendszeresen tisztitsa (a tovabbi informacidkat lasd a ,, Tisztitas és
karbantartas” cimti fejezetben).

Teendok az els6 hasznalat elott

Az oldalso kefék felszerelése

1 Csomagolja ki az oldalso keféket, és helyezze a robotot fejjel lefelé egy
asztalra vagy a padlora.
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' 2 Nyomija ra az oldalso keféket a robotporszivo aljan talalhato tengelyekre.

Megjegyzés: Gydzodjon meg arrol, hogy az oldalso keféket megfelelden
rogzitette. Nyomja 6ket a tengelyre mindaddig, amig a helyUkre nem
kattannak.

Az akkumulator behelyezése

A robotporszivo hasznalata elétt be kell helyeznie az akkumulatort.

Megjegyzés: Kezelje dvatosan az akkumulatort. Ne ejtse le az akkumulatort.
Ezaltal biztosithatja az akkumulator maximalis élettartamat.

1 Nyomja meg az akkumulatortarto fedelének bordazott részét a
kioldasahoz.

2 Csusztassa le az akkumulatortartod fedelét a robotporszivorol.
3 Tavolitsa el az akkumulatoron lévé mlanyagot.

4 Helyezze be az akkumulatort az akkumulatortartoba.

Megjegyzés: Ugyeljen arra, hogy az akkumuldtoron levé jelzés felfelé
mutasson, és hogy a csatlakozok a megfeleld iranyba nézzenek.

5 Csusztassa vissza az akkumulatortartd fedelét a robotporszivora.

A cimke eltavolitasa a tavvezérlorol

A tavvezerld egy CR2025 tipust gombelemmel mukodik. Az elemet
védocimke védi, amelyet hasznalat elétt el kell tavolitani.
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1 Huzza ki az elem véddécimkéjét a tavvezeérld elemtartd rekeszebdl. Ekkor
a tavvezeérld készen all a hasznalatra.

Elokészités a hasznalatra

A dokkoloegység beszerelése

1 Csatlakoztassa az adapter kis méretll csatlakozodugojat a dokkoloegység
(1) aljzataba és csatlakoztassa az adaptert a fali aljzatba (2).
- A dokkoloegység kijelzdje bekapcsol.

2 Helyezze a dokkoloegységet vizszintes, sik padlora a fal elott.

Megjegyzés: Gy6zddjon meg rola, hogy nincsenek akadalyok vagy
magassagkulonbségek a dokkoloegyseg elejetdl 80 cm-re, a jobb
oldalatol 30 cm-re és a bal oldalatol 100 cm-re.

Tipp: Ahhoz, hogy a dokkoloegység biztonsagosan rogzitve maradjon a
kivalasztott helyen, rogzitse a falhoz csavarokkal vagy két csiknyi
kétoldalu ragasztoszalaggal.
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Toltés

Az elso toltés alkalmaval, illetve ha a robotporszivo akkumulatora lemerlt, a
toltési idd négy ora.

A robotporszivo feltoltése két modon lehetseges:

- A dokkoloegységen, manuadlisan vagy automatikusan hasznalat kdzben;
- Arobotporszivo kdzvetlen csatlakoztatasaval a halozathoz.

Megjegyzés: Ha az akkumulator teljesen feltoltédott, a robotporszivo akar
120 percig hasznalhato tisztitasra

Toltés a dokkoléegységen
1 A bekapcsologomb megnyomasaval kapcsolja be a robotot.

2 Helyezze a robotot a haldzatra csatlakoztatott dokkoloegységre.

3 Azinditas és leallitas gomb villogni kezd.

Megjegyzés: Mivel elsé alkalommal tolti fel a robotot, a robotporszivd
kijelzdéjen megjelenik az inditasi jelzéfény.

4 Amikor az akkumulator teljesen feltoltédott, a start/stop gomb
folyamatosan vilagit.
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Automatikus tités hasznalat kzben

1 Amikor a robotporszivo befejezte a tisztitast, illetve amikor az
akkumulator toltottsége mar csak 15%, a robotporszivo automatikusan
megkeresi a dokkoloegységet, hogy feltdltddjon. Amikor a robotporszivo
a dokkoloegységet keresi, a start/stop gomb narancssargan kezd
vilagitani.

2 Amikor az akkumulator teljesen feltoltddott, a start/stop gomb
folyamatosan vilagit.

Megjegyzés: A robotporszivo csak akkor keresi automatikusan a
dokkoloegyseget, ha a tisztitast a dokkoloegysegrol kezdte.

Tités kzvetlenl az elektromos halzatrd

1 A bekapcsolgomb megnyomasaval kapcsolja be a robotot.

2 lllessze az adapter kis méret( csatlakozodugojat a robotporszivo
aljzataba (1). Csatlakoztassa az adaptert a fali aljzatba (2).

3 Ha arobotporszivd megfelelden csatlakozik a haldzatra, a start/stop
gomb lassan villogni kezd. Ez azt jelzi, hogy a robotporszivo toltése
folyamatban van.

4 Amikor az akkumulator teljesen feltoltédott, a start/stop gomb
folyamatosan vilagit.

A szoba el6készitése a tisztitashoz

Mielott elinditana a robotporszivo a tisztitd munkamenetét, tavolitson el a
padlorol minden laza és torékeny targyat. Tavolitson el a padlorol minden
kabelt és vezetéket is.

A robotporszivdé hasznalata

Inditas és leallitas
1 Allitsa a robotporszivo oldalan talalhatd tapkapcsolot ,be” allasba.
2 Nyomja meg a start/stop gombot.

- A start/stop gombot a roboton is megnyomhatja.
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- Emellett megnyomhatja a tavvezérld start/stop gombijat vagy a
mutatot is (csak az FC8820 esetén).
3 A start/stop gomb folyamatosan be van kapcsolva, és a robotporszivo
elkezdi a tisztitast.

4 A robotporszivd mindaddig automatikus takaritasi Gzemmaodban
mUkodik, amig az akkumulator le nem merul. Az automatikus takaritasi
Uzemmodban ismételten végrehajtia a Z mintabol, a véletlenszerl, a
falkdvetd és a spirdal mintabol allo sorozat mozdulatait.

Megjegyzés: Az egyes Uzemmodok kivalasztasahoz nyomja meg a
tavvezeérlon az Gzemmod gombok egyikét. Tovabbi részletekért lasd a
,Takaritasi Uzemmaod kivalasztasa” cimu részt.

5 Ha az akkumulator lemerdlt, a start/stop gomb jelzé6fénye narancssargan
kezd vilagitani, és a robotporszivd megkeresi a dokkoloegyseéget, hogy
feltoltédjon.

6 A start/stop gomb megnyomasaval meg is szakithatja vagy leallithatja a
takaritasi folyamatot. Ha ismét megnyomija a start/stop gombot, és az
akkumulator még mindig elegendd energiaval rendelkezik, a
robotporszivd automatikus takaritasi Gzemmodban folytatja a takaritast.

7 Ha azt akarja, hogy a robotporszivo visszatérjen a dokkoloegysegre,
miel6dtt az akkumulator lemerdlne, nyomja meg a tavvezerlén vagy a
mutaton (csak az FC8820 esetén) a dokkolas gombot. Miutan a
robotporszivo visszatér a dokkoldoegyseghez, a robotporszivo kijelzdje
bekapcsol.

Megjegyzés: Ha a robotot nem a dokkoloegységrél inditotta, az nem teér
oda vissza automatikusan, ha az akkumulator toltottségi szintje alacsony.
Ha az akkumulator még mindig elegendd energiaval rendelkezik, a
tavvezerld vagy a mutato (csak az FC8820 esetén) dokkolas gombjat
megnyomva visszatéritheti a robotot a dokkoloegységre. Ha az
akkumulator teljesen lemerult, manualisan kell felhelyeznie a robotot a
dokkoloegyseégre.

Takaritasi Uzemmod kivalasztasa

Az automatikus takaritasi Gzemmod mellett, a robotporszivo négy énallo
takaritasi Gzemmaoddal rendelkezik, melyek mindegyike a tavvezérldn levod
megfelelé gomb megnyomasaval aktivalhato.

Megjegyzés: A kézzel kivalasztott Gzemmodok csak néhany percig
maradnak aktivak. Ezt kovetden a robotporszivod visszatér az automatikus
takaritasi Gzemmaodhoz.
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Z mintaju tzemmod
Z mintaju tzemmaodban a robotporszivo Z alaku mozdulatokbol allo
hurkokat rajzolva tisztitjia a szoba nagy terlleteit.

Véletlenszer( mintaju Gzemmaod

Ebben az Uzemmaodban a robotporszivo egyenes és cikkcakk
mozdulatokbol allé vegyes mintat rajzolva tisztitja a szobat.

Falkovet6 tzemmod

Ebben az Uzemmaodban a robotporszivo kdveti a szoba falait, és a falak
mentén mozogva tokéletesen megtisztitia az adott terlletet.

Spiral mintaju tzemmaod

Ebben az Gzemmaodban a robotporszivo spiralis mintaju végez egy kisebb
tertleten, igy alaposan megtisztitjia azt. Spiral Uzemmaodban a ventilator
turbo sebességen Uzemel (csak az FC8820 esetén).

1 A taviranyito start/stop gombia felett, alatt, bal, illetve jobb oldalan
talalhato nyilgombok segitségével iranyithatja a robotporszivd mozgasat
a szobaban.

Megjegyzés: Legyen ovatos, amikor a robotporszivot kézzel mikodteti
magassagkulonbség vagy lépcsd kdzelében.

Megjegyzés: A porszivozas csak a robotporszivo elére torténd haladasa
kozben torténik, illetve az oldalso kefék is csak ekkor mikodnek. A balra,
jobbra és hatra gombok csak a robotporszivo iranyitasara szolgalnak.
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A takaritasi id6é gombjanak hasznalata

5 -
QO0® @

2 .
O«@

cO®

Ha azt szeretné, hogy a robotporszivd automatikus tisztitasi
Uzemmodban mUkddjon, amig az akkumulator toltottsége le nem
csokken, nyomja meg a maximalis takaritasi idé gombot. Amikor a
robotporszivd befejezte a takaritast, automatikusan visszatér a
dokkoloegysegre, ha onnan indult. Ha a robotporszivo a szoba egy masik
pontjarél indult, a dokkolas gomb megnyomasaval visszakuldheti a
robotot a dokkoloegységre.

A tobbi takaritasi idé gomb segitségével 60, 45, illetve 30 percig
mUkodtetheti a robotot. Amikor a takaritasi id® lejart, a robotporszivo
automatikusan visszatér a dokkoloegységre, ha onnan indult. Ha a
robotporszivo a szoba egy masik pontjarol indult, a dokkolas gomb
megnyomasaval visszakuldheti a robotot a dokkoloegységre.

A dokkoloegység mUkodtetése

Az idb és a nap beallitasa az 6ran
Ha hasznalni kivanja a takaritd programokat, elészor a dokkoldegység
kijelzojéen be kell allitania az 6ran a hét napjat és az idét.

Megjegyzés: Az alabbi lépésekhez tartozo képekért lasd a jelen kézikonyv
hatso oldalait.

1

©

Nyomija meg a beallitds gombot. A beallitas Gzemmod jelzdfénye és az
ora idejének jelzofénye villogni kezd.

Nyomja meg egyszer a kivalasztas gombot. Az 6ra értéke villogni kezd.
A dokkoloegység + és - gombijaival allitsa be az 6ra értékét. A kijelzdn
megjelenik a beallitott draérték.

Az ora értékének jovahagyasahoz nyomja meg a kivalasztas gombot. A
perckijelzés villogni kezd.

A dokkoloegységen lévo + és - gomb segitségével beallithatja a perc
értékét. A beallitott percérték a kijelzdn lathato.

Az percérték jovahagyasahoz nyomja meg a kivalasztas gombot. A
vasarnapra vonatkozo ,Va” kijelzés villogni kezd.

A dokkoloegyseég + és - gombijaival allitsa be a hét aktualis napjat.

A hét napjanak jovahagyasahoz nyomja meg a kivalasztas gombot.

A beallitott id® és hét napja jovahagyasahoz nyomija meg a beallitas
gombot. A beallitas Uzemmaod jelzéfénye és az ora idejének jelzdfénye
abbahagyija a villogast, és folyamatosan kezd vilagitani.

A takaritasi id6k programozasa

Ha a dokkoloegyseg kijelzdjen beallitotta a hét napjat és az idét,
beprogramozhatja a robotporszivo takaritasi idoit.
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Megjegyzés: Az alabbi lépésekhez tartozo képekért lasd a jelen kezikonyv
hatso oldalait.

A rendelkezésre allo programozasi beallitasok:

Program Jelzések a kijelzén

Takaritas minden nap Az egész napos kijelzések vannak bekapcsolva

Takaritas hétkéznapokon A Mo (hetfd) - Fri (péntek) kijelzések vannak bekapcsolva

Takaritas 2 egymast kdvetd napon A 2 nap kijelzése van bekapcsolva, példaul Fri (péentek) és Sa
(szombat)

Takaritas a hét 1 napjan A kijelolt nap kijelzése van bekapcsolva

1 Nyomja meg a beallitds gombot. A beallitas Uzemmod jelzdfénye és a
takaritasi program jelzéfénye villogni kezd.

2 Nyomija meg egyszer a kivalasztas gombot. Az 6ra értéke villogni kezd.

3 A dokkoloegységen levo + és - gomb segitségével bedllithatja az 6ra
értékeét. A beallitott ora megjelenik a kijelzén.

4 Az ora értékének jovahagyasahoz nyomija meg a kivalasztas gombot. A
perckijelzés villogni kezd.

5 A dokkoloegységen levd + és - gomb segitségével beallithatja a perc
értékét. A beallitott percérték a kijelzén lathato.

6 Az percertéek jovahagyasahoz nyomija meg a kivalasztas gombot. A
vasarnapra vonatkozo ,Va” kijelzés villogni kezd.

7 A dokkoloegyseg + és - gombijaival valthat a takaritd programok kozott (a
rendelkezésre alld programozasi beallitdsokat lasd a fenti tablazatban).

8 A kivalasztott program jovahagyasahoz nyomja meg a kivalasztas
gombot.

9 Az programozas jovahagyasahoz nyomja meg a beallitas gombot. A
beallitas Gzemmod jelzéfenye és a tisztitoprogram jelzéfénye
abbahagyja a villogast, és folyamatosan kezd vilagitani.

10 Amikor beallitott egy tisztitoprogramot, a kijelzdn megjelenik a
tisztitbprogram jelzdije, valamint a kivalasztott nap vagy napok. Ha a
robotporszivot készenléti allapotban hagyja, és az akkumulator teljesen
fel van toltve, akkor a robotporszivd a beprogramozott napon vagy
napokon, a beprogramozott iddpontban elkezdi a takaritast.

Ventilatorsebesség gombijai

A ventilator sebességét szabalyozé gombokkal ndvelheti a ventilator
sebességeét turbo fokozatig, vagy kikapcsolhatja a ventilatort. Az
alapértelmezett beallitas a normal ventilatorsebesseég.

1 Nyomija meg ezt a gombot a ventilator kikapcsolasahoz
® 8 ® (1) 2 Nyomija meg ezt a gombot a ventilator normal sebességl
® bekapcsolasahoz.
0®®6 3 Aturbd ventilator gomb noveli a ventilator sebességét (csak az FC8820
%8% ® @ esetén).

Valasz tapssal

(3] Ez az Uzemmod akkor [ép mUkddésbe, amikor a robotporszivo alvo
Uzemmodba lép a kovetkezd helyzetekben:
- amikor egy hiba miatt abbahagyja a takaritast
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- amikor rovid takaritasi idét programozott be

- amikor 20 perc alatt nem talalta meg a dokkoldegységet

Ha nem latja a robotporszivot, akkor ugy talalhatjia meg, hogy egyet tapsol a
kezével. A robotporszivo ekkor hangjelzéssel és a kijelzdn az 6sszes ikon
vilagitasaval valaszol.

A szaraz torlokendobs tartozék hasznalata

A szaraz torlékendods tartozék egy olyan funkcid, amely lehetéve teszi a
kemeény padlok szaraz torlokenddvel tortend tisztitasat.

Megjegyzés: Ha a szaraz torlékendods tartozékot hasznalja, eléfordulhat,
hogy a robotporszivd szamara nehézséget okoz a kiszobokon vald
athaladas és a szényegekre valo felgordulés.

A szaraz torl6kendés tartozék elékészitése a hasznalathoz

1 Forditsa fejjel lefelé a robotot, és helyezze a padlora vagy egy asztalra.

2 Helyezze a szaraz torlékenddt egy asztalra, és helyezze a szaraz
torlékendds tartozékot a kenddre Ugy, hogy a rogzitéfulek On felé
nézzenek.

3 Hajtsa a szaraz torldkendd mindkét végét a szaraz torldkendds tartozék
kore, és a rogzitd blokkokat a mélyedésekbe nyomva erésitse a szaraz
torlbkendot a tartozékra.

4 Helyezze be a szaraz torlékendds tartozék rogzitd fulét a robotporszivd
egyik oldalan kdzvetlenul a keréek mogott [évo nyilasba, és addig nyomia,
amig nem hallja, hogy az a helyére pattant. Ezutan ismételje meg ezeket
a lépéseket a masik oldalon is.

5 Forditsa vissza a robotot, és helyezze a padléra a kerekeire ugy, hogy a
szaraz torlbkendds tartozék érintkezzen a padloval.

A robotporszivé hasznalata a szaraz torlékendds
tartozékkal

Ha fel van szerelve a szaraz torldkendds tartozék, a robotporszivo barmilyen
Uzemmodban és mindenféle kemény padlo tisztitasara alkalmas. Ne
hasznalja a szaraz torlékendds tartozékot sz&nyegekhez vagy labtorlékhoz.
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A robotporszivo hasznalata a szaraz torlékendés
tartozékkal

Ha fel van szerelve a szaraz torldékendds tartozék, a robotporszivo barmilyen
Uzemmodban és mindenféle kemeény padlo tisztitasara alkalmas. Ne
hasznalja a szaraz torlokendds tartozékot szényegekhez vagy labtorlékhoz.

A szaraz torl6kendds tartozék leszerelése

1 Szerelje le a szaraz torldkendods tartozékot, amint befejezte a padlo
feltorléseét.

2 Forditsa fejjel lefelé a robotot, és helyezze a padléra vagy egy asztalra.

3 Akioldasahoz nyomja a szaraz torlékendds tartozék egyik veget a
robotporszivd masik oldalan levé kerék iranyaba. Ezutan hlzza le a
tartozékot a robotporszivorol.

A mutaté (FC8820) hasznalata

A mutaté toltése

A mutato akkumulatorral rendelkezik, amely a tartozékkéent adott USB-
kabelen keresztul tolthetd.

1 lllessze a micro-USB csatlakozddugdt a mutato aljan levo aljzatba.

2 lllessze az USB-csatlakozodugot az USB-toltdbe vagy a laptop USB-
portjaba.

3 A mutaton folyamatosan vilagitani kezd a toltésjelzé fény. A feltdltéshez
30 perc szUkséges. Amikor a toltésjelzd kialszik, az akkumulator teljesen
feltoltédott.

@Oe6
[clelele)]

A robotporszivo vezérlése a mutatoéval

0%

- Amikor nyomva tartja a mutatd gombijat, a mutato infravords sugarat
bocsat ki. Ezzel a sugarral egy adott iranyba huzhatja a robotot. Amig
nyomva tartja a gombot, és a kivant iranyba mutat vele, a robotporszivo
folyamatosan mozog abba az iranyba. Amikor felengedi a mutato
gombijat, a robotporszivo elkezdi a tisztitast automatikus Uzemmaodban.
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- A mutato segitségével a robotot a szoba egy meghatarozott tertletére
kuldheti, hogy az a terlletet alaposan megtisztitsa.

A virtualis fali egység (FC8820) hasznalata

Az elemek behelyezése a lathatatlan falba

A lathatatlan fal négy AA elemmel mukodik.

1 Nyomja meg a hatso fedél (1) aljan talalhato keét kioldofulet, majd
csusztassa a hatso fedelet felfelé, és vegye le a lathatatlan falrol (2).

2 Vegyen ki a csomagbol négy uj AA elemet, és helyezze be dket a
l[athatatlan fal elemtarto rekeszébe.

Megjegyzés: Ugyeljen arra, hogy az akkumulatorok + és — pélusai a
megfeleld helyzetben legyenek.

3 Csusztassa vissza a hatso fedelet a lathatatlan falra.

A lathatatlan fal elhelyezése a robotporszivo leallitasahoz

A lathatatlan fal segitségével megakadalyozhatja, hogy a robotporszivo
olyan helyiségbe vagy terlletre is bemenjen, ahova nem szeretné.
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1

Helyezze az egységet egy olyan pontra, amelyen tul nem szeretné
engedni a robotporszivot, pl. egy olyan helyiség nyitott ajtajanak a
kozelébe, amelybe a robotporszivd nem mehet be.

Kapcsolja be a lathatatlan falat a tetején talalhato be-/kikapcsold
gombbal.
Inditsa el a robotporszivot.

Ha a robotporszivo tul kozel megy a lathatatlan falhoz, annak jelzéfénye
villogni kezd, és a lathatatlan fal egy infravoros fénysugarat bocsat ki. Az
infravoros fénysugar arra kényszeriti a robotot, hogy modositasa az
Utvonalat, és tavolodjon el a lathatatlan faltol.

Megjegyzés: A lathatatlan fal hasznalatakor rendszeresen ellenérizze, hogy
az akkumulatorok toltottsege megfelelé-e. Ennek ellendrzéséhez kapcsolja

)
];I v I_& ki majd ujra be a lathatatlan falat. Ha az akkumulatorok toltottsége
megfeleld, a lathatatlan falon talalhato LED roéviden felvillan.

Tisztitas és karbantartas

A robotporszivo tisztitasa

A kivalo tisztito teljesitmény fenntartasa érdekében rendszeresen tisztitsa
meg a melységérzékeldket, a kerekeket, az oldalsod keféket és a szivonyilast.

1

Gy6z6djon meg arrol, hogy a bekapcsologomb ,off” (kikapcsolt)
helyzetben van.

Helyezze a robotot fejjel lefelé egy sima fellletre.

Egy puha sortéju kefével (pl. fogkefével) tavolitsa el a port és a szoszt a
meéelységérzékeldkrol, valamint a szivonyilasbol.

Megjegyzés: Fontos, hogy a mélységérzékeldket rendszeresen tisztitsa.
Ha az érzékeldk szennyezettek, a robotporszivd nem észleli megfelelden
a magassagkulonbsegeket.
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4 Egy puha sortéjl kefével (pl. fogkefével) tavolitsa el a port és a szoszt a
az elsd kerékrél és az oldalso kerekekrol.

5 Az oldalso kefék tisztitasahoz fogja meg azok sortéit, és hlizza le a
keféket a tengelyekrol.

6 Egy puha kefével (pl. fogkefével) vagy ruhaval tavolitsa el a szészoket,
hajszalakat és cérnaszalakat a tengelyrél és az oldalkeférol.

7 Ellendrizze, hogy az oldalso kefékbol és a robotporszivo aljabol nem
allnak-e ki éles targyak, amelyek megsérthetik a padlot.

A portartaly Uritése és tisztitasa

Uritse ki és tisztitsa meg a portartalyt, ha a portartaly-telitettség jelzéd

folyamatosan vilagit.

1 Gydzodjon meg arrol, hogy a bekapcsologomb | off” (kikapcsolt)
helyzetben van.

2 Vegye le a boritast.




Huzza fel a portartaly fedelének fogantyujat, és emelje ki a portartalyt a
tartojabol.

Megjegyzés: Amikor eltavolitjia vagy visszahelyezi a portartalyt, ugyeljen
arra, hogy ne sértse meg a motor ventilatoranak lapatjait.

Ovatosan emelje fel a portartaly fedelét (1), és vegye ki a szUrét (2).

A szemetes folott razva Uritse ki a portartalyt. Tisztitsa meg a szUrdt és a
portartaly belsejét egy ronggyal vagy egy puha sortéju fogkefével.
Tisztitsa meg a portartaly aljan talalhato szivonyilast is.

Figyelem! Ne tisztitsa a portartalyt vagy a szlirét vizzel vagy
mosogatogépben.

Helyezze vissza a szUr6t a portartalyba (1). Tegye ra a fedelet a
portartalyra (2).

Tegye vissza a portartalyt a portartaly-rekeszbe, és tegye vissza a felsé
fedelet a robotporszivora.

Figyelem! Mindig gy6z6djon meg réla, hogy a szlir6 a portartalyban
van. Ha a robotot ugy hasznalja, hogy a portartalyban nincs sz(ir6, a
motor karosodhat.
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Tartozékok rendelése

A sz(ré cseréje

Tartozékok és potalkatrészek vasarlasahoz latogasson el a
www.shop.philips.com/service weboldalra vagy forduljon Philips
markakereskeddjéhez. Fordulhat az orszagaban mukodd Philips
vevoszolgalathoz is (az elérhetdségi informaciokat megtalalja a vilagszerte
érvényes garancialevélen).

Cserélje ki a szUrét, ha az nagyon piszkos vagy sertilt. Uj szirdkészletet az
FC8066 tipusszam alatt rendelhet. A szUrd portartalybol valo kivételével,
illetve visszahelyezésével kapcsolatos tovabbi informaciokat lasd a ,Tisztitas
és karbantartas” cimd fejezet A portartaly Uritése és tisztitasa” c. részében.

Az oldalso kefék cseréje

A megfeleld tisztitasi eredmények biztositasa érdekében bizonyos idé utan

cseréelje ki az oldalso keféket.

Mindig cserélje ki az oldalso keféket, ha kopasra vagy sérulésre utalo jeleket

tapasztal. Javasoljuk tovabba, hogy mindket oldalso kefét egyszerre cserélje

ki. Tartalek oldalso keféket cserekészlet részeként rendelhet az FC8068

rendelési szammal. Ez a készlet emellett két szUrét és harom szaraz

torlokenddt is tartalmaz.

1 Gydézddjon meg arrol, hogy a bekapcsologomb ,off” (kikapcsolt)
helyzetben van.

2 Az oldalso kefék cseréjéhez fogja meg a régi oldalso kefék sortéit, és
huzza le a keféket a tengelyukrél.

3 Nyomija az Uj oldalso keféket a tengelyekre.
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Az akkumulator cseréje

Cserélje ki az akkumulatort, ha mar nem lehet ujra feltolteni, vagy ha

gyorsan lemerul. Uj akkumulatort a CP0O113 (FC8820 esetén) vagy CPO112

(FC8810 esetén) rendelési szam alatt rendelhet.

1 Gydézoédjon meg arrol, hogy a robotporszivd bekapcsologombia ,off”
(kikapcsolt) helyzetben van.

2 Az akkumulator eltavolitasa és hulladékkezelése elétt hagyja a robotot
addig mUkodni, amig az akkumulator teljesen le nem merdl.

3 Nyomija be és csusztassa le az akkumulatortartod fedelét a
robotporszivorol.

4 Vegye ki a regi akkumulatort a tartonyilasbol.

5 Helyezze be az uj akkumulatort az akkumulatortartoba.
6 Csusztassa vissza az akkumulatortarto fedelét a robotporszivora.

Szaraz torl6kendd6k cseréje

Lehetdsége van uj szaraz torldkenddk rendelésére. Ezek az FC8068
cserekészletben talalhatok. Ez a cserekeészlet emellett ket oldalso kefet es
két szUrot is tartalmaz.

A tavvezérlé elemének cseréje

A tavvezerld egy CR2025 tipust gombelemmel mUkodik. Cserélje ki az
elemet, ha a robotporszivd mar nem valaszol, amikor megnyomija a
tavvezerld gombijait.
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1 Tartsa a tavvezérlét fejjel lefelé. Nyomija meg az elemtartd kioldo
gombijat, és ugyanakkor csusztassa ki az elemtartot a tavvezerlébol.

2 Vegye ki a lemerult elemet az elemtartobdl, és helyezze be az uj elemet.
Ezutdn csusztassa vissza az elemtartot a tavvezérldbe.

Ujrahasznositas

- Ez aszimbolum azt jelenti, hogy a termék nem kezelheté normal
haztartasi hulladékként (2012/19/EU).

- Ezaszimbolum azt jelenti, hogy ez a termék olyan egyszer hasznalatos
elemeket tartalmaz, amelyeket nem szabad haztartasi hulladéekkent
kezelni (2006/66/EK).

- Tartsa be az elektromos és elektronikus termékek, akkumulatorok és
elemek kulon torténd hulladékgylijtésére vonatkozo orszagos
eloirasokat. A megfeleld hulladékkezelés segitséget nyUijt a kdrnyezettel
és az emberi egészséggel kapcsolatos negativ kdvetkezmeények
megeldzésehez.

Az egyszer hasznalatos elemek eltavolitasa

Az egyszer hasznalatos elemek eltavolitasarol lasd a hasznalati
utmutatoban az elemek behelyezésére és eltavolitasara vonatkozd
utasitasokat.

Hibaelharitas
Ez a fejezet dsszefoglalja a készulékkel kapcsolatban leggyakrabban
felmeruld problémakat. Ha a hibat az alabbi Utmutato segitségével nem
tudja elharitani, latogasson el a www.philips.com/support weboldalra a
gyakran felmeruld kérdések listajaert, vagy forduljon az orszagaban illetékes
ugyfélszolgalathoz.
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Probléma

Lehetséges ok

Megoldas

A robotporszivo a
start/stop gomb
megnyomasat kévetden
nem kezdi el a tisztitast.

Lemerult az akkumulator.

Toltse fel az akkumulatort (lasd az
LElokeészités a hasznalatra” cimU fejezetet).

A kisméretl csatlakozodugod
még mindig be van dugva a
robotporszivd
csatlakozoaljzataba.

A robot elektromos halézatrol nem
mUkodik, csak a sajat akkumulatorarol.
Ezért hasznalat el6tt mindig valassza le az
adaptert a robotporszivorol és a
halézatrol.

A bekapcsoléogombot nem
allitotta ,on” (bekapcsolt)
helyzetbe.

Nyomja meg a bekapcsoldégombot.
Nyomija meg a start/stop gombot a
robotporszivon vagy a tavvezerlén a
takaritas elinditasahoz.

A figyelmeztetd jelzédfény
gyorsan villog.

Az egyik vagy mindkét kerék
beszorult.

A bekapcsologombot allitsa ,off”
(kikapcsolt) helyzetbe. Tavolitsa el a kerék
felfUggesztésére tapadt szoszt, hajat,
cérnat vagy vezetéket.

Az egyik vagy mindkét
oldalso kefe beszorult.

Tisztitsa meg az oldalso keféket (lasd a
,Tisztitas és karbantartas” cimu fejezetet).

A felso fedél nincs a helyén
vagy nincs megfeleléen
lezarva.

Ha a fels® fedél nincs a helyén vagy nincs
megfelelden lezarva, a robotporszivdo nem
mUkodik. Helyezze fel megfeleléen a felsé
fedelet a robotporszivora.

Az Utkdz6 beszorult.

Nyomija meg a start/stop gombot. Emelje
fel Ugy a robotot, hogy az Utkdzdje
szabadda valjon. Helyezze a robotot
megfeleld tavolsagra az akadalytol, és
nyomija meg a start/stop gombot, hogy a
robotporszivo folytassa a takaritast.

A robotot felemelte,
mikdzben az takaritott.

Nyomija meg a start/stop gombot.
Helyezze a robotot a padlora. Ezt
kovetden nyomija meg a start/stop
gombot, hogy a robotporszivo folytassa a
takaritast.
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Lehetséges ok

Magyar

Megoldas

A robotporszivd nem
tisztit megfelelden.

Az egyik vagy mindkét
oldalso kefe sortéi gorbultek
vagy hajlottak.

Egy kis id6re aztassa be a keféket meleg
vizbe. Ha ennek hatasara a sorték nem
nyerik vissza eredeti alakjukat, cserélje ki
az oldalso keféket (lasd a ,Csere” cimU
fejezetet).

A portartalyban lévo szUrd
szennyezett.

Tisztitsa meg a portartaly belsejében
talalhato szlrét egy ronggyal vagy egy
puha sortéju fogkefével. Alacsony
szivoerodsséggel egy hagyomanyos
porszivoval is megtisztithatja a szUrét és a
portartalyt.

Ha a kefével vagy a porszivoval nem
sikertl megtisztitania a szUro6t, cserélje ki a
szUr6t egy Ujra. Azt javasoljuk, hogy
legaldbb évente egyszer cserélje ki a
szUrot.

A portartaly aljan talalhato
szivonyilas eltomodott.

Tisztitsa ki a szivonyilast (lasd a , Tisztitas
és karbantartas” cimU fejezetet).

Az els6 kerék a ratapadt haj
és egyeéb szennyezddeés miatt
beszorult.

Tisztitsa meg az els6 kereket (lasd a
,Tisztitas és karbantartas” cimu fejezetet).

A robotporszivo nagyon sotét
vagy fényes fellletet tisztit,
ami elinditjia a
meélysegerzékeldket. Ennek
kovetkeztében a
robotporszivd szokatlan
moédon mozoghat.

Nyomja meg start/stop gombot, majd
helyezze a robotot a padlo vilagosabb
szinll részére. Ha a probléma itt is fennall,
latogasson el a www.philips.com/support
weboldalra, vagy forduljon az orszagaban
mUkodd Philips ugyfélszolgalathoz.

A robotporszivo olyan padlot
tisztit, amely elég erdsen
visszatUkrozi a napfényt. Ez
elinditja a
melységérzékeldket, aminek
kovetkeztében a
robotporszivd szokatlan
modon mozoghat.

Ha szeretné megakadalyozni, hogy a
napfény bevilagitson a helyiségbe, huzza
dssze a fluggdnyoket. Erdemes a takaritast
akkorra id6ziteni, amikor a nap mar
kevésbe sut.

Az akkumulator mar nem
tolthetd, vagy nagyon
gyorsan lemerul.

Az akkumulator elérte
élettartama végét.

Cserélje ki az akkumulatort (lasd a ,Csere”
cimU fejezetet).

A tavvezeérld eleme
nagyon gyorsan lemerul.

Eléfordulhat, hogy nem a
megfeleld tipusu elemet
helyezte be.

A tavvezérld csak CR2025 tipusu
gombelemmel mUkddik. Ha a probléma
tovabbra is fennall, latogasson el a
www.philips.com/support weboldalra,
vagy forduljon az orszagaban mukodd
Philips Ugyfélszolgalathoz.
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Probléma

Lehetséges ok

Megoldas

A robotporszivo korkoros
mozgassal végzi a
tisztitast.

A robotporszivo spirdl mintaju  Ez normalis jelenség. A spiral Uzemmaod
mozgasbol allé Uzemmaodban akkor aktivalodik, amikor a készulék egy

van.

erdsen szennyezett terlletet szeretne
megtisztitani a padlon. Ez az automatikus
Uzemmod része. Korulbelll egy perc
elteltével a robotporszivo visszatér a
normal tisztitasi Uzemmaodhoz. A spiral
Uzemmaodot ugy is megszakithatja, ha egy
masik tisztitasi Uzemmaodot valaszt ki a
taviranyiton.

A robotporszivd nem
talalja a
dokkoloegységet.

A helyiségben nem all

Helyezze mashova a dokkoloegységet.

rendelkezésre elegendd hely Lasd az ,Eldkészités a hasznalatra” fejezet
ahhoz, hogy a robotporszivd A dokkoloegység beszerelése” részét.

visszatérjen a
dokkoloegyseéghez.

A robot még mindig keresia  Varjon korulbelul 20 percet, hogy a

dokkoloegységet.

robotporszivod visszatérien a
dokkoloegyseégre.

A robotporszivot nem a
dokkoloegyseégrol inditotta

Ha azt szeretné, hogy a robotporszivd

el. tisztitas utan a dokkoloegységre térien
vissza, a tisztitast a dokkoloegysegrol
kezdje.

A robotporszivo sipolo
hangot ad, amikor
visszateér
dokkoloegyseégre.

A robotporszivot azért nem
tudja tolteni, mert
bekapcsologombia ,off”

A bekapcsologomb megnyomasaval
kapcsolja be a robotot.

(kikapcsolt) helyzetben van.

Hibakodok

Hibakod Lehetséges ok Megoldas

El A kerekek beszorultak Tavolitsa el a robotot az akadalytol, és nyomja
meg a start/stop gombot, hogy a
robotporszivo folytassa a takaritast.

E2 A felso fedél vagy a Megfelelden helyezze be a portartalyt és fel a
portartaly nem fels® fedelet a robotporszivora. Az hibakod
megfeleléen van automatikusan eltlinik a kijelzérol.
behelyezve

E3 A lokharité beszorult Vegye le a robotporszivot az akadalyrol. Az

hibakod automatikusan elttinik a kijelzorol.

E4 A robotporszivd Helyezze vissza a robotot a padlora, hogy a
felemelkedett a padlorol  hibakod eltdnjon.

E5 A padlo tul sotét szinl Helyezze a robotot a padlé vilagosabb

terlletére. Tisztitsa meg a mélységérzékeldket.
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Megoldas

Olvassa el a ,Teenddk az els¢ hasznalat elétt”
c. fejezet ,Az akkumulator behelyezése a
robotba” cimU részében talalhato utasitasokat.

Hibakod Lehetséges ok

E6 Az elem nem
megfeleléen van
behelyezve
Toltési hiba

Ellendérizze, hogy a bekapcsologomb ,on”
(bekapcsolt) helyzetben van-e, mikdzben a
robotporszivd a dokkoloegységen van.

8|0
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Wprowadzenie

Gratulujemy zakupu i witamy w gronie uzytkownikow produktow Philips!
Aby w petni skorzystac z obstugi Swiadczonej przez firme Philips, nalezy
zarejestrowac zakupiony produkt na stronie www.philips.com/welcome.

Opis ogdblny

Uchwyt pokrywy pojemnika na kurz

Pokrywa pojemnika na kurz

Filtr

Pojemnik na kurz

Gorna pokrywa

Tabela kodow btedow

Wentylator

Zderzak

Czujnik stacji dokujacej

0 Przetacznik zasilania (do wigczania i wytgczania odkurzacza
automatycznego)

1 Kotko przednie

12 Watki bocznych szczotek

13 Czujniki spadku poziomu powierzchni

14 Kotka

15 Komora akumulatora

16 Otwor ssacy

17 Szczotki boczne

18 Akumulator

19 Pokrywa komory akumulatora

20 Zaczepy do suchych chusteczek

21 Uchwyt na suche chusteczki

22 Suche chusteczki

23 Komora baterii

24 Pilot zdalnego sterowania

25 Przewdd do tadowania

26 Wskaznik

27 Modut wirtualnej sciany (FC8820)

28 Stacja dokujaca

29 Zasilacz

30 Mata wtyczka

OCoOoO~NOOUTAN WN —

—

Wyswietlacz i pilot zdalnego sterowania

Pilot zdalnego sterowania (FC8820)

1 Przyciski nawigacyjne i wigcznik/wytacznik
@ 2 Przyciski czasu czyszczenia
@ © O 3 Przyciski trybu czyszczenia
® 4 Przyciski predkosci wentylatora
pHiIPS 5 Przycisk dokowania
@
®O @ @i
G@® @

Polski
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Pilot zdalnego sterowania (FC8810)

1 Przyciski nawigacyjne i wikgcznik/wytacznik
2 Przyciski czasu czyszczenia

3 Przyciski trybu czyszczenia

4 Przycisk wytgczenia wentylatora

5

6

Przycisk wigczenia wentylatora
Przycisk dokowania

Panel sterowania stacji dokujacej

1 Wyswietlacz ze wskazaniami czasu, dnia i programowania
2 Przyciski reguladii i ustawiania

Wskaznik (FC8820)

Przycisk wskaznika
Wytgcznik

Przyciski trybu czyszczenia
Przyciski czasu czyszczenia
Przycisk dokowania

uaN~NwN —

Jak dziata odkurzacz automatyczny?

Co czysci odkurzacz automatyczny?

Ten odkurzacz automatyczny jest wyposazony w funkcje, ktore sprawiaja,
ze doskonale nadaje sie do czyszczenia podtog w domu.

Ten odkurzacz automatyczny nadaje sie szczegodlnie do czyszczenia
twardych powierzchni, na przyktad drewnianych, z ptytek ceramicznych
badz z linoleum. Moga wystgpic problemy podczas czyszczenia miekkich
powierzchni, takich jak wyktadziny lub dywany. W przypadku uzywania
odkurzacza automatycznego do czyszczenia wyktadziny lub dywanu przy
pierwszym uzyciu nalezy pozosta¢ w jego poblizu, aby sie przekonac, czy
poradzi sobie z tego rodzaju podtoga. Odkurzacz automatyczny wymaga tez
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nadzoru, gdy jest uzywany na bardzo ciemnych lub Isnigcych twardych
podtogach.

W jaki sposob odkurzacz automatyczny czysci podtoge?

System czyszczenia

Odkurzacz automatyczny jest wyposazony w 3-stopniowy system

czyszczenia, ktory skutecznie odkurza podtogi.

- Dwie boczne szczotki wspomagajg odkurzanie w rogach i wzdtuz scian.
Utatwiaja rowniez zbieranie brudu z podtogi i przesuwanie go w strone
otworu ssgcego.

- Sita ssania odkurzacza automatycznego podnosi luzny brud i przenosi go
przez otwor ssgcy do pojemnika na kurz.

- Odkurzacz automatyczny jest wyposazony w uchwyt na suche
chusteczki, ktory umozliwia jeszcze doktadniejsze czyszczenie podtog za
pomoca suchych chusteczek.

Schematy odkurzania

W trybie automatycznego czyszczenia odkurzacz automatyczny stosuje
sekwencje schematow odkurzania w celu optymalnego wyczyszczenia
wszystkich obszarow pomieszczenia. Uzywane schematy odkurzania to:
1 Schemat litery Z lub zygzak

2 Schemat losowy
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3 Schemat podazania wzdtuz scian

4 Schemat spiralny

W trybie automatycznego czyszczenia odkurzacz automatyczny uzywa tych
schematow w statej kolejnosci: schemat litery Z, losowy, podgzania wzdtuz
scian i spiralny.

Gdy odkurzacz automatyczny zakonczy te sekwencje schematow, zaczyna
ponownie poruszac sie wedtug schematu litery Z. Odkurzacz automatyczny
bedzie powtarzac te sekwencje schematow odkurzania pomieszczenia do
czasu, gdy akumulator bedzie bliski roztadowania lub do recznego
wyltgczenia.

Jesli w trakcie czyszczenia podtogi odkurzacz automatyczny wykryje
wyjatkowo brudne miejsce, przetgczy sie w tryb spiralny z wentylatorem
dziatajacym z predkoscia turbo (tylko model FC8820), aby doktadnie
wycCzyscic brud.

Uwaga: Mozna rowniez wybrac¢ kazdy tryb oddzielnie, naciskajac
odpowiedni przycisk na pilocie zdalnego sterowania lub wskazniku (tylko
model FC8820). Recznie wybrane tryby czyszczenia pozostajg aktywne
zaledwie przez kilka minut. Gdy ten czas uptynie, odkurzacz automatyczny
przelgcza sie z powrotem do trybu automatycznego.

Wiecej informacji mozna znalez¢ w rozdziale ,Korzystanie z odkurzacza
automatycznego” w czesci , Tryby czyszczenia’.

W jaki sposob odkurzacz automatyczny unika roznic

wysokosci?

Odkurzacz automatyczny jest wyposazony w trzy umieszczone na spodzie
czujniki spadku poziomu powierzchni. Odkurzacz automatyczny
wykorzystuje je do wykrywania roznic wysokosci, np. schodow, i poruszania
sie w taki sposob, aby ich unikngc.

Uwaga: To normalne, ze odkurzacz automatyczny przesuwa sie nieco poza
krawedz roznicy wysokosci, poniewaz przedni czujnik spadku poziomu
powierzchni znajduje sie za zderzakiem.

Przestroga: W niektorych przypadkach czujniki spadku moga nie wykry¢
na czas schodow lub innych r6znic wysokosci. Dlatego nalezy uwaznie
monitorowac odkurzacz automatyczny przy pierwszym uzyciu oraz gdy
dziata w poblizu schodow lub innych miejsc, w ktérych wystepuija roéznice
wysokosci. Wazne jest, aby regularnie czysci¢ czujniki w celu
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zagwarantowania poprawnego wykrywania roznic wysokosci (instrukcje
zawiera rozdziat ,,Czyszczenie i konserwacja”).

Przed pierwszym uzyciem

Montaz szczotek bocznych

1 Rozpakuj szczotki boczne i potdz odkurzacz automatyczny spodem do
gory na stole lub na podtodze.

2 Wocisnij boczne szczotki na watki na spodzie odkurzacza
automatycznego.

Uwaga: Zadbaj o prawidtowe umocowanie szczotek bocznych. Wcisnij je

na watek w taki sposob, aby stychac byto, ze zatrzasnety sie w
odpowiedniej pozydciji (bedzie stychac klikniecie).

Wktadanie akumulatora

Przed uzyciem urzgdzenia trzeba umiesci¢ w nim akumulator.

Uwaga: Pamietaj, aby ostroznie obchodzi¢ sie z akumulatorem. Uwazaj, aby
nie upusci¢ akumulatora. Zapewni to maksymalna zywotnos¢ akumulatora.

1 Nacisnij karbowane czesci pokrywy komory akumulatora, aby jg
odblokowac.

2 Zsun pokrywe komory akumulatora z odkurzacza automatycznego.
3 Zdejmij folie z akumulatora.
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4 Wtoz akumulator do komory akumulatora.

Uwaga: Upewnij sie, ze nadruk na akumulatorze jest skierowany w gore, a
ztacza sa skierowane w odpowiednig strone.

5 Wsun pokrywe komory akumulatora z powrotem na odkurzacz
automatyczny.

Wyjmowanie zabezpieczenia z pilota zdalnego sterowania

Pilot zdalnego sterowania jest zasilany baterig CR2025 w ksztatcie pastylki.

Pod baterig znajduje sie metka zabezpieczajgca, ktérg przed uzyciem nalezy

usungc.

1 Wyjmij metke zabezpieczajaca z komory baterii pilota zdalnego
sterowania. Teraz pilot zdalnego sterowania jest gotowy do uzycia.

Przygotowanie do uzycia

Instalacja stacji dokujacej

1 Wtoz matg wtyczke zasilacza do gniazda w stacji dokujgcej (1) i podtacz
zasilacz do gniazdka elektrycznego (2).
- Wigczy sie wyswietlacz na stacji dokujacej.

2 Umiesc stacje dokujacg na poziomej, rownej powierzchni pod sciang.

Uwaga: Upewnij sie, ze nie ma zadnych przeszkod ani roznicy wysokosci
80 cm przed stacjg dokujaca, 30 cm po jej prawej i 100 cm po jej lewej
stronie.

Wskazowka: Aby stacja dokujgca stata nieruchomo w wybranym miejscu,
mozna przymocowac jg do sciany za pomocg wkretow lub dwoch
paskow dwustronnej tasmy samoprzylepnej.
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Przed pierwszym uzyciem urzadzenia i wtedy, gdy akumulator odkurzacza

automatycznego sie roztaduje, czas tadowania wynosi 4 godziny.

Odkurzacz automatyczny moze byc¢ tadowany na dwa sposoby:

- Za posrednictwem stacji dokujacej — recznie lub automatycznie podczas
uzytkowania

- Przez podigczenie bezposrednio do sieci elektrycznej.

Uwaga: Gdy akumulator jest w petni natadowany, odkurzacz automatyczny
moze pracowac nawet przez 120 minut.

tadowanie za posrednictwem stacji dokujgcej
1 Nacisnij przetacznik zasilania, aby wtaczy¢ odkurzacz automatyczny.

2 Umiesc¢ odkurzacz automatyczny w stacji dokujgcej podtgczonej do sieci
elektrycznej.

3 Przycisk uruchomienia/zatrzymania zacznie migac.

Uwaga: Poniewaz odkurzacz automatyczny jest tadowany po raz
pierwszy, na jego wyswietlaczu pojawia sie wskaznik rozruchu.

4 Gdy akumulator jest w petni natadowany, przycisk
uruchomienia/zatrzymania swieci w sposob ciggty.
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tadowanie automatyczne podczas uzytkowania

1 Gdy odkurzacz automatyczny skonczy odkurzac lub gdy poziom
natadowania akumulatora spadnie do 15%, odkurzacz automatycznie
szuka stacji dokujacej, by natadowac akumulator. Gdy odkurzacz
automatyczny szuka stacji dokujgcej, lampka w przycisku
wigczenia/wytaczenia zmienia kolor na pomaranczowy.

2 Gdy akumulator jest w petni natadowany, przycisk
uruchomienia/zatrzymania swieci w sposob ciggty.

Uwaga: Odkurzacz automatyczny automatycznie szuka stacji dokujgcej tylko
wtedy, gdy rozpoczat odkurzanie, bedac na stacji dokujgcej.

tadowanie bezposrednio z sieci elektrycznej

1 Nacisnij przetacznik zasilania, aby wtaczy¢ odkurzacz automatyczny.

2 Wtoz matg wtyczke zasilacza do gniazda na odkurzaczu automatycznym
(1). Podtacz zasilacz do gniazdka elektrycznego (2).

3 Gdy odkurzacz automatyczny zostanie poprawnie podtgczony do sieci
elektrycznej, przycisk wiaczenia/wytaczenia zacznie migac¢ wolno. To
oznacza, ze trwa tadowanie odkurzacza automatycznego.

4 Gdy akumulator jest w petni natadowany, przycisk
uruchomienia/zatrzymania swieci w sposob ciggty.

Przygotowanie pomieszczenia do odkurzania

Przed rozpoczeciem odkurzania za pomocg odkurzacza automatycznego
nalezy usunac¢ z podtogi wszystkie luzno lezace i kruche przedmioty. Nalezy
tez usunac kable, przewody i sznury.

Korzystanie z odkurzacza automatycznego

Uruchamianie i zatrzymywanie

1 Ustaw przetacznik zasilania z boku odkurzacza automatycznego w
pozycji wtgczenia.
2 Nacisnij przycisk uruchomienia/zatrzymania.
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- Mozna nacisna¢ przycisk uruchomienia/zatrzymania na odkurzaczu
automatycznym.

- Mozna réwniez nacisnac przycisk uruchomienia/zatrzymania na

pilocie zdalnego sterowania lub na wskazniku (tylko model FC8820).
Przycisk uruchomienia/zatrzymania swieci sie caty czas, a odkurzacz
automatyczny rozpoczyna odkurzanie.

Odkurzacz automatyczny dziata w trybie automatycznym do czasu, az
akumulator bedzie bliski roztadowania. W trybie automatycznego
czyszczenia odkurzacz automatyczny powtarza sekwencje schematow
odkurzania: schemat litery Z, losowy, podazania wzdtuz scian i spiralny.

Uwaga: Aby wybrac¢ konkretny schemat, nacisnij jeden z przyciskow trybu
na pilocie zdalnego sterowania. Wiecej szczegodtowych informacji mozna
znalez¢ w sekcji ,\Wybor trybu czyszczenia”.

Gdy akumulator bedzie bliski roztadowania, przycisk
uruchomienia/zatrzymania zmieni kolor na pomaranczowy, a odkurzacz
automatyczny zacznie szukac stacji dokujgcej w celu natadowania.
Mozna rowniez nacisngc przycisk uruchomienia/zatrzymania, aby
wstrzymac/przerwac odkurzanie. Jesli ponownie nacisniesz przycisk
uruchomienia/zatrzymania, a akumulator bedzie natadowany w
wystarczajgcym stopniu, odkurzacz automatyczny bedzie kontynuowat
odkurzanie w trybie automatycznego czyszczenia.

Aby odkurzacz automatyczny powrocit do stacji dokujgcej, zanim
akumulator bedzie bliski roztadowania, nacisnij przycisk dokowania na
pilocie zdalnego sterowania lub wskazniku (tylko model FC8820).
Wskaznik dokowania na odkurzaczu automatycznym wiaczy sie i
odkurzacz automatyczny powrdci do stacji dokujgcej.

Uwaga: Jesli odkurzacz automatyczny nie rozpoczat odkurzania, bedac
na stacji dokujgcej, nie bedzie automatycznie jej szukac, gdy akumulator
bedzie bliski roztadowania. Jesli akumulator bedzie zawierac
wystarczajgca ilos¢ energii, mozna nacisna¢ przycisk dokowania na
pilocie zdalnego sterowania lub wskazniku (tylko model FC8820), aby
spowodowac, by odkurzacz automatyczny powrocit do stacji dokujacej.
Jesli akumulator jest catkowicie roztadowany, nalezy recznie umiescic
odkurzacz automatyczny w stacji dokujgcej.
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Wybor trybu czyszczenia

Oprocz automatycznego trybu czyszczenia odkurzacz automatyczny ma
cztery osobne tryby czyszczenia, ktdre mozna wigczyc¢, naciskajgc
odpowiednie przyciski na pilocie zdalnego sterowania.

Uwaga: Recznie wybrane tryby czyszczenia pozostajg aktywne zaledwie
przez kilka minut. Gdy ten czas uptynie, odkurzacz automatyczny przetgcza
sie z powrotem do trybu automatycznego.

Tryb litery Z
W trybie litery Z odkurzacz automatyczny czysci podtoge, wykonujgc na niej
petle w ksztatcie litery Z, aby odkurzy¢ duze powierzchnie.

Tryb losowy

W tym trybie odkurzacz automatyczny czysci pomieszczenie, wykonujac na
przemian na podtodze ruchy po linii prostej i po skosie.

Tryb podazania wzdtuz Scian

W tym trybie odkurzacz automatyczny podaza wzdtuz scian w
pomieszczeniu, aby bardzo doktadnie odkurzy¢ podtoge pod scianami.

Tryb spiralny

W tym trybie odkurzacz automatyczny porusza sie spiralnie po niewielkim
obszarze w celu doktadnego wyczyszczenia go. W trybie spiralnym
wentylator dziata z maksymalna predkoscia (tylko model FC8820).



Obstuga reczna
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Za pomocyg przyciskow strzatek na pilocie zdalnego sterowania,
umieszczonych nad i pod przyciskiem uruchomienia/zatrzymania oraz po
jego lewej i prawej stronie, mozna sterowac odkurzaczem
automatycznym poruszajgcym sie po pomieszczeniu.

Uwaga: Zachowaj ostroznos¢ podczas recznego sterowania
odkurzaczem automatycznym, gdy znajduje sie w poblizu schodow lub
miejsca, w ktorym wystepuije réznica wysokosci.

Uwaga: Funkcja odkurzania oraz szczotki boczne dziatajg tylko podczas
ruchu odkurzacza automatycznego do przodu. Przyciski w lewo, prawo i
do tytu stuza wytacznie do manewrowania odkurzaczem
automatycznym.

Korzystanie z przycisku czasu czyszczenia

ION
000

©
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Nacisnij przycisk maksymalnego czasu czyszczenia, aby odkurzacz
automatyczny pracowat w trybie automatycznego czyszczenia do czasu,
az jego akumulator zacznie sie roztadowywac. Po zakonczeniu
odkurzania urzadzenie automatycznie powroci do stacji dokujacej, pod
warunkiem, ze rozpoczeto od niej prace. Jesli odkurzacz automatyczny
rozpoczat prace w innym migjscu w pomieszczeniu, nacisnij przycisk
dokowania, aby wysta¢ odkurzacz automatyczny z powrotem do stacji
dokuijgcej.

Inne przyciski czasu czyszczenia umozliwiajg ustawienie odkurzacza
automatycznego tak, aby pracowat odpowiednio przez 60, 45 i 30 minut.
Po zakonczeniu czasu czyszczenia odkurzacz automatycznie powrdci do
stacji dokujgcej, jesli rozpoczat od niej prace. Jesli odkurzacz
automatyczny rozpoczat prace w innym miejscu w pomieszczeniu,
nacisnij przycisk dokowania, aby wysta¢ odkurzacz automatyczny z
powrotem do stacji dokujacej.

Obstuga stacji dokujacej

Ustawianie czasu i dnia

Aby korzystac z programow czyszczenia, trzeba najpierw ustawic czas i
dzien tygodnia na wyswietlaczu stacji dokujacej.

Uwaga: Rysunki obrazujace poszczegolne czynnosci opisane ponizej mozna
znalez¢ na stronach na koncu niniejszej instrukdji.

1

Nacisnij przycisk ustawienia. Wskaznik trybu ustawiania i wskaznik czasu
zaczng migac.

Nacisnij przycisk wyboru jeden raz. Wskazanie godziny zacznie migac.

Za pomocg przyciskow + i - na stacji dokujgcej ustaw godzine. Ustawiona
godzina pojawi sie na wyswietlaczu.
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Nacisnij przycisk wyboru, aby zatwierdzi¢ ustawienie godziny. Zacznie
migac¢ wskaznik minut.

Za pomocg przyciskow + i - na stacji dokujgcej ustaw liczbe minut. Na
wyswietlaczu pojawi sie ustawienie liczby minut.

Nacisnij przycisk wyboru, aby zatwierdzi¢ ustawienie liczby minut.
Zacznie migac wskazanie ,Su” (niedziela).

Za pomoca przyciskow + i - na stacji dokujgcej ustaw biezacy dzien
tygodnia.

Nacisnij przycisk wyboru, aby zatwierdzi¢ dzien tygodnia.

Nacisnij przycisk ustawiania, aby zatwierdzi¢ ustawienie czasu i dnia
tygodnia. Wskaznik trybu ustawiania oraz wskaznik czasu przestang
migac i zaczng Swieci¢ w sposodb ciggty.

Programowanie czaséw czyszczenia

Po ustawieniu czasu i dnia tygodnia na wyswietlaczu stacji dokujgcej mozna
zaprogramowac czasy czyszczenia dla odkurzacza automatycznego.

Uwaga: Rysunki obrazujgce poszczegolne czynnosci opisane ponizej mozna
znalez¢ na stronach na koncu niniejszej instrukdiji.

Dostepne opcje programowania to:

Program

Wskazania na wyswietlaczu

Czyszczenie kazdego dnia

Wszystkie wskazania dni sa wtaczone

Czyszczenie w dni robocze

Wskazania dni od poniedziatku do pigtku sg wtgczone

Czyszczenie w 2 kolejne dni

Wskazania dwoch dni (np. pigtku i soboty) sa wigczone

Czyszczenie 1dzien w tygodniu Wskazanie wybranego dnia jest wigczone

1 Nacisnij przycisk ustawienia. Wskaznik trybu ustawiania i wskaznik
programu czyszczenia zaczng migac.

2 Nacisnij przycisk wyboru jeden raz. Wskazanie godziny zacznie migac.

3 Zapomoca przyciskow + i - na stacji dokujacej ustaw godzine. Ustawiona
godzina pojawi sie na wyswietlaczu.

4 Nacisnij przycisk wyboru, aby zatwierdzi¢ ustawienie godziny. Zacznie
migac wskaznik minut.

5 Zapomocg przyciskow + i - na stacji dokujgcej ustaw liczbe minut. Na
wyswietlaczu pojawi sie ustawienie liczby minut.

6 Nacisnij przycisk wyboru, aby zatwierdzi¢ ustawienie liczby minut.
Zacznie migac¢ wskazanie ,Su” (niedziela).

7 Zapomoca przyciskow + i - na stacji dokujacej przetaczaj pomiedzy
programami czyszczenia (dostepne opcje programowania znajdujg sie w
powyzszej tabeli).

8 Nacisnij przycisk wyboru, aby zatwierdzi¢ wybor programu.

9 Nacisnij przycisk ustawiania, aby zatwierdzi¢ programowanie. Wskaznik

trybu ustawiania i wskaznik programu czyszczenia przestang migac i
zaczng Swieci¢ w sposob ciggty.
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10 Po ustawieniu programu czyszczenia na wyswietlaczu pojawi sie
wskaznik programu czyszczenia oraz wybrany dzien lub dni. Jesli
odkurzacz automatyczny bedzie pozostawiony w trybie gotowosci i jego
akumulator bedzie w petni natadowany, urzadzenie rozpocznie
czyszczenie podtogi o zaprogramowanej godzinie w zaprogramowanym
dniu lub dniach.

Przyciski predkosci wentylatora
(1) Za pomoca przyciskow predkosci wentylatora mozna zwiekszy¢ predkosc
wentylatora do ustawienia turbo lub wytaczy¢ wentylator. Ustawienie
domyslne to normalna predkosc¢ pracy wentylatora.
1 Nacisnij ten przycisk, aby wytaczy¢ wentylator
2 Nacisnij ten przycisk, aby wtaczy¢ normalng predkosc pracy wentylatora.
3 Przycisk turbo wentylatora zwieksza predkosc¢ pracy wentylatora (tylko
model FC8820).

Reakcja na klasniecie

Reakcja na klasniecie jest wtaczana, jesli odkurzacz przechodzi w tryb
uspienia w nastepujgcych sytuacjach:

- PO przerwaniu czyszczenia z powodu btedu

- jesli zaprogramowano krotki czas czyszczenia

- jesli w ciggu 20 minut nie znajdzie stacji dokujgcej

Jesli nie wida¢ odkurzacza automatycznego, mozna go zlokalizowac za
pomocg jednego klasniecia. Odkurzacz zareaguje dzwiekiem i zaswieceniem
wszystkich ikon na wyswietlaczu.

Korzystanie z nasadki do suchych chusteczek
Nasadka do suchych chusteczek umozliwia czyszczenie twardych podtog za
pomocg suchych chusteczek.

Uwaga: Jesli uzywasz nasadki do suchych chusteczek, odkurzacz
automatyczny moze miec problemy z przekraczaniem progow lub
wspinaniem sie na dywany.

Przygotowanie do uzycia nasadki do suchych chusteczek

1 Umiesc¢ odkurzacz automatyczny spodem do gory na podtodze lub na
stole.

2 Roztdz sucha chusteczke na stole i potdz na niej nasadke do suchych
chusteczek w taki sposob, aby wypustki do mocowania chusteczek byty
skierowane w Twojg strone.
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3 Owin oba konce suchej chusteczki wokot nasadki do suchych chusteczek
i przymocuj chusteczke do nasadki, wciskajac zaczepy w zagtebienia.

4 Wsun wypustke do mocowania nasadki do suchych chusteczek do
otworu znajdujgcego sie tuz za kotkiem po jednej stronie odkurzacza
automatycznego i dociskaj, az zatrzasnie sie w odpowiedniej pozycji
(ustyszysz ,klikniecie”). Nastepnie powtdrz te czynnosci po drugiej
stronie.

5 Obroc¢ odkurzacz automatyczny i postaw go na kotkach na podtodze w
taki sposob, aby nasadka do suchych chusteczek dotykata podtogi.

Korzystanie z odkurzacza automatycznego z nasadka do
suchych chusteczek

Po zamocowaniu nasadki do suchych chusteczek mozna uzywac
odkurzacza automatycznego w dowolnym trybie na kazdej twardej
podtodze. Nie wolno uzywac nasadki do suchych chusteczek do
czyszczenia dywanow i wyktadzin.

Zdejmowanie nasadki do suchych chusteczek

1 Zdejmij nasadke do suchych chusteczek natychmiast po zakonczeniu
wycierania podtogi.

2 Umiesc odkurzacz automatyczny spodem do gory na podtodze lub na
stole.

3 Aby zwolni¢ nasadke, pchnij jeden koniec nasadki do suchych
chusteczek w kierunku kotka po drugiej stronie odkurzacza
automatycznego. Nastepnie zdejmij nasadke z odkurzacza
automatycznego.

Korzystanie ze wskaznika (FC8820)

tadowanie wskaznika

Wskaznik jest wyposazony w akumulator, ktory mozna tadowac za pomoca
dotgczonego przewodu USB.

1 Witoz wtyczke micro-USB do gniazda na spodzie wskaznika.
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2 Wtoz wtyczke USB do tadowarki USB lub portu USB w laptopie.

3 Wskaznik tadowania na wskazniku zacznie swieci¢ w sposob ciagty.
tadowanie trwa 30 minut. Gdy wskaznik tadowania zgasnie, oznacza to,
akumulator jest w petni natadowany.

Sterowanie odkurzaczem automatycznym za pomoca
wskaznika

- Nacisniecie i przytrzymanie przycisku wskaznika powoduje emisje wigzki
Swiatta podczerwonego. Za pomocg tej wigzki mozna poprowadzi¢
odkurzacz automatyczny w wybranym kierunku. Tak dtugo, jak przycisk
pozostanie nacisniety i wskaznik bedzie zwrocony w danym kierunku,
odkurzacz automatyczny bedzie poruszat sie w tym kierunku. Zwolnienie
przycisku wskaznika spowoduje, ze odkurzacz automatyczny rozpocznie
prace w trybie automatycznego czyszczenia.

) - Zapomoca wskaznika mozna wysta¢ odkurzacz automatyczny do
okreslonego obszaru w pomieszczeniu, aby go bardzo doktadnie
WYyCzyscic.

[

Korzystanie z wirtualnej sciany (FC8820)

Wkltadanie baterii do niewidocznej $ciany

Niewidoczna sciana jest zasilana czterema bateriami AA.
1 Pchnij dwa przyciski zwalniajgce w dolnej czesci tylnej pokrywy (1), a
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1 Pchnij dwa przyciski zwalniajgce w dolnej czesci tylnej pokrywy (1), a
nastepnie przesun tylng pokrywe w gore i zdejmij jg z niewidocznej
sciany (2).

2 Wyjmij cztery nowe baterie AA z opakowania i wtdz je do komory baterii
w niewidocznej scianie.
Uwaga: Upewnij sie, ze bieguny + i - baterii znajduja sie w odpowiednim
potozeniu.

3 Zatoz tylng pokrywe z powrotem na niewidoczng sciane.

Ustawianie niewidocznej Sciany w celu zatrzymania
odkurzacza automatycznego

Za pomoca niewidocznej sciany mozna zapobiec przedostaniu sie
odkurzacza automatycznego do okreslonego pomieszczenia lub obszaru.

1 Umies¢ modut w miejscu, ktorego odkurzacz automatyczny ma nie
przekraczac, np. w poblizu otwartych drzwi do pomieszczenia, do
ktorego odkurzacz automatyczny nie ma wstepu.

2 Wiacz niewidoczng sciane, przesuwajac wytgcznik na goérze urzadzenia.
3 Uruchom odkurzacz automatyczny.
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_L_l 4 Gdy odkurzacz automatyczny zblizy sie do niewidocznej sciany, wskaznik
@\ na niewidocznej scianie zacznie migac i urzadzenie zacznie emitowac
=N strumien podczerwonego Swiatta. Ten strumien sprawi, ze odkurzacz

] - automatyczny zmieni kierunek ruchu i odsunie sie od niewidocznej

. Sciany.

® Uwaga: Jesli korzystasz z niewidocznej sciany, regularnie sprawdzaj czy
];I i m baterie sg wystarczajgco natadowane. Mozesz to zrobic, wytaczajac
wirtualng sciane i wiaczajac ja ponownie. Jesli baterie zawieraja
wystarczajaca ilos¢ energii, dioda LED na niewidocznej scianie zaswieci sie
na krotko.

Czyszczenie i konserwacja

Czyszczenie odkurzacza automatycznego

Aby zapewnic¢ dobre dziatanie odkurzacza automatycznego, trzeba od
czasu do czasu czysci¢ czujniki spadku poziomu powierzchni, kotka, szczotki
boczne i otwor ssacy.
1 Upewnij sie, ze wytacznik zasilania znajduje sie w pozycji wytaczenia.
2 Poltdz odkurzacz automatyczny spodem do gory na ptaskiej powierzchni.
3 Za pomoca szczotki o miekkim wtosiu (np. szczoteczki do zebodw) usun
brud i kurz z czujnikow spadku i wyczys¢ otwor ssacy.
Uwaga: Regularne czyszczenie czujnikow spadku jest bardzo wazne. Jesli
czujniki spadku beda brudne, odkurzacz automatyczny moze nie wykryc
schodow lub innych réznic wysokosci.

4 Za pomocg szczotki o miekkim wtosiu (np. szczoteczki do zebow) usun
brud i kurz z koétka przedniego i kotek bocznych.

5 Aby wyczysci¢ szczotki boczne, chwyc je za wtosie i zdejmij z watkow.
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6 Za pomoca miekkiej szczotki (np. szczoteczki do zebow) lub szmatki usun
kurz, wtosy i nitki z watka i szczotki bocznej.

7 Sprawdz, czy w szczotkach bocznych i na spodzie odkurzacza
automatycznego nie znajduijg sie zadne ostre przedmioty, ktore mogtyby
uszkodzi¢ podtoge.

Oproéznianie i czyszczenie pojemnika na kurz

Nalezy oprozniac i czyscic pojemnik na kurz, gdy wskaznik zapetnienia
pojemnika na kurz swieci sie w sposob ciggty.

1 Upewnij sie, ze wytacznik zasilania znajduje sie w pozycji wytgczenia.
2 Zdejmij pokrywe.

3 Pociagnij za uchwyt pokrywy pojemnika na kurz i wyjmij pojemnik na
kurz z komory.

Uwaga: Podczas wyjmowania i ponownego wktadania pojemnika na kurz
uwazaj, aby nie uszkodzic topatek wentylatora silnika.

4 Ostroznie podnies pokrywe pojemnika na kurz (1) i wyjmij filtr (2).
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5 Oproznij pojemnik na kurz, potrzgsajac nim nad koszem na smieci.
Wyczysc filtr oraz wnetrze komory szmatka lub szczoteczka do zebow o
miekkim witosiu. Wyczysc¢ tez otwor ssagcy na spodzie pojemnika na kurz.

Przestroga: Nie myj pojemnika na kurz ani filtra w wodzie ani w
zmywarce.

6 Umiesc filtr z powrotem w pojemniku na kurz (1). Nastepnie zatoz
pokrywke na pojemnik na kurz (2).

7 Umiesc pojemnik na kurz z powrotem w komorze, a nastepnie zatoz
go6rng pokrywe z powrotem na odkurzacz automatyczny.

Przestroga: Zawsze sprawdzaj, czy w pojemniku na kurz znajduje sie
filtr. Uzywanie odkurzacza automatycznego bez filtra w pojemniku na
kurz spowoduje zniszczenie silnika.

Wymiana

Zamawianie akcesoriow

Akcesoria i czesci zamienne mozna kupic na stronie
www.shop.philips.com/service lub u sprzedawcy produktow firmy Philips.
Mozna tez skontaktowac sie z Centrum Obstugi Klienta firmy Philips w
swoim kraju (dane kontaktowe znajduijg sie w ulotce gwarancyjnej).

Wymiana filtra

Wymien filtr, jesli ulegt uszkodzeniu lub jest bardzo brudny. Nowy filtr
mozna zamowic¢, podajgc numer FC8066. Instrukcje dotyczace wyjmowania
filtra i wktadania go do pojemnika na kurz mozna znalez¢ w czesci
,Oproznianie i czyszczenie pojemnika na kurz” w rozdziale ,Czyszczenie i
konserwacja”.

Wymiana szczotek bocznych

Aby urzadzenie dziatato skutecznie, po pewnym czasie nalezy wymienic
szczotki boczne.
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Wymien szczotki boczne, gdy zauwazysz jakiekolwiek oznaki zuzycia lub
uszkodzenia. Zalecamy jednoczesng wymiane obu szczotek bocznych.
Szczotki boczne mozna zamawiac jako w ramach zestawu wymiennego
FC8068. Ten zestaw zawiera takze dwa filtry i trzy suche chusteczki.

1 Upewnij sie, ze wytacznik zasilania znajduje sie w pozycji wytaczenia.
2 Aby wymienic¢ szczotki boczne, chwyc¢ je za witosie i zdejmij z watkow.

3 WoCcisnij nowe szczotki boczne na watki.

Wymiana akumulatora

Akumulator nalezy wymienic, jesli nie da sie go juz natadowac lub bardzo
szybko sie roztadowuje. Nowy akumulator mozna zamowi¢, podajac numer
CPO113 dla modelu FC8820 i CPO112 dla modelu FC8810.

1 Upewnij sie, ze przetgcznik zasilania odkurzacza automatycznego
znajduje sie w pozycji wytaczenia.

2 Pozostaw odkurzacz automatyczny wtaczony az do catkowitego
roztadowania akumulatora, aby mie¢ pewnosc, ze akumulator jest
catkowicie roztadowany przed jego wyjeciem i wyrzuceniem.

3 Pchniji zsun pokrywe komory akumulatora z odkurzacza
automatycznego, a nastepnie wyjmij stary akumulator.
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4 Wyciagnij stary akumulator z komory akumulatora.

5 Wtdz nowy akumulator do komory akumulatora.
6 Wsun pokrywe komory akumulatora z powrotem na odkurzacz
automatyczny.

Wymiana suchych chusteczek
Mozna zamawiac¢ nowe suche chusteczki. Sg czescig zestawu wymiennego
FC8068. Ten zestaw wymienny zawiera takze dwie szczotki boczne i dwa
filtry.

Wymiana baterii pilota zdalnego sterowania

Pilot zdalnego sterowania jest zasilany baterig CR2025 w ksztatcie pastylki.

Wymien baterie pilota, gdy odkurzacz automatyczny nie reaguje na

naciskanie przyciskow na pilocie.

1 Trzymaj pilot zdalnego sterowania do gory nogami. Nacisnij przycisk
zwalniajgcy baterie i w tym samym czasie wysun uchwyt baterii z pilota
zdalnego sterowania.

2 Wyjmij wyczerpang baterie i umies¢ w uchwycie nowg. Wsun uchwyt
baterii do pilota zdalnego sterowania.
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Ochrona srodowiska

Ten symbol oznacza, ze produktu nie mozna zutylizowac z pozostatymi
odpadami domowymi (2012/19/UE).

Ten symbol oznacza, ze produkt zawiera jednorazowe baterie, ktérych
nie mozna utylizowac z pozostatymi odpadami domowymi
(2006/66/WE).

Nalezy postepowac zgodnie z obowigzujacymi w danym kraju
przepisami dotyczgcymi selektywnej zbiorki urzadzen elektrycznych i
elektronicznych oraz baterii. Prawidtowa utylizacja pomaga chronic
srodowisko naturalne i ludzkie zdrowie.

Wyjmowanie baterii jednorazowych

Aby wyjac baterie jednorazowe, zobacz odpowiednie wskazowki w instrukcji
obstugi.

Rozwigzywanie probleméw

Problem

W tym rozdziale opisano najczestsze problemy, ktére mogg wystapic
podczas uzywania urzgdzenia. Jesli ponizsze wskazowki okaza sie
niewystarczajgce do rozwigzania problemu, odwiedz strone
www.philips.com/support, na ktorej znajduje sie lista czesto zadawanych
pytan, lub skontaktuj sie z Centrum Obstugi Klienta w swoim kraju.

Prawdopodobna Rozwigzanie
przyczyna

Odkurzacz automatyczny
nie rozpoczyna
odkurzania, gdy naciskam
przycisk
uruchomienia/zatrzyma-
nia.

Akumulator jest roztadowany. Nataduj akumulator (patrz rozdziat

,Przygotowanie do uzycia”).

Mata wtyczka nadal znajduje  Odkurzacz automatyczny nie dziata, gdy

sie w gniezdzie odkurzacza jest podtaczony do gniazda zasilajgcego.
automatycznego. Odkurzacz automatyczny dziata

wytacznie, gdy jest zasilany z akumulatora.
Dlatego przed uzyciem zawsze odtgcz
zasilacz od odkurzacza automatycznego i
od sieci elektrycznej.

Przetgcznik zasilania nie Nacisnij przetacznik zasilania. Nacisnij
znajduje sie w pozycji przycisk uruchomienia/zatrzymania na
wigczenia” (1). odkurzaczu automatycznym lub pilocie

zdalnego sterowania, aby rozpoczac
odkurzanie.
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Prawdopodobna
przyczyna

Polski 131

Rozwigzanie

Wskaznik ostrzezenia
miga szybko.

Jedno lub oba koétka sg
zablokowane.

Ustaw przetacznik zasilania w pozycji
wytaczenia. Usun ktaczki, wtosy, nitki lub
przewod, ktory zakrecit sie wokot
zawieszenia kotka.

Jedna lub obie szczotki
boczne sg zablokowane.

Wyczys¢ szczotki boczne (patrz rozdziat
,Czyszczenie i konserwacja”).

Brak gornej pokrywy lub
pokrywa nie jest prawidtowo
zatozona.

Gdy brak gornej pokrywy lub pokrywa nie
jest prawidtowo zatozona, odkurzacz
automatyczny nie bedzie dziata¢. Umiesc
prawidtowo gorng pokrywe na odkurzaczu
automatycznym.

Zderzak jest zablokowany.

Nacisnij przycisk
uruchomienia/zatrzymania. Unie$
odkurzacz automatyczny, aby uwolnic
zderzak. Odsun odkurzacz automatyczny
od przeszkody i nacisnij przycisk
uruchomienia/zatrzymania, aby wznowic
odkurzanie.

Odkurzacz automatyczny
zostat podniesiony podczas
odkurzania.

Nacisnij przycisk
uruchomienia/zatrzymania. Umiesc
odkurzacz automatyczny na podtodze.
Nastepnie nacisnij przycisk
uruchomienia/zatrzymania, aby wznowic
odkurzanie.
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Problem

Prawdopodobna
przyczyna

Rozwigzanie

Odkurzacz automatyczny
nie odkurza dobrze.

Wtosie jednej lub obu
szczotek bocznych jest
krzywe lub zgiete.

Zanurz na chwile szczotke lub szczotki w
cieptej wodzie. Jesli nie spowoduije to
przywrocenia prawidtowego ksztattu
witokien, wymien szczotki boczne (patrz
rozdziat ,\Wymiana”).

Filtr w pojemniku na kurz jest
brudny.

Wyczysc filtr w pojemniku na kurz za
pomoca szmatki lub szczoteczki do zebow
o miekkim wtosiu. Filtr i pojemnik na kurz
mozna tez oczyscic zwyktym
odkurzaczem, stosujgc niskg site ssaca.

Jesli filtra nie da sie wyczysci¢ za pomocag
szczotki lub odkurzacza, wymien filtr na
nowy. Zalecamy wymiane filtra
przynajmniej raz w roku.

Otwor ssgcy na spodzie
pojemnika na kurz jest
zapchany.

Wyczyse otwor ssacy (patrz rozdziat
,Czyszczenie i konserwacja”).

Przednie kotko jest
zablokowane przez wtosy lub
inne zabrudzenia.

Wyczys¢ kotko przednie (patrz rozdziat
,Czyszczenie i konserwacja”).

Odkurzacz automatyczny
odkurza bardzo ciemna lub
Isnigca powierzchnie, co
powoduje aktywacje
czujnikdw spadku poziomu
powierzchni. Z tego powodu
odkurzacz automatyczny
porusza sie w nietypowy
Sposob.

Nacisnij przycisk
uruchomienia/zatrzymania, a nastepnie
przesun odkurzacz automatyczny na
jasniejszy fragment podtogi. Jesli problem
dalej bedzie wystepowac na jasniejszym
fragmencie podtogi, odwiedz strone
internetowg www .philips.com/support lub
skontaktuj sie z Centrum Obstugi Klienta w
swoim kraju.

Odkurzacz automatyczny
czysci podtoge, ktora mocno
odbija promienie stoneczne.
Aktywuije to czujniki spadku
poziomu powierzchni i
powoduje, ze odkurzacz
automatyczny porusza sie w
nietypowy sposob.

Zasun zastony, aby swiatto stoneczne nie
wpadato do pomieszczenia. Mozesz takze
rozpoczac odkurzanie, gdy swiatto
stoneczne jest stabsze.

Nie mozna juz natadowac
akumulatora lub
akumulator bardzo
szybko sie roztadowuje.

Okres eksploatacji
akumulatora dobiegt konca.

Wymien akumulator (patrz rozdziat
SWymiana”).
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Problem Prawdopodobna Rozwigzanie
przyczyna
Bateria w pilocie By¢ moze nie wtozono baterii Do zasilania pilota zdalnego sterowania

zdalnego sterowania zbyt odpowiedniego typu.

szybko sie roztadowuje.

potrzebna jest bateria CR2025 w ksztatcie
pastylki. Jesli problem sie utrzymuije,
przejdz do strony internetowej
www.philips.com/support lub skontaktuj
sie z Centrum Obstugi Klienta w swoim
kraju.

Odkurzacz automatyczny Odkurzacz automatyczny jest Jest to zjawisko normalne. Tryb

porusza sie po okregach.  w trybie czyszczenia

punktowego.

czyszczenia spiralnego moze zostac
uaktywniony, gdy zostanie wykryta mocno
zabrudzona podtoga. Jest to takze czesc¢
automatycznego trybu czyszczenia. Po
okoto minucie odkurzacz automatyczny
zaczyna dziata¢ wedtug normalnego
schematu czyszczenia. Mozesz przerwac
tryb czyszczenia spiralnego, wybierajgc
inny tryb za pomoca pilota zdalnego
sterowania.

Odkurzacz automatyczny W pomieszczeniu nie ma

Sproébuj ustawic stacje dokujaca w innym

nie moze znalez¢ stacji dosc¢ miejsca, aby odkurzacz  miejscu. Patrz czesc ,Instalacja stacji
dokujacej. automatyczny mogt dojecha¢  dokujacej” w rozdziale ,Przygotowanie do

do stacji dokujgcej.

uzycia”.

Odkurzacz automatyczny

Daj odkurzaczowi automatycznemu jakies

caty czas aktywnie poszukuje 20 minut na powroét do stacji dokujacej.

stacji dokujgcej.

Odkurzacz automatyczny nie  Jesli chcesz, aby odkurzacz automatyczny

zostat uruchomiony, gdy
znajdowat sie w stacji

powrocit do stacji dokujacej po
zakonczeniu czyszczenia, uruchom go, gdy
znajduje sie w stacji dokujacej.

Odkurzacz automatyczny Probujesz tadowac odkurzacz Nacisnij przetgcznik zasilania, aby wtaczy¢

dokujacej.
wydaje sygnat automatyczny, gdy
dzwiekowy, gdy jest na przetacznik zasilania jest w
stacji dokujgcej. pozycji wytaczenia.

odkurzacz automatyczny.

Kody btedow

Kod btedu Prawdopodobna Rozwigzanie
przyczyna
E1 Kotka sg zablokowane Odsun odkurzacz automatyczny od

przeszkody i nacisnij wskaznik
uruchomienia/zatrzymania, aby urzadzenie
ponownie rozpoczeto odkurzanie.




134 Polski

Kod btedu Prawdopodobna Rozwiagzanie
przyczyna

E2 Gorna pokrywa lub Umiesc pojemnik na kurz i gorng pokrywe we
pojemnik na kurz nie wiasciwy sposob w odkurzaczu
zostaty prawidtowo automatycznym. Kod btedu automatycznie
zatozone zniknie z wyswietlacza.

E3 Zderzak jest Odsun odkurzacz automatyczny od
zablokowany przeszkody. Kod btedu automatycznie zniknie

z wyswietlacza.

E4 Odkurzacz Umiesc¢ odkurzacz automatyczny z powrotem
automatyczny zostat na podtodze, aby kod btedu zniknat.
podniesiony z podtogi

E5 Kolor podtogi jest zbyt Umiesc¢ odkurzacz automatyczny na jasniejszej
ciemny czesci podtogi. Wyczys¢ czujniki spadku

poziomu powierzchni.

E6 Akumulator nie zostat Zapoznaj sie ze wskazowkami w czesci

prawidtowo wtozony

,Wktadanie akumulatora do odkurzacza
automatycznego” w rozdziale ,Przed
pierwszym uzyciem”.

Btad tadowania

Sprawdz, czy wytacznik zasilania znajduje sie
W pozycji wigczenia, gdy odkurzacz
automatyczny jest na stacji dokujgce;j.
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Felicitari pentru achizitie si bun venit la Philips! Pentru a beneficia pe deplin
de asistenta oferita de Philips, inregistrati-va produsul la
www.philips.com/welcome.

Descriere generala

1 Manerul capacului pentru compartimentul pentru praf
Capac pentru compartimentul pentru praf
Filtru

Compartiment pentru praf

Capac superior

Tabel coduri de eroare

Ventilator

Amortizor

Senzor statie de andocare

10 Comutator alimentare (pentru pornirea si oprirea robotului)
11 Roata frontala

12 Axe perii laterale

13 Senzori de deplasare

14 Roti

15 Cavitate pentru baterie

16 Orificiu de aspirare

17 Perii laterale

18 Bateria reincarcabila

19 Capacul cavitatii pentru baterie

20 Blocuri de fixare pentru lavete uscate

21 Suport pentru lavete uscate

22 Lavete uscate

23 Suport pentru baterie

24 Telecomanda

25 Cablu de incarcare

26 Pointer

27 Unitate de perete virtuala (FC8820)

28 Statie de andocare

29 Adaptor

30 Conector mic

OoONOUTAN WN

Afisaj si telecomanda

Telecomanda (FC8820)

©)

OO

Butoane de navigare si start/stop
Butoane pentru timpul de curatare
Butoane pentru modul de curatare
Butoane pentru viteza ventilator
Buton de andocare

uah~NwN —

Romana
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Telecomanda (FC8810)
QP 1 Butoane de navigare si start/stop
— 2 Butoane pentru timpul de curatare
@ 8 ® 3 Butoane pentru modul de curatare
® 4 Butonul oprire ventilator
5 Buton pornire ventilator
@06 &(3) 6 Buton de andocare
o] ©
©L®
®

Panou de control al statiei de andocare

1 Afisaj cu ora, ziua si indicatii de programare
2 Reglarea si setarea butoanelor

Pointer (FC8820)

1 Buton pointer

2 Butonul Pornit/Oprit

—® 3 Butoane pentru modul de curatare

—@ 4 Butoane pentru timpul de curatare
5 Buton de andocare

Cum functioneaza robotul

Ce poate curata robotul

Acest robot este prevazut cu functii care il transforma intr-un aspirator
adecvat pentru a va ajuta sa curatati podelele acasa.

Robotul este potrivit in special pentru curdtarea suprafetelor dure, ca de
exemplu, podele acoperite cu lemn, faianta sau linoleum. Este posibil sa
apara probleme la curatarea podelelor acoperite cu materiale moi, ca de
exemplu, carpete sau covoare. Daca utilizati robotul pe o carpeta sau un
covor, va rugam sa stati in apropiere prima data pentru a vedea daca robotul
poate actiona pe acea suprafata. Robotul necesita, de asemenea,
supraveghere la utilizarea pe podele dure foarte inchise la culoare sau
foarte lucioase.
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Modul de curatare al robotului

Sistem de curatare

Robotul dispune de un sistem de curatare din 3 trepte, pentru curatarea

eficientd a podelelor.

- Cele doua perii laterale ajuta robotul sa curete in colturi si de-a lungul
peretilor. De asemenea, ajuta la indepartarea prafului de pe podea si la
deplasare acestuia catre orificiul de aspirare.

- Puterea de aspirare a robotului preia particulele de murdarie libere si le
transporta, prin orificiul de aspirare, in compartimentul pentru praf.

- Robotul este livrat cu un suport pentru lavete uscate care iti permite sa
cureti podeaua dura chiar si mai temeinic cu lavete uscate.

Modele de curatare

Tn modul sdu de curdtare automata, robotul utilizeazd o succesiune
automata de modele de curatare pentru a curata fiecare zona a camerei in
mod optim. Modelele de curatare pe care le utilizeaza sunt:

1 Modelul in Z sau modelul zigzag

2 Modelul aleatoriu
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3 Modelul dupa linia peretelui

4 Modelul spiral

Tn modul de curatare automata, robotul utilizeaza aceste modele intr-o
succesiune prestabilita: modelul in z, modelul aleatoriu, modelul dupa linia
peretelui si modelul in spirala.

Cand robotul a terminat aceasta succesiune de modele, incepe sa se miste,
din nou, In modelul in Z. Robotul continua sa utilizeze aceasta succesiune
de modele pentru a curdta camera pana cand bateria reincarcabila se
descarca sau pana cand este oprit manual.

Daca robotul detecteaza o zona deosebit de murdara in timpul cursei sale
de curatare, acesta comuta la modul in spirala si la viteza turbo a
ventilatorului (doar FC8820) pentru a asigura indepartarea temeinica a
murdariei.

Nota: Puteti, de asemenea, sa selectati fiecare mod individual prin apasarea
butonului corespunzator de pe telecomanda sau de pe pointer (doar
FC8820). Modurile selectate manual sunt active doar timp de doua minute.
Dupa aceea, robotul comuta inapoi pe modul de curatare automata.

Pentru mai multe detalii, consultati capitolul ,Utilizarea robotului”, sectiunea
.Moduri de curatare”.

Cum evita robotul diferentele de inaltime

Robotul este prevazut, in partea inferioarg, cu trei senzori de deplasare.
Acesta utilizeaza acesti senzori de deplasare pentru a detecta si evita
diferentele de nivel, ca de exemplu scarile.

Nota: Este normal ca robotul sa se deplaseze usor peste marginea unei
diferente de indltime, deoarece senzorul sau de deplasare frontal este situat
in spatele amortizorului.

Atentie: In unele cazuri, este posibil ca senzorii de deplasare si nu
detecteze o scara sau o alta diferenta de nivel la timp. De aceea, urmariti
robotul cu atentie primele dati cand il utilizati si cand il folositi langa o
scara sau o alta diferenta de nivel. Este important sa curatati senzorii de
deplasare in mod regulat pentru a asigura faptul ca robotul detecteaza
diferentele de nivel in mod corespunzator (consultati capitolul ,,Curatare
si intretinere” pentru instructiuni).
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inainte de prima utilizare

Montarea periilor laterale

1 Despachetati periile laterale si asezati robotul invers pe o masa sau pe
podea.
2 Impingeti periile laterale pe axele de la baza robotului.

Nota: Asigurati-va ca montati periile laterale corespunzator. Apasati pe ax
panad cand auziti ca acestea sunt blocate in pozitie cu un clic.

Introducerea bateriei reincarcabile
Trebuie sa introduceti bateria reincarcabila inainte de utilizare.

Nota: Manipulati bateria reincarcabila cu atentie. Evitati sa scapati bateria.
Acest lucru va asigura o durata de viata maxima pentru baterie.

1 Apasati sectiunile striate de pe capacul cavitatii pentru baterie pentru a-1
debloca.

2 Scoateti prin glisare capacul cavitatii pentru baterie de pe robot.
3 Indepartati plasticul de pe bateria reincarcabila.

4 Introduceti bateria reincarcabila in cavitatea pentru baterie.

Nota: Asigurati-va ca reperul imprimat de pe baterii este orientat in sus si
conectorii sunt indreptati in directia corespunzatoare.

5 Introduceti prin glisare capacul compartimentului pentru baterie inapoi
pe robot.
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Indepartarea placutei de pe telecomanda

Telecomanda functioneaza cu o baterie in forma de moneda de tip CR2025.

Bateria este protejata cu o eticheta de protectie care trebuie indepartata

fnainte de utilizare.

1 Trageti eticheta de protectie de pe compartimentul pentru baterii al
telecomenzii. Acum telecomanda este pregadtita pentru utilizare.

Pregatirea pentru utilizare

Instalarea statiei de andocare

1 Introduceti mufa mica a adaptorului in priza statiei de andocare (1) si
introduceti adaptorul in priza de perete (2).
- Afisajul statiei de andocare se aprinde.

2 Asezati statia de andocare pe o podea orizontald, langa perete.

Nota: Asigurati-va ca nu exista obstacole sau diferente de nivel la 80 cm
in fata, 30 cm la dreapta si 100 cm la stanga statiei de andocare.

Sugestie: Pentru a va asigura ca statia de andocare ramane ferm in locul
selectat, o puteti fixa de perete cu suruburi sau cu doua bucati de banda
cu fata dubla.

Incarcare

Cand efectuati incarcarea pentru prima data si cand bateria reincarcabila a
robotului este goalad, durata de incarcare este de patru ore.

Robotul poate fi incarcat in doua moduri:

- Pe statia de andocare, fie manual, fie in mod automat in timpul utilizarii;
- Prin conectarea robotului direct la priza.

Nota: Atunci cand bateria reincarcabila este complet incarcata, robotul dvs.
poate curata pana la 120 de minute
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incarcarea pe statia de andocare
1 Apasati comutatorul de alimentare pentru a porni robotul.

2 Asezati robotul pe statia de andocare conectata.

3 Butonul start/stop incepe sa clipeasca.

Nota: Deoarece aceasta este prima data cand incarci robotul, afisajul
acestuia arata indicatorul de pornire.

4 Cand bateria reincarcabila este complet incarcata, butonul start/stop
ilumineaza continuu.

Incércarea automata in timpul utilizarii

1 Atunci cand robotul a incheiat curdtarea sau cand nivelul bateriei este de
numai 15%, acesta cauta automat statia de andocare pentru a se
refncarca. Cand robotul cauta statia de andocare, lumina butonului
start/stop devine portocalie.

2 Cand bateria reincarcabila este complet incarcata, butonul start/stop
ilumineaza continuu.

Nota: Robotul cauta automat statia de andocare numai cand a inceput
curatarea de la statia de andocare.
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incarcarea direct de la priza

1 Apasati comutatorul de alimentare pentru a porni robotul.

2 Introduceti mufa mica a adaptorului in priza robotului (1). Introduceti
adaptorul intr-o priza de perete (2).

3 Atunci cand robotul este conectat la priza corect, butonul start/stop

incepe sa ilumineze intermitent rar. Acest lucru indica faptul ca robotul se
fncarca.

4 Cand bateria reincarcabila este complet incarcata, butonul start/stop
ilumineaza continuu.

Pregatirea camerei pentru o cursa de curatare

Tnainte de a porni robotul pentru cursa sa de curatare, asigurati-va ca
indepadrtati toate obiectele libere si fragile de pe podea. De asemenea,
indepartati toate cablurile, firele si snururile de pe podea.

Utilizarea robotului

Pornirea si oprirea

1 Setati comutatorul de alimentare de pe partea laterala a robotului in
pozitia ,oprit”.

2 Apasati butonul Start/Stop.
- Puteti sa apasati butonul start/stop al robotului.

- Poti, de asemenea, sa apasati butonul start/stop de pe telecomanda
sau de pe pointer (doar FC8820)

3 Butonul start/stop este apasat continuu si robotul incepe curatarea.
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4 Robotul este in modul curatare automata pana cand bateria se descarca.
In modul curdtare automatd, acesta urmeaza succesiunea model in Z,
aleatoriu, dupa linia peretelui si in spirala.

Nota: Pentru a selecta un anumit mod, apdsati unul dintre butoanele de
mod de pe telecomanda. Consultati sectiunea ,Selectarea modului de
curatare” pentru mai multe detalii.

5 Cand bateria se descarca, butonul start/stop se aprinde cu portocaliu si
robotul cauta statia de andocare pentru a se reincarca.

6 Puteti, de asemenea, sa apasati butonul start/stop pentru a intrerupe
cursa de curatare. Daca apasati butonul start/stop din nou si exista
suficienta energie in bateria reincarcabild, robotul continua curatarea in
modul curatare automata.

7 Pentru a face robotul sa revina la statia de andocare inainte ca bateria
refncarcabila sa se descarce, apasati butonul de andocare de pe
telecomanda sau de pe pointer (doar FC8820). Indicatorul de andocare
de pe afisajul robotului se aprinde si robotul revine la statia de andocare.

Nota: Daca nu ati pornit robotul de la statia de andocare, acesta nu cauta
statia de andocare automat cand bateria reincarcabila este descarcata.
Daca bateria reincarcabila are suficienta energie, puteti apasa butonul de
andocare de pe telecomanda sau de pe pointer (doar FC8820) pentru a
face robotul sa revina la statia de andocare. Daca bateria reincarcabila
este complet epuizatd, trebuie sa pozitionati robotul pe statia de
andocare manual.

Selectarea modului de curatare

Pe langa modul de curatare automata, acest robot dispune de patru moduri
de curatare individuale care pot fi activate prin apasarea butonului
corespunzator de pe telecomanda.

Nota: Modurile selectate manual sunt active doar timp de doua minute.
Dupa aceea, robotul comuta fnapoi pe modul de curatare automata.

) Modul model in Z
~=—®

. LN Tn modul model in Z, robotul curata efectuand bucle in forma de Z prin
camera pentru a curata zone mari.
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Tn acest mod, robotul curatad camera conform unui model combinat de
miscari drepte si incrucisate.

Modul de urmarire a peretelui

Tn acest mod, robotul urmareste peretii camerei pentru a curata suplimentar
zona de-a lungul peretilor.

Modul in spirala

Tn acest mod, robotul se deplaseaza in spirald pentru a curata bine o zona
murdard de dimensiuni reduse. In modul spirald, ventilatorul functioneaza cu
viteza turbo (doar FC8820).

Actionarea manuala

‘ o 1 Utilizati butoanele-sageata de deasupra si dedesubtul si la stanga si la
o) i :
@8@@ OQ dreapta bL_JtonulLu f,tart/stop de pe telecomanda pentru a deplasa

2 f robotul prin camera.

Nota: Fiti atent cand conduceti manual robotul in apropierea unor
diferente de nivel si scari.

Nota: Functia de aspirare si periile laterale functioneaza numai cand
robotul este condus inainte. Butoanele stanga, dreapta si inapoi sunt
doar pentru manevrarea robotului.

Utilizarea butonului timp de curatare

- Apasati butonul pentru timp maxim de curatare pentru ca robotul sa
curete In mod automat pana cand bateria reincadrcabila se descarca.
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In momentul in care robotul termind de curatat, revine automat la statia
de andocare daca a inceput de la statia de andocare. Daca robotul a
fnceput din alt punct al incaperii, apasati butonul de andocare pentru a-I
trimite Tnapoi la statia de andocare.

- Celelalte butoane pentru timpul de curatare iti permit sa lasi robotul sa
functioneze timp de 60, 45 si respectiv 30 de minute. Atunci cand timpul
de curatare se incheie, robotul revine automat la statia de andocare
atunci cand a pornit de la statia de andocare. Daca robotul a inceput din
alt punct al incaperii, apasati butonul de andocare pentru a-| trimite
fnapoi la statia de andocare.

Functionarea statiei de andocare

Setarea orei ceasului si a zilei

Daca doriti sa utilizati programe de curatare, trebuie sa setati mai intai ora
ceasului si ziua saptamanii de pe afisajul statiei de andocare.

Nota: Pentru imaginile care apartin pasilor de mai jos, consultati paginile de
pe spatele acestui manual.

1 Apasati butonul de setare. Indicatorul pentru modul de setare si
indicatorul pentru ora ceasului incep sa lumineze intermitent.

2 Apasati butonul de selectare o data. Indicatorul de ora incepe sa
clipeasca.

3 Utilizati butoanele + si - de pe statia de andocare pentru a seta ora. Ora
setata apare pe afisaj.

4 Apasati butonul de selectare pentru a confirma ora setata. Indicatorul de
minute Incepe sa clipeasca.

5 Utilizati butoanele + si - de pe statia de andocare pentru a seta minutele.
Minutele setate apar pe afisaj.

6 Apasati butonul de selectare pentru a confirma minutele setate. Indicatia
,SU” pentru duminica incepe sa lumineze intermitent.

7 Utilizeaza butoanele + si - de pe statia de andocare pentru a seta data
curenta a saptamanii.

8 Apasati butonul de selectare pentru a confirma ziua saptamanii.

9 Apasati butonul de setare pentru a confirma ora ceasului si setarea zilei
saptamanii. Atat indicatorul pentru modul de setare, cat si indicatorul
pentru ora ceasului nu mai lumineaza intermitent si raman aprinse
continuu.
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Pr
Da

ogramarea timpilor de curatare
ca ati setat ora si ziua saptamanii pe afisajul statiei de andocare, puteti

programa timpii de curatare pentru robot.

Nota: Pentru imaginile care apartin pasilor de mai jos, consultati paginile de

pe

spatele acestui manual.

Optiunile de programare disponibile sunt:

Program

Indicatii pe afisaj

Curatare in fiecare zi

Toate indicatiile zilelor sunt aprinse

Curatare In timpul zilelor saptamanii,  Indicatiile zilelor de luni pana vineri sunt aprinse

in afara weekendurilor

Curatare in 2 zile consecutive

Indicatiile a 2 zile sunt aprinse, de ex. vineri si sambata

Curatare 1 zi pe saptamana

Indicatia zilei selectate este aprinsa

1

10

Apadsati butonul de setare. Indicatorul pentru modul de setare si
indicatorul pentru programul de curatare incep sa lumineze intermitent.
Apasati butonul de selectare o data. Indicatorul de ora incepe sa
clipeasca.

Utilizati butoanele + si - de pe statia de andocare pentru a seta ora. Ora
setata apare pe afisaj.

Apasati butonul de selectare pentru a confirma ora setata. Indicatorul de
minute Incepe sa clipeasca.

Utilizati butoanele + si - de pe statia de andocare pentru a seta minutele.
Minutele setate apar pe afisaj.

Apdsati butonul de selectare pentru a confirma minutele setate. Indicatia
,Su” pentru duminica incepe sa lumineze intermitent.

Utilizati butoanele + si - de pe statia de andocare pentru a comuta intre
programele de curatare (consultati tabelul de mai sus pentru optiunile de
programare disponibile).

Apasati pe butonul de selectare pentru a confirma programul selectat.
Apasati butonul de setare pentru a confirma programarea. Atat
indicatorul pentru modul de setare, cat si indicatorul pentru programul de
curatare nu mai lumineaza intermitent si raman aprinse continuu.

Odata ce ati setat un program de curatare, afisajul prezinta indicatorul
programului de curatare si ziua sau zilele selectate. Daca lasati robotul in
modul standby si bateria sa reincarcabila este incarcata complet, acesta
va fncepe sa curete la ora programata in ziua sau zilele programate.



'®
°®
°®

Romana

Butoane pentru viteza ventilator

Puteti utiliza butoanele pentru viteza ale ventilatorului pentru a creste viteza
ventilatorului la turbo sau pentru a opri ventilatorul. Setarea implicita este
viteza normala a ventilatorului.

1 Apasati acest buton pentru a opri ventilatorul

2 Apasati acest buton pentru a porni ventilatorul la viteza normala.

3 Butonul pentru viteza turbo a ventilatorului sporeste viteza ventilatorului
(doar FC8820).

Raspuns la bataia din palme

Functia de raspuns la bataia din palme este activata cand robotul intra in
modul inactiv in urmatoarele situatii:

- cand intrerupe curatarea din cauza unei erori

- cand ati programat un timp scurt de curatare

- cand nu isi poate gasi statia de andocare in 20 de minute

Daca nu vedeti robotul, puteti sa-1 localizati batand o data din palme.
Robotul va raspunde emitand un sunet si aprinzand toate pictogramele de
pe afisajul sau.

Utilizarea accesoriului pentru lavete uscate

Accesoriul pentru lavete uscate este o caracteristica ce iti permite sa cureti
podelele dure cu lavete uscate.

Nota: Daca uscati accesoriul pentru lavete uscate, robotul poate avea
probleme la trecerea peste praguri sau pe covoare.

Pregatirea accesoriului pentru lavete uscate pentru utilizare
1 Intoarce robotul invers si aseza-| pe podea sau pe o0 masa.

2 Aseazad laveta uscata pe o masa si aseaza accesoriul pentru lavete uscate
pe laveta cu toartele de fixare indreptate catre tine.

3 Pliaza ambele capete ale lavetei uscate in jurul accesoriului pentru lavete
uscate atasabil si prinde laveta uscata pe accesoriu impingand blocurile
de fixare in nisele corespunzatoare.
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Introduceti toarta de fixare a accesoriului pentru lavete uscate atasabil in
orificiul aflat chiar in spatele rotii de pe o parte a robotului si apdsati pana
cand auziti ca s-a fixat pe pozitie cu un clic. Apoi repetati aceste actiuni
pe cealalta parte.

Intoarceti robotul si aseaza-| pe podea pe rotile sale, cu accesoriul
pentru lavete uscate atingand podeaua.

Utilizarea robotului cu accesoriul pentru lavete uscate

Atunci cand este atasat accesoriul pentru lavete uscate, puteti utiliza robotul
in orice mod si pe toate podelele. Nu utilizati accesoriul pentru lavete uscate
pe covor sau pe carpete.

1

2
3

indepartarea accesoriului pentru lavete uscate

Indepartati accesoriul pentru lavete uscate imediat ce ai terminat de sters
podeaua.

Intoarce robotul invers si aseza-1 pe podea sau pe o masa.

Apasati un capat al accesoriului pentru lavete uscate spre roata de pe
cealalta parte a robotului pentru a-1 elibera. Apoi trageti accesoriul de pe
robot.

Utilizarea pointerului (numai FC8820)

incarcarea pointerului

Pointerul are o baterie reincarcabila care poate fi incarcata utilizand cablul
USB furnizat.

1

2

Introduceti mufa micro-USB-ului in priza de la partea inferioara a
pointerului.

Introduceti mufa USB-ului intr-un incarcator USB sau intr-un port USB de
pe laptop.
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3 Ledul de incarcare de pe pointer se aprinde continuu. Incarcarea dureaza
30 de minute. Cand ledul de incarcare se stinge, bateria reincarcabila
este Incarcata complet.

Deplasarea robotului cu pointerul

P

- Atunci cand mentineti apasat butonul pointerului, acesta emite un
fascicul de lumina infrarosie. Cu acest fascicul puteti trage robotul intr-o
anumita directie. Atat timp cat mentineti butonul apasat si continuati sa
indicati directia in care doriti sa se deplaseze robotul, acesta va continua
sa se deplaseze in acea directie. Cand elibercati butonul pointerului,
robotul incepe sa curete In modul de curatare automata.

- Cu pointerul puteti trimite robotul Intr-o anumita zona din camera pentru
curata mai minutios aceasta zona.

Utilizarea unitatii de perete virtual (FC8820)

Introducerea bateriilor in peretele invizibil

Peretele invizibil functioneaza cu patru baterii AA.

1 Impingeti cele doua lamele de eliberare din partea inferioara a capacului
posterior (1) si glisati capacul posterior in sus si scoateti-1 din peretele
invizibil (2).
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2 Luati patru baterii AA noi din pachet si introduceti-le in compartimentul
pentru baterii al peretelui invizibil.
Nota: Asigurati-va ca polii + si - ai bateriilor sunt indreptati in directia
corecta.

3 Glisati din nou capacul posterior pe peretele invizibil.

Pozitionarea peretelui invizibil pentru a opri robotul

Puteti utiliza peretele invizibil pentru a impiedica robotul sa patrunda intr-o
camera sau intr-o zona in care nu doriti sa patrunda.

1 Amplasati unitatea intr-un punct dincolo de care nu doriti ca robotul sa
treacd, de exemplu langa o usa deschisa spre o camera care este
restrictionata pentru robot.

2 Porniti peretele invizibil cu comutatorul pornit/oprit din partea superioara
a unitatii.
3 Porniti robotul.

4 Atunci cand robotul se apropie prea mult de peretele invizibil, ledul de pe
peretele invizibil incepe sa lumineze intermitent, iar peretele invizibil
emite un fascicul de lumina infrarosie. Acest fascicul de lumina infrarosie
determina robotul sa-si schimbe ruta si sa se indeparteze de peretele

invizibil.
,,/® Nota: Daca utilizati peretele invizibil, verificati in mod regulat daca bateriile
i N contin in continuare suficienta energie. Puteti verifica acest lucru oprind si
pornind peretele virtual. Daca in baterii este suficienta energie, LED-ul de pe

peretele invizibil va lumina scurt.
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Curatare si intretinere

Curatarea robotului

Pentru a mentine performante de curatare corespunzatoare, trebuie sa

curatati din cand in cand senzorii de deplasare, rotile, periile laterale si

orificiul de aspirare.

1 Asigurati-va ca comutatorul de alimentare este in pozitia ,oprit”.

2 Intoarceti invers robotul pe o suprafata plata

3 Utilizati o perie cu peri moi (de ex., o periuta de dinti) pentru a elimina
praful de pe senzorii de deplasare si curatati orificiul de aspirare.
Nota: Este important sa curatati in mod regulat senzorii de deplasare.

Daca senzorii de deplasare sunt murdari, este posibil ca robotul sa nu
poata detecta diferentele de nivel sau scarile.

4 Utilizati o perie cu peri moi (de ex., o periuta de dinti) pentru a indeparta

praful sau scamele de pe roata frontala si de pe rotile laterale.

5 Pentru a curata periile laterale, prindeti-le de peri si trageti-le de pe
arborii acestora.

6 Eliminati scamele, firele de par si atele de pe ax si de pe peria laterala cu

ajutorul unei perii moi (de ex., o perie de dinti) sau al unei carpe.
7 Verificati periile laterale si partea inferioara a robotului pentru a va
asigura ca nu prezinta obiecte ascutite care ar putea deteriora podea.
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Golirea si curatarea compartimentului pentru praf

Goliti si curatati containerul de praf cand indicatorul de umplere a
containerului de praf este aprins continuu.

1 Asigurati-va ca comutatorul de alimentare este in pozitia ,oprit”.
2 Scoateti capacul.

3 Trageti manerul capacului compartimentului pentru praf si ridicati
compartimentul pentru praf din carcasa acestuia.

Nota: La scoaterea sau la reintroducerea compartimentului pentru praf,
aveti grija sa nu deteriorati palele ventilatorului motorului.

4 Ridicati cu atentie capacul containerului de praf (1) si extrageti filtrul (2).

5 Scuturati compartimentul pentru praf deasupra unei lazi de gunoi, pentru
a-1 goli. Curatati filtrul si interiorul containerului de praf cu o carpa sau o
periuta de dinti cu peri moi. De asemenea, curatati orificiul de aspirare din
partea inferioara a containerului de praf.

Atentie: Nu curatati compartimentul pentru praf si filtrul cu apa sau in
masina de spalat vase.

6 Punetifiltrul la loc in containerul de praf (1). Apoi pozitionati capacul pe
containerul de praf(2).
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7 Aseaza compartimentul pentru praf inapoi in carcasa acestuia si pune
capacul superior inapoi pe robot.

Atentie: Asigurati-va intotdeauna ca filtrul este prezent in containerul
de praf. Daca utilizati robotul fara filtru in interiorul containerului de
praf, motorul acestuia va fi deteriorat.

inlocuirea

Comandarea accesoriilor

Pentru a cumpadra accesorii sau piese de schimb, vizitati
www.shop.philips.com/service sau contactati distribuitorul dvs. Philips
local. Puteti, de asemenea, contacta Centrul de asistenta pentru clienti
Philips din tara dvs. (veti gasi datele de contact in brosura de garantie
internationald).

inlocuirea filtrului

Tnlocuiti filtrul daca acesta este foarte murdar sau deteriorat. Puteti
comanda un nou kit de filtru cu numarul de tip FC8066. Consultati ,Golirea
si curatarea containerului de praf” in capitolul ,Curatare si intretinere” pentru
instructiuni referitoare la modul de demontare a filtrului din containerul de
praf si modul de montare a acestuia in containerul de praf.

Inlocuirea periilor laterale

Tnlocuiti periile laterale dupa un timp, pentru a asigura rezultate de curatare

corespunzatoare.

Tnlocuiti iIntotdeauna periile laterale cand observati semne de uzura sau

deteriorare. Este recomandat, de asemenea, sa inlocuiti ambele perii

laterale in acelasi moment. Puteti sa comandati perii laterale ca parti dintr-

un kit de inlocuire FC8068. Kitul contine, de asemenea, doua filtre si trei

lavete uscate.

1 Asigurati-va ca comutatorul de alimentare este in pozitia ,oprit”.

2 Pentru a inlocui periile laterale, prinde periile laterale vechi de peri si
trage-le de pe arborii acestora.
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3 Impinge noile perii laterale pe arbori.

inlocuirea bateriei reincarcabile

Tnlocuiti bateria reincarcabild atunci cdnd nu o mai puteti incarca sau cand
se descarca rapid. Puteti comanda o baterie reincarcabila nou cu numarul
de comanda CPOT113 pentru FC8820 si CPO112 pentru FC8810.

1 Asigurati-va ca comutatorul de alimentare al robotului este in pozitia
Loprit”.

2 Lasati robotul sa functioneze pana cand bateria reincarcabila se
descarca, pentru a te asigura ca este complet descdrcata inainte de a o
scoate si de a o casa.

3 Impingeti si glisati capacul cavitatii pentru baterie de pe robot.

4 Scoateti vechea baterie reincarcabila din cavitate.

5 Introduceti noua baterie reincarcabila in cavitatea pentru baterie.
6 Introduceti prin glisare capacul compartimentului pentru baterie inapoi
pe robot.
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Inlocuirea lavetelor uscate

Puteti comanda lavete uscate noi. Aceste fac parte din kitul de inlocuire
FC8068. Acest kit de inlocuire contine, de asemenea, doua perii laterale si
doua filtre.

inlocuirea bateriei telecomenzii

Telecomanda functioneaza cu o baterie in forma de moneda de tip CR2025.
Tnlocuiti materia atunci cand robotul nu mai reactioneaza cand apdasati
butoanele de pe telecomanda.

1 Tineti telecomanda intoarsa invers. Apasati butonul de eliberare al

capacului bateriei si in acelasi timp glisati capacul bateriei de pe
telecomanda.

2 Indepartai bateria descarcata din capacul bateriei si introduceti o noud
baterie in capacul bateriei. Apoi glisati capacul bateriei inapoi in
telecomanda.

Reciclarea

- Acest simbol inseamna ca produsul nu trebuie eliminat impreuna cu
E gunoiul menajer (2012/19/UE).
|

- Acest simbol reprezinta faptul ca produsul contine baterii de unica
folosinta care nu trebuie eliminate impreuna cu gunoiul menajer obisnuit
(2006/66/EQ).

- Respectati regulile specifice tarii dvs. cu privire la colectarea separata a
produselor electrice si electronice si a bateriilor. Eliminarea corecta ajuta
la prevenirea consecin elor negative asupra mediului inconjurator si a
sanata ii umane.

indepartarea bateriilor de unica folosinta

Pentru a indeparta bateriile de unica folosinta, consultati instructiunile
privind plasarea si/sau indepartarea bateriilor din manualul utilizatorului.
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Depanare

Problema

Acest capitol rezuma cele mai frecvente probleme care pot surveni la
utilizarea aparatului. Daca nu puteti rezolva problema cu ajutorul
informatiilor de mai jos, accesati www.philips.com/support pentru o lista de
intrebari frecvente sau contactati Centrul de asistenta pentru clienti din tara

dvs.

Cauza posibila

Solutie

Robotul nu incepe
curatarea cand apas
butonul start/stop.

Bateria reincarcabila este
goala.

Incarcati bateria reincarcabild (consultati
capitolul ,Pregatirea pentru utilizare”).

Mica fisa este in continuare
introdusa in priza de la robot.

Robotul nu functioneaza cu energie de la
prize. Functioneaza numai pe baza
bateriei sale reincarcabile. De aceea,
deconectati intotdeauna adaptorul de la
robot si de la priza inainte de utilizare.

Comutatorul de alimentare
nu este in pozitia ,pornit” (I).

Apasati comutatorul de alimentare.
Apasati butonul start/stop de pe robot sau
de pe telecomanda pentru a incepe
curatarea.

Indicatorul de
avertisment lumineaza
intermitent, cu frecventa
mare.

Una sau ambele roti sunt
blocate.

Apasati comutatorul de alimentare pe
pozitia ,oprit”. Indepartati scamele, parul,
atele sau firele prinse in jurul suspensiei
rotii.

Una sau ambele perii laterale
sunt blocate.

Curatati periile laterale (consultati capitolul
,Curatarea si intretinerea”).

Capacul superior nu este
prezent sau nu este inchis
corespunzator.

Cand capacul superior lipseste sau nu este
fnchis corespunzator, robotul nu
functioneaza. Pozitionati corect capacul
superior pe robot.

Amortizorul este blocat.

Apasati butonul Start/Stop. Ridicati
robotul astfel Incat amortizorul acestuia sa
fie eliberat. Pozitionati robotul la distanta
de obstacol si apasati butonul start/stop
pentru a reincepe curatarea.

Robotul a fost ridicat in

timpul operatiilor de curatare.

Apasati butonul Start/Stop. Puneti robotul
pe podea. Apoi apdsati butonul start/stop
pentru a face robotul sa continue
curatarea.
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Cauza posibila
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Solutie

Robotul nu curata
corespunzator.

Perii uneia sau ambelor perii
laterale sunt indoiti sau
deformati.

Inmuiati peria sau periile in apa caldd un
timp. Daca aceasta nu readuce perii la
forma lor corespunzatoare, inlocuiti periile
laterale (consultati capitolul ,inlocuire”).

Filtrul din compartimentul
pentru praf este murdar.

Curatati filtrul din compartimentul pentru
praf cu o carpa sau cu o periuta de dinti cu
peri moi. Puteti, de asemenea, sa curatati
filtrul si containerul de praf cu un aspirator
de praf obisnuit la setarea de putere de
aspirare redusa.

Daca perierea sau aspirarea nu ajuta la
curatarea filtrului, inlocuiti filtrul cu unul
nou. Este recomandata inlocuirea filtrului
cel putin o data pe an.

Orificiul de aspirare din
partea inferioara a
compartimentului pentru praf
este infundat.

Curatati orificiul de aspirare (consultati
capitolul ,Curatarea si intretinerea”).

Roata fata este blocata de
padr sau alte impuritati.

Curatati roata fata (consultati capitolul
,Curatarea si intretinerea”).

Robotul curata o suprafata
foarte inchisa sau
stralucitoare, care
declanseaza senzorii de
deplasare. Acest lucru
determinad robotul sa se
deplaseze intr-un mod
neobisnuit.

Apasati butonul start/stop si apoi
deplasati robotul pe o zona de culoare
mai deschisa a podelei. Daca problema
continud pe podele de culoare mai
deschisd, va rugam sa vizitati
www.philips.com/support sau sa
contactati Centrul de asistenta pentru
clienti din tara dvs.

Robotul curata o podea care
reflecta puternic lumina
soarelui. Aceasta
declanseaza senzorii de
deplasare si determina
robotul sa se deplaseze intr-
un mod neobisnuit.

Trageti perdelele pentru a nu permite
luminii solare sa patrunda in camera.
Puteti de asemenea sa incepeti curatarea
cand soarele nu este atat de puternic.

Bateria reincarcabila nu
se mai poate incarca sau
se descarca foarte rapid.

Este posibil ca bateria
refncarcabila sa fi ajuns la
sfarsitul duratei sale de viata.

Tnlocuiti bateria reincarcabild (consultati
capitolul ,Inlocuirea”).

Bateria telecomenzii se
descarca prea repede.

Este posibil sa nu fi introdus
tipul corect de baterie.

Pentru telecomanda, aveti nevoie de o
baterie in forma de moneda CR2025. Daca
problema persista, vizitati
www.philips.com/support sau contactati
Centrul de asistenta pentru clienti din tara
dvs.
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Problema

Cauza posibila

Solutie

Robotul se deplaseaza in
cercuri.

Robotul este in modul
curatare a unei zone.

Acest comportament este normal. Modul
in spirala poate fi activat pentru o curatare
minutioasa atunci cand este detectata o
cantitate mare de praf pe podea. De
asemenea, acest mod este o parte a
modului de curatare automata. Dupa
aproximativ un minut, robotul continua
modelul sau normal de curatare. De
asemenea, puteti sa opriti modul in spirala
prin selectarea unui mod diferit de
curatare de pe telecomanda.

Robotul nu poate gasi
statia de andocare.

Nu exista suficient spatiu
pentru ca robotul sa
navigheze catre statia de
andocare.

Tncercati sa gasiti un alt loc pentru statia
de andocare. Consultati ,Instalarea statiei
de andocare” in capitolul ,Pregatire pentru
utilizare”.

Robotul cauta inca in mod
activ.

Lasati robotului aproximativ 20 de minute
pentru a se intoarce la statia de andocare.

Robotul nu a fost pornit de la

statia de andocare.

Daca doriti ca robotul sa se intoarca la
statia de andocare dupa o cursa de
curatare, porniti-1 de la statia de andocare.

Robotul emite un semnal
sonor cand este pe statia
de andocare.

Tncercati s& incarcati robotul

Apasati comutatorul de alimentare pentru

cu comutatorul de alimentare a porni robotul.

in pozitia oprit.

Coduri de eroare

Cod de eroare

Cauza posibila

Solutie

El Roti blocate Indepartati robotul de obstacol si apasati
butonul start/stop pentru a relua curatarea.
E2 Capacul superior sau Pozitionati in mod corespunzator
compartimentul pentru  compartimentul pentru praf in robot si capacul
praf nu sunt pozitionate superior pe robot. Codul de eroare dispare
corect automat de pe afisaj.
E3 Amortizor blocat Indepartati robotul de obstacol. Codul de
eroare dispare automat de pe afisaj.
E4 Robot ridicat de la Pune robotul inapoi pe podea pentru a face
podea codul de eroare sa dispara.
E5 Culoarea podelei este Pozitionati robotul pe o zona mai deschisa la

prea inchisa

culoare a podelei. Curatati senzorii de
deplasare.
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Cod de eroare Cauza posibila Solutie
E6 Baterie introdusa Cititi instructiunile din ,Introducerea bateriei
incorect reincarcabile in robot” din capitolul ,Inainte de

prima utilizare”.

Eroare de incarcare Verificati daca comutatorul de alimentare este
in pozitia ,pornit” atunci cand robotul se afla
pe statia de andocare.

8|0

Select

A www.philips.com/support
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Uvod

Cestitamo za nakup in pozdravljeni pri Philipsu! Ce Zelite popolnoma
izkoristiti podporo, ki jo ponuja Philips, izdelek registrirajte na spletnem
mestu www.philips.com/welcome.

Splosni opis
1 Rocaj pokrova posode za prah
2 Pokrov posode za prah
3 Filter
4 Posoda za prah
5 Zgornji pokrov
6 Tabela s kodami napak
7 Ventilator

8 Gumijasta zascita

Senzor priklju¢ne postaje

10 Stikalo za vklop/izklop (vklop ali izklop robotskega sesalnika)

11 Sprednje kolesce

12 Osi za stranski krtaci

13 Senzorji za zas¢ito pred padci

14 Kolesca

15 Prostor za baterijo

16 Sesalna odprtina

17 Stranski krtaci

18 Akumulatorska baterija

19 Pokrov prostora za baterijo

20 Bloki za pritrditev krp za suho brisanje

21 Drzalo krp za suho brisanje

22 Krpe za suho brisanje

23 Nosilec baterije

24 Daljinski upravljalnik

25 Polnilni kabel

26 Kazalnik

27 Navidezna stenska enota (FC8820)

28 Priklju¢na postaja

29 Napajalnik

30 Manijsi vti¢

(o]

Zaslon in daljinski upravljalnik

Daljinski upravljalnik (FC8820)

1 Gumbi za pomikanje in gumb start/stop
@ 2 Gumbi za ¢as cis¢enja
@ © O 3 Gumbi za nacine ¢ig¢enia
® 4 Gumbi za nastavitev hitrosti ventilatorja
pHiLIPS 5 Gumb za prikljucitev
@
®O @ @i
G@® @
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Daljinski upravljalnik (FC8810)

QP 1 Gumbi za pomikanje in gumb start/stop
— 2 Gumbi za cas ciscenja

@ 8 ® 3 Gumbi za nacine cis¢enja

® 4 Gumb za izklop ventilatorja

2 gumg za vk_l:()l_p \fintilatorja
®O0OR umb za prikljucitev
Clele |
i

®

Nadzorna plosca priklju¢ne postaje
1 Zaslon s prikazom ¢asa, dneva in programiranih nastavitev
2 Gumbi za prilagoditve in nastavitve

Kazalnik (FC8820)

Gumb kazalnika
Gumb za vklop/izklop
Gumbi za nacine ¢is¢enja

Gumbi za ¢as ¢iscenja
Gumb za prikljucitev

uaN~NwN —

Kako deluje robotski sesalnik

Kaj robotski sesalnik Cisti

Robotski sesalnik je opremljen s funkcijami, zaradi katerih je nadvse

primeren za cis¢enje tal v vasem domu.

Posebej primeren je za ¢isc¢enje trdih tal, na primer lesa, ploscic ali linoleja.
Pri ¢is¢enju mehkih tal, kot so preproge, lahko pride do tezav. Ce
nameravate robotski sesalnik uporabiti na preprogi, ga pri prvi uporabi
nadzirajte, da ugotovite, ali je kos takim tlom. Robotski sesalnik imejte pod
nadzorom tudi, ko ga uporabljate na zelo temnih ali svetlecih se trdih tleh.
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Kako robotski sesalnik disti

Cistilni sistem

Sesalnik je opremljen s 3-stopenjskim cistilnim sistemom za ucinkovito
ciscenje tal.

- Stranski krtaci pripomoreta k lazjemu ¢is¢enju kotov in vzdolz sten.

Pomagata tudi s tal odstraniti umazanijo in jo pomakniti proti sesalni
odprtini.

- Sesalnik s svojo sesalno mocdjo pobira delce umazanije in jih prek sesalne
odprtine odvaja v posodo za prah.
- Sesalnik je opremljen z drzalom za krpe za suho brisanje, ki omogoca

uporabo krp za suho brisanje za Se bolj temeljito ¢is¢enje vasih trdih tal.

Vzorci ¢iS€enja
Sesalnik v nac¢inu samodejnega cis¢enja uporablja samodejno zaporedije

vzorcev ¢is¢enja, s katerimi optimalno ocisti posamezna obmocja sobe.
Uporablja te vzorce &iscenja:

1 Z-vzorec ali cikcakast vzorec

2 Naklju¢ni vzorec
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3 Vzorec vzdolz stene

4 Spiralni vzorec
Sesalnik med samodejnim &is¢enjem v fiksnem zaporedju uporablja te
vzorce: z-vzorec, naklju¢ni vzorec, vzorec vzdolz stene in spiralni vzorec.

Ko robotski sesalnik konca to zaporedje vzorcev, se zacne znova gibati v Z-
vzorcu. To zaporedje vzorcev uporablja za cisc¢enje sobe, dokler se ne
izprazni akumulatorska baterija ali ga ro¢no izklopite.

Ce sesalnik med ¢ig¢enjem zazna $e posebej umazano obmocdje, preklopi v
spiralni nacin in preklopi na turbo hitrost ventilatorja (samo FC8820) ter tako
zagotovi temeljito odstranjevanje umazanije.

Opomba: S pritiskom na ustrezen gumb na daljinskem upravljalniku ali
kazalniku (samo FC8820) lahko nacine izberete tudi posamic¢no. Ro¢no
izbrani nacini so aktivni samo dve minuti. Robotski sesalnik po tem preklopi
nazaj v nacin samodejnega ciscenja.

Za podrobnosti glejte razdelek »Nacini ¢isc¢enja« v poglavju »Uporaba
sesalnikax.

Kako se sesalnik izogiba viSinskim razlikam

Na spodniji strani robotskega sesalnika so trije senzorji za zascito pred padci.
Z njimi zaznava visinske razlike, kot so stopnisca, in se jim izogiba.

Opomba: Povsem obicajno je, da se sesalnik premakne rahlo ¢ez rob
visinske razlike, saj je spredniji senzor za zascito pred padci postavljen za
gumijasto zascito.

Pozor: Senzorji za zascito pred padci v nekaterih primerih morda ne bodo
pravocasno zaznati stopnisca ali druge visSinske razlike. Robotski sesalnik
zato pri prvih nekaj uporabah in v blizini stopnisca ali drugih visSinskih
razlik skrbno nadzorujte. Senzorje za zascito pred padci redno cistite, da
zagotovite pravilno zaznavanje visinskih razlik (navodila so v poglavju
»Cis€enje in vzdrZzevanje«).

Pred prvo uporabo

Namestitev stranskih krtac

1 Stranski krtaci vzemite iz embalaze in sesalnik s spodnjo stranjo navzgor
postavite na mizo ali na tla.
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2 Potisnite stranski krtadi na gredi na spodniji strani sesalnika.

Opomba: Poskrbite, da bosta stranski krtaci pravilno namesceni. Pritisnite
ju na os, da se zaskocita v ustrezen polozaj.

Vstavljanje akumulatorske baterije

Pred uporabo morate vstaviti akumulatorsko baterijo.

Opomba: Z akumulatorsko baterijo ravnajte previdno. Pazite, da vam ne
pade. S te si boste zagotovili najdaljso zivljenjsko dobo.

1 Pritisnite rebraste dele pokrova prostora za baterijo, da ga odklenete.

2 Pokrov prostora za baterijo potisnite s sesalnika.
3 QOdstranite plasti¢ni del z akumulatorske baterije.

4 Akumulatorsko baterijo vstavite v prostor za baterijo.

Opomba: Prepricajte se, ali je natisnjeni del baterije obrnjen navzgor in
da sta oba prikljucka pravilno usmerjena.

5 Pokrov predala za baterije potisnite nazaj na sesalnik.

Odstranitev folije z daljinskega upravljalnika

Daljinski upravljalnik uporablja gumbasto baterijo CR2025. Pred uporabo
morate odstraniti zascitno folijo baterije.
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1 Zascitno folijo povlecite iz predala za baterije daljinskega upravljalnika.
Daljinski upravljalnik je nato pripravljen na uporabo.

Priprava pred uporabo

Namestitev priklju¢ne postaje

1 Manijsi vti¢ napajalnika vstavite v vti¢nico na priklju¢ni postaji (1),
napajalnik pa v stensko vti¢nico (2).
- Zaslon priklju¢ne postaje se vklopi.

2 Priklju¢no postajo postavite na vodoravna in ravna tla ob steno.

Opomba: Poskrbite, da 80 cm pred priklju¢no postajo ter 30 cm na desni
in 100 cm na levi strani priklju¢ne postaje ne bo ovir ali visinskih razlik.

Nasvet: Ce Zelite zagotoviti, da bo priklju¢na postaja ostala na izbranem
mestu, jo pritrdite na steno z vijaki ali dvostranskim lepilnim trakom.
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Ko prvi¢ polnite sesalnik ali ima prazno akumulatorsko baterijo, ga je treba
polniti stiri ure.

Sesalnik lahko polnite na dva nacina:

- v priklju¢ni postaji, ro¢no ali samodejno med uporabo;

- s prikljucitvijo sesalnika neposredno v elektricno omrezje.

Opomba: Ko je akumulatorska baterija popolnoma napolnjena, lahko

sesalnik cisti najvec 120 minut.

Polnjenje v priklju¢ni postaji
1 Pritisnite stikalo za vklop/izklop, da vklopite robotski sesalnik.

2 Sesalnik postavite v priklju¢no postajo.

3 Gumb start/stop zacne utripati.

Opomba: Ker prvi¢ polnite sesalnik, je na zaslonu prikazan indikator
zagona.

4 Ko je akumulatorska baterija povsem napolnjena, gumb start/stop sveti
neprekinjeno.
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Samodejno polnjenje med uporabo

1 Ko robotski sesalnik konca ¢is¢enje ali pa je na voljo samo se 15 %
zmogljivosti baterije, samodejno poisce priklju¢no postajo in se napolni.
Ko isc¢e priklju¢no postajo, lucka v gumbu start/stop zasveti oranzno.

2 Ko je akumulatorska baterija povsem napolnjena, gumb start/stop sveti
neprekinjeno.

Opomba: Sesalnik samodejno is¢e priklju¢no postajo samo, Ce je zacel
ciscenje iz nje.

Polnjenje neposredno iz omreznega napajanja

1 Pritisnite stikalo za vklop/izklop, da vklopite robotski sesalnik.

2 Manjsi vti¢ napajalnika vstavite v vti¢nico na robotskem sesalniku (1).
Napajalnik prikljucite v omrezno vti¢nico (2).

3 Ko je robotski sesalnik pravilno priklju¢en na elektricno omrezje, zacne
gumb start/stop pocasi utripati. To pomeni, da se sesalnik polni.

4 Ko je akumulatorska baterija povsem napolnjena, gumb start/stop sveti
neprekinjeno.

Priprava prostora za ciscenje
Preden sesalnik za¢ne s ¢is¢enjem, se prepricajte, da na tleh ni raztresenih
ali lomljivih predmetov. S tal odstranite tudi vse kable in Zice.

Uporaba sesalnika

Zagon in zaustavitev

1 Stikalo za vklop/izklop na stranici robotskega sesalnika postavite v
polozaj za vklop.

2 Pritisnite gumb za start/stop.
- Na sesalniku lahko pritisnete gumb start/stop.




Izbira nacina

Ve

1

Slovenscina 171

- Pritisnete lahko tudi gumb start/stop na daljinskem upravljalniku ali
kazalniku (samo FC8820).
3 Gumb start/stop neprekinjeno sveti in robotski sesalnik za¢ne cistiti.

4 Sesalnik gisti v nacinu samodejnega cis¢enja, dokler se ne izprazni
baterija. V nac¢inu samodejnega ¢is¢enja uporablja ponovljena zaporedija
gibanja v Z-vzorcu, naklju¢nem vzorcu, vzorcu vzdolz sten in spiralnem

VZOrcu.

Opomba: Ce Zelite izbrati posamezni nacin, pritisnite enega od gumbov
za nacin na daljinskem upravljalniku. Za vec podrobnosti si oglejte
razdelek »lzbira nacina ciscenja«.

5 Ko je baterija skoraj prazna, gumb start/stop sveti oranzno in robotski
sesalnik se vrne v priklju¢no postajo, da se napolni.

6 Gumb start/stop lahko pritisnete tudi, ¢e Zelite prekiniti ali ustaviti
¢is¢enje. Ce znova pritisnete gumb start/stop in je v akumulatorski bateriji

7 Ce zelite, da se sesalnik vrne v priklju¢no postajo, preden se
akumulatorska baterija skoraj izprazni, pritisnite gumb za prikljucitev na
daljinskem upravljalniku ali na kazalniku (samo FC8820). Zasveti indikator
prikljucitve na zaslonu robotskega sesalnika, ki se vrne v priklju¢no
postajo.

Opomba: Ce sesalnika niste zagnali iz priklju¢ne postaje, se vanjo ne vrne
samodejno, ko je akumulatorska baterija skoraj prazna. Ce je v
akumulatorski bateriji Se vedno dovolj energije, lahko na daljinskem
upravljalniku ali na kazalniku (samo FC8820) pritisnete gumb za
prikljucitev, da se sesalnik vrne v priklju¢no postajo. Ce je akumulatorska
baterija popolnoma prazna, morate sesalnik ro¢no postaviti v priklju¢no
postajo.

s¢enja
Poleg nacina samodejnega ¢is¢enja ima ta sesalnik stiri lo¢ene nacine

¢is¢enia, ki jih lahko vklopite s pritiskom ustreznega gumba na daljinskem
upravljalniku.

Opomba: Ro¢no izbrani nacini so aktivni samo dve minuti. Robotski sesalnik

po tem preklopi nazaj v nac¢in samodejnega cis¢enja.
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Nacin Z-vzorca

V nacinu Z-vzorca se sesalnik po sobi premika v obliki ¢rke Z, s ¢imer odisti
veclje povrsine.

Naklju¢ni nacin
Sesalnik v tem nacinu cisti sobo z mesanico premikanja naravnost in
cikcakastega vzorca.

Nacin vzdolz zidovom

Sesalnik v tem nacinu sledi zidovom v sobi, s ¢imer zagotovi dodatno
¢is¢enje obstenskih obmodij.

Spiralni nacin

Robotski sesalnik se v tem nacinu pomika v spiralnem vzorcu in temeljito
ocisti majhno umazano obmocje. Ventilator v spiralnem nacinu deluje s
turbo hitrostjo (samo FC8820).

Rocno upravljanje

1 Sesalnik lahko premikate po sobi s pusci¢nimi gumbi na daljinskem
upravljalniku pod in nad gumbom start/stop ter na njegovi levi in desni
strani.

Opomba: Pri ro¢cnem vodenju robotskega sesalnika bodite pozorni na
viSinske razlike in stopnice.

Opomba: Funkcija sesanja in stranski krtaci delujeta samo, ¢e se robotski
sesalnik premika naprej. Gumbi s puscicami v levo in desno ter nazaj so
samo za manevriranje robotskega sesalnika.
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Uporaba gumba za cas ¢is€enja

> -
[OJoXC) @

2
(3 @

Pritisnite gumb za najdaljsi mozen &as ciscenja, Ce zelite, da robotski
sesalnik &isti v samodejnem nacinu, dokler se akumulatorska baterija
skoraj ne izprazni. Ko konca cis¢enje, se samodejno vrne v priklju¢no
postajo, ¢e je bil v njej ob zacetku ¢i¢enia. Ce je robotski sesalnik
¢iscenje zacel na drugem mestu v sobi, pritisnite gumb za prikljucitev, da
ga posljete nazaj v priklju¢no postajo.

Drugi gumbi za c¢as ¢is¢enja omogocajo nastavitev ¢asa cis¢enja
robotskega sesalnika na 60, 45 in 30 minut. Po poteku ¢asa ¢is¢enja se
robotski sesalnik samodejno vrne v priklju¢no postajo, ¢e je bil v njej ob
zacetku cis¢enja. Ce je robotski sesalnik ¢is¢enje zacel na drugem mestu
v sobi, pritisnite gumb za prikljucitev, da ga posljete nazaj v priklju¢no

postajo.

Uporaba priklju¢ne postaje

Nastavitev ure in dneva

Ce Zelite uporabljati programe ¢igcenja, morate na zaslonu priklju¢ne
postaje najprej nastaviti uro in dan v tednu.

Opomba: Za ogled slik, povezanih s spodnjimi koraki, si oglejte zlozenko na
zadniji strani.

1

©

Pritisnite gumb za nastavitev. Utripati za¢neta indikator nastavitvenega
nacina in indikator ure.

Enkrat pritisnite gumb za izbiro. Indikator ure za¢ne utripati.

Uro nastavite z gumboma + in — na priklju¢ni postaji. Nastavljena ura je
prikazana na zaslonu.

Za potrditev nastavitve ure pritisnite gumb za izbiro. Utripati za¢ne
indikator minut.

Minute nastavite z gumboma + in — na priklju¢ni postaji. Nastavljene
minute so prikazane na zaslonu.

Za potrditev nastavitve minut pritisnite gumb za izbiro. Utripati za¢ne
indikator »Su« (Sunday), ki oznacuje nedeljo.

Z gumboma + in — na priklju¢ni postaji nastavite trenutni dan v tednu.
Pritisnite gumb za izbiro za potrditev dneva v tednu.

Pritisnite gumb za nastavitev, da potrdite nastavljeno uro in dan v tednu.
Indikator nacina nastavitve in indikator ¢asa nehata utripati in svetita
neprekinjeno.

Programiranje casov ciS¢enja
Ce ste na zaslonu priklju¢ne postaje nastavili uro in dan v tednu, lahko
dolocite, kdaj zelite, da robotski sesalnik cisti.
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Opomba: Za ogled slik, povezanih s spodnjimi koraki, si oglejte zlozenko na
zadniji strani.

Razpolozljive moznosti programiranija:

Program Prikaz na zaslonu

Vsakodnevno c&iscenje Svetijo oznake za vse dneve

Cis¢enje ob delavnikih Svetijo oznake od ponedeljka do petka

Cis¢enje na 2 zaporedna dneva Vklopliene so oznake za 2 dni, na primer za petek in soboto
Cis¢enje na 1dan v tednu Sveti oznaka izbranega dneva

1 Pritisnite gumb za nastavitev. Utripati za¢neta indikator nastavitvenega
nacina in indikator programa c¢iscenja.

2 Enkrat pritisnite gumb za izbiro. Indikator ure za¢ne utripati.

3 Ure nastavite z gumboma + in — na priklju¢ni postaji. Nastavljena ura je
prikazana na zaslonu.

4 Za potrditev nastavitve ure pritisnite gumb za izbiro. Utripati za¢ne
indikator minut.

5 Minute nastavite z gumboma + in — na priklju¢ni postaji. Nastavljene
minute so prikazane na zaslonu.

6 Za potrditev nastavitve minut pritisnite gumb za izbiro. Utripati zacne
indikator »Su« (Sunday), ki oznacuje nedeljo.

7 Zgumboma +in — na priklju¢ni postaji lahko preklapljate med programi
¢iscenija (oglejte si zgornjo tabelo za razpoloZljive moznosti
programiranja).

8 Za potrditev izbranega programa pritisnite gumb za izbiro.

9 Za potrditev programiranija pritisnite gumb za nastavitev. Indikator nacina
nastavitve in indikator programa ciscenja nehata utripati in svetita
neprekinjeno.

10 Ko nastavite program cis¢enja, se na zaslonu prikaze indikator programa
¢ig¢enja in izbrani dan oziroma vec¢ dni. Ce robotski sesalnik pustite v
stanju pripravljenosti in je akumulatorska baterija povsem napolnjena, se
¢is¢enje za¢ne ob nastavljeni uri in dnevu ali vec dnevih.

Gumbi za nastavitev hitrosti ventilatorja

o Z gumbi za nastavitev hitrosti ventilatorja lahko nastavite turbo hitrost
ventilatorja ali pa ga izklopite. Ventilator je privzeto nastavljen na obi¢ajno

hitrost.
0003 (2] 1 S tem gumbom izklopite ventilator.
©eee

2 S tem gumbom ventilator vklopite pri obic¢ajni hitrosti.
3 Gumb za turbo hitrost poveca hitrost ventilatorja (samo FC8820).
°®)

Odziv na ploskanje

Odziv na ploskanje je omogocen, ko sesalnik v naslednijih primerih preklopi v
nacin mirovanja:

- ko zaradi napake neha distiti;
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- Ce ste programirali kratek cas c¢iscenija;
- ¢e v 20 minutah ne najde priklju¢ne postaje.

Ce sesalnika ne vidite, ga lahko poisc¢ete tako, da enkrat zaploskate. Sesalnik
se bo odzval s piskanjem in z osvetljevanjem vseh ikon na zaslonu.

Uporaba nastavka za suho brisanje

Nastavek za suho brisanje vam omogoca cis¢enje trdih tleh s krpami za suho
brisanje.

Opomba: Ce uporabljate nastavek za suho brisanje, lahko robotski sesalnik
naleti na tezave pri preckanju pragov ali prehodu na preproge.

Priprava nastavka za suho brisanje za uporabo

1 Sesalnik obrnite z spodnjo stranjo navzgor in ga postavite na tla ali mizo.

2 Krpo za suho brisanje postavite na mizo in postavite nastavek za suho
brisanje na krpo, pri ¢emer so zatici za pritrditev obrnjeni proti vam.

3 Oba konca krpe za suho brisanje ovijte okrog nastavka za suho brisanje in
pritrdite krpo za suho brisanje na nastavek tako, da pritisnete bloke za
pritrditev v vdolbine.

4 Zatic za pritrditev nastavka za suho brisanje vstavite v odprtino za
kolescem na eni strani robotskega sesalnika in ga pritisnite, dokler ne
zasliSite, da se je slisno zaskocil. Postopek ponovite Se na drugi strani.

5 Obrnite sesalnik in ga postavite s kolesci na tla, pri ¢emer se nastavek za
suho brisanje dotika tal.

Uporaba sesalnika z nastavkom za suho brisanje

Ko je namescen nastavek za suho brisanje, lahko robotski sesalnik
uporabljate v vseh nacinih in na vseh trdih tleh. Nastavka za suho brisanje
ne uporabljajte na tekstilnih talnih oblogah ali preprogah.

Odstranjevanje nastavka za suho brisanje

1 Nastavek za suho brisanje odstranite takoj, ko koncate brisanje tal.

2 Sesalnik obrnite z spodnjo stranjo navzgor in ga postavite na tla ali mizo.

3 En konec nastavka za suho brisanje potisnite proti kolescu na drugi strani
robotskega sesalnika, da ga sprostite. Nastavek nato povlecite s
sesalnika.
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Uporaba kazalnika (FC8820)

Polnjenje kazalnika

Kazalnik ima akumulatorsko baterijo, ki jo lahko polnite prek prilozenega
kabla USB.

1 Vti¢ mikro USB vstavite v vti¢nico na dnu kazalnika.

2 Vti¢ USB prikljucite v polnilnik USB ali vrata USB prenosnega rac¢unalnika.

3 Lucka za polnjenje na kazalniku neprekinjeno sveti. Polnjenje traja 30
minut. Ko lu¢ka za polnjenja ugasne, je akumulatorska baterija povsem

napolnjena.

[clclele]

Premikanje sesalnika s kazalnikom

- Ce pritisnete in pridrzite gumb kazalnika, kazalnik oddaja Zarek infrardece
svetlobe. S tem zarkom lahko sesalnik povlecete v zeleno smer. Dokler je
sumb pritisnjen in kazalnik usmerjen v zeleno smer premikanja
robotskega sesalnika, se bo ta premikal v ustrezni smeri. Ko sprostite
gumb robotskega sesalnika, za¢ne delovati v nacinu samodejnega

ciscenja.

%0-70 cm

N/

- S kazalnikom lahko sesalnik posljete v dolo¢eno obmocje sobe, da ga Se
posebej temeljito odisti.

[




Slovensc¢ina 177
Uporaba navidezne stenske enote (FC8820)

Vstavljanje baterij v navidezni zid.
Navidezni zid uporablja stiri baterije velikosti AA.

1 Pritisnite oba sprostitvena jezicka na spodnjem delu zadnjega pokrova (1)
in potisnite pokrov navzgor, da ga odstranite z navideznega zidu (2).

2 |z kompleta vzemite Stiri nove baterije AA in jih vstavite v prostor za
baterije navideznega zidu.

Opomba: Prepricajte se, da sta pola baterij + in — pravilno usmerjena.

3 Pokrov potisnite nazaj na navidezni zid.

Postavitev navideznega zidu za ustavitev robotskega
sesalnika

Navidezni zid lahko uporabite, da robotskemu sesalniku preprecite vstop v
doloc¢eno sobo ali prostor.

1 Postavite ga na tocko, prek katere ne zelite, da robotski sesalnik gre, na
primer ob odprtih vratih v sobo, v katero ne zelite, da gre.

2 Navidezni zid vklopite z drsnikom za vklop/izklop na vrhu enote.
3 Zarzenite robotski sesalnik.
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4 Ko se robotski sesalnik prevec pribliza navideznemu zidu, za¢ne lucka na
zidu utripati in navidezni zid oddaja Zarek infrardece svetlobe. Robotski
sesalnik zaradi tega Zarka infrardece svetlobe spremeni smer in se
premakne pro¢ od navideznega zidu.

Opomba: Ce uporabljate navidezni zid, redno preverjaijte, ali so baterije $e
vedno dovolj polne. To preverite tako, da navidezni zid izklopite in spet
vklopite. Ce so baterije dovolj polne, bo lu¢ka LED na navideznem zidu za
kratek ¢as zasvetila.

Cis¢enje in vzdrZzevanje

Ciscenje robotskega sesalnika

Ce Zelite ohraniti dobro u¢inkovitost ¢i¢enja, ob&asno ocistite senzorje za

zascito pred padci, kolesca, stranski krtaci in sesalno odprtino.

1 Prepricajte se, ali je stikalo za vklop/izklop v polozaju za izklop.

2 Robotski sesalnik polozite na ravno povrsino z zgornjo stranjo navzdol.

3 S krtaco z mehkimi s¢etinami (npr. z zobno krta¢ko) odstranite prah in
vlakna na senzorjih za zascito pred padci ter ocistite sesalno odprtino.

Opomba: Senzorje za zas¢ito pred padci redno ¢istite. Ce so senzorji za
zascito pred padci umazani, robotski sesalnik morda ne bo zaznal razlik v
visini ali stopnic.

4 S sprednjega kolesa in stranskih koles odstranite prah in vlakna s krtac¢o z
mehkimi s¢etinami (na primer z zobno krtac¢ko).

5 Stranske krtace ocistite tako, da jih primete za scetine in jih povlecete z
njihovih osi.
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6 Odstranite vlakna, lase in niti z gredi in stranske krtace z mehko krtaco
(npr. zobno krtacko) ali krpo.

7 Preverite, ali so v stranskih krtacah ali na spodniji strani sesalnika ostri
predmeti, ki bi lahko poskodovali tla.

Praznjenje in ¢iS€enje posode za prah

Ko indikator polne posode za prah sveti neprekinjeno, izpraznite in odistite
posodo za prah.

1 Prepricajte se, ali je stikalo za vklop/izklop v polozaju za izklop.

2 Odstranite pokrov.

3 Povlecite rocaj posode za prah in dvignite posodo za prah iz njenega
prostora.

Opomba: Pazite, da pri odstranjevanju ali vnovi¢nem vstavljanju posode
za prah ne poskodujete lopatic ventilatorja motorja.

4 S posode za prah (1) previdno dvignite pokrov in odstranite filter (2).
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5 Posodo za prah ocistite tako, da jo stresete nad kosem za smeti. Filter in
notranjost posode za prah ocistite s krpo ali zobno s¢etko z mehkimi
Scetinami. Ocistite tudi sesalno odprtino na dnu posode za prah.

Pozor: Posode za prah in filtra ne cistite z vodo ali v pomivalnem
stroju.

6 Filter namestite nazaj v posodo za prah (1). Nato na posodo za prah (2)
postavite pokrov.

7 Posodo za prah ponovno namestite v njen prostor, nato pa namestite
zgornji pokrov nazaj na sesalnik.

Pozor: Poskrbite, da bo filter vedno v posodi za prah. Ce robotski
sesalnik uporabljate brez filtra v posodi za prah, boste poskodovali
motor.

Zamenjava

Narocanje dodatne opreme

Dodatno opremo ali rezervne dele lahko kupite na spletni strani
www.shop.philips.com/service ali pri Philipsovem prodajalcu. Lahko se tudi
obrnete na Philipsov center za pomo¢ uporabnikom v vasi drzavi (podatki za
stik so na mednarodnem garancijskem listu).

Zamenjava filtra

Zelo umazan ali poskodovan filter zamenijajte. Nov komplet filtra lahko
narocite s stevilko vrste FC8066. Za navodila, kako filter odstranite iz
posode za prah in ga namestite vanjo, glejte razdelek »Praznjenje in &is¢enje
posode za prah« v poglavju »Cié¢enje in vzdrzevanje«.

Zamenjava stranskih krtac

Po dolocenem Casu zamenijajte stranski krtaci, da zagotovite ucinkovito
ciscenie.
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Ce na stranskih krtacah opazite znake obrabe ali poskodbe, jih vedno

zamenijajte. Priporo¢amo tudi, da zamenjate obe krtaci hkrati. Nove stranske

krtace lahko narocite v okviru kompleta nadomestnih delov FC8068. Ta

komplet vsebuje tudi dva filtra in tri krpe za suho brisanje.

1 Prepricajte se, ali je stikalo za vklop/izklop v polozaju za izklop.

2 Za ponovno namestitev stranskih krtac¢ povlecite stari stranski krtaci z
njunih osi, pri ¢emer jih primite za scetine.

3 Potisnite novi stranski krtaci na njihove osi.

Zamenjava akumulatorske baterije

Akumulatorsko baterijo zamenijajte, ko je ni ve¢ mogoce polniti ali ko ji hitro
zmanjka energije. Novo akumulatorsko baterijo lahko narocite s Stevilko
narocila CPO113 za FC8820 in CPO112 za FC8810.

1 Prepricajte se, ali je stikalo za vklop/izklop robotskega sesalnika v
polozaju za izklop.

2 Preden odstranite in zavrzete akumulatorsko baterijo, se prepricajte, da je
popolnoma prazna tako, da sesalnik pustite delovati, dokler se baterija
ne izprazni.

3 Pokrov prostora za baterijo potisnite s sesalnika.
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4 Staro akumulatorsko baterijo odstranite iz prostora za baterijo.

5 Novo akumulatorsko baterijo vstavite v prostor za baterijo.
6 Pokrov predala za baterije potisnite nazaj na sesalnik.

Zamenjava krp za suho brisanje.
Narocite lahko nove krpe za suho brisanje. So del kompleta nadomestnih
delov FC8068. Ta komplet nadomestnih delov vsebuje tudi dve stranski
krtaci in dva filtra.

Zamenjava baterije daljinskega upravljalnika

Daljinski upravljalnik uporablja gumbasto baterijo CR2025. Baterijo

zamenijajte, ko se sesalnik ne odziva vec ob pritisku gumbov na daljinskem

upravljalniku.

1 Daljinski upravljalnik obrnite navzdol. Pritisnite gumb za sprostitev na
nosilcu baterije in nosilec baterije hkrati potisnite iz daljinskega
upravljalnika.

2 Prazno baterijo odstranite iz nosilca baterije in vanj namestite novo
baterijo. Nosilec baterije nato potisnite nazaj v daljinski upravljalnik.
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Recikliranje

- Tasimbol pomeni, da izdelka ne smete zavreci skupaj z obi¢ajnimi
gospodinjskimi odpadki (2012/19/EU).

- Tasimbol pomeni, da izdelek vsebuje baterije za enkratno uporabo, ki jih
ni dovoljeno odlagati skupaj z obi¢ajnimi gospodinjskimi odpadki
(2006/66/ES).

- Upostevajte drzavne predpise za lo¢eno zbiranje elektri¢nih in
elektronskih izdelkov ter baterij. S pravilnim odlaganjem boste pomagali
prepreciti negativne vplive na okolje in zdravje ljudi.

Odstranjevanje zamenljivih baterij

Navodila za namestitev ali odstranitev zamenljivih baterij so na voljo v
uporabniskem priro¢niku.

Odpravljanje tezav

V tem poglavju je povzetek najpogostejsih tezav, ki se lahko pojavijo pri
uporabi aparata. Ce teZzave ne morete odpraviti s spodnjimi nasveti, na strani
www.philips.com/support poiscite seznam pogostih vprasanj ali se obrnite
na center za pomoc uporabnikom v svoji drzavi.

Tezava Mozni vzrok Resitev
Sesalnik ne zacne distiti, ~ Akumulatorska baterija je Napolnite akumulatorsko baterijo (oglejte
ko pritisnem gumb prazna. si poglavje »Priprava za uporabo«).
start/stop.
Manijsi vtic je Se vedno Robotski sesalnik ne deluje na elektricno
vstavljen v vti¢nico na napajanje. Deluje samo na akumulatorsko
sesalniku. baterijo. Napajalnik pred uporabo zato

vedno izkljucite iz robotskega sesalnika in
elektricnega omrezja.

Stikalo za vklop/izklop ni v Pritisnite stikalo za vklop/izklop. Na

vklopljenem polozaju (I). robotskem sesalniku ali na daljinskem
upravljalniku pritisnite gumb start/stop, da
zacnete giscenje.
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Tezava

Mozni vzrok

Resitev

Opozorilni indikator hitro
utripa.

Eno ali obe kolesci sta se
zataknili.

Stikalo za vklop/izklop nastavite v
izklopljen polozaj. Odstranite vlakna, lase,
niti ali Zice, ujete okrog vzmetenja kolesc.

Ena ali obe stranski krtaci sta
se zataknili.

Odistite stranski krtadi (oglejte si poglavje
»Cis¢enje in vzdrzevanje).

Zgornji pokrov ni namescen
ali ni pravilno zaprt.

Ko zgornji pokrov ni namescen ali ni
pravilno zaprt, robotski sesalnik ne deluje.
Pravilno namestite zgornji pokrov
robotskega sesalnika.

Gumijasta zascita se je
zataknila.

Pritisnite gumb za start/stop. Robotski
sesalnik dvignite tako, da sprostite
gumijasto zascito. Postavite ga na
primerno razdaljo od ovire in pritisnite
gumb start/stop, da nadaljuje &iscenje.

Sesalnik je bil dvignjen med
tem, ko je cistil.

Pritisnite gumb za start/stop. Sesalnik
postavite na tla. Nato pritisnite gumb

start/stop, da nadaljuje ciscenije.
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Mozni vzrok
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Resitev

Sesalnik ne ¢isti pravilno.

S¢etine ene ali obeh stranskih
krtac so ukrivljene ali zvite.

Krtaco ali krta¢i za nekaj ¢asa namocite v
topli vodi. Ce se krta¢i ne vrneta v prvotno
obliko, ju zamenijajte (oglejte si poglavije
»Zamenjava).

Filter v posodi za prah je
umazan.

Filter v posodi za prah ocistite s krpo ali
zobno s¢etko z mehkimi scetinami. Filter in
posodo za prah lahko odistite tudi z
navadnim sesalnikom, nastavljenim na
nizko stopnjo moci sesanja.

Ce s é¢etkanjem ali sesanjem ne uspete
odistiti filtra, ga zamenijajte z novim.
Priporo¢amo, da filter zamenijate vsaj
enkrat letno.

Sesalna odprtina na dnu
posode za prah je zamasena.

Odistite sesalno odprtino (oglejte si
poglavje »Cis¢enje in vzdrzevanje«).

Sprednje kolesce je blokirano
zaradi las ali drugih delcev
umazanije.

Odistite sprednje kolesce (oglejte si
poglavje »Cis¢enje in vzdrzevanje«).

Sesalnik &isti zelo temno ali
svetlo povrsino, zato so se
sprozili senzoriji za zascito
pred padci. Zato se sesalnik
premika v nenavadnem
VZOorcu.

Pritisnite gumb start/stop in robotski
sesalnik premaknite na tla svetlejse barve.
Ce se tezava ponovi na tleh svetlejse
barve, obisc¢ite www.philips.com/support
ali se obrnite na center za pomoc
uporabnikom v svoji drzavi.

Sesalnik ¢isti tla, ki mocno
odsevajo soncno svetlobo. To
sprozi senzorje za zascito
pred padci, zato se sesalnik
premika v nenavadnem
VZOorcu.

Zagrnite zavese, da zastrete soncno
svetlobo, ki vstopa v prostor. Cistiti lahko
zacnete tudi, ko je son¢na svetloba manj
svetla.

Akumulatorske baterije ni
vec mogoce napolniti ali
pa se zelo hitro izprazni.

Potekla je Zivljenjska doba
akumulatorske baterije.

Zamenijajte akumulatorsko baterijo (oglejte
si poglavije »Zamenjavax).

Baterija daljinskega
upravljalnika se prehitro
izprazni.

Morda ste vstavili napac¢no
vrsto baterije.

Za daljinski upravljalnik potrebujete
gumbasto baterijo CR2025. Ce tezave ne
morete odpraviti, obiscite
www.philips.com/support ali se obrnite na
center za pomoc¢ uporabnikom v svoji
drzavi.
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Tezava

Mozni vzrok

Resitev

Robotski sesalnik se
premika v krogih.

Robotski sesalnik je v nacinu

za to¢kovno ciscenje.

To je obic¢ajno. Nacin za spiralno gibanje
se lahko vklopi, ¢e sesalnik na tleh zazna
veliko umazanije, ki jo je treba temeljito
odistiti. To je tudi del nac¢ina samodejnega
¢is¢enja. Robotski sesalnik bo po priblizno
eni minuti nadaljeval z obi¢ajnim vzorcem
¢is¢enja. Nacin za spiralno gibanje lahko
izklopite tudi tako, da na daljinskem
upravljalniku izberete drug nacin ciscenja.

Sesalnik ne najde
priklju¢ne postaje.

Ni dovolj prostora, da bi
robotski sesalnik prisel do

priklju¢ne postaje.

Poskusite priklju¢no postajo namestiti
drugam. V poglavju »Priprava pred
uporabo« si oglejte razdelek »Namestitev
priklju¢ne postaje«.

Robotski sesalnik se vedno

aktivno isce.

Za vrnitev v priklju¢no postajo potrebuje
priblizno 20 minut.

Robotski sesalnik ¢is¢enija ni
zacel iz priklju¢ne postaje.

Ce zelite, da se po ¢ig¢enju vrne v
priklju¢no postajo, ¢is¢enje zacnite iz
priklju¢ne postaje

Robotski sesalnik zapiska,

ko je v priklju¢ni postaji.

Poskusali ste ga polniti, ko je

bilo stikalo za vklop v
izkloplienem polozaju.

Pritisnite stikalo za vklop/izklop, da
vklopite robotski sesalnik.

Kode napak

Koda napake

Mozni vzrok

Resitev

El Blokirana kolesa Ce Zelite nadaljevati ¢is¢enije, sesalnik
odstranite z ovire in pritisnite gumb start/stop.

E2 Zgorniji pokrov ali Posodo za prah in zgornji pokrov pravilno

posoda za prah nista namestite na sesalnik. Koda napake
pravilno namesc¢ena samodejno izgine z zaslona.

E3 Gumijasta zas¢itaseje  Sesalnik odstranite z ovire. Koda napake

zataknila samodejno izgine z zaslona.

E4 Robotski sesalnik je Sesalnik postavite nazaj na tla, da koda

dvignjen od tal. napake izgine.

E5 Barva tal je pretemna. Robotski sesalnik postavite na svetlejse
obmodje tal. Odistite senzorje za zascito pred
padci.

E6 Baterija ni pravilno Preberite navodila v razdelku »Vstavljanje

vstavljena

akumulatorske baterije v sesalnik« poglavja
»Pred prvo uporabo«.

Napaka pri polnjenju

Prepricajte se, ali je stikalo za vklop/izklop v
vklopljenem polozZaju, ko je sesalnik v priklju¢ni
postaji.
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