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Introduction
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ngratulations on your purchase and welcome to Philips! To fully benefit
m the support that Philips offers, register your product at

www.philips.com/welcome.
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Handle of dust container lid
Dust container lid

Filter

Dust container

Top cover

Error codes table

Fan

Bumper

Docking station sensor
Power switch (to switch the robot on or off)
Front wheel

Side brush shafts
Drop-off sensors

Wheels

Battery cavity

Suction opening

Side brushes
Rechargeable battery
Battery cavity cover
Fixation blocks for dry wipes
Dry wipe holder

Dry wipes

Battery holder

Remote control

Charging cord

Pointer

Virtual wall unit (FC8820)
Docking station

Adapter

Small plug

mote control

C8820)

Navigation buttons and start/stop
Cleaning time buttons

Cleaning mode buttons

Fan speed buttons

Docking button

English
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Remote control (FC8810)

QP 1 Navigation buttons and start/stop
— 2 Cleaning time buttons
@ 8 ® 3 Cleaning mode buttons
® 4 Fan off button
5 Fan on button
6 Docking button
GO

Control panel of docking station

1 Display with time, day and programming indications
2 Adjusting and setting buttons

Pointer button

On/off button
Cleaning mode buttons
Cleaning time buttons
Docking button
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How your robot works

What your robot cleans

This robot is equipped with features that make it a suitable cleaner to help
you clean the floors in your home.

The robot is especially suitable for cleaning hard floors, such as wooden,
tiled or linoleum floors. It may experience problems cleaning soft floors,
such as carpet or rugs. If you use the robot on a carpet or rug, please stay
close by the first time to see if the robot can deal with this type of floor. The
robot also needs supervision when you use it on very dark or shiny hard
floors.

7
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How your robot cleans

Cleaning system

The robot has a 3-stage cleaning system to clean your floors efficiently.

- The two side brushes help the robot clean in corners and along walls.
They also help to remove dirt from the floor and move it towards the
suction opening.

- The suction power of the robot picks up loose dirt and transports it
through the suction opening into the dust container.

- The robot comes with a dry wipe holder that allows you to clean your
hard floor even more thoroughly with dry wipes.

Cleaning patterns

In its auto cleaning mode, the robot uses an automatic sequence of cleaning
patterns to clean each area of the room optimally. The cleaning patterns it
uses are:

1 Z-pattern or zigzag pattern

2 Random pattern

3 Wall-following pattern
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4 Spiral pattern

In its auto cleaning mode, the robot uses these patterns in a fixed
sequence:z-pattern, random pattern, wall-following pattern, and spiral
pattern.

When the robot has completed this sequence of patterns, it starts moving in
Z-pattern again. The robot continues to use this sequence of patterns to
clean the room until the rechargeable battery runs low, or until it is switched
off manually.

If the robot detects a particularly dirty area during its cleaning run, it
switches to spiral mode and switches to turbo fan speed (FC8820 only) to
ensure thorough dirt removal.

Note: You can also select each mode individually by pressing the
appropriate button on the remote control or the pointer (FC8820 only). The
manually selected modes are only active for a couple of minutes. After that,
the robot switches back to auto-cleaning mode.

For more details, see chapter 'Using your robot', section 'Cleaning modes'.

How your robot avoids height differences

The robot has three drop-off sensors in its bottom. It uses these drop-off
sensors to detect and avoid height differences such as staircases.

Note: It is normal for the robot to move slightly over the edge of a height
difference, as its front drop-off sensor is located behind the bumper.

Caution: In some cases, the drop-off sensors may not detect a staircase or
other height difference in time. Therefore monitor the robot carefully the
first few times you use it, and when you operate it near a staircase or
another height difference. It is important that you clean the drop-off
sensors regularly to ensure the robot continues to detect height
differences properly (see chapter ' Cleaning and maintenance' for
instructions).

Before first use

Mounting the side brushes

1 Unpack the side brushes and place the robot upside down on a table or
on the floor.

2 Push the side brushes onto the shafts on the bottom of the robot.

Note: Make sure you attach the side brushes properly. Press them onto
the shaft until you hear them lock into position with a click.
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Inserting the rechargeable battery

You have to insert te rechargeable battery before use.

Note: Please handle the rechargeable battery with care. Avoid dropping the
battery. This will ensure maximum lifetime for your battery.

1 Press the ribbed sections on the battery cavity cover to unlock it.

2 Slide te battery cavity cover off the robot.
3 Remove the plastic from the rechargeable battery.

4 Insert the rechargeable battery into the battery cavity.

Note: Make sure that the print on the battery points upwards and that the
connectors point in the right direction.

5 Slide the battery cavity cover back onto the robot.

Removing the tag from the remote control

The remote control works on a CR2025 coin-shaped battery. This battery is

protected with a protection tag that has to be removed before use.

1 Pull the battery protection tag out of the battery compartment of the
remote control. Now the remote control is ready for use.
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Preparing for use

Installing the docking station

1 Insert the small plug of the adapter into the socket on the docking station
(1) and insert the adapter into the wall socket (2).
- The display of the docking station comes on.

2 Place the docking station on a horizontal, level floor against the wall.

Note: Make sure that there are no obstacles or height differences 80 cm
in front, 30 cm to the right and 100 cm to the left of the docking station.

Tip: To ensure the docking station stays firmly in the selected spot, fasten
it to the wall with screws or with two strips of double-sided tape.

Charging
When charging for the first time and when the rechargeable battery of the
robot is empty, the charging time is four hours.
Your robot can be charged in two ways:
- On the docking station, either manually or automatically during use;
- By connecting the robot directly to the mains.

Note: When the rechargeable battery is fully charged, your robot can clean
for up to 120 minutes

Charging on the docking station
1 Press the power switch to switch on the robot.




12 English

2 Place the robot on the plugged-in docking station.

3 The start/stop button starts flashing.

Note: Because this is the first time you charge the robot, the display of
the robot shows the booting indicator.

4 When the rechargeable battery is fully charged, the start/stop button
lights up continuously.

Charging automatically during use

1 When the robot has finished cleaning or when only 15% of the battery
power remains, it automatically searches for the docking station to
recharge. When the robot searches for the docking station, the light in the
start/stop button turns orange.

2 When the rechargeable battery is fully charged, the start/stop button
lights up continuously.

Note: The robot only searches for the docking station automatically when it
started cleaning from the docking station.

Charging directly from the mains

1 Press the power switch to switch on the robot.

2 Insert the small plug of the adapter into the socket on the robot (1). Insert
the adapter into a wall socket (2).

3 When the robot is connected to the mains correctly, the start/stop button
starts flashing slowly. This indicates that the robot is charging.

4 When the rechargeable battery is fully charged, the start/stop button
lights up continuously.
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Preparing the room for a cleaning run

Before you start the robot on its cleaning run, make sure that you remove all
loose and fragile objects from the floor. Also remove all cables, wires and
cords from the floor.

Using your robot

Starting and stopping
1 Set the power switch on the side of the robot to the 'on' position.
2 Press the start/stop button.

- You can press the start/stop button on the robot.

- You can also press the start/stop button on the remote control or the
pointer (FC8820 only)
3 The start/stop button is continuously on and the robot starts cleaning.

4 The robot cleans in the auto-cleaning mode until its battery runs low. In
the auto-cleaning mode, it follows repeated sequences of Z-pattern,
random, wall-following and spiral patterns.

Note: To select an individual mode, press one of the mode buttons on
the remote control. See section 'Cleaning mode selection' for more
details.
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5 When the battery runs low, the start/stop button turns orange and the
robot searches for the docking station to recharge.

6 You can also press the start/stop button to interrupt or stop the cleaning
run. If you press the start/stop button again and there is still enough
energy in the rechargeable battery, the robot continues cleaning in the
auto-cleaning mode.

7 To make the robot return to the docking station before the rechargeable
battery runs low, press the docking button on the remote control or on
the pointer (FC8820 only). The docking indicator on the display of the
robot comes on and the robot returns to the docking station.

Note: If you did not start the robot from the docking station, it does not
search for the docking station automatically when the rechargeable
battery runs low. If there is still enough energy in the rechargeable
battery, you can press the docking button on the remote control or on
the pointer (FC8820 only) to make the robot return to the docking
station. If the rechargeable battery is completely empty, you have to
place the robot on the docking station manually.

Cleaning mode selection

Next to the auto-cleaning mode, this robot has four individual cleaning
modes that can each be activated by pressing the appropriate button on the
remote control.

Note: The manually selected modes are only active for a couple of minutes.
After that, the robot switches back to auto-cleaning mode.

S @ Z-pattern mode
N \.@ A In Z-pattern mode, the robot cleans by making Z-shaped loops through the

\;-\/C]" o room to clean large areas.
AN
\:i,:_\./_ *Q

Random mode

In this mode, the robot cleans the room in a mixed pattern of straight and
crisscross movements.
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Wall-following mode

In this mode, the robot follows the walls of the room to give the area
alongside the walls an extra clean.

Spiral mode

In this mode, the robot moves in a spiral pattern to clean a small dirty area
thoroughly. In spiral mode, the fan operates at turbo speed (FC8820 only).

1 Use the arrow buttons above and below and to the left and right of the
start/stop button on the remote control to navigate the robot through the
room.

Note: Be careful when you drive the robot manually close to height
differences and staircases.

Note: The vacuuming function and the side brushes only work when the
robot is driven forward. The left, right or back buttons are only for
maneuvering the robot.

Using the cleaning time button

@
[OJo¥C]

o
sdmo

elelelc)

Press the maximum cleaning time button to make the robot clean in auto
cleaning mode until its rechargeable battery runs low.

When the robot has finished cleaning, it returns to the docking station
automatically if it started from the docking station. If the robot started
from another point in the room, press the docking button to send it back
to the docking station.
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The other cleaning time buttons allow you to let the robot operate for 60,
45 and 30 minutes respectively. When the cleaning time is finished, the
robot automatically returns to the docking station when it started from
the docking station. If the robot started from another point in the room,
press the docking button to send it back to the docking station.

Operating the docking station

Setting clock time and day

If you want to use cleaning programs, you have to set the clock time and the
day of the week on the display of the docking station first.

Note: For the pictures that belong to the steps below, see the pages at the
back of this manual.

1 Press the set button. The set mode indicator and the clock time indicator
start flashing.

2 Press the select button once. The hour indication starts flashing.

3 Use the + and - buttons on the docking station to set the hour.The set
hour appears on the display.

4 Press the select button to confirm the hour set. The minutes indication
starts flashing.

5 Use the + and - buttons on the docking station to set the minutes. The set
minutes appear on the display.

6 Press the select button to confirm the minutes set. The indication 'Su’ for
Sunday starts flashing.

7 Use the + and - buttons on the docking station to set the current day of
the week.

8 Press the select button to confirm the day of the week.

9 Press the set button to confirm the clock time and day of the week
setting. Both the set mode indicator and the clock time indicator stop
flashing and turn solid.

Programming cleaning times

If you have set the time and the day of the week on the display of the
docking station, you can program cleaning times for your robot.

Note: For the pictures that belong to the steps below, see the pages at the
back of this manual.

The programming options available are:

Program Indications on display
Cleaning every day All day indications are on
Cleaning on weekdays Mo to Friindications are on

Cleaning on 2 consecutive days Indications of 2 days are on, e.g. Fri and Sa
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Program Indications on display

Cleaning 1day a week Indication of selected day is on

=y

Press the set button. The set mode indicator and the cleaning program

indicator start flashing.

2 Press the select button once. The hour indication starts flashing.

3 Usethe + and - buttons on the docking station to set the hour. The set
hour appears on the display.

4 Press the select button to confirm the hour set. The minutes indication
starts flashing.

5 Use the + and - buttons on the docking stationl to set the minutes. The
set minutes appear on the display.

6 Press the select button to confirm the minutes set. The indication ‘Su’ for
Sunday starts flashing.

7 Use the + and - buttons on the docking station to toggle between
cleaning programs (see the table above for the programmming options
available).

8 Press the select button to confirm the program selected.

9 Press the set button to confirm the programming. Both the set mode
indicator and the cleaning program indicator stop flashing and turn solid.

10 When you have set a cleaning program, the display shows the cleaning

program indicator and the day or days selected. If you leave the robot on

standby and its rechargeable battery is fully charged, it will start cleaning
at the programmed time on the programmed day or days.

Fan speed buttons

You can use the fan speed buttons to increase the fan speed to turbo or to
switch off the fan. The default setting is normal fan speed.

1 Press this button to switch off the fan

2 Press this button to switch on the fan at normal speed.

3 The turbo fan button increases the fan speed (FC8820 only).

Clap response

The clap response is enabled when the robot enters sleep mode in the
following situations:

- when it stops cleaning due to an error

- when it cannot find its docking station in 20 minutes

If you do not see the robot, you can locate it by clapping your hands once.
The robot will respond by beeping and by lighting up all icons on its display.

Using the dry wipe attachment

The dry wipe attachment is a feature that allows you to clean hard floors
with dry wipes.

Note: If you use the dry wipe attachment, the robot may have trouble
crossing thresholds or climbing onto rugs.
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Preparing the dry wipe attachment for use
1 Turn the robot upside down and place it on the floor or on a table.

2 Place the dry wipe on a table and place the dry wipe attachment on the
wipe with its fixation lugs pointing towards you.

3 Fold both ends of the dry wipe around the dry wipe attachment and

fasten the dry wipe onto the attachment by pushing the fixation blocks
into the recesses.

4 |Insert the fixation lug of the dry wipe attachment into the opening just
behind the wheel on one side of the robot and push until you hear it lock
into place with a click. Then repeat these actions on the other side.

5 Turn the robot and place it on the floor on its wheels with the dry wipe
attachment touching the floor.

Using the robot with the dry wipe attachment

When the dry wipe attachment is attached, you can use the robot in any
mode and on all hard floors. Do not use the dry wipe attachment on carpet
or rugs.

Removing the dry wipe attachment

1 Remove the dry wipe attachment as soon as you have finished wiping
the floor.

2 Turn the robot upside down and place it on the floor or on a table.
Push one end of the dry wipe attachment towards the wheel on the
other side of the robot to release it. Then pull the attachment off the
robot.

Using the pointer (FC8820)

Charging the pointer

The pointer has a rechargeable battery that can be charged with the USB
cable supplied.

1 Insert the micro-USB plug into the socket in the bottom of the pointer.
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2 Insert the USB plug into a USB charger or a USB port on your laptop.

3 The charging light on the pointer lights up solid. Charging takes 30
minutes. When the charging light goes off, the rechargeable battery is
fully charged.

Navigating the robot with the pointer

- When you press and hold the pointer button, the pointer emits a beam of
infrared light. With this beam you can drag the robot in a particular
direction. As long as you keep the button pressed and keep pointing in
the direction you want the robot to move, it continues to move in that
direction. When you release the pointer button, the robot starts cleaning
in auto cleaning mode.

5070 Cm - With the pointer you can send the robot to a specific area in the room to

T give this area an extra-thorough clean.

[

Using the virtual wall unit (FC8820)

Placing the batteries in the invisible wall
The invisible wall operates on four AA batteries.
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1 Push the two release tabs at the bottom of the back cover (1) and slide
the back cover upwards and off the invisible wall (2).

2 Take four new AA batteries from the pack and insert them into the
battery compartment of the invisible wall.

Note: Make sure the + and - poles of the batteries point in the right
direction.

3 Slide the back cover onto the invisible wall again.

Positioning the invisible wall to stop the robot

You can use the invisible wall to prevent the robot from entering a room or
area that you want to keep it out of.

1 Place the unit at a point you do not want the robot to cross, e.g at an
open door to a room that is off-limits to the robot.

2 Switch on the invisible wall with the on/off slide on top of the unit.
3 Start the robot.
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4 When the robot comes too close to the invisible wall, the light on the
invisible wall starts flashing and the invisible wall emits a beam of
infrared light. This beam of infrared light makes the robot change its
course and move away from the invisible wall.

Note: If you use the invisible wall, regularly check if the batteries still contain
sufficient power. You can check this by switching the virtual wall off and on
again. If there is enough energy in the batteries, the LED on the invisible wall
will light up briefly.

Cleaning and maintenance

Cleaning the robot

To maintain good cleaning performance, you have to clean the drop-off

sensors, the wheels, the side brushes and the suction opening from time to

time.

1 Make sure that the power switch is in 'off' position.

2 Place the robot upside down on a flat surface

3 Use a brush with soft bristles (e.g. a toothbrush) to remove dust or fluff
from the drop-off sensors and to clean the suction opening.

Note: It is important that you clean the drop-off sensors regularly. If the
drop-off sensors are dirty, the robot may fail to detect height differences
or staircases.

4 Use a brush with soft bristles (e.g. a toothbrush) to remove dust or fluff
from the front wheel and side wheels.

5 To clean the side brushes, grab them by the bristles and pull them off
their shafts.
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6 Remove fluff, hairs and threads from the shaft and from the side brush
with a soft brush (e.g. a toothbrush) or a cloth.

7 Check the side brushes and the bottom of the robot for any sharp objects
that could damage your floor.

Emptying and cleaning the dust container

Empty and clean the dust container when the dust container full indicator
lights up continuously.

1 Make sure that the power switch is in 'off' position.

2 Remove the cover.

3 Pull up the handle of the dust container lid and lift the dust container out
of the dust container compartment.
Note: When you remove or reinsert the dust container, take care not to
damage the blades of the motor fan.

4 Carefully lift the lid off the dust container (1) and take out the filter (2).
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5 Shake the dust container over a dustbin to empty it. Clean the filter and
the inside of the dust container with a cloth or a toothbrush with soft
bristles. Also clean the suction opening in the bottom of the dust
container.

Caution: Do not clean the dust container and the filter with water or in
the dishwasher.

6 Put the filter back into the dust container (1). Then place the lid on the
dust container(2).

7 Put the dust container back into the dust container compartment and put
the top cover back on the robot.

Caution: Always make sure the filter is present inside the dust
container. If you use the robot without the filter inside the dust
container, the motor will be damaged.

Replacement

Ordering accessories

To buy accessories or spare parts, visit www.shop.philips.com/service or go
to your Philips dealer. You can also contact the Philips Consumer Care
Center in your country (see the international warranty leaflet for contact
details).

Replacing the filter

Replace the filter if it is very dirty or damaged. You can order a new filter kit
under type number FC8066. See 'Emptying and cleaning the dust container’
in chapter 'Cleaning and maintenance' for instructions on how to remove
the filter from the dust container and how to place it in the dust container.

Replacing the side brushes

Replace the side brushes after some time to ensure proper cleaning results.

Always replace the side brushes when you notice signs of wear or damage.
We also recommend that you replace both side brushes at the same time.
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You can order spare side brushes as part of replacement kit FC8068. This kit

also contains two filters and three dry wipes.

1 Make sure that the power switch is in 'off' position.

2 To replace the side brushes, grab the old side brushes by the bristles and
pull them off their shafts.

3 Push the new side brushes onto the shafts.

Replacing the rechargeable battery

Replace the rechargeable battery when you can no longer recharge it or

when it runs out of power quickly. You can order a new rechargeable battery

under order number CPO113 for FC8820 and CP0112 for FC8810.

1 Make sure that the power switch of the robot is in 'off' position.

2 Letthe robot run until the rechargeable battery is empty to make sure
that the rechargeable battery is completely discharged before you
remove it and dispose of it.

3 Push and slide the battery cavity cover off the robot.

4 Remove the old rechargeable battery from the battery cavity.
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5 Insert the new rechargeable battery into the battery cavity.
6 Slide the battery cavity cover back onto the robot.

Replacing dry wipes

You can order new dry wipes. They are part of replacement kit FC8068. This
replacement kit also contains two side brushes and two filters.

Replacing the battery of the remote control

The remote control works on a CR2025 coin-shaped battery. Replace the
battery when the robot no longer responds when you press the buttons on
the remote control.

1 Hold the remote control upside down. Push the release button on the

battery holder and at the same time slide the battery holder out of the
remote control.

2 Remove the empty battery from the battery holder and place a new
battery in the battery holder. Then slide the battery holder back into the
remote control.

Recycling

- This symbol means that this product shall not be disposed of with normal
household waste (2012/19/EU).
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- This symbol means that this product contains disposable batteries which
shall not be disposed of with normal household waste (2006/66/EC).

- Follow your country's rules for the separate collection of electrical and
electronic products and batteries. Correct disposal helps prevent
negative consequences for the environment and human health.

Removing disposable batteries

To remove disposable batteries, see the instructions for placing and/or
removing batteries in the user manual.

Troubleshooting

This chapter summarizes the most common problems you could encounter
with the machine. If you are unable to solve the problem with the
information below, visit www.philips.com/support for a list of frequently
asked questions or contact the Consumer Care Center in your country.

Problem

Possible cause

Solution

The robot does not start
cleaning when | press the
start/stop button.

The rechargeable battery is
empty.

Charge the rechargeable battery (see
chapter 'Preparing for use').

The small plug is still inserted
in the socket on the robot.

The robot does not work on mains power.
It only works on its rechargeable battery.

Therefore, always disconnect the adapter
from the robot and the mains before use.

The power switch is not set to
'‘on’ (1) position.

Press the power switch. Press the
start/stop button on the robot or on the
remote control to start cleaning.

The warning indicator
flashes quickly.

One or both wheels are stuck.

Set the power switch to 'off'. Remove the
fluff, hair, thread or wire that is caught
around the wheel suspension.

One or both side brushes are
stuck.

Clean the side brushes (see chapter
'Cleaning and maintenance").

The top cover is not present
or is not closed properly.

When the top cover is not present or is not
closed properly, the robot does not work.
Place the top cover on the robot properly.

The bumper is stuck.

Press the start/stop button. Lift the robot
so that its bumper comes free. Place the
robot at some distance from the obstacle
and press the start/stop button to make it
resume cleaning.

The robot was lifted while it
was cleaning.

Press the start/stop button. Place the
robot on the floor. Then press the
start/stop button to make the robot
resume cleaning.
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Solution

The robot does not clean
properly.

The bristles of one or both
side brushes are crooked or
bent.

Soak the brush or brushes in warm water
for a while. If this does not restore the
bristles to their proper shape, replace the
side brushes (see chapter 'Replacement’).

The filter in the dust container
is dirty.

Clean the filter in the dust container with a
cloth or a toothbrush with soft bristles.You
can also clean the filter and dust container
with a regular vacuum cleaner at a low
suction power setting.

If brushing or vacuuming does not help to
clean the filter, replace the filter with a
new one. We advise you to replace the
filter at least once a year.

The suction opening in the
bottom of the dust container
is clogged.

Clean the suction opening (see chapter
'Cleaning and maintenance').

The front wheel is jammed
with hair or other dirt.

Clean the front wheel (see chapter
'Cleaning and maintenance").

The robot is cleaning a very
dark or shiny surface, which
triggers the drop-off
sensors.This causes the robot
to move in an unusual
pattern.

Press the start/stop button and then move
the robot to a lighter colored piece of the
floor. If the problem continues to occur on
lighter colored floors, please go to
www.philips.com/support or contact the
Consumer Care Center in your country.

The robot is cleaning a floor
that reflects sunlight quite
strongly. This triggers the
drop-off sensors and causes
the robot to move in an
unusual pattern.

Close the curtains to block sunlight from
entering the room. You can also start
cleaning when the sunlight is less bright.

The rechargeable battery
can no longer be charged
or runs empty very fast.

The rechargeable battery has
reached the end of its life.

Replace the rechargeable battery (see
chapter 'Replacement’).

The battery of the remote
control runs empty too
fast.

Perhaps you did not insert
the correct type of battery.

For the remote control, you need a
CR2025 coin-shaped battery. If the
problem persists, go to
www.philips.com/support or contact the
Consumer Care Center in your country.
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Problem Possible cause Solution

The robot is moving in
circles.

The robot is in spot-cleaning
mode.

This is normal behavior. The spiral mode
can be activated when a lot of dirt is
detected on the floor for a thorough clean.
Itis also part of the auto cleaning mode.
After approximately one minute the robot
resumes its normal cleaning pattern. You
can also stop the spiral mode by selecting
a different cleaning mode on the remote
control.

The robot cannot find the There is not enough room for
docking station. the robot to navigate towards
the docking station.

Try to find another place for the docking
station. See 'Installing the docking station’
in chapter 'Preparing for use'.

Give the robot around 20 minutes to return
to the docking station.

The robot is still actively
searching.

The robot was not started
from the docking station.

If you want the robot to return to the
docking station after a cleaning run, start it
from the docking station.

The robot beeps when it You try to charge the robot Press the power switch to switch on the

is on the docking station.  with the power switch is in off robot.

position.

Error codes

Error code Possible cause Solution

El Wheels stuck Remove robot from the obstacle and press the
starts/stop button to resume cleaning.

E2 Top cover or dust Place the dust container in and the top cover

container not placed on the robot properly. The error code
properly disappears from the display automatically.

E3 Bumper stuck Remove the robot from the obstacle. The error
code disappears from the display
automatically.

E4 Robot lifted from floor Put the robot back on the floor to make the
error code disappear.

E5 Color of floor too dark Place robot on a lighter area of the floor. Clean
the drop-off sensors.

E6 Battery not inserted Read the instructions in ‘Inserting the

properly

rechargeable battery into the robot’ in chapter
‘Before first use’.

Charging error

Check if the power switch is in ‘on’ position
when the robot is on the docking station
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Uvod

Hrvatski 31

Cestitamo na kupniji i dobro dosli u Philips! Kako biste potpuno iskoristili
podrsku koju nudi tvrtka Philips, registrirajte svoj proizvod na
www.philips.com/welcome.

Opceniti opis

Rucka poklopca spremnika za prasinu
Poklopac spremnika za prasinu
Filtar

Spremnik za prasinu

Gornji poklopac

Tablica s kodovima pogresaka
Ventilator

Odbojnik

Upravljanje priklju¢nom stanicom
10 Prekidac za napajanje (kako biste ukljucili ili iskljucili robotski usisavac)
11 Predniji kotac

12 Osovine bocnih ¢etki

13 Senzori za spriec¢avanje pada

14 Kotaci

15 Udubljenje za bateriju

16 Usisni otvor

17 Bocne Cetke

18 Punijiva baterija

19 Poklopac udubljenja za bateriju

20 Dijelovi za fiksiranje suhih maramica
21 Drzac za suhe maramice

22 Suhe maramice

23 Drzac baterije

24 Daljinski upravljac

25 Kabel za punjenje

26 Pokazivac

27 Jedinica za virtualni zid (FC8820)
28 Priklju¢na stanica

29 Adapter

30 Mali utikac¢

OCoOoO~NOOUTAN WN —

Zaslon i daljinski upravljac

Daljinski upravljac¢ (FC8820)
1

©)

OO

Gumbi za navigaciju i pokretanje/zaustavljanje
Tipke za vrijeme cis¢enja

Tipke za nacin ¢is¢enja

Tipke za brzinu ventilatora

Tipka za priklju¢nu stanicu

O~ WwWN

Hrvatski
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Daljinski upravljac (FC8810)

o
o) @q 3

® 4
:
Gaﬂ

Gumbi za navigaciju i pokretanje/zaustavljanje
Tipke za vrijeme ciS¢enja

Tipke za nacin ¢is¢enja

Gumb za iskljuc¢ivanje ventilatora

Gumb za ukljucivanje ventilatora

Tipka za priklju¢nu stanicu

Upravljacka ploca priklju¢ne stanice

1
2

Zaslon s indikatorima vremena, dana i programa
Gumbi za podeSavanije i postavljanje

Pokazivac (FC8820)

uaN~NwN —

Tipka pokazivaca

Gumb za ukljucivanje/iskljucivanje
Tipke za nacin ¢is¢enja

Tipke za vrijeme cis¢enja

Tipka za priklju¢nu stanicu

Nacdin na koji robotski usisavac radi

Sto robotski usisavacé ¢isti

Ovaj robotski usisavac opremljen je znacajkama koje ga ¢ine pogodnim
aparatom za ¢is¢enje koji ¢e vam pomoci da ocistite podove u svojem
domu.

Robotski usisavac osobito je prikladan za ¢is¢enje tvrdih podova, kao sto su
drveni podovi, ili podovi prekriveni plo¢icama ili linoleumom. Do problema
moze dodi pri ¢is¢enju mekih podova, kao sto su sagovi ili tepisi. Ako se
robotskim usisavacem koristite na tepihu ili sagu, prvi put budite u blizini
kako biste vidjeli moze li se nositi s takvim podom. Robotskom je usisavacu
takoder potreban nadzor ako ga upotrebljavate na vrlo tamnim ili sjajnim
tvrdim podovima.
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Nacin na koji robotski usisavac cisti

Sustav za ¢iS¢enje

Robotski usisavac ima sustav za c¢iscenje u 3 faze koji mu omogucava

ucinkovito ¢is¢enje podova.

- Dvije bocne cetke pomazu robotskom usisavacu da ocisti kutove i uzduz
zidova. One mu pomazu u uklanjanju prljavstine s poda i guranju
prljavstine prema otvoru za usisavanje.

- Usisna snaga robotskom usisavac¢u omogucava hvatanje slobodne
prljavstine i njezin prijenos kroz otvor za usisavanje u spremnik za
prasinu.

- Uz robotski usisavac prilozen je drzac za suhe maramice koji omogucava
temeljitije ¢iS¢enje tvrdih podova suhim maramicama.

Obrasci ¢iS¢enja

U automatskom nacinu rada robotski usisavac koristi se automatskim
redoslijedom obrazaca za optimalno cis¢enje svakog podrucja prostorije.
Upotrebljava sljedece obrasce ¢is¢enja:

1 Oblik slova Z ili cik-cak

2 Nasumicni obrazac
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3 Obrazac &is¢enja uz zid

4 Spiralni obrazac

Ako je u automatskom nacinu ¢is¢enja, robotski usisavac koristit ¢e se ovim
obrascima zadanim redoslijedom: Z-obrazac, nasumicni obrazac, obrazac
¢iS¢enja uz zid i spiralni obrazac.

Kada robotski usisavac dovrsi taj slijed obrazaca, ponovno se zapocne
kretati u Z-obrascu. Robotski usisavac nastavlja se koristiti tim slijedom
obrazaca za ¢is¢enje sobe dok se punjiva baterija ne isprazni ili dok se ru¢no
ne iskljuci.

Ako robotski usisavac tijekom ciklusa ¢is¢enja prepozna posebno prljavo
podrucje, prijeci ¢e u spiralni nacin rada i na turbo brzinu ventilatora
(FC8820 only) za temeljito uklanjanje prljavstine.

Napomena: Nacine rada mozete birati i pojedinacno pritiskom odgovarajuce
tipke na daljinskom upravljacu ili na pokazivacu (samo model FC8820).
Ruc¢no odabrani nacini rada aktivni su samo nekoliko minuta. Nakon toga
robot se vrac¢a u automatski nacin ¢is¢enja.

Vise pojedinosti potrazite u poglavlju ,Uporaba robotskog usisavaca”,
odjeljak ,Nacini ¢is¢enja”.

Kako vas robotski usisavac izbjegava mjesta koja su visinski

razlic¢ita

Na donjem dijelu robotskog usisavaca nalaze se tri senzora za spriecavanje
pada. Tim se senzorima za spriec¢avanje pada koristi za prepoznavanije i
izbjegavanje mjesta s visinskom razlikom, kao sto su stubista.

Napomena: Robotski usisava¢ mogao bi prijeci preko ruba mjesta koje se
razlikuje visinom jer se prednji senzor za sprjecavanje pada nalazi iza
odbojnika.

Pozor: U nekim sluc¢ajevima senzori za sprjecavanje pada mozda nece
pravodobno prepoznati stubiste ili visinsku razliku. Stoga pazljivo motrite
robotski usisavac tijekom prvih nekoliko uporaba i kada se njime koristite
blizu stubista ili drugog mjesta s visinskom razlikom. Vazno je redovito
Cistiti senzore za sprjecavanje pada kako bi se osiguralo da robotski
usisavac i dalje pravilno prepoznaje visinske razlike (upute pronadite u
poglavlju ,,Ci$¢enje i odrzavanje”).
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Prije prve uporabe

Montaza boc¢nih Cetki

1 Raspakirajte bocne cetke i okrenite robotski usisava¢ naopako, na stol ili
pod.

2 Gurnite bocne ¢etke na osovine na donjem dijelu robotskog usisavaca.

Napomena: Pobrinite se da bocne cetke budu ispravno pric¢vrscene.
PritiS¢ite ih na osovinu dok ne Cujete da su sjele na odgovarajuc¢e mjesto
(zvuk "klika").

Umetanje punjive baterije
Punijivu bateriju morate umetnuti prije uporabe.

Napomena: pazljivo rukujte punjivom baterijom. Pazite da bateriju ne
ispustite. Time cete osigurati maksimalni vijek trajanja baterije.

1 Pritisnite rebraste dijelove poklopca udubljenja za bateriju kako biste ga
otkljucali.

2 Gurnite poklopac udubljenja za bateriju s robotskog usisavaca.
3 Skinite plastiku s punjive baterije.

4 Punjivu bateriju umetnite u udubljenje za bateriju.

Napomena: Provjerite je li natpis na bateriji okrenut prema gore i jesu li
priklju¢ci okrenuti u pravom smijeru.

5 Gurnite poklopac udubljenja za bateriju natrag na robotski usisavac.
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Uklanjanje oznake s daljinskog upravljaca

Daljinski upravljac radi pomocu dugmaste baterije CR2025. Ta je baterija

zasticena jezi¢cem koji je prije uporabe potrebno ukloniti.

1 Izvucite zastitni jezicac iz odjeljka daljinskog upravljaca za bateriju. Nakon
toga moci cete koristiti daljinski upravljac.

Priprema za uporabu

Postavljanje priklju¢ne stanice

1 Umetnite mali utika¢ adaptera u uti¢nicu na priklju¢noj stanici (1) i
ukljucite adapter u zidnu uti¢nicu (2).
- Ukljucuje se zaslon priklju¢ne stanice.

2 Priklju¢nu stanicu postavite na vodoravan, ravni pod i naslonite je na zid.

Napomena: Pobrinite se da 80 cm ispred, 30 cm udesno i 100 cm ulijevo
od priklju¢ne stanice ne bude prepreka ni visinskih razlika.

Savjet: Kako bi priklju¢na stanica ostala na odabranom mijestu, na zid je
mozete pri¢vrstiti vijcima ili s dva komada obostrano liepljive trake.
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Punjenije

Kada je punite prvi put ili kada je punjiva baterija robotskog usisavaca
prazna, ciklus punjenija traje Cetiri sata.

Robotski usisava¢ mozete napuniti na dva nacina:

- Putem priklju¢ne stanice, ru¢no ili automatski tijekom uporabe;

- Prikljucivanjem robotskog usisavaca izravno na napajanje.

Napomena: Kada se punjiva baterija potpuno napuni, vas ce
robotski usisavac¢ moci raditi do 120 minuta.

Punjenje na priklju¢noj stanici
1 Za ukljuc¢ivanije robotskog usisavaca pritisnite prekidac¢ za napajanje.

2 Postavite robotski usisavac na ukopcanu priklju¢nu stanicu.

3 Gumb za pokretanje/zaustavljanje pocinje bljeskati.

Napomena: Buduci da je ovo prvi put da punite robotski usisavac, zaslon
prikazuje indikator pokretanja.

4 Kada se punijiva baterija potpuno napuni, gumb za
pokretanje/zaustavljanje pocet c¢e svijetliti bez prekida.
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Automatsko punjenje tijekom uporabe

Nakon sto robotski usisavac zavrsi s cis¢enjem ili kad mu preostane svega
15 % napajanija baterije, automatski ¢e traziti priklju¢nu stanicu radi
punjenja. Dok robotski usisavac trazi priklju¢nu stanicu svjetlo gumba za
pokretanje/zaustavljanje postaje narancasto.

Kada se punijiva baterija potpuno napuni, gumb za
pokretanje/zaustavljanje pocet ce svijetliti bez prekida.

Napomena: Robotski usisavac automatski trazi priklju¢nu stanicu samo ako
je ciscenje zapoceo od priklju¢ne stanice.

Punjenje izravno iz elektricne mreze

Za ukljucivanje robotskog usisavaca pritisnite prekidac za napajanje.
Ukljuc¢ite mali utika¢ adaptera u uti¢nicu na robotskom usisavacu (1).
Ukljucite adapter u zidnu uti¢nicu (2).

Ako je robotski usisavac ispravno priklju¢en na napajanje, gumb za
pokretanje/zaustavljanje pocinje sporo bljeskati. To naznacuje da se
robotski usisavac puni.

Kada se punjiva baterija potpuno napuni, gumb za
pokretanje/zaustavljanje pocet ce svijetliti bez prekida.

Priprema prostorije za ¢iS¢enje

Prije no sto pokrenete cis¢enje robotskim usisavac¢em, s poda maknite sve
nepri¢vrscene i lomljive predmete. S poda takoder uklonite sve kabele i Zice.

Koristenje robotskog usisavaca

Pokretanje i zaustavljanje

Prekidac¢ za napajanje na bocnoj strani robotskog usisavaca postavite u
polozaj za ukljucivanije (on).

2 Pritisnite gumb za pokretanje/zaustavljanje.

- Mozete pritisnuti gumb za pokretanje/zaustavljanje na robotskom
usisavacu.
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- Gumb za pokretanje/zaustavljanje mozete pritisnuti i na daljinskom
upravljacu ili pokazivacu (samo model FC8820).
3 Gumb za pokretanje/zaustavljanje neprekidno je ukljucen i robotski
usisavac zapocinje cistiti.

4 Robotski usisavac cisti u automatskom nacinu c¢is¢enja dok mu se baterija
ne isprazni. U nacinu automatskog c¢is¢enja prati ponavljane sliedove Z-
obrasca, nasumic¢nog obrasca, obrasca ¢is¢enja uza zid i spiralnog
obrasca.

Napomena: Kako biste odabrali zasebni nacin rada, pritisnite jednu od
tipki za nacin rada na daljinskom upravljacu. Vise pojedinosti pronadite u
odjeljiku ,Odabir nacina ciscenja”.

5 Kada mu se baterija isprazni, gumb za pokretanje/zaustavljanje poprima
narancastu boju a robotski usisavac trazi priklju¢nu stanicu radi punjenija.

6 Mozete pritisnuti i gumb za pokretanje/zaustavljanje kako biste prekinuli
ili zaustavili ¢is¢enje. Ako ponovo pritisnete gumb za
pokretanje/zaustavljanje, a u punjivoj bateriji jos ima dovoljno energije,
robotski usisavac nastavit ¢e &istiti u automatskom nacinu cis¢enija.

7 Da biste robotski usisavac vratili na priklju¢nu stanicu prije nego sto mu
se baterija isprazni, na daljinskom upravljacu ili na pokazivacu pritisnite
gumb za priklju¢nu stanicu (samo model FC8820). Ukljucit ¢e se indikator
priklju¢ne stanice na zaslonu robotskog usisavaca, a robotski usisavac
vratit ¢e se na priklju¢nu stanicu.

Napomena: Ako robotski usisavac niste pokrenuli na priklju¢noj stanici,
nece automatski traziti priklju¢nu stanicu kada se punjiva baterija isprazni.
Ako u punjivoj bateriji jo$ uvijek ima dovoljno energije, na daljinskom
upravljacu ili na pokazivacu (samo model FC8820) mozete pritisnuti
gumb za priklju¢nu stanicu da bi se robotski usisavac vratio na priklju¢nu
stanicu. Ako je punjiva baterija ispraznjena do kraja, robotski usisavac
morat ¢ete ru¢no postaviti na priklju¢nu stanicu.

Odabir nacina ¢iS¢enja
Osim automatskog nacina ¢is¢enja, ovaj robotski usisavac ima Cetiri zasebna
nacina cis¢enja koje mozete aktivirati pritiskom odgovarajuce tipke na
daljinskom upravljacu.

Napomena: Ru¢no odabrani nacini rada aktivni su samo nekoliko minuta.
Nakon toga robot se vraca u automatski nacin ¢iscenja.
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Obrazac u obliku slova Z
Prilikom rada u obliku slova Z robotski usisavac cisti velike povrsine prelazedi
ih u petljama u obliku slova Z.

Nasumic¢ni obrazac

U ovom nacinu rada robotski usisavac prostorije ¢isti kombiniranim
obrascima pravocrtnih i unakrsnih pokreta.

Obrazac cis¢enja uz zid

U ovom nacinu rada robotski usisavac slijedi zidove prostorije kako bi
povrsine uz zid bile sto bolje ocis¢ene.

Spiralni obrazac

U ovom nacinu rada robotski usisavac pomice se prema spiralnom obrascu
kako bi temeljito ocistio mala prljava podrucja. U spiralnom nacinu rada
ventilator radi na turbo brzini (samo model FC8820).

1 Koristite se gumbima sa strelicama gore i dolje te lijevo i desno od gumba
za pokretanje/zaustavljanje na daljinskom upravljacu kako biste upravljali
robotskim usisavacem kroz prostoriju.

Napomena: Budite oprezni kada robotskim usisavac¢em ru¢no upravljate
blizu visinskih razlika i stuba.

Napomena: Funkcija usisavanja i bo¢ne cetke rade samo kad se
robotskim upravljacem upravlja prema naprijed. Gumbi za lijevo, naprijed
ili natrag sluze samo za manevriranje robotskim usisavacem.
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Koristenje gumba za vrijeme {iS¢enja

o) - Pritisnite tipku za najduze vrijeme ¢&is¢enja kako bi robotski usisavac cistio
@%’@ u automatskom nacinu rada dok mu se punjiva baterija ne isprazni.
g@g Nakon sto zavrsi s ¢is¢enjem, robotski usisavac automatski ce se vratiti na
CIC) priklju¢nu stanicu ako je s nje i krenuo. Ako je ¢is¢enje zapoceo s nekog
drugog mijesta, pritisnite tipku za priklju¢nu stanicu kako biste ga na nju
vratili.

- Pomocu drugih tipki za odabir vremena ¢is¢enja mozete odabrati
ciS¢enje u trajanju od 60, 451 30 minuta. Nakon isteka vremena c¢is¢enija,
robotski usisavac¢ automatski ¢e se vratiti na priklju¢nu stanicu ako je s nje
i krenuo. Ako je ¢is¢enje zapoceo s nekog drugog mijesta, pritisnite tipku
za priklju¢nu stanicu kako biste ga na nju vratili.

Upravljanje priklju¢nom stanicom

Postavljanje vremena sata i dana
Ako Zelite koristiti programe cis¢enja, najprije morate postaviti vrijeme sata i
dan u tjednu na zaslonu priklju¢ne stanice.

Napomena: Popratne ilustracije mozete pronaci na rasklopnim stranicama
na poledini ovog priru¢nika.

1 Pritisnite tipku za postavljanje. Pocet ce bljeskati indikatori nac¢ina
postavljanja i vr.emena sata.

2 Jednom pritisnite tipku za odabir. Pocinje bljeskati indikator sati.

3 Da biste postavili sat, upotrijebite gumbe + i - na priklju¢noj stanici.Na
zaslonu se pojavljuje postavljeni sat.

4 Da biste potvrdili postavljeni sat, pritisnite tipku za odabir. Indikator
minuta pocinje bljeskati.

5 Da biste postavili minute, uporabite gumbe + i - na priklju¢noj stanici. Na
zaslonu se pojavljuju postavljene minute.

6 Da biste potvrdili postavljene minute, pritisnite tipku za odabir. Pocinje
bljeskati indikator "Su" (Sunday, nedjelja).

7 Da biste postaviti trenuta¢ni dan u tjednu, uporabite gumbe +i - na
priklju¢noj stanici.

8 Za potvrdu dana u tjednu pritisnite tipku za odabir.

9 Za potvrdu vremena sata i dana u tjednu pritisnite tipku za postavljanje.
Indikatori nacina postavljanja i viemena sata prestat ¢e bljeskati i
postojano ¢e svijetliti.

Programiranje vremena ¢&is¢enja

Ako ste postavili vrijeme sata i dan u tjiednu na zaslonu priklju¢ne stanice,
mozete programirati vremena ¢is¢enja za robotski usisavac.
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Napomena: Popratne ilustracije mozete pronaci na rasklopnim stranicama
na poledini ovog priru¢nika.

Dostupne opcije programiranja:

Program

Indikatori na zaslonu

Svakodnevno ciscenje

Uklju¢eni su indikatori svih dana

Cis¢enje radnim danima

Ukljuceni su indikatori od Mo do Fri

Cis¢enje 2 dana zaredom

Uklju€eni su indikator 2 dana, npr. Frii Sa

Cisc¢enje 1dan u tjednu

Ukljucen je indikator odabranog dana

Pritisnite tipku za postavljanje. Pocinju bljeskati indikator nacina
postavljanja i indikator programa c¢is¢enja.

Jednom pritisnite tipku za odabir. Pocinje bljeskati indikator sati.

Da biste postavili sat, uporabite gumbe + i - na priklju¢noj stanici. Na
zaslonu se pojavljuje postavljeni sat.

Da biste potvrdili postavljeni sat, pritisnite tipku za odabir. Indikator
minuta pocinje bljeskati.

Da biste postavili minute, uporabite gumbe + i - na priklju¢noj stanici. Na
zaslonu se pojavljuju postavljene minute.

Da biste potvrdili postavljene minute, pritisnite tipku za odabir. Pocinje
bljeskati indikator "Su" (Sunday, nedjelja).

Za odabir programa cis¢enja (pogledajte prethodnu tablicu za dostupne
opcije programiranija) rabite tipke +1 -.

Pritisnite tipku za odabir za potvrdu odabranog programa.

Za potvrdu programa pritisnite tipku za odabir. Indikatori nacina
postavljanja i programa ¢is¢enja prestat ¢e bljeskati i postojano c¢e
svijetliti.

10 Nakon Sto postavite program &is¢enja, na zaslonu c¢e se prikazati indikator

@00
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programa cis¢enja i odabrani dan ili dani. Ako robotski usisavac ostavite u
stanju pripravnosti i njegova se punjiva baterija napuni do kraja, zapocet
¢e s ¢is¢enjem u programirano vrijeme, na programirani dan ili dane.

S Tipke za brzinu ventilatora
S g ® ° @ Pomocu tipki za brzinu ventilatora mozete odabrati turbo brzinu ventilatora

======= ili ventilator iskljuciti. Zadana postavka je normalna brzina ventilatora.

Za iskljucivanje ventilatora pritisnite ovu tipku

Pritisnite ovu tipku da biste ventilator ukljucili na normalnoj brzini.
Tipka za turbo brzinu ventilatora povecava brzinu ventilatora (samo
model FC8820).

Odziv na pljeskanje dlanovima

Odziv na pljeskanje dlanovima omogucen je ako robotski usisavac prijede u
stanje mirovanja u sljedecim situacijama:

- kada prestane distiti zbog greske
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- kad ste ga programirali na kratko vrijeme cisc¢enja

- kad ne pronade priklju¢nu stanicu u roku od 20 minuta

Ako ne vidite robotski usisavac, mozete ga locirati jednim plijeskom dlanova.
Robotski usisavac odazvat ¢e se zvucnim signalom i ukljucivanjem svih ikona
na zaslonu.

Uporaba nastavka za suhe maramice

Nastavak za suhe maramice znacajka je koja omogucava c¢is¢enje tvrdih
podova suhim maramicama.

Napomena: Ako rabite nastavak za suhe maramice, robotski usisava¢ mogao
bi imati problema s prelaskom preko pragova ili s penjanjem na sagove.

Priprema nastavka za suhe maramice za uporabu

1 Okrenite robotski usisavac¢ naopako i stavite ga na pod ili stol.

2 Postavite suhu maramicu na stol, a na maramicu stavite nastavak za suhe
maramice tako da jezicci za fiksiranje budu okrenuti prema vama.

3 Savijte oba kraja suhe maramice oko nastavka za suhe maramice i
pric¢vrstite suhu maramicu na nastavak gurajuci dijelove za fiksiranje u
utore.

4 Jezicac za fiksiranje nastavka za suhe maramice umetnite u otvor koji se
nalazi iza kotaca s jedne strane robotskog usisavaca i gurajte ga dok ne
zacujete da je sjeo na mjesto uz zvuk "klika". Isto ponovite i na drugoj
strani.

5 Okrenite robotski usisavac i stavite ga na pod, na kotace, tako da
nastavak za suhe maramice dodiruje pod.

Uporaba robotskog usisavaca s nastavkom za suhe
maramice

Nakon postavljanja nastavka za suhe maramice, robotski usisava¢ mozete
koristiti u svim nacinima rada i na svim tvrdim podovima. Nastavak za suhe
maramice nemoijte koristiti na tepisima ili sagovima.
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Skidanje nastavka za suhe maramice

1 Nastavak za suhe maramice skinite ¢im zavrsite s brisanjem poda.

2 Okrenite robotski usisavac naopako i stavite ga na pod ili stol.

3 Kako biste ga otpustili, jedan kraj nastavka za suhe maramice gurnite

prema kotacu s druge strane robotskog usisavaca. Zatim ga skinite s
robotskog usisavaca.

Uporaba pokazivaca (FC8820)

Punjenje pokazivaca

Pokazivac ima punjivu bateriju koju mozete puniti pomocu isporu¢enog USB

kabela.

1 Mikro USB priklju¢ak umetnite u uti¢nicu na donjem dijelu pokazivaca.

2 USB priklju¢ak umetnite u USB punjac ili USB prikljucak prijenosnog
racunala.

3 Indikator punjenja na pokazivacu postojano ce svijetliti. Punjenje traje 30
minuta. Nakon sto se indikator punjenija iskljuci, to znaci da je punjiva
baterija potpuno napunjena.

Upravljanje robotom pomocu pokazivaca

- Ako pritisnete tipku pokazivaca i zadrzite je, pokazivac ¢e emitirati zraku
infracrvene svjetlosti. Pomocu te zrake mozete usmjeravati kretanje
robotskog usisavaca. Dok drzite tipku pritisnutom i usmjeravate je,
robotski usisavac nastavit ¢e se kretati u zeljenom smjeru. Nakon sto
otpustite tipku pokazivaca, robotski usisavac zapocet ¢e s automatskim
nacinom cisc¢enja.

0%
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- Robotski usisava¢ pomocu pokazivaca mozete poslati na onu povrsinu u
prostoriji koju zelite temeljito ocistiti.

Uporaba jedinice za virtualni zid (FC8820)

Postavljanje baterija u jedinicu za virtualni zid

Jedinica za virtualni zid radi na Cetiri AA baterije.
1 Gurnite dva jezi¢ca za otpustanje na dnu straznjeg poklopca (1) i gurajte
straznju plocu prema gore kako biste je uklonili s jedinice za virtualni zid

Q).

2 lzvadite Cetiri nove AA baterije iz pakiranja i umetnite ih u odjeljak za
baterije jedinice za virtualni zid.

Napomena: Provijerite jesu li pozitivni i negativni polovi baterija okrenuti u
odgovarajuc¢em smijeru.

3 Poklopac gurnite natrag na jedinicu za virtualni zid.

Pozicioniranje jedinice za virtualni zid za zaustavljanje
robotskog usisavaca

Pomocu jedinice za virtualni zid mozete onemoguciti robotskom usisavacu
ulazak u prostoriju ili podrucje u koje ne zelite da ude.
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1 Jedinicu postavite na mjesto iza kojega ne zelite da robotski usisavac
prode, npr. blizu otvorenih vrata prostorije ili na vrh stubista.

2 Jedinicu za virtualni zid ukljucite pomocu kliznog gumba za
ukljucivanje/iskljuc¢ivanje na vrhu jedinice.
3 Pokrenite robotski usisavac.

4 Nakon sto se robotski usisavac previse priblizi jedinici za virtualni zid,
indikator jedinice za virtualni zid pocet ¢e bljeskati, a jedinica za virtualni
zid emitirat ¢e zraku infracrvene svjetlosti. Ta zraka infracrvene svjetlosti
usmijerit ¢e robotski usisavac podalje od jedinice za virtualni zid.

Napomena: Ako rabite jedinicu za virtualni zid, redovito provjeravajte imaju li
baterije jos uvijek dovoljno energije. To mozete provjeriti iskljuc¢ivanjem i
ukljucivanjem jedinice za virtualni zid. Ako u baterijama jos ima dovoljno
energije, LED na jedinici za virtualni zid nakratko ¢e se upaliti.

Cié¢enje i odrzavanje

Cis¢enje robotskog usisavaca

Kako biste osigurali dobru ucinkovitost ¢is¢enja, morate povremeno distiti

senzore za sprjiecavanije pada, kotace, bocne Cetke i otvor za usis.

1 Provjerite je li prekidac¢ za napajanje u polozaju za iskljucivanje (off).

2 Robotski usisavac stavite naopako na ravnu povrsinu

3 Pomocu Cetke s mekim vlaknima (npr. Cetkice za zube) uklonite prasinu i
nakupine prasine sa senzora za sprijecavanje pada.

Napomena: Vazno je redovito cistiti senzore za sprijec¢avanje pada. Ako su
senzori za spriec¢avanje pada prljavi, robotski usisava¢ mozda nece moci
prepoznati visinske razlike ili stube.
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4 Pomocu Cetke s mekim viaknima (npr. Cetkice za zube) uklonite prasinu i
nakupine prasine s prednjeg i bocnih kotaca.

5 Kako biste odistili bo¢ne Cetke, uhvatite ih za vlakna i skinite ih s osovina.

6 Pomocu meke cetke (npr. Cetkice za zube) ili krpe uklonite nakupine
prasine, dlake i niti s osovine i bocnih Cetki.

7 Provjerite ima li na bo¢nim ¢etkama i donjem dijelu robotskog usisavaca
ostrih predmeta koji bi mogli ostetiti pod.

Praznjenje i ¢is¢enje spremnika za prasinu

Kada indikator punog spremnika za prasinu svijetli neprekidno, ispraznite i
ocistite spremnik za prasinu.

1 Provjerite je li prekidac¢ za napajanje u polozaju za iskljucivanije (off).

2 Skinite poklopac.




48 Hrvatski

Povucite rucku poklopca spremnika za prasinu prema gore i izvadite
spremnik za prasinu iz odjeljka spremnika za prasinu.

Napomena: Prilikom vadenija ili ponovnog umetanja spremnika za
prasinu pazite da ne ostetite lopatice ventilatora motora.

Pazljivo podignite poklopac sa spremnika za prasinu (1) i izvadite filtar (2).

Prljavstinu iz spremnika za prasinu istresite u kosaru za otpatke. Ocistite
filtar i unutarnji dio spremnika za prasinu krpom ili ¢etkicom za zube s
mekim vlaknima. Takoder ocistite usisni otvor na dnu spremnika za
prasinu.

Pozor: Spremnik za prasinu i filtar nemojte prati vodom ili u stroju za
pranje posuda.

Vratite filtar natrag u spremnik za prasinu (1). Zatim postavite poklopac
natrag na spremnik za prasinu (2).

Vratite spremnik za prasinu u odjeljak i vratite gornji poklopac na robotski
usisavac.

Pozor: Uvijek provjerite je li filtar unutar spremnika za prasinu. Ako se
koristite robotskim usisavacem dok je filtar izvan spremnika za prasinu,
osteti cete motor.
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Zamjena dijelova

Narucivanje dodatnog pribora

Zamijena filtra

Da biste kupili dodatke ili rezervne dijelove, posjetite
www.shop.philips.com/service ili se obratite dobavljacu tvrtke Philips.
Takoder se mozete obratiti centru za potrosace tvrtke Philips u svojoj drzavi
(pogledajte medunarodni jamstveni list radi detalja o kontaktu).

Filtar zamijenite ako je vrlo prljav ili oste¢en. Novi komplet filtra mozete
naruciti pod brojem vrste FC8066. Upute o uklanjanju i postavljaniju filtra iz
spremnika za prasinu potrazite u odjeljku ,Praznjenje i ¢is¢enje spremnika za
prasinu” u poglavlju ,Cis¢enje i odrzavanje”.

Zamjena bocnih Cetki

Nakon nekog vremena zamijenite boc¢ne Cetke kako biste osigurali dobre

rezultate ciscenja.

Uvijek zamijenite bocne Cetke kada uocite znakove habanija ili ostecenja.

Takoder preporucujemo da istodobno promijenite obje bocne cetke.

Rezervne bocne Cetke mozete naruciti kao dio zamjenskog paketa FC8068.

Taj komplet sadrzi i dva filtra i tri suhe maramice.

1 Provjerite je li prekidac¢ za napajanje u polozaju za iskljucivanje (off).

2 Zelite li zamijeniti bo¢ne etke, stare bo¢ne ¢etke uhvatite za vlakna i
skinite ih s osovina.

3 Gurnite nove bocne Cetke na osovine.

Zamijena punjive baterije

Punjivu bateriju zamijenite kada je vise ne mozete puniti ili kada se pocne
brzo prazniti. Novu punjivu bateriju mozete naruciti pod brojem narudzbe
CPO113 za FC8820 i CPO112 za FC8810.
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1 Pazite da se prekidac za napajanje na robotskom usisavacu nalazi u
polozaju za iskljucivanje (off).

2 Ostavite robotski usisavac¢ da radi dok se punjiva baterija ne isprazni kako
biste bili sigurni da je punjiva baterija potpuno prazna prije nego sto je
izvadite i bacite.

3 Gurnite i povucite poklopac udubljenja za bateriju s robotskog usisavaca.

4 |zvadite staru punjivu bateriju iz udubljenja za bateriju.

5 U udubljenje za bateriju umetnite novu punjivu bateriju.
6 Gurnite poklopac udubljenja za bateriju natrag na robotski usisavac.

Zamjena suhih maramica

Mozete naruciti nove suhe maramice. One su dio zamjenskog kompleta
FC8068. Taj zamjenski komplet sadrzi i dvije boc¢ne Cetke i dva filtra.

Zamijena baterije daljinskog upravljaca
Daljinski upravljac radi pomocu dugmaste baterije CR2025. Bateriju
zamijenite ako robotski usisavac vise ne reagira na pritisak tipki na
daljinskom upravljacu.
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Drzite daljinski upravlja¢ preokrenut prema dolje. Pritisnite gumb za
otpustanje na drzacu baterije te istodobno pogurajte drzac baterije iz
daljinskog upravljaca.

|zvadite praznu bateriju iz drzaca baterije te umetnite novu bateriju u
drzac baterije. A zatim kliznite drzac baterije natrag u daljinski upravljac.

Ovaj simbol znadi da se ovaj proizvod ne smije odlagati zajedno s
obi¢nim kucanskim otpadom (2012/19/EU).

Ovaj simbol znadi da proizvod sadrzava jednokratne baterije koje se ne
smiju odlagati zajedno s obi¢nim kuc¢anskim otpadom (2006/66/EZ7).
Pridrzavajte se pravila svoje zemlje o odvojenom prikupljanju elektri¢nih i
elektronickih proizvoda i baterija. Pravilno odlaganje otpada pomaze u
spriecavanju negativnih posljedica za okolis i ljudsko zdravlje.

Uklanjanje jednokratnih baterija

Da biste uklonili jednokratne baterije, pogledaijte upute za umetanje i/ili
uklanjanje baterija u korisnickom priru¢niku.

Rjesavanje problema

U ovom je poglavlju sazetak vecine uobicajenih problema s kojima se
mozete susresti upotrebom aparata. Ako ne mozete rijesiti problem s dolje
navedenim informacijama, posjetite www.philips.com/support za popis
naj¢escih pitanja ili kontaktirajte Korisnicki centar u Vasoj drzavi.
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Problem

Mogucdi uzrok

RjesSenje

Robotski usisavac ne
pocinje cistiti kada
pritisnem gumb za
pokretanje/zaustavljanje.

Punijiva baterija je prazna.

Napunite punjivu bateriju (pogledajte
poglavlje "Priprema za uporabu").

Mali utikac jos uvijek je
umetnut u uti¢nicu na
robotskom usisavacu.

Robotski usisavac ne radi dok je prikljuc¢en
na napajanje. Radi samo dok je prikljucen
na svojoj punjivoj bateriji. Stoga, uvijek
iskljucite adapter iz robotskog usisavaca i
napajanja prije upotrebe.

Prekidac za napajanije nije
postavljen u polozaj ,on” (1)
(uklju¢eno).

Pritisnite prekida¢ za napajanje. Da biste
pokrenuli ¢is¢enje, na robotskom
usisavacu ili na daljinskom upravlja¢u
pritisnite gumb za
pokretanje/zaustavljanje.

Indikator upozorenija brzo
bljeska.

Jedan kotac ili oba kotaca su
zapela.

Prekidac¢ za napajanje postavite na ,off”
(isklju¢eno). Uklonite nakupine dlake, kosu,
niti ili Zzice koje su se uhvatile oko ovjesa
kotaca.

Jedna bocna ¢etka ili obje
bocne Cetke su zapele.

Odistite boc¢ne Cetke (pogledajte poglavlje
,Cis¢enje i odrzavanje”).

Gorniji poklopac nije na
svojem mijestu ili nije ispravno
zatvoren.

Kad nema gornjeg poklopca ili nije
ispravno zatvoren, robotski usisavac ne
radi. Gornji poklopac pravilno postavite na
robotski usisavac.

Odboijnik je zapeo.

Pritisnite gumb za
pokretanje/zaustavljanje. Podignite
robotski usisavac kako bi odbojnik bio
slobodan. Postavite robotski usisavac¢ na
odredenu udaljenost od prepreke i
pritisnite gumb za
pokretanje/zaustavljanje kako bi nastavio
s ¢is¢enjem.

Robotski usisavac je podignut
tijekom c&iscenja.

Pritisnite gumb za
pokretanje/zaustavljanje. Postavite
robotski usisavac na pod. Zatim pritisnite
gumb za pokretanje/zaustavljanje kako bi
robotski usisavac nastavio s c¢is¢enjem.
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RjesSenje

Robotski usisavac ne disti
kako treba.

Vlakna na jednoj ili obje
bocne cetke iskrivljena su ili
savijena.

Cetku ili ¢etke namacite neko vrijeme u
toploj vodi. Ako se time vlakna ne vrate u
svoj pravilan oblik, zamijenite bocne ¢etke
(pogledaijte poglavlje ,Zamjena”).

Filtar u spremniku za prasinu
je prljav.

Odistite filtar u spremniku za prasinu
krpom ili ¢etkicom za zube s mekim
vlaknima Filtar i spremnik za prasinu
mozete odistiti i obi¢nim usisavacem uz
postavku male snage usisa.

Ako ¢etkanjem ili usisavanjem ne uspijete
odistite filtar, zamijenite ga novim.
Preporucujemo da filtar zamijenite barem
jednom godisnje.

Usisni otvor na dnu
spremnika za prasinu je
zacepljen.

Odistite otvor za usisavanje (pogledaijte
poglavlje "Cié¢enje i odrzavanje").

Predniji kota¢ blokiran je
dlakama i drugom
prliavstinom.

Odistite predniji kotac¢ (pogledajte poglavlje
"Cis¢enje i odrzavanje").

Robotski usisavac ¢&isti vrlo
tamnu ili sjajnu povrsinu, ¢ime
se aktiviraju senzori za
sprie¢avanje pada.Zbog toga
se robotski usisavac krece
neobi¢nim obrascem.

Pritisnite gumb za
pokretanje/zaustavljanje, a zatim
premijestite robotski usisavac na dio poda
svjetlije boje. Ako se problem nastavi na
podovima svijetlije boje, posjetite
www.philips.com/support ili se obratite
centru za korisni¢ku podrsku u svojoj
zemlji.

Robotski usisavac cisti pod
koji poprili¢no jako reflektira
suncevu svjetlost. To aktivira
senzore za spriecavanje pada
i zbog toga se robotski
usisavac kre¢e neobi¢nim
obrascem.

Navucite zavjese kako biste sprijecili
dopiranje sunceve svjetlosti u prostoriju.
Mozete zapoceti s ¢iscenjem kada
sunceva svjetlost bude manje jarka.

Punjiva baterija se vise ne
moze puniti ili se brzo
prazni.

Punijiva baterija dosegla je
kraj vijeka trajanja.

Zamijenite punjivu bateriju (pogledajte
poglavlje "Zamjena").

Baterija daljinskog
upravljaca previse se brzo
prazni.

Mozda niste umetnuli bateriju
odgovarajuce vrste.

Za daljinski upravljac¢ potrebna vam je
dugmasta baterija CR2025. Ako se
problem nastavi, posjetite
www.philips.com/support ili se obratite
centru za korisni¢ku podrsku u svojoj
zemlji.
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Problem

Mogucdi uzrok

RjesSenje

Robotski usisavac kre¢e
se u krugovima.

Robotski usisavac ¢isti u
nacinu c¢is¢enja mjesta.

To je uobicajeno ponasanje. Spiralni nacin
rada moze se aktivirati radi temeljitog
¢is¢enja kad se na podu otkrije mnogo
prliavstine. To je takoder dio automatskog
nacina ¢is¢enja. Nakon otprilike jedne
minute robotski usisavac nastavlja svoj
uobicajeni obrazac ¢is¢enja. Spiralni nacin
rada mozete zaustaviti i odabirom drugog
nacina ¢is¢enja na daljinskom upravljacu.

Robotski usisavac ne
moze pronaci priklju¢nu
stanicu.

Robotski usisava¢ nema
dovoljno prostora kako bi

Pokusajte pronaci drugo mjesto za
priklju¢nu stanicu. Pogledajte ,Postavljanje

doSao do priklju¢ne stanice. priklju¢ne stanice” u poglavlju ,Priprema

za uporabu”.

Robotski usisavac i dalje
aktivno trazi.

Omogucite robotskom usisavacu 20
minuta da se vrati na priklju¢nu stanicu.

Robotski usisavac nije se

Ako Zelite da se robotski usisavac vrati na

pokrenuo s priklju¢ne stanice. priklju¢nu stanicu nakon ¢isc¢enja,

pokrenite ga s priklju¢ne stanice.

Na priklju¢noj stanici
robotski se usisavac
oglasava zvuénim
signalima.

Robotski usisavac pokusavate Za ukljucivanje robotskog usisavaca

napuniti dok je prekidac
napajanja u polozaju za
iskljucivanje.

pritisnite prekidac¢ za napajanije.

Kodovi pogresaka

Kod pogreske

Moguci uzrok

Rjesenje

El Kotadi su zaglavljeni Za nastavak cisc¢enja odmaknite robotski
usisavac od prepreke i pritisnite gumb za
pokretanje/zaustavljanje.

E2 Gornji poklopac ili U robotski usisavac ispravno postavite
spremnik za prasinu nije  spremnik za prasnu i gornji poklopac. Kéd
ispravno postavljen pogreske automatski ¢e nestati sa zaslona.

E3 Odbojnik je zapeo Odmaknite robotski usisavac od prepreke. Kod

pogreske automatski ¢e nestati sa zaslona.

E4 Robotski usisavac Vratite robotski usisavac na pod i kdd pogreske
odignut je od poda ¢e nestati.

E5 Pod je previse taman Postavite robotski usisavac na svjetliju

povrsinu. Ocistite senzore za sprjiecavanje
pada.
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Koéd pogreske Moguci uzrok Rjesenje
E6 Baterija nije ispravno Procitajte upute iz odjelika "Umetanje punjive
umetnuta baterije u robotski usisavac” u poglavlju "Prije

prve uporabe".

Pogreska punjenja Dok je robotski usisavac na priklju¢noj stanici,
provijerite je li prekidac za napajanje u polozaju
za ukljucivanje (on).

8|0
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A www.philips.com/support
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Apsveicam ar pirkumu un laipni lGdzam Philips! Lai pilnvértigi izmantotu
Philips piedavata atbalsta iespéjas, registréjiet produktu vietné
www.philips.com/welcome.

Visparigs apraksts

1 Puteklu tvertnes vaka rokturis
Puteklu tvertnes vaks

Filtrs

Puteklu tvertne

Augséjais parsegs

Klodu kodu tabula

Ventilators

Buferis

Dokstacijas sensors

10 Jaudas slédzis (robota ieslégsanai vai izslégSanai)
11 Priekséjais ritenitis

12 Sanu birstu ldkas

13 Nokrisanas sensori

14 Ritentini

15 Akumulatora nodalijums

16 Suksanas atvere

17 Sanu birstes

18 Akumulators

19 Akumulatora nodalijuma parsegs
20 Fiksacijas bloki sausajam salvetém
21 Sauso salvesu turétajs

22 Sausas salvetes

23 Akumulatora turétajs

24 Talvadiba

25 Uzlades vads

26 Raditajs

27 Virtualas sienas ierice (FC8820)
28 Dokstacija

29 Adapteris

30 Mazais spraudnis

OoONOUTAN WN

Displejs un talvadiba

Talvadiba (FC8820)

©)

OO

Navigacijas pogas un ieslégsana/apturésana
Tinsanas laika pogas

Tirnsanas reZima pogas

Ventilatora atruma pogas

Dokosanas poga

uah~NwN —

Latviesu
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Talvadiba (FC8810)

QP 1 Navigacijas pogas un ieslégsana/apturésana
— 2 Tinsanas laika pogas

@ 8 ® 3 Tinsanas reZima pogas

® 4 Ventilatora izslégsanas poga

\| g 2 \[/)er;tilvatora ieslégdanas poga
_—._@ [OXeX okosanas poga
Clele |
©L®

®

Dokstacijas vadibas panelis

1 Displejs ar laika, datuma un programmeésanas radijumiem
2 Regulésanas un iestatijumu pogas

Raditajs (FC8820)

1 Raditaja poga

2 leslégSanas/izslégsanas poga
—® 3 Tinsanas reZima pogas
—@ 4 Tirdanas laika pogas

5 Doko$anas poga

Robota darbibas princips

Ko robots tira

Sis robots ir aprikots ar funkcijam, kas to padara piemérotu majokla gridu
tinsanai.

Robots ir ipasi piemérots cietu gridu tirsanai, pieméram, koka, laminata vai
linoleja gridam. Tam var rasties problémas, tirot mikstas gridas, pieméram,
paklajus vai gridsegas. Ja izmantojat robotu uz paklaja vai gridsegas, ludzu,
pirmoreiz palieciet tuvuma, lai redzétu, vai robots spé&j notirit Sadu gridas
segumu. Robotam uzraudziba nepieciesama ari tad, ja izmantojat to uz loti
tumsam un spidigam cietam gridam.
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Ka robots tira

TiriSanas sistéma
Robotam ir 3 pakapju tinsanas sistéma, lai efektivi notintu grndas.

- Divas sanu birstes palidz robotam iztirt stGrus un vietas gar sienam. Tas
an palidz savakt netirumus no gridas un parvietot tos uz suksanas atveri.

- Robota sukSanas jaudas ietekmé tiek savakti netirumi un cauri stksanas
atverei novirziti uz puteklu tvertni.

- Robots tiek piegadats ar sauso salvesu turétaju, kas dod iespéju cietos
gndas segumus iztirt vél rapigak.

Tinsanas trajektorijas

Automatiskaja tirisanas rezima robots izmanto automatisku tirisanas
trajektoriju secibu, lai optimali iztintu katru telpas zonu. Tas izmanto talak
noraditas tinsanas trajektorijas.

1 Z veida trajektorija vai zigzaga trajektorija

2 Nejausi izvéléta trajektorija

3 Darbiba gar sienam
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4 Spiralveida darbiba

Automatiskaja tirisanas rezima robots Sis trajektorijas izmanto noteikta
seciba: Z veida trajektorija, nejausi izvéléta trajektorija un spiralveida
trajektorija.

Péc sis trajektoriju secibas pabeigsanas robots atkal uzsak Z veida
trajektorijas darbibu. Robots turpina izpildit So trajektoriju secibu telpas
tinsanai, lidz akumulatora limenis klUst zems vai robotu manuali izslédz.

Ja robots nosaka 1pasi netiru zonu tinsanas laika, tas parslédzas spiralveida
reZima un ventilatora turbo atruma (tikai FC8820), lai nodrosinatu rdpigu
netirumu likvidésanu.

Piezime. Varat an atlasit katru rezZimu atseviski, nospiezot atbilstoSo pogu uz
talvadibas pults vai uz raditaja (tikai FC8820). Manuali izvélétie rezimi ir
aktivi tikai dazas minltes. Péc tam robots parslédzas atpakal uz
automatiskaja tinsanas rezima.

Papildinformaciju skatiet nodalas ,Robota izmantosana” sadala , Tirisanas
reZimi”.

Ka robots izvairas no augstuma starpibas

Robots ir aprikots ar trim nokrisanas sensoriem ta apakSpusé. Tas $0s
nokrisanas sensorus izmanto, lai noteiktu augstuma starpibas un izvairitos
no tam, pieméram, no kapném.

Piezime. Ta ir normala paradiba, ja robots parvietojas mazliet pari augstuma
starpibas malai, jo priekséjais nokriSanas sensors atrodas aiz bufera.

levéribai! DaZreiz nokriSanas sensoriem neizdodas laikus noteikt kapnes
vai citas virsmas augstuma izmainas. Tapéc rupigi uzraugiet robota
darbibu dazas pirmas lietoSanas reizes un tad, kad robots darbojas tuvu
kapném vai citam virsmam ar augstuma starpibu. Loti svarigi ir regulari
notirit nokriSanas sensorus, lai nodrosinatu, ka robots var turpinat pareizi
noteikt augstuma atskiribas (noradijumus skatiet nodala ,, TiriSana un
apkope”).

Pirms pirmas lietosanas reizes

Sanu birstu uzstadisana

1 Iznemiet sanu birstes no iepakojuma, apgrieziet robotu otradi un
novietojiet uz galda vai uz gridas.
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2 Uzlieciet sanu birstes uz varpstam robota apaksa.

Piezime. Parliecinieties, vai sanu birstes ir pareizi uzliktas. Spiediet tas uz
varpstas, [idz tas ar klikski fikséjas pozicija.

Akumulatora ievietoSana
Pirms lietosanas ir jaievieto atkartoti uzladéjamais akumulators.
Piezime. Rikojieties ar atkartoti uzladéjamo akumulatoru uzmanigi.

Nenometiet akumulatoru. Tas nodroSinas akumulatora maksimalu
darbmuazu.

1 Uzspiediet uz baterijas nodalijuma parsega rievotajam sekcijam, lai to
atblokétu.

2 Nobidiet akumulatora nodalijuma parsegu no robota.
3 Nonemiet plastmasu no akumulatora.

4 |evietojiet akumulatoru ta nodalijuma.

Piezime. Parliecinieties, ka uzdruka uz akumulatora ir vérsta augsup un ka
savienotaji ir vérsti pa labi.
5 Uzbidiet bateriju nodalijuma parsegu atpakal uz robota.

Etiketes nonemsana no talvadibas pults

Talvadibas pults darbojas ar pogveida bateriju CR2025. So bateriju aizsarga
plomba, kas ir jaiznem pirms lietosanas.
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1 Izvelciet baterijas aizsargplombu no talvadibas pults baterijas nodalijuma.
Talvadibas pults ir gatava lietosanai.

Sagatavosana lietosanai

Dokstacijas uzstadisana

1 levietojiet mazo adaptera spraudni dokstacijas (1) ligzda un iespraudiet
adapteri sienas kontaktligzda (2).
- leslédzas dokstacijas displejs.

2 Novietojiet dokstaciju uz horizontalas, lidzenas virsmas pret sienu.

Piezime. Parliecinieties, vai nav nekadu skérslu vai augstuma starpibas
80 cm uz prieksu, 30 cm pa labi un 100 cm pa kreisi no dokstacijas.

Padoms. Lai nodrosinatu to, ka dokstacija stingri paliek izvélétaja vieta,
varat to piestiprinat pie sienas ar skrGvém vai divam abpuséjas limlentes
stréemelém.
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Uzladéjot pirmo reizi un kad robota akumulators ir tukss, uzlades laiks ir
Cetras stundas.

Robotu var uzladéet divéjadi:
- dokstacija — manuali vai automatiski lietosanas laika;
- pievienojot robotu tiesi elektrotiklam.

Piezime. Kad uzladéjamais akumulators ir pilniba uzladéts, robots var tirit
[idz pat 120 minGtém.

Uzlade dokstacija
1 Nospiediet jaudas slédzi, lai ieslégtu robotu.

2 Novietojiet robotu uz stravas apgadei pieslégtas dokstacijas.

3 leslégSanas/apturésanas poga sak mirgot.

Piezime. Ta ka $1ir pirma reize, kad uzladéjat robotu, ta displeja redzams
saknésanas indikators.

4 Kad akumulators ir pilniba uzladéts, ieslégsanas/apturésanas poga deg

nepartraukti.
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Automatiska uzlade lietoSanas laika

1

Kad robots ir pabeidzis tinsanu vai atlikusi tikai 15% akumulatora
energijas, tas automatiski meklé dokstaciju, lai veiktu uzladi. Kad robots
meklé dokstaciju, ieslégSanas/apturésanas poga izgaismojas oranza
krasa.

Kad akumulators ir pilniba uzladéts, ieslégsanas/apturésanas poga deg
nepartraukti.

Piezime. Robots automatiski meklé dokstaciju tikai tad, ja tirisana sakta no
dokstacijas.

Uzlade tieSi no elektrotikla

Nospiediet jaudas slédzi, lai ieslégtu robotu.

levietojiet mazo adaptera spraudni robota (1) ligzda. lespraudiet adapteri
sienas kontaktligzda (2).

Kad robots ir pareizi pievienots elektrotiklam, sak [&ni mirgot
ieslégSanas/apturésanas poga. Tas norada, ka notiek robota uzlade.

Kad akumulators ir pilniba uzladéts, ieslégsanas/apturésanas poga deg
nepartraukti.

Telpas sagatavosSana tirisanai

Pirms sakt robota tirnsanas ciklu, parliecinieties, vai no grndas pacelti visi
brivie un trauslie prieksmeti. Novaciet no gridas ari visus kabelus un vadus.

Robota izmantosana

leslegSana un apturésana

1

lestatiet baroSanas slédzi robota sanos ieslégsanas pozicija.

2 Nospiediet ieslégSanas/apturésanas pogu.

- Varat nospiest ieslégSanas/apturésanas pogu uz robota.
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- JUs varat an nospiest ieslégsanas/apturésanas pogu uz talvadibas
pults vai uz raditaja (tikai FC8820).

lesléegsanas/apturésanas poga ir nepartraukti ieslégta, un robots sak

tinsanu.

Robots tira automatiskaja tirisanas rezima, lidz akumulatora uzlades
[imenis ir zems. Automatiskaja tirisanas rezima tas izpilda atkartotas
Z veida trajektorijas, nejausas trajektorijas un spiralveida trajektorijas.

Piezime. Lai izvélétos individualu rezimu, nospiediet vienu no rezZima
pogam talvadibas pulti. Papildinformaciju skatiet sadala , Tirisanas rezima
izvéle”.

Kad akumulatora limenis ir zems, ieslégsanas/apturésanas poga
izgaismojas oranza krasa un robots meklé dokstaciju, lai veiktu uzladi.
Varat ar nospiest ieslégsanas/apturésanas pogu, lai partrauktu vai
apturétu tinsanas darbibu. Ja atkartoti nospiezat
ieslégSanas/apturésanas pogu un akumulatora joprojam ir pietiekami

daudz energijas, robots turpina tinsanu automatiskaja tirisanas rezima.

Lai robots atgrieztos dokstacija pirms uzladéjamais akumulators ir
izladéjies, nospiediet dokstacijas pogu uz talvadibas pults vai uz raditaja
(tikai FC8820). ledegas dokosanas indikators robota displeja, un tas
atgriezas dokstacija.

Piezime. Ja nestartéjat robotu no dokstacijas, tas automatiski neatgriezas
dokstacija, kad uzladéjama akumulatora limenis ir zems. Ja akumulatora
joprojam ir pietiekami daudz energijas, varat nospiest dokosanas pogu uz
talvadibas pults vai uz raditaja (tikai FC8820), lai robots atgrieztos
dokstacija. Ja akumulators ir pilniba tukss, jums manuali janovieto robots
dokstacija.
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Tirisanas rezima izveéle

Papildus automatiskajam tirisanas rezZimam sim robotam ir ¢etri individuali
tinsanas rezimi, ko iespéjams aktivizét, nospiezot attiecigo pogu talvadibas
pultl.

Piezime. Manuali izvélétie rezimi ir aktivi tikai dazas mindtes. Péc tam robots
parslédzas atpakal uz automatiskaja tirisanas rezima.

Z trajektorijas rezims

Z trajektorijas rezima robots tira, veicot Z formas cilpas telpa, lai iztiritu
plasas zonas.

Nejausas trajektorijas reZims

Saja rezima robots iztira telpu ar jauktu trajektoriju, ko veido taisnas un
Skérsvirziena kustibas.

Darba rezims gar sienam

Sajarezimarobots tira gar telpas sienam, lai Tpasi ripigi notiritu gar sienam.

Spiralveida rezims

Saja reZima robots veic spiralveida trajektorijas kustibas nelielas netiras
zonas robezas, lai to rapigi notiritu. Spiralveida rezima ventilators darbojas
turbo atruma (tikai FC8820).
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Izmantojiet bultinu pogas, kas atrodas apkart ieslégsanas/apturésanas
pogai talvadibas pultl, lai vaditu robotu telpa.

Piezime. Uzmanieties, kad manuali virzat robotu tuvu vietam, kur ir
augstuma atskirlbas un kapnes.

Piezime. Puteklu stiksanas funkcija un sanu birstes darbojas tikai tad, kad
robots tiek virzits uz prieksu. Pogas virzisanai pa kreisi, pa labi vai atpakal
ir paredzétas tikai robota parvietosanai telpa.

TiriSanas laika pogas izmantoSana
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Nospiediet maksimala tinsanas laika pogu, lai robots tintu automatiskas
tinsanas rezima, [idz ta uzladéjamais akumulators sasniedz zemu uzlades
limeni. Kad robots ir pabeidzis tirnsanu, tas automatiski atgriezas
dokstacija tad, ja tinsana sakta no dokstacijas. Ja robots saka darbu no
citas vietas telpa, nospiediet dokosanas pogu, lai nosutitu to atpakal uz

dokstaciju.

Citas tinsanas laika pogas lauj iestatit robota darbibu uz 60, 45 un

30 mindtém. Kad tinsanas laiks ir beidzies, robots automatiski atgriezas
dokstacija, ja tas saka darbu no dokstacijas. Ja robots saka darbu no citas
vietas telpa, nospiediet dokosanas pogu, lai nosutitu to atpakal uz
dokstaciju.

Dokstacijas lietoSana

Pulkstena un datuma iestatiSana

Ja vélaties izmantot tiSanas programmas, vispirms jaiestata pulkstenis un
nedélas diena dokstacijas displeja.

Piezime. Attélus par talak noraditajam darbibam skatiet lapas rokasgramatas
Qizmugure.

1

Nospiediet iestatisanas pogu. Sak mirgot iestatita rezima un pulkstena
laika indikatori.

Nospiediet izvéles pogu vienu reizi. Stundu norade sak mirgot.
Izmantojiet + un - pogas uz dokstacijas, lai iestatitu stundas. lestatitas
stundas paradas displeja.

Nospiediet izvéles pogu, lai apstiprinatu iestatito stundu. Saks

mirgot mindsu norade.

Izmantojiet + un - pogas uz dokstacijas, lai iestatitu minutes. lestatitas
minUtes paradas displeja.
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Nospiediet izvéles pogu, lai apstiprinatu iestatitas minttes. Sak mirgot
radijums ,Su”, kas apzimé svétdienu.

Izmantojiet + un - pogas uz dokstacijas, lai iestatitu pasreizéjo nedélas
dienu.

Nospiediet izvéles pogu, lai apstiprinatu nedélas dienu.

Nospiediet iestatisanas pogu, lai apstiprinatu pulkstena laika un nedélas
dienas iestatijumu. lestatita rezZima un pulkstena laika indikatori parstaj
mirgot un deg nepartraukti.

Tinsanas laika programmeésana

Ja esat iestatijis pulksteni un nedélas dienu dokstacijas displeja, varat
robotam iestatit tinsanas laikus.

Piezime. Attélus par talak noraditajam darbibam skatiet lapas rokasgramatas
aizmugure.

Pieejamas programmeésanas opcijas:

Programma

Displeja radijumi

Tinsana katru dienu

Deg visu dienu radijumi

Tinsana darba dienas

Deg radijumi no ,Mo” lidz ,Fri”

Tinsana 2 dienas péc kartas

Deg 2 dienu radijumi, piem., ,Fri” un ,Sa”

Tinsana 1dienu nedéla

Deg izvélétas dienas radijums

Nospiediet iestatisanas pogu. Sak mirgot iestatita rezima un pulkstena
laika indikatori.

Nospiediet izvéles pogu vienu reizi. Stundu norade sak mirgot.
Izmantojiet + un - pogas uz dokstacijas, lai iestatitu stundu. lestatitas
stundas paradas displeja.

Nospiediet izvéles pogu, lai apstiprinatu iestatito stundu. Saks

mirgot mindsu norade.

Izmantojiet + un - pogas uz dokstacijas, lai iestatitu minutes. lestatitas
minUtes paradas displeja.

Nospiediet izvéles pogu, lai apstiprinatu iestatitas minttes. Sak mirgot
radijums ,Su”, kas apzimeé svétdienu.

|Izmantojiet + un - pogas uz dokstacijas, lai parslégtos starp tirisanas
programmam (skatiet iepriekséjo tabulu par pieejamajam
programmeésanas opcijam).

Nospiediet izvéles pogu, lai apstiprinatu izvéléto programmu.
Nospiediet iestatisanas pogu, lai apstiprinatu programmeéto. lestatita
rezZima un tinsanas programmas indikatori parstaj mirgot un deg
nepartraukti.

10 Kad esat iestatijis tirisanas programmu, displeja redzams tinsanas

programmas indikators un izvéléta diena vai dienas. Ja atstajat robotu
gaidstavé un uzladéjamais akumulators ir pilniba uzladéts, tas saks
tinsanu ieprogrammeétaja laika un diena vai dienas.
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Ventilatora atruma pogas

Varat izmantot ventilatora atruma pogas, lai palielinatu ventilatora atrumu
® 8 ® (1) [idz turbo vai izslégtu ventilatoru. Nokluséjuma iestatijums ir normals
ventilatora atrums.

1 Nospiediet 5o pogu, lai izslégtu ventilatoru.

2 Nospiediet 5o pogu, lai ieslégtu ventilatoru nokluséjuma atruma.

3 Turbo ventilatora poga palielina ventilatora atrumu (tikai FC8820).

Reakcija uz plaukskinasanu

Reakcija uz plaukskinasanu ir iespéjota, kad robots pariet snaudas rezima
sadas situacijas:

- kad tas partrauc tinsanu kludas dél;

- kad ir ieprogrammeéts iss tirisanas laiks;

- kad tas nevar atrast dokstaciju 20 minGsu laika.

Ja neredzat robotu, varat atrast to, vienreiz sasitot plaukstas. Robots
atbildés, radot pikstiena signalu un iedegot visas ikonas displeja.

Sauso salvesSu piederuma izmantoSana

Sauso salvesu piederums sniedz iespéju tirt cietos gridas segumus ar
sausajam salvetem.

Piezime. Ja izmantojat sauso salvesu piederumu, robotam var bat gratibas
Skérsot slieksnus vai uzbraukt uz paklajiem.

Sauso salvesu piederuma sagatavosana lietoSanai

1 Apgrieziet robotu otradi un novietojiet uz gridas vai uz galda.

2 Novietojiet sauso salveti uz galda un uzlieciet sauso salvesSu piederumu
uz salvetes ar fiksacijas izvirzijumiem pret sevi.

3 Aplokiet abus salvetes galus ap salvesu piederumu un fikséjiet sauso
salveti uz piederuma, iestumjot fiksacijas blokus iedobumos.
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4 levietojiet sauso salvesSu piederuma fiksacijas izvirzijumu atveré talit aiz
ritenisa robota sanos un stumiet, lidz atskan klikskis. Péc tam atkartojiet
Sis darbibas otra pusé.

5 Apgrieziet robotu un novietojiet uz gridas uz ritenisiem, lai sauso salvesu
piederums pieskaras gridai.

Robota izmantoSana ar sauso salvesSu piederumu

Kad ir pievienots sauso salvesu piederums, varat izmantot robotu jebkura
reZima un uz visiem cietajiem gridas segumiem. Neizmantojiet sauso salvesu
piederumu uz paklaja vai gndsegam.

Sauso salveSu piederuma nonemsana

1 Nonemiet sauso salvesu piederumu, tiklidz esat pabeidzis gridas
slaucisanu.

2 Apgrieziet robotu otradi un novietojiet uz gridas vai uz galda.

3 Stumiet vienu sauso salvesu piederuma galu virziena pret ritentti otra
robota pusé, lai to atblokétu. Péc tam izvelciet piederumu no robota.

Raditaja izmantosana (FC8820)

Raditaja uzlade

Raditajam ir uzladéjams akumulators, ko var uzladét ar piegadato USB vadu.

1 Pievienojiet mikro USB spraudni kontaktligzda, kas atrodas raditaja
apakspuse.

2 Pievienojiet USB spraudni USB ladétaja vai klépjdatora USB porta.

3 Uzlades lampina uz raditaja deg nepartraukti. Ladésana aiznem
30 mindtes. Kad uzlades lampina nodziest, uzladéjamais akumulators ir
pilntba uzladéts.
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Robota vadiba ar raditaju

- Nospiezot un turot raditdja pogu, raditajs izstaro infrasarkanas gaismas
kali. Ar So gaismas staru varat virzit robotu vélamaja virziena. Kameér esat
piespiedis pogu un noradat vélamaja robota kustibas virziena, tas turpina
kustibu saja virziena. Atlaizot raditaja pogu, robots sak tirnsanu
automatiskas tirisanas rezima.

0%

50-70 cm Ar raditaju varat nosutit robotu uz noteiktu telpas zonu, lai to iztirtu Tpasi

RN rapigi.

[

Virtualas sienas ierices izmantosana (FC8820)

Bateriju ievietoSana virtualaja siena

Virtualas siena darbojas ar ¢etram AA baterijam.

1 Nospiediet abas atbrivosanas cilpas aizmugures vacina apaksa (1) un
pavirziet vacinu uz augsu un izslédziet virtualo sienu (2).

2 Iznemiet Cetras jaunas AA baterijas no iepakojuma un ievietojiet virtualas
sienas bateriju nodalijuma.

Piezime. parliecinieties, ka + un — bateriju poli ir ievietoti pareiza virziena.
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3 Uzlieciet atpakal vacinuz virtualas sienas.

Virtualas sienas novietosana, lai apturétu robotu

JUs varat izmantot virtualo sienu, lai novérstu robotu ieklGsanu noteikta
telpa vai zona, kura nevélaties to ielaist.

1 Novietojiet ierici vieta, kuru nevélaties, lai robots skérso, pieméram, pie
atvertam durvim vai telpas, kur nevélaties ielaist robotu.

2 leslédziet virtualo sienu ar ieslégsanas/izslégsanas slidslédzi ierices
augspuse.
3 Palaidiet robotu.

4 Kad robots pietuvojas virtualajai sienai, sak mirgot lampina uz virtualas
sienas, un ta izstaro infrasarkanas gaismas kali. Sis infrasarkanas gaismas

kalis liek robotam mainit kursu un virzities projam no virtualas sienas.
] \\ Piezime. Ja izmantojat virtualo sienu, regulari parbaudiet, vai baterijas vél
Y ir pietiekami daudz jaudas. To varat parbaudit izslédzot un atkal ieslédzot
(=) virtualo sienu. Ja baterijas vél ir pietiekami daudz jaudas, uz Tsu bridi
v m ieslégsies LED lampinas uz virtualas sienas.

Tirisana un kopsana

Robota tirisSana

Lai saglabatu labu tinsanas sniegumu, regulari janotira nokrisanas sensori,
ritenidi, sanu birstes un stksanas atvere.

1 Parliecinieties, ka jaudas slédzis ir izslégta pozicija.

2 Nolieciet robotu apgriezta veida uz lidzenas virsmas.
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3 Izmantojiet birsti ar mikstiem sariem (pieméram, zobu birsti), lai nonemtu
puteklus vai pUkas no nokrisanas sensoriem un lai notiritu iesuksanas
atveri.

Piezime. Ir loti svarigi regulari notirit nokriSanas sensorus. Ja nokrisanas
sensori ir netiri, robotam var neizdoties noteikt augstuma atskiribas vai
kapnes.

4 |zmantojiet birsti ar mikstiem sariem (piem., zobu birsti), lai nonemtu
puteklus vai plkas no stksanas atveres.

5 Lai notintu sanu birstes, satveriet tas aiz sariem un novelciet no varpstam.

6 Nonemiet pukas, matus un diegus no varpstas un sanu birstes, izmantojot
mikstu birsti (piem., zobu birsti) vai dranu.

7 Parbaudiet sanu birstes un robota apaksu, lai parliecinatos, ka tur nav asi
priekSmeti, kas var sabojat gridu.

Puteklu tvertnes iztukSoSana un tiriSana
IztuksSoijiet un iztiriet puteklu tvertni laika, kad nepartraukti deg pilnas puteklu
tvertnes indikators.
1 Parliecinieties, ka jaudas slédzis ir izslégta pozicija.
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2 Nonemiet vacinu.

3 Paceliet puteklu tvertnes vaka rokturi un izceliet puteklu tvertni ara no
puteklu tvertnes nodalijuma.

Piezime. Iznemot vai ievietojot atpakal puteklu tvertni, uzmanieties, lai
nesabojatu motora ventilatora lapstinas.

4 Uzmanigi paceliet vaku no puteklu tvertnes (1) un iznemiet filtru (2).

5 Izkratiet puteklu tvertni virs atkritumu groza, lai to iztukSotu. Iztiriet
puteklu tvertnes filtru un iekSpusi ar dranu vai zobu birsti ar mikstiem
sariem. Iztiriet an stksanas atveri putekl|u tvertnes apaksa.

levéribai! Netiriet puteklu tvertni un filtru ar Gdeni vai trauku
mazgasanas masina.

6 levietojiet filtru atpakal puteklu tvertné (1). Péc tam uzlieciet vaku uz
puteklu tvertnes (2).
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7 lelieciet puteklu tvertni atpakal nodalijuma un uzlieciet augséjo parsegu
atpakal uz robota.

levéribai! Vienmér parliecinieties, ka puteklu tvertné atrodas filtrs.
Izmantojot robotu bez filtra puteklu tvertné, tiks sabojats motors.

Piederumu pasutiSana

Filtra maina

Lai iegadatos piederumus vai rezerves dalas, apmekléjiet vietni
www.shop.philips.com/service vai vérsieties pie sava Philips izplatitaja.
Varat art sazinaties ar Philips klientu apkalposanas centru sava valsti
(kontaktinformaciju varat atrast bukleta par garantiju visa pasaulé).

Nomainiet filtru, ja tas ir loti netirs vai bojats. Varat pasatit jaunu filtru
komplektu ar tipa numuru FC8066. Skatiet sadalu “Puteklu tvertnes
iztukSosana un tirisana” nodala “Tinsana un apkope”, lai uzzinatu, ka iznemt
filtru no puteklu tvertnes un ievietot to puteklu tvertné.

Sanu birstu maina

Péc noteikta laika nomainiet sanu birstes, lai nodrosinatu atbilstosus

tinsanas rezultatus.

Vienmér nomainiet sanu birstes, ja pamanat nodiluma pazimes vai

bojajumus. leteicams nomainit abas sanu birstes vienlaikus. Varat pasutit

rezerves sanu birstes ka dalu no nomainas komplekta FC8068. Komplekta

ietilpst art divi filtri un tris sausas salvetes.

1 Parliecinieties, ka jaudas slédzis ir izslégta pozicija.

2 Lai nomainitu sanu birstes, satveriet vecas birstes aiz sariem un novelciet
no varpstam.
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3 Uzbidiet jaunas sanu birstes uz varpstam.

Atkartoti uzladéjama akumulatora maina

Nomainiet akumulatoru, ja vairs ilgak nevarat to uzladét vai ja tam atri

beidzas energija. Varat pasutit jauna uzladéjamo akumulatoru, izmantojot

pasutijuma numuru CPO113 modelim FC8820 un numuru CPO112 modelim

FC8810.

1 Parliecinieties, ka robota jaudas slédzis ir izslégta pozicija.

2 laujiet robotam darboties, lidz akumulators ir tukss, lai nodrosinatu, ka
akumulators ir pilniba izladéts, pirms to iznemt un utilizét.

3 Piespiediet un bidiet akumulatora nodalijuma parsegu no robota.

4 |znemiet nolietoto uzladéjamo akumulatoru no akumulatora nodalijuma.

5 levietojiet jaunu uzladéjamo akumulatoru ta nodalijuma.
6 Uzbidiet bateriju nodalijuma parsegu atpakal uz robota.
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Sauso salvesSu maina

JUs varat pasutit jaunas sausas salvetes. Tas ietilpst nomainas komplekta
FC8068. Saja nomainas komplekta ietilpst arT divas sanu birstes un divi filtri.

Talvadibas pults baterijas maina

Talvadibas pults darbojas ar pogveida bateriju CR2025. Nomainiet bateriju,

kad robots vairs nereagé uz talvadibas pults pogu nospiesanu.

1 Turiet talvadibas pulti ar augspusi uz leju. Nospiediet pogu uz baterijas
turétaja un vienlaikus virziet baterijas turétaju ara no talvadibas pults.

2 Iznemiet tukso bateriju no baterijas turétaja un ievietojiet taja jaunu
bateriju. Péc tam bidiet baterijas turétaju atpakal talvadibas pulti.

Otrreizeja parstrade

- Sis simbols nozimé, ka produktu nedrikst likvidét kopa ar parastajiem

E sadzives atkritumiem (2012/19/ES).
]

- Sis simbols nozZimé, ka $aja produkta ir ievietotas vienreizlietojamas
baterijas, kuras nedrikst likvidét kopa ar parastiem sadzives atkritumiem
(2006/66/EK).

- levérojiet vietéjos noteikumus par elektrisko un elektronisko izstradajumu
un bateriju atsevisku savaksanu. Pareiza izstradajumu likvidésana palidz
noverst kaitigu iedarbibu uz vidi un cilvéku veselibu.

Vienreizlietojamo bateriju iznemsana

Lai iznemtu vienreizlietojamas baterijas, lietotaja rokasgramata skatiet
noradijumus par bateriju ievietosanu un/vai iznemsanu.
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Traucéjumu novérsana

Saja nodala ir apkopotas izplatitakas problémas, kadas var rasties,
izmantojot o ierici. Ja jus nevarat atrisinat problému, izmantojot talak
noradito informaciju, apmekléjiet www.philips.com/support, lai sanemtu
biezi uzdoto jautajumu sarakstu, vai sazinieties ar klientu apkalposanas

Probléma

centru sava valst.

lespéjamais célonis

Risinajums

Robots nesak tirisanu péc
ieslégSanas/apturésanas
pogas nospiesanas.

Atkartoti uzladéjamais
akumulators ir tukss.

Uzladéjiet akumulatoru (skatiet nodalu
,Sagatavosana lietosanai”).

Magzais spraudnis joprojam ir
pievienots robota ligzdai.

Robots nedarbojas ar elektrotikla stravu.
Tas darbojas tikai ar ta uzladéjamo
akumulatoru. Tapéc pirms lietosanas
vienmér atvienojiet adapteri no robota un
elektrotikla.

Jaudas slédzis nav iestatits
ieslégta (l) pozicija.

Nospiediet jaudas slédzi. Nospiediet
ieslégsanas/apturésanas pogu uz robota
vai talvadibas pults, lai saktu tinsanu.

Atri mirgo bridinajuma
indikators.

lestrédzis viens vai abi ritenisi.

lestatiet jaudas slédzi izslégta pozicija.
Iztiriet pUkas, matinus, pavedienus vai
vadus, kas sakerusies ap ritenisu
balstiekartu.

lestrégusi viena vai abas sanu
birstes.

Iztiriet sanu birstes (skatiet nodalu
,Tnsana un apkope”).

Nav uzlikts vai pareizi aizvéerts
augséjais parsegs.

Kad augséjais parsegs nav uzlikts vai nav
pareizi aizvérts, robots nedarbojas. Pareizi
uzlieciet augséjo parsegu uz robota.

lestredzis buferis.

Nospiediet ieslégSanas/apturésanas pogu.
Paceliet robotu, lai atbrivotu ta buferi.
Novietojiet robotu zinama attaluma no
Skérsla un nospiediet
ieslégSanas/apturésanas pogu, lai tas
atsaktu tinsanu.

Robots tika pacelts tinsanas
laika.

Nospiediet ieslégSanas/apturésanas pogu.
Novietojiet robotu uz grndas. Péc tam
nospiediet ieslégsanas/apturésanas pogu,
lai robots atsaktu tinsanu.
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lespéjamais célonis
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Risinajums

Robots netira pareizi.

Vienas vai abu sanu birstu
sari ir saliekti vai izliekusies.

Uz bridi iemérciet birsti vai birstes silta
Udent. Ja sadi neizdodas atjaunot birstém
pareizo formu, nomainiet sanu birstes
(skatiet nodalu ,Nomaina”).

Puteklu tvertnes filtrs ir netirs.

Iztiriet puteklu tvertnes filtru ar dranu vai
zobu birsti ar mikstiem sariem. Filtru un
puteklu tvertni var iztirit an parastu puteklu
sUcéju, izmantojot zemu stksanas jaudas
iestatijumu.

Ja filtru neizdodas iztirt ar birstiti vai
puteklu sGcéju, nomainiet filtru pret jaunu.
Filtru ieteicams nomainit vismaz reizi gada.

Suksanas atvere puteklu
tvertnes apaksa ir
nosprostota.

Iztiriet suksanas atveri (skatiet nodalu
,Tinsana un apkope”).

mati vai citi netirumi.

Notiriet priekséjo riteniti (skatiet nodalu
,Tinsana un apkope”).

Robots tira loti tumsu vai
Sspozu virsmu, kas aktivizé
nokrisanas sensorus. Tapéc
robots virzas pa neierastu
trajektoriju.

Nospiediet ieslégsanas/apturésanas pogu
un péc tam parvietojiet robotu uz gaisakas
krasas gridas segumu. Ja problému
neizdodas novérst arl uz gaisakam gridam,
ladzu, apmekléjiet vietni
www.philips.com/support vai sazinieties ar
savas valsts klientu apkalposanas centru.

Robots tira gridu, kas spécigi
atstaro saules gaismu. Tas
aktivizé nokrisanas sensorus
un izraisa robota
parvietosanos pa
neparedzétu trajektoriju.

Aizveriet aizkarus, lai saules gaisma
nevarétu iespidét telpa. Varat ar sakt
tfinsanu laika, kad saules gaisma nav tik
spilgta.

Akumulatoru vairs nevar
uzladét, vai tas loti atri
izladéjas.

lespéjams, akumulators ir
sasniedzis kalposanas laika
beigas.

Nomainiet akumulatoru (skatiet nodalu
,Nomaina”).

Talvadibas pults baterija
izbeidzas parak atri.

lespé&jams, neesat ievietojis
pareiza tipa bateriju.

Talvadibas pultij ir nepieciesama pogveida
baterija CR2025. Ja probléma joprojam
pastav, atveriet vietni
www.philips.com/support vai sazinieties ar
klientu apkalposanas centru sava valsti.
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Probléma

lespéjamais célonis

Risinajums

Robots parvietojas pa
apliem.

Robots darbojas rezima
tinsana viena vieta.

Tair normala darbiba. Spiralveida tirisanu
var aktivizét ripigai tirnsanai, ja uz grnidas ir
konstatéts daudz netirumu. Ta ir arn dala
no automatiska tirisanas rezima. Péc
aptuveni vienas minutes robots atsak
parasto tirisanas trajektoriju. Varat an
apturét spiralveida rezZimu tinsanai, uz
talvadibas pults atlasot citu tirisanas
rezimu.

Robots nevar atrast
dokstaciju.

Robotam nepietiek vietas, lai
parvietotos uz dokstaciju.

Novietojiet dokstaciju cita vieta. Skatiet
nodalas ,Sagatavosana lietoSanai” sadalu
,Dokstacijas uzstadisana”.

Robots joprojam aktivi meklé.

Dodiet robotam aptuveni 20 mindtes, lai
tas atgrieztos dokstacija.

Robots netika palaists no
dokstacijas.

Ja vélaties, lai péc tinsanas cikla robots
atgrieztos dokstacija, palaidiet to no
dokstacijas.

Robots pikst, kad tas ir

JUs méginiet uzladét robotu

Nospiediet jaudas slédzi, lai ieslégtu

dokstacija. ar jaudas slédzi izslégta robotu.
pozicija.

Kladu kodi

Kludas kods lespéjamais célonis  Risinajums

El lestrégusi ritenisi Nonemiet robotu no skérsla un nospiediet
ieslégsanas/apturésanas pogu, lai atsaktu
tinsanu.

E2 Augséjais parsegs vai Pareizi ielieciet puteklu nodalijumu un uzlieciet
puteklu tvertne nav augséjo parsegu uz robota. Kludas kods no
pareizi ievietota displeja paztd automatiski.

E3 lestrédzis buferis Nonemiet robotu no skérsla. Kladas kods no

displeja paztd automatiski.

E4 Robots pacelts no Nolieciet robotu atpakal uz gridas, lai klGdas
gridas. kods pazustu.

E5 Gnidas krasa ir parak Nolieciet robotu uz gaisakas gridas zonas.
tumsa Notiriet nokrisanas sensorus.

E6 Akumulators nav pareizi  Izlasiet instrukcijas sadala ,Akumulatora

ievietots

ievietosana robota” nodala ,Pirms pirmas
lietosanas reizes”.

Uzlades klada

Parbaudiet, vai jaudas slédzis ir ieslégta
pozicija, kad robots atrodas dokstacija.
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Gratulujeme Vam k nakupu a vitame Vas medzi zakaznikmi spolo¢nosti
Philips! Ak chcete vyuZit vsetky vyhody zakaznickej podpory spolo¢nosti
Philips, zaregistruijte svoj vyrobok na www.philips.com/welcome.

Opis zariadenia

Rukovat veka zasobnika na prach
Veko zasobnika na prach

Filter

Zasobnik na prach

Vrchny kryt

Tabulka chybovych kddov
Ventilator

Naraznik

Snimac dokovacej stanice

OCoOoONOOUTAN WN —

10 Hlavny vypinac¢ (na zapnutie a vypnutie robota)

11 Predné koliesko

12 Hriadele bo¢nych kief

13 Snimace proti padu

14 Kolieska

15 Priehradka na batériu

16 Saci otvor

17 Bocné kefy

18 Nabfjatelna batéria

19 Kryt priehradky na batériu

20 Upevnovacie bloky na suchu utierku
21 Drziak na suchu utierku

22 Sucha utierka

23 Drziak batérie

24 Dialkové ovladanie

25 Nabfjaci kabel

26 Ukazovadlo

27 Virtudlna nastenna jednotka (FC8820)
28 Dokovacia stanica

29 Adaptér

30 Mala koncovka

Displej a dialkové ovladanie

Dialkové ovladanie (FC8820)

1 Navigac¢né tlacidla a spustenie/zastavenie
@ 2 Tlacidla ¢asu vysavania
@ © O 3 Tlac¢idla reZimu vysavania

® 4 Tlacidla rychlosti ventilatora
pHiIPS 5 Tlacidlo dokovania

—@

® O O G

G@@ @

Slovensky
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Dialkové ovladanie (FC8810)

1

Ll
®

LRI
&
60

2
3
4
5
6

Navigac¢né tlacidla a spustenie/zastavenie
Tlacidla ¢asu vysavania

Tlacidla rezimu vysavania

Tlacidlo vypnutia ventilatora

Tlacidlo zapnutia ventilatora

Tlacidlo dokovania

Ovladaci panel dokovacej stanice

1
2

Displej s ¢asom, dnom a programovacimi znackami
Uprava a nastavenie tlacidiel

Ukazovadlo (FC8820)

uaN~NwN —

Tlac¢idlo ukazovadla
Vypinac

Tlacidla rezimu vysavania
Tlacidla ¢asu vysavania
Tlacidlo dokovania

Ako robot funguje

Povrchy, ktoré robot povysava

Tento robot je vybaveny funkciami, vdaka ktorym je vhodny na vysavanie
podlah vo vasej domacnosti.

Robot sa hodi najma na vysavanie tvrdych podlah, napriklad drevenych
podlah, dlazby alebo linolea. M&Ze mat problémy pri vysavani makkych
povrchov, ako su rézne druhy kobercov. Ak pouZijete robota na vysavanie
koberca, prvy raz zostante nablizku, aby ste sa presvedcili, ako si robot s
tymto typom podlahy poradi. Dohlad nad ¢innostou robota sa vyzaduje aj
pri vysavani velmi tmavych alebo lesklych tvrdych podlah.
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Ako robot vysava

Cistiaci systém

Na vykonné vysavanie podlah je robot vybaveny trojstupnovym cistiacim

systémom.

- Dve boc¢né kefy pomahaju pri vysavani v rohoch miestnosti a priestorov
pozd(Z stien. Taktie? pomahaiju uvolnit necistoty z podlahy a presunut ich
k saciemu otvoru.

- Saci vykon robota vysaje uvolnené necistoty a cez saci otvor ich nasaje
do zasobnika na prach.

- Robot sa dodava s drziakom na suchu utierku, ktory umozni vycistit tvrdu
podlahu este dokladnejsie pomocou suchych utierok.

Vzory pohybu pri vysavani

V rezime automatického vysavania robot pouziva automaticku postupnost
vzorov pohybu pri vysavani, ¢o mu umoznuje optimalne povysavat kazdu
Cast miestnosti. Robot pouziva nasledujuce vzory vysavania:

1 Pohyb v tvare Z alebo klukaty pohyb

2 Nahodny pohyb
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3 Pohyb pozd(Z stien

4 Spiralovy pohyb

V rezime automatického vysavania robot vyuziva tieto typy pohybu v pevne
stanovenych sekvenciach: pohyb v tvare Z, nahodny pohyb, pohyb popri
stene a Spiralovy pohyb.

Ked robot tuto sekvenciu pohybov dokonci, znova sa za¢ne pohybovat

v tvare Z. Robot bude nadalej pouzivat tuto sekvenciu pohybov pri vysavani
miestnosti, kym sa nabfjatelna batéria nevybije alebo ho manualne
nevypnete.

Ak robot zaznamena pocas cistenia velmi znecistené oblasti, prepne sa do
rezimu Spiraloveho pohybu a spusti vyssi rychlostny stupen ventilatora
(turbo) (iba v modeloch FC8820), aby zabezpecil dokladné odstranenie
necistot.

Poznamka: Mo6zete tiez vybrat kazdy rezim samostatne stlacenim
prislusného tlacidla na dialkovom ovladani alebo na ukazovadle (iba v
modeloch FC8820). Manualne vybraté rezimy sa zapnu len na niekolko
minut. Potom sa robot prepne spat do rezimu automatického vysavania.

Podrobnejsie informacie najdete v kapitole ,Pouzivanie robota“ v ¢asti
,Rezimy vysavania“.

Ako sa robot vyhyba vyskovym rozdielom

Robot ma v spodnej ¢asti tri snimace proti padu. Tieto snimace proti padu
pouziva na zistovanie a vyhybanie sa vyskovym rozdielom, ako su napriklad
schody.

Poznamka: Je normalne, ked sa robot pohybuje mierne cez okraj vyskového
rozdielu, pretoze jeho predny snimac proti padu je umiestneny za
naraznikom.

Vystraha: V niektorych pripadoch snimace proti padu nemusia vcéas
zaregistrovat schody ¢i iny vyskovy rozdiel. Preto robota pozorne sledujte
pri prvom pouziti a rovnako aj v blizkosti schodov ¢i iného miesta

s vyskovym rozdielom. Je doélezité, aby ste snimace proti padu pravidelne
cistili, ¢im zaistite, aby robot nadalej spravne rozpoznaval vyskové
rozdiely (pokyny najdete v kapitole ,,Cistenie a udrzba“).
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Pred prvym pouzitim

Montaz bocnych kief

1 Rozbalte bocné kefy a robot polozte spodnou stranou nahor na stol
alebo na podlahu.

2 Zatlacte bocné kefy na hriadele v spodnej ¢asti robota.

Poznamka: Dbajte na to, aby ste bocné kefy riadne nasadili. Zatlac¢te ich
na hriadel, kym nezacvaknu na miesto.

Vlozenie nabijatelnej batérie
Pred pouzitim musite vlozit nabijatelnu batériu.

Poznamka: S nabijatelnou batériou manipulujte opatrne. Davajte pozor, aby
vam batéria nespadla. Zabezpecite tak jej maximalnu zivotnost.

1 Stlacte tlacidlo na rebrovanej ¢asti krytu priehradky na batériu a odistite
ho.

2 Vysunte kryt priehradky na batériu z robota.
3 Odstrante plast z nabijatelnej batérie.

4 Nabijatelnu batériu vlozte do priehradky na batériu.

Poznamka: Uistite sa, Ze nalepka na batérii smeruje nahor a ze konektory
batérie su oto¢ené spravnym smerom.

5 Kryt priehradky na batériu nasadte spat na robot.
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Odstranenie znacky z dialkového ovladania

Dialkové ovladanie vyuziva plochu bateriu CR2025. Tato bateria je chranena

ochrannou znackou, ktoru je treba pred pouzitim odstranit.

1 Vytiahnite ochrannu znacku batérie z priec¢inka na batériu na dialkovom
ovladaci. Teraz je dialkové ovladanie pripravené na pouZitie.

Priprava na pouzitie

InStalacia dokovacej stanice

1 Zapojte malu koncovku adaptéra do konektora pre mall koncovku na
dokovacej stanici (1) a adaptér zasunte do sietovej zasuvky (2).
- Rozsvieti sa displej dokovacej stanice.

2 Dokovaciu stanicu umiestnite na vodorovnu, rovnu podlahu a oprite
o stenu.

Poznamka: Skontroluijte, Zze vo vzdialenosti 80 cm pred, 30 cm doprava a
100 cm dolava od dokovacej stanice nie su Ziadne prekazky a vyskove
rozdiely.

Tip: Aby sa zaistilo, Ze dokovacia stanica zostane pevne na vybratom
mieste, upevnite ju na stenu pomocou skrutiek alebo dvoch pasov
obojstrannej lepiacej pasky.

Nabijanie

Ked zariadenie nabijate po prvykrat a ked je nabijatelna batéria robota

vybita, doba nabijania je Styri hodiny.

Robota mozno nabijat dvomi spdsobmi:

- v dokovacej stanici, a to bud manualne, alebo automaticky pocas
pouzivania;

- pripojenim robota priamo do elektrickej siete.

Poznamka: Ked je nabijatelna batéria Uplne nabita, robot dokaze vysavat az
120 minut.
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Nabijanie na dokovacej stanici
1 Zapnutie vykonajte stlacenim hlavného vypinaca robota.

2 Robota polozte na dokovaciu stanicu pripojenu do elektrickej siete.

3 Tladidlo spustenia/zastavenia sa rozblika.

Poznamka: Pretoze robota nabijate prvykrat, na displeji robota sa
zobrazuje indikator spustania.

4 Ked je nabijatelna bateria uplne nabita, tlacidlo spustenia/zastavenia
nepretrzite svieti.

Automatické nabijanie pocas pouzivania

1 Ked robot dokon¢i vysavanie alebo ked ostava len 15 % nabitia batérie,
robot automaticky vyhlada dokovaciu stanicu, aby sa mohol dobit. Ked
robot vyhladava dokovaciu stanicu, indikator tlacidla
spustenia/zastavenia zacne svietit na oranzovo.

2 Ked je nabijatelna batéria Uplne nabita, tlacidlo spustenia/zastavenia
nepretrzite svieti.

Poznamka: Robot vyhladava dokovaciu stanicu automaticky, len ak zacal
vysavanie z dokovacej stanice.
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Nabijanie priamo zo siete

1 Zapnutie vykonajte stlacenim hlavného vypinaca robota.

2 Malu koncovku adaptéra pripojte do konektora robota (1). Adaptér
pripojte do sietovej zasuvky (2).

3 Kedje robot spravne pripojeny do siete, tlac¢idlo spustenia/zastavenia
zacne pomaly blikat. Signalizuje, Ze sa robot nabfja.

4 Ked je nabijatelna batéria uplne nabita, tlac¢idlo spustenia/zastavenia
nepretrzite svieti.

Priprava priestoru na vysavanie

Skoér nez spustite Cistenie robotom, odlozte vsetky volné a krehké predmety
z podlahy. Z podlahy odstrante aj vsetky kable, vodi¢e a Snury.

Pouzivanie robota

Spustenie a zastavenie

1 Hlavny vypinac na bocnej strane robota nastavte do polohy ,zapnuté®.
2 Stlacte tlacidlo spustenia/zastavenia.

- Mobzete stlacit tlacidlo spustenia/zastavenia na robote.

- Taktiez mdzete stlacit tlacidlo spustenia/zastavenia na dialkovom
ovladaci alebo na ukazovadle (iba v modeloch FC8820).
3 Tladidlo spustenia/zastavenia nepretrzite svieti a robot za¢ne vysavat.
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4 Robot vysava v automatickom rezime, kym sa batéria takmer nevybije.
V rezime automatického vysavania sa pohybuje v opakovanych
sekvenciach v tvare Z, nahodnym pohybom, popri stene a Spiralovym
pohybom.

Poznamka: Na vyber individualneho rezimu stlacte jedno z tlacidiel
ovladania rezimu na dialkovom ovladani. Podrobnejsie informacie
najdete v casti ,Vyber rezimu vysavania“.

5 Ked je batéria takmer vybitd, tlacidlo spustenia/zastavenia za¢ne svietit
na oranzovo a robot vyhlada dokovaciu stanicu, aby sa nabil.

6 Ak chcete prerusit alebo zastavit vysavanie, mdzete stlacit aj tlacidlo
spustenia/zastavenia na dialkovom ovladani. Ak znova stlacite tlacidlo
spustenia/zastavenia a ak je k dispozicii dostatok energie v nabijatelnej
batérii, robot pokracuje vo vysavani v rezime automatického vysavania.

7 Ak chcete, aby sa robot vratil do dokovacej stanice skér, ako bude
nabijatelna batéria takmer vybita, stlacte tlac¢idlo dokovania na
dialkovom ovladani alebo na ukazovadle (iba v modeloch FC8820). Na
displeji robota sa rozsvieti indikator dokovania a robot sa vrati do
dokovacej stanice.

Poznamka: Ak ste robota nespustili z dokovacej stanice, v pripade vybitia
nabijatelnej batérie dokovaciu stanicu nevyhladava automaticky. Ak ma
nabijatelna batéria eSte dostatocné mnozstvo energie, mdzete stlacit
tlacidlo dokovania na dialkovom ovladani alebo na ukazovadle (iba v
modeloch FC8820) a robot sa vrati do dokovacej stanice. Ak je
nabijatelna batéria Uplne vybita, musite robota umiestnit do dokovacej
stanice manualne.

Vyber rezimu vysavania
Okrem rezimu automatickéhoysavania reento robot Styri samostatné
rezimy vysavanigktoré jenozné aktivovat stlacenim prislusného tla¢idla na
dialkovom ovladani.

Poznamka: Manualne vybrate rezimy sa zapnu len na niekolko minut.
Potom sa robot prepne spat do rezimu automatického vysavania.

TN , Rezim pohybu v tvare Z
N \;I'El-‘ ;’/@ pony

NS NS ',u.’/ V rezime pohybu v tvare Z robot vysava velke plochy tak, ze sa pohybuje
:\D e v slu¢kach v tvare Z po celej miestnosti.
T AN
\./__).rc_~./_ \\\\
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ReZim nahodného pohybu

V tomto rezime robot vysava miestnost rovnymi a klukatymi pohybmi.

Rezim pohybu popri stene

V tomto rezime sa robot pohybuje popri stenactmiestnosti, aby doékladne
povysaval oblasti popri stenach.

@ ReZim Spirdlovitého pohybu

V tomto rezime sa robot pohybuje spiralovypohybom, aby ddkladne
vydistil malanecistenu oblast.rezime Spiralovépohybu pracuje
.'@by ventilator na vyssomnychlostnom stupniturbo) (iba v modeloch FC8820).

Manualne riadenie

1 Pomocou tlacidiel so Sipkami nad, pod, vlavo a vpravo od tlacidla
spustenia/zastavenia na dialkovom ovladani naviguijte robota po
miestnosti.

vyskovych rozdielov alebo schodov.

Poznamka: Funkcia vysavania a bocné kefy funguju, len ked sa robot
pohybuje dopredu. Tlacidla dolava, doprava a dozadu sluzia len na
ovladanie smeru pohybu robota.

Pouzivanie tlacidla s Casom vysavania

- Stlacte tlac¢idlo maximalneho ¢asu vysavania, aby robot v rezime
automatického vysavania pracoval, kym sa nabijatelna batéria nevybije.

Poznamka: Davajte pozor pocas manualneho ovladania robota v blizkosti
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Ked robot dovysava, automaticky sa vrati do dokovacej stanice, ak z nej
zacal. Ak robot zacal z iného bodu v miestnosti, stlacte tlacidlo dokovania
a poslite ho spat do dokovacej stanice.

- Ostatné tlacidla ¢asu vysavania umoznuju robota spustit na 60, 45 a 30
minut. Ked sa skonci ¢as cistenia, robot sa automaticky vrati do
dokovacej stanice, ak z nej zacal. Ak robot zacal z iného bodu v
miestnosti, stlacte tlacidlo dokovania a poslite ho spat do dokovacej
stanice.

Prevadzka dokovacej stanice

Nastavenie ¢asu a drfia na hodinach

Ak chcete pouzit programy vysavania, je potrebné najskér nastavit ¢as a den
v tyzdni na displeji dokovacej stanice.

Poznamka: Prislusné obrazky k tymto krokom najdete na zadnych stranach
prirucky.

1 Stlacte tlacidlo nastavenia. Indikator rezimu nastavenia a indikator ¢asu
zacnu blikat.

2 Jedenkrat stlacte tlacidlo vyberu. Zacne blikat Ciselny Udaj hodiny.

3 Pomocou tlacidiel + a — na dokovacej stanici nastavte hodinu. Na displeji
sa zobrazi nastavena hodina.

4 Stlacenim tlacidla vyberu potvrdte nastavenu hodinu. Za¢ne blikat
Ciselny udaj minut.

5 Pomocou tlacidiel + a — na dokovacej stanici nastavte minuty. Na displeji
sa zobrazia nastavené minuty.

6 Stlacenim tlacidla vyberu potvrdte nastavené minuty. Za¢ne blikat
oznacenie ,Su” ako nedela (angl. Sunday).

7 Pomocou tlacidiel + a — na dokovacej stanici nastavte aktualny den v
tyzdni.

8 Stlacenim tlacidla vyber potvrdte den v tyzdni.

9 Stlacenim tlacidla vyberu potvrdte nastaveny ¢as a den v tyzdni.
Indikator rezimu nastavenia aj indikator ¢asu prestanu blikat a za¢nu
svietit.

Programovanie ¢asu cyklov vysavania

Po nastaveni ¢asu a dna v tyzdni na displeji dokovacej stanice mdzete
naprogramovat ¢asy cyklov vysavania robota.
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Poznamka: Prislusné obrazky k tymto krokom najdete na zadnych stranach
prirucky.

K dispozicii s moznosti programovania:

Program Oznacenie na displeji

Vysavanie kazdy den VSetky indikatory svietia

Vysavanie pocas pracovnych dni Svietia indikatory od Mo po Fri (pondelok az piatok)
Vysavanie 2 dni po sebe Svietia indikatory 2 dni, napr. Fri a Sa (piatok a sobota)
Vysavanie 1den v tyzdni Svieti indikator vybratého dna

1 Stlacte tlacidlo nastavenia. Indikator rezimu nastavenia a indikator
programu vysavania za¢nu blikat.

2 Jedenkrat stlacte tlacidlo vyberu. Za¢ne blikat ¢iselny udaj hodiny.

3 Pomocou tlacidiel + a — na dokovacej stanici nastavte hodinu. Na displeji
sa zobrazi nastavena hodina.

4 Stlacenim tlacidla vyberu potvrdte nastavenu hodinu. Za¢ne blikat
Ciselny udaj minut.

5 Pomocou tlacidiel + a — na dokovacej stanici nastavte minuty. Na displeji
sa zobrazia nastavené minuty.

6 Stlacenim tlacidla vyberu potvrdte nastavené minuty. Za¢ne blikat
oznacenie ,Su* ako nedela (angl. Sunday).

7 Pomocou tlacidiel + a — na dokovacej stanici mbzete prepinat programy
vysavania (pozrite si vyssie uvedenu tabulku dostupnych moznosti
programovania).

8 Zvoleny program potvrdite stlacenim tlacidla vyberu.

9 Stlacenim tlacidla nastavenia potvrdte programovanie. Indikator rezimu
nastavenia aj indikator programu vysavania prestanu blikat a za¢nu
svietit.

10 Po nastaveni programu vysavania sa na displeji zobrazi indikator
programu vysavania a vybraty dern alebo dni. Ak je robot v
pohotovostnom reZime a jeho nabfjatelna batéria je Uplne nabita, spusti
sa Cistenie v naprogramovanom ¢ase v naprogramovany den alebo dni.

Tlacidla rychlosti ventilatora

Pomocou tlacidiel rychlosti ventilatora moézete rychlost zvysit na vyssi

) @ rychlostny stupen (turbo) alebo vypnut ventilator. Predvolene je nastavena
normalna rychlost ventilatora.

2 Stlacenim tohto tlacidla zapnite ventilator v normalnej rychlosti.
3 Tlacidlo vyssieho rychlostného stupfa (turbo) zvysuje rychlost ventilatora

(iba v modeloch FC8820).
o

Odozva na tlesknutie

Odozva na tlesknutie sa aktivuje, ked robot prejde do rezimu spanku
v nasledujucich situaciach:

- ked prestane vysavat z dévodu chyby,

®6 1 Stlacenim tohto tlacidla vypnete ventilator.
°®
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- ked ste naprogramovali kratky ¢as vysavania,
- ked nedokaze v priebehu 20 minut najst svoju dokovaciu stanicu.

Ak robota nevidite, mézete ho vyhladat jednym tlesknutim ruk. Robot
zareaguje pipanim a rozsvietenim vsetkych ikon na displeji.

Pouzitie nastavca so suchou utierkou

Nastavec so suchou utierkou je funkcia, ktora umozni vydistit tvrdé podlahy
pomocou suchych utierok.

Poznamka: Ak pouzivate nastavec na suchu utierku, robot mozno bude mat
tazkosti pri prechadzani cez prahy alebo na koberce.

Priprava nastavca na suchu utierku na pouzitie

1 Otocte robot hore nohami a umiestnite ho na podlahu alebo na stél.

2 Polozte suchu utierku na stél a nastavec na suchu utierku polozte na
utierky tak, aby vystupky na jeho uchytenie smerovali k vam.

3 Zaklapnite obe konce suchej utierky na nastavec a utierku upevnite
zatlacenim upevnovacich blokov do otvorov.

4 Vlozte upevnovacie vystupky nastavca na suchu utierku do otvoru hned
za kolieskom na jednej strane robota a zatlacte, az kym nebudete pocut
kliknutie. Postup potom zopakuijte na druhej strane.

5 Otocte robota a polozte ho na podlahu na kolieska tak, aby sa nastavec
so suchou utierkou dotykal podlahy.

Pouzivanie robota s nastavcom na suchu utierku

Ked je nastavec na suchu utierku pripevneny, robota mézete pouzit v
kazdom rezime a na vsetky tvrdé podlahy. Nepouzivajte suchu utierku na
koberce ¢&i koberceky.
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Odstranenie nastavca so suchou utierkou

1 Odstrante suché prostredie nastavec hned, ako skoncite zotieranie
Spinavej podlahy.

2 Otocte robot hore nohami a umiestnite ho na podlahu alebo na stol.
Zatlacte na koniec nastavca na suchu utierku smerom ku koliesku na
druhej strane robota a uvolnite ho. Potom vytiahnite nastavec z robota.

Pouzivanie ukazovadla (FC8820)

Nabijanie ukazovadla

Ukazovadlo je vybaveny nabijatelnou batériou, ktori mozno nabijat
pomocou dodaného USB kabla.

1 Koncovku napadjania zasunte do otvoru v spodnej ¢asti ukazovadla.

2 Konektor USB pripojte do portu USB nabijacky alebo USB na notebooku.

3 Rozsvieti sa indikator nabijania na ukazovadle. Nabijanie trva 30 minut.
Ked indikdtor nabfjania zhasne, nabijatelna batéria je Uplne nabita

Navigovanie robota pomocou ukazovadla

- Ked stlacdite a podrzite tlacidlo ukazovadla, ukazovadlo vyzaruje luc
infracerveného svetla. Pomocou tohto lu¢a mézete robota navigovat do
urcitého smeru. Kym budete drzat tlacidlo stlacené a namierené v
pozadovanom smere, robot bude v tomto smere postupovat. Ked
uvolnite tlacidlo ukazovadla, robot za¢ne vysavat v rezime
automatického vysavania.
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Pomocou ukazovadla mbzete poslat robot na konkrétne miesto v
miestnosti, aby tuto oblast dokladnejsie povysaval.

Pouzivanie virtualnej nastennej jednotky (FC8820)

Umiestnenie batérii vo virtualnej stene
Virtualna stena je napajana styrmi batériami typu AA.

1 Stlacte dve uvolhovacie zarazky na spodnej strane zadného krytu (1) a
zadny kryt potiahnite nahor a vytiahnite ho z virtualnej steny (2).

2 Vyberte Styri noveé batérie typu AA z obalu a vlozte ich do priec¢inku na
batérie vo virtualnej stene.

Poznamka: Uistite sa, Ze ste batérie vlozili v sulade s oznacenim polov + a

3 Zasunte zadny kryt do virtualnej steny.

Umiestnenie virtualnej steny na zastavenie robota

Pomocou virtualnej steny mozete zabranit vstupu robota do miestnosti
alebo oblasti, do ktorej by nemal vstupovat.
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Umiestnite jednotku na miesto, kadial robot nema prechadzat, napr. do
otvorenych dveri miestnosti, kam robot nema vchadzat.

Zapnite virtualnu stenu pomocou posuvného vypinaca na vrchnej strane
zariadenia.

Spustite robota.

Ked sa robot dostane do tesnej blizkosti virtualnej steny, indikator na nej
zacne blikat a virtualna stena zac¢ne vysielat lu¢ infracerveného svetla.
Luc¢ infracerveného svetla zmeni smer robota a odkloni ho od virtualnej
steny.

Poznamka: Ak pouzivate virtualnu stenu, pravidelne kontrolujte vydrz batérii.
Skontrolovat ju mézete vypnutim a zapnutim virtualnej steny. Ak ma batéria
dostatocnu vydrz, indikator LED na virtualnej stene sa nakratko rozsvieti.

Cistenie a udrzba

Cistenie robota

Na zachovanie dobrého vykonu vysavania je potrebné z ¢asu na ¢as vycistit
snimace proti padu, kolieska, boc¢né kefy a saci otvor.

Uistite sa, ze hlavny vypinac je v polohe ,vypnuté®.

2 Robot prevratte hore dnom a polozte na rovny povrch
3 Pomocou kefky s jemnymi Stetinami (napr. zubnej kefky) odstrante zo

snimacov proti padu prach alebo chumace prachu a vycistite saci otvor.

Poznamka: Pravidelné cistenie snimacov proti padu je délezité.
V pripade, ze su snimace proti padu znecistené, robot nemusi spravne
zaregistrovat vyskove rozdiely alebo schody.
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4 Pomocou kefky s jemnymi Stetinkami (napr. zubnej kefky) odstrante
z predného a bocnych koliesok prach alebo chumace prachu.

5 Ked cistite boc¢né kefy, chytte ich Stetiny a vytiahnete kefy z hriadelov.

6 Pomocou jemnej kefky (napr. zubnej kefky) alebo handri¢ky odstrarite z
hriadela a bocnej kefy chumace prachu, vlasy a vlakna.

7 Skontroluijte, ¢ na bo¢nych kefach a spodnej ¢asti robota nie su ziadne
ostré predmety, ktoré mdézu poskodit podlahu.

Vyprazdnovanie a cCistenie zasobnika na prach

Vyprazdnite a vycistite zasobnik na prach, ked indikator plného zasobnika
na prach nepretrzite svieti.

1 Uistite sa, ze hlavny vypinac je v polohe ,vypnuté“.

2 Zlozte kryt.
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Zdvihnite rukovat veka zasobnika na prach a zasobnik na prach
vytiahnite z prie¢inka zasobnika na prach.

Poznamka: Pri vyberani alebo opatovnom vkladani zasobnika na prach
davajte pozor, aby ste neposkodili lopatky ventilatora motora.

Opatrne nadvihnite veko zasobnika na prach (1) a vyberte filter (2).

Potrasenim vyprazdnite zasobnik na prach do kosa. Vycistite filter vo
vnutri zasobnika na prach pomocou tkaniny alebo zubnej kefky

s jemnymi Stetinkami. Vy(distite aj saci otvor v spodnej Casti zasobnika na
prach.

Vystraha: Zasobnik na prach a filter necistite vodou ani v umyvacke
riadu.

Filter vlozte spat do zasobnika na prach (1). Na zasobnik na prach (2)
potom zalozte kryt.

Zasobnik na prach vloZte spat do prie¢inka na zasobnik na prach a horny
kryt nasadte spat na robota.

Vystraha: Vzdy sa uistite, ¢i sa v zasobniku na prach nachadza filter.
V pripade pouzivania robota bez filtra vnutri zasobnika na prach sa
poskodi motor.
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Objednavanie prislusenstva

Vymena filtra

Ak chcete kupit prislusenstvo alebo nahradné diely, prejdite na webovu
stranku www.shop.philips.com/service alebo sa obratte na svojho predajcu
vyrobkov znacky Philips. M6zete sa obratit aj na Stredisko starostlivosti

o zakaznikov spolocnosti Philips vo svojej krajine (kontaktné Udaje najdete
v celosvetovo plathnom zaru¢nom liste).

Filter vymente, ak je poskodeny alebo znecisteny. NovU sUpravu filtrov si
mobzete objednat pod typovym ¢islom FC8066. Pozrite si ¢ast
JVyprazdnovanie a Cistenie zasobnika na prach® v kapitole ,Cistenie a
udrzba“, kde najdete pokyny na vyber filtra zo zasobnika na prach a jeho
umiestnenie do zasobnika na prach.

Vymena boc¢nych kief

Na zabezpecenie optimalnych vysledkov vysavania bocné kefy po urcitom

c¢ase vymente.

Vzdy, ked spozorujete prejavy opotrebovania alebo poskodenia, bocné kefy

vymerite. Rovnako odporuc¢ame vymenit obidve bocné kefy sucasne.

Nahradné bocné kefy si mdzete objednat ako sucast nahradnej supravy

FC8068. Tato suprava obsahuje aj dva filtre a tri suché utierky.

1 Uistite sa, Ze hlavny vypinac je v polohe ,vypnuté®.

2 Ak chcete vymenit bocné kefy, chytte staré bocné kefy za Stetiny a
vytiahnite ich z hriadelov.

3 Zatlacte nové boc¢né kefy na hriadele.
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Vymena nabijatelnej batérie

Ak nabijatelnu batériu nemozno opatovne nabit alebo sa rychlo vybije,

vymernite ju. Novu nabijatelnu batériu si mdzete objednat pod objednavacim

¢islom CPO113 pre modely FC8820 a CPO112 pre modely FC8810.

1 Uistite sa, Ze hlavny vypinac robota je v polohe ,vypnuté“.

2 Aby sa zabezpetilo, Ze je nabfjatelna batéria pred odstranenim
a likvidaciou uplne vybita, nechajte robota zapnutého, kym sa batéria
Uplne nevybije.

3 Zatlacte a vysunte kryt priehradky na batériu z robota.

4 7 priehradky na batériu vyberte start nabijatelnu batériu.

5 Do priehradky na batériu vliozte novu nabijatelnu batériu.
6 Kryt priehradky na batériu nasadte spat na robot.

Vymena suchych utierok

Nové suché utierky si mdzete objednat. SU suc¢astou nahradnej supravy
FC8068. Tato nahradna suprava obsahuje aj dve bocné kefy a dva filtre.

Vymena batérie dialkového ovladania

Dialkové ovladanie vyuziva plochu batériu CR2025. Batériu treba vymenit,
ked robot nereaguje na stlacenie tlacidiel na dialkovom ovladani.
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Dialkové ovladanie otocte spodnou stranou nahor. Zatlacte uvolfovacie
tlacidlo drziaka batérie a sucasne posurite drziak batérie z dialkového
ovladania.

Z drziaka batérie vyberte vybitu batériu a vlozte na miesto novu batériu.
Drziak batérie potom zasunte spat do dialkového ovladania.

Tento symbol znamena, ze tento vyrobok sa nesmie likvidovat s beznym
komunalnym odpadom (smernica 2012/19/EU).

Tento symbol znamena, Ze tento vyrobok obsahuje jednorazové batérie,
ktoré nemozno likvidovat spolu s beznym domovym odpadom
(2006/66/ES).

DodrZiavaijte pravidla separovaného zberu elektrickych a elektronickych
vyrobkov a batérii vo svojej krajine. Spravna likvidacia pomaha zabranit
negativnym vplyvom na Zivotné prostredie a [udskeé zdravie.

Vyberanie jednorazovych batérii

Ak chcete vybrat jednorazové batérie, pozrite si pokyny na vlozenie alebo
vybratie batérif v navode na pouzivanie.

RieSenie problémov

Tato kapitola obsahuje prehlad najbeznejsich problémov, s ktorymi by ste
sa mohli stretnut pri pouzivani tohto zariadenia. Ak problém neviete vyriesit
pomocou informacii uvedenych nizsie, navstivte webovu stranku
www.philips.com/support, na ktorej najdete zoznam najcastejsich otazok,
alebo kontaktuijte Stredisko starostlivosti o zakaznikov vo svojej krajine.
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Problém

Mozna pric¢ina

RieSenie

Po stlacenf tlacidla
spustenia/zastavenia
robot nezacne vysavat.

Nabijatelna batéria je vybita.

Nabijatelnu batériu nabite (pozrite si
kapitolu ,Priprava na pouzitie®).

V konektore robota je stale
zapojena mala koncovka.

Robot nefunguije po pripojeni do siete.
Funguije len na nabijatelnu batériu. Preto
pred pouzitim robota vzdy odpojte
adaptér od robota a od siete.

Hlavny vypinac nie je
v polohe ,zapnuté“ (I).

Stlacte hlavny vypinac. Vysavanie spustite
stlacenim tlacidla spustenia/zastavenia na
robote alebo na dialkovom ovladani.

Vystrazny indikator rychlo
blika.

Zaseklo sa jedno alebo obe
kolieska.

Hlavny vypinac prepnite do polohy
Lvypnuté®. Odstrante chumace prachu,
vlasy, vlakna alebo kabel zachyteny na
zavese kolieska.

Zasekla sa jedna alebo obe
bocné kefy.

Vycistite boc¢né kefy (pozrite si kapitolu
,Cistenie a udrzba®).

Vrchny kryt nie je nasadeny

alebo nie je spravne zavrety.

Ked vrchny kryt nie je nasadeny alebo je
nasadeny nespravne, robot nefunguje. Na
robota riadne nasadte vrchny kryt.

Zasekol sa naraznik.

Stlacte tlacidlo spustenia/zastavenia.
Robota nadvihnite, aby sa jeho naraznik
uvolnil. Presunte robota dalej od prekazky
a stlacenim tlacidla spustenia/zastavenia
pokracujte vo vysavani.

Robota ste pocas vysavania
zodvihli.

Stlacte tlacidlo spustenia/zastavenia.
Robota polozte na podlahu. Po stlaceni
tlacidla spustenia/zastavenia robot bude
pokracovat vo vysavani.
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Mozna pric¢ina

Slovensky

RieSenie

Robot nevysava spravne.

Stetiny jednej alebo oboch
bocnych kief su pokrivené
alebo ohnuté.

Kefu alebo kefy na urcity ¢as nechaijte

v teplej vode. Ak sa neobnovi spravny tvar
Stetin, boc¢né kefy vymente (pozrite si
kapitolu ,Vymena®).

Filter v zasobniku na prach je
znedisteny.

Vycistite filter v zasobniku na prach
tkaninou alebo zubnou kefkou s jemnymi
Stetinkami. Filter a zasobnik na prach
mobzete vydistit aj beznym vysavacom pri
nastaveni nizkeho sacieho vykonu.

Ak sa filter neda dostatocne vycistit kefou
ani vysavacom, filter vymente za novy.
Vymenu filtra odporu¢ame vykonat
minimalne raz roc¢ne.

Saci otvor v spodnej ¢asti
zasobnika na prach je
upchaty.

Vycistite saci otvor (pozrite si kapitolu
,Cistenie a udrzba®).

Na prednom koliesku sa
zachytili vlasy alebo iné
necistoty.

Vycistite predné koliesko (pozrite si
kapitolu ,Cistenie a udrzba®).

Pri vysavani velmi tmavého
alebo lesklého povrchu sa
aktivuju snimace proti padu,
v désledku ¢oho mbze robot
vykonavat nezvycajné
pohyby.

Stlacte tlacidlo spustenia/zastavenia

a potom presunite robota na svetlejsiu cast
podlahy. Ak sa problém bude nadalej
vyskytovat na podlahach svetlejsej farby,
navstivte stranku
www.philips.com/support alebo sa obratte
na Stredisko starostlivosti o zakaznikov vo
vasej krajine.

Robot vysava podlahu, ktora
velmi intenzivne odraza
slne¢né. Aktivuju sa snimace
proti padu a désledkom su
nezvycajné pohyby robota.

Zatiahnutim zavesov zabrante prenikaniu
slne¢nych lu¢ov do miestnosti.

S vysavanim modzete zacat, ked uz slnko
nebude tak silno svietit.

Nabijatelnu batériu
nemozno nabit alebo sa
velmi rychlo vybije.

Nabijatelna batéria dosiahla
koniec svojej Zivotnosti.

Nabijatelnu batériu vymente (pozrite si
kapitolu ,Vymena®).

Batéria dialkoveho
ovladania sa prilis rychlo
vybija.

Pravdepodobne ste nevloZili
spravny typ batérie.

Dialkové ovladanie vyuziva plochu batériu
CR2025. Ak problém pretrvava, navstivte
webovu stranku www.philips.com/support
alebo kontaktujte Stredisko starostlivosti

o zakaznikov vo svojej krajine.
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Problém

Mozna pric¢ina

RieSenie

Robot sa pohybuije
v kruhoch.

Robot je v rezime vysavania

konkrétnych miest.

Je to bezny jav. Rezim $piralového
pohybu mozno aktivovat, ked je na
podlahe privela necistét a vykonava sa
dokladné vysavanie. Rezim je aj sucastou
automatického rezimu vysavania. Asi po
uplynuti jednej minuty sa robot pri
vysavani vrati k beznym pohybom. Rezim
Spiralového pohybu mbzete zastavit aj
vyberom iného rezimu vysavania
pomocou dialkového ovladania.

Robot nedokaze najst
dokovaciu stanicu.

Na nasmerovanie robota
k dokovacej stanici nie je
dostatok priestoru.

Skuste dokovaciu stanicu premiestnit
inam. Pozrite si kapitolu ,Priprava na
pouzitie* a ¢ast ,InStalacia dokovacej
stanice®.

Robot stale aktivne
vyhladava stanicu.

Na navrat do dokovacej stanice nechajte
robotu asi 20 minut.

Robot nebol spusteny
z dokovacej stanice.

Ak chcete, aby sa robot po vysavani vratil
do dokovacej stanice, spustite ho
z dokovacej stanice.

Robot pipa, ked je v
dokovacej stanici.

Pokusate sa nabfjat robot s

Zapnutie vykonajte stla¢enim hlavného

hlavnym vypinacom v polohe vypinaca robota.

Lvypnuté®.

Chybové kédy

Chybovy kod Mozna pri¢ina Riesenie

El Zasekli sa kolieska Presunte robota od prekazky a stlacenim
tlacidla spustenia/zastavenia pokracuijte vo
vysavani.

E2 Vrchny kryt alebo Vlozte zasobnik na prach a spravne nasadte
nadoba na prach nieje  vrchny kryt na robota. Chybovy kod
spravne umiestnena automaticky zmizne z displeja.

E3 Ochranny prvok Presunte robota od prekazky. Chybovy kod
zaseknuty automaticky zmizne z displeja.

E4 Robot bol zdvihnuty Polozte robot spat na zem, aby sa chybovy
z podlahy kod prestal zobrazovat.

E5 Farba podlahy je prilis Umiestnite robota na svetlejSiu oblast na
trava podlahe. Vycistite snimace proti padu.

E6 Batéria nie je spravne Precitajte si pokyny v ¢asti ,Vlozenie

zasunuta

nabijatelnej batérie do robota“ v kapitole ,Pred
prvym pouzitim®.

Chyba nabijania

Skontroluite, & je hlavny vypinac v polohe
,zapnuté“, ked je robot v dokovacej stanici.
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Cestitamo na kupovini i dobro dosli u Philips! Da biste na najbolji na¢in
iskoristili podrsku koju nudi kompanija Philips, registrujte svoj proizvod na
stranici www.philips.com/welcome.

Drska poklopca na posudi za prasinu
Poklopac posude za prasinu

Filter

Posuda za prasinu

Gornji poklopac

Tabela kodova gresaka

Ventilator

Odbojnik

Senzor baze za punjenje

10 Prekidac za napajanje (za ukljucivanije ili iskljuc¢ivanje robota)
11 Predniji tockic¢

12 Osovine za bocne cetke

13 Senzori za propadanje

14 Tockovi

15 Udubljenje za bateriju

16 Otvor za usisavanje

17 Bocne Cetke

18 Punijiva baterija

19 Poklopac udubljenja za bateriju

20 Delovi za pri¢vrscivanje suvinh maramica
21 Drzac suve maramice

22 Suve maramice

23 Drzac baterije

24 Daljinski upravljac

25 Kabl za punjenje

26 Pokazivac

27 Jedinica za virtuelni zid (FC8820)

28 Baza za punjenje

29 Adapter

30 Mali utikac¢

OCoOoONOOUTAN WN —

Ekran i daljinski upravljac

Daljinski upravljac¢ (FC8820)
1

©)

OO

Dugmad za navigaciju i pokretanje/zaustavljanje
Dugmad za vreme ¢is¢enja

Dugmad za rezim c¢is¢enja

Dugmad za brzinu ventilatora

Dugme za bazu

O~ WwWN

Srpski
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Daljinski upravljac (FC8810)

QP 1 Dugmad za navigaciju i pokretanje/zaustavljanje
— 2 Dugmad za vreme c&is¢enja
® 3 Dugmad Zim ¢igcen]
@06 gmad za rezim ciscenja
® 4 Dugme za iskljucivanje ventilatora
5 Dugme za uklju¢ivanje ventilatora
®O00R 6 Dugme za bazu
s @
©L®
®

Kontrolna tabla baze za punjenje

1 Ekran sa indikatorima vremena, dana i programa
2 Dugmad za prilagodavanje i podeSavanje

Pokazivac (FC8820)

Dugme pokazivaca

Dugme za ukljucivanje/iskljucivanje
Dugmad za rezim c¢is¢enja

Dugmad za vreme ¢&is¢enja

Dugme za bazu

uaN~NwN —

Kako robot radi

Sta robot ¢isti

Ovaj robot je opremljen funkcijama koje ga ¢ine pogodnim za ciscenje
podova u kudi.

Robot je posebno pogodan za cis¢enje tvrdih podova kao Sto su drveni
podovi, plocice ili podovi od linoleuma. Mogu se pojaviti problemi tokom
¢iscenja mekih podnih povrsina kao sto su tepih ili staze. Ukoliko koristite
robota na tepihu ili stazi, budite u blizini prilikom prvog koris¢enja robota da
biste se uverili da li on moze da izade na kraj sa ovom vrstom poda.
Potrebno je da nadgledate robota i kada ga koristite na izuzetno tamnim ili
sjajnim tvrdim podovima.



Srpski 111

Kako robot Cisti

Sistem za ciS¢enje

Robot ima 3-stepeni sistem za Cis¢enje radi efikasnog cis¢enja podova.
- Dve bocne Cetke pomazu robotu da disti u uglovima i duz zidova.

Pomazu, takode, da se ukloni prljavstina sa poda i premesti ka otvoru za
usisavanije.

- Snaga usisavanja robota hvata slobodnu prljavstinu i prenosi je kroz otvor
za usisavanje u posudu za prasinu.

- Sarobotom za usisavanje se isporucuje drzac za suve maramice koji vam
omogucava da temeljno ocistite tvrde podove suvim maramicama.

Sabloni ¢is¢enja

U automatskom rezimu cis¢enja, robot koristi automatizovani niz sablona
¢ig¢enja kako bi optimalno ocistio svaku oblast u prostoriji. Sabloni ¢is¢enja
koje on koristi su:

1 Z&ablonili cik-cak sablon

2 Nasumicni sablon

3 Sablon za pracenje zida
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4 Spiralni sablon

U automatskom rezimu ciscenja, robot koristi ove sablone u fiksnom nizu: Z
Sablon, nasumicni Sablon, Sablon za pracenje zida i spiralni Sablon.

Kada robot zavrsi ovaj niz sablona, ponovo pocinje da se krece u Z sablonu.
Robot nastavlja da koristi ovaj niz Sablona za ¢is¢enje prostorije dok se
punjiva baterija ne isprazni ili dok se robot ne iskljuci ru¢no.

Ako robot detektuje narocito prljavo podrucje tokom ciklusa ¢is¢enja, prelazi
na spiralni rezim i turbo brzinu ventilatora (samo model FC8820) kako bi
obezbedio temeljno uklanjanje prljavstine.

Napomena: Mozete i da izaberete svaki rezim pojedina¢no tako sto cete
pritisnuti odgovarajuce dugme na daljinskom upravljacu ili pokazivacu
(samo model FC8820). Ruc¢no izabrani rezimi se aktiviraju na samo nekoliko
minuta. Nakon toga, robot se vraca na rezim automatskog cis¢enja.

Za vise detalja, pogledajte poglavlje ,Upotreba robota“, odeljak ,Rezimi
ciscenja”.

Kako robot izbegava razlike u visini

Robot ima tri senzora za propadanje koji se nalaze na njegovom dnu. On
koristi ove senzore za propadanje za detektovanje i izbegavanje razlika u
visini kao $to su stepenice.

Napomena: Normalno je da se robot lagano kre¢e preko ivice mesta koje se
razlikuje u visini buduci da se njegovi prednji senzori za propadanje nalaze
iza odbojnika.

Oprez: U nekim slucajevima, senzori za propadanje mozda vremenom
nece detektovati stepenice ili drugu razliku u visini. Stoga pazljivo
nadgledajte robotski usisivac¢ kada ga po prvi put budete koristili i kada
upravljate njime blizu stepenica ili drugih mesta koja se razlikuju u visini.
Vazno je da redovno cistite senzore za propadanje da biste omogucili
robotu da nastavi da pravilno detektuje mesta koja se razlikuju u visini
(uputstva potrazite u poglavlju ,,Cis¢enje i odrzavanje”).

Pre prve upotrebe

Montiranje bocnih cetki

1 Otpakuijte bocne Cetke i stavite robota naopako na sto ili na pod.
2 Gurnite bocne Cetke na osovine sa donje strane robota.

Napomena: Proverite da li ste pravilno postavili boc¢ne cetke. Pritisnite ih
na osovinu dok ne Cujete zvuk ,klik” koji oznacava da su se postavile u
pravi polozaj.
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Umetanje punjeve baterije

Morate da umetnete punjivu bateriju pre upotrebe.

Napomena: Pazljivo rukujte punjivom baterijom. Trudite se da ne ispustate
bateriju. Ovo ¢e obezbediti maksimalan radni vek baterije.

1 Pritisnite rebraste delove na poklopcu udubljenja baterije da biste ga
otkljucali.

2 Povucite poklopac udubljenja za bateriju sa robotskog usisivaca.
3 Uklonite plastiku sa punjive baterije.

4 Umetnite punjivu bateriju u udubljenje za bateriju.
Napomena: Proverite da li natpis na bateriji okrenut prema gore i da li su
priklju¢ci okrenuti u pravom smeru.

5 Vratite poklopac udubljenja za bateriju nazad na robota.

Skidanje oznake sa daljinskog upravljaca

Daljinski upravljac koristi okruglu bateriju CR2025. Ova baterija je zasticena

zastitnom oznakom koja mora da se ukloni pre upotrebe.

1 Izvucite zastitnu oznaku baterije iz odeljka za baterije u daljinskom
upravlja¢u. Sada je daljinski upravljac spreman za upotrebu.
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Pre upotrebe

Montaza baze za punjenje

1 Umetnite mali utika¢ adaptera u uti¢nicu na bazi za punjenje (1) i
umetnite adapter u zidnu uti¢nicu (2).
- Ukljucuje se ekran baze za punjenje.

2 Stavite bazu za punjenje na horizontalnu povrsinu u nivou poda uz zid.

Napomena: Uverite se da ne postoje prepreke ili razlike u visini 80 cm
ispred, 30 cm nadesno i 100 cm nalevo od baze za punjenje.

Savet: Da biste obezbedili da baza za punjenje ostane na izabranom
mestu, pric¢vrstite je za zid pomocu zavrtanja ili pomocu dve obostrano
lepljive trake.

Punjenje
Kada po prvi put punite robota i kada je punjiva baterija robota prazna,
vreme punjenja iznosi Cetiri sata.
Robota mozete puniti na dva nacina:
- Na bazi za punjenje — bilo ru¢no ili automatski tokom koris¢enia;
- Priklju¢ivanjem robota direktno na elektri¢nu mrezu.

Napomena: Kada je punjiva baterija u potpunosti napunjena, robot moze da

cisti do 120 minuta

Punjenje na bazi za punjenje
1 Pritisnite prekidac za napajanje da biste ukljucili robota.
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2 Postavite robota na priklju¢enu bazu za punjenje.

3 Dugme za pokretanje/zaustavljanje pocinje da treperi.

Napomena: Posto je ovo prvi put da punite robota, njegov ekran
prikazuje indikator pokretanija.

4 Kada je punjiva baterija u potpunosti napunjena, dugme za
pokretanje/zaustavljanje ¢e poceti neprekidno da svetli.

Automatsko punjenje tokom upotrebe

Automatsko punjenje tokom upotrebe

1 Kada robot zavrsi sa ¢is¢enjem ili kada preostane samo 15% energije
baterije, on automatski trazi bazu za punjenje kako bi se ponovo napunio.
Kada robot trazi bazu za punjenje, svetlo na dugmetu za
pokretanje/zaustavljanje postaje narandzasto.

2 Kada je punjiva baterija u potpunosti napunjena, dugme za
pokretanje/zaustavljanje ¢e poceti neprekidno da svetli.

Napomena: Robot automatski trazi bazu za punjenje samo kada zapocne
¢is¢enje sa baze za punjenje.

Punjenje direktno sa elektri¢éne mreze

1 Pritisnite prekidac za napajanje da biste ukljucili robota.

2 Ukljucite mali utika¢ adaptera u uti¢nicu koja se nalazi na robotu (1).
Ukljucite adapter u zidnu uti¢nicu (2).

3 Kada je robot pravilno priklju¢en na elektri¢cnu mrezu, dugme za
pokretanje/zaustavljanje pocinje polako da treperi. To ukazuje na
¢injenicu da se robot puni.

4 Kada je punjiva baterija u potpunosti napunjena, dugme za
pokretanje/zaustavljanje ¢e poceti neprekidno da svetli.
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Priprema prostorije za pokretanje procesa ¢iS¢enja

Pre nego Sto pokrenete proces &is¢enja na robotu, uverite se da ste uklonili
sve pokretne i lomljive predmete sa poda. Uklonite i sve kablove i Zice sa
poda.

Upotreba robota

Pokretanje i zaustavljanje
1 Podesite prekidac za napajanje na robotu u polozaj ,on“ (uklju¢eno).
2 Pritisnite dugme za pokretanje/zaustavljanje.

- Mozete da pritisnete dugme za pokretanje/zaustavljanje na robotu.

- Mozete i da pritisnete dugme za pokretanje/zaustavljanje na
daljinskom upravljacu ili na pokazivacu (samo model FC8820)
3 Dugme za pokretanje/zaustavljanje je neprekidno uklju¢eno i robot
zapocinje proces ciscenja.

4 Robot ¢isti u rezimu automatskog ¢is¢enja dok se njegova baterija ne
isprazni. U automatskom rezimu c¢is¢enja, dozvoljeno je ponavljanje niza
koji ¢ine Z sablon, nasumic¢ni sablon, Sablon za pracenje zida i spiralni
Sablon.

Napomena: Da biste izabrali pojedinacni rezim, pritisnite neko od

ponudenih dugmadi rezima na daljinskom upravljacu. Za vise detalja
pogledajte odeljak ,Izbor rezima ciscenja“.
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5 Kada se baterija istrosi, dugme za pokretanje/zaustavljanje postaje
narandzasto i robot trazi bazu za punjenje kako bi se ponovo napunio.

6 Mozete i da pritisnete dugme za pokretanje/zaustavljanje da biste
prekinuli ili zaustavili proces &is¢enja. Ako ponovo pritisnete dugme za
pokretanje/zaustavljanje i u punjivoj bateriji i dalje ima dovoljno energije,
robot nastavlja sa ¢is¢enjem u rezimu automatskog &iscenja.

7 Da bi se robot vratio na bazu za punjenje pre nego Sto se punjiva baterija
isprazni, pritisnite dugme za bazu na daljinskom upravljacu ili na
pokazivacu (samo model FC8820). Indikator baze za punjenje na ekranu
robotskog usisivaca se uklju€uje i robot se vra¢a na bazu za punjenije.

Napomena: Ako niste pokrenuli robota sa baze za punjenje, on nece
automatski da trazi bazu za punjenje kada se punjiva baterija istrosi. Ako
U punijivoj bateriji i dalje ima dovoljno energije, mozete da pritisnete
dugme za bazu za punjenje na daljinskom upravljacu ili na pokazivacu
(samo model FC8820) da bi se robot vratio na bazu za punjenje. Ako je
punjiva baterija u potpunosti prazna, morate ru¢no da stavite robota na
bazu za punjenje.

Izbor rezima cCiS¢enja
Pored rezima za automatsko ¢is¢enje, ovaj robot ima cetiri individualna

rezima za ¢is¢enje od kojih svaki moze da se aktivira pritiskom na
odgovarajuce dugme na daljinskom upravljacu.

Napomena: Ru¢no izabrani rezimi se aktiviraju na samo nekoliko minuta.
Nakon toga, robot se vrac¢a na rezim automatskog c¢is¢enja.

= @ ReZim Z Sablona
N @ A U rezimu Z sablona, robot cisti tako sto se krece po putaniji u obliku slova Z
‘r\/C]" e po prostoriji kako bi ocistio velike povrsine.

Nasumicni rezim
U ovom rezimu, robot cisti prostoriju po mesovitom sablonu koji uklju¢uje
pravo i cik-cak kretanje.
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Rezim za pracenje zida

U ovom reZimu, robot prati zidove prostorije kako bi dodatno ocistio oblasti

duz zidova.

Spiralni rezim

U ovom rezimu, robot se kre¢e po spiralnom obrascu kako bi temeljno
ocistio malu prljavu povrsinu. U spiralnom rezimu, ventilator radi u turbo
brzini (samo model FC8820).

Rucno upravljanje

1 Koristite dugmad sa strelicama koja se nalaze iznad i ispod dugmeta za
pokretanje/zaustavljanje na daljinskom upravljacu, kao i sa njegove leve i
desne strane, da biste navodili robota po prostoriji.

Napomena: Budite pazljivi kada ru¢no vozite robota blizu mesta sa
razlikom u visini i blizu stepenica.

Napomena: Funkcija usisavanja i bo¢ne cetke funkcionisu jedino kada se
robot vozi unapred. Dugmad za kretanje nalevo, nadesno i unazad sluze
samo za manevrisanje robotom.

Upotreba dugmeta za vreme ¢iS¢enja
) - Pritisnite dugme za maksimalno vreme ¢is¢enja kako bi rotobski usisivac
©g° Cistio u rezimu automatskog cis¢enja dok se ne isprazni njegova punjiva
baterija. Kada robot zavrsi sa ¢is¢enjem, on se automatski vraca na bazu
za punjenje ako je zapoceo cis¢enje sa nje. Ako je robot zapoceo ciscenje
sa drugog mesta u prostoriji, pritisnite dugme za bazu da biste ga poslali
nazad na bazu za punjenje.
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- Druga dugmad za vreme cis¢enja vam omogucavaju da robot radi 60, 45
ili 30 minuta. Kada se vreme ¢is¢enja zavrsi, robot se automatski vraca na
bazu za punjenje kada zapocne ¢iscenje sa nje. Ako je robot zapoceo
¢iscenje sa drugog mesta u prostoriji, pritisnite dugme za bazu da biste ga
poslali nazad na bazu za punjenje.

Rad baze za punjenije

PodeSavanje vremena i dana

Ako Zelite da koristite programe za ¢is¢enije, prvo morate da podesite vreme
i dan u nedelji na ekranu baze za punjenje.

Napomena: Propratne slike za korake u nastavku potrazite na stranicama na
poledini ovog uputstva.

1 Pritisnite dugme za podeSavanije. Indikator rezima podesavanja i indikator
vremena pocinju da trepere.

2 Jednom pritisnite dugme za izbor. Oznaka za sat pocinje da treperi.

3 Pomocu dugmadi + i - na bazi za punjenje podesite sat. Podeseni sat se
pojavljuje na ekranu.

4 Pritisnite dugme za izbor da biste potvrdili podeseni sat. Indikator minuta
pocinje da treperi.

5 Pomocu dugmadi +i - na bazi za punjenje podesite minute. Podeseni
minuti se pojavljuju na ekranu.

6 Pritisnite dugme za izbor da biste potvrdili podeSene minute. Indikator
,Su“ (Sunday, nedelja) pocinje da treperi.

7 Pomocu dugmadi + i - na bazi za punjenje podesite trenutnog dana u
nedelji.

8 Pritisnite dugme za izbor da biste potvrdili dan u nedelji.

9 Pritisnite dugme za podeSavanje da biste potvrdili podesavanje za vreme
i dan u nedelji. Oba indikatora, za rezim podesavanja i za vreme, prestaju
da trepere i pocinju da svetle neprekidno.

Programiranje vremena ¢&iS¢enja
Ako ste podesili vreme i dan u nedelji na ekranu baze za punjenje, mozete
da programirate vremena &is¢enja robotskog usisivaca.

Napomena: Propratne slike za korake u nastavku potrazite na stranicama na
poledini ovog uputstva.

Dostupne opcije programiranja su:

Program Oznake na ekranu

Svakodnevno ciscenje Ukljuceni su indikatori za sve dane

Cis¢enje radnim danima Uklju€eni su indikatori od ,Mo“ (ponedeljak) do ,Fri“ (petak)
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Program Oznake na ekranu

Cig¢enje 2 dana za redom Uklju¢eni su indikatori za 2 dana, npr. ,Fri“ (petak) i ,Sa“
(subota)

Cigc¢enje 1 danom u nedelji Uklju¢en je indikator izabranog dana

1 Pritisnite dugme za podeSavanije. Indikator rezima podesavanja i indikator
programa cis¢enja pocinju da trepere.

2 Jednom pritisnite dugme za izbor. Oznaka za sat pocinje da treperi.

3 Pomocu dugmadi + i - na bazi za punjenje podesite sat. Podeseni sat se
pojavljuje na ekranu.

4 Pritisnite dugme za izbor da biste potvrdili podeseni sat. Indikator minuta
pocinje da treperi.

5 Pomocu dugmadi +i - na bazi za punjenje podesite minute. Podeseni
minuti se pojavljuju na ekranu.

6 Pritisnite dugme za izbor da biste potvrdili podeSene minute. Indikator
,Su“ (Sunday, nedelja) pocinje da treperi.

7 Pomocu dugmadi + i - na bazi za punjenje prelazite sa jednog programa
za ¢iscenje na drugi (pogledajte gornju tabelu za dostupne opcije
programiranja).

8 Pritisnite dugme za izbor da biste potvrdili izabrani program.

9 Pritisnite dugme za podeSavanje da biste potvrdili programiranje. Oba
indikatora, za rezima podeSavanija i za program c¢is¢enja, prestaju da
trepere i pocinju da svetle neprekidno.

10 Kada podesite program za &is¢enje, ekran prikazuje indikator programa
za &iscenje i dan ili dane koji su izabrani. Ako ostavite robotski usisivac u
stanju pripravnosti, pri ¢emu je njegova punjiva baterija potpuno
napunjena, on ¢e poceti da ¢isti u programirano vreme, na programirani
dan ili dane.

Dugmad za brzinu ventilatora
P Mozete da koristite dugmad za brzinu ventilatora da biste povecali brzinu

ventilatora na turbo brzinu ili da biste iskljucili ventilator. Podrazumevano
------- podesavanie je normalna brzina ventilatora.

) @ 1 Pritisnite ovo dugme da biste iskljucili ventilator

®0 2 Pritisnite ovo dugme da biste ukljucili ventilator koji ¢e raditi na normalnoj
brzini.

Dugme za turbo brzinu ventilatora povecava njegovu brzinu (samo model

© FC8820).

Reagovanje na aplauz

Reagovanje na aplauz je omoguceno kada robot ude u rezim mirovanja u
sledecim situacijama:

- kada robot prekine ¢is¢enje usled greske

- kada ste programirali kratko vreme cis¢enja

- kada robot ne moze da nade svoju bazu 20 minuta

w
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Ukoliko ne vidite robota, mozete da ga locirate tako sto ¢ete jedanput
aplaudirati. Robot ¢e reagovati tako sto ¢e se oglasiti zvucnim signalom i sto
¢e upaliti sve ikone na svom ekranu.

Upotreba nastavka za suve maramice

Nastavak za suve maramice je funkcija koja vam omogucava da ocistite
tvrde podove suvim maramicama.

Napomena: Ako koristite nastavak za suve maramice, robotski usisivac moze
imati problema pri prelasku preko pragova ili pri penjanju na tepihe.

Priprema za upotrebu nastavka za suve maramice
1 Okrenite naopako robotski usisivac i stavite ga na pod ili sto.

2 Stavite suvu maramicu na sto i na nju stavite nastavak za suvu maramicu
tako da jezicci za pri¢vrscivanje budu okrenuti ka vama.

3 Savijte oba kraja suve maramice oko nastavka za suve maramice i
pri¢vrstite suvu maramicu na nastavak tako sta ¢ete gurnuti delove za
pri¢vrs¢ivanje u Zlebove.

4 Ubacite jezic¢ak za pri¢vrsc¢ivanje nastavka za suve maramice u otvor
odmah iznad tocka sa strane robotskog usisivaca i gurnite dok ne Cujete
zvuk ,klik” koji oznacava da je postavljen u ispravan polozaj. Zatim
ponovite sve ovo na drugoj strani.

5 Okrenite robotski usisivac i stavite ga na pod na njegove toc¢kove tako da
nastavak za suve maramice dodiruje pod.

Upotreba robotskog usisivaca sa nastavkom za suve
maramice

Kada se prikaci nastavak za suve maramice, robotski usisiva¢ mozete da
koristite u bilo kom modu i na svim tvrdim podovima. Nemoijte da koristite
nastavak za suve maramice na tepisima ili stazama.
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Uklanjanje nastavka za suve maramice
1 Uklonite nastavak za suve maramice ¢im zavrsite brisanje poda.
2 Okrenite naopako robotski usisivac i stavite ga na pod ili sto.

3 Gurnite jedan kraj nastavka za suve maramice prema tocku na drugoj
strani robota da biste ga oslobodili. Zatim skinite nastavak sa robota.

Upotreba pokazivac¢a (model FC8820)

Punjenje pokazivaca

Pokazivac ima punjivu bateriju koja moze da se puni pomocu isporuc¢enog
USB kabla.

1 Ubacite mikro USB priklju¢ak u uti¢nicu na dnu pokazivaca.

2 Ubacite USB prikljuc¢ak u USB punjac ili USB port na laptopu.

3 Indikator punjenja na pokazivacu pocinje neprekidno da svetli. Punjenje
traje 30 minuta. Kada se iskljuci indikator punjenja, punjiva baterija je
potpuno napunjena.

Upravljanje robotom pomocu pokazivaca

0%

- Kada pritisnete i zadrzite dugme pokazivaca, pokaziva¢ emituje zrak
infracrvene svetlosti. Pomocu tog zraka mozete da pomerite robotski
usisiva¢ u odredenom smeru. Sve dok drzite pritisnuto dugme i drzite
pokazivac u smeru u kojem zelite da se pomera robotski usisivac, on
nastavlja da se kre¢e u tom smeru. Kada otpustite dugme pokazivaca,
robot pocinje da disti u rezimu automatskog ciscenja.
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- Pomocu pokazivaca mozete da posaljete robota na odredenu oblast u
prostoriji kako bi je on temeljno odistio.

Koris¢enje jedinice za virtuelni zid (model FC8820)

Postavljanje baterija u virtuelni zid

Virtuelni zid radi na Cetiri AA baterije.
1 Gurnite dva jezi¢ka za oslobadanje na dnu zadnjeg poklopca (1) i
povucite zadnji poklopac nagore i izvucite ga iz virtuelnog zida (2).

2 Uzmite Cetiri nove AA baterije iz pakovanija i ubacite ih u odeljak za
baterije na virtuelnom zidu.

Napomena: Pazite da su + i - polovi baterija usmereni pravilno.

3 Ponovo povucite zadnji poklopac na virtuelni zid.

Postavljanje virtuelnog zida za zaustavljanje robotskog
usisivaca

Pomocu virtuelnog zida mozete da sprecite robota da ude u prostoriju ili
oblast u koju ne Zelite da ude.
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1 Postavite jedinicu na mesto iza kog ne Zelite da se robot krec¢e, npr. kod
otvorenih vrata ka prostoriji koja je van domasaja robota.

2 Ukljucite virtuelni zid pomocu klizaca za ukljucivanje/iskljucivanje na vrhu
jedinice.
3 Pokrenite robota.

_L_I _ 4 Kada robot pride virtuelnom zidu, svetlo na virtuelnom zidu pocinje da
Q\/) treperi i on emituje zrak infracrvenog svetla. Ovaj zrak infracrvenog svetla
N2 . ¢ini da robot menja svoju putanju i pomera se dalje od virtuelnog zida.

] Napomena: Ako koristite virtuelni zid, redovno proveravajte da li je baterija

! dovoljno napunjena. To mozete da proverite tako sto cete iskljuciti virtuelni
];I P =) zid, a zatim ga ponovo ukljuciti. Ako baterija jos uvek sadrzi dovoljno
L I_& energije, LED indikator na virtuelnom zidu c¢e zasvetleti nakratko.

Cié¢enje i odrzavanje

Cis¢enje robota

Da biste odrzali dobre performanse ¢is¢enja, morate povremeno da odistite
senzore za propadanje, tocki¢e, boc¢ne Cetke i otvor za usisavanje.

1 Uverite se da je prekidac¢ za napajanje u polozaju ,off* (isklju¢eno).

2 Postavite robota naopako na ravnu povrsinu

3 Koristite Cetku sa mekanim vlaknima (npr. Cetkicu za zube) da biste

uklonili prasinu ili nakupljenu prasinu sa senzora za propadanje i da biste
ocistili otvor za usisavanije.

Napomena: Vazno je da redovno cistite senzore za propadanje. Ako su
senzori za propadanje prljavi, robot mozda nece moci da detektuje
razlike u visini ili stepenice.
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4 Koristite ¢etku sa mekanim vlaknima (npr. Cetkicu za zube) da biste
uklonili prasinu ili nakupljienu prasinu sa prednjeg tockic¢a i bocnih tockica.

5 Da biste odistili bo¢ne ¢etke, uhvatite ih za vlakna i izvucite ih iz njihovinh
lezista.

6 Uklonite nakupljenu prasinu, dlake i vlakna sa osovine i sa bocne cetke
pomocu mekane cetke (npr. Cetkice za zube) ili krpe.

7 Proverite da li se na bo¢nim ¢etkama i dnu robota nalaze ostri predmeti
koji bi mogli da ostete vas pod.

Praznjenje i ¢is¢enje posude za prasinu

Ispraznite i ocistite posudu za prasinu kada indikator napunjenosti posude
za prasinu poc¢ne neprestano da svetli.

1 Uverite se da je prekidac¢ za napajanje u polozaju ,off* (isklju¢eno).

2 Skinite poklopac.
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Povucite drsku poklopca na posudi za prasinu i izvadite posudu za
prasinu iz odeljka posude za prasinu.

Napomena: Pazite da ne ostetite krilca ventilatora na motoru prilikom
uklanjanja ili vra¢anja posude za prasinu.

Pazljivo skinite poklopac sa posude za prasinu (1) i izvadite filter (2).

Istresite posudu za prasinu iznad kante za otpatke da biste je ispraznili.
Ocistite filter i unutrasnjost posude za prasinu pomocu krpe ili Cetkice za
zube sa mekanim vlaknima. Ocistite i otvor za usisavanje sa donje strane
posude za prasinu.

Oprez: Nemojte da perete posudu za prasinu i filter vodom niti u masini
za sudove.

Vratite filter u posudu za prasinu (1). Zatim stavite poklopac na posudu za
prasinu (2).

Vratite posudu za prasinu u odeljak posude za prasinu i ponovo stavite
poklopac na robota.

Oprez: Uvek proverite da li se filter nalazi u posudi za prasinu. Ukoliko
koristite robota bez filtera u posudi za prasinu, motor ¢e se ostetiti.
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Narucivanje dodataka

Zamena filtera

Da biste kupili dodatke ili rezervne delove, posetite stranicu
www.shop.philips.com/service ili se obratite prodavcu Philips proizvoda.
MozZete i da se obratite Centru za korisni¢ku podrsku kompanije Philips u
vasoj drzavi (detalje za kontakt ¢ete pronaci u medunarodnom garantnom
listu).

Zamenite filter ukoliko je veoma zaprljan ili ostecen. Mozete da porucite
novi komplet za filter pod brojem tipa FC8066. Uputstva o tome kako da
uklonite filter iz posude za prasinu i kako da ga vratite u nju potrazite u
odeljku ,Praznjenje i ¢is¢enje posude za prasinu” u poglavlju ,Cid¢enje i
odrzavanije”.

Zamena bocnih cetki

Zamenite bocne Cetke nakon odredenog vremena da biste obezbedili

odgovarajuce rezultate c¢iscenja.

Uvek zamenite boc¢ne Cetke kada primetite znake pohabanosti ili ostecenja.

Preporuc¢ujemo vam da istovremeno zamenite obe boc¢ne cetke. Mozete da

porucite rezervne bocne cetke kao deo zamenskog kompleta FC8068. Ovaj

komplet sadrzi i dva filtera i tri suve maramice.

1 Uverite se da je prekidac¢ za napajanje u polozaju ,off* (isklju¢eno).

2 Da biste zamenili bocne Cetke, uhvatite stare boc¢ne Cetke za vlakna i
izvucite ih iz njihovih lezista.

3 Gurnite nove bocne Cetke u lezista.
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Zamena punjive baterije

Zamenite punijivu bateriju kada vise ne mozete da je napunite ili kada se
baterija brzo prazni. Mozete da porucite novu punijivu bateriju pod brojem
porudzbine CPO113 za model FC8820 i CPO112 za model FC8810.

1 Uverite se da je prekidac za napajanje robotskog usisivaca u polozaju
L,off (iskljuceno).

2 Dozvolite robotu da radi dok se punjiva baterija ne isprazni da biste se
uverili da je punjiva baterija u potpunosti prazna pre nego sto je uklonite i
odlozite.

3 Gurnite i skinite poklopac udubljenja za bateriju sa robota.

4 Uklonite staru punjivu bateriju iz udubljenja za bateriju.

5 Umetnite novu punjivu bateriju u udubljenje za bateriju.
6 Vratite poklopac udubljenja za bateriju nazad na robota.

Zamena suvih maramica

Mozete da narucite nove suve maramice. One su deo zamenskog paketa za
model FC8068. Ovaj zamenski komplet sadrzZi i dve boc¢ne cetke i dva filtera.

Zamena baterije daljinskog upravljaca

Daljinski upravljac koristi okruglu bateriju CR2025. Zamenite bateriju kada
robot vise ne reaguije prilikom pritiska na dugmad na daljinskom upravljacu.
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Drzite daljinski upravlja¢ naopako. Gurnite dugme za otpustanije na
drzacu za bateriju i istovremeno izvucite leZiSte za bateriju iz daljinskog
upravljaca.

|zvadite praznu bateriju iz drzaca za bateriju i stavite novu bateriju u
drzac za bateriju. Zatim vratite drzac za bateriju u daljinski upravljac.

Ovaj simbol oznacava da se ovaj proizvod ne sme odlagati zajedno sa
obi¢nim kuc¢nim otpadom (2012/19/EU).

Ovaj simbol znaci da ovaj proizvod sadrzi baterije za jednokratnu
upotrebu koje ne treba odlagati zajedno sa obic¢nim ku¢nim otpadom
(2006/66/EQ).

Pridrzavajte se propisa vase zemlje u vezi sa zasebnim prikupljanjem
otpadnih elektri¢nih i elektronskih proizvoda i baterija. Pravilno odlaganje
pomaze u spre¢avanju negativnih posledica po zdravlje ljudii Zivotnu
sredinu.

Uklanjanje baterija za jednokratnu upotrebu

Da biste izvadili baterije za jednokratnu upotrebu, pogledajte uputstva za
postavljanje i/ili uklanjanje baterija u priru¢niku.

Resavanje problema

U ovom poglavlju su u kratkim crtama navedeni najc¢esci problemi sa kojima
mozete da se susretnete dok koristite aparat. Ukoliko ne mozete da resite
problem pomocu liste mogucih problema u nastavku, posetite
www.philips.com/support da biste pronasli listu naj¢esc¢in pitanja ili se
obratite centru za korisni¢ku podrsku u svojoj zemlji.
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Problem

Mogucdi uzrok

Resenje

Robot ne zapocinje
¢iscenje kada pritisnem
dugme za
pokretanje/zaustavljanje.

Punijiva baterija je prazna.

Napunite punjivu bateriju (pogledajte
poglavlje ,Pre upotrebe”).

Mali utikac je jos uvek

umetnut u uti¢nicu na robotu.

Robot ne radi kad je priklju¢en na
elektri¢nu mrezu. Radi samo na punjivu
bateriju. Stoga pre koris¢enja uvek
iskljucite adapter iz robota i iz struje.

Prekidac¢ za napajanije nije
podesen na polozaj ,on” (1)
(uklju¢eno).

Pritisnite prekidac¢ za napajanije. Pritisnite
dugme za pokretanje/zaustavljanje na
robotu ili na daljinskom upravljacu da biste
zapoceli ¢is¢enje.

Indikator upozorenija brzo
treperi.

Jedan ili oba tocka su
zaglavljeni.

Podesili ste prekidac¢ za napajanje na ,off”
(isklju¢eno). Uklonite prasinu, dlake, vrpcu
ili Zicu koja je umotana oko vesanja
tockova.

Jedna ili obe bocne cetke su
zaglavljene.

Odistite boc¢ne Cetke (pogledajte poglavlje
,Cis¢enje i odrzavanje®).

Nema gornjeg poklopca ili on
nije pravilno zatvoren.

Robot ne radi kada nema gornjeg
poklopca ili kada on nije pravilno zatvoren.
Pravilno stavite gornji poklopac na robota.

Odbojnik se zaglavio.

Pritisnite dugme za
pokretanje/zaustavljanje. Podignite robota
kako bi se odbojnik oslobodio. Stavite
robota na odredeno odstojanje od
prepreke i pritisnite dugme za
pokretanje/zaustavljanje da bi robot
nastavio sa ¢is¢enjem.

Robot je podignut dok je
cistio.

Pritisnite dugme za
pokretanje/zaustavljanje. Stavite robota na
pod. Zatim pritisnite dugme za
pokretanje/zaustavljanje da bi robot
nastavio sa ¢is¢enjem.
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Resenje

Robot ne ¢isti dobro.

Vlakna jedne ili obe boc¢ne
Cetke su iskrivljena ili savijena.

Potopite i ostavite na neko vreme cetku ili
Cetke u toploj vodi. Ukoliko ovo ne vrati
vlakna u odgovarajuce stanje, zamenite
bocne Cetke (pogledajte poglavlje
.Zamena”).

Filter u posudi za prasinu je
prljav.

Odistite filter u posudi za prasinu pomocu
krpe ili Cetkice za zube sa mekim vlaknima.
MozZete da ih ocistite i sa obic¢nim
usisiva¢em pri niskoj snazi usisavanija.

Ako ne uspete da odistite filter brisanjem ili
usisavanjem, zamenite ga novim.
Savetujemo vam da filter zamenite bar
jednom godisnje.

Otvor za usisavanje sa donje
strane posude za prasinu je
zapusen.

Odistite otvor za usisavanje (pogledaijte
poglavlje ,Ci¢¢enje i odrzavanije®).

Predniji tocki¢ je blokiran
dlakama ili drugom
prliavstinom.

Odistite predniji tocki¢ (pogledajte
poglavlje ,Ci¢¢enje i odrzavanje®).

Robot ¢cisti vrlo tamnui ili
svetlu povrsinu, sto aktivira
senzore za propadanje. Ovo
dovodi do toga da se robot
kre¢e neuobicajenom
putanjom.

Pritisnite dugme za
pokretanje/zaustavljanje, a zatim
premestite robota na deo poda koji je
svetlije obojen. Ako problem i dalje bude
prisutan na svetlijim podovima, posetite
www.philips.com/support ili se obratite
centru za korisni¢ku podrsku u svojoj
zemlji.

Robot cisti pod koji snazno
odbija suncevo svetlo. To
aktivira senzore za
propadanje i izaziva
neuobicajeno kretanje
robota.

Zatvorite zavese da biste sprecili
prodiranje sunceve svetlosti u prostoriju.
Cid¢enje mozete da zapo¢nete i pri
slabijem intenzitetu sunceve svetlosti.

Punjiva baterija vise ne
moze da se napuniili se
veoma brzo prazni.

Punijiva baterija je dostigla
kraj radnog veka.

Zamenite punjivu bateriju (pogledajte
poglavlje ,Zamena®).

Baterija daljinskog
upravljaca se previse brzo
prazni.

Mozda niste umetnuli bateriju
odgovarajuceg tipa.

Za daljinski upravljac¢ potrebna vam je
okrugla baterija CR2025. Ako problem nije
otklonjen, posetite
www.philips.com/support ili se obratite
centru za korisni¢ku podrsku u svojoj
zemlji.
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Problem

Mogucdi uzrok

Resenje

Robot se krece kruzno.

Robot je u reZzimu ¢is¢enjana To je normalno ponasanije. Spiralni rezim

jednom mestu.

moze da se aktivira radi temeljnog ciscenja
kada se detektuje velika koli¢ina
prliavstine na podu. Ovaj rezim je i deo
rezima automatskog ¢is¢enja. Nakon
priblizno jednog minuta robot nastavlja sa
svojim uobicajenim Sablonom ¢is¢enja.
Mozete i da zaustavite spiralni rezim
¢iscenija tako sto cete izabrati drugi rezim
¢is¢enja na daljinskom upravljacu.

Robot ne moze da nade
bazu za punjenje.

Nema dovoljno prostora da bi Pokusajte da pronadete drugo mesto za

se robot kretao ka bazi za
punjenje.

bazu za punjenje. Pogledajte odeljak
.Montaza baze za punjenje” u poglavlju
,Pre upotrebe”.

Robot i dalje aktivno vrsi
pretragu.

Dajte robotu oko 20 minuta da se vrati na
bazu za punjenje.

Robot nije pokrenut sa baze  Ukoliko Zelite da se robot vrati na bazu za

za punjenje.

punjenje nakon procesa c¢is¢enija,
pokrenite ga sa baze za punjenije.

Robot se oglasava
zvucnim signalom kada
se nade na bazi za
punjenje.

Pokusavate da napunite
robota dok je prekidac za
napajanje u polozaju ,off*
(isklju¢eno).

Pritisnite prekidac za napajanje da biste
ukljucili robota.

Kodovi gresaka

Kod greske Moguci uzrok Resenje

El Zaglavljivanje to¢kova Sklonite robota od prepreke i pritisnite dugme
za pokretanje/zaustavljanje da bi robot
nastavio sa ¢is¢enjem.

E2 Gorniji poklopac ili Pravilno postavite posudu za prasinu u robota i
posuda za prasinu nisu  gornji poklopac na robota. Kod greske
postavljeni pravilno automatski nestaje sa ekrana.

E3 Zaglavljivanje odbojnika Uklonite robota sa prepreke. Kod greske

automatski nestaje sa ekrana.

E4 Robot je podignut sa Stavite robota nazad na pod kako bi kod
poda greske nestao.

E5 Boja poda je suvise Stavite robota na svetliju povrsinu poda.

tamna

Ocistite senzore propadanija.
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Kod greske Moguci uzrok ResSenje
E6 Baterija nije ispravno Procitajte uputstva u odeljku ,Umetanje
ubacena punijive baterije u robota“ u poglavlju ,Pre prve
upotrebe®.
GreSka punjenja Proverite da li je prekidac za napajanje u
polozaju ,on“ (uklju¢eno) kada je robot na bazi
za punjenje

8|0

Select

A www.philips.com/support
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Mo3npaBsiBame BM 3a nokynkaTa n gobpe gownu BbB Philips! 3a aa ce
Bb3MonaeaTe U3LAno ot npeanaraHaTa ot Philips noaapwbxka, peructpvpanTte
npoaykta cu Ha www.philips.com/welcome.

O6wo onucaHne

1 [OpbxXka Ha kanaka Ha KoHTelrHepa 3a cMeT
Kanak Ha koHTeliHepa 3a cmeT
dunTbp

KoHTenHep 3a cmeT

[opeH kanak

Tabnuua ¢ KofoBe 3a rpeLUKn
BeHTtunartop

Mpegnasuten

[laTumk 3a AOKWHT cTaHuusiTa

10 Kntou Ha 3axpaHBaHeTO (3a BKIOYBaHE UNW U3KIYBaHe Ha poboTa)
1 TpeaHo konenue

12 BanoBe 3a CTpaHU4YHUTE YETKN

13 Oartumum 3a puck OT nagaHe

14 Konenua

15 OtgeneHuve Ha baTepusita

16 OTBOp 3a 3acMyKBaHe

17 CTpaHU4HM YeTkn

18 AkymynaTtopHa 6atepusi

19 Kanak Ha oTgeneHueTo Ha batepusita
20 dukcupally 6rokoBe 3a Cyxu Kbpnu
21 Obpxady 3a cyxa kbpna

22 Cyxun Kbpnun

23 Obpxay Ha 6atepusta

24 OncTaHUMOHHO ynpaBsrneHue

25 WHyp 3a 3apexaaHe

26 lNMokasaney,

27 bnok 3a BupTyarnHa cteHa (FC8820)
28 JOKUHr cTaHuus

29 ApanTtep

30 Manbk wencen

OoONOUTAN WN

[dvcnnen n gucTaHUMoOHHO ynpasneHue

[AunctaHymoHHo ynpasneHune (FC8820)

©)

OO

ByTOHM 3a HaBurayus n ctapt/cTon
ByToHu 3a Bpeme 3a noyncTeaHe
ByTOHM 3a pexum Ha noyncTBaHe
ByTOHM 3a ckopoCT Ha BeHTUNaTopa
[oKuHr 6yTOH

uaNwN —

Bwnrapckn
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AunctaHynoHHo ynpasneHne (FC8810)

1 ByToHM 3a HaBuraums u ctapt/cTon
=<P 2 byToHu 3a Bpeme 3a noyncTeaHe
@ 8 ® 3 bByToHM 3a pexum Ha noYncTBaHe
® 4 ByTOH 3a U3KIYBaHe Ha BeHTMNaTopa
' 5 ByTOH 3a BKMoYBaHe Ha BEHTMNaTopa
6 [okuHr 6yToH

iy

KOHTpOﬂeH naHesn Ha AOKUHI CTaHUMATa

1 [Owncnnen ¢ nHaMKauumn 3a 4ac, 4eH n nporpammpaHe
2 bBbyToHu 3a perynupaHe n HacTpoika

ByToH 3a nokasaneua

ByToH 3a Bkn./u3kn.

ByTOHM 3a pexum Ha noyncTBaHe
ByToHu 3a Bpeme 3a noyncTeaHe
[oKuHr 6yTOH

uaN~NwN —

Kak paboTtn poboTbT

KakBo nouncrtea poboTbT

To3u poGoT e cHaBAEeH C OYHKLMM, KOUTO ro MPaBAT NOMe3eH NOMOLLHMK 3a
NoYMCTBaHE Ha NOLOBUTE HACTUMKU BbB BalMs AOM.

Po6oTbT e 0cobeHo NoAxoasiLy 3a MOYMCTBaHE Ha TBbPAW HACTUMKK, KaTo
HanpuMep NoAoBe OT AbPBO, NAOYKM UMK NMHOMNEyM. Mpu nouncTBaHe Ha Meku
HaCTUNKK, HaNPUMep KUTMMU UM YEPrn, MOXe Aa UMa U3BECTHW 3aTpyaHEHUS.
Ako n3nonssaTe poboTa 3a NOYMCTBAHE Ha KUIIMMU URW YepPry, MbPBUS MbT
ocTaHeTe 61130 A0 Hero, 3a Aa BUAMTE Janu MOXe [a Ce CrpaBu ¢ TakbB TUN
nogosa HacTunka. Po6oTbT CbLLO Taka ce Hyxaae oT HabnoaeHue, koraTo ro
u3nonssaTe BbpXy MHOMO TbMHU UMW MbCKaBM TBPAM NOJOBU HACTUIKU.
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Kak nounctea poboTbT

Cuctema 3a noyncTBaHe

To3u poboT e ¢ 3-cTeneHHa cuctema 3a edoukacHO NOYNCTBaHE Ha NOJOBeE.

- C pBeTe CTpaHWyHM YETKM POGOTLT NOYUCTBA BIUTE U NOKPaii CTEHUTE.
CbLUo Taka Te cnomarar 3a OTCTpaHsiBaHe Ha 3aMbpcsiBaHUSITa OT noja v rv
M3MecTBaT KbM OTBOPa 3@ 3aCMyKBaHe.

- MouwHara cuctema 3a 3acmykBaHe cbbupa npaxa n 3ambpcsBaHusATa 1 Npes
OTBOpa 3a BCMyKBaHe MM Npexsbpsis B KOHTEHepa 3a CMeT.

- PoboTbT ce gocTaBsa ¢ Abpxay 3a Cyxv Kbpnu, KOWTO BU NO3BONSABA Aa
noyucTBaTte NoAa cu oLLe No-06CTONHO CbC CYXM KbpPMu.

Cxemu 3a nouncTeaHe

B aBTOMaTuyeH PEeXuM Ha novyncreaHe pO60'I'bT Mn3non3ea aBTomMaTu4Ha
nocrnegoBaTesIHOCT OT CXeMun 3a ONTUMarnHo NovYnucTeaHe Ha BCAKa 4YacT OT
cTasTa. lanonassaHuTe CxeMun 3a NoYMUCTBaHe ca:

1 Z-cxema unu auraaroBmgHa cxema

2 T[lpowusBonHa cxema

3 Cxewma 3a cnefgBaHe Ha cTeHaTta
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4 CnupanHa cxema 3a NoYMcTBaHe

Mo Bpeme Ha aBTOMaTUYHUS PEXUM Ha NOYNCTBAHE pOBOTLT U3NON3Ba CneaHNTe
CXeMu B onpefeneHa nocnefoBaTeNnHOCT: 3Ur3aroBmaHa cxema, Nnpon3BosiHa
CXema, Cxema 3a crefBaHe Ha CTEHWTE ¥ crinpanosmiHa cxema.

KoraTo po6oTbT Npuknioym ¢ Tasu NocnefoBaTenHOCT OT CXEMU 3a NMOYUCTBaHE,
TOW 3anoyBa OTHOBO Aa Ce ABWDKU MO 3uraaroBuaHa cxema. PobotsT
npoabimkasa Aa no4McTea NnomMeLLeHNeTo B Ta3n NocnefoBaTeNnHOCT Ha CXEMUTE,
AokaTo He 6be U3KINYEH PbYHO UMK JoKaTo akymynaTopHaTta 6atepusi He ce
N3TOLLM.

Ako poBOTBT OTKpME 0COBEHO 3aMbpceHa NIoLL MO BPeMe Ha MOYUCTBAHETO, TOM
NPEeBKII0YBA Ha CNMpanoBUAEH PeXnM 1 Typbo CKOPOCT Ha BeHTunartopa (camo
FC8820), 3a ga ce ocurypu mbiHO OTCTPaHsiBaHe Ha 3aMbpCcABaHUATA.

3abenexka: CbLUo Taka MOXeTe Aa u3bepeTe BCEKU PeXMM NOOTAENHO Ypes
HaTUCKaHe Ha CbOTBETHUSA BYTOH HA ANCTAHLMOHHOTO YrNpaBreHue nnm
nokasaneya (camo FC8820). PbYyHO n3bpaHuTe pexrmMm ca akTMBHU caMo 3a
HsIKONKo MUHYTU. Cries ToBa poboTHT NPEBKOYBa 06paTHO HA aBTOMaTUYEH
PEXMM Ha MOYUCTBAHE.

3a noeeye noapobHocTH BUXTE rnasa "3non3saHe Ha poboTta’, pasaen
"Pexvmun Ha moumcTBaHe".

Kak p060T'bT BN n3barea pa3fninkntTe BbB BUCOYMNHATA

Po6oTbT MMa Tpy fatumka 3a puck oT nagaHe, HamvpalLy ce Ha AbHOTO. Toi rn
“3nonsea, 3a Aa oTKpMBa U Aa u3bsrea pasnukuTe BbB BUCOYMHATA, KaTo
Hanpumep cTbnéuwia.

3abenexka: HopmanHo e poboTbT Aa NpeMUHe Neko Hag pbba Ha MSACTO ¢
pasnuka BbB BUCOYMHATA, Thii KaTo NPEeAHNUAT My AaT4MK 3a PUCK OT NagaHe e
pa3nonoXeH 3aj Npeanasutens.

BHumaHwue: B Hakon cnyyan gatymuute 3a puck oT nagaHe e Bb3MOXHO [a He
OTKPUST HaBpeme CTbGULLE UNK APYro MSACTO C pa3nuka BbB BUCOYMHATA.
3artoBa Habnogasalite poboTa BHUMATENHO MbPBUTE HAKOMKO MbTU, KOraTo ro
n3nonaeare 1 korato paboTtuTte B 61M30CT A0 CTHAOWLLE NN APYrO MSCTO C
pa3snuka BbB BUCOYMHATa. BaxkHo e Aa nouncTBaTe pegoBHO AaTymumTe 3a pUck
OT nagaHe, 3a fa Moxe poboTbT Aa NPOABLITKM Aa OTKPUBA NPaBUMHO MecTaTa
pasnuky BbB BUCOYMHATA (BUXKTE MHCTPYKUMMTE B rnasa "lMNoyncTeaHe u
nogapwbxka").

[Mpean nbpBaTta ynoTpeba

MOHTI/IpaHe Ha CTPaHU4YHUTE YETKU

1 Pa3onakoBaiTe CTpaHWYHUTE YeTKM 1 nocTaBeTe poboTa o6bpHAT BLPXY
maca unu Ha noga.
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2 Hawmectete CTPaHU4YHUTE YETKM Ha BanoBeTe Ha AbHOTO Ha p060Ta.

3abenexka: YBepeTe ce, Ye 3aKpensare NnpaBUMHO CTPAHUYHUTE YETKH.
HatucHeTe rv Bbpxy Bana, AOKaTO YyeTe LpakBaHETO, C KOETO Te ce
3aknoyBaT Ha MecTtaTa cu.

[NocTaBsaAHe Ha aKymMynaTtopHaTta 6aTepVIFI
Mpeay ynoTtpeba TpsibBa Aa nocTaBuTe akymynatopHata 6atepus.
3abenexka: Mons, ynpasnsiBarite akymynatopHata 6atepusi ¢ BHUMaHue.

M3bsreavite nsnyckaHe Ha 6atepusita. ToBa Lue rapaHTMpa MakcumanHa
NPOABIKUTENHOCT Ha XMBOTA Ha BaluaTta 6aTepus.

1 HartucHeTe Habpa3geHuTe YacTu Ha kanaka Ha oTaeneHueTo 3a batepus, 3a
[a ro OTKnuuTe.

Z
e

2 T[lpemaxHeTe C nib3raHe kanaka Ha oTaeneHueTo 3a 6atepus oT poboTa.
3 OrtcTpaHeTe nnactmacarta oT akymynatopHaTa 6atepus.

4 TloctaBeTe akymynaTtopHaTta 68Tepl/1ﬂ B OTAENEeHNeTo 3a 68Tepl4ﬂ.

3abenexka: YBepeTe ce, Ye nevaTbT BbpXy 6aTepusTa e HacoueH Harope v
Yye CbeauHUTENUTE Ca HACOYeH! B MpaBMnHaTa Nocoka.

5 TlloctaBeTe kanayeTo Ha OTAeNeHNEeTo 3a baTepusita 06paTHO Ha MACTOTO My
BBbpXy poboTa.

OTCTpaHHBaHe Ha eTuKeTa OT ANCTaHUMOHHOTO yrnpaBlneHne

[vcTaHuMoHHOTO ynpaBneHue paboTtu ¢ nnocka 6atepus CR2025. Tasu 6atepus
e 3aluMTeHa C npeanaseH eTukeT, KOTo TpsibBa Aa ce OTCTpaHu npeam
ynoTtpeba.
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1 Wsgbpnante npegnasHus eTukeT Ha 6aTtepusaTta oT oTaeneHneTo 3a 6atepumn
Ha AMCTaHLMOHHOTO ynpasneHue. [INCTaHLUMOHHOTO ynpaBneHve Beve e
roToBo 3a ynotpeba.

[MogroToBka 3a ynoTpeba

MOHTVIpaHe Ha OOKUHI CTaHUMATa

1 BkntoyeTe Mankus Liencen Ha aganTepa B rHE340TO Ha AOoKMHT cTaHuuaTa (1)
1 BKINOYETE afjanTtepa B KOHTakTa (2).
- [OwucnnesT Ha JOKUHI CTaHUUsiTa CBETBa.

2 T[ocTtaBeTe JOKVHI CTaHLMSITa BbPXY XOPWU3OHTAnNeH, paBeH nog Ao cTeHaTa.

3abenexka: YBEpPETE Ce, Ye HAMa NPensATCTBUS UMW pasfvka BbB BUCOYMHATA
B Anana3oH 80 cm otnpeg, 30 cm BascHo 1 100 cm BNSIBO OT JOKUHT
cTaHuuATa.

CbBeT: 3a fa CTe CUrypHU, Ye JOKUHT CTaHLMUATa ocTaBa HagexaHo Ha
136PaHOTO MSICTO, 3aKpereTe s 3a CTeHaTa C BUHTOBE WIU C ABE JIEHTU
[BOViHO 3anernBeaLlo TUKCO.
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KoraTto 3apexaaTe ypeaa 3a MbpBU MbT M KOraTo akymynaTtopHaTta 6atepusi Ha
po6oTa e n3ToLLeHa, BpEMETO 3a 3apexJaHe e YeTupm Yyaca.

Po6oTbT MOXe Aa ce 3apexaa no ABa HaumHa:

- B pokuHr ctaHuuaTa, pbYHO Uy aBTOMATUYHO MO Bpeme Ha yrnoTpeba;

- Ypes cBbp3BaHe Ha poboTa AMPEKTHO KbM eNnekTpuyeckara Mpexa.

3abenexka: Korato akymynatopHata 6atepusi € HanbIIHO 3apefeHa, poboTbT BU
Moxe Aa nounctea Ao 120 MuHyTH

3ape>K,ane B OOKUHI CTaHUuMATa
1 HatucHeTe kntoya Ha 3axpaHBaHeToO, 3a Aa BKMouMTe poboTa.

2 [llocTaseTte p060Ta BbpPXY BKNo4YeHaTa OKUHT CTaHUUA.

3 bByTtoHbT start/stop (cTtapt/cTon) 3ano4Ba ga mura.

3abenexka: Tbii kaTo TOBa € MbPBUAT MbT, KOraTo 3apexaate poboTa,
AVCnnesT Ha poboTa nokassa MHAMKaTopa 3a 3apexaaHe.

4 KoraTo akymynaTopHaTta 6aTepusi € HambIHO 3apefeHa, BYTOHbBT 3a
CTapT/CTON CBETU HEMpeKbCHATO.
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ABTOMaTUYHO 3apexaaHe no BpemMe Ha ynotpeba

1 KoraTto po6oTbT 3aBbpLUM MOYMCTBAHETO UMK OocTaBaT caMo 15% oT 3apsaa
Ha B6aTepusaTa, TOM aBTOMaTUYHO TbPCU AOKUHI CTaHLUsITa 3a 3apexaaHe.
Korato poboTbT Thpcy LOKMHT CTaHUMATA, CBETNUHATA Ha OyToHa (start/stop)
CTapT/cTon cTaBa opaHXeBa.

2 Korato akymynaTtopHaTta 6atepus e HanbnHO 3apegeHa, byTOHBLT 3a
CTapT/CcTONn CBETU HEMPEKBLCHATO.

3abenexka: PoboTbT TbPCU OOKUHI CTaHUUATa aBTOMaTU4YHO CaMOo KoraTto
NOYNCTBAHETO € 3ano4Harno OT Hed.

D,I/IpeKTHO 3apexaaHe OT eNneKkTpuyeckaTa Mmpexa

1 HaTucHeTe Kntoya Ha 3axpaHBaHeTo, 3a Aa BKNouuTe poboTa.

2 [MocTaBeTe mankusi Lencen Ha agantepa B rHe3aoTo Ha pobora (1).
BkntoyeTe aganTtepa B KOHTaKT (2).

3 KoraTo po6oThT € CBbp3aH KbM efniekTpuyeckara Mpexa npaBurHo, 6yTOHbT
start/stop (cTapT/cTon) 3anoysa ga mura 6asHo. ToBa noka3sa, Ye poboTbT
ce 3apexga.

4 Korato akymynaTtopHaTa 6aTepus € HanbiHO 3apeaeHa, OyTOHbBT 3a
CTapT/CTON CBETU HEMPEKbCHATO.

nO,ElFOTOBKa Ha CTadTa 3a Nno4YncresaHe

Mpeau pa craptupate po6oTa 3a NoYNCTBaHe, yBepeTe ce, Ye CTe npemaxHanu
BCUYKM CBOGOAHO CTOSILLM M Yynnueu npeamMeTy oT noga. CbLuo Taka BaurHete
BCWYKY KaBenu, NpOBOAHMLM W LUHYPOBE OT NOAA.

3nona3BaHe Ha poboTa

I'IyCKaHe n crmpaHe

1 MMocTtaBeTe npeBknOYBaTENS 3a 3axpaHBaHe OTCTpaHu Ha poboTa B
nonoxeHue on (BKI.).

2 HatucHeTe GyToHa 3a cTapTt/cTon.
- MoxeTe fa HaTucHeTe GyToHa 3a cTapT/cTon Ha poboTa.
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- MoxeTe cbLLO Taka Aa HaTucHeTe ByToHa start/stop (ctapT/cTon) Ha
OVCTaHUMOHHOTO yrpaBrieHve unu Ha nokasaneua (camo FC8820).
3 bByTOHBT 3a cTapT/CTON € BKMYEH HENPEKbCHATO U pOOOTHLT 3ano4yBa
ynucTeHe.

4 Po6OTbHT YACTU B aBTOMATUYEH PEXMM Ha NOYMCTBaHE A0 M3ToLlaBaHe Ha
GaTepuaTa. B aBTOMaTU4HUSI pEXMM Ha NOYMCTBaHe TOii creaBa NoBTapsLLm
g ce nocnefoBaTeNHOCTH OT 3ursaroobpasHa cxema, NMPoK3BOJIHA CXema, CxeMa
O\J\ A 3a cnepiBaHe Ha CTEHWUTEe 1 CNnpanoBuaHa cxema.

N
)
4]
/

/

AT
5T

=Y 3abenexka: 3a ga n3bepete oTAENEH PEXNM, HATUCHETE €4WH OT BYTOHUTE
] 3a peXnM Ha AUCTaHLUMOHHOTO ynpasneHue. Buxre pasgen "M36op Ha pexum
Ha NoYncTBaHe" 3a noBeye NoapobHOCTY.

5 Korato 6atepusita ce ustowu, 6yToHbT start/stop (ctapT/cTon) ctasa
OpaHXeB 1 pOGOTHLT TbPCK JOKVMHT CTAHLUMATA 3a NpesapexaaHe.

6 MoxeTe CbLLO Taka Aa HaTucHeTe ByToHa 3a cTapT/cTon, 3a Aa NpekbecHeTe
Unn crnpeTe novmcTBaHeTo. AKo HaTucHeTe ByToHa 3a CTapT/CTON OTHOBO U B
akymynartopHaTta 6aTepus Bce oLLe MmMa AOoCTaTbYyHO eHeprus, poboTbT
NpoABIKaBa NOYUCTBAHETO B aBTOMATUYEH PEXUM Ha NOYNCTBaHE.

7 3a paHakapate poboTa fa ce BbpHE KbM JOKUHI CTaHUUSTa, npeav
aKkymynaTtopHaTta 6aTepusi Aa ce U3TOLLM, HAaTUCHeTe JOKUHT ByToHa Ha
OVCTaHUMOHHOTO yrpaBrieHve unu Ha nokasaneua (camo FC8820). JokuHr
VHAVKaTOPBT Ha Aucnnes Ha poboTta cBeTBa M poboTHLT ce BpbLLa B AOKUHT
cTaHuuATa.

3abenexka: AKo He cTe cTapTupanu poboTa OT AOKUHT CTaHUMATA, TO He
TbPCW AOKWHI CTaHLMsATa aBTOMaTUYHO, KOraTo akymynatopHata 6atepusi ce
N3TOLLN. AKO B Hesl Bce oLle nmMa AoCTaTb4YHO eHeprus, MoxeTe a HaTUCHeTe
[OKUHT ByTOHA Ha AUCTaHLMOHHOTO ynpaBrieHne Unv Ha rokasaneua (camo
FC8820), 3a aa HakapaTte poboTa Aa ce BbpHe B AOKUHF CTaHumsATa. AKO
akymynartopHata 6atepus ce M3TOLLUM HanbHO, TpsIOBa Aa nocTaBuTe poboTta
B [OKMHI CTaHLMATA PbYHO.

N360p Ha pexnm Ha noymcTBaHe

OcBeH aBTOMaTUYHMSA pPeXnum Ha no4YncTBaHe, To3n pO6OT nva 4eTupu oTaenHun
pexunma Ha No4YNCTBaHe, KOUTO MoraT Aa Cce akTuBupaT Ype3 HaTUCKaHe Ha
CbOTBETHUA 6yTOH Ha ANCTaHUMOHHOTO ynpaBneHue.

3abenexka: PbYHO N36GpaHUTE PEXUMU Ca aKTUBHU CaMO 3@ HAKOITKO MUHYTU.
Cnep ToBa pobOoTHT NPEBKOYBa 06paTHO HAa aBTOMATUYEH PEXUM Ha
noymcTBaHe.
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Pexum Ha Z-cxema

B pexum Ha Z-cxema poboTbT NOYMCTBA, KaTo NpaBu 3ursaroobpasHu LmKnm
npes crasdta 3a NO4YMCTBaHe Ha ronemMu noLLu.

Mpoun3BoneH pexum

B 1031 pexum pO60T'bT no4YuncTBa CTtadTa No CMeceH Mmoen oT npasn n
KPbCTOCaHN ABMXEHUA.

Pexnm Ha cnegBaHe Ha CTeHuTe

B To3n pPeXum pOGOTbT cneaBa CTeHUTe Ha NoMeLleHNEeTOo, 3a Aa No4YncTu
AonbnHuTENHO obnactra no NPOABbINKEHNETO Ha CTEHUTE.

CnupaneH pexum

B 1031 pexum poBGoTHT Ce ABWXM B CNvparoBuHa cxema, 3a aa nouncTu
OCHOBHO Manbk 3aMbpCeH y4acTbk. B cnmpanoBuaeH pexvm BeHTUnaTopbsT
paboTu Ha Typ6o ckopocT (camo FC8820).

PbyHO ynpaBneHue
‘ o 1 W3nonsgaiiTe 6yTOHUTE CbC CTPENKN HaA, NoA, OTNSIBO U OTASCHO Ha OyToHa
e ) OQ 3a CcTapT/cTon Ha AUCTaHLMOHHOTO yNpaBrneHue, 3a Aa HanpasnsisaTe poboTa
@ B NMOMELLEHNETO.

3abenexka: BHumagaiite, korato ynpaensisate pb4HoO poboTta 6nmso go
MecTa C pasfvki BbB BUCOYMHATA M CThIIGULLA.

3abenexka: PyHKUMATA 38 M3CMYKBaHE U CTPAHUYHWUTE YETKM paBoTAT camo
Korato poGoTbT ce ABWXW Hanpea. ByToHuTe 3a HansiBo, HAASICHO UMK Ha3ag,
ca camo 3a MaHeBpupaHe Ha po6oTa.
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N3non3BaHe Ha 6yTOHa 3a Bpeme 3a Nno4ncrBaHe
- HartucHeTe GyToHa 3a MakcMMarnHo BpemMe 3a NnouvcTBaHe, 3a Aa Hakaparte

poGoTa Aa NoYncTsa B aBTOMATUYEH PEXIUM Ha NOYUCTBAHE, AOKATO
akymyrnatopHaTa My 6aTepusi ce ustowm. Cneg kato poGoTHT 3aBbpLUK
MOYMCTBAHETO, TOM Ce BPblUa KbM JOKWHI CTaHLUMATa aBTOMaTUYHO, ako
MOYMCTBAHETO € 3arno4yHarno oT Hes. AKo poBOTHT e 3anoyHar ot Apyra Todka
B cTasiTa, HaTucHeTe GyTOHa Ha JOKWHI CTaHUMATA, 3a Aa ro usnpatute
06paTHO 40 AOKMHT CTaHUMATA.

[OpyruTte 6yTOHM 32 BpeMe 3a NoYMCTBaHE BM MO3BOJISIBAT A4a HakapaTe
poboTbT Aa paboTu cboTBETHO 3a 60, 45 1 30 MuHyTH. Cnea kaTo BpeMeTo
3a NoYMCTBaHE NPUKNoYK, poBOTHT aBTOMATUYHO Ce Bpbliya KbM JOKUHT
CTaHUMATa, KoraTo NOYMCTBAHETO € 3anoyHasno oT Hesl. AKO pobOoTHLT €
3anoyHan oT Apyra Touka B cTasiTa, HaTUCHeTe GyTOHa Ha JAOKWHI CTaHUMSATa,
3a ga ro usnpatuTte obpaTHO A0 AOKMHI CTaHUuMsTa.

PaboTta ¢ OOKMHI cTaHuuATa

HaCTpOVIKa Ha 4Yaca " geHa Ha 4YaCoBHUKa

AKO nckaTe Aa usnomnseare nporpammTe 3a no4mMcTBaHe, Tpﬂ6Ba nbpPBO Aa
HacTpouTe BpeMETO Ha YaCOBHMKA U [ieHA OT ceamMmuaTta Ha aucnnesa Ha OKUHT
CTaHyuaTa.

3abenexka: 3a M306pa)KeHVIﬂ, KOUTO NpuHagnexat Ha CTbNKUTe NoO-A0J1Yy, BUXTE
CTpaHMuuTe KbM Kpas Ha ToOBa PbKOBOACTBO.

1 HartucHete 6yToHa 3a HacTpolika. MHAMKaTOPBbT 3a 3aJafAeHNs PEXUM U
VMHAOVKATOPBT 32 BPEMETO Ha YacoBHMKA 3anoysaT Aa murar.

2 HatucHeTe egHokpaTHO ByToHa 3a M3bop MHankaTopbT 3a Yac 3anoysa Aa
mura.

3 WsnonasariTe 6yTOHUTE + 1 - HA AOKMHI CTaHUMSTA, 3a Aa 3ajajeTe vaca.
3apafeHusaT yac ce nokassa Ha gucnnes.

4 HatucHete 6yToHa 3a U36op 3a NOTBBbPXKAEHME HA 3a4aeHMs Yac.
MHonKaTopBbT 3a MUHYTMTE 3anoysa aa Mura.

5 W3nonagaiiTe 6yTOHUTE + U - Ha AOKWHI CTaHUMSATa, 3a Aa 3ajajeTe
MUHYTUTE. 3agafeHnTe MUHYTK Ce MoKa3BaT Ha AuCnnes.

6 HatucHeTe GyToHa 3a n360p 3a NOTBbPXAEHWE Ha 3a0afAeHUTE MUHYTU.
Mnaukauymata Su (He) ot Hepensi 3anoysa Aa mura.

7 W3nonseavite 6yTOHWUTE + U - HA JOKWMHT CTaHUMATA, 3a Aa 3ajafeTe TekyLwus
[€eH oT ceamumuaTa.

8 HaTtucHeTe 6yTOHa 3a 360p 3a NOTBBLPXKAEHNE HA OEHA OT ceamuuaTta.

9 HaTucHeTe GyToOHa 3a HAcTpoika 3a NOTBbPXAaBaHe Ha HacTpolkaTa Ha
BPEMETO Ha YaCOBHUKA M AeHs OT cegmuuaTa. MIHaMkaTopbT 3a 3agageHnst
PEXUM U MHOMKATOPBLT 32 BPEMETO Ha YacoBHUKa cnupart Aa murat u
3anoysaT Aa cBeTAT 6e3 npekbCcBaHe.
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Mporpama

I'IporpaMMpaHe Ha BPEMETO 3a No4YncTeBaHe

AKO CTe HacTpounun BpeMeTo 1 AieHs OT ceamuuaTa Ha Aucnnes Ha JOKUHT
CTaHUuATa, MOXeTe Aa nporpaMmupaTte YacoBe 3a No4YncTeaHe Ha p060Ta.

3abenexka: 3a M306paXkeHusi, KOUTO NPUHAANEXAT Ha CTbMNKATE NO-A0MY, BUXTE
CTpaHULMTE KbM Kpas Ha TOBa PbKOBOACTBO.

Hanuynute onuum 3a nporpamupane ca:

MHavkaumm Ha gucnnes

MouncTBaHe Bceku AeH

VIHD,I/IKaU'VII/ITe 3a BCEKU OeH Ca BKN4YeHU

MouncTeaHe B paboTHN AHK

MugukaummTe 3a Mo (noHegenHuk) Ao Fri (neTbk) ca BKNOYEHU

MouuncTteaHe Ha 2 nocnenos

aTenHu aHu  Bknovenn ca nHaukaumm 3a 2 gHu, Hanp. Fri (neTsk) u Sa
(cbboTa)

MouncteaHe 1 aeH B cegmmuata WHavkaumaTa 3a n3bpaHns AeH e BKIoYeHa

1 HartucHete 6yToHa 3a HacTpoiika. VIHOnkaTopbT 3a 3afafeHNs PEXUM 1
MHAOMKaTOPBbT 3a Nporpamara 3a NovMCcTBaHe 3arno4ysar Ja Murar.

2 HatucHeTe egHokpaTHO ByToHa 3a M3bop MHankaTopbT 3a Yac 3anoysa aa
mura.

3 WsnonasariTe 6yTOHUTE + 1 - HA AOKMHI CTaHUMATA, 3a Aa 3ajajeTe vaca.
HacTtpoeHusT yac ce nosiBsABa Ha gucnnes.

4 HatucHete byToHa 3a n3bop 3a NOTBbPXKAEHUE Ha 3aAafeHNs vac.
MHoMKaTopBbT 32 MUHYTMTE 3anoYysa ga Mura.

5 W3non3agaiiTe GyTOHUTE + U - Ha AOKWHI CTaHUMSTa, 3a Aa 3ajajeTe
MUHYTUTE. 3ajafeHnTe MUHYTK Ce MoKa3BaT Ha AMCnIes.

6 HatucHete 6yToHa 3a 360p 3a NOTBbPXAEHME HA 3a0aAeHUTE MUHYTU.
WHaukaumsta Su (He) oT Hegens 3anoysa Aa mura.

7 W3nonseavite 6yTOHWUTE + UMK - HA [OKWUHT CTaHUMATa, 3a Aa NpeBKoYBaTe
MeXxay nporpamu 3a novucTBaHe (BuxTe TabnuuaTa no-rope 3a HanuyHuTe
onummn 3a nNporpamMmupaHe).

8 HatucHeTe 6yToHa 3a n36op 3a NOTBbPXKAEHME Ha n3bpaHaTa nporpama.

9 HaTtucHeTe GyTOHa 3a HacTpolika 3a NOTBbPXKAEHNE Ha NPOrpaMUpaHeTo.
MHouKkaTopBbT 3a 3afafeHns pexnM U MHOUMKaTopbT 3a NporpaMaTta 3a
noyMcTBaHe cnupar Aa Murat 1 3arno4ysaT Aa CBeTAT 6e3 npekbeBaHe.

10 Ako cTe 3aganu nporpama 3a nouncTBaHe, AUCNIEAT Nokasea MHAMKaTopa 3a
nporpamaTta 3a noyncTeaHe n n3bpaHunsa geH unu gHu. Ako octasute poboTa B
PEXUM Ha FOTOBHOCT M akymyrnaTopHaTa My 6atepusi e HambIHO 3apeaeHa,
TOI LWe 3anoyHe Aa NOYUCTBA B NPOrpamMmmpaHns yac Ha nporpamupanns aeH
WINN OHW.

ByToHM 3a CKOPOCT Ha BeHTUnaTopa

MoxeTe Aa n3nonasate 6yTOHMTE 3a CKOPOCTTa Ha BEHTUNaTopa 3a
yBenuyaBsaHe Ha 06opoTHUTE Ha BeHTUnaTopa Ao Typbo ckopocT nnu 3a
n3knoYBaHe Ha BeHTUnaTopa. HactponkaTa no nogpasbuvpaHe e HopmanHa
CKOPOCT Ha BEHTMNaTopa.
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1 HartucHeTe 1031 GyTOH, 3a Aa U3KNOYUTE BEHTUNATOPA
@ % ® (1] 2 HarucHete To3u GYTOH, 3a ja NPEBKIIOYATE BEHTMNATOpa Ha HopMarHa
® CKOpOCT.
) 3 ByTOHBT 3a Typ6bo CKOPOCT Ha BEHTUNATOpa yBennyasa CKopocTTa Ha
00083 @ @ BeHTMnaTopa (camo FC8820).
(GJcIoX )

°®

Peakuyus Ha nnackaHe

Peaku,mma Ha nndackaHe ce aktuBupa, Korato pOGOT'bT Blie3e B peXxum Ha
JJ,'I:J'IGOKO 3acnueaHe B cneaHnTe cutyauun:

- KOraro crpe [a 41McTv nopaaun rpeLuxa;

~— KOraTto CTe nporpamMmumpann KpaTtko BpemMe 3a No4YnCcTBaHe;

- KOraTo He MOXe Aa HaMepw OOKVHT cTaHumsATa 3a 20 MUHYTW.

AKO He Bmxgarte poﬁoTa, MOXeTe Aa ro HamepuTe, KaTto nnecHeTe BeHbX C
pbue. POGOTHT Lie pearupa CbC 3BYKOB CUrHan 1 CBETBaHe Ha BCUYKM UKOHU Ha
aucnnes.

N3nonaBaHe Ha npucTaBKaTa 3a cyxa Kbpna

an/ICTaBKaTa 3a Cyxa Kbpna B/ No3BONsABa Aa novucreate TBbpan NnogoBU
NOBBPXHOCTU CHC CYyXU Kbpnn.

3abenexka: AKo M3rnonsBare npucTaskata 3a cyxa Kbpna, poboTbT MOXe Aa
cpeLya TpYAHOCTU NpU NpeMUHaBaHe Ha NparoBe Unv npeckadaHe Ha KUIMMK.

MoaroToBka Ha NpUcTaBKaTa 3a cyxa Kbpna 3a ynortpeba

1 O6bpHeTe po6oTa 1 ro NocTaBeTe Ha NoAa Uiy Ha maca.

2 T[ocraBeTe cyxara Kbpra BbpXy Maca v nocraBeTe npucraskara 3a cyxa
Kbpra BbpXy Kbprara, KaTo doMKeupaLmTe eanyeTta ca HacoYeH! KbM Bac.

3 CrbHeTe aBaTa Kpasi Ha cyxaTta Kbpra OKoro npucTaBkaTa 3a cyxa Kbpna u
3aKpeneTe cyxaTa Kbpra BbpXy NpucTaBkaTa, KaTo HaTUCHeTe pukcupalmuTe
OnokoBe B xneboBeTe.
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4 [MocTtaBeTe MKCMPALLOTO e3UYe Ha NpucTaBkaTa 3a cyxa Kbpra B 0TBopa
TOYHO 3aj KOMernoTo OT eAHaTa cTpaHa Ha poboTa u HaTUcHeTe, AoKaTo YyeTe
[a ce 3aKrniyBa Ha MSICTOTO Cu C LipakBaHe. Cnef ToBa NOBTOPETE Te3n
[OelcTBMA Ha gpyraTa cTpaHa.

5 OGbpHeTe poboTa 1 ro NocTaBeTe Ha Nofda BbPXy Konenata My, Npu KOeTo
npucTaBkaTa 3a cyxa Kbpna TpsibBa ga f4okocsa noaa.

M3nonaeaHe Ha poboTa ¢ npucTaBkaTa 3a cyxa Kbpna

Korato e noctaBeHa npucTaBkaTa 3a cyxa Kbpna, MOXeTe Aa usnonssare pobota
BBbB BCEKU PEXNM N HAa BCUYKU TBBPAWU NOAOBU NMOBBHPXHOCTHU. He nsnonssaiite
npuctaBKkaTa 3a Cyxa Kbprna Ha KWnumu nnun 4Yepru.

lMpemaxBaHe Ha NpucTaBkaTa 3a cyxa Kbpna

1 OrTcTpaHeTe nNpycTaBkaTa 3a cyxa Kbpna BegHara crief kaTo 3aBbpLunTe
MoYMCTBaHETO Ha noaa.

2 OGbpHeTe poboTa 1 ro NnocTaBeTe Ha Noja UNK Ha maca.

3 HaTtucHeTe eauHWs kpait Ha NpyUcTaBkaTa 3a cyxa Kbpna KbM KONesnoTo oT
ApyraTa cTpaHa Ha po6oTa, 3a aa ro ocso6oauTe. Cnep ToBa U3abpnaite
npucTaekara oT poboTa.

M3nonseaHe Ha nokasaneua (FC8820)

3apexagaHe Ha nokasaneua

MokazaneubT MMa akymynaTopHa 6aTtepusi, KOSTO MOXe Aa ce 3apexaa

npunoxeHus USB kaben.

1 TloctaBeTe micro-USB wencena B rHe3g0To Ha AbHOTO Ha Nokasaneya.

2 TlocraBeTte USB wencena B USB 3apagHoTo ycTpoictso unn USB nopta Ha
nantona cu.

3 MHaukaTopbT 3a 3apexaaHe Ha nokasarnela 3anoysa Aa ceety 6es
npekbcBaHe. 3apexaaHeTo oTHema 30 MUHYTW. KoraTo MHAMKaTopbT 3a
3apexaaHe yracsa, akymynatopHarta 6atepusi € HambIHo 3apegeHa.
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YnpasnsisaHe Ha po6oTa ¢ nokasaneua

0%

- KoraTo HaTUCHeTe 1 3agbpxuTe GyTOoHa Ha Nnokasaneua, nokasaneybT
M3MbYBaA TbY UHpayepBeHa cBeTnvHa. C To3n b4 MOXETe fja HacoyBaTe
po6oTa B KOHKpeTHa nocoka. [lokato AbpxuTe GyToHa HaTUCHAT U
npogbikaeaTe 4a CounTe B NOCOKATa, B KOATO UCKaTe Aa ce ABUKMN POBOTHT,
TOW NpoabIikaBa aa ce ABWXW B Ta3n nocoka. KoraTo nycHeTe GyToHa Ha
nokasarneua, poboTbT 3anoysa NoYMcTBaHe B aBTOMATUYEH PEXMM.

- C nokasarneua MoXeTe aa Haco4ysate po60Ta KbM KOHKpeTHa obnact B
cTasTa, 3a Aa A no4mcTmuTe ocobeHo CTapartersnHo.

3non3BaHe Ha Bnoka 3a BupTyanHa cteHa (FC8820)

MocTaBsiHe Ha 6aTepV||/|Te B HEBMAMMATA CTeHa

HeBuagnmara cteHa paboTtu ¢ YeTupu 6atepum Tun AA.
1 HartucHeTe ABata ocBoboxaaBallym nanewla oTgony Ha 3agHus kanak (1),
NMb3HETe 3aHKS Kanak Harope v ro NpeMaxHeTe OT HeBuaMmaTa cTeHa (2).

2 Basewmerte 4eTnpu HoBM 6aTepumn TN AA 1 rv nocTaBeTe B OTAENEHNETO 3a
6aTepumn Ha HeBMAMMATA CTEHa.

3abenexka: YBepeTe ce, 4e nontocute "+" n "-" Ha batepumte ca NnpaBuIHO
OPUEHTMPaHMW.

3 [nb3HeTe 3agHMA kanak 0bpaTHO Ha HeBMAMMAaTa CTeHa.

Mo3numMoHnpaHe Ha HeBUAMMATA CTeHa 3a cnupaHe Ha po6oTta

MoxeTe ga n3nonssarte HeByaMMaTa CTeHa, 3a Aa nonpeynTe Ha p060Ta Aa
BMM3a B cTas unm obnacT, B KOSITO He UckaTe Aa Bnuv3a.
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3 [nb3HeTe 3agHMA Kanak 06paTHO Ha HeBMaMMaTa CTeHa.

MosnumoHupaHe Ha HeBMAMMATa CTeHa 3a cnMpaHe Ha poboTa
MoxxeTe ga nsnonseaTe HeBuauMaTa CTeHa, 3a aa nonpe4yunTe Ha p060Ta aa
Bnn3a B CcTasd Unu OGﬂaCT, B KOATO HE UCKaTe Oa Bnm3a.

1 [MocraBeTe 6noka Ha ToYKa, KOATO He UckaTe PpobOTHLT Aa NpeMUHaBa, Hanp.
[0 OTBOpPEHa BpaTa KbM NOMELLEHNE, KOETO € U3BbH OrpaHUYeHUsITa Ha
poboTa

2 BksoyeTe HEBMAMMATA CTEHa OT MiTb3raya 3a BKI./M3KI1. BbpXy ropHaTta yact
Ha YCTPOWCTBOTO.
3 Craptupaiite poboTa.

4 Korato poboTbT ce 4obnmxmn NnpekaneHo Ao HeBuauMarta CTeHa, UHANKaTopbT
Ha HeBMAMMaTa CTeHa 3anoysa Aa Mura u HeBuammaTta CTeHa U3MbyBa CHOM
uHpayepBeHa ceeTnmHa. To3u cHon uHgpayepBeHa CBeTNMHa kapa poboTa
[a NMPOMEHM CBOS KypC U ja Ce oTAaneyv oT HeBuamMmara cTeHa.

3abenexka: Ako U3rnonasaTte HeBMAYMAaTa CTeHa, NPOBEPSBaNTE NEPUOANYHO
fanv 6aTepuuTe BCe OLLe CbAbPXKaT 4OCTAaTbYHO MOLLHOCT. MoxeTe Aa
MpOBepuWTE TOBA, KAaTo U3KIIOYNTE BUPTYyanHaTa CTeHa 1 s BKIIOUMTE OTHOBO. AKO
¥Ma [oCTaTbYHO 3axpaHBaHe B GaTepunTe, CBETOQMOLBLT Ha HEBUAMMATA CTEHA
LLie CBETHE 3a KpaTKo.

[MouncrteaHe n noaapbXKKa

[MouncTeBaHe Ha poboTa

3a noaabpXxaHe Ha ,E|06pOTO Ka4yeCTBO Ha No4YnUCTBaHETO Tpﬂ6Ba OT Bpeme Ha
BpemMe Aa nodncrteaTte gatymunTe 3a pMCK OT NagaHe, konenuara, CTpaHn4HuTe
YeTKN U 0TBOpPa 3a 3aCMyKBaHe.

1 TpoBepeTe fanu KMOYBLT 3a 3aXPaHBAHETO € B U3KIOYEHO MOJOXeHMe.
2 [ocraBeTe po6GoTa C AoNHaTa YacT Harope BbpXy paBHa NOBbPXHOCT
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3 WsnonaseainTte 4eTka Cc Meku KocbmueTa (Hanpumep 4YeTka 3a 3ubu) 3a
OTCTpaHsiBaHe Ha npaxa U Mbxa OT AaTynuuTe 3a pUcKk OT NagaHe 1 3a
noYMcTBaHE Ha OTBOPa 3a 3aCMyKBaHe.

3abenexka: BaxHo e Aa nouMcTBaTe pefoBHO AaTYMLMTE 33 PUCK OT nadaHe.
AKO AaTuMumMTe 3a PUCK OT NafaHe ca 3aMbPCeHU, POBOTHLT He MOXe Aa
OTKpMBA MECTa C Pasnuk1 BbB BUCOYMHATA UMW CTHNGKMLA.

4 W3nonaBaiiTe YeTka C MekM kKocbMyeTa (Hanpumep 4YeTka 3a 3b6u) 3a
OTCTpaHsiBaHe Ha npaxa U Mbxa OT OTBOpPa 32 BCMYKBaHE U CTPaHUYHUTE
Konena.

5 3apganounctute CTPaHUYHUTE YETKU, XBaHETE I'M 3a KoCbM4yeTata nru
I/ISp,'pr'IaIZTe OT BanioBeTe M.

6 OTcTpaHeTe KOCMUTE, MbXa M HULLKUTE OT Bana 1 OT YeTkaTta C Meka YyeTka
(Hanpumep YeTka 3a 3b0U) UK Kbpna.

7 lMpoBepeTe CTpaHUYHUTE YETKMU U JoNHATa YacT Ha poboTa 3a ocTpu
npeameTy, KOUTO MoraT Aa NoBpeasT noaa Bu.

M3npassaHe n noyncTteaHe Ha KOHTeWHepa 3a CMeT
l/IsnpasHeTe N NoOYNnCTeTe KOHTeVIHepa 3a CMEeT, Korato CbOTBETHUAT UHOUKATOP
3ano4yHe Aa cBeTu NOCTOSAHHO.
1 I'IpOBepeTe Aanu KnYbT 3a 3aXpaHBaHETO € B U3KITKYEHO MOoJIoXKeHue.
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2 Ceanete naHena.

3 Wsgbpnante gpbXKKaTa Ha Kanaka Ha KOHTenHepa 3a CMeT 1 u3sageTe
KOHTEWHepa 3a CMET OT OTAENEHNETO My.

3abenexka: MNpu n3BaxxgaHeTo UnNy NPV NOBTOPHOTO NOCTaBSIHE Ha
KOHTeHepa 3a CMeT BHUMaBaWTe Aa He NOBPeanTe NepkuTe Ha BEHTUIIaTopa
Ha eniekTpoMoTopa.

4 BHuMaTenHo BOUrHeTe Kanaka Ha koHTenHepa 3a cmeT (1) n u3sagete
duntbpa (2).

5 WN3TpbcKkanTe KOHTEeNHepa Hag koda 3a CMeT, 3a A4a ro u3npasHure.
MouuncteTe hunTbpa 1 BLTPELLHOCTTA Ha KOHTENHEPa 3a CMET C Kbpna unm
yeTKa 3a 3b0K ¢ Mek kocbM. CbLLO Taka noYncTeTe OTBOpa 3a 3aCMyKBaHe Ha
OBHOTO Ha KOHTelHepa 3a CMeT.

BHumMaHue: He muiiTe KOHTelHepa 3a CMET 1 ounTbpa ¢ BoAa uinuv B
cbAoMMaIHA MaLIKHa.

6 [MoctaBeTe punTbpa 0b6paTHO B KOHTEHEepa 3a cmeT (1). Cnen ToBa
nocTaBeTe Kanaka Ha KOHTenHepa 3a cmeT (2).
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7 TllocTaBeTe KoHTENHepa 3a CMeT 06paTHO B OTAENEHNETO 3a CMET U
nocTaBeTe ropHUs Kanak o6paTHO BbpXy poboTa.

BHumaHwue: BuHaru npoBepsiBante ganv untbpbT € NOCTaBEH B KOHTENHEPA
3a cmeT. Ako usnonssare pobora 6e3 noctaBeH OUNTHP, ENEKTPOMOTOPLT
LLie ce noBpeau.

CmgaHa

[MopbyBaHe Ha akcecoapu

3a fa 3aKkynuTe akcecoapu Unu pe3epBHU YacTu, nocetete
www.shop.philips.com/service nnu ce 06bpHeTe KbM BalLMsA TbProBew, Ha
Philips. MoxeTe cbluo Taka fa ce cBbpXeTe ¢ LieHTbpa 3a obcnyxBaHe Ha
notpebutenu Ha Philips BbB BalwaTa AbpxaBa (3a 4aHHM 32 KOHTaKT BUXTE
nMcTOBKaTa C rapaHumsi 3a Usn CBAT).

Moaomana Ha dunTbpa

MoameHeTe hunTbpa, ako € MHOro 3amMbpceH unv nospeaeH. MoxeTe aa
nopbyaTe HOB KOMMMEKT ¢ ounTpm nog Homep Ha mogen FC8066. BuxTe
"Manpa3BaHe 1 nouncTBaHe Ha KOHTENHepa 3a cMeT" B rnasa "lMouncTeaHe n
nogapbxKa' 3a ykasaHus kak Aa u3saauTe ountbpa OT KOHTENHepa 3a CMeT U
Kak aa ro noctaBuTe o6paTHO B HEFO.

MoamsaHa Ha CTpaHUYHNTE HETKA

[MogMeHsinTe CTpaHNYHUTE YeTKN creq N3BECTHO Bpeme, 3a Aa ocurypute 2obpo

KayeCTBO Ha NOYNCTBAHETO.

BuHarn nogmeHsiite CTpaHUYHUTE YETKKM, KOraTo 3abenexuTe npusHauu Ha

n3HocsaHe unu nospepa. lNMpenopbysame ChLLO Taka Aa CMeHsTe U ABeTe

CTpPaHWYHM YETKN NO e4HO U CbLuUo Bpeme. MoxeTe Aa nopbyaTte pe3epBHU

CTPaHMYHM YETKU KaTo YacT OT KoMMMekTa 3a nogmsaHa FC8068. To3n komnnekT

CbLLO Taka CbAbpxa ABa huntbpa 1 TP CyXu Kbprnu.

1 TlpoBepeTe Aanu KNIOYBLT 3@ 3aXpaHBaAHETO € B U3KIMOYEHO MOSIOXEHME.

2 3a fga nogMeHuTe CTpaHUYHUTE YeTKu, XBaHeTe CTapuTe 3a KocbmyeTaTa v rv
n3gbpnanTte OT BanoBeTe UM.
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3 HaTtucHeTte HoBUTE CTPaHU4YHU HYETKN BBPXY BanoBeTe.

MNogmsiHa Ha akymynatopHaTta 6aTtepus

MoameHsinTe akymynatopHaTa 6aTepust Torasa, korato Tsi BeYe He MOXe Aa ce
3apexga unu ce ustowlasa npekaneHo 6bp3o. MoxeTe Aa nopbyaTe HoBa
akymynartopHa 6aTtepusi nog Homep Ha nopbykata CP0O113 3a FC8820 n CPO112

3a FC8810.
1 [MpoBepeTe ganu kNOYBLT 32 3axpaHBaHeTo Ha poboTa e B nonoxeHue off
(n3kn.).

2 OcrtaBeTe poboTa ga paboTu, jokaTo akymynaTopHaTa 6aTepus ce U3ToLm,
3a [ja CTe CUrypHW, Ye TS e HambITHO paspeaeHa, Npeav Aa s usBaauTe u aa s
n3XBbpuTe.

3 HatucHeTe 1 oTcTpaHeTe C Nb3raHe Kanaka Ha oTAeneHneTo 3a 6atepus ot
poborTa.

4 V3Bagete CTaparta akymynatopHaTta 6aTep|/|9| OT OoTAENEeHNneTo 3a 66Tep|/ll/l,

5 TlocraBeTe HoBaTa akymynaTopHaTa 6atepusi B OTAENEHNETO.
6 [locTaBeTe KanayeTo Ha oTAeNneHneTo 3a batepusaTa obpaTHO Ha MACTOTO My
BbpXY poboTa.
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MoamsaHa Ha CYyXU Kbphnu

MoxeTe oa nopbyaTe HOBM Cyxu Kbpnu. Te ca YacT OT KOMMNJeKTa 3a NogMsiHa
FC8068. To3n KOMMNNEKT 3a NOAMSAHA CbLLO Taka CbAbpXa ABE CTPAHUYHU YETKU
1 aBa puntbpa.

NogmsiHa Ha 68TepI/I$ITa Ha AUCTaHUMOHHOTO ynpaBJlieHne

[vcTaHyMoHHOTO yrnpaBneHue paboTtu ¢ nnocka 6atepnsa CR2025. MNogmeHeTe

6aTtepusTa, Korato poboTLT BEYe He pearnpa npy HaTuckaHe Ha ByToHWTe Ha

[OVCTaHLMOHHOTO yrnpaBneHue.

1 OObpHeTe ANCTaHLUMOHHOTO ynpasneHue Hagony. HatucHete 6yToHa 3a
ocBobox/aaBaHe Ha Abpxaya Ha 6aTepusita U B CbLLOTO BpEME MiTb3HETE
Abpxaya Ha 6aTepusTa HaBbH OT AUCTAHLMOHHOTO yNpaBreHne.

2 V3BapeTte u3tolleHaTa 6atepus oT Abpxaya u noctasete HoBa 6aTepus B
Hero. Crnep ToBa Nb3HeTe Abpxaya Ha batepusTa obpaTHO B
ANCTaHLMOHHOTO yrpaBneHue.

PeuuknnpaHe

- Tosu cuMBON 03Ha4aea, Ye NPOAYKTLT HE MOXE [a Ce U3XBBbPISA 3aeHO C
06uKkHoBeHMTE GuTOoBM OoTNaabum (2012/19/EC).

- Tosu cuMBON 03Ha4aBa, Ye NPoAYKTBbT CbAbpxa baTepun 3a eAHOKpaTHa
ynoTtpeba, KOMTO He MoraT a Ce U3XBbPNAT 3ae4HO C OOMKHOBEHNUTE BUTOBU
oTnagbum (2006/66/E0).

- CnepgBaviTe NpaBunaTa Ha Ballata Abp)kaBa 3a pa3fesniHo cbovpaHe Ha
eneKkTpUYEecKky 1 eneKTPOHHU NpodykTu 1 6atepun. MpaBUNHOTO U3XBBPNSHE
crnomara 3a npegoTBpaTsBaHe Ha HeraTUBHUTE NOCNEACTBUS 3a OKofHaTa
cpefa v YOBELLKOTO 34paBe.

N3BaxaaHe Ha baTepun 3a egHoOKpaTHa ynotpeba

3a pa nsBagute 6atepunTe 3a egHOKpaTHa ynoTpeba, BUXKTE MHCTPYKUMMTE 3a
nocTaBsiHe u/uUnu n3BaxagaHe Ha 6aTtepmmn B NOTPeOBUTENCKOTO PBKOBOACTBO.
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OTCTpaHFIBaHe Ha HEN3MNPaBHOCTH

Tasu rnaea o6o6L1aBa Hali-4ecTo cpeLlaHTe npobnemu ¢ malumMHaTa. AKo He
MOXeTe a pa3peLumnTte npobrema c nomoLlTa Ha nHopmMauusTa no-gony,
BWXKTE CMMCHKa C YECTO 3a/jaBaHN BbNPOCK Ha agpec
www.philips.com/support unu ce cebpxeTe ¢ LeHTbpa 3a 06CnyXBaHe Ha
noTpebuTeny BLB BallaTta AbpXKasa.

MpoGnem

Bb3amoxkHa npuymHa

PeweHne

PoboTbT He 3anoyBa ga
YMCTW, KOraTo HaTUCHa
OyToHa 3a cTapT/cTon.

AkymynatopHaTa 6atepus e
n3ToLLeHa.

3apepete akymynartopHata 6atepus (BuxTe
rnaea "lNogroToBka 3a ynotpeba”).

MankusT Lencen e Bce olle B
rHesfoTo Ha poborTa.

Po6oTbT He paboTu cbC 3axpaHBaHe OT
enekTpuyeckata mpexa. Tov paboTn camo
CbC 3axpaHBaHe OT aKkymynaTopHaTa
b6aTepus. 3aToBa BUHarn U3knovBamTe
apjanTepa oT poboTa 1 oT enekTpuyeckaTa
Mpexa npeam ynotpeba.

KnioubT Ha 3axpaHBaHETO He e
BbB BKIIOYEHO nonoxeHue (1).

HaTtucHeTe kntoya Ha 3axpaHBaHEeTo.
HaTtucHete 6yToHa 3a cTapT/cTon Ha poboTta
W1 Ha AUCTaHLUOHHOTO ynpaBreHue 3a
cTapTMpaHe Ha NOYUCTBAHETO.

MpenynpeanTenHusaT
nHavkaTop mura 6bp3o.

EnHo unu n aBete konenua ca
3acegHanu.

MocTaBeTe kntova Ha 3axpaHBaHETO B
N3KIMKYEHO NoNnoXeHune. OTCTpaHeTe MbXa,
KOCMUTE, HULLKUTE Nin kabenuTe, KOUTO ca
Ce onyienn OKOJ10 OKa4yBaHeTO Ha konenuarta.

EnHa unu n aBeTe 4eTku ca
3acefHanm.

[MouncreTe cTpaHNyHNUTE YeTkn (BUXKTE rnaea
"MouncTBaHe 1 nogapbKKa").

[OpHUSAT kanak He e NocTaBeH
Unn e 3aTBOPEH HEMPaBUITHO.

KoraTto FOPHUAT Kanak He € NOoCTaBeH Unn He
€ 3aTBOPEH NpaBuiHO, poboTLT He paboTw.
[MocTaBeTe NpaBMIHO rOPHNS Kanak BbpXy
poborTa.

Mpennasutenar e 3acegHan.

HaTtucHete 6yToHa 3a cTapT/cron.
MoBaurHeTte poboTa, Taka Ye npegnasuTenst
na ce ocsoboau. NoctaBeTe poboTa Ha
M3BECTHO Pa3CTOsIHNE OT NPENATCTBUETO U
HaTucHeTe 3a OyToHa cTapT/cTon, 3a aa
NpoaBbITKU YHNCTEHETO.

PoboTbT e 6un BourHar,
[oKaTo e noyncTean.

HaTtucHete 6yToHa 3a cTapT/cron.
[MocTtaBeTe poboTa Ha noga. Cnep ToBa
HaTucHeTe OyTOHa 3a cTapT/cTon, 3a aa
NPOABITKN YNCTEHETO.
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PeweHne

Po6oTbT He nouncTea
nobpe.

KocbmueTaTta Ha egHaTta unm
Ha ABeTe CTPaHWUYHU YeTku ca
W3KPUBEHU UNW NpErbHaTu.

HakucHeTe YeTkaTa unu YeTkuTe B TOnNna
BOZa 3a M3BECTHO Bpeme. AKO TOBa He
Bb3CTAHOBM NpaBunHarta gopma Ha
KocbM4YeTaTa, CMEHETE CTPaHUYHUTE YETKN
(BwxTe rnaea "MNoamsaHa").

PuUNTLPBLT B KOHTEVHEPA 33
CMeT € 3aMbpCeH.

[MouncTtete punTbpa B OTAENEHNETO 3a CMeT
C MOMOLLTa Ha napuan unu YyeTka 3a 3ubm ¢
MeK KocbM. MoxeTe CbLLOo Taka aa
noyncTuTe PUnTbpa U KOHTENHepa 3a CMeT C
06VKHOBEHa NpaxocMykayka Ha H1cka
HacTpolika Ha cMykaTenHaTa MOLLHOCT.

AKO N34YEeTKBAHETO Nnn M3CMYKBAHETO HE e
[O0CTaTbyHO 3a NoYMUCTBaHe Ha uUNTbLPa,
cMeHeTe ro ¢ HoB. CbBeTBamMe BY Aa
CMeHsiTe unTbpa NOHEe BEAHBX FOAMLLHO.

OTBOp'bT 3a 3aCMyKBaHe Ha
OBbHOTO Ha KOHTeNHepa 3a cMeT
€ 3anyLleH.

MouuncreTe oTBOpa 3a 3acMykBaHe (BUXTe
rnaea "lNouncTeaHe 1 nogapbxka').

MpeaHoTO Konesue e
GIOKMPAHO OT KOCMM UK APYry
oTnagbuu.

MouncTteTe npegHoTO Konenue (BUXTe rnaea
"MoyncTBaHe 1 nogapwkKKa").

Po60oTbT nouncTea MHOro
TbMHa WM fTbCKkaBa
NOBBPXHOCT, KOETO 3aaeicTea
JaTynuuTe 3a PUCK OT nagaHe.
Mopaau ToBa poGOTHLT ce
ABWXKM MO HEOBMYaEH HaUMH.

HaTtucHeTe ByToHa 3a cTapT/cTon v cneg
TOBa npemecTeTe poboTa BbpXy y4acTbK OT
noga, KOWTo € C No-CBeTbN LBAT. AKO
npobnembT NpoagbikaBa Aa ce nosiesiza npu
Nno-CBETNM yyacTbLy OT noga, nocetete
www.philips.com/support unm ce cebpxxete
C LUeHTbpa 3a obcnyxBaHe Ha noTpebutenu
BbB BallaTa cTpaHa.

Po6oTbT nouncTea nofd, KOWTo
OTpassiBa CUIMHO CribHYeBaTa
ceeTnuHa. Toea 3agencTea
[atynyuTe 3a pUck oT NnagaHe u
po6OoTHLT Ce ABWXKM MO
Heobu4aeH HauuH.

CI'IyCHeTe 3aBecuTe, 3a ga nsonuvparte
nomMeLleHneTo OT CnbHYeBaTa CBETNMHA.
MoxeTe cbLO Taka Aa 3anoyHeTe
NOYUCTBAHETO, KOraTo CibH4YeBaTa CBETNNHA
He e TONKoBa CunHa.

AkymynaTopHaTa 6atepus
He MOXe noBeye fAa ce
3apexaa unu ce naToLlasa
npekaneHo 6bp3o.

AkymynaTopHaTta 6aTtepusi e
CTUrHana kpasi Ha XU3HeHusi cu
LMKBI.

MoameHeTe akymynaTopHa 6atepust (BX.
pasgen "MoamsHa").

BatepusaTa Ha
ONCTaHUMOHHOTO
ynpasrneHue ce nstowlasa
TBbpAe 6bpP30.

Moxe 61 He cTe NocTaBUMn
npaBunHus TN 6atepust.

3a ANCTaHLUMOHHOTO ynpaBneHue By TpsioBa
nnocka 6atepuss CR2025. Ako npobnembT
npoabikaea, noceTeTe
www.philips.com/support unm ce cebpxete
C UeHTbpa 3a o6cnyxBaHe Ha noTpebutenu
BbB BallaTa cTpaHa.
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Mpobnem BbamoxHa npuunHa

PeweHne

Po6oTbT ce aBmxu PoGoTbT € B pexum Ha
KpbroobpasHo. NoYnMCcTBaHe Ha neTHa.

ToBa e HopmarnHo nosegeHue.
CnupanoBugHUST pexum Moxe Aa ce
akTMBUpa, korato 6bAe OTKPUTO CUITHO
3aMbpcsBaHe Ha nNoAa, 3a Aa ce NoYnucTn
OCHOBHO. ToW e CbLLO Taka 4YacT oT
aBTOMaTMYHUSI peXUM Ha nouncteaHe. Cnen
OKOO MUHYTa POBOTHLT Bb3CTaHOBSIBA
HopManHaTta cu cxema Ha no4ucTeaHe.
MoxeTe Aa cnpeTte CNMpanoBUAHUSI PEXUM,
KaTo nsbepeTe ApYyr peXuM Ha NoYncTBaHe
OT AVUCTaHLMOHHOTO yrnpaBneHue.

Po6oTbT He MOXe aa Hsima goctaTb4HO MSCTO 3a
Hamepu JOKMHI CcTaHuusiTa. poboTa ga ce npuaBuxku Ao
OOKVHT CTaHuusATa.

OnwuTtanTte ce Aa HamepwTe Apyro MsCTo 3a
OOKUWHr cTaHuusATa. Buxre "MoHTUpaHe Ha
OOKUHF cTaHuusATa" B rmaea "lMogrotoska 3a
ynotpeba".

Po6otbT npogbmkasa aktuBHo  [lanTe Ha po6oTa okono 20 MuUHyTK, 3a Aa ce

0a Tbpcu.

BbpHE 00 OOKUHI CTaHUuATa.

Po60oTbT He e cTapTupaH ot
LOKUHI CTaHuusATa.

AKo uckate poboTbT Aa ce BbPHE 00 AOKUHT
cTaHuuATa crief noyncTeaHe, craptTupante
ro oT Hesl.

Po6oTbT M3gaBa kpaTbk OnuraiiTe ce Aa 3apeouTe
3BYKOB CMrHars, korato e Ha po6oTa C kroya 3a

HaTtucHeTe kntoya Ha 3axpaHBaHETO, 3a Aa
BKItounTe poboTa.

OOKUHI CTaHUuATa. 3axpaHBaHETO B NosfioxeHue off

(n3kn.).

KogoBse 3a rpeLuku

Kop 3a rpeluka Bb3moxxHa npuymHa PeweHne

E1 Konenata ca 6nokvpaHn  Canete po6oTa OT NpensTCTBUETO U HATUCHETE
6yToHa start/stop (cTapt/cTon), 3a aa
BBb30OHOBUTE MOYNCTBAHETO.

E2 [opHUAT Kanak unu lMocTaBeTe KOHTENHepa 3a CMET Y ropHUS Kanak

KOHTEMHepbT 3a CMEeT He
€ NnocTaBeH NpaBuUIHO

Ha po6oTa npasunHo. KogbT 3a rpeLuka nayessa
aBTOMAaTWUYHO OT Aucnnest.

E3 Mpegnasutensr e W3BageTte poboTa ot npensitctBueto. KoabT 3a
6nokupaH rpeLuka n34ye3sa aBTOMaTM4YHO OT AUcHnes.

E4 Po6oTbT € noeaurHaTt o [octaBeTe poboTa 06paTHO Ha Noaa, Taka ye
noaa KOABLT 3a rpeLlka a n3dyesHe.

E5 LiBeTbT Ha noga e TBbpae [locTtaBeTe poboTa Ha no-cBeTna obnact ot
TbMeH noga. MouncreTe gaTumumTe 3a pUck OT nagaHe.




Kop 3a rpeluka

Bb3moxHa npuynHa

Bvnrapcku

PeweHne

E6

Bartepusata He e
rocTaBeHa NpaBuUHO

lMpoueTeTe ykaszaHusTa B "llocTaBsHe Ha
akymynaTtopHaTta 6aTepusi B poboTa’ B pasgena
"Mpeom nbpBa ynotpeba”.

pewka npn
3apexagaHeTo

MpoBepeTe Aanu KNoYbT 3a 3axpaHBaHe € B
nonoxeHue on (BKI.)., kKoraTo poboTbT € Ha
OOKUHT CTaHuusATa

www.philips.com/support
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