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6 English
Introduction

Introduction

Congratulations on your purchase and welcome to Philips! To fully benefit from the support that
Philips offers, register your product at www.philips.com/welcome.

General description

Top cover

Handle of dust container lid

Dust container lid

Filter

Dust container

Fan

Bumper

Docking station sensor

Start/stop button (to start or stop the robot)
10 Display

11 Power switch (to switch the robot on or off)
12 Front wheel

13 Side brush shafts

14 Drop-off sensors

15 Wheels

16 Suction opening

17 Side brushes

18 Battery holder

19 Remote control (FC8715, FC8710, FC8705)
20 Small plug

21 Adapter

22 Docking station
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Display and remote control

Display (Fig. 2):

1 Warning indicator

2 Start/stop indicator

3 Dust container full indicator
Remote control (Fig. 3):

1 Navigation buttons and start/stop
2 Docking button

3 Cleaning time button

4 Cleaning mode buttons

How your robot works

What your robot cleans

This robot is equipped with features that make it a suitable cleaner to help you clean the floors in your
home.

English
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The robot is especially suitable for cleaning hard floors, such as wooden, tiled or linoleum floors. It
may experience problems cleaning soft floors, such as carpet or rugs. If you use the robot on a carpet
or rug, please stay close by the first time to see if the robot can deal with this type of floor. The robot
also needs supervision when you use it on very dark or shiny hard floors.

How your robot cleans

Cleaning system

The robot has a 2-stage cleaning system to clean your floors efficiently.

- The two side brushes help the robot clean in corners and along walls. They also help to remove dirt
from the floor and move it towards the suction opening (Fig. 4).

- The suction power of the robot picks up loose dirt and transports it through the suction opening
into the dust container (Fig. 5).

Cleaning patterns

In its auto cleaning mode, the robot uses an automatic sequence of cleaning patterns to clean each
area of the room optimally. The cleaning patterns it uses are:

1 Z-pattern or zigzag pattern (Fig. 6)

2 Random pattern (Fig. 7)

3 Wall-following pattern (Fig. 8)

4 Spot-cleaning pattern (Fig. 9)

In its auto cleaning mode, the robot uses these patterns in a fixed sequence:z-pattern, random
pattern, wall-following pattern, and spot-cleaning pattern.

When the robot has completed this sequence of patterns, it starts moving in Z-pattern again. The
robot continues to use this sequence of patterns to clean the room until the rechargeable battery runs
low, or until it is switched off manually.

Note (FC8715, FC8710, FC8705): You can also select each mode individually by pressing the
appropriate button on the remote control. For more details, see chapter 'Using your robot', section
'Cleaning modes'.

How your robot avoids height differences

The robot has three drop-off sensors in its bottom. It uses these drop-off sensors to detect and avoid
height differences such as staircases.

Note: It is normal for the robot to move slightly over the edge of a height difference, as its front drop-
off sensor is located behind the bumper.

Caution: In some cases, the drop-off sensors may not detect a staircase or other height difference
in time. Therefore monitor the robot carefully the first few times you use it, and when you operate
it near a staircase or another height difference. It is important that you clean the drop-off sensors
regularly to ensure the robot continues to detect height differences properly (see chapter '
Cleaning and maintenance' for instructions).

Before first use

Mounting the side brushes
1 Unpack the side brushes and place the robot upside down on a table or on the floor.
2 Push the side brushes onto the shafts on the bottom of the robot (Fig. 10).
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Note: Make sure you attach the side brushes properly. Press them onto the shaft until you hear
them lock into position with a click.

Removing the protection tag from the remote control (FC8715, FC8710, FC8705)

The remote control works on a CR2025 coin-shaped battery. This battery is protected with a

protection tag that has to be removed before use.

1 Pull the battery protection tag out of the battery compartment of the remote control (Fig. 11).
Now the remote control is ready for use.

Preparing for use

Installing the docking station

1 Insert the small plug of the adapter into the socket on the docking station (1) and insert the adapter
into the wall socket (2) (Fig. 12).

2 Place the docking station on a horizontal, level floor against a wall.

Note: Make sure that there are no obstacles or height differences 80 cm in front, 30 cm to the right
and 100 cm to the left of the docking station (Fig. 13).

Important note: deep sleep mode

How to reset the robot when it is in deep sleep mode (robot does not respond):
- Set the power switch to 'on' position (Fig. 14).
- Charge the robot. After a few seconds the robot will respond again.

Note: The robot will enter deep sleep mode every time you set the power switch to 'off' position and
when the battery is empty. The battery may, for instance, run empty if the robot is unable to find its
docking station.

Charging

When charging for the first time and when the rechargeable battery of the robot is empty, the charging
time is four hours.

Your robot can be charged in two ways:

- On the docking station, either manually or automatically during use;

- By connecting the robot directly to the mains.

Note: When the rechargeable battery is fully charged, your robot can clean for up to 100 minutes.

Charging on the docking station

1 Set the power switch to 'on' position (Fig. 14).

2 Place the robot on the plugged-in docking station (Fig. 15).

3 The start/stop indicator starts flashing slowly (Fig. 16).

4 When the rechargeable battery is fully charged, the start/stop indicator lights up continuously (Fig.
17).

Charging automatically during use

1 When the robot has finished cleaning or when only 15% of the battery power remains, it
automatically searches for the docking station to recharge. When the robot searches for the
docking station, the start/stop indicator flashes quickly (Fig. 19).
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2 When the rechargeable battery is fully charged, the start/stop indicator lights up continuously.

Note: The robot only searches for the docking station automatically when it started cleaning from the
docking station.

Charging directly from the mains

1 Press the power switch to switch on the robot.

2 Insert the small plug of the adapter into the socket on the robot (1). Insert the adapter into a wall
socket (2) (Fig. 20).

3 When the robot is connected to the mains correctly, the start/stop indicator starts flashing very
slowly. This indicates that the robot is charging.

4 When the rechargeable battery is fully charged, the start/stop indicator lights up continuously.

Preparing the room for a cleaning run

Before you start the robot on its cleaning run, make sure that you remove all loose and fragile objects
from the floor (Fig. 21).

Also remove all cables, wires and cords from the floor.

Using your robot

Starting and stopping
1 Press the start/stop button.
- You can press the start/stop button on the robot (Fig. 22).
- FC8715, FC8710, FC8705: You can also press the start/stop button on the remote control (Fig.
23).

2 The start/stop indicator is continuously on and the robot starts cleaning (Fig. 17).

3 The robot cleans in the auto-cleaning mode until its battery runs low. In the auto-cleaning mode, it
follows repeated sequences of Z-pattern, random, wall-following and spot-cleaning patterns (Fig.
18).

FC8715, FC8710, FC8705:

Note: To select an individual mode, press one of the mode buttons on the remote control. See
section 'Cleaning mode selection' for more details.

4 When the battery runs low, the start/stop indicator starts flashing and the robot searches for the
docking station to recharge (Fig. 19).

5 You can also press the start/stop button to interrupt or stop the cleaning run. If you press the
start/stop button again and there is still enough energy in the rechargeable battery, the robot
continues cleaning in the auto-cleaning mode.

6 FC8715, FC8710, FC8705: To make the robot return to the docking station before the rechargeable
battery runs low, press the docking button on the remote control (Fig. 25).

The start/stop indicator starts flashing and the robot searches for the docking station to recharge
(Fig. 19).

Note: If you did not start the robot from the docking station, it does not search for the docking
station automatically when the rechargeable battery runs low.

FC8715, FC8710, FC8705: If there is still enough energy in the rechargeable battery, you can press
the docking button on the remote control to make the robot return to the docking station. If the
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rechargeable battery is completely empty, you have to place the robot on the docking station
manually.

Operating the docking station

The docking station has two controls that can be used to operate the robot.

Battery full and go button

If you press the battery full and go button on the docking station while the robot is charging, the robot
starts cleaning as soon as the rechargeable battery is full (Fig. 27).

24h button

If you press the 24h button on the docking station, the docking station starts to count down the 24
hours until the next cleaning run. When the countdown is finished, the robot starts cleaning until its
battery runs low and then returns to the docking station automatically to recharge (Fig. 28).

Cleaning mode selection

Cleaning mode selection is only possible with the remote control (FC8715, FC8710, FC8705). Next to
the auto-cleaning mode, this robot has four individual cleaning modes that can each be activated by
pressing the appropriate button on the remote control.

Z-pattern mode

In Z-pattern mode, the robot cleans by making Z-shaped loops through the room to clean large areas
(Fig. 29).

Random mode

In this mode, the robot cleans the room in a mixed pattern of straight and crisscross movements (Fig.
30).

Wall-following mode

In this mode, the robot follows the walls of the room to give the area alongside the walls an extra
clean (Fig. 31).

Spot-cleaning mode

In this mode, the robot moves randomly on a small area to clean this area thoroughly (Fig. 32).

Note: The manually selected modes are only active for a couple of minutes. After that, the robot
switches to auto-cleaning mode.

Manual driving

You can drive the robot manually with buttons on the remote control (FC8715, FC8710, FC8705).
1 Use the arrow buttons above and below and to the left and right of the start/stop button on the
remote control to navigate the robot through the room. (Fig. 33)

Note: Be careful when you drive the robot manually close to height differences and staircases.

Note: The vacuuming function and the side brushes only work when the robot is driven forward.
The left, right or back buttons are only for maneuvering the robot.
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Using the cleaning time button on the remote control

FC8715, FC8710, FC8700: Press the cleaning time button on the remote control to make the robot
clean for 35 minutes. When the cleaning time is finished, the robot returns to the docking station to
recharge (Fig. 34).

Using the power switch

Setting the power to 'off' position places the robot in deep sleep mode. In this mode, the robot does

not respond anymore.

- If you want to charge the robot, you need to press the power switch to 'on'.

- If the robot goes into deep sleep mode during use, you can reactivate it by setting the power
switch to 'on' and by charging the robot. After a few seconds the robot will respond again

- When you are not going to use the robot for a month or more, press the power switch to 'off' and
unplug the docking station or the adapter to protect the rechargeable battery and to save energy.

Signals and their meaning

The robot has a display with three indicators: a warning indicator, a start/stop indicator and the dust
container full indicator. The table below explains the meaning of the signals.

Signal Meaning

The start/stop indicator is on continuously. The robot is ready to clean.

The start/stop indicator flashes slowly. The robot is charging.

The start/stop indicator flashes quickly. The robot is searching for the docking station.

The rechargeable battery of the robot is low.

The dust container full indicator lights up. The dust container is full.

The warning indicator lights up. The robot was lifted while it was cleaning.

The bumper of the robot is stuck.

A wheel or side brush is stuck.

The top cover is not present or is not closed
properly.

The robot cannot find the docking station.

Clap response

The clap response is enabled when the robot enters sleep mode in the following situations:

- when it stops cleaning due to an error

- when you have programmed a short cleaning time

- when it cannot find its docking station in 20 minutes

If you do not see the robot, you can locate it by clapping your hands once. The robot will respond by
beeping and by lighting up all icons on its display.
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Cleaning and maintenance

Emptying and cleaning the dust container

Empty and clean the dust container when the dust container full indicator lights up continuously.

1 Remove the cover (Fig. 35).

2 Pull up the handle of the dust container lid and lift the dust container out of the dust container
compartment (Fig. 36).
Note: When you remove or reinsert the dust container, take care not to damage the blades of the
motor fan.

3 Carefully lift the lid off the dust container (1) and take out the filter (2) (Fig. 37).

4 Shake the dust container over a dustbin to empty it. Clean the filter and the inside of the dust

container with a cloth or a toothbrush with soft bristles. Also clean the suction opening in the
bottom of the dust container (Fig. 38).

Caution: Do not clean the dust container and the filter with water or in the dishwasher.
5 Put the filter back into the dust container (1). Then place the lid on the dust container(2) (Fig. 39).
6 Put the dust container back into the dust container compartment and put the top cover back on
the robot (Fig. 40).

Caution: Always make sure the filter is present inside the dust container. If you use the robot
without the filter inside the dust container, the motor will be damaged.

Cleaning the robot

To maintain good cleaning performance, you have to clean the drop-off sensors, the wheels, the side

brushes and the suction opening from time to time.

1 Place the robot upside down on a flat surface.

2 Use a brush with soft bristles (e.g. a toothbrush) to remove dust or fluff from the drop-off sensors.
(Fig. 41)
Note: It is important that you clean the drop-off sensors regularly. If the drop-off sensors are dirty,
the robot may fail to detect height differences or staircases.

3 Use a brush with soft bristles (e.g. a toothbrush) to remove dust or fluff from the front wheel and
side wheels (Fig. 42).

4 To clean the side brushes, grab them by the bristles and pull them off their shafts (Fig. 43).

5 Remove fluff, hairs and threads from the shaft and from the side brush with a soft brush (e.g. a
toothbrush) or a cloth (Fig. 44).

6 Clean the suction opening with a soft brush (e.g. a toothbrush) (Fig. 45).

7 Check the side brushes and the bottom of the robot for any sharp objects that could damage your
floor.

Replacement

Ordering accessories

To buy accessories or spare parts, visit www.shop.philips.com/service or go to your Philips dealer.
You can also contact the Philips Consumer Care Centre in your country (see the international warranty
leaflet for contact details).
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Replacing the filter

Replace the filter if it is very dirty or damaged. You can order a new filter under order number FC8065.
See 'Emptying and cleaning the dust container’ in chapter 'Cleaning and maintenance' for instructions
on how to remove the filter from the dust container and how to place it in the dust container.

Replacing the side brushes

Replace the side brushes after some time to ensure proper cleaning results.

Note: Always replace the side brushes when you notice signs of wear or damage. We also recommend
that you replace both side brushes at the same time. You can order a set of two side brushes and two
filters under type number FC8067.

1 To replace the side brushes, grab the old side brushes by the bristles and pull them off their shafts.
2 Push the new side brushes onto the shafts.

Replacing the rechargeable battery

The rechargeable battery may only be replaced by qualified service engineers. Take the robot to an
authorized Philips service center to have the battery replaced when you can no longer recharge it or
when it runs out of power quickly. You can find the contact details of the Philips Consumer Care
Center in your country in the worldwide guarantee leaflet.

Replacing the battery of the remote control (FC8715, FC8710,
FC8705)

The remote control works on a CR2025 coin-shaped battery. Replace the battery when the robot no

longer responds when you press the buttons on the remote control.

1 Hold the remote control upside down. Push the release button on the battery holder and at the
same time slide the battery holder out of the remote control (Fig. 46).

2 Remove the empty battery from the battery holder and place a new battery in the battery holder.
Then slide the battery holder back into the remote control (Fig. 47).

Removing the rechargeable battery

Warning: Only remove the rechargeable battery when you discard the appliance. Make
sure the battery is completely empty when you remove it.

To remove the rechargeable battery, follow the instructions below. You can also take the robot to a

Philips service center to have the rechargeable battery removed. Contact the Philips Consumer Care

Center in your country for the address of a service center near you.

1 Start the robot from a place somewhere in the room and not from the docking station.

2 Let the robot run until the rechargeable battery is empty to make sure that the rechargeable
battery is completely discharged before you remove it and dispose of it.

3 Undo the screws of the battery compartment lid and remove the lid (Fig. 48).

Lift out the rechargeable battery and disconnect it (Fig. 49).

5 Take the robot and the rechargeable battery to a collection point for electrical and electronic
waste.

N
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Troubleshooting

This chapter summarizes the most common problems you could encounter with the appliance. If you
are unable to solve the problem with the information below, visit www.philips.com/support for a list of
frequently asked questions or contact the Consumer Care Center in your country.

Problem

Possible cause

Solution

The robot does not start
cleaning when | press the
start/stop button.

The rechargeable battery is
empty.

Charge the rechargeable battery (see
chapter 'Preparing for use').

The small plug is still inserted
in the socket on the robot.

The robot does not work on mains
power. It only works on its rechargeable
battery. Therefore, always disconnect
the adapter from the robot and the
mains before use.

The power switch is not set to
'on' (1) position.

Press the power switch to 'on'. Place the
robot on the plugged-in docking station
or plug in the small plug of the adapter.
After a few seconds, the robot beeps
and the display lights up.

The robot does not
respond when | press
one of the buttons.

You set the on/off switch to
'off".

Press the power switch to 'on'. Place the
robot on the plugged-in docking station
or plug in the small plug of the adapter.
After a few seconds, the robot beeps
and the display lights up.

The robot could not find the
docking station and the
battery ran out.

Place the robot on the plugged-in
docking station or plug in the small plug
of the adapter. After a few seconds, the
robot beeps and the display lights up.

The warning indicator
flashes quickly.

One or both wheels are stuck.

Set the power switch to 'off'. Remove
the fluff, hair, thread or wire that is
caught around the wheel suspension.

One or both side brushes are
stuck.

Clean the side brushes (see chapter
'Cleaning and maintenance").

The top cover is not present or
is not closed properly.

When the top cover is not present or is

not closed properly, the robot does not
work. Place the top cover on the robot

properly.

The bumper is stuck.

Press the start/stop button. Lift the
robot so that its bumper comes free.
Place the robot at some distance from
the obstacle and press the start/stop
button to make it resume cleaning.

The robot was lifted while it
was cleaning.

Press the start/stop button. Place the
robot on the floor. Then press the
start/stop button to make the robot
resume cleaning.
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Problem

Possible cause
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Solution

The robot does not clean
properly.

The bristles of one or both side
brushes are crooked or bent.

Soak the brush or brushes in warm water
for a while. If this does not restore the
bristles to their proper shape, replace
the side brushes (see chapter
'Replacement’).

The filter in the dust container
is dirty.

Clean the filter in the dust container with
a cloth or a toothbrush with soft bristles.
You can also clean the filter and dust
container with a regular vacuum cleaner
at a low suction power setting.

If brushing or vacuuming does not help
to clean the filter, replace the filter with
a new one. We advise you to replace the
filter at least once a year.

The suction opening in the
bottom of the dust container is
clogged.

Clean the suction opening (see chapter
'Cleaning and maintenance’).

The front wheel is jammed
with hair or other dirt.

Clean the front wheel (see chapter
'Cleaning and maintenance’).

The robot is cleaning a very
dark or shiny surface, which
triggers the drop-off sensors.
This causes the robot to move
in an unusual pattern.

Press the start/stop button and then
move the robot to a lighter colored
piece of the floor. If the problem
continues to occur on lighter colored
floors, please go to
www.philips.com/support or contact the
Consumer Care Center in your country.

The robot is cleaning a floor
that reflects sunlight quite
strongly. This triggers the drop-
off sensors and causes the
robot to move in an unusual
pattern.

Close the curtains to block sunlight from
entering the room. You can also start
cleaning when the sunlight is less bright.

The rechargeable battery
can no longer be charged
or runs empty very fast.

The rechargeable battery has
reached the end of its life.

Have the rechargeable battery replaced
by a Philips service center (see chapter
'Replacement’).

FC8715, FC8710, FC8705:
The battery of the
remote control runs
empty too fast.

Perhaps you did not insert the
correct type of battery.

For the remote control, you need a
CR2025 coin-shaped battery. If the
problem persists, go to
www.philips.com/support or contact the
Consumer Care Center in your country.
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Problem Possible cause Solution
The robot is moving in The robot is in spot-cleaning This is normal behavior. The spot-
circles. mode. cleaning mode can be activated when a

lot of dirt is detected on the floor for a
thorough clean. It is also part of the auto
cleaning mode. After approximately one
minute the robot resumes its normal
cleaning pattern. You can also stop the
spot-cleaning mode by selecting a
different cleaning mode on the remote
control.

FC8715, FC8710, FC8705: You can also
stop the spot-cleaning mode by
selecting a different cleaning mode on
the remote control.

The robot cannot find the There is not enough room for
docking station. the robot to navigate towards
the docking station.

Try to find another place for the docking
station. See 'Installing the docking
station' in chapter 'Preparing for use'.

The robot is still actively
searching.

Give the robot around 20 minutes to
return to the docking station.

The robot was not started from
the docking station.

If you want the robot to return to the
docking station after a cleaning run, start
it from the docking station.
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Uvod

Uvod

Spolec¢nost Philips Vam gratuluje ke koupi a vita Vas! Chcete-li vyuzivat vsech vyhod podpory

nabizené spole¢nosti Philips, zaregistrujte svdj vyrobek na strankach www.philips.com/welcome.

VSeobecny popis

hornf kryt

rukojet vika nadoby na prach

viko nadoby na prach

filtr

nadoba na prach

ventilator

naraznik

¢idlo dokovaci stanice

tlacitko spusténi/zastaveni (pro spusténi a zastaveni robota)
10 Displej

1 vypinac (pro zapnuti a vypnuti robota)
12 predni kolecko

13 hridele postrannich kartacku

14 senzory padu

15 kolecka

16 saci otvor

17 postranni kartacky

18 drzak baterie

19 dalkovy ovladac (FC8715, FC8710, FC8705)
20 Mala zastrcka

21 Adapteér

22 dokovaci stanice
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Displej a dalkovy ovladac

Displej (obr. 2):

1 indikator varovani

2 Indikator spusténi/zastaveni

3 indikator naplnéni nadoby na prach
Dalkovy ovladac (obr. 3):

1 navigacni tlacditka a spusténi/zastaveni
2 tlagitko dokovani

3 tlacitko doby cisténi

4 Tladitka rezimu cisténi

Jak robot funguje

Co robot uklizi

17

Tento robot je vybaven funkcemi, které umoznuii, aby se stal vasim praktickym pomocnikem pfi Uklidu

podlah.

Cettina
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Robot je vhodny predevsim pro ¢isténi tvrdych podlah ze dfeva, dlazdic, linolea apod. Cisténi
meékkych podlah, napi. kobercl, mu mlze cinit potize. Pokud robota pouzivate k ¢isténi koberce,
zUstante pfi prvnim pouziti pobliz, abyste vidéli, zda si dokaze s timto typem podlahy poradit. Na
robota je také tfeba dohlizet pfi pouzivani na velmi tmavych nebo lesklych tvrdych podlahach.

Jak robot uklizi

Systém cisténi

Robot je vybaven dvoufazovym systémem c&isténi, ktery zajistuje efektivni uklid podlah.

- Dva postranni kartacky pomahaiji robotovi pfi ¢isténi dosdhnout do rohd a mist podél zdi. Také
pomahaji sbirat Spinu ze zemé a posouvat ji smérem k sacimu otvoru (obr. 4).

- Volnou $pinu robot sebere diky dostatec¢né vykonnému sani a skrze saci otvor ji ulozi do nadoby
na prach (obr. 5).

Schémata cisténi

V rezimu automatickeho &isténi pouziva robot automaticke poradi uklidovych schémat pro optimalni

¢isténi jednotlivych oblasti mistnosti. Pouzivana uklidova schémata jsou:

schéma (obr. 6) Z, nebo cik- cak

nahodné schéma (obr. 7)

schéma (obr. 8) pohybu podél zdi

4 schéma (obr. 9) bodového cisténi

V rezimu automatickeho &isténi robot pouziva tato schémata v pevném poradi: schéma Z, nahodné

schéma, schéma pohybu podél zdi a schéma bodového cisténi.

Kdyz robot dokonci toto pofadi schémat, zacne se znovu pohybovat podle schématu Z. Robot bude

pokracovat v cisténi mistnosti pomoci tohoto pofadi schémat, dokud se jeho baterie skoro nevybije

nebo dokud ho ru¢né nevypnete.

w N =

Poznamka (FC8715, FC8710, FC8705): Jednotlivé rezimy muzete takeé vybrat ru¢né stisknutim
prislusného tlacitka na dalkovém ovladaci. Podrobnosti najdete v kapitole ,Pouzivani robota“ v ¢asti
,Rezimy cisténi*.

Jak se robot vyhyba vyskovym rozdilim

Ve spodni ¢asti je robot vybaven tfemi senzory padu. Tyto senzory padu slouzi k tomu, aby robot
rozpoznal vyskové rozdily, napriklad schody.

Poznamka: Pokud se robot dostane mirné nad hranu stupné s vyskovym rozdilem, je to normalni,
protoze senzory padu jsou umistény az za naraznikem.

Upozornéni: V nékterych pfipadech senzory padu nemusi schodisté nebo jiny vyskovy rozdil
rozpoznat vcas. Proto robota pFi nékolika prvnich pouzitich a pfi provozu v blizkosti schodisté nebo
jiného vyskového rozdilu bedlivé sledujte. Senzory padu je dilezité pravidelné ¢&istit, aby si robot
zachoval schopnost spravné rozpoznat vyskové rozdily (instrukce naleznete v kapitole ,,Cisténi a
udrzba“).

Pred prvnim pouzitim

Montaz postrannich kartackd
1 Vybalte postranni kartacky a polozte robota vzhiru nohama na stll nebo na podlahu.
2 Nasadte postranni kartacky na hridele ve spodni ¢asti robota (obr. 10).
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Poznamka: Ujistéte se, ze postranni kartacky jste upevnili spravné. Nasadte je na hridel, az uslysite,
ze s kliknutim zapadly na své misto.

Vyjmuti ochranného stitku z dalkového ovladace (FC8715, FC8710, FC8705)
Dalkovy ovladac je napajen knoflikovou baterii CR2025. Baterie je opatfena ochrannym stitkem, ktery
je nutné pfed prvnim pouzitim vyjmout.
1 Vytahnéte ochranny Stitek z prostoru pro baterii dalkového ovladace (obr. 11).
Dalkovy ovladac je pfipraven k pouziti.
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Priprava k pouziti

Instalace dokovaci stanice

1 Zapojte malou zastr¢ku adaptéru do zasuvky na dokovaci stanici (1) a adaptér zapojte do zasuvky
ve zdi (2) (obr. 12).

2 Umistéte dokovaci stanici na vodorovny povrch ke zdi.

Poznamka: Zkontrolujte, Ze ve vzdalenosti 80 cm vpredu, 30 cm napravo a 100 cm nalevo od
dokovaci stanice (obr. 13) nejsou zadné prekazky.

Dulezita poznamka: rezim hlubokého spanku
Postup resetovani robota v rezimu hlubokého spanku (robot nereaguije):

- Prepnéte vypinac do polohy ,zapnuto (obr. 14)*.

- Nabijte robota. Robot za¢ne znovu reagovat béhem nékolika sekund.

Poznamka: Robot prejde do rezimu hlubokého spanku vzdy, kdyz prepnete vypinac do polohy
Lvypnuto“ nebo v pfipadé vybiti akumulatoru. K vybiti akumulatoru mutze napiiklad dojit, kdyz robot
nemuze najit svoji dokovaci stanici.

Nabijeni

Prvni nabijeni robota, stejné jako nabijeni zcela vybité baterie, trva Ctyfi hodiny.
Robota lze nabijet dvéma zpusoby:

- v dokovaci stanici bud ru¢né nebo automaticky pfi pouzivani;

- pripojenim robota pfHimo do zasuvky.

Poznamka: Na plné nabitou baterii mUze robot uklizet az 100 minut.

Nabijeni v dokovaci stanici

1 Prepnéte vypinac do polohy ,zapnuto (obr. 14)*.

2 Vlozte robota do dokovaci stanice (obr. 15) pfipojené k elektrické zasuvce.

3 Indikator spusténi/zastaveni za¢ne pomalu blikat (obr. 16).

4 Kdyz je akumulator plné nabit, indikator spusténi/zastaveni nepfetrzité sviti (obr. 17).
Automatické nabijeni pfi pouzivani

1 Kdyz robot dokonci &isténi nebo kdyz nabiti baterie klesne pod 15 %, robot automaticky vyhleda

dokovaci stanici, aby dobil baterii. Kdyz robot hleda dokovaci stanici, indikator spusténi/zastaveni
rychle blika (obr. 19).

2 Kdyz je akumulator plné nabit, indikator spusténi/zastaveni nepfetrzité sviti.
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Poznamka: Robot dokovaci stanici vyhleda pouze v pfipadé, ze cisténi zahajil z ni.

Nabijeni pfimo ze zasuvky

1
2

4

Zapnéte robota stisknutim vypinace.

Zapoijte malou zastréku adaptéru do zditky na robotovi (1). Adaptér zapojte do zasuvky ve zdi (2)
(obr. 20).

Pokud je robot spravné pfipojen k elektrické zasuvce, indikator spusténi/zastaveni bude velmi
pomalu blikat na znameni toho, Ze robot se nabiiji.

Kdyz je akumulator plné nabit, indikator spusténi/zastaveni nepfetrzité sviti.

Priprava mistnosti na uklid

Nez poslete robota uklizet, seberte z podlahy vsechny volné a kiehké pfedméty (obr. 21).
Take ze zemé odstrante veskere kabely a draty.

Pouzivani robota

Spusténi a zastaveni

1

Stisknéte tlacitko spusténi/zastaveni.

- Muzete stisknout tlacitko spusténi/zastaveni na robotovi (obr. 22).

- FC8715, FC8710, FC8705: Také lze stisknout tlacitko spusténi/zastaveni na dalkovém ovladaci
(obr. 23).

Indikator spusténi/zastaveni zalne nepfetrzité svitit a robot zacne uklizet (obr. 17).

Robot bude uklizet v rezimu automatickéeho ¢isténi, dokud se baterie skoro nevybije. V rezimu

automatického cisténi robot opakuje predem dané poradi schémat pohybu Z, nahodného c&isténi,

pohybu podél stén a bodového cisteni (obr. 18).

FC8715, FC8710, FC8705:

Poznamka: Chcete-li vybrat jeden rezim, stisknéte prislusné tlacitko rezimu cisténi na dalkovéem

ovladaci. Dalsi podrobnosti najdete v ¢asti ,Vybér cisticiho rezimu®.

Kdyz nabiti baterie klesne pod stanovenou hodnotu, indikator spusténi/zastaveni za¢ne blikat a

robot vyhleda dokovaci stanici, aby se nabil (obr. 19).

Stisknutim tlacitka spusténi/zastaveni lze také cisténi pferusit nebo zastavit. Kdyz tlacitko

spusténi/zastaveni stisknete znovu a baterie je dostate¢né nabitd, robot bude pokra¢ovat v rezimu

automatického cisténi.

FC8715, FC8710, FC8705: Kdyz budete chtit, aby se robot vratil do dokovaci stanice dfive, nez bude

baterie skoro vybitd, stisknéte dokovaci tlacitko na dalkovém ovladaci (obr. 25).

Indikator spusténi/zastaveni zacne blikat a robot vyhleda dokovaci stanici, aby se nabil (obr. 19).

Poznamka: Pokud jste robota nespustili z dokovaci stanice, pfi vybiti baterie robot stanici
automaticky nevyhleda.

FC8715, FC8710, FC8705: Pokud je v baterii jesté dostatek energie, mizete stisknout dokovaci
tlacitko na dalkovém ovladaci, aby se robot vratil do dokovaci stanice. Pokud je baterie zcela
vybitd, musite robota do dokovaci stanice umistit ru¢né.

Ovladani dokovaci stanice

Dokovaci stanice ma dva ovladaci prvky, kterymi lze robota ovladat.
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Tlacitko plného nabiti a spusténi

Pokud béhem nabijeni robota stisknete na dokovaci stanici tlacitko plného nabiti a spusténi, za¢ne
robot po uplném nabiti (obr. 27) baterie uklizet.

Tlacitko 24h

Pokud stisknete tlacitko 24h na dokovaci stanici, spusti dokovaci stanice odpocet 24 hodin do pfistiho
¢isténi. Po skonceni odpocitavani robot za¢ne cistit, dokud se jeho baterie skoro nevybije, a poté se
automaticky vrati do dokovaci stanice, aby se nabil (obr. 28).

Vybér cisticiho rezimu

ReZim &isténi lze vybrat pouze prostfednictvim dalkového ovladace (FC8715, FC8710, FC8705). Robot
ma kromeé rezimu automatického &isténi dalsi ctyfi rezimy cisténi, které mizete vybrat stisknutim
pfislusného tlacitka na dalkovem ovladaci.

Schéma z

Pri ¢isténi podle schématu Z cisti robot velké plochy (obr. 29) v mistnosti pohybem ve smyckach tvaru
pismene Z.

Nahodny rezim

V tomto rezimu se robot pfi ¢isténi mistnosti pohybuje stiidavé rovnymi a kfizovymi pohyby (obr. 30).
Rezim pohybu podél stén

V tomto rezimu se robot pohybuje podél stén mistnosti, aby oblasti podél stén vydistil peclivéji (obr.
31).

Rezim bodového cisténi

V tomto rezimu se robot pohybuje ndhodné na malé oblasti, aby ji ddkladné vy¢istil (obr. 32).

Poznamka: Rucné vybrané rezimy jsou aktivni pouze po nékolik minut. Poté se robot prepne do
rezimu automatického cisteni.

Rucni ovladani
Robota muzete ovladat manualné pomoci tlacitek na dalkovém ovladaci (FC8715, FC8710, FC8705).

1 Pohyb robota po mistnosti (obr. 33) mUzete ovladat tlacitky Sipek kolem tlacitka spusténi/zastaveni
na dalkovem ovladadi.

Poznamka: Kdyz robota ovladate ru¢né, davejte pozor na vyskovée rozdily a schody.

Poznamka: Funkce vysavani a postranni kartacky funguji, pouze kdyz robot jede dopredu. Tlacitka
doleva, doprava a dozadu slouzi pouze k manévrovani s robotem.

Pouzivani tlac¢itka doby cisténi na dalkovém ovladaci

FC8715, FC8710, FC8700: Stisknutim tlacitka doby ¢isténi na dalkovém ovladadi prikazete robotovi
uklizet po dobu 35 minut. Po uplynuti doby cisténi se robot vrati do dokovaci stanice, aby se nabil
(obr. 34).

Pouzivani vypinace

Prepnutim vypinace do polohy ,vypnuto® uvedete robota do rezimu hlubokého spanku. V tomto
rezimu robot nebude reagovat.

- Chcete-li robota nabit, bude nutné prepnout vypinac do polohy ,zapnuto®.
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- Pokud robot pfi ¢innosti prejde do rezimu hlubokého spanku, mizete ho znovu aktivovat tak, ze
prepnete vypinac do polohy ,zapnuto“ a nabijete ho. Robot za¢ne znovu reagovat béhem nékolika
sekund.

- Pokud nebudete robota pouzivat po dobu delsi nez jeden mésic, pfepnéte vypinac do polohy
vypnuto® a odpojte dokovaci stanici & adaptér, abyste chranili akumulator a setfili elektrickym
proudem.

Signalizace a jeji vyznam
Robot je vybaven displejem se tfemi indikatory: indikator varovani, indikator spusténi/zastaveni a
indikator naplnéni nadoby na prach. Nize uvedena tabulka vysveétluje vyznam signalizace.

Signalizace Vyznam

Indikator spusténi/zastaveni nepretrzité sviti. Robot je pfipraven k cisteni.
Indikator spusténi/zastaveni pomalu blika. Robot se nabiji.

Indikator spusténi/zastaveni rychle blika. Robot hleda dokovaci stanici.

Baterie robota je skoro vybita.

Indikator naplnéni nadoby na prach sviti. Nadoba na prach je plna.

Indikator varovani sviti. Robot byl béhem ¢&isténi zvednut.

Robotovi se zasekl naraznik.

Zaseklo se kole¢ko nebo postranni kartacek.

Horni kryt chybi nebo neni spravné zavieny.

Robot nemUze najit dokovaci stanici.

Reakce na tlesknuti

Reakce na tlesknuti, kdyz se robot nachazi v rezimu spanku, je aktivni v nasledujicich situacich:
- cisténi bylo zastaveno z dlvodu chyby,

- naprogramovali jste pfilis kratky ¢as cisténi,

- robot nedokazal béhem 20 minut najit dokovaci stanici.

Pokud robota nevidite, mUzete ho najit jednim tlesknutim. Robot zareaguje vydanim zvukového
signalu a rozsvicenim vsech ikon na displeji.

Cisténi a udrzba

Vyprazdnovani a ¢isténi nadoby na prach

Pokud indikator naplnéni nadoby na prach nepfretrzité sviti, vysypte a vycistéte nadobu na prach.

1 Sejméte kryt (obr. 35).

2 Zatahnéte za rukojet vika nadoby na prach a vyndejte nddobu z prostoru pro nadobu na prach
(obr. 36).

Poznamka: Kdyz nadobu na prach vyjimate nebo vracite na misto, dejte pozor, abyste neposkodili
lopatky ventilatoru.
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3 Opatrné zvednéte viko nadoby na prach (1) a vyjméte filtr (2) (obr. 37).

4 Vyklepejte nadobou na prach nad odpadkovym kosem. Vycistéte filtr a vnittek nadoby na prach
hadtikem nebo kartackem s mekkymi stétinami. Takeé vycistéte saci otvor v dolni ¢asti nadoby na
prach (obr. 38).

Upozornéni: Nadobu na prach ani filtr nemyjte vodou ani v myc¢ce na nadobi.

5 Vlozte filtr zpét do nadoby na prach (1). Poté nadobu na prach (2) (obr. 39) prikryjte vikem.
6 Vratte nadobu na prach zpét do jejiho prostoru a vratte horni kryt robota na misto (obr. 40).

Upozornéni: Vzdy se ujistéte, Ze se v nadobé na prach nachazi filtr. Pokud robota budete
pouzivat bez filtru v nadobé na prach, dojde k poskozeni motoru.

Cisténi robota

Aby robot mohl stale dobre uklizet, je nutné obcas vycistit senzory padu, kolecka, postranni kartacky a

saci otvor.

1 Polozte robot vzhidru nohama na rovny povrch.

2 Pomoci kartacku s meékkymi stétinami (napfr. kartacku na zuby) odstrante prach a necistoty ze
senzord padu (obr. 41).
Poznamka: Senzory padu je dllezité cistit pravidelné. Kdyz jsou senzory padu Spinave, robot
nemusi rozpoznat vyskove rozdily nebo schody.

3 Pomoci kartacku s mékkymi stétinami (napf. kartacku na zuby) odstrante prach a necistoty
z predniho kolecka a boc¢nich kolecek (obr. 42).

4 Postranni kartacky pred cisténim uchopte za stétiny a stahnéte je z hiideli (obr. 43).

5 Pomoci mékkého karta¢ku (napt. kartacku na zuby) nebo hadfiku (obr. 44) odstrante necistoty,
vlasy a nité z htideli a z postrannich kartacku.

6 Ocistéte saci otvor pomoci kartacku s meékkymi stétinami (napf. kartacku na zuby) (obr. 45).

7 Zkontrolujte, zda na postrannich kartaccich nebo na spodni strané robota nejsou néjaké ostré
predméty, které by mohly poskodit podlahu.

Vyména

Objednavani prislusenstvi
Chcete-li koupit pfislusenstvi nebo nahradni dily, navstivte adresu www.shop.philips.com/service

nebo se obratte na prodejce vyrobkd Philips. MUzete se také obratit na stfedisko péce o zakazniky
spole¢nosti Philips ve své zemi (kontaktni Udaje naleznete na letacku s celosvétovou zarukou).

Vymeéna filtru

Pokud je filtr velmi Spinavy nebo poskozeny, vymeénte ho. Novy filtr si mizete objednat pod
objednacim &islem FC8065. V ¢asti ,Vyprazdnovani a cisténi nadoby na prach® v kapitole ,Cigténi
a udrzba“ najdete pokyny, jak filtr vyjmout z nadoby na prach a jak ho vlozit zpét.

Vymeéna postrannich kartacku
Po urcité dobé postranni kartacky vymeénte, abyste zajistili kvalitni vysledky cisténi.
Poznamka: Postranni kartacky meénte vzdy, kdyz si vsimnete znamek opotfebeni nebo poskozeni.

Doporucujeme ménit vzdy oba kartacky najednou. Pod typovym cislem FC8067 muzete objednat
sadu dvou postrannich kartackd a dvou filtrd.
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1 Postranni kartacky, které chcete vymeénit, uchopte za stétiny a stahnéte je z hrideli.
2 Na htidele nasadte nové postranni kartacky.

Vymeéna akumulatoru

Vymeénu akumulatoru smeéji provadét pouze odborné kvalifikovani pracovnici. Pokud akumulator nelze
nabit, nebo dochazi k jeho pfilis rychléemu vybijeni, odneste robota do autorizovaného servisniho
stfediska Philips, kde si ho mUizete nechat vymeénit. Podrobnosti o stfedisku zakaznické péce
spole¢nosti Philips ve své zemi naleznete na letacku s celosvétovou zarukou.

Vymeéna baterie dalkového ovladace (FC8715, FC8710,
FC8705)

Dalkovy ovladac je napajen knoflikovou baterii CR2025. Baterii vymeénte, pokud robot nereaguje na

stisknuti tlacitek dalkoveho ovladace.

1 Podrzte dalkovy ovladac vzhiru nohama. Stisknéte uvolfiovaci tlacitko na drzaku baterie a zaroven
z dalkového ovladace (obr. 46) vysufte drzak baterie.

2 Vyjméte vybitou baterii z drzaku baterie a vlioZte do néj novou baterii. Poté drzak baterie zasurite
zpét do dalkového ovladace (obr. 47).

Vyjmuti akumulatoru

Varovani: Az budete pfristroj likvidovat, vyjméte z néj akumulator. Pfed vyjmutim
akumulatoru se ujistéte, Ze je Uplné prazdny.

Pri vyjmuti akumulatoru postupuijte podle krokl uvedenych nize. MUzete také robota odnést do

servisniho stfediska Philips, kde bude akumulator vyjmut. Chcete-li ziskat adresu svého nejblizsiho

servisniho stiediska, obratte se na Stiedisko péce o zakazniky Philips ve vasi zemi.

1 Spustte robota z libovolného mista v pokoji (a nikoliv z dokovaci stanice).

2 Nechte robota zapnutého, dokud se akumulator nevybije, abyste se uijistili, Ze bude akumulator
zcela vybity, nez jej vyjmete z pristroje a zlikvidujete.

3 Odmontuijte srouby vika pfihradky na baterie a sejméte viko (obr. 48).

Zdvihnéte akumulator a odpojte ho (obr. 49).

5 Odevzdeijte robota a akumulator na sbérném misté pro likvidaci elektroodpadu.

N
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Reseni problému

V této kapitole jsou shrnuty nejbéznéjsi problémy, se kterymi se mizete u zastfihovace setkat. Pokud
se vam nepodafi problém vyfesit podle nasledujicich informaci, navstivte web
www.philips.com/support, kde jsou uvedeny odpovédi na nej¢astéjsi dotazy, nebo kontaktuijte stfedisko
zakaznické péce ve své zemi.

Problém Mozna pri¢ina Resgeni
Po stisknuti tlacitka Je vybita baterie. Nabijte baterii (viz kapitola ,Ptprava
spusténi/zastaveni robot k pouziti®).

nezacne uklizet.
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Problém

Mozna pric¢ina
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Resgeni

Mala zastréka je stale zapojena

V zasuvce robota.

Robota nelze provozovat pomoci
sitového napajeni. Lze ho napajet pouze
z baterie. Proto pred pouzitim vzdy
odpoijte adaptér od robota a ze sitové
zasuvky.

Vypinac neni v poloze
Lzapnuto® (1).

Prepnéte vypinac do polohy ,zapnuto®.
Umistéte robota do pfipojené dokovaci
stanice nebo pfipojte malou zastréku

adaptéru. Po nékolika sekundach robot
vyda zvukovy signal a displej se rozsviti.

Robot nereaguje na
stisknuti tlacitek.

Vypinac byl nastaven do
pozice ,vypnuto®.

Prepnéte vypinac do polohy ,zapnuto*.
Umistéte robota do pfipojené dokovaci
stanice nebo pfipojte malou zastréku

adaptéru. Po nékolika sekundach robot
vyda zvukovy signal a displej se rozsviti.

Robot nenasel dokovaci stanici

a akumulator se vybil.

Umistéte robota do pfipojené dokovaci
stanice nebo pfipojte malou zastréku

adaptéru. Po nékolika sekundach robot
vyda zvukovy signal a displej se rozsviti.

Indikator varovani rychle
blika.

Zaseklo se jedno nebo obé
kolecka.

Prepnéte vypinac do polohy ,vypnuto®.
Odstrante necistoty, vlasy a kousky niti
nebo dratl, které se zachytily kolem
zavésu kolecka.

Zasekl se jeden nebo oba
postranni kartacky.

Vycistéte postranni kartacky (viz kapitola
,Cisténi a udrzba®).

Horni kryt chybi nebo neni
spravné zavfeny.

Robot nefunguje, kdyz chybi horni kryt
nebo neni spravné uzavien. Umistéte
horni kryt na robota spravné.

Zasekl se naraznik.

Stisknéte tladitko spusténi/zastaveni.
Zvednéte robota, aby se jeho naraznik
uvolnil. Umistéte robota dale od
prekazky a stisknéte tlacitko
spusténi/zastaveni, aby v cisténi
pokracoval.

Robot byl béhem cisténi
zvednut.

Stisknéte tladitko spusténi/zastaveni.

Polozte robota na podlahu. Stisknéte
tlacitko spusténi/zastaveni, aby robot
pokracoval v &istént.

Robot neuklizi fadné.

Stétiny jednoho nebo obou
kartackud jsou zkfivené nebo
ohnuté.

Namocte kartacek nebo kartacky na
chvili do teplé vody. Pokud se timto
Stétiny nenarovnaji, postranni kartacky
vymeénte (viz kapitola ,Vyména®).




26 Cestina

Problém

Mozna pric¢ina

Resgeni

Filtr v nadobé na prach je
znecistény.

Vycistéte filtr nadoby na prach hadiikem
nebo kartackem s meékkymi stétinami.
Filtr a nadobu na prach muizete vycistit
rovnéz béznym vysavacem nastavenym
na nizky saci vykon.

Pokud &isténi kartackem nebo
vysavac¢em nepomduze filtr zbavit
necistot, vyménte filtr za novy.
Doporucujeme filtr vymeénit aspon
jednou ro¢né.

Saci otvor v dolni ¢asti nadoby
na prach je ucpany.

Vy¢istéte saci otvor (viz kapitola Cisténi
a udrzba).

Pfedni kolecko se zaneslo
vlasy a jinymi necistotami.

Vycistéte predni kolec¢ko (viz kapitola
Cisténi a udrzba).

Robot uklizi velmi tmavy nebo
leskly povrch, ktery aktivuje
senzory padu. To zpusobuje
neobvykly pohyb robota.

Stisknéte tlacitko spusténi/zastaveni a
presunte robota na svétlejsi podlahu.
Pokud problém pietrvava i na svétlejsich
podlahach, navstivte webovou stranku
www.philips.com/support nebo se
obratte na stfedisko péce o zakazniky ve
své zemi.

Robot cisti podlahu, ktera
velmi silné odrazi slunec¢ni
svétlo. To aktivuje senzory
padu a zpUsobuje neobvykly
pohyb robota.

Zatazenim zavésu zabrante slune¢nimu
svétlu v piistupu do mistnosti. Poptipadé
mUzete &isténi spustit, az bude slunce
méné svitit.

Baterii jiz neni mozne
nabit nebo se velmi
rychle vybiji.

Zivotnost akumulatoru
skoncila.

Zajistéte vymeénu akumulatoru
v servisnim stfedisku Philips (viz kapitola
Vymeéna®).

FC8715, FC8710, FC8705:

Baterie dalkoveho
ovladace se pfilis rychle
vybiji.

Mozna jste do ovladace vlozili
Spatny typ baterie.

Pro dalkovy ovladac potfebujete
knoflikovou baterii CR2025. Pokud
problém pretrvava, navstivte webovou
stranku www . philips.com/support nebo
se obratte na stfedisko péce o zakazniky
ve své zemi.

Robot se pohybuje
v kruzich.

Robot je v rezimu bodového
cistént.

Jedna se o normalni chovani. Rezim
bodoveého &isténi 1ze aktivovat, kdyz je
na podlaze mnoho spiny, aby bylo
zaruc¢eno dukladné vycisténi. Také je
soucasti rezimu automatického cisténi.
Po priblizné jedné minuté se robot vrati
do svého normalniho uklidového
schématu. Rezim bodového cisténi
mUzete zastavit také tim, ze na
dalkovém ovladaci zvolite jiny rezim
¢isténi.




Problém

Cestina 27

Resgeni

FC8715, FC8710, FC8705: Rezim
bodového cisténi mlzete zastavit také
tim, Zze na dalkovém ovladadi zvolite jiny
rezim cisténi.

Robot nemUze najit
dokovaci stanici.

Robot nema dost mista, aby se
dostal k dokovaci stanici.

Zkuste pro dokovaci stanici najit jiné
misto. Viz ,Instalace dokovaci stanice®
v kapitole ,Ptiprava k pouziti®.

Robot stale aktivné vyhledava.

Deijte robotovi zhruba 20 minut, aby se
vratil do dokovaci stanice.

Robot nebyl spustén
z dokovaci stanice.

Pokud chcete, aby se robot po
dokonceni &isténi vratil do dokovaci
stanice, spustte ho z ni.
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Sissejuhatus

Sissejuhatus

Onnitleme ostu puhul ja tervitame Philipsi poolt! Philipsi pakutava tootetoe eeliste taielikuks
kasutamiseks registreerige oma toode veebisaidil www.philips.com/welcome.

Uldine kirjeldus

1 Ulemine kate
Tolmukambri kaane kaepide

3 Tolmukambri kaas

4 Filter

5 Tolmukamber

6 Ventilaator

7 Pbrkeraam

8 Dokkimisjaama andur

9 Kaivitamis-/seiskamisnupp (robottolmuimeja kdivitamiseks voi seiskamiseks)

10 Ekraan

11 Toiteluliti (robottolmuimeja sisse- ja valjalulitamiseks)

12 Esiratas

13 Kulgmiste harjade vollid

14 Kukkumissensorid

15 Rattad

16 Imemisava

17 Kulgmised harjad

18 Patareihoidik

19 Kaugjuhtimispult (FC8715, FC8710, FC8705)

20 Vaike pistik

21 Adapter

22 Dokkimisjaam

Ekraan ja kaugjuhtimispult

Ekraan (joon. 2):

1 Hoiatustuli

2 Kaivitamis-/seiskamismargutuli

3 Tolmukamobri taitumise naidik
Kaugjuhtimispult (joon. 3):

1 Navigeerimisnupud ja kaivitamine/seiskamine
2 Dokkimisnupp

3 Puhastusaja nupp

4 Puhastusreziimi nupud

Kuidas teie robottolmuimeja tootab?

Mida teie robottolmuimeja puhastada suudab?
Tanu oma omadustele on see robottolmuimeja teile kodus heaks abiliseks pdrandate puhastamisel.

Robottolmuimeja sobib eriti hasti kdvade pdrandate, nagu puit, kivi voi linoleum, puhastamiseks.
Sellega voib tekkida probleeme pehmete pdrandate, nagu vaipade ja mattide puhastamisel. Kui

Eesti
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kasutate robottolmuimejat vaibal voi matil esimest korda, palun jaage masina lahedusse, et naha kas
robottolmuimeja antud tulpi pérandaga hakkama saab. Robottolmuimeija vajab jarelvalvet ka siis, kui
kasutate seda vaga tumedatel véi ldikivatel kdvadel pdrandatel.

Kuidas teie robottolmuimeja puhastab?

Puhastussiisteem

Robottolmuimejal on 2-etapiline puhastussusteem poérandate tdhusaks puhastamiseks.

- Kaks kulgmist harja aitavad tolmuimejal puhastada nurki ja seinaaari. Samuti aitavad need
porandalt mustust lahti saada ja seda imemisava (joon. 4) suunas liigutada.

- Robottolmuimeja tdmbab imedes lahtise sodi enda kulge ja suunab selle imemisava kaudu
tolmukambrisse (joon. 5).

Puhastusreziimid

Automaatse puhastamise reziimis kasutab robottolmuimeja toa optimaalseks puhastamiseks
puhastusreziimide automaatset jarjestust. Kasutatavad puhastusreziimid on:

1 siksakiline liilkumismuster (joon. 6);

2 juhuslik liikumismuster (joon. 7);

3 seina moddda kulgev liikumismuster (joon. 8);

4 asukohapohine lilkkumismuster (joon. 9).

Automaatse puhastamise reziimis jargib robottolmuimeja neid mustreid kindlas jarjestuses: siksakiline,
juhuslik, seina moodda kulgev ja asukohapdhine muster.

Kui robottolmuimeija on selle mustrite jarjestuse l6petanud, hakkab see uuesti siksakilises mustris
liikuma. Robottolmuimeja jatkab selle mustrite jarjestuse kasutamist toa puhastamisel seni, kuni aku
hakkab tuhjaks saama voi kuni see kasitsi valja lUlitatakse.

Markus (FC8715, FC8710, FC8705): saate valida iga reziimi ka eraldi kaugjuhtimispuldil vastavat nuppu
vajutades. Lisateabe saamiseks vt peatukis ,Robottolmuimeja kasutamine® jaotist ,Puhastusreziimid®.

Kuidas teie robottolmuimeja valdib kérguseerinevusi?

Robottolmuimeija pdhjal on kolm kukkumissensorit. See kasutab neid sensoreid pinna
korguseerinevuste, nagu treppide tuvastamiseks ja valtimiseks.

Markus. on normaalne, et robottolmuimeja liigub veidi Ule erineva kdrgusega pinna serva, sest
eesmine kukkumissensor paikneb pdrkeraami taga.

Ettevaatust! Moningatel juhtudel ei pruugi kukkumissensorid treppi v6i ménda muud
korguseerinevust oigeaegselt tuvastada. Seetottu jalgige robottolmuimejat hoolikalt paaril
esimesel kasutuskorral ja siis, kui kasutate seda trepi voi teiste erikorgustega kohtade ldheduses.
On oluline, et te puhastaksite kukkumissensoreid regulaarselt, tagamaks, et robottolmuimeja
korralikult korguseerinevusi tuvastada suudaks (juhiste jaoks vt ptk ,Puhastamine ja hooldus”).

Enne esimest kasutamist

Kulgmiste harjade paigaldamine
1 Pakkige lahti kilgmised harjad ja pange robottolmuimeja tagurpidi lauale voi pérandale.
2 Lukake kulgmised harjad robottolmuimeja (joon. 10) pdhjal olevatele vollidele.
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Markus. veenduge, et kinnitate kilgmised harjad korralikult. Vajutage need vollile kuni kuulete, et
need on klopsatusega kohale asetunud.

Kaugjuhtimispuldilt kaitsesildi eemaldamine (FC8715, FC8710, FC8705)
Kaugjuhtimispult toéotab CR2025 muntpatareiga. Seda patareid kaitseb kaitsesilt, mis tuleb enne
kasutamist eemaldada.
1 Tommake patarei kaitsesilt kaugjuhtimispuldi (joon. 11) patareipesast valja.

NUUd on kaugjuhtimispult kasutusvalmis.

Kasutamiseks valmistumine

Dokkimisjaama paigaldamine
1 Sisestage adapteri vaike pistik dokkimisjaama pessa (1) ja adapter seinakontakti (2) (joon. 12).
2 Asetage dokkimisjaam horisontaalsele tasasele pérandale vastu seina.

Markus. veenduge, et dokkimisjaamast (joon. 13) 80 cm eespool, 30 cm paremal ja 100 cm vasakul
puuduksid takistused véi kdrguseerinevused.

Oluline markus! Stigav puhkereziim

Robottolmuimeja lahtestamine stgavas puhkereziimis (robottolmuimeja ei reageeri):
- Seadke toiteluliti asendisse ,on” (joon. 14).
- Laadige robottolmuimeija. Parast paari sekundit hakkab robottolmuimeja uuesti reageerima.

Markus. robottolmuimeja siseneb sugavasse puhkereziimi iga kord, kui lulitate toiteluliti asendisse ,off”
ning kui aku on tuhi. Aku voib tlhjaks joosta naiteks juhul, kui robottolmuimeja ei suuda
dokkimisjaama leida.

Laadimine

Robottolmuimeja esmakordsel laadimisel ja siis, kui robottolmuimeja aku on tuhjaks saanud, on
laadimisaeg neli tundi.

Teie robottolmuimejat saab laadida kahel viisil:

- dokkimisjaamas, kas kasitsi voi automaatselt kasutamise ajal;

- Uhendades robottolmuimeja otse vooluvorku.

Markus. kui aku on tais laetud, suudab teie robottolmuimeja puhastada kuni 100 minutit.

Dokkimisjaamas laadimine

1 Seadke toiteluliti asendisse ,on” (joon. 14).

2 Asetage robottolmuimeja vooluvorguga ihendatud dokkimisjaama (joon. 15).

3 Kaivitamis-/seiskamismargutuli hakkab aeglaselt vilkuma (joon. 16).

4 Kui aku on tais laetud, jaab kaivitamis-/seiskamismargutuli pidevalt pélema (joon. 17).

Automaatne laadimine kasutamise ajal

1 Kui robottolmuimeja on lO0petanud puhastamise voi kui aku laetust on jarel vaid 15%, hakkab see
laadimiseks automaatselt dokkimisjaama otsima. Kui robottolmuimeja otsib dokkimisjaama, vilgub
kaivitamis-/seiskamismargutuli kiiresti (joon. 19).

2 Kui aku on tais laetud, jaab kaivitamis-/seiskamismargutuli pidevalt polema.



Eesti 31

Markus. robottolmuimeja otsib automaatselt dokkimisjaama Uksnes siis, kui see alustas puhastamist
dokkimisjaamast.

Laadimine otse vooluvorgust

1
2

4

Robottolmuimeja sisselllitamiseks vajutage toitelulitit.

Sisestage adapteri vaike pistik robottolmuimejal asuvasse pistikusse (1). Sisestage adapter
seinakontakti (2) (joon. 20).

Kui robottolmuimeja on digesti vooluvorku Uhendatud, hakkab alustamis-/seiskamismargutuli vaga
aeglaselt vilkuma. See naitab, et robottolmuimeja laeb.

Kui aku on tais laetud, jaab kaivitamis-/seiskamismargutuli pidevalt pélema.

Ruumi ettevalmistamine puhastustsiikliks

Enne robottolmuimeja puhastustsukli alustamist veenduge, et eemaldasite pdrandalt kdik lahtised ja
ornad esemed (joon. 21).

Eemaldage pdrandalt kdik kaablid, juhtmed ja ndorid.

Robottolmuimeja kasutamine

Kaivitamine ja seiskamine

1

Vajutage kaivitamis-/seiskamisnuppu.

- Voite vajutada robottolmuimeijal (joon. 22) olevat kaivitamis-/seiskamisnuppu.

- FC8715, FC8710, FC8705: Voite vajutada ka kaugjuhtimispuldil (joon. 23) olevat kaivitamis-
/seiskamisnuppu.

Kaivitamis-/seiskamismargutuli jadab pidevalt sisse ning robottolmuimeja hakkab puhastama (joon.

17).

Robottolmuimeja puhastab automaatse puhastamise reziimis kuni aku langeb madalale tasemele.

Automaatse puhastamise reziimis jargib see siksakilise, juhusliku, seina mdéodda kulgeva ja

asukohapodhise reziimi mustrite (joon. 18) korduvaid seeriaid.

FC8715, FC8710, FC8705:

Markus. eraldi reziimi valimiseks vajutage Uhte kaugjuhtimispuldi reziiminuppudest. Lisateabe
saamiseks vt jaotist ,Puhastusreziimi valimine*.

Kui aku on tuhjaks saamas, hakkab kaivitamis-/seiskamismargutuli vilkuma ja robottolmuimeja
hakkab laadimiseks (joon. 19) dokkimisjaama otsima.

Samuti voite puhastustsukli katkestamiseks voi seiskamiseks vajutada kaivitamis-/seiskamisnupule.
Kui vajutate uuesti kdivitamis-/seiskamisnuppu ja akus on veel piisavalt energiat, jatkab
robottolmuimeja automaatse puhastamise reziimi.

FC8715, FC8710, FC8705: Et robottolmuimeja naaseks dokkimisjaama enne aku tUhjaks saamist,
vajutage kaugjuhtimispuldil olevat dokkimisnuppu (joon. 25).

Kaivitamis-/seiskamismargutuli hakkab vilkuma ja robottolmuimeja hakkab laadimiseks (joon. 19)
dokkimisjaama otsima.

Markus. Kui te ei kaivitanud robottolmuimejat dokkimisjaamast, ei hakka see madala aku taseme
korral automaatselt dokkimisjaama otsima.

FC8715, FC8710, FC8705: Kui akus on piisavalt energiat, voite robottolmuimeja naasmiseks
dokkimisjaama vajutada dokkimisnuppu kaugjuhtimispuldil. Kui aku on taiesti tthi, peate
robottolmuimeja dokkimisjaama asetama kasitsi.
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Dokkimisjaama kasutamine

Dokkimisjaamal on robottolmuimeja juhtimiseks kaks juhikut.

Aku tais ja alustamise nupp

Kui vajutate robottolmuimeija laadimise ajal dokkimisjaamal olevat aku tais ja alustamise nuppu,
alustab robottolmuimeja puhastamist niipea, kui aku on tais (joon. 27).

24 h nupp

Kui vajutate dokkimisjaamal 24 h nuppu, hakkab dokkimisjaam loendama 24 tundi jargmise
puhastustsuklini. Kui loendus on [6ppenud, hakkab robottolmuimeja puhastama kuni selle aku langeb
madalale tasemele ning seejdrel naaseb see laadimiseks (joon. 28) automaatselt dokkimisjaama.

Puhastusreziimi valimine

Puhastusreziimi valimine on véimalik ainult kaugjuhtimispuldi abil (FC8715, FC8710, FC8705). Lisaks
automaatse puhastamise reziimile on robottolmuimejal neli eraldi puhastusreziimi, mille saab
aktiveerida kaugjuhtimispuldi vastavat nuppu vajutades.

Siksakilise liikumise reziim

Siksakilise liilkumise reziimis teeb robottolmuimeja suurte pindade (joon. 29) puhastamiseks kogu
ruumis siksakke.

Juhusliku liikumise reziim

Selles reZiimis puhastab robottolmuimeja ruumi sirgeid ja siksakilisi liigutusi (joon. 30) omavahel
segades.

Seina modda liikumise reziim

Selles reziimis kulgeb robottolmuimeja médda ruumi seina, et teha seinaaared eriti puhtaks (joon. 31).
Asukohapohine reziim

Selles reziimis liigub robottolmuimeija juhuslikult vaikeses piirkonnas, et see piirkond pdhjalikult (joon.

32) puhastada.

Markus. kasitsi valitud reZiimid jaavad aktiivseks vaid mdéneks minutiks. Parast neid lulitab
robottolmuimeja automaatse puhastamise reziimile.

Kasitsi juhtimine

Voite robottolmuimejat kaugjuhtimispuldil olevate nuppude abil kasitsi juhtida (FC8715, FC8710,

FC8705).

1 Kasutage kaugjuhtimispuldi kaivitamis-/seiskamisnupust UGleval ja all ning vasakul ja paremal
olevaid noolenuppe robottolmuimeija labi ruumi (joon. 33) navigeerimiseks.

Markus. Olge ettevaatlik robottolmuimejat kasitsi erinevate korguste ja treppide lahedal juhtides.
Markus. Tolmu imemise funktsioon ja kulgmised harjad téotavad ainult siis, kui robottolmuimeja

soidab otse. Nupud vasakule, paremale ja tagasi on ette nahtud robottolmuimejaga
manooverdamiseks.
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Kaugjuhtimispuldi puhastusajanupu kasutamine

FC8715, FC8710, FC8700: Selleks, et robottolmuimeja 35 minutit puhastaks, vajutage
kaugjuhtimispuldil puhastusaja nuppu. Kui puhastusaeg on labi, naaseb robottolmuimeja laadimiseks
(joon. 34) dokkimisjaama.

Toitellliti kasutamine

Toite lUlitamine asendisse ,off” paneb robottolmuimeja stgavasse puhkereziimi. Selles reziimis olles

robottolmuimeja enam ei reageeri.

- Kui soovite robottolmuimejat laadida, peate lUlitama toitellliti asendisse ,on”.

- Kui robottolmuimeja siseneb stgavasse puhkereziimi keset kasutamist, saate selle taasaktiveerida
lUlitades toiteluliti asendisse ,on” ning robottolmuimejat laadides. Parast paari sekundit hakkab
robottolmuimeja uuesti reageerima.

- Kui te ei plaani robottolmuimejat kasutada kuu voi pikema aja jooksul, siis lUlitage toitelliti
asendisse ,off” ning Uhendage laetava aku kaitsmiseks ja energia sadstmiseks dokkimisjaam voi
adapter lahti.

Signaalid ja nende tahendused

Robottolmuimejal on ekraan kolme naidikuga: hoiatusmargutuli, kaivitamis-/seiskamise margutuli ja
tolmukambri taitumise margutuli. Allolev tabel selgitab signaalide tahendusi.

Probleem Tahendus

Kaivitamis-/seiskamismargutuli poleb pidevalt. Robottolmuimeja on puhastamiseks valmis.

Kaivitamis-/seiskamismargutuli vilgub aeglaselt. Robottolmuimeja laeb.

Kaivitamis-/seiskamismargutuli vilgub kiiresti. Robottolmuimeja otsib dokkimisjaama.

Robottolmuimeja laetava aku tase on madal.

Tolmukamobri taitumise margutuli stttib pélema. Tolmukamber on tais.

Hoiatustuli stttib pdlema. Robottolmuimejat tdsteti puhastamise ajal.

Robottolmuimeja porkeraam on kinni jaanud.

Ratas voi kulgmine hari on kinni jaanud.

Ulemine kate puudub véi ei ole korralikult kinni.

Robottolmuimeija ei suuda leida dokkimisjaama.

Plaksule reageerimine

Plaksule reageerimine, kui robottolmuimeja siseneb puhkereziimi, on lubatud jargmistes olukordades:
- kui see l6petab puhastamise vea tottu;

- kui olete programmeerinud lUuhikese puhastusaja;

- kui see ei leia 20 minuti jooksul dokkimisjaama.

Kui te robottolmuimejat ei nde, saate maarata selle asukoha oma kasi Uhe korra plaksutades.
Robottolmuimeja vastab piiksatuse ning ekraanil kdikide kujutiste pélema suttimisega.



34 Eesti

Puhastamine ja hooldus

Tolmukambri tihjendamine ja puhastamine

Kui tolmukambri taitumise margutuli suttib pidevalt pdlema, tihjendage ja puhastage tolmukamber.

1
2

Eemaldage kate (joon. 35).

Tommake tolmukambri kaane kaepide Ules ja tostke tolmukamber oma pesast valja (joon. 36).
Markus. Tolmukambri valjavotmisel voi tagasipanemisel olge ettevaatlik, et te ei kahjustaks mootori
ventilaatori terasid.

Tehke tolmukambri pesa kaas ettevaatlikult lahti (1) ja votke filter valja (2) (joon. 37).
Tuhjendamiseks raputage tolmukamobrit prigikasti kohal. Puhastage filtrit ja tolmukambri sisemust

lapi vOi pehmete harjastega hambaharjaga. Puhastage ka tolmukambri (joon. 38) pdhjal olev
imemisava.

Ettevaatust! Arge puhastage tolmukambrit veega ega ka néudepesumasinas.

Pange filter tagasi tolmukambrisse (1). Seejarel pange tolmukamobrile (joon. 39) kaas peale (2).
Pange tolmukamber tagasi selle pessa ja pange Ulemine kate robottolmuimejale (joon. 40) tagasi.

Ettevaatust! Veenduge, et tolmukambris oleks filter alati olemas. Robottolmuimejat ilma filtrita
kasutades saab mootor kahjustada.

Robottolmuimeja puhastamine.

Tohusaks puhastamiseks tuleb aeg-ajalt kukkumissensoreid, rattaid, kulgmisi harju ja imamisava

puhastada.

1 Pange robottolmuimeja tagurpidi tasasele pinnale.

2 Kasutage kukkumissensorite (joon. 41) juurest tolmu vdi ebemete eemaldamiseks pehmete
harjastega harja (nt hambaharija).
Markus. on tahtis, et puhastaksite kukkumissensoreid regulaarselt. Kui kukkumissensorid on
mustad, ei pruugi robottolmuimeja digesti kdrguserinevusi voi treppe tuvastada.

3 Kasutage esiratta ja kulgmiste rataste (joon. 42) juurest tolmu voi ebemete eemaldamiseks
pehmete harjastega harja (nt hambaharja).

4 Kulgmiste harjade puhastamiseks haarake selle harjastest ja tdommake need véllide kiljest (joon.

43) ara.

Votke pehmete harjastega harja (nt hambaharja) véi riidetuki (joon. 44) abil volli ja harja kuljest ara
ebemed, karvad ja niidijupid.

Puhastage imemisava pehme harjaga (nt hambaharjaga) (joon. 45).

Kontrollige robottolmuimeja kilgmisi harju ja pdhja teravate esemete suhtes, mis voiksid teie
pdrandat kahjustada.

Osade vahetamine

Tarvikute tellimine

Seadme jaoks tarvikute voi varuosade ostmiseks minge veebilehele www.shop.philips.com/service
vOi kllastage Philipsi edasimuutjat. Samuti voite pddrduda oma riigi Philipsi klienditoe keskusesse (vt
kontaktandmeid Ulemaailmse garantii lehelt).
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Filtri vahetamine
Vahetage filter, kui see on vaga must voi kahjustatud. Uue filtri saate tellida tellimuse numbriga

FC8065. Juhiseid selle kohta, kuidas filtrit tolmukambrist eemaldada ja tolmukambrisse asetada, vt
peatlkist ,Puhastamine ja hooldus” jaotisest ,Tolmukambri tihjendamine ja puhastamine”.

Kilgmiste harjade vahetamine

Korraliku puhastustulemuse saavutamiseks vahetage mone aja méddumisel kiulgmised harjad valja.

Markus. Vahetage kulgmised harjad alati, kui markate neil kulumisjalgi voi kahjustusi. Soovitame
molemad kulgmised harjad samaaegselt valja vahetada. Saate tellida kahest kulgharjast ja kahest
filtrist koosneva komplekti ttbinumbriga FC8067.

1 Kulgmiste harjade valjavahetamiseks votke vanade kilgmiste harjade harjastest kinni ja tommake
need vollide kuljest ara.
2 Lukake uued kulgmised harjad vollide kulge.

Laetava aku vahetamine

Laetavat akut tohib vahetada vaid selleks kvalifitseeritud hoolduseinsener. Kui laetavat akut ei ole
enam voimalik laadida voi kui see saab kiiresti tuhjaks, viige robottolmuimeja aku asendamiseks
Philipsi volitatud hoolduskeskusesse. Philipsi klienditeeninduskeskuse kontaktandmed teie
asukohariigis leiate Ulemaailmse garantii lehelt.

Kaugjuhtimispuldi patarei vahetamine (FC8715, FC8710,
FC8705)

Kaugjuhtimispult todtab CR2025 mintpatareiga. Asendage patarei, kui robottolmuimeja

kaugjuhtimispuldil olevate nuppude vajutamisel enam ei reageeri.

1 Hoidke kaugjuhtimispulti tagurpidi. Vajutage patareihoidikul olevat vabastusnuppu ja samal ajal
lukake patareihoidik kaugjuhtimispuldist (joon. 46) vélja.

2 Eemaldage tuhi patarei patareipesast ja asetage patareipesasse uus patarei. Seejarel libistage
patareihoidik tagasi kaugjuhtimispulti (joon. 47).

Laetava aku eemaldamine

Hoiatus. Eemaldage akupatarei seadmest vaid siis, kui seadme kasutusest korvaldate.
Enne aku eemaldamist kontrollige, et see oleks taiest tiihi.

Laetava aku eemaldamiseks jargige allpool kirjeldatud samme. Voite robottolmuimeja selle laetava

aku eemaldamiseks Philipsi volitatud hoolduskeskusesse viia. Teie lahipiirkonnas asuva

hoolduskeskuse aadressi saamiseks votke Uhendust oma asukohariigi Philipsi

klienditeeninduskeskusega.

1 Kaivitage robottolmuimeja kusagil toas, kuid mitte dokkimisjaamas.

2 Laske robottolmuimejal todtada seni, kuni aku on tlhi; nii hoolitsete selle eest, et aku on taiesti tihi
enne selle eemaldamist ja utiliseerimist.

3 Keerake akupesa kruvid lahti ja eemaldage kate (joon. 48).

Votke laetav aku valja ning Uhendage see lahti (joon. 49).

5 Viige robottolmuimeja ning laetav aku elektriliste ja elektrooniliste jaatmete kogumispunkti.

n
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Veaotsing

Selles peatukis voetakse kokku kdige levinumad probleemid, mis teil seadmega tekkida voivad. Kui te
ei suuda alljargneva teabe abil ise probleemi lahendada, kulastage veebilehte

www.philips.com/support, kus on loetelu korduma kippuvatest kisimustest, voi votke Uhendust oma riigi

klienditeeninduskeskusega.

Probleem

Véimalik pohjus

Lahendus

Robottolmuimeja ei
hakka puhastama, kui ma
vajutan kaivitamis-
/seiskamisnupule.

Laetav aku on tuhi.

Laadige akut (vt ptk ,Kasutamiseks
valmistumine®).

Vaike pistik on ikka veel
robottolmuimeja pistikupesas.

Robottolmuimeja ei todta vooluvorgu

peal. See tbotab vaid oma laetava aku
peal. Seega eemaldage adapter enne

kasutamist nii robottolmuimeja kuljest
kui vooluvorgust.

Toiteluliti ei ole seatud
asendisse ,on” (I).

Lulitage toiteluliti asendisse ,on”.
Asetage robottolmuimeja vooluvdrguga
Uhendatud dokkimisjaama voi Uhendage
adapter vaikese pistikuga
robottolmuimejasse. Paari sekundi
parast hakkab robottolmuimeja piiksuma
ning selle ekraan suttib pdlema.

Robottolmuimeja ei
vasta, kui Uhele
nuppudest vajutan.

Lulitasite toiteluliti asendisse
LOff”.

Lulitage toiteluliti asendisse ,on”.
Asetage robottolmuimeja vooluvorguga
Uhendatud dokkimisjaama voi Uhendage
adapter vaikese pistikuga
robottolmuimejasse. Paari sekundi
parast hakkab robottolmuimeja piiksuma
ning selle ekraan suttib pdlema.

Robottolmuimeja ei suutnud
leida dokkimisjaama ning aku
sai tUhjaks.

Asetage robottolmuimeja vooluvorguga
Uhendatud dokkimisjaama voi Uhendage
adapter vaikese pistikuga
robottolmuimejasse. Paari sekundi
parast hakkab robottolmuimeja piiksuma
ning selle ekraan suttib pdlema.

Hoiatustuli vilgub kiiresti.

Uks ratas voi mélemad rattad
on kinni jaanud.

Lulitage toitelliti asendisse , off”.
Eemaldage ebemed, karvad, niidi- voi
traadijupid, mis on ratta vedru kulge
jaanud.

Uks kulgmine ratas voi
molemad kulgmised rattad on
takerdunud.

Puhastage kulgmised harjad (vt ptk
,Puhastamine ja hooldus®).

Ulemine kate puudub voi ei ole
korralikult kinni.

Kui Ulemine kate puudub vai ei ole
korralikult kinni, siis robottolmuimeja ei
toota. Asetage Ulemine kate korralikult
robottolmuimejale.
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Lahendus

Pérkeraam on kinni jaanud.

Vajutage kaivitamis-/seiskamisnuppu.
Tostke robottolmuimeijat nii, et selle
porkeraam tuleks lahti. Asetage
robottolmuimeja takistuse juurest
luhikesele kaugusele ja vajutage
puhastamise jatkamiseks kaivitamis-
/seiskamisnuppu.

Robottolmuimejat tosteti
puhastamise ajal.

Vajutage kaivitamis-/seiskamisnuppu.
Pange robottolmuimeja pdrandale.
Seejarel vajutage puhastamise
jatkamiseks kaivitamis-
/seiskamisnupule.

Robottolmuimeja ei
puhasta pérandat
korralikult.

Uhe v6i mélema kilgmise
harja harjased on koverad voi
viltu.

Leotage harja voi harjasid ménda aega
soojas vees. Kui see ei taasta harjaseid
Oigele kujule, vahetage kulgede harjad
valja (vt ptk ,Asendamine”).

Tolmukamobri filter on must.

Puhastage tolmukambri filtrit lapi voi
pehmete harjastega hambaharjaga.
Filtrit ja tolmukambrit voib puhastada ka
tavalise tolmuimejaga madala imemisjdu
seadel.

Kui filtrit ei dnnestu harjaga ega
tolmuimejaga puhastada, vahetage see
uue vastu valja. Soovitame filtrit
vahetada vahemalt Uks kord aastas.

Tolmukambri péhjal olev
imemisava on ummistunud.

Puhastage imemisava (vt ptk
~Puhastamine ja hooldus®).

Esimese ratta Umber on
kogunenud juukseid voi muud
sodi.

Puhastage esimene ratas (vt ptk
,Puhastamine ja hooldus®).

Robottolmuimeja puhastab
vaga tumedat voi laikivat
pinda, mis aktiveerib
kukkumissensorid. Selle
tulemusel hakkab
robottolmuimeja ebatavaliselt
liitkuma.

Vajutage kaivitamis-/seiskamisnupule
ning seejdrel viige robottolmuimeja
heledamat varvi pinnaga poérandale. Kui
probleem pusib ka heledamat varvi
pindadel, kulastage veebilehte
www.philips.com/support voi votke
Uhendust oma asukohariigi
klienditeeninduskeskusega.

Robottolmuimeja puhastab
pdrandat, mis peegeldab
tugevasti paikesevalgust. See
aktiveerib kukkumissensorid,
mille tulemusel hakkab
robottolmuimeja ebatavaliselt
litkuma.

Tommake kardinad ette, et
paikesevalgus ei paaseks tuppa. Voite
alustada puhastamist ka siis, kui paike
on vahem ere.
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Probleem

Véimalik pohjus

Lahendus

Akut ei ole enam
vdimalik laadida voi see
saab vaga kiiresti tUhjaks.

Aku kasutusiga on [6ppenud.

Laske aku Philipsi hoolduskeskuses valja
vahetada (vt ptk ,Asendamine”).

FC8715, FC8710, FC8705:
Kaugjuhtimispuldi patarei
saab liiga kiiresti tUhjaks.

Véib-olla pole te sisestanud
Oiget tUUpi patareid.

Kaugjuhtimispuldi jaoks vajate CR2025
muntpatareid. Kui probleem pusib,
minge veebilehele
www.philips.com/support voi votke
Uhendust oma asukohariigi
klienditeeninduskeskusega.

Robottolmuimeja liigub
ringides.

Robottolmuimeja on
asukohapohises reziimis.

Selline kaitumine on normaalne.
Asukohapohise reziimi voib aktiveerida,
kui pdrandal on naha palju mustust ning
see vajab pdhjalikku puhastamist. See
on osaks ka automaatsest puhastamise
reziimist. Parast umbes Uhte minutit
jatkab robottolmuimeija tavalise
puhastamise mustrit. Asukohapohise
puhastamise reziimi saate peatada ka
selleks kaugjuhtimispuldilt mone teise
puhastamise reziimi valides.

FC8715, FC8710, FC8705:
Asukohapohise puhastamise reziimi
saate peatada ka selleks
kaugjuhtimispuldilt mone teise
puhastamise reziimi valides.

Robottolmuimeja ei
suuda leida
dokkimisjaama.

Robottolmuimeijal ei ole
piisavalt ruumi dokkimisjaama
suunas navigeerimiseks.

Puudke leida dokkimisjaama jaoks moni
teine koht. Vaadake jaotist
,Dokkimisjaama paigaldamine” peattkis
JKasutamiseks valmistumine*.

Robottolmuimeja otsib
jatkuvalt.

Lubage robottolmuimejale
dokkimisjaama naasmiseks umbes 20
minutit.

Robottolmuimejat ei kaivitatud
dokkimisjaamast.

Kui soovite, et robottolmuimeja parast
puhastustsuklit dokkimisjaama naaseks,
siis kaivitage see dokkimisjaamast.
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Uvod

Uvod

Cestitamo na kupnii i dobro dosli u Philips! Kako biste potpuno iskoristili podrsku koju nudi tvrtka
Philips, registrirajte svoj proizvod na www.philips.com/welcome.

Opceniti opis

15
16
17
18
19

Gornji poklopac

Rucka poklopca spremnika za prasinu
Poklopac spremnika za prasinu

Filtar

Spremnik za prasinu

Ventilator

Odbojnik

Upravljanje priklju¢nom stanicom

Gumb za pokretanje/zaustavljanje (kako biste pokrenuli ili zaustavili robotski usisavac)
Zaslon

Prednji kotac

Osovine bo¢nih Cetki

Senzori za spriecavanje pada

Kotaci

Usisni otvor

Bocne Cetke

Drzac baterije

Daljinski upravljac¢ (FC8715, FC8710, FC8705)

20 Mali utikac

21

Adapter

22 Priklju¢na stanica

Zaslon i daljinski upravljac

Zaslon (sl. 2):

1
2
3

Indikator upozorenja
Indikator pokretanja/zaustavljanja
Indikator punog spremnika za prasinu

Daljinski upravljac (sl. 3):

1

2
3
4

Gumbi za navigaciju i pokretanje/zaustavljanje
Tipka za priklju¢nu stanicu

Tipka za vrijeme cis¢enja

Tipke za nacin c¢is¢enja

Nacdin na koji robotski usisavac radi

Sto robotski usisavac cisti

Ovaj robotski usisavac opremljen je znacajkama koje ga ¢ine pogodnim aparatom za ciscenje koji ¢e
vam pomoci da ocistite podove u svojem domu.

Hrvatski
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Robotski usisavac osobito je prikladan za c¢is¢enje tvrdih podova, kao sto su drveni podovi, ili podovi
prekriveni plo¢icama ili linoleumom. Do problema moze dodi pri ¢is¢enju mekih podova, kao sto su
sagovi ili tepisi. Ako se robotskim usisavacem koristite na tepihu ili sagu, prvi put budite u blizini kako
biste vidjeli moze li se nositi s takvim podom. Robotskom je usisavacu takoder potreban nadzor ako
ga upotrebljavate na vrlo tamnim ili sjajnim tvrdim podovima.

Nacdin na koji robotski usisavac Cisti

Sustav za ¢is¢enje

Robotski usisavac ima sustav za cisc¢enje u 2 faze koji mu omogucava ucinkovito ¢is¢enje podova.

- Dvije bo¢ne Cetke pomazu robotskom usisavacu da ocisti kutove i uzduz zidova. One mu pomazu u
uklanjanju prljavstine s poda i guranju prljavstine prema otvoru za usisavanie (sl. 4).

- Usisna snaga robotskom usisavacu omogucava hvatanje slobodne prljavstine i njezin prijenos kroz
otvor za usisavanje u spremnik za prasinu (sl. 5).

Obrasci ¢is¢enja

U automatskom nacinu rada robotski usisavac koristi se automatskim redoslijedom obrazaca za

optimalno c¢is¢enje svakog podrucija prostorije. Upotrebljava sljedece obrasce c¢is¢enja:

1 Z-obrazac ili cik-cak obrazac (sl. 6)

2 Nasumicni obrazac (sl. 7)

3 Obrazac (sl. 8) ¢is¢enja uz zid

4 Obrazac (sl. 9) ¢is¢enja mjesta

Ako je u automatskom nacinu cis¢enija, robotski usisavac koristit ¢e se ovim obrascima zadanim

redoslijedom: Z-obrazac, nasumic¢ni obrazac, obrazac ¢is¢enja uz zid i obrazac ¢is¢enja mjesta.

Kada robotski usisavac dovrsi taj slijed obrazaca, ponovno se zapocne kretati u Z-obrascu. Robotski

usisavac nastavlja se koristiti tim slijedom obrazaca za ¢is¢enje sobe dok se punjiva baterija ne

isprazni ili dok se ru¢no ne iskljudi.

Napomena (FC8715, FC8710, FC8705): Nacine rada mozete birati i pojedinacno pritiskom
odgovarajuce tipke na daljinskom upravljacu. Vise pojedinosti potrazite u poglavlju ,Uporaba
robotskog usisavaca”, odjeljak ,Nacini ¢iscenja”.

Kako vas robotski usisavac izbjegava mjesta koja se razlikuju
visinom
Na donjem dijelu robotskog usisavaca nalaze se tri senzora za sprjecavanje pada. Tim se senzorima za

spriec¢avanje pada koristi za prepoznavanije i izbjegavanje mjesta s visinskom razlikom, kao sto su
stubista.

Napomena: Robotski usisava¢ mogao bi prijeci preko ruba mjesta koje se razlikuje visinom jer se
prednji senzor za sprjecavanje pada nalazi iza odbojnika.

Oprez: U nekim slucajevima senzori za sprjecavanje pada mozda nece pravodobno prepoznati
stubiste ili visinsku razliku. Stoga pazljivo motrite robotski usisavac tijekom prvih nekoliko uporaba
i kada se njime koristite blizu stubista ili drugog mjesta s visinskom razlikom. Vazno je redovito
Cistiti senzore za sprjecavanje pada kako bi se osiguralo da robotski usisavac i dalje pravilno
prepoznaje visinske razlike (upute pronadite u poglavlju ,Ci$¢enje i odrzavanje”).
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Prije prve uporabe

Montaza boc¢nih Cetki
1 Raspakirajte bocne Cetke i okrenite robotski usisavac naopako, na stol ili pod.
2 Gurnite boc¢ne Cetke na osovine na donjem dijelu robotskog usisavaca (sl. 10).

Napomena: Pobrinite se da bocne cetke budu ispravno pricvrscene. Pritisnite ih na osovinu dok ne
Cujete da su uglavljene na polozaj zvukom ,klik”.

Uklanjanje zastitne oznake s daljinskog upravljac¢a (FC8715, FC8710, FC8705)

Daljinski upravljac radi s pomocu dugmaste baterije CR2025. Ta je baterija zasti¢ena jezi¢cem koji je
prije uporabe potrebno ukloniti.
1 Izvucite zastitni jezicac iz odjeljka za bateriju daljinskog upravljaca (sl. 11).

Nakon toga moci cete koristiti daljinski upravljac.

Priprema za uporabu

Postavljanje priklju¢ne stanice

1 Umetnite mali utika¢ adaptera u uti¢nicu na priklju¢noj stanici (1) i uklju¢ite adapter u zidnu uti¢nicu
(2) (sl. 12).

2 Priklju¢nu stanicu postavite na vodoravan, ravan pod i naslonite je uza zid.

Napomena: Pobrinite se da 80 cm ispred, 30 cm udesno i 100 cm ulijevo od priklju¢ne stanice (sl.
13) ne bude prepreka ni visinskih razlika.

Vazna napomena: stanje dubokog mirovanja

Kako ponovno postaviti robotski usisavac kada je u stanju dubokog mirovanija (robotski usisavac¢ ne
reagira):

- Postavite prekidac za napajanje u polozaj ,on” (sl. 14) (uklju¢eno).

- Napunite robotski usisavac. Nakon nekoliko sekundi robotski usisavac ponovno ¢e reagirati.

Napomena: Robotski usisavac prijeci ¢e u stanje dubokog mirovanja svaki put kada postavite prekidac
za napajanje u polozaj ,off” (isklju¢eno) i kada je baterija prazna. Baterija se moze isprazniti na primjer
kada robot ne moze pronadi svoju priklju¢nu stanicu.

Punjenje

Kada je punite prvi put ili kada je punijiva baterija robotskog usisavaca prazna, ciklus punjenija traje
Cetiri sata.

Robotski usisava¢ mozete napuniti na dva nacina:

- Putem priklju¢ne stanice, ru¢no ili automatski tijekom uporabe;

- Prikljuc¢ivanjem robotskog usisavaca izravno na napajanije.

Napomena: Kada se punjiva baterija potpuno napuni, vas ¢e robotski usisava¢ moci raditi do 100
minuta.

Punjenje na priklju¢noj stanici
1 Postavite prekidac za napajanje u polozaj ,on” (sl. 14) (ukljuceno).
2 Postavite robotski usisavac¢ na ukopcanu priklju¢nu stanicu (sl. 15).
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3 Indikator pokretanja/zaustavljanja poc¢ne sporo treptati (sl. 16).

4 Kad se punjiva baterija potpuno napuni, indikator pokretanja/zaustavljanja pocet ¢e svijetliti bez
prekida (sl. 17).

Automatsko punjenje tijekom uporabe

1 Nakon sto robotski usisavac zavrsi s ¢iscenjem ili kad mu preostane svega 15 % napajanja baterije,
automatski ¢e traziti priklju¢nu stanicu radi punjenja. Dok robotski usisavac trazi priklju¢nu stanicu,
indikator pokretanja/zaustavljanja brzo treperi (sl. 19).

2 Kad se punjiva baterija potpuno napuni, indikator pokretanja/zaustavljanja pocet ¢e svijetliti bez
prekida.

Napomena: Robotski usisavac automatski trazi priklju¢nu stanicu samo ako je ¢is¢enje zapoceo od
priklju¢ne stanice.

Punjenje izravno iz elektricne mreze

1 Za ukljucivanje robotskog usisavaca pritisnite prekidac za napajanije.

2 Ukljucite mali utika¢ adaptera u uti¢nicu na robotskom usisavacu (1). Ukljucite adapter u zidnu
uti¢nicu (2) (sl. 20).

3 Ako je robotski usisavac ispravno priklju¢en na napajanije, indikator pokretanja/zaustavljanja po¢ne
treptati vrlo sporo. To naznacuje da se robotski usisavac puni.

4 Kad se punjiva baterija potpuno napuni, indikator pokretanja/zaustavljanja pocet ¢e svijetliti bez
prekida.

Priprema prostorije za ¢iS¢enje

Prije no sto pokrenete cis¢enje robotskim usisavacem, s poda maknite sve nepri¢vrs¢ene i lomljive
predmete (sl. 21).

S poda takoder uklonite sve kabele i Zice.

Koristenje robotskog usisavaca

Pokretanje i zaustavljanje
1 Pritisnite gumb za pokretanje/zaustavljanje.
- Mozete pritisnuti gumb za pokretanje/zaustavljanje na robotskom usisavacu (sl. 22).
- (FC8715, FC8710, FC8705): Mozete pritisnuti i gumb za pokretanje/zaustavljanje na daljinskom
upravljacu (sl. 23).
2 Indikator pokretanja/zaustavljanja neprekidno je ukljucen i robotski usisavac zapocinje istiti (sl. 17).
3 Robotski usisavac cisti u automatskom nacinu ¢is¢enja dok mu se baterija ne isprazni. U nacinu
automatskog ciscenja prati ponavljane sljedove Z-obrasca, nasumi¢nog obrasca, obrasca &is¢enja
uza zid i obrasca ¢is¢enja mjesta (sl. 18).
(FC8715, FC8710, FC8705):

Napomena: Kako biste odabrali zasebni nacin rada, pritisnite jednu od tipki za nacin rada na
daljinskom upravljacu. Vise pojedinosti pronadite u odjeljku ,Odabir nacina ciscenja”.

4 Kada mu se baterija isprazni, indikator pokretanja/zaustavljanja poc¢ne treptati i robotski usisavac
trazi priklju¢nu stanicu radi punjenija (sl. 19).

5 Mozete pritisnuti i gumb za pokretanje/zaustavljanje kako biste prekinuli ili zaustavili ¢is¢enje. Ako
ponovo pritisnete gumb za pokretanje/zaustavljanje, a u punjivoj bateriji jos ima dovoljno energije,
robotski usisavac nastavit ce cistiti u automatskom nacinu ciscenja.
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6 (FC8715, FC8710, FC8705): Robotski usisavac mozete vratiti na priklju¢nu stanicu prije praznjenja
punjive baterije pritiskom gumba za priklju¢nu stanicu na daljinskom upravljacu (sl. 25).
Indikator pokretanja/zaustavljanja pocne treperiti, a robotski usisavac trazi priklju¢nu stanicu radi
punjenja (sl. 19).
Napomena: Ako robotski usisavac niste pokrenuli na priklju¢noj stanici, nece automatski traziti
priklju¢nu stanicu kada se punjiva baterija isprazni.

(FC8715, FC8710, FC8705): Ako u punjivoj bateriji i dalje ima dovoljno energije, na daljinskom
upravljacu mozete pritisnuti gumb za priklju¢nu stanicu kako bi se robotski usisavac vratio na
priklju¢nu stanicu. Ako je punjiva baterija ispraznjena do kraja, robotski usisava¢ morat ¢ete ruc¢no
postaviti na priklju¢nu stanicu.

Upravljanje priklju¢nom stanicom

Priklju¢na stanica ima dva upravljaca kojima se mozete koristiti za upravljanje robotskim usisavacem.

Gumb za napunjenu bateriju i pokretanje

Ako pritisnete gumb za napunjenu bateriju i pokretanje na priklju¢noj stanici dok se robotski usisavac
puni, robotski usisavac zapocet ¢e se ¢is¢enjem ¢im se punjiva baterija napuni (sl. 27).

Gumb 24h

Ako pritisnete gumb 24h na priklju¢noj stanici, priklju¢na stanica zapocet ¢e odbrojavanje 24 sata do
sliedeceg cis¢enja. Kada se odbrojavanje zavrsi, robotski usisavac zapocinje cistiti dok se baterija ne
isprazni, a onda se automatski vrati na priklju¢nu stanicu radi punjenja (sl. 28).

Odabir nacina cis¢enja

Odabir nacina ¢is¢enja moguc je samo s pomocu daljinskog upravljaca (FC8715, FC8710, FC8705).
Osim automatskog nacina cis¢enja, ovaj robotski usisavac ima Cetiri zasebna nacina ¢is¢enja koje
mozete aktivirati pritiskom odgovarajuce tipke na daljinskom upravljacu.

Obrazac u obliku slova Z

U nacinu rada u Z-obrascu robotski usisavac cisti radedi petlje u obliku slova Z po sobi kako bi ocistio
velika podrudja (sl. 29).

Nasumicni obrazac

U ovom nacinu rada robotski usisavac prostorije ¢isti kombiniranim obrascem pravocrtnih i unakrsnih
pokreta (sl. 30).

Obrazac ¢is¢enja uz zid

U ovom nacinu rada robotski usisavac krece se uza zidove prostorije kako bi povrsine uza zid bile sto
bolje ociscene (sl. 31).

Nacin ¢iS¢enja mjesta

U ovom nacinu rada robotski usisavac krec¢e se nasumic¢no na malom podrucju kako bi temeljito (sl.

32) ocistio taj dio.

Napomena: Ru¢no odabrani nacini rada aktivni su samo nekoliko minuta. Nakon toga robotski
usisavac prebacuje se u automatski nacin c¢is¢enja.
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Rucna navigacija

Robotskim usisavacem mozete ru¢no upravljati s pomocu gumbi na daljinskom upravljacu (FC8715,

FC8710, FC8705).

1 Koristite se gumbima sa strelicama gore i dolje te lijevo i desno od gumba za
pokretanje/zaustavljanje na daljinskom upravljacu kako biste upravljali robotskim usisavacem kroz
prostoriju (sl. 33).

Napomena: Budite oprezni kada robotskim usisavacem ru¢no upravljate blizu visinskih razlika i
stuba.

Napomena: Funkcija usisavanja i bocne Cetke rade samo kad se robotskim upravljacem upravlja
prema naprijed. Gumbi za lijevo, naprijed ili natrag sluze samo za manevriranje robotskim
usisavacem.

Upotreba gumba za vrijeme cCiS¢enja na daljinskom
upravljacu
FC8715, FC8710, FC8700: Pritisnite gumb za vrijeme ¢is¢enja na daljinskom upravljacu kako bi robotski

usisavac cistio 35 minuta. Kada vrijeme &iscenja istekne, robotski usisavac automatski se vrac¢a na
priklju¢nu stanicu radi punjenija (sl. 34).

Upotreba prekidaca za napajanje

Postavljanjem napajanja u polozaj ,off” (isklju¢eno) robotski usisavac prelazi u stanje dubokog

mirovanja. U tom nacinu rada robotski usisavac vise ne reagira.

- Ako zelite napuniti robotski usisavac, morate pritisnuti prekidac za napajanje u polozaj ,on”
(ukljuc¢eno).

- Ako robotski usisavac prijede u stanje dubokog mirovanija tijekom upotrebe, mozete ga ponovno
aktivirati postavljanjem prekidaca za napajanje na ,on” (uklju¢eno) i punjenjem. Nakon nekoliko
sekundi robotski usisavac ponovno ce reagirati

- Ako robotski usisavac necete upotrebljavati mjesec dana ili vise, pritisnite prekidac za napajanje na
LOff” (iskljuceno) te iskljucite priklju¢nu stanicu ili adapter iz napajanija kako biste zastitili punjivu
bateriju i ustedijeli energiju.

Signali i njihovo znacenje
Robotski usisavac ima zaslon s tri indikatora: indikator upozorenja, indikator pokretanja/zaustavljanja i
indikator punog spremnika za prasinu. U tablici u nastavku objasnjena su znacenja signala.

Signal

Znacenje

Indikator pokretanja/zaustavljanja neprekidno je
ukljucen.

Robotski usisavac spreman je za ¢isc¢enije.

Indikator pokretanja/zaustavljanja treperi sporo.

Robotski usisavac se puni.

Indikator pokretanja/zaustavljanja treperi brzo.

Robotski usisavac trazi priklju¢nu stanicu.

Punijiva baterija robotskog usisavaca je
ispraznjena.

Indikator punog spremnika za prasinu se ukljucio.

Spremnik za prasinu je pun.

Indikator upozorenja se ukljucio.

Robotski usisavac je podignut tijekom cis¢enja.
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Signal Znacenje

Odbojnik robotskog usisavaca je zapeo.

Kotac ili bocna cetka je zapela.

Gorniji poklopac nije na svojem mijestu ili nije
ispravno zatvoren.

Robotski usisava¢ ne moze pronaci priklju¢nu
stanicu.

Odziv na pljeskanje dlanovima

Odziv na plieskanje dlanovima omogucen je ako robotski usisavac prijede u stanje mirovanja u
sljedecim situacijama:

- kada prestane cistiti zbog greske

- kad ste ga programirali na kratko vrijeme ciscenja

- kad ne pronade priklju¢nu stanicu u roku od 20 minuta

Ako ne vidite robotski usisavac, mozete ga locirati jednim pljeskom dlanova. Robotski usisavac
odazvat ¢e se zvu¢nim signalom i ukljuc¢ivanjem svih ikona na zaslonu.

pva

Ciséenje i odrzavanje

Praznjenje i ¢iS¢enje spremnika za prasinu

Kada indikator punog spremnika za prasinu svijetli neprekidno, ispraznite i ocistite spremnik za

prasinu.

1 Skinite poklopac (sl. 35).

2 Rucku poklopca spremnika za prasinu povucite prema gore i podignite spremnik za prasinu iz
odjeljka spremnika za prasinu (sl. 36).
Napomena: Prilikom vadenja ili ponovnog umetanja spremnika za prasinu pazite da ne ostetite
lopatice ventilatora motora.

3 PaZljivo podignite poklopac sa spremnika za prasinu (1) i izvadite filter (2) (sl. 37).

4 Prljavstinu iz spremnika za prasinu istresite u kosaru za otpatke. Odistite filtar i unutarnji dio
spremnika za prasinu krpom ili ¢etkicom za zube s mekim vlaknima. Takoder ocistite usisni otvor na
dnu spremnika za prasinu (sl. 38).

Oprez: Spremnik za prasinu i filter nemojte prati vodom ili u stroju za pranje posuda.

5 Vratite filtar natrag u spremnik za prasinu (1). Zatim postavite poklopac natrag na spremnik za
prasinu (2) (sl. 39).

6 Vratite spremnik za prasinu natrag u odijeljak spremnika za prasinu i vratite gornji poklopac natrag
na robotski usisavac (sl. 40).

Oprez: Uvijek provijerite je li filtar unutar spremnika za prasinu. Ako se koristite robotskim
usisavacem dok je filtar izvan spremnika za prasinu, osteti cete motor.

CiS¢enje robotskog usisavaca
Kako biste osigurali dobru ucinkovitost ¢is¢enja, morate povremeno distiti senzore za sprjiecavanije
pada, kotace, bocne cetke i otvor za usis.
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1 Robotski usisavac stavite naopako na ravnu povrsinu.
2 S pomocu Cetke s mekim viaknima (npr. ¢etkice za zube) uklonite prasinu i dlake iz senzora za
spriecavanije pada (sl. 41).

Napomena: Vazno je redovito distiti senzore za spriec¢avanje pada. Ako su senzori za spriecavanje
pada prljavi, robotski usisava¢ mozda ne¢e moci prepoznati visinske razlike ili stube.

3 S pomocu Cetke s mekim vlaknima (npr. Cetkice za zube) uklonite prasinu ili dlake s prednjeg i
bocnih kotaca (sl. 42).

4 Kako biste odistili bo¢ne cetke, uhvatite ih za vlakna i povucite ih s osovina (sl. 43).

5 S pomocu mekane Cetke (npr. Cetkice za zube) ili krpe (sl. 44) uklonite dlake, kosu i niti s osovine i
bocnih cetki.

6 Otvor za usis ocistite mekanom cetkom (npr. Cetkice za zube) (sl. 45).

7 Provjerite ima li na bo¢nim ¢etkama i donjem dijelu robotskog usisavaca ostrih predmeta koji bi
mogli ostetiti pod.

Zamjena dijelova

Narucivanje dodatnog pribora

Da biste kupili dodatke ili rezervne dijelove, posjetite www.shop.philips.com/service ili se obratite
dobavljacu tvrtke Philips. Takoder se mozete obratiti centru za potrosace tvrtke Philips u svojoj drzavi
(pogledajte medunarodni jamstveni list radi detalja o kontaktu).

Zamjena filtera

Filtar zamijenite ako je vrlo prljav ili oStecen. Novi filtar moZete naruciti pod brojem narudzbe FC8065.
Upute o uklanjanju i postavljanju filtra iz spremnika za prasinu potrazite u odjeljku ,Praznjenje i
¢igcenje spremnika za prasinu” u poglavlju ,Cig¢enje i odrzavanje”.

Zamijena bocnih Cetki
Nakon nekog vremena zamijenite boc¢ne Cetke kako biste osigurali dobre rezultate ¢iscenja.
Napomena: Uvijek zamijenite boc¢ne Cetke kada uocite znakove habanja ili ostecenja. Takoder

preporucujemo da istodobno promijenite obje bocne Cetke. Mozete naruciti komplet od dviju boc¢nih
cetki i dva filtra pod serijskim brojem FC8067.

1 Kako biste zamijenili bo¢ne Cetke, stare bocne Cetke uhvatite za vlakna i povucite ih s osovina.
2 Gurnite nove bocne Cetke na osovine.

Zamijena punjive baterije
Punjivu bateriju mogu zamijeniti samo kvalificirani servisni inzenjeri. Odnesite robotski usisavac u
ovlasteni servisni centar tvrtke Philips kako bi vam zamijenili bateriju kada je vise ne budete mogli

puniti ili se po¢ne brzo prazniti. Detalje za kontakt centra za korisni¢ku podrsku tvrtke Philips u svojoj
zemlji mozete pronaci u medunarodnom jamstvenom listu.

Zamjena baterije daljinskog upravlja¢a (FC8715, FC8710,
FC8705)

Daljinski upravljac radi s pomocu dugmaste baterije CR2025. Bateriju zamijenite ako robotski usisavac
viSe ne reagira na pritisak tipki na daljinskom upravljacu.
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1 Drzite daljinski upravljac preokrenut prema dolje. Pritisnite gumb za otpustanje na drzacu baterije
te istodobno pogurajte drzac baterije iz daljinskog upravljaca (sl. 46).

2 Izvadite praznu bateriju iz drzaca baterije te umetnite novu bateriju u drzac baterije. A zatim kliznite
drzac baterije natrag u daljinski upravljac (sl. 47).

Uklanjanje punjive baterije

Upozorenje: Uklonite punjivu bateriju tek kada uklonite uredaj. Pobrinite se da baterija
bude potpuno prazna dok je uklanjate.

Kako biste izvadili punjivu bateriju, slijedite upute u nastavku. Takoder mozete odnijeti robotski

usisavac u servisni centar tvrtke Philips kako bi vam uklonili punjivu bateriju. Obratite se centru za

korisni¢ku podrsku tvrtke Philips u svojoj drzavi radi adrese servisnog centru u vasoj blizini.

1 Pokrenite robotski usisavac s odredenog mijesta u prostoriji, a ne s priklju¢ne stanice.

2 Ostavite robotski usisava¢ da radi dok se punjiva baterija ne isprazni kako biste bili sigurni da je
punjiva baterija potpuno prazna prije nego sto je izvadite i bacite.

3 Oduvrnite vijke poklopca na odjeljku za baterije i uklonite poklopac (sl. 48).

Podignite punjivu bateriju i iskljucite je (sl. 49).

5 Odnesite robotski usisavac i punjivu bateriju na mjesto za prikupljanje elektricnog i elektronickog
otpada.

N

RjeSavanje problema
U ovom je poglavlju sazetak vec¢ine osnovnih problema s uredajem s kojima se mozete susresti. Ako
problem ne moZete rijesiti s pomocu informacija u nastavku, posjetite www.philips.com/support kako

biste pronasli popis ¢esto postavljanih pitanja ili se obratite centru za korisni¢ku podrsku u svojoj
drzavi.

Problem Moguci uzrok Rjesenje
Robotski usisavac ne Punjiva baterija je prazna. Napunite punjivu bateriju (pogledajte
pocinje Cistiti kada poglavlje "Priprema za uporabu").

pritisnem gumb za
pokretanje/zaustavljanje.

Mali utikac jos uvijek je Robotski usisavac ne radi dok je
umetnut u uti¢nicu na priklju¢en na napajanje. Radi samo dok
robotskom usisavacu. je prikljuc¢en na svojoj punijivoj bateriji.

Stoga, uvijek iskljucite adapter iz
robotskog usisavaca i napajanja prije

upotrebe.
Prekidac za napajanje nije Pritisnite prekidac za napajanje u
postavljen u polozaj ,on” (I) polozaj ,on” (uklju¢eno). Postavite
(ukljuceno). robotski usisavac na uklju¢enu priklju¢nu

stanicu ili ukljucite mali utika¢ adaptera.
Nakon nekoliko sekundi robotski
usisavac oglasit ¢e se zvu¢nim signalom,
a zaslon se ukljucuije.
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Problem

Mogucdi uzrok

Rjesenje

Robotski usisavac ne
reagira kada pritisnem
jedan od gumba.

Prekidac za
ukljucivanije/iskljucivanije
postavili ste na ,off”
(iskljuceno).

Pritisnite prekidac za napajanje u
polozaj ,on” (uklju¢eno). Postavite
robotski usisavac na uklju¢enu priklju¢nu
stanicu ili ukljucite mali utika¢ adaptera.
Nakon nekoliko sekundi robotski
usisavac oglasit ¢e se zvucnim signalom,
a zaslon se ukljucuije.

Robotski usisavac nije mogao
pronaci priklju¢nu stanicu i
baterija se ispraznila.

Postavite robotski usisavac na uklju¢enu
priklju¢nu stanicu ili ukljucite mali utikac
adaptera. Nakon nekoliko sekundi
robotski usisavac oglasit ¢e se zvucnim
signalom, a zaslon se ukljucuje.

Indikator upozorenja
brzo bljeska.

Jedan kotac ili oba kotaca su
zapela.

Prekidac¢ za napajanje postavite na ,off”
(isklju¢eno). Uklonite nakupine dlake,
kosu, niti ili Zice koje su se uhvatile oko
ovjesa kotaca.

Jedna bocna Cetka ili obje
bocne Cetke su zapele.

Ocistite bocne Cetke (pogledajte
poglavlje ,Cis¢enje i odrzavanje”).

Gorniji poklopac nije na svojem
mijestu ili nije ispravno
zatvoren.

Kad nema gornjeg poklopca ili nije
ispravno zatvoren, robotski usisavac ne
radi. Gornji poklopac pravilno postavite
na robotski usisavac.

Odboijnik je zapeo.

Pritisnite gumb za
pokretanje/zaustavljanje. Podignite
robotski usisavac kako bi odbojnik bio
slobodan. Postavite robotski usisavac na
odredenu udaljenost od prepreke i
pritisnite gumb za
pokretanje/zaustavljanje kako bi
nastavio s ¢is¢enjem.

Robotski usisavac je podignut
tijekom c&iscenja.

Pritisnite gumb za
pokretanje/zaustavljanje. Postavite
robotski usisavac¢ na pod. Zatim pritisnite
gumb za pokretanje/zaustavljanje kako
bi robotski usisavac nastavio s
cis¢enjem.

Robotski usisavac ne cisti
kako treba.

Vlakna na jednoj ili obje boc¢ne
Cetke iskrivljene su ili savijene.

Cetku ili ¢etke namacite neko vrijeme u
toploj vodi. Ako se time vlakna ne vrate
u svoj pravilan oblik, zamijenite bocne

Cetke (pogledajte poglavlje ,Zamjena”).

Filter u spremniku za prasinu je
prljav.

Odistite filtar u spremniku za prasinu
krpom ili ¢etkicom za zube s mekim
vlaknima. Filtar i spremnik za prasinu
takoder mozete ocistiti obi¢nim
usisavac¢em uz postavku male jacine
usisa.
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Rjesenje

Ako Cetkanjem ili usisavanjem ne
uspijete odistite filtar, zamijenite ga
novim. Preporucujemo da filtar
zamijenite barem jednom godisnje.

Usisni otvor na dnu spremnika
za prasinu je zacepljen.

Ocistite otvor za usisavanje (pogledajte
poglavlje "Cis¢enije i odrzavanje").

Predniji kotac blokiran je
dlakama i drugom
prljavstinom.

Odistite predniji kotac (pogledajte
poglavlje "Cis¢enije i odrzavanje").

Robotski usisavac cisti vrlo
tamnu ili sjajnu povrsinu, ¢ime
se aktiviraju senzori za
spriecavanje pada. Zbog toga
se robotski usisavac krece
neobi¢nim obrascem.

Pritisnite gumb za
pokretanje/zaustavljanije, a zatim
premijestite robotski usisavac u dio poda
svijetlije boje. Ako se problem nastavi na
podovima svijetlije boje, posjetite
www.philips.com/support ili se obratite
centru za korisni¢ku podrsku u svojoj
zemlji.

Robotski usisavac cisti pod koji
poprilicno jako reflektira
suncevu svjetlost. To aktivira
senzore za spriecavanje pada i
zbog toga se robotski usisavac
krece neobicnim obrascem.

Navucite zavjese kako biste sprijedili
dopiranje sunceve svjetlosti u prostoriju.
Mozete zapoceti s ¢is¢enjem kada
sunceva svjetlost bude manje jarka.

Punijiva baterija se vise
ne moze punitiili se brzo
prazni.

Punijiva baterija dosegla je kraj
vijeka trajanja.

Punijivu bateriju zamijenite u servisnom
centru tvrtke Philips (pogledajte
poglavlje ,Zamjena”).

(FC8715, FC8710,
FC8705): Baterija
daljinskog upravljaca
previse se brzo prazni.

Mozda niste umetnuli bateriju
odgovarajuce vrste.

Za daljinski upravljac potrebna vam je
dugmasta baterija CR2025. Ako se
problem nastavi, posjetite
www.philips.com/support ili se obratite
centru za korisni¢ku podrsku u svojoj
zemlji.

Robotski usisavac krece
se u krugovima.

Robotski usisavac cisti u
nacinu ¢is¢enja mjesta.

To je uobicajeno ponasanje. Nacin
¢iscenja mjesta moze se aktivirati kad se
na podu otkrije mnogo prljavstine radi
temeljitog ciscenja. To je takoder dio
automatskog nacina cisc¢enja. Nakon
otprilike jedne minute robotski usisavac
nastavlja svoj uobicajeni obrazac
¢is¢enja. Nacin c¢is¢enja mjesta takoder
mozete zaustaviti odabirom drugog
nacina ¢is¢enja na daljinskom
upravljacu.

(FC8715, FC8710, FC8705): Nacin
¢iS¢enja mjesta takoder mozete
zaustaviti odabirom drugog nacina
¢iS¢enja na daljinskom upravljacu.
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Problem

Mogucdi uzrok

Rjesenje

Robotski usisavac ne
moze pronaci priklju¢nu
stanicu.

Robotski usisava& nema
dovoljno prostora kako bi
dosao do priklju¢ne stanice.

Pokusajte pronaci drugo mjesto za
priklju¢nu stanicu. Pogledajte
,Postavljanje priklju¢ne stanice” u
poglavlju ,Priprema za uporabu”.

Robotski usisavac i dalje
aktivno trazi.

Omogucite robotskom usisavacu 20
minuta da se vrati na priklju¢nu stanicu.

Robotski usisavac ne pokrenut
s priklju¢ne stanice.

Ako Zelite da se robotski usisavac vrati
na priklju¢nu stanicu nakon cis¢enja,
pokrenite da s priklju¢ne stanice.




Latviesu

levads

levads

Apsveicam ar pirkumu un laipni lGdzam Philips! Lai pilnvértigi izmantotu Philips piedavata atbalsta
iespéjas, registréjiet produktu vietné www.philips.com/welcome.

Visparigs apraksts
Augséjais parsegs

Puteklu tvertnes vaka rokturis
Puteklu tvertnes vaks

Filtrs

Puteklu tvertne

Ventilators

Buferis

Dokstacijas sensors
leslegsanas/apturésanas poga (robota ieslégsanai vai apturésanai)
10 Displejs

11 Jaudas slédzis (robota ieslégSanai vai izslégsanai)
12 Priekséjais ritenttis

13 Sanu birstu lukas

14 Nokrisanas sensori

15 Ritentini

16 Suksanas atvere

17 Sanu birstes

18 Akumulatora turétajs

19 Talvadiba (FC8715, FC8710, FC8705)
20 Mazais spraudnis

21 Adapters

22 Dokstacija

OoONOUTAN WN —

Displejs un talvadiba

Displejs (att. 2):

1 Bridinajuma indikators

2 ledarbinasanas/apturésanas indikators

3 Pilnas puteklu tvertnes indikators

Talvadiba (att. 3)

1 Navigacijas pogas un ieslégsana/apturésana
2 Doko$anas poga

3 Tinsanas laika poga

4 Tinsanas rezima pogas

Robota darbibas princips

Ko robots tira
Sis robots ir aprikots ar funkcijam, kas to padara piemérotu majokla gridu tiridanai.

Robots ir ipasi piemérots cietu gridu tinsanai, piemeéram, koka, laminata vai linoleja gridam. Tam var
rasties problémas, tirot mikstas gndas, pieméram, paklajus vai gridsegas. Ja izmantojat robotu uz

LatvieSu
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paklaja vai gndsegas, ludzu, pirmoreiz palieciet tuvuma, lai redzétu, vai robots spéj notirit sadu gridas
segumu. Robotam uzraudziba nepiecieSama ari tad, ja izmantojat to uz loti tumsam un spidigam
cietam gridam.

Ka robots tira

TinSanas sistéma

Robotam ir divpakapju tirisanas sistéma, lai efektivi notiritu gridas.

- Divas sanu birstes palidz robotam iztirt stdrus un vietas gar sienam. Tas arn palidz savakt netirumus
no gridas un parvietot tos uz siksanas atveri (att. 4).

- Robota stksanas jauda savac netirumus un cauri stksanas atverei novirza tos uz puteklu tvertni
(att. 5).

Tinsanas trajektorijas

Automatiskaja tinsanas rezZima robots izmanto automatisku tirisanas trajektoriju secibu, lai optimali
iztintu katru telpas zonu. Tas izmanto talak noraditas tinsanas trajektorijas.

1 Z veida trajektorija vai zigzaga trajektorija (att. 6)

2 Nejausi izvéléta trajektorija (att. 7)

3 Darbiba gar sienam (att. 8)

4 Tinsana viena vieta (att. 9)

Automatiskaja tinsanas rezima robots Sis trajektorijas izmanto noteikta seciba: Z veida trajektorija,
nejausi izvéléta trajektorija, darbiba gar sienam un tinsana viena vieta.

Péc sis trajektoriju secibas pabeigsanas robots atkal uzsak Z veida trajektorijas darbibu. Robots turpina
izpildit So trajektoriju secibu telpas tirisanai, ildz akumulatora limenis ir zems vai [idz tas tiek manuali
izslégts.

Piezime (FC8715, FC8710, FC8705). Varat an atlasit katru reZimu atseviski, nospiezot atbilstoSo pogu uz
talvadibas pults. Papildinformaciju skatiet nodalas “Robota izmantosana” sadala “Tirisanas rezimi”.

Ka robots izvairas no augstuma starpibas

Robots ir aprikots ar trim nokrisanas sensoriem ta apakspusé. Tas 50s nokrisanas sensorus izmanto, lai
noteiktu un izvairitos no augstuma starpibas, pieméram, kapném.

Piezime. Ta ir normala paradiba, ja robots parvietojas mazliet pari augstuma starpibas malai, jo
priekséjais nokrisanas sensors atrodas aiz bufera.

levéribai! Dazreiz nokriSanas sensoriem neizdodas laikus noteikt kapnes vai citas virsmas
augstuma izmainas. Tapéc ripigi uzraugiet robota darbibu dazas pirmas lietosanas reizes un tad,
kad robots darbojas tuvu kapném vai citam virsmam ar augstuma starpibu. Loti svangi ir regulari
notirit nokriSanas sensorus, lai nodrosinatu, ka robots var turpinat pareizi noteikt augstuma
atskiribas (noradijumus skatiet nodala “TiriSana un apkope”).

Pirms pirmas lietoSanas reizes

Sanu birstu uzstadisana
1 Iznemiet sanu birstes no iepakojuma un apgrieziet robotu otradi uz galda vai uz gridas.
2 Uzlieciet sanu birstes uz varpstam robota (att. 10) apaksa.
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Piezime. Parliecinieties, vai sanu birstes ir pareizi uzliktas. Spiediet tas uz varpstas, [1dz tas ar klikski

fikséjas pozicija.

Aizsargetiketes nonemsana no talvadibas pults (FC8715, FC8710, FC8705)

Talvadibas pults darbojas ar pogveida bateriju CR2025. So bateriju aizsarga plomba, kas ir jaiznem
pirms lietosanas.
1 Izvelciet baterijas aizsargplombu no talvadibas pults (att. 11) baterijas nodalijuma.

Talvadibas pults ir gatava lietosanai.

Sagatavosana lietosSanai

Dokstacijas uzstadisana

1 levietojiet mazo adaptera spraudni dokstacijas (1) ligzda un ievietojiet adapteri sienas
kontaktligzda (2) (att. 12).
2 Novietojiet dokstaciju uz horizontalas, lidzenas virsmas pret sienu.

Piezime. Parliecinieties, vai nav nekadu Skérslu vai augstuma starpibas 80 cm uz priekSu, 30 cm pa

labi un 100 cm pa kreisi no dokstacijas (att. 13).

Svariga piezime: snaudas reZims

Ka atiestatit robotu, ja tas ir snaudas reZima (robots nereagé).
- lestatiet jaudas slédzi ieslégta pozicija (att. 14).

- Uzladéjiet robotu. Péc paris sekundém robots atkal reagés.

Piezime. Robots pariet snaudas rezima katrreiz, kad jaudas slédzi iestatat izslégta pozicija un kad
akumulators ir tukss. Akumulators var izladéties tad, ja, pieméram, robots nevar atrast dokstaciju.

Uzlade

Uzladéjot pirmo reizi un kad robota akumulators ir tukss, uzlades laiks ir ¢etras stundas.
Robotu var uzladét divéjadi:

- dokstacija, vai nu manuali vai automatiski lietosanas laika;

- pievienojot robotu tiesi elektrotiklam.

Piezime. Kad uzladéjamais akumulators ir pilniba uzladéts, robots var tirt [idz pat 100 minGtém.

Uzlade dokstacija

1 lestatiet jaudas slédzi ieslégta pozicija (att. 14).

2 Novietojiet robotu uz pievienotas dokstacijas (att. 15).

3 leslégsanas/apturésanas indikators sak [eéni mirgot (att. 16).

4 Kad akumulators ir pilniba uzladéts, ieslégsanas/apturésanas indikators deg nepartraukti (att. 17).

Automatiska uzlade lietoSanas laika

1 Kad robots ir pabeidzis tinsanu vai atlikusi tikai 15% akumulatora energijas, tas automatiski meklé
dokstaciju, lai veiktu uzladi. Kad robots meklé dokstaciju, ieslégsanas/apturésanas indikators atri
mirgo (att. 19).

2 Kad akumulators ir pilniba uzladeéts, ieslégsanas/apturésanas indikators deg nepartraukti.
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Piezime. Robots automatiski meklé dokstaciju tikai tad, ja tinsana sakta no dokstacijas.

Uzlade tieSi no elektrotikla

1
2

4

Nospiediet jaudas slédzi, lai ieslégtu robotu.

levietojiet mazo adaptera spraudni robota (1) ligzda. lespraudiet adapteri sienas kontaktligzda (2)
(att. 20).

Kad robots ir pareizi pievienots elektrotiklam, sak loti [éni mirgot ieslégsanas/izslégsanas indikators.
Tas norada, ka notiek robota uzlade.

Kad akumulators ir pilntba uzladéts, ieslegsanas/apturésanas indikators deg nepartraukti.

Telpas sagatavosSana tirisanai

Pirms uzsakat robota tirisanas ciklu, parliecinieties, vai no gridas (att. 21) ir pacelti visi nenostiprinatie
un trauslie prieksmeti.

Novaciet no gridas ar visus kabelus un vadus.

Robota izmantosana

Sakums un apturésana

1

Nospiediet ieslégsanas/apturésanas pogu.

- Varat nospiest ieslégsanas/apturésanas pogu uz robota (att. 22).

- FC8715, FC8710, FC8705: Varat an nospiest ieslégsanas/apturésanas pogu uz talvadibas pults
(att. 23).

leslégsanas/apturésanas indikators ir nepartraukti ieslégts, un robots sak tirisanu (att. 17).

Robots tira automatiskaja tirnsanas rezima, lidz akumulatora uzlades [imenis ir zems. Automatiskaja

tinsanas rezima tas izpilda atkartotas Z veida trajektorijas, nejausas trajektorijas, darbibas gar

sienam un tinsanu viena vieta (att. 18).

FC8715, FC8710, FC8705:

Piezime. Lai izvélétos individualu reZimu, nospiediet vienu no rezima pogam uz talvadibas pults.
Papildinformaciju skatiet sadala “Tirsanas rezima izvéle”.

Kad akumulatora limenis ir zems, sak mirgot ieslégsanas/apturésanas indikators un robots meklé
dokstaciju, lai veiktu uzladi (att. 19).

Varat ar nospiest ieslégsanas/apturésanas pogu, lai partrauktu vai apturétu tirisanas darbibu. Ja
atkartoti nospiezat iesléegsanas/apturésanas pogu un akumulatora joprojam ir pietiekami daudz
energijas, robots turpina tirisanu automatiskaja tirisanas rezima.

FC8715, FC8710, FC8705: Lai robots atgrieztos dokstacija, pirms akumulators ir izladéjies, nospiediet
dokstacijas pogu uz talvadibas pults (att. 25).

Sak mirgot ieslégsanas/apturésanas indikators, un robots meklé dokstaciju, lai veiktu uzladi (att. 19).

Piezime. Ja nestartéjat robotu no dokstacijas, tas automatiski neatgriezas dokstacija, kad
uzladéjama akumulatora limenis ir zems.

FC8715, FC8710, FC8705: Ja akumulatora joprojam ir pietiekami daudz energijas, varat nospiest
dokosanas pogu uz talvadibas pults, lai robots atgrieztos dokstacija. Ja akumulators ir pilniba tukss,
jums manuali janovieto robots dokstacija.

Dokstacijas lietoSana

Uz dokstacijas ir divas vadiklas, ko var izmantot robota darbinasanai.
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Pilna akumulatora un sakSanas poga

Nospiezot pilna akumulatora un saksanas pogu uz dokstacijas robota uzlades laika, robots sak
tinsanu, tiklidz uzladéjamais akumulators ir uzladéts (att. 27).

24 h poga

Nospiezot 24 h pogu uz dokstacijas, dokstacija sak 24 stundu laika atskaiti [idz nakamajai tinsanas

reizei. Péc laika atskaites beigam robots sak tirisanu un turpina to, lidz akumulatora uzlades limenis ir
zems. Péc tam tas automatiski atgriezas dokstacija, lai veiktu uzladi (att. 28).

Tinsanas reZzima izvéle

Tinsanas reZimu var izvéléties, tikai izmantojot talvadibas pulti (FC8715, FC8710, FC8705). Papildus
automatiskajam tinsanas rezimam Sim robotam ir Cetri individuali tiisanas rezimi, ko iespéjams
aktivizét, nospiezot attiecigo pogu uz talvadibas pults.

Z trajektorijas rezZims

Z veida trajektorijas rezima robots tira, veicot Z formas cilpas telpa, lai iztiritu plasas zonas (att. 29).

Nejausas trajektorijas rezZims
Saja reZima robots tira telpu ar jauktu trajektoriju, ko veido taisnas un gkérsvirziena kustibas (att. 30).

Sienu reZims
Saja rezima robots tira gar telpas sienam, lai ipasi ripigi notiritu zonu gar sienam (att. 31).

TinSanas viena vieta rezZims

Saja rezima robots veic nejausas trajektorijas kustibas nelielas zonas robezas, lai to ripigi (att. 32)
iztirtu.

Piezime. Manuali izvélétie rezimi ir aktivi tikai dazas mindtes. Péc tam robots parslédzas uz
automatisko tirisanas rezimu.

Manuala vadiba

JUs varat vadit robotu manuali, izmantojot talvadibas pults pogas (FC8715, FC8710, FC8705).
1 Izmantojiet bultinu pogas, kas atrodas apkart ieslégSanas/apturésanas pogai uz talvadibas pults, lai
vaditu robotu telpa. (att. 33)

Piezime. Uzmanieties, kad manuali virzat robotu tuvu vietam, kur ir augstuma atskiribas un kapnes.

Piezime. Puteklu sGksanas funkcija un sanu birstes darbojas tikai tad, kad robots tiek virzits uz
prieksu. Pogas virzisanai pa kreisi, pa labi vai atpakal ir paredzétas tikai robota parvietosanai telpa.

Uz talvadibas pults novietotas tiriSanas laika pogas
izmantoSana

FC8715, FC8710, FC8700: Nospiediet tinsanas laika pogu uz talvadibas pults, lai ieslégtu tinsanu uz
35 minatém. Kad tirisanas laiks ir pagdjis, robots atgriezas dokstacija, lai veiktu uzladi (att. 34).

Jaudas sledza lietosana

lestatot jaudas slédzi izslégta pozicija, robots pariet snaudas rezZima. Saja rezZima robots vairs nereagé.
- Javélaties uzladét robotu, jaudas slédzis ir japarslédz ieslégta pozicija.
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- Jarobots pariet snaudas rezima ta lietoSanas laika, varat to atkartoti aktivizét, iestatot jaudas slédzi
ieslégta pozicija un uzladéjot robotu. Péc paris sekundém robots atkal reagés.

- Ja planojat ménesi vai ilgak neizmantot robotu, nospiediet jaudas slédzi izslégta pozicija un
atvienojiet dokstaciju vai adapteri, lai pasargatu uzladéjamo akumulatoru un taupitu energiju.

Signali un to nozime

Robota displeja ir tris indikatori: bridinajuma indikators, ieslégsanas/apturésanas indikators un pilnas
puteklu tvertnes indikators. Talak esosaja tabula ir aprakstita signalu nozime.

Signals Nozime
leslégsanas/izslégsanas indikators deg Robots ir gatavs tinsanai.
nepartraukti.

leslégsanas/apturésanas indikators [éni mirgo. Notiek robota uzlade.
leslégSanas/apturésanas indikators atri mirgo. Robots meklé dokstaciju.

Zems robota akumulatora uzlades limenis.

ledegas pilnas puteklu tvertnes indikators. Puteklu nodalijums ir pilns.

ledegas bridinajuma indikators. Robots tika pacelts tirisanas laika.

Robota buferis ir iestrédzis.

Ritenitis vai sanu birste ir iestrégusi.

Nav uzlikts vai pareizi aizveérts augséjais parsegs.

Robots nevar atrast dokstaciju.

Reakcija uz plaukskinasanu

Reakcija uz plaukskinasanu ir iespéjota, kad robots pariet snaudas rezima sadas situacijas:

- kad tas partrauc tinsanu kladas dél;

- kadir ieprogrammeéts iss tirisanas laiks;

- kad tas nevar atrast dokstaciju 20 minGsu laika.

Ja neredzat robotu, varat atrast to, vienreiz sasitot plaukstas. Robots atbildés, radot pikstiena signalu
un iedegot visas ikonas displeja.

TiriSana un kopsSana

Puteklu tvertnes iztukSoSana un tiriSana

IztukSojiet un iztiriet puteklu tvertni, kad nepartraukti deg pilnas puteklu tvertnes indikators.

1 Nonemiet vacinu (att. 35).

2 Paceliet puteklu tvertnes vaka rokturi un izceliet puteklu tvertni ara no puteklu tvertnes nodalijuma
(att. 36).
Piezime. Iznemot vai ievietojot atpakal puteklu tvertni, uzmanieties, lai nesabojatu motora
ventilatora lapstinas.

3 Uzmanigi paceliet vaku no puteklu tvertnes (1) un iznemiet filtru (2) (att. 37).
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4 |zkratiet puteklu tvertni virs atkritumu groza, lai to iztukSotu. Iztiriet puteklu tvertnes filtru un iekSpusi
ar dranu vai zobu birsti ar mikstiem sariem. Iztiriet ar sksanas atveri puteklu tvertnes (att. 38)
apaksa.

levéribai! Netiriet puteklu tvertni un filtru ar Gdeni vai trauku mazgasanas masina.

5 levietojiet filtru atpakal puteklu tvertné (1). Péc tam uzlieciet vaku uz puteklu tvertnes (2) (att. 39).
6 lelieciet puteklu tvertni atpakal nodalijuma un uzlieciet augséjo parsegu atpakal uz robota (att. 40).

levéribai! Vienmér parliecinieties, vai puteklu tvertné atrodas filtrs. Izmantojot robotu bez filtra
puteklu tvertneé, tiks sabojats motors.

Robota tirisana

Lai saglabatu labu tinsanas sniegumu, ir regulari janotira nokrisanas sensori, ritenisi, sanu birstes un

suksanas atvere.

1 Nolieciet robotu otradi apgriezta veida uz lidzenas virsmas.

2 Izmantojiet birsti ar mikstiem sariem (pieméram, zobu birsti), lai nonemtu puteklus vai ptkas no
nokrisanas sensoriem. (att. 41)

Piezime. Ir loti svarigi regulari notirit nokriSanas sensorus. Ja nokriSanas sensori ir netiri, robotam var
neizdoties noteikt augstuma atskirtbas vai kapnes.

3 Izmantojiet birsti ar mikstiem sariem (pieméram, zobu birsti), lai nonemtu puteklus vai ptkas no
priekséja ritemisa un sanu ritenisiem (att. 42).

4 Lai notirtu sanu birstes, satveriet tas aiz sariem un novelciet no varpstam (att. 43).

5 Nonemiet pukas, matus un diegus no varpstas un sanu birstes, izmantojot mikstu birsti (pieméram,
zobu birsti) vai dranu (att. 44).

6 Iztiriet suksanas atveri ar mikstu birsti (pieméram, zobu birsti) (att. 45).

7 Parbaudiet sanu birstes un robota apaksu, vai tur nav asi priekSmeti, kas var sabojat gridu.

Nomaina

Piederumu pasutiSana

Lai iegadatos piederumus vai rezerves dalas, apmekléjiet vietni www.shop.philips.com/service vai
vérsieties pie sava Philips izplatitaja. Varat art sazinaties ar Philips klientu apkalposanas centru sava
valstt (kontaktinformaciju varat atrast bukleta par garantiju visa pasaulé).

Filtra nomaina

Nomainiet filtru, ja tas ir loti netirs vai bojats. Varat pasutit jaunu filtru ar pasttijuma numuru FC8065.
Skatiet sadalu “Puteklu tvertnes iztuksosana un tirnsana” nodala “Tinsana un apkope”, lai uzzinatu, ka
iznemt filtru no puteklu tvertnes un ievietot to puteklu tvertné.

Sanu birstu nomaina

Péc noteikta laika nomainiet sanu birstes, lai nodrosinatu atbilstosus tinsanas rezultatus.

Piezime. Vienmér nomainiet sanu birstes, ja pamanat nodiluma pazimes vai bojajumus. leteicams
nomainit abas sanu birstes vienlaikus. Varat pasdtit divu sanu birstu un divu filtru komplektu,
izmantojot tipa numuru FC8067.

1 Lai nomainitu sanu birstes, satveriet vecas birstes aiz sariem un novelciet no varpstam.
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2 Uzstumiet jaunas sanu birstes uz varpstam.

Akumulatora nomaina

Atkartoti uzladéjama akumulatora nomainu drikst veikt tikai kvalificéti apkopes tehniki. Ja akumulatoru
vairs nevar uzladét vai tas atri izladéjas, nogadajiet robotu pilnvarotaja Philips tehniskas apkopes
centra, lai nomainttu akumulatoru. Savas valsts Philips klientu apkalposanas centra kontaktinformaciju
varat skatit bukleta par garantiju visa pasaulé.

Talvadibas pults baterijas nomaina (FC8715, FC8710, FC8705)

Talvadibas pults darbojas ar pogveida bateriju CR2025. Nomainiet bateriju, kad robots vairs nereagé

uz talvadibas pults pogu nospiesanu.

1 Turiet talvadibas pulti ar augspusi uz leju. Nospiediet pogu uz baterijas turétaja un vienlaikus virziet
baterijas turétaju ara no talvadibas pults (att. 46).

2 Iznemiet tukso bateriju no baterijas turétaja un ievietojiet taja jaunu bateriju. Péc tam bidiet
baterijas turétaju atpakal talvadibas pulti (att. 47).

Atkartoti uzladéjama akumulatora iznemsana

Bridinajums. Uzladéjamo bateriju iznemiet tikai tad, kad izmetat ierici. Iznemot bateriju,
parliecinieties, ka ta ir pilnigi tuksa.

Lai iznemtu uzladéjamo akumulatoru, izpildiet talak noraditas darbibas. Varat arf nogadat robotu

pilnvarota Philips tehniskas apkopes centra, lai iznemtu uzladéjamo akumulatoru. Sazinieties ar savas

valsts Philips klientu apkalposanas centru, lai noskaidrotu jums tuvuma esosa tehniskas apkopes

centra adresi.

1 Palaidiet robotu no kadas vietas istaba, neizmantojot dokstaciju.

2 Laujiet robotam darboties, l[idz akumulators ir tukss, lai nodrosinatu, ka akumulators ir pilniba
izladéts, pirms to iznemt un utilizét.

3 Atskravéjiet akumulatora nodalijuma vaka skraves un nonemiet vaku (att. 48).

|zceliet uzladéjamo akumulatoru un atvienojiet to (att. 49).

5 Nogadajiet robotu un uzladéjamo akumulatoru uz elektrisko un elektronisko iekartu atkritumu
savaksanas punktu.

N

Traucéjummeklésana

Saja nodala ir apkopotas izplatitakas problémas, kadas var rasties, izmantojot $o ierici. Ja nevarat
atrisinat problému, izmantojot talak noradito informaciju, apmekléjiet vietni www.philips.com/support un
skatiet biezi uzdoto jautajumu sarakstu vai sazinieties ar klientu apkalposanas centru sava valsti.

Problema lespéjamais iemesls Risinajums
Robots neuzsak tinsanu  Atkartoti uzladéjamais Uzladeéjiet akumulatoru (skatiet nodalu
péc akumulators ir tukss. "Sagatavosana lietosanai").

ieslégSanas/apturésanas
pogas nospiesanas.
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lespéjamais iemesls
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Risinajums

Magzais spraudnis joprojam ir
pievienots robota ligzdai.

Robots nedarbojas ar elektrotikla stravu.
Tas darbojas tikai ar ta uzladéjamo
akumulatoru. Tapéc pirms lietosanas
vienmér atvienojiet adapteri no robota
un elektrotikla.

Jaudas slédzis nav iestatits
ieslégta (l) pozicija.

Nospiediet jaudas slédzi ieslégta
pozicija. Novietojiet robotu uz
pievienotas dokstacijas vai iespraudiet
mazo adaptera spraudni. Péc paris
sekundém robots izdod pikstienu un
iedegas displejs.

Robots nereagé péc
kadas no pogu
nospiesanas.

leslégsanas/izslégsanas
slédzis iestatits izslégta
pozicija.

Nospiediet jaudas slédzi ieslégta
pozicija. Novietojiet robotu uz
pievienotas dokstacijas vai iespraudiet
mazo adaptera spraudni. Péc paris
sekundém robots izdod pikstienu un
iedegas displejs.

Robots nevaréja atrast
dokstaciju, un akumulators
izladéjas.

Novietojiet robotu uz pievienotas
dokstacijas vai iespraudiet mazo
adaptera spraudni. Péc paris sekundém
robots izdod pikstienu un iedegas
displejs.

Atri mirgo bridingjuma
indikators.

lestrédzis viens vai abi ritenisi.

lestatiet jaudas slédzi izslégta pozicija.
Iztiriet pUkas, matinus vai pavedienus,
kas sakérusies ap ritenisu balstiekartu.

lestrégusi viena vai abas sanu
birstes.

|ztiriet sanu birstes (skatiet nodalu
"Tinsana un apkope").

Nav uzlikts vai pareizi aizvérts
augséjais parsegs.

Kad augséjais parsegs nav uzlikts vai nav
pareizi aizvérts, robots nedarbojas.
Pareizi uzlieciet augséjo parsegu uz
robota.

lestrédzis buferis.

Nospiediet ieslégSanas/apturésanas
pogu. Paceliet robotu, lai atbrivotu ta
buferi. Novietojiet robotu zinama
attaluma no Skérsla un nospiediet
ieslégSanas/apturésanas pogu, lai tas
atsaktu tinsanu.

Robots tika pacelts tinsanas
laika.

Nospiediet ieslégSanas/apturésanas
pogu. Novietojiet robotu uz gridas. Péc
tam nospiediet ieslégsanas/apturésanas
pogu, lai robots atsaktu tinsanu.

Robots netira pareizi.

Vienas vai abu sanu birstu sari
ir saliekti vai izliekusies.

Uz bridi iemérciet birsti vai birstes silta
tdent. Ja sadi neizdodas atjaunot
birstém pareizo formu, nomainiet sanu
birstes (skatiet nodalu “Nomaina”).
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Problema

lespéjamais iemesls

Risinajums

Puteklu tvertnes filtrs ir netirs.

|ztiriet puteklu tvertnes filtru ar dranu vai
zobu birsti ar mikstiem sariem. Filtru un
puteklu tvertni var iztirit an parastu
puteklu stcéju, izmantojot zemu
stksanas jaudas iestatijumu.

Ja filtru neizdodas iztirit ar birstiti vai
puteklu stcé&ju, nomainiet filtru pret
jaunu. Filtru ieteicams nomainit vismaz
reizi gada.

Suksanas atvere puteklu
tvertnes apaksa ir nosprostota.

Iztiriet sUkSanas atveri (skatiet nodalu
"Tinsana un apkope").

Priekséja ritentti iestrégusi mati
vai citi netirumi.

Notiriet priekséjo riteniti (skatiet nodalu
"Tinsana un apkope").

Robots tira loti tumsSu vai
spidigu virsmu, kas aktivize
nokrisanas sensorus. Tapéc
robots virzas pa neparedzétu
trajektoriju.

Nospiediet ieslégSanas/apturésanas
pOoguU un péc tam parvietojiet robotu uz
gaisakas krasas gridas segumu. Ja
probléma pastav art uz gaisakam
gridam, ladzu, apmekléjiet vietni
www.philips.com/support vai sazinieties
ar savas valsts klientu apkalposanas
centru.

Robots tira gridu, kas spécigi
atstaro saules gaismu. Tas
aktivizé nokrisanas sensorus
un izraisa robota
parvietosanos pa neparedzétu
trajektoriju.

Aizveriet aizkarus, lai novérstu saules
gaismas iekltsanu telpa. Varat ar sakt
tinsanu laika, kad saules gaisma nav tik
spilgta.

Akumulatoru vairs nevar
uzladét, vai tas loti atri
izladéjas.

lespéjams, akumulators ir
sashiedzis kalposanas laika
beigas.

Nomainiet uzladéjamo akumulatoru
Philips tehniskas apkopes centra (skatiet
nodalu “Nomaina”).

FC8715, FC8710, FC8705:

Talvadibas pults baterija
izbeidzas parak atri.

lespéjams, neesat ievietojis
pareiza tipa bateriju.

Talvadibas pultij ir nepieciesama
pogveida baterija CR2025. Ja probléma
joprojam pastav, atveriet vietni
www.philips.com/support vai sazinieties
ar klientu apkalpoSanas centru sava
valst.

Robots parvietojas pa
apliem.

Robots ir tirisanas viena vieta
rezima.

Ta ir normala darbiba. Tinsanas viena
vieta reZims var tikt aktivizéts, lai rGpigi
iztintu vietu, kura konstatéts daudz
netirumu. Ta ir an dala no automatiska
tinsanas rezima. Péc aptuveni vienas
mindtes robots atsak parasto tinsanas
trajektoriju. Varat an apturét tinsanas
viena vieta rezimu, uz talvadibas pults
atlasot citu tinsanas rezimu.




Problema

lespéjamais iemesls

LatvieSu 61

Risinajums

FC8715, FC8710, FC8705: Varat an
apturét tinsanas viena vieta rezZimu, uz

talvadibas pults atlasot citu tirisanas
rezimu.

Robots nevar atrast
dokstaciju.

Robotam nepietiek vietas, lai
parvietotos uz dokstaciju.

Novietojiet dokstaciju cita vieta. Skatiet
nodalas “Sagatavosana lietosanai”
sadalu “Dokstacijas uzstadisana”.

Robots joprojam aktivi meklé.

Dodiet robotam aptuveni 20 minates, lai
tas atgrieztos dokstacija.

Robots netika palaists no
dokstacijas.

Ja vélaties, lai péc tinsanas cikla robots
atgrieztos dokstacija, palaidiet to no
dokstacijas.
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Jvadas

Jvadas

Sveikiname jsigijus ,Philips“ gaminj ir sveiki atvyke! Norédami pasinaudoti visa ,Philips” silloma
pagalba, savo gaminj uzregistruokite adresu www.philips.com/welcome.

Bendrasis aprasymas

Virsutinis dangtelis

Dulkiy talpyklos dangtelio rankena

Dulkiy talpyklos dangtelis

Filtras

Dulkiy talpykla

Ventiliatorius

Buferis

Doko jutiklis

Paleidimo ir stabdymo mysgtukas (robotui paleisti arba stabdyti).
10 Ekranas

11 Maitinimo jungiklis (robotui jjungti arba iSjungti).
12 Priekinis ratukas

13 Soniniy $epeciy velenéliai

14 Aukscio jutikliai

15 Ratukai

16 Siurbimo anga

17 Soniniai $epeciai

18 Baterijos laikiklis

19 Nuotolinio valdymo pultas (FC8715, FC8710, FC8705)
20 Mazas kistukas

21 Adapteris

22 Dokas

OoONOUTAN WN —

Ekranas ir nuotolinio valdymo pultas

Ekranas (pav. 2)

1 |spéjamasis indikatorius

2 Paleidimo/stabdymo indikatorius

3 Dulkiy talpyklos prisipildymo indikatorius

Nuotolinio valdymo pultas (pav. 3):

NarSymo mysgtukai ir paleidimo ir stabdymo mygtukas
Doko mygtukas

Valymo laiko mygtukas

Valymo rezimo mygtukai

NWwN =

Kaip veikia jusy robotas

K3 jusy robotas valo

Siame robote jdiegtos funkcijos, kurios jj padaro tinkamu valytuvu, padedan¢iu jums valyti savo namy
grindis.

Lietuviskai



Lietuviskai 63

Sis robotas ypac tinkamas valyti kietas grindis, kaip medines, plyteliy ar linoleumo grindis. Gali kilti
problemy valant minkstas grindis, kaip kilimus ar demblius. Jei naudojate robotg ant kilimo ar demblio,
pirma kartg bukite netoliese, kad pamatytumeéte, ar robotas gali susidoroti su Sio tipo grindimis.
Robotui taip pat reikalinga priezilra, kai naudojate jj ant labai tamsiy ar blizganciy kiety grindy.

Kaip jusy robotas valo

Valymo sistema

Robotas turi 2 pakopy valymo sistemg, kad veiksmingai valyty jasy grindis.

- Du roboto Soniniai Sepeciai padeda robotui iSvalyti kampus ir pasienius. Jie taip pat padeda
pasalinti purva nuo grindy ir perkelti jj link jsiurbimo angos (pav. 4).

- Roboto jsiurbimo galia surenkamas palaidas purvas ir perkeliamas per jsiurbimo angg j dulkiy
talpykla (pav. 5).

Valymo trajektorijos

Automatiniu valymo rezimu robotas naudoja automatines valymo trajektorijas, kad optimaliai iSvalyty
visas patalpos sritis. Naudojamos Sios valymo trajektorijos:

1 Z arba zigzago trajektorija (pav. 6)

2 Atsitiktine trajektorija (pav. 7)

3 Trajektorija (pav. 8) palei siena

4 Taskinio valymo trajektorija (pav. 9)

Automatiniu valymo rezimu robotas naudoja Sias trajektorijas fiksuota seka: zigzago trajektorija,
trajektorijg palei sieng ir taskinio valymo trajektorija.

Kai robotas uzbaigia sig trajektorijy seka, jis vel pradeda judéti Z trajektorija. Robotas toliau naudoja
Sig trajektorijy seka valyti patalpai, kol pakartotinai jkraunama baterija ima sekti, arba kol yra
isjungiamas rankomis.

Pastaba (FC8715, FC8710, FC8705). Taip pat kiekvieng rezimag galite jjungti patys, paspausdami
atitinkama nuotolinio valdymo pulto mygtuka. ISsamesne informacija zr. skyriaus ,JUsy roboto
naudojimas*® skirsnyje ,Valymo rezimai“.

Kaip robotas iSvengia aukscio skirtumy
Roboto apatinéje dalyje yra trys aukscio jutikliai. Siuos aukscio jutiklius jis naudoja nustatyti aukscio
skirtumus ir jy iSvengti, pvz., laiptiniy.

Pastaba. Normalu, kad robotas juda Siek tiek uz aukscio skirtumo krasto, nes priekinis aukscio jutiklis
yra uz buferio.

Atsargiai! Kai kuriais atvejais aukscio jutikliai gali laiku neaptikti laiptinés ar kity aukscio skirtumuy.
Todél atidziai stebékite robota pirmus kelis naudojimo kartus ir kai jj naudojate salia laiptinés ar
kito aukscio skirtumo. Svarbu reguliariai valyti aukscio jutiklius norint uztikrinti, kad robotas ir
toliau tinkamai aptiks aukscio skirtumus (instrukcijas zr. skyriuje ,Valymas ir prieziara“).

PrieS naudojant pirma karta

Soniniy epediy tvirtinimas
1 ISpakuokite soninius Sepecius ir padékite apverstg robotg ant stalo ar grindy.
2 UZstumkite Soninius Sepecius ant roboto (pav. 10) apacioje esanciy velenéliy.
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Pastaba. |sitikinkite, kad tinkamai uzdeéjote Soninius Sepecius. Spauskite juos ant velenélio, kol
isgirsite, kad jie spragteleje uzsifiksavo.

Apsauginés juostelés iStraukimas iS nuotolinio valdymo pulto (FC8715, FC8710,

FC8705)

Nuotolinio valdymo pulte naudojama CR2025 monetos formos baterija. Si baterija yra apsaugota

apsaugine juostele, kurig pries naudojant reikia istraukti.

1 IStraukite baterijos apsaugine juostele i5 nuotolinio valdymo pulto (pav. 11) baterijos skyriaus.
Dabar nuotolinio valdymo pultas paruostas naudoti.

ParuosSimas naudoti

Doko montavimas

1 Mazg adapterio kistukg jstatykite j doko lizdg (1), o adapterj prijunkite prie sieninio elektros lizdo (2)
(pav. 12).

2 Doka padékite ant horizontalaus, lygaus grindy pavirsiaus prie sienos.
Pastaba. |sitikinkite, kad néra jokiy kliGciy ar aukscio skirtumy 80 cm priekyje, 30 cm desingje ir 100
cm kairéje doko puseéje (pav. 13).

Svarbi pastaba: gilaus miego rezimas

Kaip atkurti roboto funkcijas, kai jis veikia gilaus uzmigimo rezimu (robotas nereaguoja):
- Nustatykite maitinimo jungiklj j jjlungimo padétj (pav. 14).
- |kraukite robotga. Po keliy sekundziy robotas vél reaguos.

Pastaba. Robotas pereis j gilaus uzmigimo rezimag kaskart jums nustacius maitinimo jungiklio padétj
JSjungta“ ir kai baterija visiskai iSeikvojama. Baterija gali bati visiskai iSeikvota, kai, pavyzdziui, robotas
neranda doko.

Jkrovimas

|lkraunant pirma kartg ir roboto pakartotinai jkraunamai baterijai esant visiskai iSeikvotai jkrovimas
trunka keturias valandas.

Robota galite jkrauti dviem budais:

- doke rankomis arba automatiskai, naudojant;

- prijunge robota tiesiogiai prie elektros tinklo.

Pastaba. Kai pakartotinai jkraunama baterija visiskai jkraunama, robotas veikia iki 100 minuciy.

Jkrovimas doke

1 Nustatykite maitinimo jungiklj j jjungimo padetj (pav. 14).

2 Padékite robota ant doko (pav. 15), prijungto prie elektros lizdo.

3 Paleidimo ir stabdymo indikatorius pradeda retai mirkséti (pav. 16).

4 Kai pakartotinai jkraunama baterija yra visiskai jkrauta, paleidimo ir stabdymo indikatorius sSviecdia
nuolat (pav. 17).

Automatinis jkrovimas naudojant

1 Kairobotas baigia valyti arba kai lieka tik 15 % baterijos jkrovos, jis automatiskai ieSko doko jsikrauti.
Kai robotas iesko doko, paleidimo ir stabdymo indikatorius mirksi daznai. (pav. 19)
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2 Kai pakartotinai jkraunama baterija yra visisSkai jkrauta, paleidimo ir stabdymo indikatorius Sviecia
nuolat.

Pastaba. Robotas doko iesko automatiskai tik tada, kai valyti pradeda nuo doko.

Jkrovimas tiesiai iS elektros tinklo

1 Paspauskite maitinimo jungiklj, kad robotg jjlungtuméte.

2 |kiskite mazajj adapterio kistuka j roboto lizdg (1). Adapterj jjunkite j sieninj elektros lizdg (2) (pav.
20).

3 Kairobotas tinkamai prijungtas prie elektros tinklo, paleidimo ir stabdymo indikatorius pradeda
labai retai mirkséti. Tai rodo, kad robotas jkraunamas.

4 Kai pakartotinai jkraunama baterija yra visiskai jkrauta, paleidimo ir stabdymo indikatorius sviecia
nuolat.

Patalpos paruoSimas valyti

Pries paleisdami robotg valyti, bGtinai nuo grindy pakelkite visus palaidus ir trapius daiktus (pav. 21).
Taip pat nuo grindy pasalinkite visus kabelius, laidus ir virves.

Roboto naudojimas

Paleidimas ir sustabdymas
1 Paspauskite paleidimo ir stabdymo mygtuka.
- Galite paspausti roboto (pav. 22) paleidimo ir stabdymo mygtuka.
- FC8715, FC8710, FC8705: Taip pat galite paspausti paleidimo ir stabdymo mygtuka nuotolinio
valdymo pulte (pav. 23).
2 Paleidimo ir stabdymo indikatorius Sviecia nuolat ir robotas pradeda valyti (pav. 17).
3 Robotas valo automatiniu valymo rezimu, kol jo baterija pradeda iSsekti. Automatiniu rezimu jis
kartoja Z formos, atsitiktine, pasienio ir taskinio valymo trajektorijy sekas (pav. 18).
FC8715, FC8710, FC8705:

Pastaba. Noredami pasirinkti atskirg rezima, paspauskite vieng is rezimo mygtuky nuotolinio
valdymo pulte. ISsamesne informacija zr. skyriuje ,Valymo rezimo pasirinkimas*.

4 Kai baterija pradeda iSsekti, paleidimo ir sustabdymo indikatorius pradeda mirkséti, o robotas iesko
doko, kad jsikrauty (pav. 19).

5 Taip pat galite paspausti paleidimo ir stabdymo mygtuka, kad nutrauktumete valymo eiga. Jei vél
paspausite paleidimo ir stabdymo mygtuka ir vis dar pakaks pakartotinai jkraunamos baterijos
energijos, robotas tes valyma automatinio valymo rezimu.

6 FC8715, FC8710, FC8705: Kad robotas sugrjzty prie doko pries pradedant iSsekti pakartotinai
jkraunamai baterijai, nuotoliniame valdymo pulte paspauskite doko mygtuka (pav. 25).

Paleidimo ir stabdymo indikatorius pradeda mirkséti ir robotas iesko doko, kad jsikrauty (pav. 19).

Pastaba. Jei nepaleidziate roboto nuo doko, jis neieSko automatiskai doko, kai pakartotinai
jkraunama baterija pradeda sekti.

FC8715, FC8710, FC8705: Jei vis dar pakanka pakartotinai jkraunamos baterijos energijos, galite
paspausti doko mygtukg nuotolinio valdymo pulte, kad robotas grizty j doka. Jei pakartotinai
jkraunama baterija visiskai iseikvota, jums reikia jdéti robota j doka rankomis.
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Doko naudojimas

Dokas turi du valdiklius, kuriuos galima naudoti robotui valdyti.

Paleidimo jkrovus baterijg mygtukas

Jei paspausite paleidimo jkrovus baterijg doko mygtukg jkraunant robotg, robotas pradés valyti, kai tik
jkraunamoji baterija bus visiskai jkrauta (pav. 27).

24 h mygtukas

Jei paspausite doko ,24 h* mygtukg, dokas prades atgaline 24 h atskaitg iki kito valymo ciklo. Kai
atgaline atskaita baigsis, robotas prades valyti ir tes, kol jo baterija pradés issieikvoti, tada automatiskai
gris j doka jsikrauti (pav. 28).

Valymo rezimo pasirinkimas

Valymo rezimg galima parinkti tik naudojantis nuotolinio valdymo pultu (FC8715, FC8710, FC8705). Be
automatinio valymo rezimo, Siame robote yra keturi atskiri valymo rezimai, kuriy kiekvienas gali bati
suaktyvintas paspaudus atitinkama nuotolinio valdymo pulto mygtuka.

Z trajektorijos rezimas

Z trajektorijos rezimu robotas valo, patalpoje darydamas Z formos kilpas, kad iSvalyty didelj plota (pav.
29).

Atsitiktinis rezimas

Siuo rezimu robotas valo patalpa, jvairiomis trajektorijomis judédamas tiesiai ir jstrizai (pav. 30).
Valymo palei sieng rezimas

Siuo rezimui robotas juda palei patalpos sieng ir papildomai isvalo (pav. 31)vietas palei sienas.
Taskinio valymo rezimas

Siuo reZimu robotas juda atsitiktiniu budu nedideléje srityje, kad kruopsciai (pav. 32)sig sritj isvalyty.

Pastaba. Rankomis pasirinkti rezimai aktyvus tik kelias minutes. Paskui robotas persijungia j
automatinio valymo rezima.

Rankinis judéjimo reguliavimas

Gallite nukreipti robotg rankomis, pasinaudodami nuotolinio valdymo pulto mygtukais (FC8715,

FC8710, FC8705).

1 Naudodami rodykliy mygtukus auksciau, zemiau, kairéje ir desinéje nuo paleidimo ir stabdymo
mygtuko nuotolinio valdymo pulte reguliuokite roboto judéjima patalpoje (pav. 33).

Pastaba. Valdydami robotg rankomis bukite atsargls arti aukscio skirtumy ir laiptiniy.

Pastaba. Siurbimo funkcija ir Soniniai Sepeciai veikia tik robotui judant pirmyn. Mygtukai kairén,
desinén ir atgal skirti tik roboto manevravimui.

Nuotolinio valdymo pulto valymo laiko mygtuko naudojimas

FC8715, FC8710, FC8700: paspauskite valymo laiko mygtukg nuotolinio valdymo pulte, kad robotas
valyty 35 minutes. Valymo laikui pasibaigus robotas grizta j doka jsikrauti (pav. 34).
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Maitinimo jungiklio naudojimas

Nustacius maitinimo igjungimo padétj, robotas perjungiamas j gilaus uzmigimo rezima. Siuo rezimu

robotas nebereaguoja.

- Jeigu norite jkrauti robota, jums reikia paspausti maitinimo jungiklj j jjungimo padeétj.

- Jairobotas persijungia j gilaus uzmigimo rezima naudojant, galite vel jj aktyvinti nustate maitinimo
jungiklj j jjlungimo padeét;j ir jkraudami robota. Po keliy sekundziy robotas vél reaguos.

- Jei neketinate naudoti roboto meénesj ar ilgiau, paspauskite maitinimo jungiklj j iSjungimo padet; ir
atjunkite dokg arba adapterj, kad apsaugotuméte pakartotinai jkraunama baterijg ir taupytumete
energija.

Signalai ir jy reikSmeés
Robotas turi ekrana su trimis indikatoriais: jspéjimo indikatoriumi, paleidimo ir stabdymo indikatoriumi

ir dulkiy talpyklos prisipildymo indikatoriumi. Tolesnéje lenteléje paaiskinta signaly reiksme.

Signalas Reiksmeé

Paleidimo ir stabdymo indikatorius Sviecia nuolat. Robotas paruostas valyti.

Paleidimo ir stabdymo indikatorius retai mirksi. Robotas jkraunamas.

Paleidimo ir stabdymo indikatorius daznai mirksi.  Robotas ieSko doko.

Roboto pakartotinai jkraunama baterija baigiama

iSeikvoti.
Dulkiy talpyklos prisipildymo indikatorius Dulkiy talpykla yra pilna.
nusvinta.
|spéjimo indikatorius nusvinta. Robotas valant buvo pakeltas.

Uzstrigo roboto buferis.

Uzstrigo ratukas arba Soninis Sepetys.

Néra virsutinio dangtelio arba jis netinkamai
uzdarytas.

Robotas neranda doko.

Atsakas j plojima

Atsakas j plojima jjungtas, kai robotas persijungia j laukimo rezima sSiose situacijose:
- kaijis nustoja valyti jvykus klaidai;

- kaijas uzprogramuojate trumpa valymo laika;

- kaijis neranda doko per 20 minuciy.

Jei jUs nematote roboto, galite jj rasti vieng karta suploje rankomis. Robotas atsakys pypteledamas ir
visos piktogramos jo ekrane nusvis.

Ve

Valymas ir prieziura

Dulkiy talpyklos istustinimas ir valymas

Kai dulkiy talpyklos prisipildymo indikatorius nuolat Sviecia, istustinkite ir iSvalykite dulkiy talpykla.
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1 Nuimkite dangtelj (pav. 35).
2 Patraukite dulkiy talpyklos dangtelio rankeng ir iSkelkite dulkiy talpyklg is jos skyriaus (pav. 36).

Pastaba. Dulkiy talpykla iSimkite ir jdékite atgal atsargiai, kad neapgadintumete variklio
ventiliatoriaus mendiy.

3 Atsargiai pakelkite dulkiy talpyklos dangtelj (1) ir iSimkite filtrg (2) (pav. 37).

4 Pakratykite dulkiy talpyklg viré Siuksliadézeés, kad jg istustintumete. Sluoste ar danty Sepetéliu
minkstais sereliais isvalykite filtrg ir dulkiy talpyklos vidy. Taip pat isvalykite siurbimo angg dulkiy
talpyklos (pav. 38) apacioje.

Atsargiai! Neplaukite dulkiy talpyklos ir filtro vandeniu ar indaplovéje.

5 |deékite filtrg atgal j dulkiy talpykla (1). Tada uzdekite dulkiy talpyklos (pav. 39) dangtelj (2).
6 |statykite dulkiy talpykla atgal j jos skyriy ir uzdékite ant roboto (pav. 40) virsutinj dangtelj.

Atsargiai! Visada jsitikinkite, kad filtras yra dulkiy talpykloje. Jei naudosite robota be filtro
dulkiy talpykloje, variklis bus apgadintas.

Roboto valymas

Kad palaikytumete gerg roboto valymo veiksminguma, kartais turite reikia nuvalyti aukscio jutiklius,

ratukus, soninius Sepecius ir siurbimo anga.

1 Padékite apversta robotg ant lygaus pavirsiaus.

2 Noréedami nuvalyti dulkes ar pukus nuo aukscio jutikliy, (pav. 41) naudokite Sepetelj su minkstais
Sereliais (pvz., danty Sepetélj).
Pastaba. Svarbu, kad reguliariai valytuméte aukscio jutiklius. Jei aukscio jutikliai neSvarus, robotas
gali neaptikti aukscio skirtumy ar laiptiniy.

3 Jei norite nuvalyti dulkes ar pukus nuo priekinio ir Soniniy ratuky (pav. 42), naudokite sepetelj
minkstais sereliais (pvz., danty sepetelj).

4 Jeinorite iSvalyti Soninius Sepecius, suimkite juos uz Sereliy ir nutraukite nuo jy velenéliy (pav. 43).

5 Pasalinkite pukus, plaukus ir siGlus nuo velenélio ir Soninio Sepeciy naudodami minkstg sepetélj
(pvz., danty Sepetélj) arba Sluoste (pav. 44).

6 Valykite siurbimo anga minkstu Sepeteliu (pvz., danty Sepeteliu) (pav. 45).

7 Patikrinkite Soninius Sepecius ir apatine roboto dalj, ar néra kokiy nors astriy daikty, kurie galéty
apgadinti grindis.

Pakeitimas

Priedy uzsakymas

Norédami jsigyti priedy ar atsarginiy daliy, apsilankykite www.shop.philips.com/service arba
kreipkites j ,Philips” platintoja. Taip pat galite susisiekti su ,Philips” klienty aptarnavimo centru savo
salyje (kontaktinius duomenis zr. visame pasaulyje galiojancios garantijos lankstinuke).

Filtro pakeitimas

Pakeiskite filtra, jei jis labai nesvarus ar apgadintas. Nauija filtrg galite uzsisakyti naudodami uzsakymo
numerj FC8065. Instrukcijas, kaip iSimti filtrg is dulkiy talpyklos ir jj jstatyti, rasite skyriaus ,Valymas ir
prieziara“ skirsnyje ,Dulkiy talpyklos iStustinimas ir valymas*.
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Soniniy Sepeciy keitimas
Kad bty uztikrinti tinkami valymo rezultatai, praéjus tam tikram laikui pakeiskite Soninius sepecius.

Pastaba. Visada pakeiskite Soninius sepecius, jei pastebite nusidévejimo ar apgadinimo zenkly. Mes
taip pat rekomenduojame abu Soninius Sepecius keisti tuo paciu metu. Galite uzsisakyti dviejy Soniniy
Sepeciy ir dviejy filtry rinkinj, naudodami tipo numerj FC8067.

1 Jei norite pakeisti Soninius Sepecius, suimkite senuosius sepecius uz sereliy ir nutraukite nuo
veleneliy.
2 Uzstumkite naujus soninius Sepecius ant velenéliy.

Pakartotinai jkraunamos baterijos keitimas

Pakartotinai jkraunama baterijg gali pakeisti tik kvalifikuoti prieziGros inzinieriai. Perduokite robotg j
jgaliotajj ,Philips” priezilGros centrg, kad bty pakeista baterija, jei jums nebepavyksta jo jkrauti ar
energija greitai baigiasi. ,Philips* klienty aptarnavimo centro savo salyje kontaktinius duomenis zr.
visame pasaulyje galiojancios garantijos lankstinuke.

Nuotolinio valdymo pulto baterijos keitimas (FC8715, FC8710,
FC8705)

Nuotolinio valdymo pulte naudojama CR2025 monetos formos baterija. Baterija keiskite, kai robotas

nebereaguoja j nuotolinio valdymo pulto mygtuky paspaudimus.

1 Laikykite nuotolinio valdymo pultg apversta. Spauskite atlaisvinimo mygtukg ant baterijos laikiklio ir
tuo pat metu nustumkite baterijos laikiklj nuo nuotolinio valdymo pulto (pav. 46).

2 ISimkite iSeikvotg baterijg iS baterijos laikiklio ir j baterijos laikiklj jdékite naujg baterijg. Tada
jstumkite baterijos laikiklj atgal j nuotolinio valdymo pulta (pav. 47).

Pakartotinai jkraunamos baterijos iSémimas

Ispéjimas. |kraunama maitinimo elementa iSimkite tik tada, kai iSmetate prietaisa.
ISimdami maitinimo elementa uztikrinkite, kad jis biity visiskai iSeikvotas.

Norédami isimti pakartotinai jkraunama baterijg, laikykités tolesniy instrukcijy. Taip pat galite perduoti

robota j ,Philips* priezilros centrg, kad iSimty pakartotinai jkraunama baterija. Kreipkités j jasy salyje

esantj ,Philips“ vartotojy aptarnavimo centrg, kad gautumete netoli jisy esancio priezitros centro

adresa.

1 Paleiskite robotg is kokios nors vietos patalpoje, ne is doko.

2 Pries isimdami ir salindami pakartotinai jkraunama baterijg leiskite robotui veikti tol, kol ji iSseks, kad
uztikrintumeéte, kad pakartotinai jkraunama baterija visiskai iSeikvota.

3 Atsukite baterijos skyriaus dangtelio sraigtus ir nuimkite dangtelj (pav. 48).

ISkelkite pakartotinai jkraunama baterijg ir atjunkite ja (pav. 49).

5 Nugabenkite robotg ir pakartotinai jkraunama baterijg j elektros ir elektronikos atlieky surinkimo
punkta.

n

Trik¢éiy diagnostika ir Salinimas

Siame skirsnyje apibendrintos dazniausios problemos, su kuriomis galite susidurti naudodami
prietaisg. Jei toliau pateikta informacija nepadeés isspresti problemos, apsilankykite
www.philips.com/support, ten rasite daznai uzduodamy klausimy sarasa, arba kreipkités j savo salies
klienty aptarnavimo centra.


http://www.philips.com/support
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Problema

Galima priezastis

Sprendimas

Paspaudus jjungimo ir
iSjungimo mygtuka
robotas nepradeda valyti.

Pakartotinai jkraunama baterija
iSeikvota.

|kraukite pakartotinai jkraunama baterijg
(2r. skyriy ,PasiruoSimas naudoti*).

Mazas kistukas vis dar jkistas j
roboto lizda.

Robotas neveikia maitinamas is elektros
tinklo. Jis veikia tik maitinamas i$ savo
pakartotinai jkraunamos baterijos. Todél
pries naudodami visada atjunkite
adapterj nuo roboto ir elektros tinklo.

Maitinimo jungiklis
nenustatytas j jjungimo (1)
padétj.

Paspauskite maitinimo jungiklj j jjungimo
padétj. Padékite robotg ant prijungto
doko arba jkiskite mazg adapterio
kistuka. Po keliy sekundziy robotas
supypsi ir ekranas nusvinta.

Paspaudus vieng is
mygtuky robotas
nereaguoja.

JUs nustatete jjlungimo ir
iSjungimo jungiklio padétj
JSjungta®

Paspauskite maitinimo jungiklj j jjungimo
padétj. Padékite robotg ant prijungto
doko arba jkiskite mazg adapterio
kistuka. Po keliy sekundziy robotas
supypsi ir ekranas nusvinta.

Robotas neranda doko ir
baterija iSeikvota..

Padeékite robotg ant prijungto doko arba
jkiskite mazg adapterio kistukg. Po keliy
sekundziy robotas supypsi ir ekranas
nusvinta.

Daznai mirksi jspé&jimo
indikatorius.

Uzstrigo vienas arba abu
ratukai.

Maitinimo jungiklj nustatykite j isjungimo
padétj. Pasalinkite pUkus, plaukus, sitlus
ar laidg, apsivyniojusius apie ratuko
pakaba.

Uzstrigo vienas arba abu
Soniniai Sepediai.

ISvalykite Soninius sepecius (zr. skyriy
JValymas ir prieziara®).

Néra virsutinio dangtelio arba
jis netinkamai uzdarytas.

Kai néra virsutinio dangtelio arba jis
netinkamai uzdarytas, robotas neveikia.
Tinkamai uzdekite virsutinj dangtelj ant
roboto.

Uzstrigo buferis.

Paspauskite paleidimo ir stabdymo
mygtuka. Pakelkite robotg, kad buferis
atsilaisvinty. Padékite robotg atokiau
nuo klidties ir paspauskite paleidimo ir
stabdymo mygtuka, kad jis testy valyma.

Robotas valant buvo pakeltas.

Paspauskite paleidimo ir stabdymo
mygtuka. Padekite robotg ant grinduy.
Tada paspauskite paleidimo ir stabdymo
mygtuka, kad robotas testy valyma.

Robotas tinkamai nevalo.

Vieno ar abiejy soniniy Sepeciy
Sereliai yra sulenkti.

Siek tiek pamirkykite $epetj ar $epecius
Siltame vandenyije. Jei taip nepavyksta
atkurti tinkamos Sereliy formos,
pakeiskite Soninius sepecius (Zr. skyriy
.Pakeitimas").
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Sprendimas

Dulkiy talpykloje esantis filtras
yra purvinas.

Sluoste ar danty $epeteliu minkstais
Sereliais iSvalykite dulkiy talpykloje
esantj filtrg. Taip pat galite valyti filtrg ir
dulkiy talpykla paprastu dulkiy siurbliu,
nustate mazg siurbimo galia.

Jei valant sepetéliu ar dulkiy siurbliu
nepavyksta isvalyti filtro, pakeiskite filtrg
nauju. Mes patariame keisti filtrg bent
kartg per metus.

Uzsikimso dulkiy talpyklos
apacioje esanti siurbimo anga.

ISvalykite siurbimo angg (zr. skyriy
JValymas ir priezitra®).

Priekinis ratukas uzstrigo
apsivijus plaukams ar kitokiam
purvui.

ISvalykite priekinj ratukg (zr. skyriy
JValymas ir priezitra®).

Robotas valo labai tamsy arba
blizeantj pavirsiy, del kurio
suveikia aukscio jutikliai. Dél to
robotas pradeda judéti
nejprasta trajektorija.

Paspauskite paleidimo ir stabdymo
mygtuka, tada perkelkite robotg ant
Sviesesnés grindy dalies. Jei problema
neisnyksta ant Sviesesniy grindy,
apsilankykite www.philips.com/support
arba susisiekite su savo salies klienty
aptarnavimo centru.

Robotas valo grindis, kurios
gana stipriai atspindi saules
Sviesa. Del to suveikia aukscio
jutikliai ir robotas pradeda
judéti nejprasta trajektorija.

Uztraukite uzuolaidas, kad saulés sviesa
nepatekty j patalpa. Taip pat galite
pradeti valyti, kai saulés sviesa yra
maziau ryski.

Pakartotinai jkraunamos
baterijos nebejmanoma

jkrauti arba ji labai greitai
issenka.

Baigési pakartotinai
ikraunamos baterijos
naudojimo laikas.

Kreipkités j ,Philips* prieziGros centrg,
kad pakeisty pakartotinai jkraunama
baterijg (zr. skyriy ,Keitimas®).

FC8715, FC8710, FC8705:
Nuotolinio valdymo pulto
baterija iSsenka per
greitai.

Gali bati, kad jdejote
netinkamo tipo baterijg.

Nuotolinio valdymo pultui reikalinga
CR2025 monetos formos baterija. Jei
problema neisnyksta, apsilankykite
www.philips.com/support arba
kreipkites j savo salies klienty
aptarnavimo centra.

Robotas juda ratais.

Robotas veikia taskinio valymo
rezimu.

Tai normalu. Taskinio valymo rezima
galima aktyvinti aptikus daug purvo ant
grindy, kad buaty kruopsdiai isvalyta. Tai
taip pat yra automatinio valymo rezimo
dalis. Praéjus mazdaug vienai minutei
robotas vel valo normalia trajektorija.
Taip pat galite sustabdyti taskinio
valymo rezima, pasirinkdami kitokj
valymo rezima nuotolinio valdymo pulte.
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Sprendimas

FC8715, FC8710, FC8705: Taip pat galite
sustabdyti taskinio valymo rezima,
pasirinkdami kitokj valymo rezimg
nuotolinio valdymo pulte.

Robotas neranda doko.

Robotui nepakanka vietos
judéti link doko.

Bandykite padeti doka kitoje vietoje. Zr.
,Doko montavimas* skyriuje
,PasiruoSimas naudoti®.

Robotas vis dar aktyviai ieSko.

Suteikite robotui apie 20 minudiy grizti j
doka.

Robotas nebuvo paleistas is
doko.

Jei norite, kad robotas grizty j doka po
valymo ciklo, paleiskite jj iS doko.
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Bevezetés

Bevezetés

Koszonjuk, hogy Philips terméket vasarolt, és udvozoljik a Philips vilagaban! A Philips altal biztositott
tamogatas teljes korl igénybevételéhez regisztralja a terméket a www.philips.com/welcome cimen.

Altalanos leiras

Felso fedél

Portartalyfedél fogantyuja

Portartaly fedele

Szurd

Portartaly

Ventilator

Utkozd

Dokkoloegyseg erzékeldje

Start/stop gomb (a robotporszivo elinditasahoz vagy leallitasahoz)
10 Kijelzé

11 Bekapcsoldogomb (a robotporszivo bekapcsolasahoz vagy kikapcsolasahoz)
12 Elso kerek

13 Oldalso kefetengelyek

14 Meélysegerzekeldk

15 Kerekek

16 Szivonyilas

17 Oldalkefék

18 Elemtarto

19 Tavvezérld (FC8715, FC8710, FC8705)
20 Kismeéret( csatlakozddugasz

21 Adapter

22 Dokkoloegyseég

OoONOUTAN WN —

Kijelzo és tavvezérlé

Kijelzé (dbra 2):

1 Figyelmezteto jelzéféeny

2 Inditas és leallitas jelzofény

3 A portartaly telitettségjelzdije

Tavvezeérld (dbra 3):

1 Navigacios gombok, illetve start/stop gomb
2 Dokkolas gomb

3 Takaritasi idé gomb

4 Takaritasi Gzemmaod gombok

Hogyan mikodik a robotporszivé?

Mit tisztit a robotporszivo?

A robotporszivo olyan funkciokkal van ellatva, amelyeknek koszonhetden megfeleld segitséget nyuit
az otthoni padloétisztitasban.

Magyar
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A robotporszivo kiulondsen alkalmas kemény padlok, példaul fa-, csempe- vagy lindleumpadlok
tisztitasara. Puha padlok, példaul szényegek vagy labtorldk tisztitdsa soran problémak merulhetnek
fel. Ha a robotporszivot elsd alkalommal hasznalja szényeg vagy labtorlo tisztitasara, maradjon a
kozelben, hogy meggy&zddjon rola, hogy a készulék alkalmas az ilyen tipusu padlok tisztitasara.
Fekete és fényes kemény padlok tisztitasa soran a robotporszivo szintén felligyeletet igényel.

Hogyan tisztit a robotporszivo?

Tisztitébrendszer

A robotporszivo kétlépcsds tisztitorendszerrel tisztitia hatékonyan a padlot.

- A két oldalso kefe segit a robotnak megtisztitani a padlot a sarkokban és a fal mentén. Tovabba
segitenek fellazitani a padlorol a lerakddott szennyezddést, és tovabbitjiak azt a szivonyilashoz
(abra 4).

- Arobotporszivo szivoereje felszedi a laza szennyezddést, és a szivonyilason keresztul a
portartalyba (abra 5) szallitja azt.

Takaritasi mintak

Automatikus takaritas Uzemmaodban a robotporszivo a takaritasi mintak automatikus sorozatat

hasznalva a szoba minden egyes terlletét optimalisan megtisztitjia. Az alabbi takaritasi mintakat

hasznalja:

1 Z minta vagy cikkcakk minta (abra 6)

2 Véletlenszerl minta (abra 7)

3 Falkovetd minta (abra 8)

4 Spiral minta (abra 9)

A robotporszivo az automatikus takaritasi Uzemmodban fix sorrendben végrehaijtjia a Z mintabol, a

véletlenszerl, a falkdvetd és a spiral mintabol allo sorozat mozdulatait.

Ha a robotporszivo befejezte a mintasorozatot, ismeét Z mintaban kezd el mozogni. A robotporszivo

mindaddig folytatja a mintasorozat végrehajtasat a szoba tisztitasa érdekében, amig az akkumulator le

nem merUl, vagy amig kézzel ki nem kapcsolja.

Megjegyzés (FC8715, FC8710, FC8705): Az egyes Uzemmodokat kulon is kivalaszthatja, ha megnyomija
a taviranyito megfelelé gombjat. Tovabbi részletekért lasd ,A robotporszivo hasznalata” cimu fejezet
,Takaritasi Uzemmodok” cimU részét.

Hogyan kerili el a robotporszivoé a magassagkulonbségeket?

A robotporszivo aljan harom mélységérzékeld talalhato. A robotporszivo ezek segitségével érzékeli és
keruli el a magassagkulonbseégeket, példaul a lépcsodket.

Megjegyzés: Normalis jelenség, hogy a robotporszivo kissé atmegy a magassagkllonbsegek szelen,
mivel az elsé mélységérzeékeldje az Utkozd mogott talalhato.

Figyelem! Bizonyos esetekben el6fordulhat, hogy a mélységérzékel6k nem érzékelik kell6 idében a
lépcs6t vagy mas magassagkililonbséget. Ezért az els6 néhany hasznalat soran, vagy amikor lépcs6é
vagy mas magassagkulonbség kozelében hasznalja, forditson kell6 figyelmet a robotporszivora.
Annak érdekében, hogy a robotporszivé megfeleléen észlelje a magassagkiilonbségeket, fontos,
hogy a mélységérzékelbket rendszeresen tisztitsa (a tovabbi informacidkat lasd a , Tisztitas és
karbantartas” cimii fejezetben).
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TeendOk az els6 hasznalat elott

Az oldalso kefék felszerelése
1 Csomagolja ki az oldalso kefeket, eés helyezze a robotot fejjel lefele egy asztalra vagy a padlora.
2 Nyomija ra az oldalso keféket a robotporszivo (abra 10) aljan talalhato tengelyekre.

Megjegyzés: Gy6z&ddjon meg rola, hogy az oldalso keféket megfelelden rogzitette. Nyomija dket a
tengelyre mindaddig, amig egy kattanas kiséretében nem rogzitédnek a helytkre.

A védécimke eltavolitasa a tavvezeérlérél (FC8715, FC8710, FC8705)

A tavvezérld egy CR2025 tipust gombelemmel mukodik. Az elemet véddcimke védi, amelyet
hasznalat elétt el kell tavolitani.
1 Huzza ki az elem véddcimkejét a tavvezérld (abra 11) elemtartod rekeszébdl.

Ekkor a tavvezeérld keszen all a hasznalatra.

Elokészités a hasznalatra

A dokkolbéegység beszerelése

1 Csatlakoztassa az adapter kis méretl csatlakozodugojat a dokkoloegyseég (1) aljzataba és
csatlakoztassa az adaptert a fali aljzatba (2) (abra 12).

2 Helyezze a dokkoloegységet vizszintes, sik padlora a fal elott.
Megjegyzés: Gy6z&6djon meg rola, hogy nincsenek akadalyok vagy magassagkulonbsegek a
dokkoloegység (abra 13) elejétdl 80 cm-re, a jobb oldalatol 30 cm-re és a bal oldalatol 100 cm-re.

Fontos megjegyzés: mélyalvo tzemmod

Hogyan hozhaté mélyalvo tzemmodbol alaphelyzetbe a robotporszivo (a robotporszivo nem reagal):
- Allitsa a bekapcsologombot ,on” (bekapcsolt) (abra 14) helyzetbe.
- Toltse fel a robotporszivot. Néhany masodperc mulva a robotporszivo Ujra reagalni fog.

Megjegyzés: A robotporszivd mindig mélyalvo tzemmaodba [ép, ha a bekapcsologombot ,off”
(kikapcsolt) helyzetbe allitja, illetve ha lemerul az akkumulatora. Az akkumulator példaul akkor
merulhet le, ha a robotporszivd nem talalja meg a dokkoloegyseéget.

Toltes

Az elsé toltés alkalmaval, illetve ha a robotporszivo akkumulatora lemerdlt, a toltési idd négy ora.
A robotporszivo feltoltése két modon lehetséges:

- A dokkoloegyseégen, manualisan vagy automatikusan hasznalat kézben;

- Arobotporszivo kdzvetlen csatlakoztatasaval a haldzathoz.

Megjegyzés: Ha az akkumulator teljesen feltoltédott, a robotporszivo akar 100 percig hasznalhato
tisztitasra.

Toltés a dokkoloegységen

1 Allitsa a bekapcsologombot ,on” (bekapcsolt) (dbra 14) helyzetbe.

2 Helyezze a robotot a halozatra csatlakoztatott dokkoloegységre (abra 15).
3 A start/stop jelzéfény lassan villogni kezd (abra 16).
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4 Amikor az akkumulator teljesen feltoltodott, a start/stop jelzédfény folyamatosan vilagit (dbra 17).

Automatikus toltés hasznalat kozben

1 Amikor a robotporszivo befejezte a tisztitast vagy amikor az akkumulator toltottsege mar csak 15%,
a robotporszivd automatikusan megkeresi a dokkoloegységet, hogy feltdltddjon. Amikor a
robotporszivd a dokkoloegységet keresi, a start/stop jelzéfény gyorsan villog. (abra 19)

2 Amikor az akkumulator teljesen feltoltddott, a start/stop jelzéfény folyamatosan vilagit.

Megjegyzés: A robotporszivo csak akkor keresi automatikusan a dokkoloegységet, ha a tisztitast a
dokkoloegysegrél kezdte.

Toltés kozvetleniil az elektromos halozatrol

1 A bekapcsologomb megnyomasaval kapcsolja be a robotot.

2 lllessze az adapter kis méret() csatlakozodugojat a robotporszivo aljzataba (1). Csatlakoztassa az
adaptert a fali aljzatba (2) (abra 20).

3 Haarobotporszivd megfelelden csatlakozik a haldzatra, a start/stop jelzé6fény nagyon lassan
villogni kezd. Ez azt jelzi, hogy a robotporszivo toltése folyamatban van.

4 Amikor az akkumulator teljesen feltoltédott, a start/stop jelzd6fény folyamatosan vilagit.

A szoba elb6készitése a tisztitashoz

Miel6tt elinditana a robotporszivo a tisztitd munkamenetét, tavolitson el a padlordl minden laza és
toréekeny targyat (abra 21).
Tavolitson el a padlorol minden kabelt és vezetéket is.

A robotporszivo hasznalata

Inditas és leallitas
1 Nyomja meg a start/stop gombot.
- Astart/stop gombot a roboton (abra 22) is megnyomhatja,
- FC8715, FC8710, FC8705: , de megnyomhatja a tavvezérld (abra 23) start/stop gombijat is.

2 Astart/stop jelzéfény folyamatosan be van kapcsolva, és a robotporszivo elkezdi a tisztitast (abra
17).

3 Arobotporszivo mindaddig automatikus takaritasi Uzemmodban mukodik, amig az akkumulator le
nem merUl. Az automatikus takaritasi Gzemmaodban ismételten végrehajtja a Z mintabol, a
véletlenszer(, a falkdvetd és a spiral mintabol allé sorozat (abra 18) mozdulatait.

FC8715, FC8710, FC8705:

Megjegyzés: Az egyes Uzemmodok kivalasztasahoz nyomja meg a tavvezérlén az tGzemmaod
gombok egyiket. Tovabbi reszletekert lasd a ,Takaritasi Gzemmaod kivalasztasa” cimu reszt.

4 Ha az akkumulator lemerdlt, a start/stop jelzdfény villogni kezd, és a robotporszivod megkeresi a
dokkoloegységet, hogy feltoltddjon (abra 19).

5 A start/stop gomb megnyomasaval meg is szakithatja vagy ledllithatja a takaritasi folyamatot. Ha
ismét megnyomija a start/stop gombot, és az akkumulator még mindig elegendd energiaval
rendelkezik, a robotporszivo automatikus takaritasi Gzemmodban folytatja a takaritast.

6 FC8715, FC8710, FC8705: Ha azt akarja, hogy a robotporszivo visszatérjen a dokkoloegységre,
mieldtt az akkumulator lemerilne, nyomija meg a tavvezérlén a dokkolas gombot (abra 25).

A start/stop jelzéfény villogni kezd, és a robotporszivd megkeresi a dokkoloegységet, hogy
Ujratoltse (abra 19) magat.
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Megjegyzés: Ha a robotot nem a dokkoldegységrél inditotta, az nem tér oda vissza automatikusan,
ha az akkumulator toltottségi szintje alacsony.

FC8715, FC8710, FC8705: Ha az akkumulator még mindig elegendd energiaval rendelkezik, a
tavvezerld dokkolas gombjat megnyomva visszatéritheti a robotot a dokkoloegységre. Ha az
akkumulator teljesen lemerult, manualisan kell felhelyeznie a robotot a dokkoloegységre.

A dokkolbegység mukodtetése

A dokkoloegyseégnek két vezerldeleme van, amelyekkel a robotporszivo mikodtethetd.

Inditas az akkumulator teljes feltoltése esetén gomb

Ha a robotporszivo toltése kdzben megnyomia az Inditas az akkumulator teljes feltoltottsége esetén
gombot, a robotporszivo elkezdi a tisztitast, amint az akkumulator teljesen feltoltédott (dbra 27).
24h gomb

Ha a dokkoloegysegen megnyomija a 24h gombot, a dokkoloegyseg elkezdi a 24 ora
visszaszamlalasat a kovetkezo tisztitasi folyamatig. Ha a visszaszamlalas befejezddott, a robotporszivo
elkezdi a tisztitast, amig az akkumulator toltottsége alacsony nem lesz, majd automatikusan visszatér
a dokkoloegysegre, hogy feltoltédjon (abra 28).

Takaritasi Gzemmaod kivalasztasa

A takaritasi Uzemmod csak a tavvezerlével valaszthato ki (FC8715, FC8710, FC8705). Az automatikus
takaritasi zemmod mellett, a robotporszivo négy onalld takaritasi Uzemmoddal rendelkezik, melyek
mindegyike a tavvezérldn lévo megfeleld gomb megnyomasaval aktivalhato.

Z mintaju Gzemmod

Z mintaju tzemmaodban a robotporszivo Z alaku mozdulatokbol allé hurkokat rajzolva tisztitjia a szoba
nagy teruleteit (abra 29).

Véletlenszer(i mintaju izemmaod

Ebben az tzemmodban a robotporszivo egyenes és cikkcakk mozdulatokbol (abra 30)alldo vegyes
mintat rajzolva tisztitjia a szobat.

Falkovetd Gzemmod

Ebben az tzemmaodban a robotporszivo kdveti a szoba falait, és a falak mentén mozogva tokéletesen
megtisztitja (abra 31)az adott terUletet.

Spiral mintabdl allé Gzemmaod

Ebben az Uzemmaodban a robotporszivo véletlenszerli mozgast végez egy kisebb terlleten, igy

alaposan (abra 32) megtisztitjia azt.

Megjegyzeés: A kézzel kivalasztott Gzemmodok csak néhany percig maradnak aktivak. Ezt kovetden a
robotporszivo visszatér az automatikus takaritasi Uzemmaodhoz.

Kézi vezérlés

A robotot a tavvezerld gombjaival manualisan is iranyithatja (FC8715, FC8710, FC8705).

1 A taviranyito start/stop gombija felett, alatt, bal, illetve jobb oldalan talalhato nyilgombok
segitségeével iranyithatja a robotporszivd mozgasat a szobaban. (abra 33)

Megjegyzés: Legyen 6vatos, amikor a robotporszivot kézzel mikodteti magassagkulonbség vagy
lépcso kdzelében.
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Megjegyzés: A porszivozas csak a robotporszivo eldre torténd haladasa kozben torténik, illetve az
oldalso kefék is csak ekkor mUkodnek. A balra, jobbra és hatra gombok csak a robotporszivo
iranyitasara szolgalnak.

A tavvezérlé takaritasi idé gombjanak hasznalata

FC8715, FC8710, FC8700: Nyomja meg a takaritasi iddé gombot a tavvezérldon, hogy a robotporszivd 35
percig takaritson. Ha a robotporszivd befejezte a takaritast, visszatér a dokkoldegységre, hogy
feltoltédjon (abra 34).

A bekapcsolégomb hasznalata

A bekapcsologomb ,off” (kikapcsolt) helyzetbe allitasa mélyalvo Uzemmaodba helyezi a

robotporszivot. Ebben az allapotban a robotporszivd nem reagal.

- Ha tolteni szeretné a robotporszivot, akkor ,on” (bekapcsolt) helyzetbe kell nyomnia
bekapcsologombot.

- Ha arobotporszivo mélyalvo tzemmaodba lepett a hasznalat soran, akkor ugy hozhatja ujra
mukodésbe, hogy a bekapcsoldogombot atallitia ,on” (bekapcsolt) allasba, és feltolti a
robotporszivot. Néhany masodperc mulva a robotporszivo Ujra reagalni fog.

- Haegy honapig vagy még tovabb nem fogja hasznalni a robotporszivot, akkor az akkumulator
védelme és az energiatakarékossag érdekében allitsa ,off” (kikapcsolt) helyzetbe a
bekapcsologombot, és huzza ki a dokkoloegyseg vagy az adapter csatlakozojat.

Jelz6fények jelei és jelentésuk

A robot kijelzdje harom jelzéfényt tartalmaz: a figyelmeztetd jelzéfényt, a start/stop jelzéfényt és a
portartaly -telitettség jelz6fényt. Az alabbi tablazat magyarazza a jelzések jelentését.

Jelzés Jelentés

A start/stop jelzéfény folyamatosan vilagit. A robotporszivo készen all a takaritasra.

A start/stop jelzéfény lassan villog. A robotporszivo toltése folyamatban van.
A start/stop jelzéfény gyorsan villog. A robotporszivo keresi a dokkoloegységet.

A robotporszivo akkumulatoranak toltése

alacsony.
A portartaly-telitettség jelz6 vilagit. Megtelt a portartaly.
A figyelmeztetd jelzéfény vilagit. A robotot felemelte, mikdzben az takaritott.

A robotporszivo Utkdzdje beszorult.

A kerék vagy az oldalso kefe beszorult.

A felso fedél nincs a helyén vagy nincs
megfelelden lezarva.

A robotporszivd nem taldlja a dokkoloegységet.

Valasz tapssal

Ez az Uzemmaod akkor lép mUkddeésbe, amikor a robotporszivé alvd Uzemmodba lép a kdvetkezd
helyzetekben:
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- amikor egy hiba miatt abbahagyja a takaritast
- amikor rovid takaritasi idot programozott be
- amikor 20 perc alatt nem talalta meg a dokkoloegységet

Ha nem latja a robotporszivot, akkor Ugy talalhatia meg, hogy egyet tapsol a kezével. A robotporszivd
ekkor hangjelzéssel és a kijelzdn az dsszes ikon vilagitasaval valaszol.

Tisztitas és karbantartas

A portartaly Uritése és tisztitasa

Uritse ki és tisztitsa meg a portartalyt, ha a portartaly-telitettség jelzé folyamatosan vilagit.

1 Vegye le a boritast (abra 35).

2 Huzza fel a portartaly fedelének fogantyujat, és emelje ki a portartalyt a tartdjabol (dbra 36).
Megjegyzés: Amikor eltavolitjia vagy visszahelyezi a portartalyt, Ugyeljen arra, hogy ne sértse meg a
motor ventilatoranak lapatjait.

3 Ovatosan emelje fel a portartaly fedelét (1), és vegye ki a szUrét (2) (abra 37).

4 A szemetes folott razva Uritse ki a portartalyt. Tisztitsa meg a szUrdt és a portartaly belsejét egy
ronggyal vagy egy puha sortéju fogkefevel. Tisztitsa meg a portartaly (abra 38) aljan talalhato
szivonyilast is.

Figyelem! Ne tisztitsa a portartalyt vagy a szlir6t vizzel vagy mosogatogépben.

5 Helyezze vissza a szUr6t a portartalyba (1). Tegye ra a fedelet a portartalyra (2) (abra 39).

6 Tegye vissza a portartalyt a portartaly-rekeszbe, és tegye vissza a fels® fedelet a robotporszivora
(abra 40).

Figyelem! Mindig gy6z6djon meg réla, hogy a szlir6 a portartalyban van. Ha a robotot ugy
hasznalja, hogy a portartalyban nincs sziiré, a motor karosodhat.

A robotporszivo tisztitasa

A kivalo tisztito teljesitmény fenntartasa érdekében rendszeresen tisztitsa meg a mélységérzékeldket,

a kerekeket, az oldalso keféket és a szivonyilast.

1 Helyezze a robotot fejjel lefelé egy sima fellletre.

2 Egy puha sortéjl kefével (pl. fogkefével) tavolitsa el a port és a szoszt a meélységérzékeldkrol. (abra
41)
Megjegyzés: Fontos, hogy a mélységérzékeldket rendszeresen tisztitsa. Ha az érzékeldk
szennyezettek, a robotporszivo nem megfeleléen észleli magassagkulonbségeket.

3 Egy puha sortéju kefével (pl. fogkefével) tavolitsa el a port és a szdszt a az elsd kerékrél és az
oldalso kerekekrél (abra 42).

4 Az oldalso kefék tisztitasahoz fogja meg azok sortéit, és hlizza le a keféket a tengelyekrol (abra 43).

5 Egy puha kefével (pl. fogkefével) vagy ruhaval) (dbra 44) tavolitsa el a szdszodket, hajszalakat és
cérnaszalakat a tengelyrél és az oldalkeferdl.

6 Tisztitsa meg a szivonyilast egy puha kefe (pl. egy fogkefe) (abra 45) segitségeével.

7 Ellendrizze, hogy az oldalso kefékbol es a robotporszivo aljabol nem allnak-e ki éles targyak,
amelyek megsérthetik a padlot.
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Csere

Tartozékok rendelése

Tartozékok és potalkatrészek vasarlasahoz latogasson el a www.shop.philips.com/service
weboldalra vagy forduljon Philips markakereskeddjéhez. Fordulhat az orszagaban mUkodd Philips
vevoszolgalathoz is (az elérhetdségi informaciokat megtaldlja a vilagszerte érvényes garancialevélen).

A szUré cseréje

Cserélje ki a szUrét, ha az nagyon piszkos vagy seriilt. Uj szUrét az FC8065 rendelési szam alatt
rendelhet. A szUr6 portartalybol valo kivételével, illetve visszahelyezésével kapcsolatos tovabbi
informaciokat lasd a , Tisztitas és karbantartas” cimu fejezet ,A portartaly Uritése és tisztitasa” c.
részében.

Az oldalso kefék cseréje

A megfeleld tisztitasi eredmények biztositasa érdekében bizonyos idd utan cserélje ki az oldalsd
keféket.

Megjegyzés: Mindig cserélje ki az oldalso keféket, ha kopasra vagy sértlésre utalo jeleket tapasztal.
Javasoljuk tovabba, hogy mindkét oldalso kefét egyszerre cserélje ki. FC8067 tipusszamon rendelhet
ket oldalso kefebdl és ket szirobdl alld készletet.

1 Az oldalso kefék cseréjéhez fogja meg a régi oldalso kefék sortéit, és hlizza le a keféket a
tengelyUkrol.
2 Nyomija az Uj oldalso keféket a tengelyekre.

Az akkumulator cseréje

Az akkumulatort csak szakképzett szerviztechnikus cserélheti ki. Vigye be a robotot egy hivatalos
Philips szakszervizbe, ahol az akkumulatort kicserélik, ha azt mar nem lehet ujra feltolteni vagy
gyorsan lemerUl. Az orszagaban mukodd Philips vevdszolgalat elérhetdségi adatait a vilagszerte
érvényes garancialevélen talalhatja meg.

A tavvezérlé elemének cseréje (FC8715, FC8710, FC8705)

A tavvezérld egy CR2025 tipusu gombelemmel mukodik. Cserélje ki az elemet, ha a robotporszivd mar

nem valaszol, amikor megnyomija a tavvezérld gombjait.

1 Tartsa a tavvezérlot fejjel lefelé. Nyomja meg az elemtartd kioldd gombiat, és ugyanakkor
csusztassa ki az elemtartot a tavvezerlébol (abra 46).

2 Vegye ki a lemerUlt elemet az elemtartobol, és helyezze be az Uj elemet. Ezutan csusztassa vissza
az elemtartot a tavvezérldbe (abra 47).

Az akkumulator eltavolitasa

Figyelmeztetés: Az akkumulatort csak akkor tavolitsa el, ha leselejtezi a késziiléket. Az
akkumulator eltavolitasa el6tt gy6z6djon meg arrél, hogy teljesen lemeriilt.

Az akkumulator eltavolitasahoz kdvesse az alabbi utasitasokat. Az akkumulator eltavolitasahoz a
robotot beviheti egy Philips szakszervizbe is. A legkdzelebbi szakszerviz cimét a Philips
vevdszolgalatatol tudhatja meg.
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1 Arobotporszivot inditsa el valahonnan a szobabdl, ne a dokkoloegysegrél.

2 Hagyja a robotot addig mUkddni, amig az akkumulator teljesen le nem merul, hogy az akkumulator
teljesen lemeruljon, mieldtt kivenné és kidobna.

3 Csavarhuzoval lazitsa ki az akkumulatortarto rekesz fedelének csavarjait, majd vegye le a fedelet

(abra 48).

4 Emelje ki az akkumulatort, majd csatlakoztassa le (abra 49).
5 Vigye a robotporszivot és az akkumulatort egy elektromos és elektronikus hulladékok gyUijtését

vegzd hulladékudvarba.

Hibaelharitas

Ez a fejezet 6sszefoglalja a készUlékkel kapcsolatban leggyakrabban felmeruld problémakat. Ha a
hibat az alabbi utmutatoé segitségével nem tudja elharitani, latogasson el a www.philips.com/support
weboldalra a gyakran felmeruld kérdések listajaert, vagy forduljon az orszagaban illetékes

Ugyfeélszolgalathoz.

Probléma

Lehetséges ok

Megoldas

A robotporszivo a
start/stop gomb
megnyomasat kdvetden
nem kezdi el a tisztitast.

LemerUlt az akkumulator.

Toltse fel az akkumulatort (lasd az
LElékészités a hasznalatra” cimd
fejezetet).

A kismeretl csatlakozodugo
meg mindig be van dugva a
robotporszivo
csatlakozodaljzataba.

A robot elektromos halozatrol nem
mukodik, csak a sajat akkumulatorarol.
Ezért hasznalat elétt mindig valassza le
az adaptert a robotporszivorol és a
halozatrol.

A bekapcsologombot nem
allitotta ,on” (bekapcsolt)
helyzetbe.

Nyomija a bekapcsologombot ,on”
(bekapcsolt) helyzetbe. Helyezze a
robotot a halozatra kapcsolt
dokkoloegységre, vagy csatlakoztassa
az adapter kisebb csatlakozojat. Néhany
masodperc mulva a robot hangjelzést
ad, a kijelz6 pedig elkezd vilagitani.

A robotporszivd nem
reagal, amikor
megnyomom az egyik
gombot.

Kikapcsolta a be/kikapcsolo
gombot (,off” helyzet).

Nyomija a bekapcsologombot ,on”
(bekapcsolt) helyzetbe. Helyezze a
robotot a halézatra kapcsolt
dokkoloegysegre, vagy csatlakoztassa
az adapter kisebb csatlakozojat. Néhany
masodperc mulva a robot hangjelzést
ad, a kijelzd pedig elkezd vilagitani.

A robotporszivo nem talalta
meg a dokkoloegyseget, és
lemerult az akkumulatora.

Helyezze a robotot a haldzatra kapcsolt
dokkoloegységre, vagy csatlakoztassa
az adapter kisebb csatlakozojat. Néhany
masodperc mulva a robot hangjelzést
ad, a kijelz6 pedig elkezd vilagitani.

A figyelmezteto jelzédfény
gyorsan villog.

Az egyik vagy mindkét kerék
beszorult.

A bekapcsologombot allitsa , off”
(kikapcsolt) helyzetbe. Tavolitsa el a
kerék felflggesztésére tapadt szoszt,
hajat, cérnat vagy vezetéket.
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Probléma

Lehetséges ok

Megoldas

Az egyik vagy mindkét oldalso
kefe beszorult.

Tisztitsa meg az oldalso keféket (lasd a
,Tisztitas és karbantartas” cimU
fejezetet).

A felso fedél nincs a helyén
vagy nincs megfelelden
lezarva.

Ha a fels6 fedél nincs a helyén vagy
nincs megfelelden lezarva, a
robotporszivd nem mukodik. Helyezze
megfelelden a felsd fedelet a
robotporszivora.

Az Utkdz6 beszorult.

Nyomija meg a start/stop gombot.
Emelje fel Ugy a robotot, hogy az
Utkdzdje szabadda valjon. Helyezze a
robotot megfelel® tavolsagra az
akadalytol, és nyomja meg a start/stop
gombot, hogy a robotporszivo folytassa
a takaritast.

A robotot felemelte, mikdzben
az takaritott.

Nyomija meg a start/stop gombot.
Helyezze a robotot a padlora. Ezt
kdvetden nyomija meg a start/stop
gombot, hogy a robotporszivo folytassa
a takaritast.

A robotporszivd nem
tisztit megfeleléen.

Az egyik vagy mindkét oldalso
kefe sortéi gorbultek vagy
hajlottak.

Egy kis id6re aztassa be a keféket meleg
vizbe. Ha ennek hatasara a sorték nem
nyerik vissza eredeti alakjukat, cserélje ki
az oldalso keféket (lasd a ,Csere” cimU
fejezetet).

A portartalyban lévé szlrd
szennyezett.

Tisztitsa meg a portartalyban lévé szlrot
egy ruhaval vagy egy puha sortéju
fogkefével. A szUrét és a portartalyt
alacsony szivoerédvel mikddtetett
porszivoval is megtisztithatja.

Ha a kefével vagy a porszivoval nem
sikerll megtisztitania a szUr6t, cserélje ki
a szUrét egy Ujra. Azt javasoljuk, hogy
legalabb évente egyszer cserélje ki a
szUrot.

A portartaly aljan talalhato
szivonyilas eltomodott.

Tisztitsa ki a szivonyilast (lasd a , Tisztitas
és karbantartas” cimu fejezetet).

Az elsd kerék a ratapadt haj és
egyeéb szennyezddés miatt
beszorult.

Tisztitsa meg az els6 kereket (lasd a
L, Tisztitas és karbantartas” cimd
fejezetet).

A robotporszivo nagyon sotét
vagy fényes feluletet tisztit,
ami elinditjia a
melysegeérzékeldket. Ennek
kovetkeztében a robotporszivd
szokatlan médon mozoghat.

Nyomja meg start/stop gombot, majd
helyezze a robotot a padlo vilagosabb
szinlG részére. Ha a probléema itt is
fennall, latogasson el a
www.philips.com/support weboldalra
vagy forduljon az orszagaban mukodéd
Philips ugyfelszolgalathoz.
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Megoldas

A robotporszivo olyan padlot
tisztit, amely elég erdsen
visszatUkrozi a napfényt. Ez

elinditja a mélységérzékeldket,

aminek kovetkeztében a
robotporszivd szokatlan
modon mozoghat.

Ha szeretné megakadalyozni, hogy a
napfény bevilagitson a helyiségbe,
huzza dssze a fuggdnydket. Erdemes a
takaritast akkorra idéziteni, amikor a nap
mar keveésbé sut.

Az akkumulator mar nem
tolthetd, vagy nagyon
gyorsan lemerdl.

Az akkumulator elérte
élettartama végét.

Cseréltesse ki az akkumulatort egy
Philips szakszervizben (lasd a ,Csere”
cimu fejezetet).

FC8715, FC8710, FC8705:
A tavvezeérld eleme
nagyon gyorsan lemerul.

Eléfordulhat, hogy nem a
megfeleld tipusu elemet
helyezte be.

A tavvezérld csak CR2025 tipusu
gombelemmel mUkodik. Ha a probléma
tovabbra is fennall, latogasson el a
www.philips.com/support weboldalra,
vagy forduljon az orszagaban mikodod
Philips ugyfélszolgalathoz.

A robotporszivo korkorods
mozgassal végzi a
tisztitast.

A robotporszivo spiral mintaju
mozgasbol allo tzemmaodban
van.

Ez normalis jelenség. A spiral mintaju
Uzemmod akkor aktivalodik, amikor a
készulék egy erésen szennyezett
terUletet szeretne megtisztitani a padlon.
Ez az automatikus Uzemmaod része.
Korulbelul egy perc elteltével a
robotporszivo visszatér a normal
tisztitasi Uzemmodhoz. A spirdl mintabol
allé tzemmaodot ugy is megszakithatja,
ha egy masik tisztitasi Uzemmodot
valaszt ki a taviranyiton.

FC8715, FC8710, FC8705: A spiral
mintabol allo tzemmaodot ugy is
megszakithatja, ha egy masik tisztitasi
Uzemmodot valaszt ki a taviranyiton.

A robotporszivd nem
taldlja a
dokkoloegységet.

A helyiségben nem all
rendelkezésre elegendd hely
ahhoz, hogy a robotporszivd
visszatérjen a
dokkoloegységhez.

Helyezze mashova a dokkoloegységet.
Lasd az ,Elokeészités a hasznalatra”
fejezetben ,A dokkoloegyseg
beszerelése” részt.

A robot még mindig keresi a
dokkoloegységet.

Varjon kérulbelul 20 percet, hogy a
robotporszivo visszatérien a
dokkoloegységre.

A robotporszivot nem a
dokkoloegyseégrél inditotta el.

Ha azt szeretné, hogy a robotporszivo
tisztitas utan a dokkoloegységre térjen
vissza, a tisztitast a dokkoloegysegrol
kezdije.
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Wprowadzenie

Wprowadzenie

Gratulujemy zakupu i witamy w gronie uzytkownikow produktow Philips! Aby w petni skorzystac z
obstugi swiadczonej przez firme Philips, nalezy zarejestrowac zakupiony produkt na stronie
www.philips.com/welcome.

OplS ogbélny

Gorna pokrywa

Uchwyt pokrywy pojemnika na kurz

Pokrywa pojemnika na kurz

Filtr

Pojemnik na kurz

Wentylator

Zderzak

Czujnik stacji dokujacej

Przycisk uruchomienia/zatrzymania (do uruchomienia lub zatrzymania odkurzacza
automatycznego).

10 Wyswietlacz

1 Przetgcznik zasilania (do wigczania i wytaczania odkurzacza automatycznego)
12 Kotko przednie

13 Watki bocznych szczotek

14 Czujniki spadku poziomu powierzchni

15 Kotka

16 Otwor ssgcy

17 Szczotki boczne

18 Komora baterii

19 Pilot zdalnego sterowania (FC8715, FC8710, FC8705)
20 Mata wtyczka

21 Zasilacz

22 Stacja dokujaca

OVoOoONOYUTA~WN —

Wyswietlacz i pilot zdalnego sterowania

Wyswietlacz (rys. 2):

1 Wskaznik ostrzezenia

2 Wskaznik uruchomienia/zatrzymania

3 Wskaznik zapetnienia pojemnika na kurz
Pilot zdalnego sterowania (rys. 3):

1 Przyciski nawigacyjne i wtgcznik/wytgcznik
2 Przycisk dokowania

3 Przycisk czasu czyszczenia

4 Przyciski trybu czyszczenia

Jak dziata odkurzacz automatyczny?

Co czysci odkurzacz automatyczny?

Ten odkurzacz automatyczny jest wyposazony w funkcje, ktore sprawiajg, ze doskonale nadaje sie do
czyszczenia podtog w domu.

Polski
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Ten odkurzacz automatyczny nadaje sie szczegolnie do czyszczenia twardych powierzchni, na
przyktad drewnianych, z ptytek ceramicznych badz z linoleum. Mogg wystgpi¢ problemy podczas
czyszczenia miekkich powierzchni, takich jak wyktadziny lub dywany. W przypadku uzywania
odkurzacza automatycznego do czyszczenia wyktadziny lub dywanu przy pierwszym uzyciu nalezy
pozostac w jego poblizu, aby sie przekonac, czy poradzi sobie z tego rodzaju podtogg. Odkurzacz
automatyczny wymaga tez nadzoru, gdy jest uzywany na bardzo ciemnych lub ISnigcych twardych
podtogach.

W jaki sposéb odkurzacz automatyczny czysci podtoge?

System czyszczenia

Odkurzacz automatyczny jest wyposazony w 2-stopniowy system czyszczenia, ktory skutecznie

odkurza podtogi.

- Dwie boczne szczotki wspomagajg odkurzanie w rogach i wzdtuz scian. Utatwiajg rowniez zbieranie
brudu z podtogi i przesuwanie go w strone otworu ssgcego (rys. 4).

- Sita ssania odkurzacza automatycznego podnosi luzny brud i przenosi go przez otwor ssacy do
pojemnika na kurz (rys. 5).

Schematy odkurzania

W trybie automatycznego czyszczenia odkurzacz automatyczny stosuje sekwencje schematow
odkurzania w celu optymalnego wyczyszczenia wszystkich obszarow pomieszczenia. Uzywane
schematy odkurzania to:

1 Schemat (rys. 6) litery Z lub zygzak

2 Schemat (rys. 7) losowy

3 Schemat (rys. 8) podgzania wzdtuz scian

4 Schemat (rys. 9) odkurzania punktowego

W trybie automatycznego czyszczenia odkurzacz automatyczny uzywa tych schematow w statej
kolejnosci: schemat litery Z, losowy, podazania wzdtuz scian i punktowy.

Gdy odkurzacz automatyczny zakonczy te sekwencje schematoéw, zaczyna ponownie poruszac sie
wedtug schematu litery Z. Odkurzacz automatyczny bedzie powtarzac te sekwencje schematow
odkurzania pomieszczenia do czasu, gdy akumulator bedzie bliski roztadowania lub do recznego
wytgczenia.

Uwaga (FC8715, FC8710, FC8705): Mozna rowniez wybrac kazdy tryb oddzielnie, naciskajgc
odpowiedni przycisk na pilocie zdalnego sterowania. Wiecej informacji mozna znalez¢ w rozdziale
,Korzystanie z odkurzacza automatycznego” w czesci , Tryby czyszczenia”.

W jaki sposéb odkurzacz automatyczny unika réznic
wysokosci?
Odkurzacz automatyczny jest wyposazony w trzy umieszczone na spodzie czujniki spadku poziomu

powierzchni. Wykorzystuje je do wykrywania roznic wysokosci, np. schodow.

Uwaga: To normalne, ze odkurzacz automatyczny przesuwa sie nieco poza krawedz roznicy
wysokosci, poniewaz przedni czujnik spadku poziomu powierzchni znajduje sie za zderzakiem.

Przestroga: W niektorych przypadkach czujniki spadku moga nie wykry¢ na czas schodow lub
innych roznic wysokosci. Dlatego nalezy uwaznie monitorowa¢ odkurzacz automatyczny przy
pierwszym uzyciu oraz gdy dziata w poblizu schodéw lub innych miejsc, w ktorych wystepuja
réznice wysokosci. Wazne jest, aby regularnie czysci¢ czujniki w celu zagwarantowania
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poprawnego wykrywania réznic wysokosci (instrukcje zawiera rozdziat ,,Czyszczenie i
konserwacja”).

Przed pierwszym uzyciem

Montaz szczotek bocznych

1 Rozpakuj szczotki boczne i potdz odkurzacz automatyczny spodem do gory na stole lub na
podtodze.

2 Wocisnij boczne szczotki na watki na spodzie odkurzacza automatycznego (rys. 10).

Uwaga: Zadbaj o prawidtowe umocowanie szczotek bocznych. Wcisnij je na watek w taki sposob,
aby stychac byto, ze zatrzasnetly sie w odpowiedniej pozydji (bedzie stychac ,klikniecie”).

Wyjmowanie metki zabezpieczajacej z pilota zdalnego sterowania (FC8715, FC8710,
FC8705)
Pilot zdalnego sterowania jest zasilany baterig CR2025 w ksztatcie pastylki. Pod baterig znajduje sie
metka zabezpieczajgca, ktorg przed uzyciem nalezy usungc.
1 Wyjmij metke zabezpieczajacg z komory baterii pilota zdalnego sterowania (rys. 11).

Teraz pilot zdalnego sterowania jest gotowy do uzycia.

Przygotowanie do uzycia

Instalacja stacji dokujacej

1 Witoz matg wtyczke zasilacza do gniazda w stacji dokujacej (1) i podtacz zasilacz do gniazdka
elektrycznego (2) (rys. 12).

2 Umiesc stacje dokujaca na poziomej, rownej powierzchni pod sciang.
Uwaga: Upewnij sie, ze nie ma zadnych przeszkod ani roznicy wysokosci 80 cm przed stacja
dokujaca (rys. 13), 30 cm po jej prawej i 100 cm po jej lewej stronie.

Wazna uwaga: tryb gtebokiego uspienia

Resetowanie odkurzacza automatycznego pozostajacego w trybie gltebokiego uspienia (odkurzacz nie
reaguje):

- Ustaw wyltgcznik w pozycji wiaczenia (rys. 14).

- Dotaduj odkurzacz. Po kilku sekundach odkurzacz zacznie ponownie reagowac.

Uwaga: Odkurzacz automatyczny przechodzi w stan gtebokiego uspienia po kazdym ustawieniu
przetgcznika zasilania w pozycji wytaczenia i po roztadowaniu akumulatora. Akumulator moze na
przyktad sie roztadowac, jesli odkurzacz automatyczny nie moze znalez¢ stacji dokujacej.

Ladowanie

Przed pierwszym uzyciem urzadzenia i wtedy, gdy akumulator odkurzacza automatycznego sie
roztaduje, czas tadowania wynosi 4 godziny.

Odkurzacz automatyczny moze by¢ tadowany na dwa sposoby:

- Za posrednictwem stacji dokujacej — recznie lub automatycznie podczas uzytkowania

- Przez podtgczenie bezposrednio do sieci elektrycznej.
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Uwaga: Gdy akumulator jest w petni natadowany, odkurzacz automatyczny moze pracowac nawet
przez 100 minut.

tadowanie za posrednictwem stacji dokujacej

1 Ustaw wytacznik w pozycji wtaczenia (rys. 14).

2 Umiesc¢ odkurzacz automatyczny w stacji (rys. 15) dokujgcej podtaczonej do sieci elektrycznej.

3 Wskaznik uruchomienia/zatrzymania zacznie wolno migac (rys. 16).

4 Gdy akumulator jest w petni natadowany, wskaznik uruchomienia/zatrzymania swieci w sposob
ciagty (rys. 17).

tadowanie automatyczne podczas uzytkowania

1 Gdy odkurzacz automatyczny skonczy odkurzac lub gdy poziom natadowania akumulatora
spadnie do 15%, odkurzacz automatycznie szuka stacji dokujacej, by natadowac akumulator. Gdy
odkurzacz automatyczny szuka stacji dokujgcej, wskaznik witgczenia/wytaczenia szybko miga (rys.
19).

2 Gdy akumulator jest w petni natadowany, wskaznik uruchomienia/zatrzymania swieci w sposob
ciagty.

Uwaga: Odkurzacz automatyczny automatycznie szuka stacji dokujgcej tylko wtedy, gdy rozpoczat
odkurzanie, bedac na stacji dokujacej.

tadowanie bezposrednio z sieci elektrycznej

1 Nacisnij przetgcznik zasilania, aby wtaczy¢ odkurzacz automatyczny.

2 Witoz matg wtyczke zasilacza do gniazda na odkurzaczu automatycznym (1). Podtacz zasilacz do
gniazdka elektrycznego (2) (rys. 20).

3 Gdy odkurzacz automatyczny zostanie poprawnie podtgczony do sieci elektrycznej, wskaznik
witaczenia/wytaczenia zacznie migac bardzo wolno. To oznacza, ze trwa tadowanie odkurzacza
automatycznego.

4 Gdy akumulator jest w petni natadowany, wskaznik uruchomienia/zatrzymania swieci w sposob
ciagty.

Przygotowanie pomieszczenia do odkurzania

Przed rozpoczeciem odkurzania za pomocg odkurzacza automatycznego nalezy usungc z podtogi
(rys. 21) wszystkie luzno lezace i kruche przedmioty.

Nalezy tez usungc kable, przewody i sznury.

Korzystanie z odkurzacza automatycznego

Uruchamianie i zatrzymywanie

1 Nacisnij przycisk uruchomienia/zatrzymania.
- Mozna nacisngc¢ przycisk uruchomienia/zatrzymania na odkurzaczu automatycznym (rys. 22).
- FC8715, FC8710, FC8705: Mozna rowniez nacisnac¢ przycisk uruchomienia/zatrzymania na

pilocie zdalnego sterowania (rys. 23).

2 Wskaznik uruchomienia/zatrzymania swieci sie caty czas, a odkurzacz automatyczny rozpoczyna
odkurzanie. (rys. 17)

3 Odkurzacz automatyczny dziata w trybie automatycznym do czasu, az akumulator bedzie bliski
roztadowania. W trybie automatycznego czyszczenia odkurzacz powtarza sekwencje schematow
odkurzania: schemat litery Z, losowy, podazania wzdtuz scian i punktowy (rys. 18).
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FC8715, FC8710, FC8705:

Uwaga: Aby wybrac¢ konkretny schemat, nacisnij jeden z przyciskow trybu na pilocie zdalnego
sterowania. Wiecej szczegodtowych informacji mozna znalez¢ w sekcji ,\Wybor trybu czyszczenia”.

4 Gdy akumulator bedzie bliski roztadowania, wskaznik uruchomienia/zatrzymania zacznie migac, a
odkurzacz zacznie szukac stacji dokujgcej w celu natadowania (rys. 19).

5 Mozna rowniez nacisngc przycisk uruchomienia/zatrzymania aby wstrzymac/przerwac odkurzanie.
Jesli ponownie nacisniesz przycisk uruchomienia/zatrzymania, a akumulator bedzie natadowany w
wystarczajgcym stopniu, odkurzacz bedzie kontynuowat odkurzanie w trybie automatycznego
czyszczenia.

6 FC8715, FC8710, FC8705: Aby odkurzacz automatyczny powrocit do stacji dokujacej, zanim
akumulator bedzie bliski roztadowania, nacisnij przycisk dokowania na pilocie zdalnego sterowania
(rys. 25).

Wskaznik wigczenia/wytgczenia zacznie migac, a odkurzacz automatyczny zacznie szukac stacji
dokujacej w celu natadowania (rys. 19).

Uwaga: Jesli odkurzacz automatyczny nie rozpoczat odkurzania, bedac na stacji dokujacej, nie
bedzie automatycznie jej szukac, gdy akumulator bedzie bliski roztadowania.

FC8715, FC8710, FC8705: Jesli akumulator bedzie zawiera¢ wystarczajaca ilos¢ energii, mozna
nacisngc przycisk dokowania na pilocie zdalnego sterowania, aby spowodowac, by odkurzacz
automatyczny powrocit do stacji dokujacej. Jesli akumulator jest catkowicie roztadowany, nalezy
recznie umiesci¢ odkurzacz automatyczny na stacji dokujacej.

Obstuga stacji dokujacej
Stacja dokujgca zawiera dwa przyciski, za pomoca ktorych mozna sterowac¢ odkurzaczem
automatycznym.

Przycisk akumulator natadowany i uruchom

W przypadku nacisniecia przycisku akumulator natadowany i uruchom na stacji dokujacej, gdy trwa
tadowanie odkurzacza automatycznego, urzadzenie rozpocznie odkurzanie zaraz po petnym (rys. 27)
natadowaniu akumulatora.

Przycisk 24h

W przypadku nacisniecia przycisku 24h na stacji dokujgcej, stacja tadujgca zacznie odliczac 24
godziny do rozpoczecia nastepnego odkurzania. Gdy odliczanie zakonczy sie, odkurzacz
automatyczny zacznie odkurzanie i bedzie dziata¢ do czasu, gdy akumulator bedzie bliski
roztadowania, po czym automatycznie wroci do stacji dokujacej w celu natadowania (rys. 28).

Wybor trybu czyszczenia

Tryb czyszczenia mozna wybrac tylko za pomoca pilota (FC8715, FC8710, FC8705). Oprocz
automatycznego trybu czyszczenia odkurzacz automatyczny ma cztery osobne tryby czyszczenia,
ktore mozna wigczyc, naciskajgc odpowiednie przyciski na pilocie zdalnego sterowania.

Tryb litery Z

W trybie litery Z odkurzacz automatyczny czysci podtoge, wykonujac na niej petle w ksztatcie litery Z,
aby odkurzyc duze powierzchnie (rys. 29).

Tryb losowy

W tym trybie odkurzacz automatyczny czysci pomieszczenie, wykonujgc na przemian na podtodze
ruchy po linii prostej i po skosie (rys. 30).
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Tryb podazania wzdtuz scian
W tym trybie odkurzacz automatyczny podaza wzdtuz scian w pomieszczeniu, aby bardzo doktadnie
odkurzyc (rys. 31) podtoge pod $cianami.

Tryb punktowy

W tym trybie odkurzacz porusza sie losowo po niewielkim obszarze w celu doktadnego (rys. 32)
wyczyszczenia go.

Uwaga: Recznie wybrane tryby czyszczenia pozostajg aktywne zaledwie przez kilka minut. Gdy ten
czas uptynie, odkurzacz przetacza sie do trybu automatycznego.

Obstuga reczna

Odkurzacz mozna prowadzic recznie za pomocg przyciskow na pilocie (FC8715, FC8710, FC8705).

1 Zapomocga przyciskow strzatek na pilocie zdalnego sterowania, umieszczonych nad i pod
przyciskiem uruchomienia/zatrzymania oraz po jego lewej i prawej stronie, mozna sterowac
odkurzaczem automatycznym poruszajacym sie po pomieszczeniu (rys. 33).

Uwaga: Zachowaj ostroznosc¢ podczas recznego sterowania odkurzaczem automatycznym, gdy
znajduje sie w poblizu schodow lub miejsca, w ktorym wystepuje réznica wysokosci.

Uwaga: Funkcja odkurzania oraz szczotki boczne dziataja tylko podczas ruchu odkurzacza do
przodu. Przyciski w lewo, prawo i do tytu stuzg wytgcznie do manewrowania odkurzaczem
automatycznym.

Korzystanie z przycisku czasu czyszczenia na pilocie
zdalnego sterowania

FC8715, FC8710, FC8700: Nacisnij przycisk czasu czyszczenia na pilocie zdalnego sterowania, aby
odkurzac przez 35 minut. Gdy uptynie czas czyszczenia, odkurzacz powroci do stacji dokujacej w celu
natadowania (rys. 34).

Uzywanie przetacznika zasilania

Ustawienie przetgcznika zasilania w pozycji wytaczenia przetgcza odkurzacz automatyczny do trybu

gtebokiego uspienia. W tym trybie odkurzacz automatyczny przestaje reagowac.

- Jesli chcesz dotadowac odkurzacz automatyczny, musisz nacisnac przetacznik zasilania do pozydji
wiaczenia.

- Jesli odkurzacz przejdzie w stan gtebokiego uspienia w czasie pracy, mozna uaktywnic¢ go
ponownie, ustawiajac przetacznik zasilania w pozycji wtaczenia i dotadowujgc odkurzacz. Po kilku
sekundach odkurzacz zacznie ponownie reagowac

- Jesli odkurzacz automatyczny nie bedzie uzywany przez miesigc lub dtuzej, nalezy nacisnac
przetacznik zasilania do pozycji wytaczenia i odtgczyc¢ stacje dokujaca lub adapter, aby chroni¢
akumulator i oszczedzac energie.

Sygnaty i ich znaczenie

Wyswietlacz odkurzacza automatycznego ma trzy wskazniki: wskaznik ostrzezenia, wskaznik
uruchomienia/zatrzymania i wskaznik zapetnienia pojemnika na kurz. W ponizszej tabeli objasniono
znaczenie sygnatow.
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Sygnat

Znaczenie

Wskaznik uruchomienia/zatrzymania swieci w
Sposob ciggty.

Odkurzacz automatyczny jest gotowy do
odkurzania.

Wskaznik uruchomienia/zatrzymania miga wolno.

Trwa tadowanie odkurzacza automatycznego.

Wskaznik uruchomienia/zatrzymania miga
szybko.

Odkurzacz automatyczny szuka stacji dokujgcej.

Akumulator odkurzacza automatycznego jest
bliski roztadowania.

Zapala sie wskaznik zapetnienia pojemnika na
kurz.

Pojemnik na kurz jest petny.

Zapala sie wskaznik ostrzezenia.

Odkurzacz automatyczny zostat podniesiony
podczas odkurzania.

Zderzak odkurzacza automatycznego jest
zablokowany.

Kotko lub szczotka boczna jest zablokowana.

Brak gornej pokrywy lub pokrywa nie jest
prawidtowo zatozona.

Odkurzacz automatyczny nie moze znalez<¢ stacji
dokujacej.

Reakcja na klasniecie

Reakcja na klasniecie jest wigczana, jesli odkurzacz przechodzi w tryb uspienia w nastepujacych

sytuacjach:
- PO przerwaniu czyszczenia z powodu btedu
- jesli zaprogramowano krotki czas czyszczenia

- jesli w ciggu 20 minut nie znajdzie stacji dokujacej

Jesli nie widac¢ odkurzacza automatycznego, mozna go zlokalizowac za pomocga jednego klasniecia.
Odkurzacz zareaguje dzwiekiem i zaswieceniem wszystkich ikon na wyswietlaczu.

Czyszczenie i konserwacja

Oproéznianie i czyszczenie pojemnika na kurz

Nalezy oprozniac i czyscic¢ pojemnik na kurz, gdy wskaznik zapetnienia pojemnika na kurz swieci sie w

sposob ciagty.
1 Zdejmij pokrywe (rys. 35).

2 Pociagnij za uchwyt pokrywy pojemnika na kurz i wyjmij pojemnik na kurz z komory (rys. 36).

Uwaga: Podczas wyjmowania i ponownego wktadania pojemnika na kurz uwazaj, aby nie

uszkodzic topatek wentylatora silnika.

3 Ostroznie podnies pokrywe pojemnika na kurz (1) i wyjmij filtr (2) (rys. 37).
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4 Oproznij pojemnik na kurz, potrzasajac nim nad koszem na smieci. Wyczysc filtr oraz wnetrze
komory szmatka lub szczoteczka do zebow o miekkim wtosiu. Wyczyse tez otwor ssgcy na spodzie
pojemnika na kurz (rys. 38).

Przestroga: Nie myj pojemnika na kurz ani filtra w wodzie ani w zmywarce.

5 Umiesc filtr z powrotem w pojemniku na kurz (1). Nastepnie zatdz pokrywke na pojemnik na kurz (2)
(rys. 39).

6 Umiesc pojemnik na kurz z powrotem w komorze, a nastepnie zatdéz gorna pokrywe na odkurzacz
automatyczny (rys. 40).

Przestroga: Zawsze sprawdzaj, czy w pojemniku na kurz znajduje sie filtr. Uzywanie odkurzacza
automatycznego bez filtra w pojemniku na kurz spowoduje zniszczenie silnika.

Czyszczenie odkurzacza automatycznego

Aby zapewnic¢ dobre dziatanie odkurzacza, trzeba od czasu do czasu czysci¢ czujniki spadku poziomu

powierzchni, kotka, szczotki boczne i otwor ssacy.

1 Pot6dz odkurzacz automatyczny spodem do gory na ptaskiej powierzchni.

2 Za pomocg szczotki o miekkim wtosiu (np. szczoteczki do zebow) usun brud i kurz z czujnikow
spadku (rys. 41).
Uwaga: Regularne czyszczenie czujnikow spadku jest bardzo wazne. Jesli czujniki spadku beda
brudne, odkurzacz automatyczny moze nie wykry¢ schodow lub innych réznic wysokosci.

3 Za pomoca szczotki o miekkim wtosiu (np. szczoteczki do zebow) usun brud i kurz z kotka
przedniego i kotek bocznych (rys. 42).

4 Aby wyczysci¢ szczotki boczne, chwyc je za wtosie i zdejmij z watkow (rys. 43).

5 Za pomoca miekkiej szczotki (np. szczoteczki do zebow) lub szmatki (rys. 44) usun kurz, wtosy i
nitki z watka i szczotki bocznej.

6 Za pomoca szczotki o miekkim wtosiu (np. szczoteczki do zebodw) (rys. 45) oczys¢ otwor ssacy.

7 Sprawdz, czy w szczotkach bocznych i na spodzie odkurzacza automatycznego nie znajduja sie
zadne ostre przedmioty, ktore mogtyby uszkodzi¢ podtoge.

Wymiana

Zamawianie akcesoriow

Akcesoria i czesci zamienne mozna kupic na stronie www.shop.philips.com/service lub u sprzedawcy
produktow firmy Philips. Mozna tez skontaktowac sie z Centrum Obstugi Klienta firmy Philips w swoim
kraju (dane kontaktowe znajduja sie w ulotce gwarancyjnej).

Wymiana filtra

Wymien filtr, jesli ulegt uszkodzeniu lub jest bardzo brudny. Nowy filtr mozna zamowic¢, podajgc
numer FC8065. Instrukcje dotyczace wyjmowania filtra i wktadania go do pojemnika na kurz mozna
znalez¢ w czesci ,Oproznianie i czyszczenie pojemnika na kurz” w rozdziale ,Czyszczenie i
konserwacja”.

Wymiana szczotek bocznych

Aby urzadzenie dziatato skutecznie, po pewnym czasie nalezy wymieni¢ szczotki boczne.
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Uwaga: Wymien szczotki boczne, gdy zauwazysz jakiekolwiek oznaki zuzycia lub uszkodzenia.
Zalecamy jednoczesng wymiane obu szczotek bocznych. Zestaw zawierajgcy dwie boczne szczotki
oraz dwa filtry mozna zamowic¢ pod numerem produktu FC8067.

1 Aby wymienic szczotki boczne, chwyc¢ je za wtosie i zdejmij z watkow.
2 Wocisnij nowe szczotki boczne na watki.

Wymiana akumulatora

Akumulator moga wymienic jedynie uprawieni inzynierowie serwisu. Jesli akumulator nie daje sie
natadowac albo szybko sie roztadowuje, przekaz odkurzacz automatyczny do autoryzowanego
centrum serwisowego firmy Philips, gdzie akumulator zostanie wymieniony. Informacje na temat
kontaktu z Centrum Obstugi Klienta firmy Philips w swoim kraju mozesz znalez¢ w ulotce
gwarancyjnej.

Wymiana baterii pilota zdalnego sterowania (FC8715,
FC8710, FC8705)

Pilota zdalnego sterowania jest zasilany baterig CR2025 w ksztatcie pastylki. Wymien baterie pilota,

gdy odkurzacz automatyczny nie reaguje na naciskanie przyciskow na pilocie.

1 Trzymaj pilot zdalnego sterowania do gory nogami. Nacisnij przycisk zwalniajgcy baterie i w tym
samym czasie wysun uchwyt baterii z pilota zdalnego sterowania (rys. 46).

2 Wyjmij wyczerpang baterie i umies¢ w uchwycie nowa. Wsun uchwyt baterii do pilota zdalnego
sterowania (rys. 47).

Wyjmowanie akumulatora

Ostrzezenie: Przed wyrzuceniem zuzytego urzadzenia nalezy wyjac z niego jedynie
akumulator. Usuwajac akumulator, nalezy upewnic sie, ze jest on catkowicie
roztadowany.

Aby wyijac¢ akumulator, postepuj zgodnie z ponizszymi instrukcjami. Mozesz takze oddac¢ odkurzacz

automatyczny do centrum serwisowego firmy Philips i zleci¢ wyjecie akumulatora. Skontaktuj sie z

Centrum Obstugi Klienta firmy Philips w swoim kraju, aby uzyskac adres najblizszego centrum

serwisowego.

1 Uruchom odkurzacz, zaczynajgc od dowolnego miejsca w pomieszczeniu, ale nie od stacji
dokuijacej.

2 Pozostaw odkurzacz automatyczny wiaczony az do catkowitego roztadowania akumulatora, aby
miec pewnose, ze akumulator jest catkowicie roztadowany przed jego wyjeciem i wyrzuceniem.

3 Odkrec sruby pokrywy komory akumulatora i zdejmij pokrywe (rys. 48).

Wyjmij akumulator i roztgcz go (rys. 49).

5 Zanies odkurzacz i akumulator do punktu zbiorki Smieci elektrycznych i elektronicznych.

n

Rozwigzywanie probleméw

W tym rozdziale opisano najczestsze problemy, z ktorymi mozna sie zetkng¢, korzystajac z
urzadzenia. Jesli ponizsze wskazowki okaza sie niewystarczajace do rozwiazania problemu, odwiedz
strone www.philips.com/support, na ktérej znajduje sie lista czesto zadawanych pytan, lub skontaktuj
sie z Centrum Obstugi Klienta w swoim kraju.


http://www.philips.com/support
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Rozwiazanie

Odkurzacz automatyczny
nie rozpoczyna
odkurzania, gdy
naciskam przycisk
uruchomienia/zatrzyma-
nia.

Akumulator jest roztadowany.

Nataduj akumulator (patrz rozdziat
.Przygotowanie do uzycia”).

Mata wtyczka nadal znajduje
sie w gniezdzie odkurzacza
automatycznego.

Odkurzacz automatyczny nie dziata, gdy
jest podtaczony do gniazda
zasilajgcego. Odkurzacz automatyczny
dziata wytgcznie, gdy jest zasilany z
akumulatora. Dlatego przed uzyciem
zawsze odtgcz zasilacz od odkurzacza i
od sieci elektrycznej.

Przetgcznik zasilania nie
znajduje sie w pozycji
wiaczenia” (I).

Nacisnij przetgcznik do pozydcji
wigczenia. Umiesc¢ odkurzacz na
podtaczonej do zasilania stacji dokujacej
lub podtacz mata wtyczke adaptera. Po
kilku sekundach odkurza wygeneruje
dzwiek, a wyswietlacz zaswiedi sie.

Odkurzacz automatyczny
nie reaguje, gdy
naciskam jeden z
przyciskow.

Wytgcznik zostat ustawiony w
pozycji wytaczenia.

Nacisnij przetgcznik do pozydji
wilaczenia. Umiesc¢ odkurzacz na
podtgczonej do zasilania stacji dokujgcej
lub podtacz matg wtyczke adaptera. Po
kilku sekundach odkurza wygeneruje
dzwiek, a wyswietlacz zaswieci sie.

Odkurzacz automatyczny nie

moze znalez¢ stacji dokujgcej,

a akumulator wyczerpat sie.

Umiesc odkurzacz na podtaczonej do
zasilania stacji dokujgcej lub podtgcz
matg wtyczke adaptera. Po kilku
sekundach odkurza wygeneruje dzwiek,
a wyswietlacz zaswieci sie.

Wskaznik ostrzezenia
miga szybko.

Jedno lub oba kotka sg
zablokowane.

Ustaw przetacznik zasilania w pozycji
wytgczenia. Usun kurz, wtosy, nitki lub
przewdd, ktory zakrecit sie wokot
zawieszenia kotka.

Jedna lub obie szczotki
boczne sg zablokowane.

Wyczys¢ szczotki boczne (patrz rozdziat
,Czyszczenie i konserwacja”).

Brak gornej pokrywy lub
pokrywa nie jest prawidtowo
zatozona.

Gdy brak gornej pokrywy lub pokrywa
nie jest prawidtowo zatozona, odkurzacz
nie bedzie dziata¢. Umies¢ prawidtowo
gorng pokrywe na odkurzaczu.
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Problem

Prawdopodobna
przyczyna

Rozwiazanie

Zderzak jest zablokowany.

Nacisnij przycisk
uruchomienia/zatrzymania. Unies
odkurzacz automatyczny, aby uwolnic
zderzak. Odsun odkurzacz
automatyczny od przeszkody i nacisnij
przycisk uruchomienia/zatrzymania, aby
wznowi¢ odkurzanie.

Odkurzacz automatyczny
zostat podniesiony podczas
odkurzania.

Nacisnij przycisk
uruchomienia/zatrzymania. Umiesc
odkurzacz na podtodze. Nastepnie
nacisnij przycisk
uruchomienia/zatrzymania, aby
wznowi¢ odkurzanie.

Odkurzacz automatyczny
nie odkurza dobrze.

Wtosie jednej lub obu szczotek
bocznych jest krzywe lub
zgiete.

Zanurz na chwile szczotke lub szczotki w
cieptej wodzie. Jesli nie spowoduje to
przywrocenia prawidtowego ksztattu
witokien, wymien szczotki boczne (patrz
rozdziat ,Wymiana”).

Filtr w pojemniku na kurz jest
brudny.

Wyczys¢ filtr w pojemniku na kurz za
pomocg szmatki lub szczoteczki do
zebow o miekkim witosiu. Filtr i pojemnik
na kurz mozna tez oczysci¢ zwyktym
odkurzaczem, stosujac niska site ssaca.

Jedli filtra nie da sie wyczyscic za
pomocg szczotki lub odkurzacza,
wymien filtr na nowy. Zalecamy
wymiane filtra przynajmniej raz w roku.

Otwor ssacy na spodzie
pojemnika na kurz jest
zapchany.

Wyczys¢ otwor ssacy (patrz rozdziat
,Czyszczenie i konserwacja”).

Kotko przednie jest
zablokowane przez wtosy lub
inne zabrudzenia.

Wyczys¢ kotko przednie (patrz rozdziat
,Czyszczenie i konserwacja”).

Odkurzacz automatyczny
odkurza bardzo ciemnag lub
[Snigca powierzchnie, co
powoduije aktywacje czujnikow
spadku poziomu powierzchni.
Z tego powodu odkurzacz
automatyczny porusza sie w
nietypowy sposob.

Nacisnij przycisk
uruchomienia/zatrzymania, a nastepnie
przesun odkurzacz na jasniejszy
fragment podtogi. Jesli problem dalej
bedzie wystepowac na jasniejszym
fragmencie podtogi, odwiedz strone
internetowa www.philips.com/support
lub skontaktuj sie z Centrum Obstugi
Klienta w swoim kraju.
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Rozwiazanie

Odkurzacz automatyczny
czysci podtoge, ktora mocno
odbija promienie stoneczne.
Aktywuije to czujniki spadku
poziomu powierzchni i
powoduje, ze odkurzacz
automatyczny porusza sie w
nietypowy sposob.

Zasun zastony, aby Swiatto stoneczne
nie wpadato do pomieszczenia. Mozesz
takze rozpoczac¢ odkurzanie, gdy swiatto
stoneczne jest stabsze.

Nie mozna juz
natadowac¢ akumulatora
lub akumulator bardzo
szybko sie roztadowuije.

Okres eksploatacji
akumulatora dobiegt konca.

Zle¢ wymiane akumulatora centrum
serwisowemu firmy Philips (patrz
rozdziat ,Wymiana”).

FC8715, FC8710, FC8705:
Bateria w pilocie
zdalnego sterowania
zbyt szybko sie
roztadowuje.

By¢ moze nie wtozono baterii
odpowiedniego typu.

Do zasilania pilota zdalnego sterowania
potrzebna jest bateria CR2025 w
ksztatcie pastylki. Jesli problem sie
utrzymuije, przejdz do strony
internetowej www philips.com/support
lub skontaktuj sie z Centrum Obstugi
Klienta w swoim kraju.

Odkurzacz automatyczny
porusza sie po okregach.

Odkurzacz automatyczny jest
w trybie czyszczenia
punktowego.

Jest to zjawisko normalne. Tryb
czyszczenia punktowego moze zostac
uaktywniony, gdy zostanie wykryta
mocno zabrudzona podtoga. Jest to
takze czes¢ automatycznego trybu
czyszczenia. Po okoto minucie
odkurzacz zaczyna dziata¢ wedtug
normalnego schematu czyszczenia.
Mozesz przerwac tryb czyszczenia
punktowego, wybierajgc inny tryb za
pomoca pilota zdalnego sterowania.

FC8715, FC8710, FC8705: Mozesz
przerwac tryb czyszczenia punktowego,
wybierajgc inny tryb za pomoca pilota
zdalnego sterowania.

Odkurzacz automatyczny
nie moze znalez¢ stacji
dokujacej.

W pomieszczeniu nie ma dos¢
miejsca, aby odkurzacz mogt
dojecha¢ do stacji dokujacej.

Sprobuj ustawic stacje dokujacg w
innym miejscu. Patrz czesc ,Instalacja
stacji dokujgcej” w rozdziale
,Przygotowanie do uzycia”.

Odkurzacz caty czas aktywnie
poszukuje stacji dokujgcej.

Daj odkurzaczowi jakies 20 minut na
powrot do stacji dokujgce.

Odkurzacz automatyczny nie
zostat uruchomiony, gdy
znajdowat sie na stacji
dokujacej.

Jesli chcesz, aby odkurzacz
automatycznie powrocit do stadii
dokujacej po zakonczeniu czyszczenia,
uruchom go, gdy znajduje sie na stadji
dokuijacej.
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Introducere

Introducere

Felicitari pentru achizitie si bun venit la Philips! Pentru a beneficia pe deplin de asistenta oferita de
Philips, inregistrati-va produsul la www.philips.com/welcome.

Descriere generala

OoONOUTAN WN —

17
18
19

Capac superior

Manerul capacului pentru compartimentul pentru praf
Capac pentru compartimentul pentru praf

Filtru

Compartiment pentru praf

Ventilator

Amortizor

Senzor statie de andocare

Buton Start/stop (pentru pornirea si oprirea robotului)
Afisaj

Comutator alimentare (pentru pornirea si oprirea robotului)
Roata frontala

Axe perii laterale

Senzori de deplasare

Roti

Orificiu de aspirare

Perii laterale

Suport pentru baterie

Telecomanda (FC8715, FC8710, FC8705)

20 Conector mic

21

Adaptor

22 Statie de andocare

Afisaj si telecomanda
Afisaj (Fig. 2):

1
2
3

Indicator de avertizare
Indicator Start/Stop
Indicator container pentru praf plin

Telecomanda (Fig. 3):

1

2
3
4

Butoane de navigare si start/stop
Buton de andocare

Buton pentru timpul de curatare
Butoane pentru modul de curatare

Cum functioneaza robotul

Ce poate curata robotul

Acest robot este prevazut cu functii care il transforma intr-un aspirator adecvat pentru a va ajuta sa
curatati podelele acasa.

Romana
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Robotul este potrivit in special pentru curatarea suprafetelor dure, ca de exemplu, podele acoperite
cu lemn, faianta sau linoleum. Este posibil sa apara probleme la curatarea podelelor acoperite cu
materiale moi, ca de exemplu, carpete sau covoare. Daca utilizati robotul pe o carpeta sau un covor,
va rugam sa stati in apropiere prima data pentru a vedea daca robotul poate actiona pe acea
suprafata. Robotul necesita, de asemenea, supraveghere la utilizarea pe podele dure foarte inchise la
culoare sau foarte lucioase.

Modul de curatare al robotului

Sistem de curatare

Robotul dispune de un sistem de curatare din 2 trepte, pentru curatarea eficienta a podelelor.

- Cele doua perii laterale ajuta robotul sa curete in colturi si de-a lungul peretilor. De asemenea,
ajuta la iIndepartarea prafului de pe podea si la deplasare acestuia catre orificiul de aspirare (Fig. 4).

- Puterea de aspirare a robotului preia particulele de murdarie libere si le transportad, prin orificiul de
aspirare in compartimentul pentru praf (Fig. 5).

Modele de curatare

In modul sau de curatare automata, robotul utilizeaza o succesiune automata de modele de curatare
pentru a curata fiecare zona a camerei in mod optim. Modelele de curatare pe care le utilizeaza sunt:
1 Modelul (Fig. 6) in Z sau zigzag

2 Modelul (Fig. 7) aleatoriu

3 Modelul (Fig. 8) dupa linia peretelui

4 Modelul (Fig. 9) de curatare a unei zone

In modul de curatare automata, robotul utilizeaza aceste modele intr-o succesiune prestabilita:
modelul in z, modelul aleatoriu, modelul dupa linia peretelui si modelul de curatare a unei zone.
Cand robotul a terminat aceasta succesiune de modele, incepe sa se miste, din nou, in modelul in Z.
Robotul continua sa utilizeze aceasta succesiune de modele pentru a curata camera pana cand
bateria reincarcabild se descarca sau pana cand este oprit manual.

Nota (FC8715, FC8710, FC8705): Puteti, de asemenea, sa selectati fiecare mod individual prin apasarea
butonului corespunzator de pe telecomanda. Pentru mai multe detalii, consultati capitolul ,Utilizarea
robotului”, sectiunea ,Moduri de curatare”.

Cum evita robotul diferentele de inaltime

Robotul este prevazut, in partea inferioara, cu trei senzori de deplasare. Acesta utilizeaza acesti
senzori de deplasare pentru a detecta si evita diferentele de nivel, ca de exemplu scarile.

Nota: Este normal ca robotul sa se deplaseze usor peste marginea unei diferente de inaltime,
deoarece senzorul sau de deplasare frontal este situat in spatele amortizorului.

Atentie: In unele cazuri, este posibil ca senzorii de deplasare sa nu detecteze o scara sau o alta
diferenta de nivel la timp. De aceea, urmariti robotul cu atentie primele dati cand il utilizati si cand
il folositi langa o scara sau o alta diferenta de nivel. Este important sa curatati senzorii de
deplasare in mod regulat pentru a asigura faptul ca robotul detecteaza diferentele de nivel in mod
corespunzator (consultati capitolul ,,Curatare si intretinere” pentru instructiuni).
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inainte de prima utilizare

Montarea periilor laterale

1 Despachetati periile laterale si asezati robotul invers pe o masa sau pe podea.

2 Apasati periile laterale pe axele din partea inferioara a robotului (Fig. 10).
Nota: Asigurati-va ca montati periile laterale corespunzator. Apasati pe ax pana cand auziti ca
acestea sunt blocate in pozitie cu un clic.

indepartarea etichetei de protectie de pe telecomanda (FC8715, FC8710, FC8705)

Telecomanda functioneaza cu o baterie in forma de moneda de tip CR2025. Bateria este protejata cu
o eticheta de protectie care trebuie Indepartata inainte de utilizare.
1 Trageti eticheta de protectie in afara compartimentului bateriei telecomenzii (Fig. 11).

Acum telecomanda este pregatita pentru utilizare.

Pregatirea pentru utilizare

Instalarea statiei de andocare

1 Introduceti mufa mica a adaptorului in priza statiei de andocare (1) si introduceti adaptorul in priza
de perete (2) (Fig. 12).

2 Asezati statia de andocare pe o podea orizontald, langa un perete.

Nota: Asigurati-va ca nu exista obstacole sau diferente de nivel la 80 cm in fata, 30 cm la dreapta si
100 cm la stanga statiei de andocare (Fig. 13).

Observatie importanta: mod inactivitate profunda

Procedura de resetare a robotului cand acesta se afla in modul inactivitate profunda (robotul nu
raspunde):

- Setati comutatorul de alimentare pe pozitia ,pornit” (Fig. 14).

- Incércati robotul. Dupa cateva secunde robotul va raspunde din nou.

Nota: Robotul va intra in modul inactivitate profunda de fiecare data cand setati comutatorul de
alimentare pe pozitia ,oprit” si cand bateria este consumata. De exemplu, bateria poate sa se
consume daca robotul nu poate sa-si gaseasca statia de andocare.

Incarcare

Cand efectuezi incarcarea pentru prima data si cand bateria reincarcabila a robotului este goala,
durata de incarcare este de patru ore.

Robotul tau poate fi incarcat in doua moduri:

- Pe statia de andocare, fie manual, fie In mod automat in timpul utilizarii;

- Prin conectarea robotului direct la priza.

Nota: Atunci cand bateria reincarcabila este complet incarcata, robotul dvs. poate curata pana la 100
de minute.

Tncarcarea pe statia de andocare
1 Setati comutatorul de alimentare pe pozitia ,pornit” (Fig. 14).
2 Asezati robotul pe statia (Fig. 15) de andocare conectata.
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3 Indicatorul Start/Stop incepe sa lumineze intermitent rar (Fig. 16).

4 Cand bateria reincarcabila este complet incarcata, indicatorul Start/Stop lumineaza continuu (Fig.
17).

Incarcarea automata in timpul utilizarii

1 Atunci cand robotul a incheiat curatarea sau cand nivelul bateriei este de numai 15%, acesta cauta
automat statia de andocare pentru a se reincarca. Cand robotul cauta statia de andocare,
indicatorul Start/Stop lumineaza intermitent rapid (Fig. 19).

2 Cand bateria reincarcabila este complet incarcatd, indicatorul Start/Stop lumineaza continuu.

Nota: Robotul cauta automat statia de andocare numai cand a inceput curatarea de la statia de
andocare.

Incarcarea direct de la priza

1 Apasati comutatorul de alimentare pentru a porni robotul.

2 Introduceti mufa mica a adaptorului in priza robotului (1). Introduceti adaptorul intr-o priza de
perete (2) (Fig. 20).

3 Atunci cand robotul este conectat la priza corect, indicatorul Start/Stop incepe sa lumineze
intermitent foarte rar. Acest lucru indica faptul ca robotul se incarca.

4 Cand bateria reincarcabila este complet incarcata, indicatorul Start/Stop lumineaza continuu.

Pregatirea camerei pentru o cursa de curatare

Tnainte de a porni robotul pentru cursa sa de curatare, asigurati-va ca indepartati toate obiectele
libere si fragile de pe podea (Fig. 21).
De asemenea, indepadrtati toate cablurile, firele si snururile de pe podea.

Utilizarea robotului

Pornirea si oprirea
1 Apasati butonul Start/Stop.
- Puteti sa apasati butonul start/stop al robotului (Fig. 22).
- FC8715, FC8710, FC8705: Puteti, de asemenea, sa apasati butonul start/stop al telecomenzii
(Fig. 23).

2 Indicatorul Start/Stop este aprins continuu si robotul incepe curatarea. (Fig. 17)

3 Robotul este in modul curdtare automata pana cand bateria se descarca. In modul curdtare
automatad, acesta urmeaza succesiunea model in Z, aleatoriu, dupa linia peretelui si curatare a unei
zone (Fig. 18).

FC8715, FC8710, FC8705:

Nota: Pentru a selecta un anumit mod, apdsati unul dintre butoanele de mod de pe telecomanda.
Consultati sectiunea ,Selectarea modului de curatare” pentru mai multe detalii.

4 Cand bateria se descarca, indicatorul Start/Stop incepe sa lumineze intermitent si robotul cauta
statia de andocare pentru a se reincarca (Fig. 19).

5 Puteti, de asemenea, sa apasati butonul start/stop pentru a intrerupe cursa de curatare. Daca
apasati butonul start/stop din nou si exista suficienta energie in bateria reincarcabila, robotul
continud curatarea in modul curatare automata.

6 FC8715, FC8710, FC8705: Pentru a face robotul sa revina la statia de andocare inainte ca bateria
refncarcabila sa se descarce, apasati butonul de andocare de pe telecomanda (Fig. 25).
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Indicatorul Start/Stop Incepe sa lumineze intermitent si robotul cauta statia de andocare pentru a
se reincarca (Fig. 19).

Nota: Daca nu ati pornit robotul de la statia de andocare, acesta nu cauta statia de andocare
automat cand bateria reincdrcabila este descdrcata.

FC8715, FC8710, FC8705: Daca bateria reincarcabila are suficienta energie, puteti apasa butonul de
andocare de pe telecomanda pentru a face robotul sa revina la statia de andocare. Daca bateria
reincarcabild este complet epuizata, trebuie sa pozitionati robotul pe statia de andocare manual.

Functionarea statiei de andocare

Statia de andocare are doua comenzi care pot fi utilizate pentru a utiliza robotul.

Buton baterie incarcata si pornire

Daca apasati butonul baterie incarcata si pornire de pe statia de andocare in timp ce robotul se
fncarca, robotul incepe curatarea imediat ce bateria reincarcabila este complet incarcata (Fig. 27).
Buton 24 ore

Daca apasati butonul 24 de ore de pe statia de andocare, statia de andocare incepe numaratoarea
inversa a 24 de ore pana la urmatoarea cursa de curatare. Cand numaratoarea inversa este incheiata,
robotul incepe curdatarea pana cand bateria se descarca si acesta revine la statia de andocare automat
pentru reincarcare (Fig. 28).

Selectarea modului de curatare

Selectarea modului de curatare este posibila numai cu ajutorul telecomenzii (FC8715, FC8710,
FC8705). Pe langa modul de curatare automata, acest robot dispune de patru moduri de cura are
individuale care pot fi activate prin apdsarea butonului corespunzator de pe telecomanda.

Modul model in Z

In modul in Z, robotul curata prin realizarea de bucle in forma de Z in camer& pentru curdtarea unor
zone mari (Fig. 29).

Modul aleator

In acest mod, robotul curdta camera intr-un model amestecat de miscari in linii drepte si incrucisate
(Fig. 30).

Modul de urmarire a peretelui

In acest mod, robotul urmareste peretii camerei pentru a realiza o curatare suplimentara (Fig. 31) a
zonelor aflate de-a lungul peretilor.

Modul de curatare a unei zone

In acest mod, robotul se deplaseaza aleatoriu pe o zond redusa pentru a curata acea zona complet

(Fig. 32).

Nota: Modurile selectate manual sunt active doar timp de doua minute. Dupa aceea, robotul comuta
pe modul de curatare automata.

Ac ionarea manuala

Puteti sa conduceti manual robotul cu ajutorul butoanelor de pe telecomanda (FC8715, FC8710,
FC8705).
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1 Utilizati butoanele-sageata de deasupra si dedesubtul si la stanga si la dreapta butonului
start/stop de pe telecomanda pentru a deplasa robotul prin camera. (Fig. 33)

Nota: Fiti atent cand conduceti manual robotul in apropierea unor diferente de nivel si scari.

Nota: Functia de aspirare si periile laterale functioneaza numai cand robotul este condus inainte.
Butoanele stanga, dreapta si inapoi sunt doar pentru manevrarea robotului.

Utilizarea butonului timp de curatare de pe telecomanda

FC8715, FC8710, FC8700: Apasati butonul timp de curadtare de pe telecomanda pentru a face robotul
sa curete timp de 35 de minute. La terminarea timpului de curatare, robotul revine la statia de
andocare pentru reincarcare (Fig. 34).

Utilizand comutatorul de alimentare.

Setarea alimentarii pe pozitia ,oprit” are efect intrarea robotului in modul inactivitate profunda. in

acest mod, robotul nu mai raspunde.

- Daca doriti sa incarcati robotul, trebuie sa apasati comutatorul de alimentare pe pozitia ,pornit”.

- Daca robotul intra in modul inactivitate profunda in cursul utilizarii, puteti sa-| reactivati prin setarea
comutatorului de alimentare pe pozitia ,pornit” si prin incarcarea robotului. Dupa cateva secunde
robotul va raspunde din nou

- Cand nu utilizati robotul timp de o luna sau mai mult, apasati comutatorul de alimentare pe pozitia
,oprit” si deconectati statia de andocare sau adaptorul pentru a proteja bateria reincarcabila si
pentru a economisi energie.

Semnale si semnificatia acestora

Robotul are un afisaj cu trei indicatoare: un indicator de avertizare, un indicator Start/Stop si
indicatorul de umplere a containerului de praf. Tabelul de mai jos explica semnificatia semnalelor.

Semnal Semnificatie

Indicatorul Start/Stop este aprins continuu. Robotul este pregatit pentru curatare.

Indicatorul Start/Stop lumineaza intermitent rar. Robotul se incarca.

Indicatorul Start/Stop lumineaza intermitent rapid. Robotul cauta statia de andocare.

Bateria reincarcabild a robotului este descarcata.

Indicatorul de umplere a containerului de praf se  Compartimentul pentru praf este plin.
aprinde.

Indicatorul de avertizare se aprinde. Robotul a fost ridicat in timpul operatiilor de
curatare.

Amortizorul robotului este blocat.

O roata sau o perie laterala este blocata.

Capacul superior nu este prezent sau nu este
fnchis corespunzator.

Robotul nu poate gasi statia de andocare.
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Raspuns la bataia din palme

Functia de raspuns la bataia din palme este activata cand robotul intra in modul inactiv In urmatoarele
situatii:

- cand intrerupe curdtarea din cauza unei erori

- cand ati programat un timp scurt de curatare

- cand nu isi poate gasi statia de andocare in 20 de minute

Daca nu vedeti robotul, puteti sa-1 localizati batand o data din palme. Robotul va raspunde emitand
un sunet si aprinzand toate pictogramele de pe afisajul sau.

Curatare si intretinere

Golirea si curatarea compartimentului pentru praf

Goliti si curatati containerul de praf cand indicatorul de umplere a containerului de praf este aprins

continuu.

1 Desfaceti capacul (Fig. 35).

2 Tragetiin sus manerul containerului de praf si ridicati containerul de praf din compartimentul
containerului de praf (Fig. 36).

Nota: La scoaterea sau la reintroducerea compartimentului pentru praf, aveti grija sa nu deteriorati
palele ventilatorului motorului.

3 Ridicati cu atentie capacul containerului de praf (1) si extrageti filtrul (2) (Fig. 37).

4 Scuturati compartimentul pentru praf deasupra unei lazi de gunoi, pentru a-1 goli. Curatati filtrul si

interiorul containerului de praf cu o carpa sau o periuta de dinti cu peri moi. De asemenea, curatati
orificiul de aspirare din partea inferioara a containerului de praf (Fig. 38).

Atentie: Nu curatati compartimentul pentru praf si filtrul cu apa sau in masina de spalat vase.

5 Puneti filtrul la loc in containerul de praf (1). Apoi pozitionati capacul pe containerul de praf(2) (Fig.
39).

6 Pozitionati containerul inapoi in compartimentul containerului de praf si montati capacul inapoi pe
robot (Fig. 40).

Atentie: Asigurati-va intotdeauna ca filtrul este prezent in containerul de praf. Daca utilizati
robotul fara filtru in interiorul containerului de praf, motorul acestuia va fi deteriorat.

Curatarea robotului

Pentru a mentine performante de curdtare corespunzatoare, trebuie sa curatati din cand in cand

senzorii de deplasare, rotile, periile laterale si orificiul de aspirare.

1 Intoarceti invers robotul pe o suprafata plata.

2 Utilizati o perie cu peri moi (de ex., o periuta de dinti) pentru a elimina praful de pe senzorii de
deplasare. (Fig. 41)

Nota: Este important sa curatati in mod regulat senzorii de deplasare. Daca senzorii de deplasare
sunt murdari, este posibil ca robotul sa nu poata detecta diferentele de nivel sau scarile.

3 Utilizati o perie cu peri moi (de ex., o periuta de dinti) pentru a indeparta praful sau scamele de pe
roata frontala si de pe rotile laterale (Fig. 42).

4 Pentru a curata periile laterale, prindeti-le de peri si trageti-le de pe axele acestora (Fig. 43).

5 Indepartati scamele, parul si firele de pe axe si de pe periile laterale cu o perie moale (de ex., o
perie de dinti) sau cu o carpa (Fig. 44).

6 Curatati orificiul de aspirare cu o perie moale (de ex., perie de dinti) (Fig. 45).
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7 Verifica periile laterale si partea inferioara a robotului pentru a te asigura ca nu prezinta obiecte
ascutite care ar putea deteriora podea.

inlocuirea

Comandarea accesoriilor

Pentru a cumpara accesorii sau piese de schimb, vizitati www.shop.philips.com/service sau
contactati distribuitorul dvs. Philips local. Puteti, de asemenea, contacta Centrul de asistenta pentru
clienti Philips din tara dvs. (veti gasi datele de contact in brosura de garantie internationald).

inlocuirea filtrului

Tnlocuiti filtrul daca acesta este foarte murdar sau deteriorat. Poti comanda un nou filtru cu numarul
de comanda FC8065. Consultati ,Golirea si curatarea containerului de praf” in capitolul ,Curatare si
intretinere” pentru instructiuni referitoare la modul de demontare a filtrului din containerul de praf si
modul de montare a acestuia in containerul de praf.

Inlocuirea periilor laterale

Tnlocuiti periile laterale dupa un timp, pentru a asigura rezultate de curatare corespunzatoare.

Nota: Inlocuiti intotdeauna periile laterale cand observati semne de uzurd sau deteriorare. Este
recomandat, de asemenea, sa inlocuiti ambele perii laterale n acelasi moment. Puteti comanda un set
de doua perii laterale si doua filtre sub numarul de tip FC8067.

1 Pentru a inlocui periile laterale, prindeti periile laterale vechi de peri si trageti-le de pe axe.
2 Impingeti noile perii laterale pe axe.

inlocuirea bateriei reincarcabile

Bateria reincarcabila poate fi inlocuita doar de ingineri de service calificati. Duceti robotul la un centru
de service autorizat Philips pentru a inlocui bateria, atunci cand nu mai este posibila incarcarea
acesteia sau cand se descarca rapid. Puteti gasi detaliile de contact pentru Centrul Philips de asistenta
clienti din tara dvs. in brosura de garantie internationala.

Inlocuirea bateriei telecomenzii (FC8715, FC8710, FC8705)

Telecomanda functioneaza cu o baterie in forma de moneda de tip CR2025. Inlocuiti materia atunci

cand robotul nu mai reac ioneaza cand apdsati butoanele de pe telecomanda.

1 Tineti telecomanda intoarsa invers. Apasati butonul de eliberare al capacului bateriei si in acelasi
timp glisati capacul bateriei de pe telecomanda (Fig. 46).

2 Indepaértai bateria descarcata din capacul bateriei si introduceti o noud baterie in capacul bateriei.
Apoi glisati capacul bateriei inapoi in telecomanda (Fig. 47).

indepartarea bateriei reincarcabile

Avertisment: Scoateti bateria reincarcabila cand aruncati aparatul. Asigurati-va ca
bateria este complet epuizata inainte de a o scoate.
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Pentru a scoate bateria reincarcabila, urmati instructiunile de mai jos. De asemenea, puteti duce

robotul la un centru de service Philips pentru a scoate bateria refncarcabila. Contactati Centrul Philips

de asistenta pentru clienti din tara dvs. pentru a afla adresa unui centru de service din apropierea dvs.

1 Porniti robotul dintr-o pozitie oarecare din camera si nu de la statia de andocare.

2 Lasa robotul sa functioneze pana cand bateria reincdrcabila se descarca, pentru a te asigura ca
este complet descdrcata inainte de a o scoate si de a o casa.

3 Desfaceti suruburile capacului compartimentului bateriei si demontati capacul (Fig. 48).

4 Ridicati bateria reincarcabila si deconectati-o (Fig. 49).

5 Duceti robotul si bateria reincarcabila la un punct de colectare pentru deseuri electrice si

electronice.

Depanare

Acest capitol rezuma cele mai frecvente probleme care pot surveni la utilizarea aparatului. Daca nu
puteti rezolva problema cu ajutorul informatiilor de mai jos, accesati www.philips.com/support pentru o
lista cu intrebari frecvente sau contactati Centrul de asistenta pentru clienti Philips din tara dvs.

Problema

Cauza posibila

Solutie

Robotul nu incepe
curatarea cand apas
butonul start/stop.

Bateria reincarcabila este
goala.

Incarca bateria reincarcabilé (consulta
capitolul ,Pregatirea pentru utilizare”).

Mica fisa este in continuare
introdusa in priza de la robot.

Robotul nu functioneaza cu energie de
la prize. Functioneaza numai pe baza
bateriei sale reincarcabile. De aceea,
deconectati intotdeauna adaptorul de la
robot si de la priza nainte de utilizare.

Comutatorul de alimentare nu
este In pozitia ,pornit” (1).

Apasati comutatorul de alimentare pe
pozitia ,pornit”. Pozitionati robotul pe
statia de andocare conectata la priza
sau cuplati conectorul mic al
adaptorului. Dupa cateva secunde,
robotul emite un sunet si afisajul se
aprinde.

Robotul nu raspunde
atunci cand apas unul
dintre butoane.

Ati setat comutatorul de
pornire/oprire pe pozitia
Loprit”.

Apasati comutatorul de alimentare pe
pozitia ,pornit”. Pozitionati robotul pe
statia de andocare conectata la priza
sau cuplati conectorul mic al
adaptorului. Dupa cateva secunde,
robotul emite un sunet si afisajul se
aprinde.

Robotul nu a putut gasi statia
de andocare si bateria s-a
consumat.

Pozitionati robotul pe statia de
andocare conectata la priza sau cuplati
conectorul mic al adaptorului. Dupa
cateva secunde, robotul emite un sunet
si afisajul se aprinde.

Indicatorul de
avertisment lumineaza
intermitent, cu frecventa
mare.

Una sau ambele roti sunt
blocate.

Apasati comutatorul de alimentare pe
pozitia ,oprit”. Indepartati scamele,
parul, atele sau firele prinse in jurul
suspensiei rotii.
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Problema

Cauza posibila
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Solutie

Una sau ambele perii laterale
sunt blocate.

Curata periile laterale (consulta capitolul
,Curdtarea si intretinerea”).

Capacul superior nu este
prezent sau nu este inchis
corespunzator.

Cand capacul superior lipseste sau nu
este inchis corespunzator, robotul nu
functioneaza. Pozitionati corect capacul
superior pe robot.

Amortizorul este blocat.

Apasati butonul Start/Stop. Ridicati
robotul astfel incat amortizorul acestuia
sa fie eliberat. Pozitionati robotul la
distanta de obstacol si apasati butonul
start/stop pentru a reincepe curatarea.

Robotul a fost ridicat in timpul
operatiilor de curatare.

Apasati butonul Start/Stop. Puneti
robotul pe podea. Apoi apasati butonul
start/stop pentru a face robotul sa
continue curatarea.

Robotul nu curata
corespunzator.

Perii uneia sau ambelor perii
laterale sunt indoiti sau
deformati.

Inmuiati peria sau periile in apa calda un
timp. Daca aceasta nu readuce perii la
forma lor corespunzatoare, inlocuiti
periile laterale (consultati capitolul
Jnlocuire”).

Filtrul din compartimentul
pentru praf este murdar.

Curata filtrul din compartimentul pentru
praf cu o carpa sau cu o periuta de dinti
cu peri moi. Puteti, de asemenea, sa
curatati filtrul si containerul de praf cu
un aspirator de praf obisnuit la setarea
de putere de aspirare redusa.

Daca perierea sau aspirarea nu ajuta la
curatarea filtrului, Inlocuiti filtrul cu unul
nou. Este recomandata inlocuirea
filtrului cel putin o data pe an.

Orificiul de aspirare din partea
inferioara a compartimentului
pentru praf este infundat.

Curata orificiul de aspirare (consulta
capitolul ,Curatarea si intretinerea”).

Roata fata este blocata de par
sau alte impuritati.

Curata roata fa a (consulta capitolul
,Curatarea si intretinerea”).

Robotul curata o suprafata

foarte intunecata sau lucioasa,

ceea ce declanseaza senzorii
de deplasare. Aceasta
determina robotul sa se
deplaseze intr-un mod
neobisnuit.

Apasati butonul start/stop si apoi
deplasati robotul pe o zona de culoare
mai deschisa a podelei. Daca problema
continua pe podele de culoare mai
deschisa, va rugam sa vizitati
www.philips.com/support sau sa
contactati Centrul de asistenta pentru
clienti din tara dvs.
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Problema

Cauza posibila

Solutie

Robotul curata o podea care
reflecta puternic lumina
soarelui. Aceasta declanseaza
senzorii de deplasare si
determina robotul sa se
deplaseze intr-un mod
neobisnuit.

Trage perdelele pentru a nu permite
luminii solare sa patrunda in camera.
Puteti de asemenea sa incepeti
curatarea cand soarele nu este atat de
puternic.

Bateria reincarcabila nu
se mai poate Incdrca sau
se descarca foarte rapid.

Este posibil ca bateria
refncarcabila sa fi ajuns la
sfarsitul duratei sale de viata.

Solicitati inlocuirea bateriei reincarcabile
de catre un centru de service Philips
(consultati capitolul ,inlocuire™).

FC8715, FC8710, FC8705:
Bateria telecomenzii se
descarca prea repede.

Este posibil sa nu fi introdus
tipul corect de baterie.

Pentru telecomanda, aveti nevoie de o
baterie in forma de moneda CR2025.
Daca problema persista, vizitati
www.philips.com/support sau contactati
Centrul de asistenta pentru clienti din
tara dvs.

Robotul se deplaseaza in
cercuri.

Robotul este in modul curatare
a unei zone.

Acest comportament este normal.
Modul de curatare a unei zone poate fi
activat pentru o curatare minutioasa
atunci cand este detectata o cantitate
mare de praf pe podea. De asemenea,
acest mod este o parte a modului de
curatare automata. Dupa aproximativ un
minut, robotul continua modelul sau
normal de curatare. De asemenea,
puteti sa opriti modul de curatare a unei
zone prin selectarea unui mod diferit de
curatare de pe telecomanda.

FC8715, FC8710, FC8705: De asemenea,
puteti sa opriti modul de curatare a unei
zone prin selectarea unui mod diferit de
curatare de pe telecomanda.

Robotul nu poate gasi
statia de andocare.

Nu exista suficient spatiu
pentru ca robotul sa navigheze
catre statia de andocare.

Incercati s& gasiti un alt loc pentru statia
de andocare. Consultati ,Instalarea
statiei de andocare” in capitolul
.Pregatire pentru utilizare”.

Robotul cauta inca in mod
activ.

Lasati robotului aproximativ 20 de
minute pentru a se intoarce la statia de
andocare.

Robotul nu a fost pornit de la
statia de andocare.

Daca doriti ca robotul sa se intoarca la
statia de andocare dupa o cursa de
curatare, porniti-1 de la statia de
andocare.
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Uvod

Uvod

Cestitamo za nakup in pozdravljeni pri Philipsu! Ce Zelite popolnoma izkoristiti podporo, ki jo ponuja
Philips, izdelek registrirajte na spletnem mestu www.philips.com/welcome.

Splosni opis

Zgornji pokrov

Rocaj pokrova posode za prah

Pokrov posode za prah

Filter

Posoda za prah

Ventilator

Gumijasta zascita

Senzor priklju¢ne postaje

Gumb start/stop (zagon/ustavitev robotskega sesalnika)
10 Zaslon

11 Stikalo za vklop/izklop (vklop ali izklop robotskega sesalnika)
12 Sprednje kolesce

13 Osi za stranski krtaci

14 Senzoriji za zascito pred padci

15 Kolesca

16 Sesalna odprtina

17 Stranski krtaci

18 Nosilec baterije

19 Daljinski upravljalnik (FC8715, FC8710, FC8705)
20 Manijsi vti¢

21 Napajalnik

22 Priklju¢na postaja

OoONOUTAN WN —

Zaslon in daljinski upravljalnik

Zaslon (Sl. 2):

1 Opozorilni indikator

2 Indikator start/stop

3 Indikator polne posode za prah
Daljinski upravljalnik (Sl. 3):

1 Tipke za pomikanje in vklop/izklop
2 Gumb za prikljucitev
3 Gumb za cas cis¢enja
4

Gumbi za nacine ¢isc¢enja

Kako deluje robotski sesalnik

Kaj robotski sesalnik cisti

Robotski sesalnik je opremljen s funkcijami, zaradi katerih je nadvse primeren za ¢is¢enje tal v vasem
domu.

Slovenscina
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Posebej primeren je za ¢iscenje trdih tal, na primer lesa, ploscic ali linoleja. Pri ¢is¢enju mehkih tal, kot
so preproge, lahko pride do tezav. Ce nameravate robotski sesalnik uporabiti na preprogi, ga pri prvi
uporabi nadzirajte, da ugotovite, ali je kos takim tlom. Robotski sesalnik imejte pod nadzorom tudi, ko
ga uporabljate na zelo temnih ali svetlecih se trdih tleh.

Kako robotski sesalnik cisti

Cistilni sistem

Sesalnik je opremljen z 2-stopenijskim cistilnim sistemom za ucinkovito ¢is¢enje tal.

- Stranski krtaci pripomoreta k lazjiemu &iscenju kotov in vzdolZ sten. Pomagata tudi s tal odstraniti
umazanijo in jo pomakniti proti sesalni odprtini (Sl. 4).

- Sesalna moc robotskega sesalnika pobira delce umazanije in jih prek sesalne odprtine odvaja v

posodo za prah (SL. 5).
Vzorci ¢is€enja
Sesalnik v nac¢inu samodejnega ¢isCenja uporablja samodejno zaporedie vzorcev ciscenja, s katerimi
optimalno odisti posamezna obmocdja sobe. Uporablja te vzorce &iscenja:
1 Z-vzorec ali cikcakast vzorec (Sl. 6)
2 Naklju¢ni vzorec (SL. 7)
3 Vzorec (Sl. 8) vzdolz stene
4 Vzorec (Sl. 9) za to¢kovno ¢&is¢enje
Sesalnik med samodejnim &is¢enjem v fiksnem zaporedju uporablja te vzorce: z-vzorec, naklju¢ni
vzorec, vzorec vzdolz stene in vzorec za toc¢kovno ciscenije.
Ko robotski sesalnik konca to zaporedije vzorcev, se zacne znova gibati v Z-vzorcu. To zaporedje

vzorcev uporablja za ¢is¢enje sobe, dokler se ne izprazni akumulatorska baterija ali ga ro¢no izklopite.

Opomba (FC8715, FC8710, FC8705): S pritiskom na ustrezen gumb na daljinskem upravljalniku lahko
nacine izberete tudi posamicno. Za podrobnosti glejte razdelek »Nacini ¢is¢enja« v poglavju »Uporaba
sesalnika«.

Kako se sesalnik izogiba viSinskim razlikam
Na spodnii strani robotskega sesalnika so trije senzorji za zascito pred padci. Z njimi zaznava viSinske
razlike, kot so stopnisca, in se jim izogiba.

Opomba: Povsem obicajno je, da se sesalnik premakne rahlo ¢ez rob visinske razlike, saj je spredniji
senzor za zascito pred padci postavljen za gumijasto zascito.

Pozor: Senzorji za zascito pred padci v nekaterih primerih morda ne bodo pravoc¢asno zaznati
stopnisca ali druge viSinske razlike. Robotski sesalnik zato pri prvih nekaj uporabah in v blizini
stopnisca ali drugih visinskih razlik skrbno nadzorujte. Senzorje za zascito pred padci redno dcistite,
da zagotovite pravilno zaznavanije viinskih razlik (navodila so v poglavju »Ciséenje in
vzdrZevanje«).

Pred prvo uporabo

Namestitev stranskih krtac

1 Stranski krtadi vzemite iz embalaze in sesalnik s spodnjo stranjo navzgor postavite na mizo ali na
tla.

2 Stranski krtadi potisnite na osi na spodnji strani robotskega sesalnika (Sl. 10).
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Opomba: Poskrbite, da bosta stranski krtaci pravilno namesceni. Pritisnite ju na os, da se zaskocita
Vv ustrezen polozaj.

Odstranitev zascitne folije z daljinskega upravljalnika (FC8715, FC8710, FC8705)

Daljinski upravljalnik uporablja gumbasto baterijo CR2025. Pred uporabo morate odstraniti zascitno
folijo baterije.
1 Zascitno folijo povlecite iz predala za baterije daljinskega upravljalnika (SL. 11).

Daljinski upravljalnik je nato pripravljen na uporabo.

Priprava pred uporabo

Namestitev priklju¢ne postaje

1 Manjsi vti¢ napajalnika vstavite v vti¢nico na priklju¢ni postaji (1), napajalnik pa v stensko vti¢nico (2)
(Sl 12).

2 Priklju¢no postajo postavite na vodoravna in ravna tla ob steno.

Opomba: Poskrbite, da 80 cm pred priklju¢no postajo ter 30 cm na desni in 100 cm na levi strani
priklju¢ne postaje (Sl. 13) ne bo ovir ali visinskih razlik.

Pomembno: nacin globokega mirovanja

Ponastavitev sesalnika, ko je v nacinu globokega mirovanja (se ne odziva):
- Stikalo za vklop/izklop postavite v polozaj »on« (Sl. 14) (vklop).
- Sesalnik napolnite. Po nekaj sekundah se bo spet odzival.

Opomba: Sesalnik bo v nacin globokega mirovanja preklopil vsakic, ko stikalo za vklop/izklop
premaknete v polozaj za izklop in ko se baterija izprazni. Baterija se lahko na primer izprazni, ¢e
sesalnik ne najde priklju¢ne postaje.

Polnjenje

Sesalnik lahko polnite na dva nacina:

- v priklju¢ni postaji, ro¢no ali samodejno med uporabo;

- s prikljucitvijo sesalnika neposredno v elektricno omrezje.

Opomba: Ko je akumulatorska baterija popolnoma napolnjena, lahko sesalnik c¢isti najvec¢ 100 minut.

Polnjenje v priklju¢ni postaji

1 Stikalo za vklop/izklop postavite v polozaj »on« (Sl. 14) (vklop).

2 Sesalnik postavite v priklju¢no postajo (Sl. 15).

3 Indikator start/stop zac¢ne pocasi utripati (Sl. 16).

4 Ko je akumulatorska baterija povsem napolnjena, indikator start/stop sveti neprekinjeno (Sl. 17).

Samodejno polnjenje med uporabo

1 Ko robotski sesalnik konca cis¢enje ali pa je na voljo samo se 15 % zmogljivosti baterije, samodejno
poisce priklju¢no postajo in se napolni. Ko is¢e priklju¢no postajo, za¢ne indikator start/stop hitro
utripati (SL. 19).

2 Ko je akumulatorska baterija povsem napolnjena, indikator start/stop sveti neprekinjeno.
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Opomba: Sesalnik samodejno is¢e priklju¢no postajo samo, ¢e je zacel ¢is¢enje iz nje.

Polnjenje neposredno iz omreznega napajanja

1 Pritisnite stikalo za vklop/izklop, da vklopite robotski sesalnik.

2 Manjsi vti¢ napajalnika vstavite v vti¢nico na robotskem sesalniku (1). Napajalnik prikljucite v
omrezno vti¢nico (2) (Sl. 20).

3 Ko je robotski sesalnik pravilno priklju¢en na elektricno omrezje, za¢ne indikator start/stop zelo
pocasi utripati. To pomeni, da se sesalnik polni.

4 Ko je akumulatorska baterija povsem napolnjena, indikator start/stop sveti neprekinjeno.

Priprava prostora za ciscCenje
Preden sesalnik za¢ne c¢iS¢enje, se prepricajte, da na tleh ni raztresenih ali lomljivih predmetov (SL. 21).
S tal odstranite tudi vse kable in zice.

Uporaba sesalnika

Zagon in zaustavitev

1 Pritisnite gumb za vklop/izklop.
- Na sesalniku (Sl. 22) lahko pritisnete gumb start/stop.
- FC8715, FC8710, FC8705: Pritisnete lahko tudi gumb start/stop na daljinskem upravljalniku (Sl
23).
2 Indikator start/stop neprekinjeno sveti in robotski sesalnik zacne cistiti (SL. 17).
3 Sesalnik cisti v na¢inu samodejnega ciscenja, dokler se ne izprazni baterija. V nacinu samodejnega
¢is¢enja uporablja ponovljena zaporedja gibanja v Z-vzorcu, naklju¢nem vzorcu, vzorcu vzdolzZ sten

in vzorcu za toc¢kovno cis¢enije (SI. 18).
FC8715, FC8710, FC8705:

Opomba: Ce Zelite izbrati posamezni nacin, pritisnite enega od gumbov za nacin na daljinskem

upravljalniku. Za vec podrobnosti si oglejte razdelek »Izbira nacina ¢is¢enja«.

4 Ko je baterija skoraj prazna, za¢ne indikator start/stop utripati in robotski sesalnik se vrne v
priklju¢no postajo, da se napolni (Sl. 19).

5 Gumb start/stop lahko pritisnete tudi, e Zelite prekiniti ali ustaviti ¢i&cenje. Ce znova pritisnete
gumb start/stop in je v akumulatorski bateriji Se dovolj energije, sesalnik nadaljuje ¢is¢enje v nacinu
samodejnega cis¢enja.

6 F(C8715, FC8710, FC8705: Ce Zelite, da se sesalnik vrne v priklju¢no postajo, preden se
akumulatorska baterija skoraj izprazni, na daljinskem upravljalniku pritisnite gumb za prikljucitev (SL.
25).

Indikator start/stop zac¢ne utripati in robotski sesalnik poisce priklju¢no postajo, da se napolni (SL.
19).

Opomba: Ce sesalnika niste zagnali iz priklju¢ne postaje, se vanjo ne vrne samodejno, ko je
akumulatorska baterija skoraj prazna.

FC8715, FC8710, FC8705: Ce je v akumulatorski bateriji $e vedno dovolj energije, lahko na
daljinskem upravljalniku pritisnete gumb za prikljucitev, da se sesalnik vrne v priklju¢no postajo. Ce
je akumulatorska baterija popolnoma prazna, morate sesalnik ro¢no postaviti v priklju¢no postajo.
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Uporaba priklju¢ne postaje

Priklju¢na postaja ima gumba, s katerima lahko upravljate robotski sesalnik.

Gumb »full and go« (napolni in zacni)

Ce med polnjenjem robotskega sesalnika na priklju¢ni postaji pritisnete gumb »full and go« (napolni in
zacni), robotski sesalnik za¢ne ¢is¢enje takoj, ko je akumulatorska baterija polna (SL. 27).

Gumb »24h« (24 h)

Ce na priklju¢ni postaji pritisnete gumb »24h« (24 h), za¢ne odstevati 24 ur do naslednjega cis¢enja.
Ko je odstevanje koncano, za¢ne robotski sesalnik istiti, dokler ni baterija skoraj prazna, nato pa se
samodejno vrne v priklju¢no postajo in napolni (SL. 28).

Izbira nacdina discenja

|1zbor nacina ¢is¢enja je mozen samo z daljinskim upravljalnikom (FC8715, FC8710, FC8705). Poleg
nacina samodejnega ¢isc¢enja ima ta sesalnik stiri locene nacine ¢is¢enia, ki jin lahko vklopite s
pritiskom ustreznega gumba na daljinskem upravljalniku.

Nacin Z-vzorca

V nacinu Z-vzorca se sesalnik po sobi premika v obliki ¢rke Z, s ¢Cimer odisti vecje povrsine (Sl. 29).
Naklju¢ni nacin

Sesalnik v tem nacinu cisti sobo z mesanico premikanja naravnost in cikcakastega vzorca (Sl. 30).
Nacin vzdolz zidovom

Sesalnik v tem nacinu sledi zidovom v sobi, s ¢imer zagotovi dodatno ciscenje (Sl. 31) obstenskih
obmodij.

Nacin za to¢kovno c&iscenje

Robotski sesalnik se v tem nacinu naklju¢no pomika po majhnem obmodju in ga temeljito (Sl. 32)
ocisti.

Opomba: Roc¢no izbrani nacini so aktivni samo dve minuti. Robotski sesalnik po tem preklopi v nacin

samodejnega ciscenja.

Roc¢no upravljanje

Robotski sesalnik lahko ro¢no upravljate z gumbi na daljinskem upravljalniku (FC8715, FC8710,

FC8705).

1 Sesalnik lahko premikate po sobi (Sl. 33) s pusci¢nimi gumbi na daljinskem upravljalniku pod in nad
gumbom start/stop ter na njegovi levi in desni strani.

Opomba: Pri rocnem vodeniju robotskega sesalnika bodite pozorni na visinske razlike in stopnice.

Opomba: Funkcija sesanja in stranski krtaci delujeta samo, ce se robotski sesalnik premika naprej.
Gumbi s puscicami v levo in desno ter nazaj so samo za manevriranje robotskega sesalnika.

Uporaba gumba za cas ¢iS¢enja na daljinskem upravljalniku

FC8715, FC8710, FC8700: Na daljinskem upravljalniku pritisnite gumb za ¢as ¢is¢enija, da bo sesalnik 35
minut cistil. Ko sesalnik konca ¢isc¢enje, se vrne na polnjenje (Sl. 34) v priklju¢no postajo.
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Uporaba stikala za vklop/izklop.

Ce stikalo za vklop/izklop premaknete v polozaj za izklop, sesalnik preklopi v nacin globokega

mirovanja. Sesalnik se v tem nacinu ne bo vec odzival.

- Ce Zelite sesalnik napolniti, morate stikalo za vklop/izklop premaknite v polozaj za vklop.

- Ce sesalnik med uporabo preklopi v nacin globokega stanja, ga lahko znova aktivirate tako, da
stikalo za vklop/izklop premaknete v polozaj za vklop in napolnite sesalnik. Sesalnik se bo po nekaj
sekundah spet odzival.

- Ce sesalnika ne boste uporabljali mesec ali ve¢, stikalo za vklop/izklop premaknite v polozaj za
izklop in izkljucite priklju¢no postajo, da zascitite akumulatorsko baterijo in prinranite energijo.

Signali in njihov pomen
Robotski sesalnik ima zaslon s tremi indikatorji: opozorilni indikator, indikator start/stop in indikator, ki
kaze, da je posoda za prah polna. Njihov pomen je pojasnjen v spodniji tabeli.

Signal Pomen

Indikator start/stop neprekinjeno sveti. Robotski sesalnik je pripravljen za &is¢enje.
Indikator start/stop pocasi utripa. Sesalnik se polni.

Indikator start/stop hitro utripa. Robotski sesalnik is¢e priklju¢no postajo.

Akumulatorska baterija je skoraj prazna.

Sveti indikator polne posode za prah. Posoda za prah je polna.

Sveti opozorilni indikator. Sesalnik je bil dvignjen med tem, ko je distil.

Gumijasta zasc¢ita sesalnika se je zataknila.

Kolesce ali stranska krtaca se je zataknila.

Zgornji pokrov ni namescen ali ni pravilno zaprt.

Sesalnik ne najde priklju¢ne postaje.

Odziv na ploskanje

Odziv na ploskanje je omogocen, ko sesalnik v naslednijih primerih preklopi v nacin mirovanja:

- ko zaradi napake neha distiti;

- Ce ste programirali kratek cas ¢is¢enja;

- e v 20 minutah ne najde priklju¢ne postaje.

Ce sesalnika ne vidite, ga lahko pois¢ete tako, da enkrat zaploskate. Sesalnik se bo odzval s piskanjem
in z osvetljevanjem vseh ikon na zaslonu.

CisScenje in vzdrzevanje
Praznjenje in ¢iS€enje posode za prah
Ko indikator polne posode za prah sveti neprekinjeno, izpraznite in ocistite posodo za prah.

1 Odstranite pokrov (Sl. 35).
2 Rocaj posode za prah povlecite navzgor in jo dvignite iz prostora za posodo za prah (Sl. 36).
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Opomba: Pazite, da pri odstranjevanju ali vnovi¢nem vstavljanju posode za prah ne poskodujete
lopatic ventilatorja motorja.

3 S posode za prah (1) previdno dvignite pokrov in odstranite filter (2) (SL. 37).

4 Posodo za prah odistite tako, da jo stresete nad kosem za smeti. Filter in notranjost posode za prah

ocistite s krpo ali zobno s¢etko z mehkimi s¢etinami. Ocistite tudi sesalno odprtino na dnu posode
(Sl. 38) za prah.

Pozor: Posode za prah in filtra ne cistite z vodo ali v pomivalnem stroju.

5 Filter namestite nazaj v posodo za prah (1). Nato na posodo (Sl. 39) za prah (2) postavite pokrov.
6 Posodo za prah znova namestite v prostor zanjo, nato pa zgornji pokrov namestite nazaj na
robotski sesalnik (Sl. 40).

Pozor: Poskrbite, da bo filter vedno v posodi za prah. Ce robotski sesalnik uporabljate brez filtra
v posodi za prah, boste poskodovali motor.

Cid¢enje robotskega sesalnika

Ce ~elite ohraniti dobro ucinkovitost ¢ig¢enja, ob¢asno odistite senzorje za zas¢ito pred padci, kolesca,

stranski krtaci in sesalno odprtino.

1 Sesalnik polozite na ravno povrsino, tako da bo zgornja stran navzdol.

2 S krtaco z mehkimi s¢etinami (npr. z zobno krta¢ko) odstranite prah in vlakna na senzorjih za
zascito pred padci (SL. 41).
Opomba: Senzorje za zas¢ito pred padci redno ¢istite. Ce so senzoriji za zas¢ito pred padci
umazani, robotski sesalnik morda ne bo zaznal razlik v visini ali stopnic.

3 S krtaco z mehkimi s¢etinami (na primer z zobno krta¢ko) s sprednjega in stranskin kolesc (Sl. 42)
odstranite prah in vlakna.

4 Stranske krtace ocistite tako, da jih primete za s¢etine in jih povlelete z njihovih osi (SL. 43).

5 Z mehko krtaco (na primer z zobno krtacko) ali krpo (Sl. 44) odstranite vlakna, lase in niti na osi in
na stranski krtaci.

6 Sesalno odprtino ocistite z mehko $¢etko (na primer z zobno $Cetko) (SL. 45).

7 Preverite, ali so v stranskih krtacah ali na spodniji strani sesalnika ostri predmeti, ki bi lahko
poskodovali tla.

Zamenjava

Narocanje dodatne opreme

Dodatno opremo ali rezervne dele lahko kupite na spletni strani www.shop.philips.com/service ali pri
Philipsovem prodajalcu. Lahko se tudi obrnete na Philipsov center za pomoc¢ uporabnikom v vasi
drzavi (podatki za stik so na mednarodnem garancijskem listu).

Zamenjava filtra

Zelo umazan ali poskodovan filter zamenijajte. Novega lahko narodite s Stevilko narodila FC8065. Za
navodila, kako filter odstranite iz posode za prah in ga namestite vanjo, glejte razdelek »Praznjenije in
¢ig¢enje posode za prah« v poglavju »Ci¢enje in vzdrzevanje«.

Zamenjava stranskih krtac

Po dolo¢enem ¢asu zamenijajte stranski krtaci, da zagotovite ucinkovito cis¢enije.
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Opomba: Ce na stranskih krta¢ah opazite znake obrabe ali poskodbe, jih vedno zamenijajte.
Priporoc¢amo tudi, da zamenijate obe krtaci hkrati. Komplet dveh novih stranskih krtac in dveh filtrov
lahko narocite s stevilko vrste FC8067.

1 Zavnovi¢no namestitev stranskih krtac primite stari stranski krtaci za 5¢etine in jih povlecite z osi.
2 Potisnite novi stranski krtaci na osi.

Zamenjava akumulatorske baterije

Akumulatorsko baterijo lahko zamenja samo ustrezno usposobljeno servisno osebje. Ko baterije ne
morete vec napolniti ali se hitro izprazni, sesalnik odnesite v Philipsov pooblas¢eni servisni center, da
jo zamenijajo. Podrobnosti za stik s Philipsovim centrom za pomoc¢ uporabnikom v vasi drzavi so na
mednarodnem garancijskem listu.

Zamenjava baterije daljinskega upravljalnika (FC8715,
FC8710, FC8705)

Daljinski upravljalnik uporablja gumbasto baterijo CR2025. Baterijo zamenijajte, ko se sesalnik ne

odziva vec ob pritisku gumbov na daljinskem upravljalniku.

1 Daljinski upravljalnik obrnite navzdol. Pritisnite gumb za sprostitev na nosilcu baterije in nosilec
baterije hkrati potisnite iz daljinskega upravljalnika (Sl. 46).

2 Prazno baterijo odstranite iz nosilca baterije in vanj namestite novo baterijo. Nosilec baterije nato
potisnite nazaj v daljinski upravljalnik (SL. 47).

Odstranitev akumulatorske baterije

Opozorilo: Akumulatorsko baterijo odstranite samo, ¢e boste aparat zavrgli. Preden
baterijo odstranite, se prepricajte, da je popolnoma izpraznjena.

Za odstranitev akumulatorske baterije uporabite spodniji postopek. Sesalnik lahko odnesete tudi na

Philipsov pooblasceni servis, kjer bodo odstranili akumulatorsko baterijo. Za naslov najblizjega

servisnega centra se obrnite na Philipsov center za pomoc uporabnikom v svoji drzavi.

1 Sesalnik zazenite nekje na sredi sobe, ne v priklju¢ni postaji.

2 Preden odstranite in zavrzete akumulatorsko baterijo, se prepricajte, da je popolnoma prazna tako,
da sesalnik pustite delovati, dokler se baterija ne izprazni.

3 Odvijte vijake prostora za baterije in odstranite njegov pokrov (Sl. 48).

Dvignite akumulatorsko baterijo in jo izkljucite (Sl. 49).

5 Robotski sesalnik in akumulatorsko baterijo odnesite na zbirno to¢ko za elektronske odpadke.

N

Odpravljanje tezav
V tem poglaviju je povzetek najpogostejsih tezav, ki se lahko pojavijo pri uporabi aparata. Ce tezave ne

morete odpraviti s spodnjimi nasveti, na strani www.philips.com/support poiscite seznam pogostih
vprasanj ali se obrnite na center za pomoc¢ uporabnikom v svoji drzavi.

Tezava Mozni vzrok Resitev
Sesalnik ne zacne distiti, ~ Akumulatorska baterija je Napolnite akumulatorsko baterijo
ko pritisnem gumb prazna. (oglejte si poglavije »Priprava za

start/stop. uporabo«).
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Manijsi vtic je Se vedno
vstavljen v vti¢nico na
sesalniku.

Robotski sesalnik ne deluje na elektri¢cno
napajanje. Deluje samo na
akumulatorsko baterijo. Napajalnik pred
uporabo zato vedno izkljucite iz
robotskega sesalnika in elektricnega
omrezja.

Stikalo za vklop/izklop ni v
vkloplienem polozaju (I).

Stikalo za vklop/izklop preklopite v
polozaj »on« (vklop). Sesalnik postavite
v priklju¢eno priklju¢no postajo ali
prikljucite manjsi vti¢ napajalnika.
Sesalnik ¢ez nekaj sekund zapiska in
zaslon zasveti.

Sesalnik se ne odzove,
ko pritisnem enega od
gumbov.

Stikalo za vklop/izklop ste
nastavite na »off« (izklop).

Stikalo za vklop/izklop preklopite v
polozaj »on« (vklop). Sesalnik postavite
v priklju¢eno priklju¢no postajo ali
prikljucite manjsi vti¢ napajalnika.
Sesalnik ¢ez nekaj sekund zapiska in
zaslon zasveti.

Sesalnik ni nasel priklju¢ne
postaje in baterija se je
izpraznila.

Sesalnik postavite v prikljuceno
priklju¢no postajo ali prikljucite manijsi
vti¢ napajalnika. Sesalnik ¢ez nekaj
sekund zapiska in zaslon zasveti.

Opozorilni indikator hitro
utripa.

Eno ali obe kolesci sta se
zataknili.

Stikalo za vklop/izklop nastavite v
izklopljen polozaj. Odstranite vlakna,
lase, niti ali Zice, ujete okrog vzmetenija
kolesc.

Ena ali obe stranski krtaci sta

se zataknili.

Ocistite stranski krtaci (oglejte si
poglavie »Cis¢enje in vzdrzevanje«).

Zgornji pokrov ni namescen ali

ni pravilno zaprt.

Ko zgornji pokrov ni namescen ali ni
pravilno zaprt, robotski sesalnik ne
deluje. Pravilno namestite zgornji pokrov
robotskega sesalnika.

Gumijasta zascita se je
zataknila.

Pritisnite gumb za vklop/izklop. Robotski
sesalnik dvignite tako, da sprostite
gumijasto zascito. Postavite ga na
primerno razdaljo od ovire in pritisnite

gumb start/stop, da nadaljuje &iscenije.

Sesalnik je bil dvignjen med
tem, ko je distil.

Pritisnite gumb za vklop/izklop. Sesalnik
postavite na tla. Nato pritisnite gumb
start/stop, da nadaljuje ciscenje.

Sesalnik ne cisti pravilno.

S¢etine ene ali obeh stranskih

krtac so ukrivljene ali zvite.

Krtaco ali krtaci za nekaj ¢asa namocite
v topli vodi. Ce se krtaci ne vrneta v
prvotno obliko, ju zamenjajte (oglejte si
poglavje »Zamenjavac).
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Mozni vzrok

Resitev

Filter v posodi za prah je
umazan.

Filter v posodi za prah ocistite s krpo ali
zobno s¢etko z mehkimi s¢etinami. Filter
in posodo za prah lahko odistite tudi z
navadnim sesalnikom, nastavljenim na
nizko stopnjo moci sesanja.

Ce s $¢etkanjem ali sesanjem ne uspete
ocistiti filtra, ga zamenijajte z novim.
Priporo¢amo, da filter zamenjate vsaj
enkrat letno.

Sesalna odprtina na dnu
posode za prah je zamasena.

Ocistite sesalno odprtino (oglejte si
poglavje "Ci&¢enje in vzdrzevanje").

Sprednje kolesce je blokirano
zaradi las ali drugih delcev
umazanije.

Ocistite sprednje kolesce (oglejte si
poglavje "Ci&¢enje in vzdrzevanje").

Sesalnik cisti zelo temno ali
svetleco se povrsino, zato se
sprozijo senzorji za zascito
pred padci. Sesalnik se zato
premika v nenavadnem vzorcu.

Pritisnite gumb start/stop in robotski
sesalnik premaknite na tla svetlejse
barve. Ce se tezava ponovi na tleh
svetlejSe barve, obiscite
www.philips.com/support ali se obrnite
na center za pomoc uporabnikom v svoji
drzavi.

Sesalnik ¢isti tla, ki mo¢no
odsevajo sonc¢no svetlobo. To
sprozi senzorje za zascito pred
padci, zato se sesalnik premika
VvV nenavadnem vzorcu.

Zagrnite zavese, da zastrete sonc¢no
svetlobo, ki vstopa v prostor. Cistiti lahko
zacnete tudi, ko je soncna svetloba manj
svetla.

Akumulatorske baterije ni
vec mogoce napolniti ali
pa se zelo hitro izprazni.

Potekla je Zivljenjska doba
akumulatorske baterije.

Akumulatorsko baterijo naj vam
zamenijajo v Philipsovem servisnem
centru (glejte poglavije »Zamenjavax).

FC8715, FC8710, FC8705:
Baterija daljinskega
upravljalnika se prehitro
izprazni.

Morda ste vstavili napac¢no
vrsto baterije.

Za daljinski upravljalnik potrebujete
gumbasto baterijo CR2025. Ce teZzave ne
morete odpraviti, obiscite
www.philips.com/support ali se obrnite
na center za pomoc¢ uporabnikom v svoji
drzavi.

Robotski sesalnik se
premika v krogih.

Robotski sesalnik je v nacinu
za to¢kovno cZis¢enje.

To je obi¢ajno. Nacin za to¢kovno
¢iscenje se lahko vklopi, ¢e sesalnik na
tleh zazna veliko umazanije, ki jo je treba
temeljito odistiti. To je tudi del nacina
samodejnega ¢is¢enja. Robotski sesalnik
bo po priblizno eni minuti nadaljeval z
obicajnim vzorcem ¢is¢enja. Nacin za
tockovno c&is¢enje lahko izklopite tudi
tako, da na daljinskem upravljalniku
izberete drug nacin &is¢enja.
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FC8715, FC8710, FC8705: Nacin za
to¢kovno cis¢enje lahko izklopite tudi
tako, da na daljinskem upravljalniku
izberete drug nacin cis¢enija.

Sesalnik ne najde

priklju¢ne postaje.

Ni dovolj prostora, da bi
robotski sesalnik prisel do
priklju¢ne postaje.

Poskusite priklju¢no postajo namestiti
drugam. V poglavju »Priprava pred
uporabo« si oglejte razdelek
»Namestitev priklju¢ne postaje«.

Robotski sesalnik Se vedno
aktivno isce.

Za vrnitev v priklju¢no postajo potrebuje
priblizno 20 minut.

Robotski sesalnik ¢is¢enja ni
zacel iz priklju¢ne postaje.

Ce zelite, da se po ¢i&¢enju vrne v

priklju¢no postajo, ¢is¢enje zacnite iz
priklju¢ne postaje
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Uvod

Uvod

Gratulujeme Vam k nakupu a vitame Vas medzi zakaznikmi spolo¢nosti Philips! Ak chcete vyuzit
vsetky vyhody zakaznickej podpory spolo¢nosti Philips, zaregistrujte svoj vyrobok na
www.philips.com/welcome.

Opis zariadenia

1 Vrchny kryt

2 Rukovat veka zasobnika na prach
3 Veko zasobnika na prach
4 Filter

5 Zasobnik na prach
6 Ventilator

7 Naraznik

8 Snimac dokovacej stanice

9 Tlacidlo spustenia/zastavenia (na spustenie a zastavenie robota)
10 Displej

11 Hlavny vypinac (na zapnutie a vypnutie robota)

12 Predneé koliesko

13 Hriadele boc¢nych kief

14 Snimace proti padu

15 Kolieska

16 Saci otvor

17 Bocné kefy

18 Drziak batérie

19 Dialkové ovladanie (FC8715, FC8710, FC8705)

20 Mala koncovka

21 Adaptér

22 Dokovacia stanica

Displej a dialkové ovladanie
Displej (Obr. 2):

1 Vystrazny indikator

2 Indikator vypinaca

3 Indikator plného zasobnika na prach

Dialkové ovladanie (Obr. 3):

1 Navigac¢né tlacidla a spustenie/zastavenie

2 Tlacdidlo dokovania

3 Tlacidlo ¢asu na vysavanie

4 Tlacdidla reZimu vysavania

Ako robot funguje

Povrchy, ktoré robot povysava

Tento robot je vybaveny funkciami, vdaka ktorym je vhodny na vysavanie podlah vo vasej
domacnosti.

Slovensky
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Robot sa hodi najma na vysavanie tvrdych podlah, napriklad drevenych podlah, dlazby alebo linolea.
Mb6ze mat problémy pri vysavani makkych povrchov, ako su rézne druhy kobercov. Ak pouzijete
robota na vysavanie koberca, prvy raz zostante nablizku, aby ste sa presveddili, ako si robot s tymto
typom podlahy poradi. Dohlad nad ¢innostou robota sa vyzaduje aj pri vysavani velmi tmavych alebo
lesklych tvrdych podlah.

Ako robot vysava

Cistiaci systém

Na vykonné vysavanie podlah je robot vybaveny dvojstupriovym cistiacim systémom.

- Dve bo¢né kefy pomdhaju pri vysdvani v rohoch miestnosti a priestorov pozdlZ stien. Taktiez
pomahaju uvolnit necistoty z podlahy a presunut ich k saciemu otvoru (Obr. 4).

- Saci vykon robota vysaje uvolnené necistoty a cez saci otvor ich nasaje do zasobnika na prach
(Obr. 5).

Vzory pohybu pri vysavani

V rezime automatického vysavania robot pouziva automaticku postupnost vzorov pohybu pri
vysavani, ¢o mu umoznuje optimalne povysavanie kazdej ¢asti miestnosti. Robot pouziva nasledujuce
vZory vysavania:

1 Pohyb v tvare Z alebo klukaty pohyb (Obr. 6)

2 Nahodny pohyb (Obr. 7)

3 Pohyb pozdlZ stien (Obr. 8)

4 Pohyb na vysavanie konkrétnych miest (Obr. 9)

V rezime automatického vysavania robot vyuziva tieto typy pohybu v pevne stanovenych
sekvenciach: pohyb v tvare Z, nahodny pohyb, pohyb popri stene a pohyb na vysavanie konkrétnych
miest.

Ked robot tuto sekvenciu pohybov dokonci, znova sa za¢ne pohybovat v tvare Z. Robot bude nadalej
pouzivat tuto sekvenciu pohybov pri vysavani miestnosti, kym sa nabijatelna batéria nevybije alebo
ho manualne nevypnete.

Poznamka (FC8715, FC8710, FC8705): Mbzete tiez vybrat kazdy rezim samostatne stlacenim
prislusného tlacidla na dialkovom ovladani. Podrobnejsie informacie najdete v kapitole ,PouZzivanie
robota“ v ¢asti ,Rezimy vysavania“.

Ako sa robot vyhyba vySkovym rozdielom

Robot ma v spodnej ¢asti tri snimace proti padu. Tieto snimace proti padu pouziva na zistovanie
vyskovych rozdielov, ako su napriklad schody, a ich obchadzanie.

Poznamka: Je normalne, ked sa robot pohybuje mierne cez okraj vyskového rozdielu, pretoze jeho
predny snimac proti padu je umiestneny za naraznikom.

Vystraha: V niektorych pripadoch snimace proti padu nemusia vcéas zaregistrovat schody ci iny
vyskovy rozdiel. Preto robota pozorne sledujte pri prvom pouziti a rovnako aj v blizkosti schodov ¢i
iného miesta s vySkovym rozdielom. Je délezité, aby ste snimace proti padu pravidelne ¢istili, ¢im
zaistite, aby robot nadalej spravne rozpoznaval vyskové rozdiely (pokyny najdete v kapitole
,Cistenie a idrzba®).
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Pred prvym pouzitim

Montaz boc¢nych kief
1 Rozbalte boc¢né kefy a robot polozte spodnou stranou nahor na stél alebo na podlahu.
2 Zatlacte bocné kefy na hriadele v spodnej ¢asti robota (Obr. 10).

Poznamka: Dbajte na to, aby ste bocné kefy riadne nasadili. Zatla¢te ich na hriadel, kym
nezacvaknu na miesto.

Odstranenie ochrannej znacky z dialkového ovladania (FC8715, FC8710, FC8705)

Dialkové ovladanie vyuziva plochu batériu CR2025. Tato batéria je chranena ochrannou znackou,
ktoru je treba pred pouzitim odstranit.
1 Vytiahnite ochrannu znacku batérie z priec¢inka na batériu na dialkovom ovladaci (Obr. 11).

Teraz je dialkové ovladanie pripravené na pouzitie.

Priprava na pouzitie

InStalacia dokovacej stanice

1 Zapojte malu koncovku adaptéra do konektora pre malu koncovku na dokovacej stanici (1)
a adaptér zasunte do sietovej zasuvky (2) (Obr. 12).

2 Dokovaciu stanicu umiestnite na vodorovnu, rovnu podlahu a oprite o stenu.

Poznamka: Uistite sa, ze vo vzdialenosti 80 cm pred, 30 cm doprava a 100 cm dolava od dokovacej
stanice nie su Ziadne prekazky a vyskoveé rozdiely (Obr. 13).

Délezita poznamka: rezim hlbokého spanku

Ako resetovat robota, ked sa nachadza v rezime hlbokého spanku (robot nereaguije):
- Nastavte hlavny vypinac do polohy ,zapnuté® (Obr. 14).

- Nabite robota. Po niekolkych sekundach bude robot znova reagovat.

Poznamka: Robot prejde do rezimu hlbokeho spanku pri kazdom nastaveni hlavného vypinaca do
polohy ,vypnuté® a pri vybiti batérie. Batéria sa mdze vybit napriklad vtedy, ak robot nedokaze najst
svoju dokovaciu stanicu.

Nabijanie

Ked zariadenie nabijate po prvykrat a ked je nabijatelna batéria robota vybita, doba nabijania je Styri
hodiny.

Robota mozno nabijat dvomi spbsobmi:

- v dokovacej stanici, a to bud manualne, alebo automaticky pocas pouzivania;

- pripojenim robota priamo do elektrickej siete.

Poznamka: Ked je nabijatelna batéria Uplne nabita, robot dokaze vysavat az 100 minut.

Nabijanie na dokovacej stanici

1 Nastavte hlavny vypinac do polohy ,zapnuté“ (Obr. 14).

2 Robota polozte na dokovaciu stanicu pripojenu do elektrickej siete (Obr. 15).
3 Indikator vypinaca za¢ne pomaly blikat (Obr. 16).
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Ked je nabijatelna batéria uplne nabita, indikator vypinaca nepretrzite svieti (Obr. 17).

Automatické nabijanie pocas pouzivania

1

2

Ked robot dokonci vysavanie alebo ked ostava len 15 % nabitia batérie, robot automaticky vyhlada
dokovaciu stanicu, aby sa mohol dobit. Ked robot vyhladava dokovaciu stanicu, indikator vypinaca
rychlo blika. (Obr. 19)

Ked je nabijatelna batéria Uplne nabitd, indikator vypinaca nepretrzite svieti.

Poznamka: Robot vyhladava dokovaciu stanicu automaticky, len ak zacal vysavanie z dokovacej
stanice.

Nabijanie priamo zo siete

1
2

4

Zapnutie vykonajte stlacenim hlavného vypinaca robota.

Malu koncovku adaptéra pripojte do konektora robota (1). Adaptér pripojte do sietovej zasuvky (2)
(Obr. 20).

Ked je robot spravne zapojeny do siete, indikator vypinaca za¢ne velmi pomaly blikat. Signalizuje,
Ze sa robot nabija.

Ked je nabijatelna batéria uplne nabitd, indikator vypinaca nepretrzite svieti.

Priprava priestoru na vysavanie

Kym spustite vysavanie robotom, odlozte vSetky volné a krehké predmety z podlahy (Obr. 21).
Z podlahy odstrante aj vsetky kable, vodice a Snury.

Pouzivanie robota

Spustenie a zastavenie

1

Stlacte tlacidlo spustenia/zastavenia.

- Mbzete stlacit tlacidlo spustenia/zastavenia na robote (Obr. 22).

- FC8715, FC8710, FC8705: Mbzete tiez stlacit tlac¢idlo spustenia/zastavenia na dialkovom
ovladani (Obr. 23).

Indikator vypinaca nepretrzite svieti a robot zacne vysavat (Obr. 17).

Robot vysava v automatickom rezime, kym sa batéria takmer nevybije. V rezime automatického

vysavania sa pohybuje v opakovanych sekvenciach v tvare Z, nahodnym pohybom, popri stene

a pohybom na vysavanie konkrétnych miest (Obr. 18).

FC8715, FC8710, FC8705:

Poznamka: Na vyber individualneho rezimu stlacte jedno z tlacidiel ovladania rezimu na dialkovom
ovladani. Podrobnejsie informacie najdete v casti ,Vyber rezimu vysavania“.

Ked je batéria takmer vybitd, indikator vypinaca za¢ne blikat a robot vyhladava dokovaciu stanicu,
aby sa nabil (Obr. 19).

Ak chcete prerusit alebo zastavit vysavanie, mdzete stlacit aj tlacidlo spustenia/zastavenia na
dialkovom ovladani. Ak znova stlacite tlacidlo spustenia/zastavenia a ak je k dispozicii dostatok
energie v nablijatelnej batérii, robot pokracuje vo vysavani v rezime automatického vysavania.
FC8715, FC8710, FC8705: Ak chcete, aby sa robot vratil do dokovacej stanice skér, ako bude
nabijatelna batéria takmer vybita, stlac¢te tlacidlo dokovania na dialkovom ovladani (Obr. 25).

Indikator vypinaca za¢ne blikat a robot vyhladava dokovaciu stanicu, aby sa nabil (Obr. 19).

Poznamka: Ak ste robota nespustili z dokovacej stanice, v pripade vybitia nabijatelnej batérie
dokovaciu stanicu nevyhladava automaticky.
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FC8715, FC8710, FC8705: Ak ma nabijatelna batéria este dostato¢né mnozstvo energie, mozete
stlacit tlacidlo dokovania na dialkovom ovladani a robot sa vrati do dokovacej stanice. Ak je
nabijatelna batéria Uplne vybita, musite robota umiestnit do dokovacej stanice manualne.

Prevadzka dokovacej stanice

Dokovacia stanica je vybavena dvoma ovladacimi prvkami na prevadzku robota.

Tlacidlo nabitej batérie a chodu

Ak stlacite tlacidlo nabitej batérie a chodu na dokovacej stanici, kym sa robot nabija, robot za¢ne
vysavat hned, ako je nabijatelna batéria Uplne nabita (Obr. 27).

Tlacidlo 24 h

Po stla¢eni tlacidla 24 h na dokovacej stanici dokovacia stanica za¢ne odpoditavat 24 hodin do
nasledujuceho vysavania. Po skonc¢eni odpocitavania robot za¢ne vysavat. Vysavat bude az do vybitia
batérie, ked sa automaticky vrati do dokovacej stanice, aby sa mohol dobit (Obr. 28).

Vyber rezimu vysavania

Vybrat rezim vysavania je mozné len pomocou dialkového ovladania (FC8715, FC8710, FC8705).
Okrem rezimu automatického vysavania ma tento robot styri samostatné rezimy vysavania, ktoré je
mozné aktivovat stlacenim prislusného tlacidla na dialkovom ovladani.

RezZim pohybu v tvare Z

V rezime pohybu v tvare Z robot vysava velké plochy tak, ze sa pohybuje v slu¢kach v tvare Z po celej
miestnosti (Obr. 29).

Rezim nahodného pohybu

V tomto rezime robot vysava miestnost rovnymi a klukatymi pohybmi (Obr. 30).

ReZim pohybu popri stene

V tomto rezime sa robot pohybuje popri stenach miestnosti, aby dékladne povysaval oblasti popri
stenach (Obr. 31).

RezZim vysavania konkrétnych miest

V tomto rezime sa robot pohybuje nahodne na malej ploche, aby tuto plochu dbékladne povysaval
(Obr. 32).

Poznamka: Manualne vybraté rezimy sa zapnu len na niekolko minut. Potom sa robot prepne do
rezimu automatického vysavania.

Manualne riadenie

Robota mdzete ovladat manualne tlacidlami na dialkovom ovladani (FC8715, FC8710, FC8705).
1 Pomocou tlacidiel so Sipkami nad, pod, vlavo a vpravo od tlacidla spustenia/zastavenia na
dialkovom ovladani navigujte robota po miestnosti. (Obr. 33)

Poznamka: Davajte pozor pocas manualneho ovladania robota v blizkosti vySkovych rozdielov
alebo schodov.

Poznamka: Funkcia vysavania a bocné kefy funguiju, len ked sa robot pohybuje dopredu. Tlacidla
dolava, doprava a dozadu sluzia len na ovladanie smeru pohybu robota.
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Pouzivanie tlacidla s casom vysavania na dialkovom
ovladani.

FC8715, FC8710, FC8700: Po stlaceni tlacidla s casom vysavania na dialkovom ovladani bude robot
vysavat 35 minut. Po uplynuti ¢asu vysavania sa robot vrati do dokovacej stanice, aby sa dobil (Obr.
34).

Pouzivanie hlavného vypinaca

Nastavenim hlavného vypinaca do polohy ,vypnuté“ prejde robot do rezimu hlbokého spanku.

V tomto rezime uz robot viac nereaguije.

- Ak chcete robota nabit, musite stlacit hlavny vypinac do polohy ,zapnuté®.

- Ak robot prejde pocas pouzivania do rezimu hlbokého spanku, mézete ho opatovne aktivovat
nastavenim hlavného vypinaca do polohy ,zapnuté* a nabitim robota. Po niekolkych sekundach
bude robot znova reagovat.

- Ak robota nebudete mesiac alebo dlhsie pouzivat, stlacte hlavny vypinac do polohy ,vypnuté®
a odpoijte dokovaciu stanicu alebo adaptér, aby ste chranili nabijatelnu batériu a Setrili energiu.

Signaly aich vyznam
Robot ma displej s troma indikatormi: vystraznym indikatorom, indikatorom vypinaca a indikatorom
plného zasobnika na prach. V dalsej tabulke sa uvadza vyznam tychto signalov.

Signal Vyznam

Indikator vypinaca nepretrzite svieti. Robot je pripraveny na vysavanie.
Indikator vypinaca pomaly blika. Robot sa nabija.

Indikator vypinaca rychlo blika. Robot vyhladava dokovaciu stanicu.

Nabijatelna batéria robota je takmer vybita.

Indikator plného zasobnika na prach svieti. Je plny zasobnik na prach.

Vystrazny indikator svieti. Robota ste pocas vysavania zodvihli.

Zasekol sa ochranny prvok robota.

Zaseklo sa koliesko alebo bo¢na kefa.

Vrchny kryt nie je nasadeny alebo nie je spravne
zavrety.

Robot nedokaze najst dokovaciu stanicu.

Odozva na tlesknutie

Odozva na tlesknutie sa aktivuje, ked robot prejde do rezimu spanku v nasledujucich situaciach:
- ked prestane vysavat z dévodu chyby,

- ked ste naprogramovali kratky ¢as vysavania,

- ked nedokaze v priebehu 20 minut najst svoju dokovaciu stanicu.

Ak robota nevidite, mézete ho vyhladat jednym tlesknutim ruk. Robot zareaguje pipanim

a rozsvietenim vsetkych ikon na displeji.
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Cistenie a udrzba

Vyprazdnovanie a Cistenie zasobnika na prach

Vyprazdnite a vycistite zasobnik na prach, ked indikator plného zasobnika na prach nepretrzite svieti.

1
2

Zlozte kryt (Obr. 35).

Zdvihnite rukovat veka zasobnika na prach a zasobnik na prach vytiahnite z prie¢inka zasobnika na
prach (Obr. 36).

Poznamka: Pri vyberani alebo opatovnom vkladani zasobnika na prach davajte pozor, aby ste
neposkodili lopatky ventilatora motora.

Opatrne nadvihnite veko zasobnika na prach (1) a vyberte filter (2) (Obr. 37).

Potrasenim vyprazdnite zasobnik na prach do kosa. Vycistite filter vo vnutri zasobnika na prach

pomocou tkaniny alebo zubnej kefky s jemnymi stetinkami. Vycistite aj saci otvor v spodnej ¢asti
zasobnika na prach (Obr. 38).

Vystraha: Zasobnik na prach a filter necistite vodou ani v umyvacke riadu.

Filter vlozte spat do zasobnika na prach (1). Na zasobnik na prach (2) potom zalozte kryt (Obr. 39).
Zasobnik na prach vloZte spat do priecinka na zasobnik na prach a vrchny kryt nasadte spat na
robota (Obr. 40).

Vystraha: Vzdy sa uistite, ¢i sa v zasobniku na prach nachadza filter. V pripade pouzivania
robota bez filtra vnutri zasobnika na prach sa poskodi motor.

Cistenie robota

Na zachovanie dobrého vykonu vysavania je potrebné z ¢asu na ¢as vycistit snimace proti padu,
kolieska, bocné kefy a saci otvor.

1
2

Robota prevratte hore dnom a polozte na rovny povrch.

Pomocou kefky s jemnymi Stetinami (napr. zubnej kefky) odstrante zo snimacov proti padu prach
alebo chumace prachu. (Obr. 41)

Poznamka: Pravidelné cistenie snimacov proti padu je délezité. V pripade, ze su snimace proti
padu znecistené, robot nemusi spravne zaregistrovat vyskové rozdiely alebo schody.

Pomocou kefky s jemnymi Stetinami (napr. zubnej kefky) odstranite z predného a bo¢nych koliesok
prach alebo chumace prachu (Obr. 42).

Ked cistite bo¢né kefy, chytte ich stetiny a vytiahnete kefy z hriadelov (Obr. 43).

Pomocou jemnej kefky (napr. zubnej kefky) alebo handri¢ky odstrarte z hriadela a boc¢nej kefy
chumace prachu, vlasy a vlakna (Obr. 44).

Makkou kefkou vycistite saci otvor (napr. zubnou kefkou) (Obr. 45).

Skontroluite, & na boc¢nych kefach a spodnej ¢asti robota nie su Ziadne ostré predmety, ktoré moézu
poskodit podlahu.

Vymena

Objednavanie prislusenstva

Ak chcete kupit prislusenstvo alebo nahradné diely, prejdite na webovu stranku
www.shop.philips.com/service alebo sa obratte na svojho predajcu vyrobkov znacky Philips. M6zZete
sa obratit aj na Stredisko starostlivosti o zakaznikov spolo¢nosti Philips vo svojej krajine (kontaktné
Udaje najdete v celosvetovo platnom zaru¢nom liste).
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Vymena filtra

Filter vymente, ak je poskodeny alebo znedisteny. Novy filter si mdZete objednat pod objednavacim
¢islom FC8065. Pozrite si ¢ast ,Vyprazdnovanie a istenie zasobnika na prach* v kapitole ,Cistenie a
udrzba“, kde najdete pokyny na vyber filtra zo zasobnika na prach a jeho umiestnenie do zasobnika
na prach.

Vymena boc¢nych kief

Na zabezpecenie optimalnych vysledkov vysavania bocné kefy po uritom ¢ase vymente.

Poznamka: Vzdy, ked spozorujete prejavy opotrebovania alebo poskodenia, bo¢né kefy vymente.
Rovnako odporuc¢ame vymenit obidve boc¢né kefy suc¢asne. Supravu dvoch bocnych kief a dvoch
filtrov si m&zete objednat pod katalogovym oznacenim FC8067.

1 Ak chcete vymenit bocné kefy, chytte staré bocné kefy za stetiny a vytiahnite ich z hriadelov.
2 Zatlacte nové boc¢né kefy na hriadele.

Vymena nabijatelnej batérie

Nabfjatelnu batériu mézu vymienat len kvalifikovani servisni technici. Ak uz batériu nie je mozné nabit
alebo ak sa rychlo vybija, odneste robota do autorizovaného servisného strediska spolo¢nosti Philips
a poziadajte o vymenu batérie. Kontaktné udaje Strediska starostlivosti o zakaznikov spolo¢nosti
Philips vo vasej krajine najdete v celosvetovo platnom zaru¢nom liste.

Vymena batérie dialkového ovladania (FC8715, FC8710,
FC8705)

Dialkové ovladanie vyuziva plochu batériu CR2025. Batériu treba vymenit, ked robot nereaguje na

stlacenie tlacidiel na dialkovom ovladani.

1 Dialkové ovladanie otocte spodnou stranou nahor. Zatla¢te uvolnovacie tlacidlo drziaka batérie
a sucasne posunte drziak batérie z dialkového ovladania (Obr. 46).

2 ZdrZiaka batérie vyberte vybitu batériu a vlozte na miesto novu batériu. Drziak batérie potom
zasunte spat do dialkového ovladania (Obr. 47).

Vybratie nabijatelnej batérie

Varovanie: Nabijatelnu batériu odstrante len vtedy, ked zariadenie vyhadzujete. Dbajte
na to, aby bola batéria pri odstranovani Gplne vybita.

Pri vyberani nabijatelnej batérie postupujte podla nasledujucich pokynov. Robota tiez mbdzete odniest

do servisného strediska spolo¢nosti Philips a poziadat o vybratie nabijatelnej batérie. Adresu

servisného strediska vo vasej blizkosti vam poskytne Stredisko starostlivosti o zakaznikov spolo¢nosti

Philips vo vasej krajine.

1 Robota spustite z lubovolného miesta v miestnosti a nie z dokovacej stanice.

2 Aby sa zabezpecilo, Ze je nabijatelna batéria pred odstranenim a likvidaciou Uplne vybita, nechajte
robota zapnutého, kym sa batéria Uplne nevybije.

3 Odskrutkuijte skrutky krytu prie¢inka na batériu a odmontuite kryt (Obr. 48).

Nadvihnite nabijatelnu batériu a odpoijte ju (Obr. 49).

5 Robota a nabijatelnu batériu zaneste na zberné miesto elektrickych a elektronickych vyrobkov.

n
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RieSenie problémov

Tato kapitola obsahuje prehlad najbeznejsich problémov, s ktorymi by ste sa mohli stretnut pri
pouzivani tohto zariadenia. Ak neviete problém vyriesit pomocou nizsie uvedenych informacii,
navstivte webovu stranku www.philips.com/support, na ktorej najdete zoznam ¢asto kladenych otazok,
alebo sa obratte na Stredisko starostlivosti o zakaznikov vo svojej krajine.

Problém Mozna pric¢ina

RieSenie

Po stlaceni tlacidla Nabijatelna batéria je vybita.
spustenia/zastavenia
robot neza¢ne vysavat.

Nabijatelnu batériu nabite (pozrite si
kapitolu ,Priprava na pouzitie).

V konektore robota je stale
zapojena mala koncovka.

Robot nefunguje po pripojeni do siete.
Funguije len na nabijatelnu batériu. Preto
pred pouzitim robota vzdy odpojte
adaptér od robota a od siete.

Hlavny vypinac nie je v polohe

Stlac¢te hlavny vypinac¢ do polohy

Lzapnuté“ (1). ,Zapnuté“. Robota polozte na dokovaciu
stanicu pripojenu k elektrickej sieti alebo
zapojte malu koncovku adaptéra. Po
niekolkych sekundach robot zapipa
a displej sa rozsvieti.

Po stla¢eni jedného Vypinac ste nastavili do polohy Stlacte hlavny vypinac do polohy

z tlacidiel robot Lvypnuteé®. ,Zapnuté“. Robota polozte na dokovaciu

nereaguije. stanicu pripojenu k elektrickej sieti alebo
zapojte malu koncovku adaptéra. Po
niekolkych sekundach robot zapipa
a displej sa rozsvieti.

Robot nedokazal najst Robota polozte na dokovaciu stanicu

dokovaciu stanicu a batéria sa  pripojenu k elektrickej sieti alebo zapojte

vybila. malu koncovku adaptéra. Po niekolkych
sekundach robot zapipa a displej sa
rozsvieti.
Vystrazny indikator Zaseklo sa jedno alebo obe Hlavny vypinac prepnite do polohy
rychlo blika. kolieska. Lvypnuté®. Odstrante chumacde prachu,

vlasy, vlakna alebo kabel zachyteny na
zavese kolieska.

Zasekla sa jedna alebo obe
bocné kefy.

Vycistite bo¢né kefy (pozrite si kapitolu
,Cistenie a udrzba®).

Vrchny kryt nie je nasadeny
alebo nie je spravne zavrety.

Ked vrchny kryt nie je nasadeny alebo je
nasadeny nespravne, robot nefunguije.
Na robota riadne nasadte vrchny kryt.

Zasekol sa naraznik.

Stlacte tlacidlo spustenia/zastavenia.
Robota nadvihnite, aby sa jeho naraznik
uvolnil. Presunite robota dalej od
prekazky a stlacenim tlacidla
spustenia/zastavenia pokracuijte vo
vysavani.
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Problém

Mozna pricina
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Riesenie

Robota ste pocas vysavania
zodvihli.

Stlacte tlacidlo spustenia/zastavenia.
Robota polozte na podlahu. Po stlaceni
tlacidla spustenia/zastavenia robot
bude pokracovat vo vysavani.

Robot nevysava spravne.

Stetiny jednej alebo oboch
bocnych kief su pokrivené
alebo ohnuté.

Kefu alebo kefy na urcity ¢as nechajte
v teplej vode. Ak sa neobnovi spravny
tvar stetin, bo¢né kefy vymente (pozrite
si kapitolu ,Vymena®).

Filter v zasobniku na prach je
znecisteny.

Vycdistite filter v zasobniku na prach
pomocou tkaniny alebo zubnej kefky
s jemnymi stetinkami. Filter a zasobnik
na prach mdzete vycistit aj beznym
vysavac¢om nastavenym na nizky saci
vykon.

Ak sa filter neda dostatoc¢ne vycistit
kefou ani vysavacom, filter vymente za
novy. Vymenu filtra odporuc¢ame
vykonat minimalne raz ro¢ne.

Saci otvor v spodnej ¢asti

zasobnika na prach je upchaty.

Vy(distite saci otvor (pozrite si kapitolu
Cistenie a udrzba®).

Na prednom koliesku sa
zachytili vlasy alebo iné
necistoty.

Vycistite predné koliesko (pozrite si
kapitolu ,Cistenie a udrzba®).

Pri vysavani velmi tmavéeho
alebo lesklého povrchu sa
aktivuju snimace proti padu.
Preto méze robot vykonavat
nezvycajné pohyby.

Stlacte tlacidlo spustenia/zastavenia
a potom presunite robota na svetlejsiu
cast podlahy. Ak sa problém bude
nadalej vyskytovat na podlahach
svetlejsej farby, navstivte stranku
www.philips.com/support alebo sa
obratte na Stredisko starostlivosti

o zakaznikov vo vasej krajine.

Robot vysava podlahu, ktora
velmi intenzivne odraza
slne¢né. Aktivuju sa snimace
proti padu a désledkom su
nezvycajné pohyby robota.

Zatiahnutim zavesov zabrante
prenikaniu slnec¢nych luc¢ov do
miestnosti. S vysavanim mozete zacat,
ked uz slnko nebude tak silno svietit.

Nabijatelnu batériu
nemozno nabit alebo sa
velmi rychlo vybije.

Nabijatelna batéria dosiahla
koniec svojej zivotnosti.

O vymenu nabijatelnej batérie
poziadajte v servisnom stredisku
spoloc¢nosti Philips (pozrite si kapitolu
,Vymena®).

FC8715, FC8710, FC8705:
Bateria dialkového
ovladania sa prilis rychlo
vybija.

Pravdepodobne ste nevlozili
spravny typ batérie.

Dialkové ovladanie vyuziva plochu
batériu CR2025. Ak problém pretrvava,
navstivte webovu stranku
www.philips.com/support alebo
kontaktujte Stredisko starostlivosti

o zakaznikov vo svojej krajine.
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Problém

Mozna pricina

Riesenie

Robot sa pohybuje
v kruhoch.

Robot je v reZzime vysavania
konkrétnych miest.

Je to bezny jav. Rezim vysavania
konkrétnych miest mozno aktivovat, ked
sa na podlahe nachadza privela necistot
a vykonava sa dokladné vysavanie.
Rezim je aj su¢astou automatického
rezimu vysavania. Asi po uplynuti jednej
minuty sa robot pri vysavani vrati

k beznym pohybom. Rezim vysavania
konkrétnych miest mozete zastavit aj
vyberom iného rezimu vysavania
pomocou dialkového ovladania.

FC8715, FC8710, FC8705: Rezim
vysavania konkrétnych miest mozete
zastavit aj vyberom iného rezimu
vysavania pomocou dialkového
ovladania.

Robot nedokaze najst
dokovaciu stanicu.

Na nasmerovanie robota
k dokovacej stanici nie je
dostatok priestoru.

Skuste dokovaciu stanicu premiestnit
inam. Pozrite si kapitolu ,Priprava na
pouzitie“ a ¢ast , Instalacia dokovacej
stanice®.

Robot stale aktivhe vyhladava
stanicu.

Na navrat do dokovacej stanice nechajte
robotu asi 20 minut.

Robot nebol spusteny
z dokovacej stanice.

Ak chcete, aby sa robot po vysavani
vratil do dokovacej stanice, spustite ho
z dokovacej stanice.
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Uvod

Uvod

Cestitamo na kupovini i dobro dosli u Philips! Da biste na najbolji na¢in iskoristili podréku koju nudi
kompanija Philips, registrujte svoj proizvod na stranici www.philips.com/welcome.

Opstl opis

17
18
19

Gornji poklopac

Drska poklopca na posudi za prasinu

Poklopac posude za prasinu

Filter

Posuda za prasinu

Ventilator

Odbojnik

Senzor baze za punjenje

Dugme za pokretanje/zaustavljanje (za pokretanje i zaustavljanje robota)
Ekran

Prekidac za ukljucivanje (za ukljucivanije ili iskljuc¢ivanje robota)
Predniji tockic

Osovine za bocne Cetke

Senzori za propadanje

Tockovi

Otvor za usisavanje

Bocne Cetke

Drzac baterije

Daljinski upravljac¢ (FC8715, FC8710, FC8705)

20 Mali utikac

21

Adapter

22 Baza za punjenje

Ekran i daljinski upravljac
Ekran (SL. 2):

1
2
3

Indikator upozorenja
Indikator za pocetak/zaustavljanje
Indikator napunjenosti posude za prasinu

Daljinski upravljac (Sl. 3):

1

2
3
4

Dugmad za navigaciju i pokretanje/zaustavljanje
Dugme za bazu

Dugme za vreme ciscenja

Dugmad za rezim &is¢enja

Kako robot radi

Sta robot disti
Ovaj robot je opremljen funkcijama koje ga ¢ine pogodnim za ¢is¢enje podova u kudi.

Robot je posebno pogodan za ¢is¢enje tvrdih podova kao Sto su drveni podovi, plocice ili podovi od
linoleuma. Mogu se pojaviti problemi tokom ¢&is¢enja mekih podnih povrsina kao sto su tepih ili staze.

Srpski
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Ukoliko koristite robota na tepihu ili stazi, budite u blizini prilikom prvog koris¢enja robota da biste se
uverili da li on moze da izade na kraj sa ovom vrstom poda. Potrebno je da nadgledate robota i kada
ga koristite na izuzetno tamnim ili sjajnim tvrdim podovima.

Kako robot Cisti

Sistem za ciS¢enje

Robot ima 2-stepeni sistem za ¢is¢enje radi efikasnog ¢is¢enja podova.

- Dve bocne Cetke pomazu robotu da cisti u uglovima i duz zidova. Takode pomazu u skidanju
prljavstine sa poda i njeno pomeranje ka otvoru za usisavanije (Sl. 4).

- Snaga usisavanja robota hvata neslepljenu prljavstinu i prenosi je kroz otvor za usisavanije u
posudu za prasinu (SL. 5).

Sabloni ¢is¢enja

U automatskom rezimu ¢is¢enja, robot koristi automatizovani niz sablona ¢is¢enja kako bi optimalno

ocistio svaku oblast u prostoriji. Sabloni ¢is¢enja koje on koristi su:

1 Zsablon ili cikcak sablon (SL. 6)

2 Nasumicni sablon (SL. 7)

3 Sablon za prac¢enje zida (Sl. 8)

4 Sablon za ¢ig¢enje na jednom mestu (Sl. 9)

U automatskom rezimu cis¢enja, robot koristi ove Sablone u fiksnom nizu: Z Sablon, nasumicni sablon,

Sablon za pracenje zida i Sablon za &is¢enje na jednom mestu.

Kada robot zavrsi ovaj niz Sablona, ponovo pocinje da se kre¢e u Z sablonu. Robot nastavlja da koristi

ovaj niz sablona za cis¢enje prostorije dok se punjiva baterija ne isprazni ili dok se robot ne iskljuci

ru¢no.

Napomena (FC8715, FC8710, FC8705): Mozete i da izaberete svaki rezim pojedinacno tako sto cete
pritisnuti odgovarajuc¢e dugme na daljinskom upravljacu. Za vise detalja, pogledaijte poglavlje
,Upotreba robota“, odeljak ,Rezimi ¢is¢enja”.

Kako robot izbegava razlike u visini

Robot ima tri senzora za propadanje koji se nalaze na njegovom dnu. On koristi ove senzore za
propadanje za detektovanije i izbegavanije razlika u visini kao sto su stepenice.

Napomena: Normalno je da se robot lagano krece preko ivice razlike u visini buduci da se njegovi
prednji senzori za propadanje nalaze iza odbojnika.

Oprez: U nekim slucajevima, senzori za propadanje mozda vremenom nece detektovati stepenice
ili drugu razliku u visini. Stoga pazljivo nadgledajte robot kada ga po prvi put budete koristili i kada
upravljate njime blizu stepenica ili druge razlike u visini. Vazno je da redovno cistite senzore za
propadanje da biste omogucili robotu da nastavi da pravilno detektuje razlike u visini (uputstva
potrazite u poglavlju ,Cis¢enje i odrzavanje”).

Pre prve upotrebe

Montiranje bo¢nih Cetki
1 Otpakuijte bocne Cetke i stavite robota naopako na sto ili na pod.
2 Gurnite boc¢ne Cetke na osovine sa donje strane robota (Sl. 10).
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Napomena: Proverite da li ste pravilno postavili bo¢ne ¢etke. Pritisnite ih na osovinu dok ne ¢ujete
zvuk ,klik” koji oznacava da su se postavile u pravi polozaj.

Skidanje zastitne oznake sa daljinskog upravljaca (FC8715, FC8710, FC8705)
Daljinski upravljac¢ koristi okruglu bateriju CR2025. Ova baterija je zasti¢cena zastithom oznakom koja
mora da se ukloni pre upotrebe.
1 Izvucite zastitnu oznaku baterije iz odeljka za baterije u daljinskom upravljacu (SL. 11).

Sada je daljinski upravljac¢ spreman za upotrebu.

Pre upotrebe

Montaza baze za punjenje

1 Umetnite mali utika¢ adaptera u uti¢nicu na bazi za punjenje (1) i umetnite adapter u zidnu uti¢nicu
(2) (SL.12).

2 Stavite bazu za punjenje na horizontalnu povrsinu u nivou poda uz zid.

Napomena: Uverite se da ne postoje prepreke ili razlike u visini 80 cm ispred, 30 cm nadesno i 100
cm nalevo od baze za punjenje (SL. 13).

Vazna napomena: rezim dubokog stanja mirovanja

Kako da resetujete robota kada se nalazi u rezimu dubokog stanja mirovanja (robot ne reaguije):
- Podesite prekidac za ukljucivanje na polozaj ,on” (uklju¢eno) (Sl. 14).
- Napunite robota. Nakon nekoliko sekundi robot ¢e ponovo reagovati.

Napomena: Robot ¢e uci u rezim dubokog stanja mirovanja svaki put kada podesite prekidac za
ukljucivanje na polozaj ,off” (isklju¢eno) i kada je baterija prazna. Baterija moze, na primer, da se
isprazni ako robot ne moze da pronade svoju bazu za punjenje.

Punjenje

Kada po prvi put punite robota i kada je punjiva baterija robota prazna, vreme punjenja iznosi Cetiri
sata.

Robota mozete puniti na dva nacina:

- Na bazi za punjenje — bilo ru¢no ili automatski tokom koris¢enja;

- Priklju¢ivanjem robota direktno na elektri¢cnu mrezu.

Napomena: Kada je punjiva baterija u potpunosti napunjena, robot moze da cisti do 100 minuta.

Punjenje na bazi za punjenje

1 Podesite prekidac¢ za ukljucivanje na polozaj ,on” (uklju¢eno) (Sl. 14).

2 Postavite robota na priklju¢enu bazu za punjenije (SL. 15).

3 Indikator za pokretanje/zaustavljanje pocinje polako da treperi (Sl. 16).

4 Kada je punjiva baterija u potpunosti napunjena, indikator za pokretanje/zaustavljanje ¢e poceti
neprekidno da svetli (SL. 17).

Automatsko punjenje tokom upotrebe

1 Kada robot zavrsi sa ¢is¢enjem ili kada preostane samo 15% energije baterije, on automatski trazi
bazu za punjenje kako bi se ponovo napunio. Kada robot trazi bazu za punjenje, indikator za
pokretanje/zaustavljanje treperi brzo (Sl. 19).
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2 Kada je punjiva baterija u potpunosti napunjena, indikator za pokretanje/zaustavljanje ¢e poceti
neprekidno da svetli.

Napomena: Robot automatski trazi bazu za punjenje samo kada zapocne cis¢enje sa baze za
punjenje.

Punjenje direktno sa elektricne mreze

1 Pritisnite prekidac za ukljucivanje da biste ukljucili robota.

2 Ukljucite mali utika¢ adaptera u uti¢nicu koja se nalazi na robotu (1). Ukljucite adapter u zidnu
uti¢nicu (2) (SL 20).

3 Kada je robot pravilno priklju¢en na elektricnu mrezu, indikator za pokretanje/zaustavljanje pocinje
polako da treperi. To ukazuje na to da se robot puni.

4 Kada je punjiva baterija u potpunosti napunjena, indikator za pokretanje/zaustavljanje ¢e poceti
neprekidno da svetli.

Priprema prostorije za pokretanje procesa c¢is¢enja

Pre nego sto pokrenete proces &is¢enja na robotu, uverite se da ste uklonili sve pokretne i lomljive
predmete sa poda (Sl. 21).

Uklonite i sve kablove i Zice sa poda.

Upotreba robota

Pokretanje i zaustavljanje

1 Pritisnite dugme za pokretanje/zaustavljanije.
- Mozete da pritisnete dugme za pokretanje/zaustavljanje na robotu (Sl. 22).
- FC8715, FC8710, FC8705: Mozete i da pritisnete dugme za pokretanje/zaustavljanje na
daljinskom upravljac¢u (SL. 23).

2 Indikator za pokretanje/zaustavljanje je neprekidno ukljuc¢en i robot zapocinje proces cis¢enja (SL.
17).

3 Robot isti u rezimu automatskog cis¢enja dok se njegova baterija ne isprazni. U automatskom
rezimu cis¢enja, dozvoljeno je ponavljanje niza koji ¢ine Z sablon, nasumicni sablon, sablon za
pracenije zida i Sablon za ¢is¢enje na jednom mestu (SL. 18).

FC8715, FC8710, FC8705:

Napomena: Da biste izabrali pojedinacni rezim, pritisnite neko od ponudenih dugmadi rezima na
daljinskom upravljacu. Za vise detalja pogledaijte odeljak ,|zbor rezima ¢is¢enja“.

4 Kada se baterija istrosi, indikator za pokretanje/zaustavljanje pocinje da treperi i robot trazi bazu za
punjenje kako bi se ponovo napunio (SI. 19).

5 Mozete i da pritisnete dugme za pokretanje/zaustavljanje da biste prekinuli ili zaustavili proces
¢iscenja. Ako ponovo pritisnete dugme za pokretanje/zaustavljanje i u punjivoj bateriji i dalje ima
dovoljno energije, robot nastavlja sa ¢is¢enjem u rezimu automatskog ciscenja.

6 FC8715, FC8710, FC8705: Da bi se robot vratio na bazu za punjenje pre nego $to se punjiva baterija
isprazni, pritisnite dugme za bazu na daljinskom upravljacu (Sl. 25).

Indikator za pokretanje/zaustavljanje pocinje da treperi i robot trazi bazu za punjenje kako bi se
napunio (SL. 19).

Napomena: Ako niste pokrenuli robota sa baze za punjenje, on ne¢e automatski traziti bazu za
punjenje kada se punjiva baterija istrosi.
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FC8715, FC8710, FC8705: Ako u punjivoj bateriji i dalje ima dovoljno energije, mozete da pritisnete
dugme za bazu za punjenje na daljinskom upravljacu da bi se robot vratio na bazu za punjenje. Ako
je punjiva baterija u potpunosti prazna, morate ruc¢no da stavite robota na bazu za punjenje.

Rad baze za punjenje

Baza za punjenje ima dve kontrole koje mogu da se koriste za upravljanje robotom.

Dugme sa oznakom pune baterije i pokretanja

Ako pritisnete dugme sa oznakom pune baterije i pokretanja na bazi za punjenje dok se robot puni,
robot pocinje da cisti ¢im punjiva baterija bude puna (Sl. 27).

Dugme ,,24h”

Ako pritisnite dugme ,24h” na bazi za punjenje, baza za punjenje pocinje da odbrojava 24 sata do
pocetka sledeceg procesa ¢iscenja. Kada se zavrsi odbrojavanje, robot zapocinje ¢iscenije koje traje
sve dok se njegova baterija ne istrosi, a zatim se automatski vra¢a na bazu za punjenje kako bi se
ponovo napunio (Sl. 28).

Izbor rezima c¢iS¢enja

Izbor rezima ¢is¢enja je moguc¢ samo sa daljinskim upravlja¢em (FC8715, FC8710, FC8705). Pored
rezima za automatsko &iscenje, ovaj robot ima Cetiri individualna rezima za ¢is¢enje od kojih svaki
moze da se aktivira pritiskom na odgovarajuce dugme na daljinskom upravljacu.

Rezim Z Sablona

U rezimu Z sablona, robot cisti tako sto se krece po putaniji u obliku slova Z po prostoriji kako bi ocistio
velike povrsine (Sl. 29).

Nasumicni rezim

U ovom rezimu, robot ¢isti prostoriju po mesovitom sablonu koji uklju¢uje pravo i cik-cak kretanje (SL.
30).

RezZim za pracenje zida

U ovom rezimu, robot prati zidove prostorije kako bi dodatno odcistio (Sl. 31) oblasti duz zidova.

Rezim ciS¢enja na jednom mestu
U ovom reZzimu, robot se kre¢e nasumi¢no po maloj oblasti da bi temeljno (Sl. 32) ocistio tu oblast.

Napomena: Ru¢no izabrani rezimi se aktiviraju na samo nekoliko minuta. Nakon toga, robot prelazi na
rezim automatskog ciscenja.

Rucno upravljanje

MozZete ru¢no da upravljate robotom pomocu dugmadi na daljinskom upravljacu (FC8715, FC8710,
FC8705).

1 Koristite dugmad sa strelicama koja se nalaze iznad i ispod dugmeta za pokretanje/zaustavljanje

na daljinskom upravljacu, kao i sa njegove leve i desne strane, da biste navodili robota po prostoriji.
(SL. 33)

Napomena: Budite pazljivi kada ru¢no vozite robota blizu razlika u visini i stepenica.

Napomena: Funkcija usisavanja i bocne cetke funkcionisu jedino kada se robot vozi unapred.
Dugmad za kretanje nalevo, nadesno i unazad sluze samo za manevrisanje robotom.
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koris¢enje dugmeta za vreme ¢iS¢enja na daljinskom
upravljacu
FC8715, FC8710, FC8700: Pritisnite dugme za vreme ¢is¢enja na daljinskom upravljacu da biste

aktivirali robota da ¢isti 35 minuta. Nakon sto istekne vreme ¢isc¢enja, robot se vrac¢a na bazu za
punjenje da bi se ponovo napunio (SL. 34).

Upotreba prekidaca za ukljucivanje

Ako podesite prekidac za uklju¢ivanje na polozaj ,off” (isklju¢eno), robot ¢e preci u rezim dubokog

stanja mirovanja. U ovom rezimu, robot vise nece reagovati.

- Ako Zelite da napunite robota, morate da pritisnite prekidac za ukljucivanje na polozaj ,on”
(ukljuceno).

- Ako robot ode u rezim dubokog stanja mirovanja tokom koris¢enja, mozete da ga aktivirate tako sto
Cete podesiti prekidac za ukljuc¢ivanje na polozaj ,on” (uklju¢eno) i tako Sto ¢ete napuniti robota.
Nakon nekoliko sekundi robot ¢e ponovo reagovati

- Kada ne nameravate da koristite robota mesec dana ili duze, pritisnite dugme za ukljucivanje na
polozaj ,off” (isklju¢eno) i iskljucite bazu za punjenje ili adapter da biste zastitili punjivu bateriju i
ustedeli energiju.

Signali i njihovo znacenije

Robot ima ekran sa tri indikatora: indikatorom upozorenija, indikatorom za pokretanje/zaustavljanije i
indikatorom napunjenosti posude za prasinu. Tabela u nastavku objasnjava znacenje signala.

Signal Znacenje

Indikator za pokretanje/zaustavljanje neprestano  Robot je spreman za ciscenje.
svetli.

Indikator za pokretanje/zaustavljanje polako Robot se puni.
treperi.

Indikator za pokretanje/zaustavljanje brzo treperi. Robot trazi bazu za punjenje.

Punjiva baterija robota je na izmaku.

Uklju¢io se indikator napunjenosti posude za Posuda za prasinu je napunjena.
prasinu.
Ukljuc¢io se indikator upozorenja. Robot je podignut dok je cistio.

Odbojnik robota se zaglavio.

Zaglavio se tocak ili bo¢na Cetka.

Nema gornjeg poklopca ili on nije pravilno
zatvoren.

Robot ne moze da nade bazu za punjenje.

Reagovanje na aplauz

Reagovanje na aplauz je omoguceno kada robot ude u rezim mirovanja u sledec¢im situacijama:
- kada robot prekine ¢is¢enje usled greske

- kada ste programirali kratko vreme ¢iS¢enja
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- kada robot ne moze da nade svoju bazu 20 minuta

Ukoliko ne vidite robota, mozete da ga locirate tako Sto cete jedanput aplaudirati. Robot ¢e reagovati
tako sto ce se oglasiti zvucnim signalom i sto ¢e upaliti sve ikone na svom ekranu.

Cis¢enje i odrzavanje

Praznjenje i ¢iS¢enje posude za prasinu

Ispraznite i ocistite posudu za prasinu kada indikator napunjenosti posude za prasinu po¢ne

neprestano da svetli.

1 Skinite poklopac (Sl. 35).

2 Povucite drsku poklopca na posudi za prasinu i izvadite posudu za prasinu iz odeljka posude za
prasinu (Sl. 36).
Napomena: Pazite da ne ostetite krilca ventilatora na motoru prilikom uklanjanja ili vracanja
posude za prasinu.

3 Pazljivo skinite poklopac sa posude za prasinu (1) i izvadite filter (2) (SL. 37).

4 |stresite posudu za prasinu iznad kante za otpatke da biste je ispraznili. Ocistite filter i unutrasnjost
posude za prasinu pomocu krpe ili Cetkice za zube sa mekanim vlaknima. Ocistite i otvor za
usisavanje sa donje strane posude za prasinu (Sl. 38).

Oprez: Nemojte da perete posudu za prasinu i filter vodom niti u masini za sudove.

5 Vratite filter u posudu za prasinu (1). Zatim stavite poklopac na posudu za prasinu (2) (Sl. 39).
6 Vratite posudu za prasinu u odeljak posude za prasinu i ponovo stavite poklopac na robota (Sl. 40).

Oprez: U posudi za prasinu bi uvek trebalo da bude filter. Ukoliko koristite robota bez filtera u
posudi za prasinu, motor ce se ostetiti.

CiSc¢enje robota

Da biste odrzali dobre performanse ¢is¢enja, morate povremeno da ocistite senzore za propadanje,

tockice, bocne Cetke i otvor za usisavanje.

1 Postavite robota naopako na ravnu povrsinu.

2 Koristite ¢etku sa mekanim vlaknima (npr. Cetkicu za zube) da biste uklonili prasinu ili nakupljenu
prasinu sa senzora za propadanje. (Sl. 41)

Napomena: Vazno je da redovno cistite senzore za propadanje. Ako su senzori za propadanje
prljavi, robot mozda ne¢e moci da detektuje razlike u visini ili stepenice.

3 Koristite ¢etku sa mekanim vlaknima (npr. Cetkicu za zube) da biste uklonili prasinu ili nakupljenu
prasinu sa prednjeg tockica i bocnih tockica (Sl. 42).

4 Da biste odistili bo¢ne Cetke, uhvatite ih za vlakna i izvucite ih iz njihovih lezista (Sl. 43).

5 Uklonite nakupljenu prasinu, dlake i vlakna sa osovine i sa bo¢ne Cetke pomocu mekane Cetke (npr.
Cetkice za zube) ili krpe (Sl. 44).

6 Odistite otvor za usisavanje mekanom cetkom (npr. Cetkicom za zube) (Sl. 45).

7 Proverite da li se na bo¢nim ¢etkama i dnu robota nalaze ostri predmeti koji bi mogli da ostete vas
pod.
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Zamena

Narudcivanje dodataka

Da biste kupili dodatke ili rezervne delove, posetite stranicu www.shop.philips.com/service ili se
obratite prodavcu Philips proizvoda. Mozete i da se obratite Centru za korisni¢cku podrsku kompanije
Philips u vasoj drzavi (detalje za kontakt ¢ete pronaci u medunarodnom garantnom listu).

Zamena filtera

Zamenite filter ukoliko je veoma zaprljan ili oste¢en. MozZete da porucite novi filter pod brojem
narudzbine FC8065. Uputstva o tome kako da uklonite filter iz posude za prasinu i kako da ga vratite u
nju potrazite u odeljku ,Praznjenje i ¢is¢enje posude za prasinu” u poglavlju ,Ci¢enje i odrzavanje”.

Zamena boc¢nih cetki

Zamenite bocne Cetke nakon odredenog vremena da biste obezbedili odgovarajuce rezultate
¢iscenja.
Napomena: Uvek zamenite bocne cetke kada primetite znake pohabanosti ili ostecenija.

Preporucujemo vam da istovremeno zamenite obe bocne cetke. MozZete da porucite komplet sa dve
bocne cetke i dva filtera pod tipskim brojem FC8067.

1 Da biste zamenili bocne Cetke, uhvatite stare boc¢ne Cetke za vlakna i izvucite ih iz njihovih lezZista.
2 Gurnite nove bocne Cetke u lezista.

Zamena punjive baterije

Punjivu bateriju mogu da zamene iskljucivo kvalifikovani servisni inzenjeri. Odnesite robota u ovlasceni
servisni centar kompanije Philips da biste zamenili bateriju kada vise ne mozete da je punite ili kada se
baterija brzo prazni. Detalje o kontakt osobi u centru za korisni¢ku podrsku kompanije Philips u vasoj
zemlji mozete pronaci u medunarodnom garantnom listu.

Zamena baterije daljinskog upravljaca (FC8715, FC8710,
FC8705)

Daljinski upravljac koristi okruglu bateriju CR2025. Zamenite bateriju kada robot vise ne reaguje

prilikom pritiska na dugmad na daljinskom upravljacu.

1 Drzite daljinski upravlja¢ naopako. Gurnite dugme za otpustanje na drzacu za bateriju i istovremeno
izvucite leZiste za bateriju iz daljinskog upravljaca (Sl. 46).

2 Izvadite praznu bateriju iz drzaca za bateriju i stavite novu bateriju u drzac za bateriju. Zatim vratite
drzac za bateriju u daljinski upravljac (Sl. 47).

Uklanjanje punjive baterije

Upozorenje: Uklonite punjivu bateriju samo kada odlazete aparat. Uverite se da je
baterija u potpunosti prazna kada je uklanjate.

Da biste izvadili punjivu bateriju, pratite uputstva u nastavku. Mozete i da odnesete robota u ovlasceni
servisni centar kompanije Philips da biste izvadili punjivu bateriju. Obratite se centru za korisnicku
podrsku kompanije Philips u svojoj zemlji kako biste dobili adresu servisnog centra koji se nalazi blizu
vas.
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1 Pokrenite robota sa nekog mesta u prostoriji, a ne sa baze za punjenje.
2 Dozvolite robotu da radi dok se punjiva baterija ne isprazni da biste se uverili da je punjiva baterija

U potpunosti prazna pre nego sto je uklonite i odloZite.

3 Odvija¢em odvrnite zavrtnje na poklopcu odeljka za baterije i skinite poklopac (Sl. 48).

N

Podignite punijivu bateriju i otkacite je (Sl. 49).

5 Odnesite robota i punjivu bateriju na mesto za prikupljanje elektricnog i elektronskog otpada.

Resavanje problema

U ovom poglavlju su u kratkim crtama navedeni naj¢esci problemi sa kojima mozete da se susretnete
dok koristite aparat. Ukoliko ne mozete da resite problem pomocu liste mogucih problema u nastavku,
posetite www.philips.com/support da biste pronasli listu naj¢escih pitanja ili se obratite centru za
korisni¢ku podrsku u svojoj zemilji.

Problem

Moguci uzrok

Resenje

Robot ne zapodinje
ciscenje kada pritisnem
dugme za
pokretanje/zaustavljanje.

Punijiva baterija je prazna.

Napunite punjivu bateriju (pogledajte
poglavlje ,Pre upotrebe”).

Mali utikac je jos uvek umetnut

u uti¢nicu na robotu.

Robot ne radi kad je priklju¢en na
elektricnu mrezu. Radi samo na punijivu
bateriju. Stoga pre koris¢enja uvek
iskljucite adapter iz robota i iz struje.

Prekidac za ukljucivanije nije
podesen na polozaj ,on” (1)
(uklju¢eno).

Pritisnite prekidac napajanja u polozaj
,on” (uklju¢eno). Stavite robota na bazu
za punjenje koja je priklju¢ena na struju
ili prikljucite mali utika¢ adaptera. Nakon
nekoliko sekundi, robot se oglasava
zvucnim signalom i ekran pocinje da
svetli.

Robot ne reaguje kada
pritisnem neko od
dugmadi.

Podesili ste prekidac za
ukljucivanje/iskljucivanje na
L,off” (iskljuceno).

Pritisnite prekidac napajanja u polozaj
Lon” (uklju¢eno). Stavite robota na bazu
za punjenje koja je priklju¢ena na struju
ili prikljucite mali utika¢ adaptera. Nakon
nekoliko sekundi, robot se oglasava
zvucnim signalom i ekran pocinje da
svetli.

Robot nije mogao da nade
bazu za punjenje i baterija se
istrosila.

Stavite robota na bazu za punjenje koja
je priklju¢ena na struju ili prikljucite mali
utikac¢ adaptera. Nakon nekoliko
sekundi, robot se oglasava zvu¢nim
signalom i ekran pocinje da svetli.

Indikator upozorenja
brzo treperi.

Jedan ili oba tocka su
zaglavljeni.

Podesili ste prekidac za ukljucivanje na
Loff” (isklju¢eno). Uklonite prasinu, dlake,
vrpcu ili Zicu koja je umotana oko
vesanja tockova.

Jedna ili obe bocne Cetke su
zaglavljene.

Ocistite bocne Cetke (pogledajte
poglavlje ,Cis¢enje i odrzavanje®).
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Problem

Mogucdi uzrok

Resenje

Nema gornjeg poklopca ili on
nije pravilno zatvoren.

Robot ne radi kada nema gornjeg
poklopca ili kada on nije pravilno
zatvoren. Pravilno stavite gornji
poklopac na robota.

Odbojnik se zaglavio.

Pritisnite dugme za
pokretanje/zaustavljanje. Podignite
robota kako bi se odbojnik oslobodio.
Stavite robota na odredeno odstojanje
od prepreke i pritisnite dugme za
pokretanje/zaustavljanje da bi robot
nastavio sa c¢is¢enjem.

Robot je podignut dok je cistio.

Pritisnite dugme za
pokretanje/zaustavljanje. Stavite robota
na pod. Zatim pritisnite dugme za
pokretanje/zaustavljanje da bi robot
nastavio sa c¢is¢enjem.

Robot ne ¢isti dobro.

Vlakna jedne ili obe bocne
Cetke su iskrivljena ili savijena.

Potopite i ostavite na neko vreme Cetku
ili ¢cetke u toploj vodi. Ukoliko ovo ne
vrati vlakna u odgovarajuce stanje,
zamenite bocne Cetke (pogledaijte
poglavlje ,Zamena”).

Filter u posudi za prasinu je
prljav.

Ocistite filter u posudi za prasinu
pomocu krpe ili Cetkice za zube sa
mekanim vlaknima. Filter i posudu za
prasinu mozete da odistite i pomocu
obi¢nog usisivaca uz nizak nivo usisne
snage.

Ako ne uspete da odistite filter brisanjem
ili usisavanjem, zamenite ga novim.
Savetujemo vam da filter zamenite bar
jednom godisnije.

Otvor za usisavanije sa donje
strane posude za prasinu je
zapusen.

Odistite otvor za usisavanje (pogledajte
poglavlje ,Cis¢enje i odrzavanje®).

Predniji tockic je blokiran
dlakama ili drugom
prljavstinom.

Odistite predniji tocki¢ (pogledajte
poglavlje ,Cis¢enje i odrzavanje®).

Robot ¢isti veoma tamnui ili
sjajnu povrsinu, sto aktivira
senzore za propadanje. Ovo
dovodi do toga da se robot
krece neuobicajenom
putanjom.

Pritisnite dugme za
pokretanje/zaustavljanije, a zatim
premestite robota na deo poda koji je
svetlije obojen. Ako problem i dalje
bude prisutan na svetlijim podovima,
posetite www.philips.com/support ili se
obratite centru za korisni¢ku podrsku u
svojoj zemlji.
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Resenje

Robot ¢isti pod koji snazno
odbija suncevo svetlo. To
aktivira senzore za propadanje
iizaziva neuobicajeno kretanje
robota.

Zatvorite zavese da biste sprecili
prodiranje sunceve svetlosti u prostoriju.
Cis¢enje mozete da zapo¢nete i pri
slabijem intenzitetu sunceve svetlosti.

Punijiva baterija vise ne
moze da se napuniili se
veoma brzo prazni.

Punijiva baterija je dostigla kraj
radnog veka.

Zamenite punjivu bateriju u ovlas¢enom
servisnom centru kompanije Philips
(pogledajte poglavlje ,Zamena”).

FC8715, FC8710, FC8705:

Baterije daljinskog
upravljaca se previse
brzo prazni.

Mozda niste umetnuli baterije
odgovarajuceg tipa.

Za daljinski upravljac potrebna vam je
okrugla baterija CR2025. Ako problem
potraje, posetite
www.philips.com/support ili se obratite
centru za korisni¢ku podrsku u svojoj
zemlji.

Robot se krece kruzno.

Robot je u rezimu cis¢enja na
jednom mestu.

To je normalno ponasanje. Rezim
¢is¢enja na jednom mestu moze da se
aktivira radi temeljnog cisc¢enja kada se
detektuje velika kolic¢ina prljavstine na
podu. Ovaj rezim je i deo rezima
automatskog cis¢enja. Nakon priblizno
jednog minuta robot nastavlja sa svojim
uobicajenim sablonom ¢&is¢enja. Mozete
i da zaustavite rezim cis¢enja na jednom
mestu tako sto cete izabrati drugi rezim
¢is¢enja na daljinskom upravljacu.

FC8715, FC8710, FC8705: Mozete i da
zaustavite rezim ciscenja na jednom
mestu tako Sto cete izabrati drugi rezim
¢is¢enja na daljinskom upravljacu.

Robot ne moze da nade
bazu za punjenje.

Nema dovoljno prostora da bi
se robot kretao ka bazi za
punjenije.

Pokusajte da pronadete drugo mesto za
bazu za punjenje. Pogledajte odeljak
.Montaza baze za punjenje” u poglavlju
.Pre upotrebe”.

Robot i dalje aktivno vrsi
pretragu.

Dajte robotu oko 20 minuta da se vrati
na bazu za punjenje.

Robot nije pokrenut sa baze za
punjenje.

Ukoliko zelite da se robot vrati na bazu
za punjenje nakon procesa ¢is¢enja,
pokrenite ga sa baze za punjenije.
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BbBegeHue

BbBeoeHue

Mo3npaBsBame B 3a nokynkaTta u gobpe gownu BbB Philips! 3a Aa ce Bb3anonasarte M3uano ot
npepnaraxarta ot Philips nogapbxka, peructpuparite npoaykra cm Ha www.philips.com/welcome.

O6uo onucaHne

["opeH kanak

[pbxKa Ha Kanaka Ha KOHTelHepa 3a cmeT

Kanak Ha koHTeliHepa 3a cmeT

duntbp

KoHTewnHep 3a cmeT

BeHTtunatop

Mpegnasuten

[laTumnk 3a JOKMHI CTaHumsATa

9 bByToH cTapT/cTon (3a cTapTUpaHe unu cnupaHe Ha poboTa)
10 Oucnnen

11 Kntoy Ha 3axpaHBaHeTO (3a BKIOYBaHE UK U3KM0YBaHe Ha poboTa)
12 MNpeaHo konenue

13 BanoBe 3a CTpaHU4HUTE YeTKU

14 Oartumum 3a puck oT nagaHe

15 Konenua

16 OTBOp 3a 3acmykBaHe

17 CTpaHU4HM YeTKn

18 Obpxady Ha Gatepusita

19 AuctaHuymnoHHo ynpasnexue (FC8715, FC8710, FC8705)
20 Manbk xak

21 Apantep

22 [JOKMHI CTaHums

O NONUTA WN=

[dvcnnen n gUCTaHUMOHHO ynpaBlieHne

Hucnnen (dwur. 2):

1 [lpegynpeauteneH nHAuKaTop

2 WHgukatop ctapt/cTon

3 VHpukaTop 3a MbleH KOHTEeHep 3a cMeT
[nctaHumoHHo ynpasneHue (Pur. 3):
ByToHu 3a HaBuraums n crapt/cton

2 [okuHr 6yToH

3 ByToH 3a Bpeme 3a NoYncTBaHe

4 bByTOHM 3a peXxum Ha noyncTBaHe

-

Kak pabotn poboTbT

KakBo nouncrea po6oTbT

Tosun pO6OT e cHabpaeH ¢ (byHKLI,I/IVI, KOWUTO ro NnpaBAT NnoJfie3eH NoOMOLLUHUK 3a No4YNUCcTBaHe Ha nogoBuTe
HaCTUNKN BbB BallMA OOM.

BoArapckum
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Po6oTtbT € ocobeHo noaxoasul 3a noYncTeaHe Ha TBbpAWU HACTUIKKU, KAaTO HanpumMmep nogose OT AbpBO,
NS04KN NN NNHONEYM. |_|pVI NoYnCTBaHe Ha MEeKN HACTUIKK, HanpuMep KNnMMmn nnu 4epru, Moxxe aa nma
N3BECTHU 3aTpyaHEHUA. Ako nanonasaTte po60Ta 3a NOYUCTBAHE Ha KUNTUMKU UNn 4epru, NbpBuAa NbT
ocTaHeTe 61130 [0 Hero, 3a Aa BMAWTE Aanu MoXe Aa ce cnpaBu C TakbB TN NOAOBa HACTUNKa. PoboTbT
CbLL0 Taka ce Hyxaae oT HabnogeHve, KoraTo ro u3nonasaTte BBbPXY MHOIoO TbMHU NN NMbCKaBu TBbpAn
noAoBU HAaCTUIKW.

Kak nounctea poboTbT

Cuctema 3a nouncTBaHe

Tosn poboT MMa ABycTeneHHa cucTema 3a edpekTMBHO NOYNCTBAHe Ha NnogoBeTe.

- C gBeTe CTpaHWYHM YEeTKM pOoBOTHT NOYMCTBA bINUTE U NOKpaw cTeHuTe. CbLo Taka Te cnomarar 3a
OTCTpaHsABaHe Ha 3aMbpcsiBaHUATa OT NOAA M ' U3MecTBaT KbM OTBOpa 3a 3acMyksaHe (Pur. 4).

- MouwHaTa cuctema 3a 3acMykBaHe Ha poboTa cbbupa npaxa u 3ambpcsBaHUsTa 1 Npe3 oTBopa 3a
3acMyKBaHe v MpexBbpriA B KOHTeHepa 3a cmeT (Pur. 5).

Cxemu 3a nouncteaHe

B aBTOMaTM4eH pexum Ha nouncTeaHe poboTHLT M3MON3Ba aBTOMATUYHA NOCNEA0BATENHOCT OT CXeMM 3a
ONTMManHoO NOYMCTBAHE Ha BCsAKa YacT OT cTasTa. ManonssaHuTe cxemun 3a NoYNCTBaHe ca:

1 Z-cxema unu s3ursarosmgHa cxema (Pur. 6)

2 TlpoussonHa cxema (dwur. 7)

3 Cxema 3a cneasaHe Ha cteHute (Pur. 8)

4 Cxewma 3a nouncteaHe Ha netHa (dwr. 9)

Mo Bpeme Ha aBTOMaTUYHWSA PEXVUM Ha NOYMCTBaHE POBOTHLT M3MoN3Ba CnegHNTe CXemu B onpeaeneHa
nocneaoBaTeNHOCT: 3UrsaroBuaHa cxema, Npon3BofiHa Cxema, cxeMa 3a crielBaHe Ha CTeHWTe 1 cxema 3a
noYncTBaHe Ha neTHa.

Korato po6oTbT NpUKNoUM ¢ Ta3m NocneaoBaTeNIHOCT OT CXEMM 3a NOYMCTBaHe, Tol 3ano4sa OTHOBO Aa ce
ABVKM MO 3uraaroBnaHa cxema. PoboTbT npogbnkasa Aa NOYNCTBa MOMELLEHNETO B Ta3n
nocneaoBaTeNIHOCT Ha CXeMuUTe, AoKaTo He 6be N3KNIYeH PbYHO UK AOKaTO akymynaTopHaTta b6atepus He
ce U3ToLM.

3abenexka (FC8715, FC8710, FC8705): ChlLuo Taka MOXeTe Aa n3bepeTe BCEKN PEXMM NOOTAEITHO Ype3
HaTUCKaHe Ha CbOTBETHMS BYTOH Ha AUCTaAHLMOHHOTO ynpaBneHue. 3a noBeye NogpobHOCTM BUXKTE rnasa
,/3non3eaHe Ha poGoTa“, pasgen ,,Pexvmun Ha nodmcTBaHe.

Kak poboTbT BM n3bdarea pasnumkite BbB BUCOYMHATA

PoboTbT nma TPpW gaT4yuka 3a pUCK OT nNagaHe, Hamupally ce Ha ObHOTO. ToW rv n3nonaea, 3a ga OTKpuBa n
aa n3bsrea pas3nuknTe BbB BUCOYMHATA, KAaTO Hanpumep C'I'bJ'I6I/lIJJ,a.

3abenexka: HopmanHo e poboTbT Aa NpemuHe neko Hag pbba Ha MACTO € pasnuka BbB BUCOYMHATA, Thi
KaTo NPeHUSAT My AaTyvK 32 pUCK OT NajaHe e Pas3nonoXeH 3az npeanasuTens.

BHumaHwue: B Hsikou crniydan gatumuuTe 3a pUck OT NajaHe € Bb3MOXHO Aa HE OTKPUSIT CTbnbuLe nnv apyro
MSICTO C pasfivka BbB BUCOYMHATa HaBpeMe. 3aToBa HabntoaaBanTe poboTa BHUMATENHO MbPBUTE HSAKOIKO
MbTW, KOraTo ro U3nonaeare 1 korato paboTnte B 6nn3ocT Ao CTNOMLLE UNK APYrO MSCTO C pasnuka BbB
BMCOuYMHaTa. BaxkHo e Aa nouncTBaTe pegoBHO AaTuuLMTE 3a pUCK OT NadaHe, 3a ga Moxe poboTbT aa
NpoABbIDKM Aa OTKPMBA NPaBUTHO MeCTaTta C pasnvkvi BbB BUCOYMHATAa (BUXKTE MHCTPYKLMUTE B rmasa
,Io4ncTBaHe n nogapwxka“).
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[Mpean nbpBaTta ynotpeba

MoHTUpaHe Ha CTPaHUYHUTE YETKN
1 PasonakoBaliTe CTpaHUYHWUTE YeTKU M NnocTaBeTe poboTa o6bpHAT BbPXy Maca unu Ha noga.
2 HamecTeTe cTpaHM4YHMTE YETKM BbPXY BarioBeTe Ha AbHOTO Ha poboTta (Pwr. 10).

3abenexka: YBepeTe Ce, e 3aKkpensaTe NpaBUJTHO CTPAHUYHUTE HETKN. HaTtucHete rn BbpXy Bana,
AO0KaTo YyeTe LWpakKBaHETO, C KOeTO Te Ce 3aKrn4yBaT Ha MecTaTta CWU.

OTcTpaHsiBaHe Ha npeanasHus eTUKeT OT AUCTaHUMOHHOTO ynpasneHune (FC8715, FC8710,

FC8705)

[nctaHumMoHHOTO ynpaBneHune paboTu ¢ nnocka 6arepusa CR2025. Tasm 6aTepusa e 3awmuTeHa ¢ npeanaseH

eTUKeT, KONTo TpsbBa Aa ce oTcTpaHu nNpean ynotpeba.

1 Wspgbpnaiite npegnasHus eTUKET Ha GaTepusita OT OTAeNeHVeTo 3a 6aTepusi Ha AUCTAHLMOHHOTO
ynpaenenwue (dur. 11).

[u1cTaHUMOHHOTO ynpaBrieHne BeYe e rotoBo 3a ynotpeba.

[MogroToBka 3a ynotpeba

|\/|OHTI/IpaHe Ha OOKUHI CTaHUUATa

1 BkmtoyeTe Mankus Xak Ha aganTtepa B rHe30TO Ha AOKVHT cTaHuumsATa (1) n BKNoveTe aganTtepa B
KOHTaKTa (2) (Pur. 12).

2 [locTaBeTe JOKUHI CTaHUMSTa BbPXY XOPU3OHTamNEH, PaBeH nof Ao cTeHa.

3abenexka: YBepeTe ce, Ye HAMa NpensaTCTBMSA UMW pa3nvka BbB BUCOYMHATa B Avana3oH 80 cm oTnpea,
30 cm BAsicHO 1 100 cM BNSIBO OT AOKWHF cTaHumsATa (Pur. 13).

BaxxHa 3abenexka: pexxum Ha Abnboko 3acnnBaHe

Kak oa pectaptupare po6oTa, Korato e B pexum Ha Abnboko 3acnueaHe (poboTbT He pearmpa):
- [locTtaBeTe kno4a Ha 3axpaHBaHETO BbB BKIIOYEHO MonoxeHue (Pur. 14).
- 3apepete poboTa. Crieq HAKONKO CeKyHAW TOW Lwe pearnpa OTHOBO.

3abenexka: PoboTbT Lie Bfin3a B PeXnm Ha ObnboKo 3acnuBaHe BCEKW MbT KOraTo NoCTaBUTE Kitoya Ha
3axpaHBaHETO B U3KIMKOYEHO MONoXeHne n Korato GaTepvaa Ce U3TOoLLN. BaTepvaa MOXe [a Ce U3toLln,
HanpumMmep ako pO60T'bT He MOXe a HaMepu OOKUHI CTaHUuATa.

3apexaaHe

Korato 3apexaarte ypeaa 3a NbpBU MbT U KOrato akymyrnatopHaTa 6aTepM;| Ha po60Ta € npasHa, BpemMeTo
3a 3apexpgaHe e 4eTupu 4aca.

Po6oTbT MOXe Aa ce 3apexaa no ABa HayuHa:

- B pokuHr ctaHumaTa, pbYHO MM aBTOMaTUYHO NO BpeMe Ha ynoTtpeba;

- Ypes cBbp3BaHe Ha poboTa AUPEKTHO KbM enekTpuyeckaTa Mmpexa.

3abenexka: Korato akymynatopHata 6atepus e HambNHO 3apeAeHa, poboTbT BU MOXe Aa nodmctea 4o 100
MUHYTW.

3apexaaHe B OOKUHI CTaHUMATa
1 [MocTaseTe knto4a Ha 3axpaHBaAHETO BbB BKITIOYEHO nonoxexue (dur. 14).
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MocTaBeTe poboTa BbB BKMOYEHATA B KOHTaKTa AOKUHT cTaHuus (dur. 15).

MHavkaTop®sT 3a cTapT/cTon 3anoysa Aa mura 6asHo (Pur. 16).

KoraTto akymynaTtopHaTa 6aTepus e HambiHO 3apefeHa, MHANKaTOPBbT 3a CTapT/cTon CBETH
HenpekbcHaTo (dur. 17).

ABTOMaTWYHO 3apexzaHe no Bpeme Ha ynortpeba

1

Korato po6oTbT 3aBbpLUM NOYMCTBAHETO UK OCTaBaT camo 15% oT 3apsifa Ha 6aTepusaTa, Tow
aBTOMaTMYHO ThPCU JOKMHI CTaHumMsATa 3a 3apexaaHe. Korato poboTbT ThpCu AOKWMHF CTaHUmMATa,
MHAMKaTOPBT 3a cTapT/cTon mura 6bp3o (dur. 19).

Korato akymynatopHaTta 6atepus e HambHO 3apefeHa, MHAMKATOpbT 3a CTapT/CToNn CBETH
HenpekbCHaTO.

3abenexka: POGOTHT TbpCK JOKUHF CTAHLMSATA aBTOMaTUYHO CaMO KOraTo MOYMCTBAHETO € 3ano4vHano ot
Hesl.

ﬂ,l/lpeKTHO 3apexnaHe OoT efnekTpu4yeckata Mpexa

1
2

HaTtucHeTe kntova Ha 3axpaHBaHeTo, 3a Aa BKMoYMTe poboTa.

MocTaBeTe mankus xak Ha aganTtepa B rHe3foTo Ha poboTa (1). BkntoyeTe agantepa B KOHTaKT (2) (Pur.
20).

KoraTto po6oTbT e cBbp3aH KbM enekTpuyeckaTta Mpexa npaBunHo, MHAMKaTOPbLT 3a CTapT/CTOMN 3anoysa
Aa mura MHoro 6aBHo. ToBa nokasea, Ye poboTbLT ce 3apexaa.

KoraTto akymynatopHaTa 6atepus e HambiHO 3apefeHa, MHANKaTOPBbT 3a CTapT/CTon CBETH
HenpekbCHaTo.

lNoaroTtoBKka Ha cTadTa 3a NOYUCTBaAHE

Mpean pa ctapTupate poboTa 3a NOYNCTBaHE, yBEPETE Ce, Ye CTe OTCTPaHWUIIM BCUYKM CBOBOAHO CTOALLM 1
Yynnueu npegmeTun ot nofa (Pwr. 21).

C'bLIJ,O Taka BOMrHeTe BCUYKM kabenw, NpoBOAHMUM U LUHYpOBE OT noa.

3non3BaHe Ha poboTa

MyckaHe n cnnpaHe

1

HaTtucHete GyToHa cTapTt/cTon.

- MoxeTe ga HaTucHeTe ByToHa cTtapT/cTon Ha poboTa (Pur. 22).

- FC8715, FC8710, FC8705: MoxeTe CbLUO Taka Aa HaTUCHeTe ByToHa CTapT/CToN Ha AUCTAHLUOHHOTO
ynpasnexue (dur. 23).

MNHaukaTopbT 3a CTapT/CTON € BKIYEH HENPEKbCHATO U poboTHLT 3anoysa yncteHe (dur. 17).

PoBoTbLT UACTM B @aBTOMATUYEH PeXUM Ha NoYMcTBaHe A0 u3TowaBaHe Ha 6aTepusita. B asTomatnyHus

PeXnM Ha NOYNCTBaHe TOW crneaBa NOBTapsILLM Ce NocriefoBaTenHOCTN OT 3uraaroobpasHa cxema,

Npon3BOSIHA CXeMa, CXema 3a CriefjBaHe Ha CTEHUTE 1 CXema 3a NOYMCTBaHe Ha netHa (Pur. 18).

FC8715, FC8710, FC8705:

3abenexka: 3a ga n3bepete OTAENEH PEXUM, HATUCHETE €ANH OT BYTOHUTE 3a PEXMM Ha
[OMCTaHLMOHHOTO yrnpaeneHue. BuxTe pasgen ,,/1360p Ha pexum Ha noyncTeaHe" 3a noBeye
nogpobHocTu.

Korato 6aTtepusaTta ce usToLum, MHANKaTOPBT 3a CTApT/CTON 3anoysa Aa Mura n poboTbT TbPCU JOKUHT
cTaHuusTa 3a 3apexgaHe (dur. 19).
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5 MoxeTe cbLlo Taka ga HaTucHeTe GyToHa cTapT/cTon, 3a Aa NPeKbCHETE UMK CnpeTe NoYnMcTBaHeTo. AKo
HaTucHeTe ByTOHa CTapT/CTON OTHOBO U B akyMyrnaTopHaTa 6aTepusi Bce OLle uma 4oCTaTbYyHO eHeprus,
po6OTHLT NpoabKaBa NOYMCTBAHETO B aBTOMAaTUYEH PEXMM Ha NMOYUCTBAHE.

6 FCB8715, FC8710, FC8705: 3a na HakapaTte poboTa Aa ce BbpHE A0 AOKUHI CTaHUusTa, npeau
akymynaTtopHaTta 6atepus Aa ce U3TOoLLM, HAaTUCHETE AOKUHI ByTOHA Ha ANCTaHUMOHHOTO ynpaBneHne
(Pwur. 25).

MHavkaTop®sT 3a cTapT/cTon 3anoYysa Aa mura u poboTbT TbPCU AOKVMHT CTaHUMATa 3a 3apexaaHe (Pur.
19).

3abenexka: AKO He cTe cTapTupanu poboTa OT JOKUHI CTAHLMATA, TO HE TbPCU AOKUHI CTaHUMsTa
aBTOMAaTMYHO, KOraTo akymynaTtopHaTta 6aTepusi ce U3TOLLU.

FC8715, FC8710, FC8705: Ako B Hesl BCe OLLie Ma AOCTaTb4yHO EHEPIUS, MOXETE Aa HaTUCHETE OOKUHT
6yTOHa Ha AMCTaHLMOHHOTO YrpaBreHve, 3a Aa HakapaTe poboTa Aa ce BbPHETE A0 AOKUHI CTaHumATa.
AKo akymynaTopHaTa 6atepus ce M3TOLM HambMAHO, TPsIbBa Aa nocTaBuTe poboTa B AOKUHT CTaHUMATa
pPBYHO.

PaboTa Ha OKWMHI cTaHumsTa

[okuHr ctaHuusiTa Ma gBa byToHa, KOUTO MoraT Aa Ce U3nomns3Beart 3a ynpasneHune Ha poboTa.

ByToH 3a 3apeneHa 6atepust U cTapTupaHe

Ako HaTucHeTe ByToHa 3apefeHa b6aTepusi U cTapTUpaHe Ha LOKUHT CTaHUMATa, 4oKaTo poboTbT ce
3apexga, poboTbT 3anoyBa Aa NOYNCTBA BeAHara crnepj kato akymynatopHaTa 6atepusi ce 3apeam HambiHO
(Pur. 27).

ByToH ,,24h*

Ako HaTucHeTe ByToHa ,,24h* Ha JOKMHI CTaHUMATa, TA 3anoyBa fa oToposiBa 24 Yaca 4o CneaBaloTo
nouncTBaHe. Korato oT6posiBaHETO 3aBbpLUM, POGOTHLT 3ano4Ba Aa YMCTM 0 usTtolwaBaHe Ha baTepusaTta u
cnej ToBa ce BpbLla aBTOMATUYHO A0 AOKUHI CTaHUuusTa 3a 3apexaaHe (dwr. 28).

N360p Ha pexum Ha noyncTBaHe

MN36opbT Ha pexnM 3a NOYUCTBaHe e Bb3MOXEH camo ¢ AucTaHumoHHoTo (FC8715, FC8710, FC8705). OcseH
aBTOMAaTMYHUS PEXMM Ha NOYUCTBAHE, TO3M POGOT MMa YeTUPU OTAENHU PeXMMa Ha NOYMCTBaHe, KOUTO
Morart fja ce akTMBMpaT Ype3 HaTUCKaHe Ha CbOTBETHUS BYTOH Ha AMCTaAHLMOHHOTO yrpaBneHue.

Pexum Z-cxema

B pexum Z-cxema poboTbT NOYNCTBA, KaTo NpaBu 3UraaroobpasHn ABMKEHNS NPe3 cTasiTa 3a NOYMCTBaHe
Ha ronemu nnowy (Pwr. 29).

MpounsBoneH pexum

B 1031 pexunm poboTLT NOYMCTBa NOMELLLEHMETO MO CMECeHa cxema OT NPaBu U KPbCTOCAHW ABMKEHUSI
(Pwur. 30).

Pexum Ha crneaBaHe Ha cTeHuTe

B T031 pexvm poboTbT crefiBa CTEHUTE Ha NMOMELLEHWUETO, 3a 4a MOYUCTM AOMbIIHUTENHO 30HaTa Nokpai
cteHute (dur. 31).

Pexnm Ha nouncrtBaHe Ha neTHa

B 1031 pexvm poboTbT ce ABWMXU NPOU3BOITHO BbPXY MalTbK y4acTbk, 3a Aa ro noYmcTvi OCHOBHO (dur. 32).

3abenexka: Pb4yHO n3bpaHnNTe pexumm ca akTUBHU Camo HSKONKO MUHYTU. Crne ToBa pobOTHLT NpeBKoYBa
Ha aBTOMaTUYeH PeXnM Ha NoYUCTBaHe.
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Pb4yHO ynpaBneHue

MoxeTe cbLo Taka Aa 3agsmkeaTe poboTa pbyHO ¢ OyTOHWUTE Ha AucTaHumoHHoTo (FC8715, FC8710,

FC8705).

1 W3nonsBaiTe 6yTOHUTE CbC CTPENKM Had, Mo, OTNSBO M OTAsICHO Ha ByToHa cTapT/cTon Ha
[OMCTaHLMOHHOTO yrpasneHue, 3a Aa HanpasnssaTte poboTa B nomelyeHneto. (dur. 33)

3abenexka: BHMmaBaliTe korato ynpasnsisaTte pbYHO po6oTta 65130 4o MecTa ¢ pasnuku BbB
BMCOYMHATA U CTbNbuLa.

3abenexka: (DyHKLWIHTa 3a U3CMYKBaHe N CTPaHUYHUTE HETKU pa60T;|T CamMo Korato pO60T'bT ce OBMXKn
Hanpea. EyTOHI/ITe 3a HansABo, HAAACHO UM Ha3ag ca camMo 3a MaHeBpupaHe Ha p060Ta.

N3non3BaHe Ha OyToHa 3a BpeMe 3a NoYMCTBaHe Ha
ANCTaHUMOHHOTO yrnpaBneHue.

FC8715, FC8710, FC8700: HaTtucHeTe OyTOHa 3a BpeMe 3a NOYUCTBAHEe Ha ANCTaHLUMOHHOTO YNpaBneHue, 3a
Aa HacTpouTe poboTa ga nouncrea 35 MmHyTU. Korato BpemeTo 3a novncTBaHe CBbpLUM, poboTHT ce BpbLya
00 OOKVHT CTaHumATa 3a 3apexgaHe (dur. 34).

M3non3BaHe Ha Krtova Ha 3axpaHBaHETO

MocTaBsAHETO Ha Knto4va Ha 3axpaHBaHETO B U3KITKOYEHO MNOJIoXKeHUe BbBeXxaa p060Ta B PEXUM Ha ,D,'bJ'IGOKO

3acnuBaHe. B 1031 pexum poboTbT cnnpa He pearupa.

- Axo uckate ga 3apegute pobota, TpsibBa Aa NOCTaBMTE KIOYa Ha 3aXpaHBAHETO BbB BKIOYEHO
NONoXeHue.

- Ako poGoTbT Brese B pexumM Ha Abnboko 3acnmBaHe No Bpeme Ha ynotpeba, MoXeTe Aa ro aktusupare
OTHOBO, KaTO NOCTaBUTE KIoYa Ha 3axpaHBaHETO BbB BKIOYEHO MONOXEHWE 1 KaTo 3apeauTte poboTa.
Cnepi HAKOJIKO CEKyHAM TOA e pearypa OTHOBO.

- Korato umate HamepeHue Aa He n3nonasate poboTta noBeye OT Mecel|, NOCcTaBeTe Koya Ha
3axpaHBaHETO B U3KITKOYEHO NOJIOXKEeHUe N U3KINKYeTe OOKUHI CTaHUMATa U agantepa OT KOHTaKTa, 3a
[a 3alWuTuTe akymynatopHata 6atepusi U ja NecTuTe eHeprusi.

CurHanm n TIXHOTO 3Ha4YeHne

PoboTbT MMa ancnnen ¢ Tpy nHavkaTopa: npeaynpeauTeneH UHAMKaTop, UHAMKaTop 3a cTapT/cTon u
MHAMKATOp 3a MbIiIeH KOHTelHep 3a cmeT. B Tabnuuyarta no-gony e 06siCHeHO 3Ha4YEHNETO Ha CUrHanmTe.

Curnan 3HayeHne

V|H,D,VIKaTOp'bT 3a CTapT/CTOI'I CBETU NOCTOAHHO. PoGoTbT e rotos Aa YncTwu.
MHpgukaTopBbT 3a cTapT/cTon Mura 6aBHO. Po6oTbT ce 3apexaa.
MHgukaTopbT 3a cTapT/cTon Mura 6bp30. Po6OTbT ThpCK JOKMHF CTaHUuMsATA.

3apagbT Ha akymynatopHaTa GaTepusi € HUCHK.

|/|H,D,I/IKaTOp'bT 3a NblieH KOHTeVIHep 3a CMeT CBEeTU. KOHTeVIHep'bT 3a CMET € NMbleH.

MpenynpeouTenHnaT NHOUKATOP CBETU. PoboTbT e 6un BourHat, gokato e nouncrearn.

Mpeanasutenst Ha po6oTa e 3acegHar.

3acepgHarno e Konenue nnn ctpaHn4yHa 4yeTka.
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CwurHan 3HayeHune

FopvaT Kanak He e NocTaBeH Unn e 3aTBOpeEH
HenpaBWUIHO.

PoboTbT He Mmoxe aa HaMepwu OOKUHI CTaHUuuATa.

Peakuymna Ha nnackaHe

PeakuusTa Ha nnsickaHe ce akTUBMPa, Korato poGoTbT Brese B peXuM Ha AbnbBoKo 3acnuBaHe B criegHuTe
cUTyaumm:

- KoraTo crpe [a Y4CTV Nopaau rpeLuka;

- KoraTo CTe nporpaMuparny KpaTko Bpeme 3a NoYMcTBaHe;

- KOraTo He MOXe [a Hamepu OOKUHI CTaHLusATa 3a 20 MUHYTU.

Ako He BuxaaTte poboTa, MOXETE Aa o HaMepuTe, KaTo NnecHeTe BeAHbX C pble. Po6oThT we pearvpa
CbC 3BYKOB CUrHan 1 CBETBaHE Ha BCUYKM MKOHW Ha AUCnnes.

MouncreaHe u noaapbXKa

M3npasBaHe 1 noynMcTBaHe Ha KOHTENHepa 3a CMeT

M3npasHeTe 1 nouyncTeTe KOHTENHepa 3a CMeT, KOraTo CbOTBETHUAT MHAMKATOP 3arnovHe Ja ceeTn

MOCTOSIHHO.

1 Caanerte kanaka (Pwr. 35).

2 BpurHeTe Harope ApbXKaTa Ha kanaka Ha KOHTelHepa 3a CMeT U U3BafeTe KOHTelHepa OT OTAENeHneTo
My (Pur. 36).

3abenexxa: [Mpn n3saxgaHeTo UK Npy NOBTOPHOTO MOCTaBsIHE Ha KOHTeliHepa 3a CMeT BHUMaBanTe aa
He NoBpeauTe NepkuTe Ha BEeHTUNaTopa Ha enekTpomoTopa.

3 BHumaTenHo BAMrHeTe Kanaka Ha KoHTeviHepa 3a cmeT (1) u ussagete countbpa (2) (Pur. 37).
M3TpbCKaiTe KOHTelHepa Hag, koda 3a CMeT, 3a fja ro uanpasHute. [NouncreTte untbpa u
BBbTPELLHOCTTa Ha KOHTENHepa 3a CMeT C Kbpra unu YeTka 3a 361 ¢ Mek kocbM. CbLLo Taka nouncrete
OTBOpA 3a 3aCMyKBaHe Ha AbHOTO Ha KOHTelHepa 3a cmeT (dur. 38).

BHumaHne: He munte koHTenHepa 3a cMeT 1 hunTbpa ¢ BoAa Ui B CbAOMUANHA MalLMHa.

5 ToctaBeTe chunTbpa 06paTHO B KOHTENHEPa 3a cmeT (1). Cnep ToBa NocTaBeTe Kanaka Ha KoHTelHepa
3a cmeT (2) (Pur. 39).

6 T[locTaBeTe kOHTeliHepa 3a cMeT 06paTHO B OTAENEHNETO My U NOCTaBeTe rOpPHUSA Kanak o6paTHO BbpXy
po6oTta (dur. 40).

BHumaHnwue: BuHaru nposepsBavite ganv unTbpbT € NOCTABEH B KOHTENHEPa 3a cMeT. AKO usnonssare
poboTa 6e3 nocTaBeH UNTLP, ENEKTPOMOTOPBLT LUE CE NMOBPEOU.

MouncteaHe Ha poboTa

3a nogobpkaHe Ha 4OBPOTO kKauyecTBO HA MOYMCTBAHETO TpsbBa OT BpeMe Ha BpeMe a noyucrearte

AarynyuTe 3a puck oT nagaHe, konenuaTa, CTpaHUYHUTE YETKU M OTBOpa 3a 3aCMyKBaHe.

1 TlMocTtaBeTe poboTa c gonHaTa YacT Harope Bbpxy paBHa NMOBbPXHOCT.

2 VsnonsBaiTe YeTka C MeKM KocbMYeTa (Hanpumep YeTka 3a 3bbu) 3a OTCTpaHsiBaHe Ha npaxa U Mbxa oT
AartyuuymTe 3a puck ot nagaHe. (dur. 41)
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3abenexka: BaxHo e Aa noyncTBaTe peAoBHO AATYMLMTE 3a PUCK OT NMagaHe. AKO AaTunuuTe 3a pUck ot
nagaHe ca 3aMbpceHu, poboTbT HE MOXe [a OTKPMBA MeCTa C PasfnMK1 BbB BUCOYMHATA UMW CTbR6ULLA.

3 M3nonsBaiite YeTka C MeKkM KoCbMYeTa (Hanpumep YeTka 3a 3b0M) 3a OTCTpaHsiBaHe Ha npaxa U Mbxa oT
npeaHoOTO KOMeso 1 CTpaHnyHuTe konenua (Pur. 42).

4 3a ga noyncTute CTpaHWYHWUTE YeTKU, XBaHeTe M 3a KocbM4yeTaTta 1 ' u3gbpnanTe oT BanoseTe UM
(Pur. 43).

5 OrtcTpaHeTe KOCMUTE, MbXa W HULLKUTE OT Bana 1 OT CTPaHM4YHaTa YeTka C Meka YeTka (Hanpumep YeTka
3a 3601) unu kbpna (dur. 44).

6 [NouncTteTe oTBOpa 3a 3acCMyKBaHe C Meka YeTka (Hamp. yeTka 3a 3b6u) (Pur. 45).

7 TlpoBepeTe CTpaHW4HWUTE YETKN U AoNHaTa YacT Ha poboTa 3a OCTpK NpeamMeTy, KOMTo MoraT Aa
nospeanaT noaa Bu.

CmsHa

lNopbyBaHe Ha akcecoapwu

3a fa 3akynute akcecoapu unm pesepsHu Yactu, nocetete www.shop.philips.com/service unu ce
o6bpHeTe KbM Bawwmsa Tbproeel Ha Philips. MoxeTe cbluo Taka fa ce cebpxeTe ¢ LieHTbpa 3a obenyxsaHe
Ha noTpebutenu Ha Philips BbB BalaTa AbpxaBa (3a AaHHU 3@ KOHTaKT BMXKTE NIUCTOBKATa C rapaHuus 3a
LiAn CBAT).

CwmsiHa Ha punTbpa

CmeHeTe hunTbpa, ako € MHOro 3aMbpCceH Unu noepedeH. MoxeTe fa nopbyaTte HOB UNTbP NO HOMEP 3a
nopbyka FC8065. BuxTe ,M3npassaHe 1 nouMcTBaHe Ha KOHTeNHepa 3a cmeT" B rnaea ,,[louncreaHe n
noaapbXKa“ 3a ykasaHus Kak ga ussagute untbpa OT KOHTenHepa 3a CMeT M kak Aa ro nocrasute
obpaTHo B Hero.

CmsHa Ha CTpaHN4YHUTE YETKA

CwmeHsiiiTe CTpaHN4YHUTE YeTKKU cren n3BeCcTtHo Bpeme, 3a ja Cu ocurypute ,D,06p0 Ka4yeCTBO Ha
NOYNCTBAHETO.

3abenexka: BuHarn cMeHsinTe CTpaHNYHUTE YETKM, KOraTo 3abenexuTe NnpusHauy Ha M3HoCBaHe unu
nospega. [penopbyBame CbLLO Taka 4a CMEHATE U ABETE CTPAaHNYHWN YETKM NO €4HO U CbLLO BpeMe.
MoxeTe ga nopbyaTe KOMMMEKT C ABE CTPaHWYHM YeTkM 1 ABa ountbpa nog Homep FC8067.

1 3a pa cMeHWTe CTpaHUYHWUTE YeTKU, XBaHeTe CTapuTe 3a KocbMmyeTaTta U rv u3gbpnainte oT BanoBeTe UM.
2 HaTucHeTe HOBUTE CTPaHWUYHM YETKU BbPXY BarioBeTe.

CwMmsiHa Ha akymynaTopHaTa 6atepus

AkymynaTopHaTa 6aTepusi MOXe [a Ce CMEHsi CaMo OT KBanuLMpaHu CEPBU3HU TEXHULW. 3aHeceTe
po6oTa B oTOpU3MpaH cepBu3eH LieHTbp Ha Philips 3a cMsaHa Ha GaTepusiTa Torasa, KOrato T Be4e He Moxe
[a ce 3apexaa unv ce u3Tollasa npekaneHo 6bp3o0. MoxeTe aa HAMepUTE AaHHUTE 3a KOHTaKT Ha LieHTbpa
3a obcnyxeaHe Ha noTpebuTenu Ha Philips BbB BallaTa AbpkaBa B NACTOBKaTa C rapaHuus 3a LS CBAT.
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CmsHa Ha baTepusaTa Ha AMCTaHUWMOHHOTO yrpasrneHue (FC8715,
FC8710, FC8705)

[nctaHuMoHHOTO ynpaBneHue paboTu ¢ nnocka 6atepusa CR2025. CmeHeTe 6aTepusTa, korato po6oTbT

Beye He pearupa npuv HaTUckaHe Ha ByToHMTE Ha AMCTaHLMOHHOTO yrpaBreHue.

1 OOGbpHeTe AMCTaHLUMOHHOTO ynpasneHve Hagony. HatucHete ByToHa 3a ocBoboxagaBaHe Ha Abpaya Ha
6aTepusTa 1 B CbLLOTO BpeMe NiTb3HETE AbpXayva Ha baTepusaTa HaBbH OT AUCTAHLMOHHOTO
ynpasneHue (dur. 46).

2 VisBapeTe n3toweHarta batepus oT AbpXada 1 noctaBeTe HoBa b6aTepus B Hero. Cnep ToBa nNb3HeTe
Obpxaya Ha 6aTepusita obpaTHO B ANCTaAHUMOHHOTO ynpasneHue (Pur. 47).

N3BaxaaHe Ha akymynaTopHaTa 6atepust

MpeaoynpexaeHuve: MsBagete akymynatopHata Gatepusi caMo Korato UsxXBbprisiTe ypeaa.
YBepeTe ce, Ye GatepusaTa e u3TolleHa AoKpal, Npean Aa S usBagute.

3a pa usBaguTe akymynartopHarta 6atepus, crneasante MHCTPYKUMUTe no-gosny. ChLio Taka MoxeTe Aa

3aHeceTe poboTa B OTOpU3MpaH CepBM3eH LieHTbP Ha Philips 3a n3BaxgaHe Ha akymynatopHaTta 6atepus.

CebpxeTe ce ¢ LleHTbpa 3a obenyxsaHe Ha noTpebuTenn Ha Philips BbB Ballarta cTpaHa 3a agpeca Ha

cepsu3 6nnso Ao Bac.

1 CrapTtupante poboTa OT HSKOE MSCTO B MOMELLEHMETO, @ He OT AOKMHI CTaHuuATa.

2 OcrtaBeTe poboTa Aa paboTu, gokaTo akymynaTopHaTa 6aTepus ce n3npasHu, 3a Aa CTe CUTypHW, Ye T3 e
HambMNHO pa3pefeHa, Npeaun Aa A U3BaauTe U 4a s U3XBbpuTe.

3 PasBuiTe BUHTOBETE Ha Kanaka Ha OTAeNneHVeTo 3a baTtepusaTa u ceanete kanaka (Pur. 48).
MoeaurHeTe akymynaTtopHaTa 6atepus u s paskavete (Pur. 49).

5 3aHeceTe poboTa 1 akymynatopHaTa 6aTepus B MyHKT 3a CbOMpaHe Ha OTnagbLyM OT ENEKTPUYECKN 1
€NeKTPOHHW NPOAYKTW.

OTCTpaHFlBaHe Ha HEUINPaBHOCTU

B Ta3u rnaea ca 06o6LLeHN Hali-4eCcTUTE NPOBReMU, KOUTO MOXeE [a CpeLLHeTe Npu 13non3BaHe Ha ypeaa.
AKO He MOXeTe fa paspelunTe npobrnema ¢ NoMoLLTa Ha UHGOPMaLUATa NO-A0IY, BUXTE CIIUCHKA C YECTo
3aflaBaHv BbNpocu Ha agpec www.philips.com/support unu ce cabpxeTe ¢ LieHTbpa 3a ob6cnyxsaHe Ha
notpebuTtenu BbLB BallaTa gbpxasa.

MpoGnem Bb3amoxHa npuynHa PeweHne
Po6oTbT He 3anoysa aa AkymynatopHaTa 6aTepus e 3apegete akymynatopHaTa 6atepus
YMCTK, KOraTto HaTUCHa natoweHa. (BvxTe rnaea ,logroToska 3a ynotpeba“).

©yToHa ctapTt/cTon.

MankusiT xak e Bce oLle B Po6oTbT He paboTu cbe 3axpaHBaHe OT

rHesgoTo Ha poboTa. enekTpuyeckarta mpexa. Toi paboTtn camo
CbC 3axpaHBaHe OT akyMynaTtopHaTa
6aTepusi. 3aToBa BUHAry U3KnoYBaiTe
afanTtepa oT poboTa v OT enekTpuyeckaTa
Mpexa npeam ynotpeba.
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KntoubT Ha 3axpaHBaHETO He e
BbB BKIIOYEHO nornoxeHue (l).

HaTtucHeTe kntoya Ha 3axpaHBaHETO BbB
BKIIOYEHO nonoxeHue. MNoctaBeTe poboTta
BbB BKIHOYEHATA B KOHTAKTa JOKWHT
CTaHUMSA UNK BKITIOYETE Markus XKak Ha
apantepa. Crep HSKONMKO CeKyHAN poGoTbT
n3faBa 3BYKOB CUrHasn 1 OMCNNesT CBeTBa.

Po6oTbT He pearupa,
KOraTo HaTUCHa HSKOM OT
OyToHUuTE.

MocTtaBunu cTe knoya Ha
3axpaHBaHETO B U3KITKYEHO
nonoxeHue.

HaTtucHeTe kntoya Ha 3axpaHBaHETO BbB
BKIIOYEHO nonoxeHue. MNoctaBeTe poboTta
BbB BKIHOYEHATA B KOHTAKTa JOKWHT
CTaHUWSA UNW BKITIOYETE Markus XKak Ha
apantepa. Crnep HsKONMKO CeKyHAn po6oTbT
n3faBa 3BYKOB CUrHasn U OMCNNesT CBeTBa.

Po6oTbT He Moxe aa Hamepu
OOKUHI cTaHuusiTa u batepusaTa
e usToLleHa.

MocTtaBeTe poboTa BLB BKNOYEHaTa B
KOHTaKTa JOKWUHI CTaHLUUS UMK BKIOYETe
Marnkus xak Ha aganTtepa. Crnef HSKONKo
CeKyHau poboTbT n3aaBa 3ByKOB CUrHanm v
OWCnnesT cBeTBa.

MpenynpeanTenHusaT
nHAaukaTop mura 6bp3o.

EpnHo unn n gBete konenua ca
3acegHanu.

MocTaBeTe kroua Ha 3axpaHBaHeTo B
U3KITIOYEHO nonoxeHue. OTCTpaHeTe MbXxa,
KOCMUTE, HULLKUTE Unu kabenuTe, KOMTO ca
Ce OMnsieny OKOsIo OKaYBaHETo Ha
konenuara.

EpnHa wunn n gBete YeTkn ca
3acegHanu.

Mouncrete CTpaHNYHUTE HETKN (BUKTE
rnaea ,[loyncrTBaHe n nogapwbxka“).

[OpHUAT Kanak He e nocTaBeH
Unn e 3aTBOPEH HENPaBUITHO.

KoraTo ropHusT kanak He e NocTaBeH unu
He e 3aTBOPEH NPaBWIHO, pO6OTHLT HE
paboTu. MNocTaBeTe NpaBWIIHO rOPHUS
Kanak Bbpxy pobora.

Mpegnasutenar e 3acegHan.

HaTuncHete GyToHa cTtapTt/cTon.
MoeaurHete poboTa, Taka ve
npegnasuTensT ga ce oceoboau.
MocTtaBeTe poboTa Ha M3BECTHO
pa3cTosiHMe OT NPensiTCTBUETO U
HaTucHeTe ByTOHa cTapT/cTon, 3a Aa
NpoaAbINKMU YACTEHETO.

PoboTbT € 6un BaurHat, gokaTto
e noyucTearn.

HaTucHeTte 6yToHa ctapt/cTon. MNocTtaBeTte
poboTa Ha noga. Cnea ToBa HaTUCHETe
GyToHa cTapT/cTon, 3a Aa NPOABITKU
YNCTEHETO.

Po6oTbT He nouncTea
no6pe.

KocbmuyeTaTa Ha egHaTa unm Ha
ABeTe CTpaHU4YHU YeTkn ca
N3KPUBEHN UNU NperbHaTu.

HakucHeTte yeTkaTta nnm YeTkuTe B TONNa
BO/Ja 3a M3BECTHO Bpeme. AKO TOBa He
Bb3CTaHOBM NpaBunHarta dopma Ha
KoCbMYeTaTa, CMEeHeTe CTPaHUYHUTE YeTKN
(BvxTe rnaea ,,CmsaHa").




150 Bbnrapcku

MpoGnem

Bb3amoxHa npuunHa

PeweHne

duUNTbLPBLT B KOHTEVHEPa 3a
CMeT e 3aMbpCeH.

Mounctete bunTbpa B KOHTEVHEPA 33
CMET C Kbpna unm yeTka 3a 3b0u ¢ Mek
KocbM. MoxeTe CbLLUO Taka Aa novncTuTe
dunTbpa 1 KOHTEHepa 3a CMeT C
06MKHOBEHA NpaxoCcMyKayka Ha HuUcka
HacTpolka Ha CMyKaTenHaTa MOLLHOCT.

AKO N34eTKBaAHETO MNn N3CMYKBAHETO HE €
AOCTaTb4HO 3a NoYUcTeBaHe Ha cbmnT‘bpa,
cMmeHeTe ro ¢ HoB. CbBeTBame BU Aa
CMeHATe cbmnﬂ;pa NOoHEe BEeOHBX roguLlHo.

OTBOpPBT 3a 3acMyKBaHe Ha
OBbHOTO Ha KOHTelHepa 3a cMeT
€ 3anyLueH.

Mounctete oTBOpa 3a 3acMyKBaHe (BUXTe
rnaea ,[loyncTBaHe n nogapwbxka“).

MpeaHoTo Konenue e GnokvpaHo
OT KOCMM Unv APYr1 OTNagbLy.

Mouncrete npeaHOTO Konernue (BMKTe
rnaea ,[loyncTBaHe n nogapwbxka“).

Po6oTbT nouncTBa MHOro TbMHa
nnn nNbCKaBa NOBBPXHOCT, KOETO
3ajencTBa AartymumTe 3a puck
oT nagaHe. MNMopaam ToBa
pobOTBLT Ce ABWMXM MO
Heobu4aeH HauuH.

HaTncHete GyToHa cTapT/cTon 1 cnea ToBa
npemecTeTe poboTa BbpXy y4acTbk OT
noaa, KOWTO € C No-CBETHI LUBAT. AKO
npobnemMbT NpoabKaBa Aa ce NosBsBa
npu no-cBeTnu y4yactbuUu OT noaa,
nocetete www.philips.com/support nunu ce
ceBbpxeTe ¢ LleHTbpa 3a ob6cnyxBaHe Ha
notpebuTenu BB Ballata CTpaHa.

Po6oTbT nouncrtea nog, KONTo
OTpassiBa CUITHO ClibHYeBaTa
cBeTnuHa. ToBa 3agelicTea
OaTymumTe 3a pUCK OT NnagaHe u
pobOTBLT Ce ABWMXM MO
Heobn4yaeH HaumH.

CI'IyCHeTe 3aBecuTe, 3a ga nsonupare
nomMeLleHneTo OT ClibHYeBaTa CBETIIMHA.
MoxeTte CblLLO Taka ga 3ano4yHeTe
NOYNCTBAHETO, KOraTo CnbH4YeBaTa
CBETJIHA He e TONnKoBa CUrHa.

AxymynatopHaTta 6atepus
He MoXe noseve Aa ce
3apexga unu ce natowlasa
npekaneHo 6bp3o.

AkymynatopHarta batepus e
nadyepnana nones3Hnsa Cu XuBoT.

3aHeceTe akymynaTtopHaTa 6aTtepus B
cepBu3eH LeHTbp Ha Philips 3a cmaHa
(BmxTe rnasa ,,CmsHa").

FC8715, FC8710, FC8705:
BartepusTa Ha
ANCTaHLMOHHOTO
ynpaeneHue ce n3toLasa
TBbpAe 6bp30.

Moxxe 6u He cTe nocTtaBunn
npaBunHuUs Tun 6atepus.

3a AMCTaHLUMOHHOTO ynpaBfeHne Bu
TpsbBa nnocka 6atepusa CR2025. Ako
npobnembT NpoabMmKaBa, noceteTe
www.philips.com/support 1nu ce cBbpXeTe C
LleHTbpa 3a ob6cnyxBaHe Ha noTpebutenu
BbB BallaTa cTpaHa.
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Po6GoTbT ce gBuxkin
KpbroobpasHo.

Po6oTbT € B pexum Ha
NOYNCTBaHE Ha NeTHa.

ToBa e HopmarnHo noBefeHne. PeXXMMbT 3a
noyncTBaHe Ha NeTHa MOXe aa ce
aKkTUBMpa, korato 6bAe OTKPUTO CUITHO
3aMbpcsiBaHe Ha Nnoja, 3a Aa ce noYmcTym
OCHOBHO. Tol e CbLLO Taka YyacT oT
aBTOMAaTWMYHUS PEXMM Ha MOYMCTBaHE.
Cnep okono MMHyTa poboTbT
Bb3CTAHOBSIBa HOpMasiHaTa Cv CXeMa Ha
noyncTBaHe. MoxeTe Aa crnpeTe pexuma
Ha NMoYMCTBaHe Ha neTHa 1 kaTo n3bepeTe
OPYr PeXVM Ha MoYnCcTBaHe oT
OVUCTaHUMOHHOTO yrpaBrieHue.

FC8715, FC8710, FC8705: MoxeTe aa
crpeTe pexvMa Ha NoYnCTBaHe Ha NeTHa U
KaTo usbepeTe ApYr PeXXMM Ha NoYncTBaHe
OT AUCTaHLMOHHOTO yrpaBneHue.

Po6oTbT He MoXxe aa
HaMepw JOKWMHI CTaHuusiTa.

Hsama goctatbyHo MSACTO 3a
poboTa ga ce npuaBMXK OO
OOKVHT CTaHuusATa.

OnuTanTte ce Aa HaMepuTe Opyro MsCTO 3a
OOKUHT cTaHuusTa. Buxre ,,MoHTMpaHe Ha
OOKUHT CTaHuuATa" B rmaea ,[logrotoeka
3a ynotpeba“.

Po6oTbT npoabmkaBa akTMBHO
Oa Tbpcwu.

OcrtaBeTe Ha poboTa okono 20 MUHyTK, 3a
[a ce BbpHe 0 AOKUHI CTaHuusTa.

Po6oTbT He e cTapTupaH oT
AOKUHTI CTaHUuATa.

Ako nckate poboTbT Aa ce BbpHE A0
OOKUHT CTaHUusTa crnef noyncreaHe,
cTapTvpanite ro ot Hesl.
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BBeneHune

Besenexune

Mosgpaensiem ¢ nokynkon npoaykuum Philips! YTobbl Bocnonb3oBaTbCA BCEMU NPenMyLLEeCTBaMU NMOAAEPKKM
Philips, 3apernctpupyiite nsgenve Ha seb-caite www.philips.com/welcome.

Obulee onucaHue

BepxHss Kpblwka

Pydka KpblILwky nblnecbopHuka

KpbliLwka nbinectopHuka

dunbTp

Mbinec6opHuk

BeHtunatop

Bamnep

[atynk goK-CTaHLun

9 Knonka «CtapT/cTon» (Ans 3anycka unm octaHoBkv poboTa-nbliecoca)
10 Oucnnen

11 BblkntoyaTenb (4N BKNOYEHUS UNW BbIKNOYEHUs poboTa-nbinecoca)
12 lMNepegHee koneco

13 Barnbl gnst 60KOBbIX LLETOK

14 Oatumkv nepenaga BbICOT

15 Koneca

16 BcacbiBatowee otBepcTme

17 BokoBble WeTku

18 [depxaTtenb anemeHTa nUTaHnsa

19 MynbT AucTaHumMoHHoro ynpasnexus (FC8715, FC8710, FC8705)
20 ManeHbKkui Wwrekep

21 Apantep

22 [ok-cTaHums

O NONUTA WN=

Advcnnen v NynbT OUCTAHLMOHHOIO ynpasneHns

Hucnnen (Puc. 2):

1 [Mpegynpexgatowmn nigukaTop

2 WHaukatop «CTtapt/cTony

3 MHgukaTop 3anonHeHus nbinecbopHuka
MynbT AncTaHymoHHoro ynpasnenus (Puc. 3):
1 KHonku HaBuraumm n kHonka «CrtapTt/cTony
2 KHonka nofknoveHns K AOK-CTaHLmMm

3 KHonka BpemeHu y6opku

4 KHonku pexwuma ybopkn

MpuHumMn paboTtbl poboTa-nbinecoca

O6nactn npumeHeHust poboTta-neinecoca

Po6oT-nbinecoc ocHalleH nonesHbiMu yHKUMSMU, Gnarogaps KOTOPbIM MOXHO BbINOMHWUTE KAYECTBEHHYHO
ybopKy nonoe B Aome.

Pycckuin
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Po6oT-nbiniecoc naeansHo NOAXOAMT Ans yGOpKM TBEPAbIX HAMOMbHBIX MOKPLITUIA: MapKeTa, NAUTKA UMn
nuHoneyma. MNpu y6opke MSIrkMX HanomnbHbIX NMOKPLITWIA, HANpPYMep KOBPOB WM KOBPOBbIX MOKPbLITWNA, MOTYT
BO3HUKHYTb TPYAHOCTU. Ecnu poGoT-nbinecoc ncnonb3yeTcs Ans yGopKu KOBPOBbIX MOKPLITUIA UM KOBPOB,
nepeoe Bpems noHabnoaaiite 3a ero paboToil, MomMMMo 3Toro, 3a PoGOTOM-MbINECOCOM HEOGXOAMMO
cneauTb, ECINM OH UCMOIb3YeTCs AN OYUCTKM OYEHb TEMHOTO UIU GNECTSALLEro XXECTKOro nona.

®yHKUMM poboTa-nbinecoca

Cucrtema o4mcTkm

Po6oT-nbinecoc ocHalleH 2-CTyNneHYaToln CUCTEMON O4MCTKY, KoTopas adpdeKkTnBHO cnpasnseTcs ¢ ybopkon

ronos.

- [Be 6okoBble LLETKM NOMOratoT cobpaThb Mbifb B Yrnax v BAOMNb CTEH, @ TakkKe YAANSIT NPUIUMLLYIO
rpsi3b, HaNpaBnsas ee K BcacbiBatloLeMy otTBepcTuio (Puc. 4).

- bnarogaps MOLLHOI cune BcacbkiBaHWsA poboT-Nblnecoc cobrpaeT cyxyto rpsasb, koTopas nonagaeT Yyepes
BCacblBatoLLiee 0TBEPCTME B MbliecbopHuk (Puc. 5).

npOFpaMMbI y60p|<|/1

B aBTOMaTM4eckom pexvime y6opku poboT-NbiNnecoc aBToMaTM4eckv NPUMeHSeT 3aAaHHyo
nocnefoBaTenbHOCTb NporpaMm y6opKM Anst oNTUManbHOW OYUCTKM BCEX 30H NMOMeLLeHMs. MicnonbaytoTcs
cneayoLme nporpaMmbl y6opku:

1 Z-nporpamma, unu 3ursar (Puc. 6)

2 [lpowusBonbHas nporpamma (Puc. 7)

3 Tporpamma «Baonb cteH» (Puc. 8)

4 Tporpamma TouyeyHow ounctku (Puc. 9)

B aBTOMaTM4eckom pexvime y6opku poboT-NbiNnecoc NPUMEHsET 3T Nporpammbl B hUKCUpOBaHHOW
rocnefoBaTtenbHOCTU: Z-nNporpaMma, Npon3BosibHasa nporpammMa, nporpamma «Baonb cTeH» u nporpamma
TOYEYHOW OUNCTKN.

3aBepLUmMB BbINOMHEHME 3TOV NOCNeAoBaTEeIbHOCTY NPOrpaMM, poboT-NbINecoc CHoBa HauYMHaeT paboTaTb
no Z-nporpaMme, a 3aTemM NOBTOPSIET BCE MPOrpaMMbl B TOM Xe NocnefoBaTenbHOCTH, Noka He pas3psanTes
aKKyMynaTop unu noka poboT-Nblecoc He BbIKMIOYAT BPYYHY!HO.

Mpumevanue (FC8715, FC8710, FC8705). MoxHO Takke oTAenbHO BbIGpaTh Nobon pexum, Haxas
COOTBETCTBYHOLLYIO KHOMKY Ha nynbTe AY. [ononHuTenbHble cBEAEHUA CM. B rnase «/icnonb3oBaHue
poGoTa-nbinecocay, B pasgene «Pexumbl yGopkuy.

Kak poGoT-nblnecoc pacnosHaeT nepenagpbl BbiCOT

PoboT-nbinecoc ocHalleH TpemMs gatyvMkaMmuy nepenaga BbiCOT, PACNoNIOXKEHHbIMU Ha €ro HUXKHEN CTOPOHE.
C nomoLLbio 3TUX AaTYMKOB POBOT-NbINIECOC pacno3HaeT nepenaapl BbICOT (HanpuMep, NeECTHULbI) 1
n3beraer mx.

I'Ipmmeanme. Po6oT-nbinecoc Moxet nepemMeLlaTtbCcd pagom € oTnnyarLmmMca no BbiCOTe OT nona
o6bekToM, MOCKOJIbKY CprHTaJ'IbeIIZ OaTyuK nepenaja BbICOT PACMONOXeH 3a 6amnep0M.

BHuMaHue! B HEKOTOpbIX Criyyasix 4aTymky nepenaga BbICOT MOTyT HE OGHaPYXWUTb NECTHULY UMW ApYroi
nepenag BbICOT B HYXXHbIi MOMEHT. [03TOMY Bbl JOMKHbI BHUMATENBHO CNeauTb 3a POGOTOM-MbINECOCOM
Npuv NEPBOM MCMONb30BaHUM 1 NP Y6OpKe PSAOM C NECTHULEN Unv APYrUM NepenagoM BbicoT. PerynspHo
ouuLLanTe AaTYMKM Nepenaaa BbICOT, YTOObI poBGOT-MbiNecoc Bceraa AoMmkHbIM 06pa3oM pacrnosHaBarn
nepenagbl BbICOT (MHCTPYKLMW CM. B rnaBe «O4ncTKa U 06CnyXVBaHUEY).
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[Nepen nepBbIM UCNOJb30BAHUEM

YcTraHoBka GOKOBbIX LLIETOK
1 PacnakyiiTe 60okoBbl€ LLETKM U NONOXMUTE POBOT-NbINECOC Ha CTOM UMW Ha MO BBEPX AHOM.
2 HapeHbTe GoKOBbIE LLETKN Ha Barnbl HA HWXHel YacTu poboTa-neinecoca (Puc. 10).

MpumeyaHune. Ybenutech, 4TO HOKOBbIE LLETKM HAAEXHO 3admKCMpoBaHbl. MpuKMUTE Ux K Bany Ao
Lenyka.

YpaneHue 3almMTHOro Aprbika ¢ nynbTa AUCTaHUMoHHoro ynpaenexus (FC8715, FC8710,
FC8705)

B nynbTe AUCTaHUMOHHOrO ynpaBneHusl ycTaHoBreHa kpyrnas nnockas 6atapes CR2025. 3ta 6atapes
NOKpbITa 3aLMTHBIM APILIKOM, KOTOPbIM HEOBXO0AMMO YAANUTL Nepe UCMOoNb30BaHNEM.
1 W3BnekuTe 3almTHBIN APnbIK U3 oTceka Ansa 6atapewn B nynbte (Puc. 11) AMCTAHLMOHHOIO YNpaBneHus.

Tenepb nynbT ANCTaHUMOHHOIO ynpaBJieHUA roToB K UCNOJ1b30BaHUIO.

MoarotoBka npubopa k paboTe

YcTaHoBKa OOK-CTaHUnK

1 TlMopkniounTe ManeHbKUi LUTEKep agantepa K rHesfy Ha Aok-ctaHuuu (1) n BcTaBbTe aganTep B
3MeKTpuYeckKyto poseTky (2) (Puc. 12).

2 PasmecTuTe JOK-CTaHLMIO HA FOPU3OHTaNbHOM, POBHOM Yy4acTKe Mnona y CTeHbl.

Mpumeyanue. YbeauTech, 4To Ha paccTosiHum 80 cM cnepeau oT Aok-ctaHumm (Puc. 13), 30 cm cnpaBsa u
100 cm cneBa HET MPENsATCTBUI UMW NepenagoB BbICOT.

BaxkHoe npumevaHue. pexmm rny60|<oro CHa

Kak BbiBeCTV po6OT-NbINECOC U3 pexuma rnyboKoro cHa (poboT-Mbifiecoc He pearnpyeTt Ha KOMaHAabl):

- YcTtaHoBuUTE nepekniovaTtens NUTaHNUsA B nonoxeHune «BknioyeHo (Puc. 14)».

- 3apsauTe poboT-nbinecoc. Yepes HeCKoNbKo cekyHA poboT-nbinecoc byaeT cHoBa pearmposaTth Ha
KoMaHabl.

MpvmeyaHve. POBOT-NbINECOC NEPEXOAUT B PEXUM rMyGOKOro CHa KaXaplii pa3 npy nepexnoyeHnn
BbIKIIOYATENS B MOMOXeHUe «BbIKMoYeHo» 1 Koraa akkyMyrnsTop NofHOCTbLIO paspsbkeH. Hanpumep,
aKKyMyMSITOp MOXET MOJIHOCTbIO Pa3psAnTLCs, ecnv poBOoT-MbINEecoC HE MOXKET HalTU CBOK AOK-CTaHLIMIO.

3apsigka

|_|pl/| nepBon 3apdagke, a Takke npu 3apagke nonHOCTbO pa3psAXeHHOro akkymyndaTtopa p060Ta-nb|necoca
BpeMs MOSIHOWM 3apsiikm COCTaBNSAET YeTblpe Yaca.

Po6oT-nbinecoc MoXxHo 3apsaxaTtb ABYyMA cnoco6amu.

- Ha ,D,OK-CTaHLU/IVI B pyHHOM pemvuwe nnn B aBTOMaTn4eCckom pemmme BO BpeMﬂ MNCNONb30BaHUA.

- HOCpe,EI,CTBOM npAMOro nNoAknt4YeHunaA po60Ta-r|b|necoca K 3N1eKTpoceTu.

MpumeyaHue. Mpyu NOMHOCTLIO 3aPSHKEHHOM aKKyMynsTope poboT-NbIIeCOC MOXET BbIMOMHATL YOOPKY A0
100 MUHYT.

3apﬂ,u,|<a Ha OOK-CTaHuunn
1 YcTtaHoBuTe nepeksnoyaTtens NMTaHns B nonoxeHune «BkroveHo (Puc. 14)».
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MomecTnTe poGOT-NbINECOC Ha NOAKMKYEHHYIO AOK-CTaHuuto (Puc. 15).

NHaukaTtop «CTapt/cTon» HavyHeT meaneHHo muratb (Puc. 16).

Korpa akkymynsatop 6yaeT NONHOCTLIO 3apsikeH, nHamkaTop «CTapT/CTon» HaYHET CBETUTLCA, He Muras
(Puc. 17).

ABToMaTH4yeckasi 3apsiaka Bo BpeMsl yOOpKM

1

2

Mo 3aBepLueHnn yOopKu nnmn korga B akkyMynsiTope ocTanock Tonbko 15 % 3apsiga, poboT-nbinecoc
aBTOMaTMYECKU ULLIET AOK-CTaHUMI0 Ans noa3apsaku. Bo Bpemsi noucka foK-CTaHUMKW MHAMKaTOp
«Ctapt/cTon» 6bicTpo muraet (Puc. 19).

Korpa akkymynsatop 6yaeT NOMHOCTBIO 3apsikeH, uHankaTop «CTapT/cTon» HayHeT CBETUTLCS, HEe MUras.

I'Ipmvleanme. PoGoT-nbinecoc ocyulecTBnaeTt aBTOMAaTUYECKMIA MOUCK AOK-CTaHUMKU TOMbKO B Cllyyae, ecnu
ybopka Hayanacb C A0K-CTaHLUW.

3ap;|p,Ka OT dN1eKTpoceTun

1
2

BkntounTe poboT-nbinecoc, HaxkaB Ha NepeknioyaTenb NUTaHNs.

MopxknioynTe ManeHbkUiA LWUTEKep aganTepa k rHe3ay Ha kopnyce poboTa-neinecoca (1). BctaBbte
apanTep B 3MEKTPUYECKYto po3eTky (2) (Puc. 20).

Mpwn npaBnnNbHOM NOAKIIOYEHUN PobOTa-MNbINecoca Kk anekTpoceT nHavkatTop «CtapT/cTony HauMHaeT
0Y4YeHb MeANeHHO MUraTb. ATO CBMAETENBLCTBYET O TOM, YTO pOBOT-MbINECOC 3apshKaeTcs.

Korpa akkymynatop 6yaeT NONHOCTLIO 3apsikeH, nHamkaTop «CTapT/CTon» HaYHEeT CBETUTLCS, He MUras.

MoaroToBKka NoMeLLeHUsA K yoopke

Mepen y6opkoii ybepuTte ¢ nona Bce He3aKkpenneHHble 1 xpynkue oobekTbl (Puc. 21),

a Takxe kabenu, nposoAa U LWHypbl.

kcnnyaTtaumsa poboTta-nbinecoca

Hayano n okoH4yaHue paboThbl

1

Haxmute kHonky «CTtapT/cTony.

- MoxHo ncnonb3oBatk KHOMKy «CTapT/cTony» Ha Kopryce poboTa-nbinecoca (Puc. 22)

- FC8715, FC8710, FC8705: nnun Ha nynbTe AMCTaHLUMOHHOrO yrnpasneHus (Puc. 23).

WHamkaTop «Ctapt/cTony 3aroputcs, 1 poboT-nbinecoc HayHeT y6opky (Puc. 17).

Y6opka OyaeT BbINOMHATLCSA B aBTOMaTUYECKOM PeXUMe 4O TeX Nop, noka akkyMynstop poboTa-
nblfiecoca He pa3psaamTcs. B aBTomatnyeckom pexume y6opku poboT-nbinecoc NoBTopseT
nocnefoBaTenbHOCTb NporpaMm ybopku: Z-nporpammy, MPOn3BOMbHYI0 NporpammMy, nporpammy «Baons
CTEH» U NporpaMmmy To4e4Homn ouncTku (Puc. 18).

FC8715, FC8710, FC8705:

MpumeyaHue. YTobGbl BbIGPaTb OTAENbHBIN PEXUM, HAXKMUTE COOTBETCTBYIOLLYYIO KHOMKY Ha MyfibTe
[OVCTaHLMOHHOrO ynpaeneHus. [lononHuTenbHble CBEAEHNS CM. B pa3aene «Bbibop pexuma y6opkuy.

Korpa akkymynsaTop pa3psikeH, MHamkaTop «CTapT/cTony Ha4yMHaeT Muratb U poboT-NbiNecoc UWET AoK-
CTaHuuio Ans noasapsaakm (Puc. 19).

HaxaTvem kHonku «CTapT/CTONy» Takke MOXHO NMPUOCTaHOBUTL UMW NMOMHOCTLIO NPeKpaTUTb yOopKy.
Ecnu npy noBTOpHOM HaxkaTum KHOrMku «CTapT/cTon» ypoBEHb 3apsiga akkyMynsitopa AOCTaTOYHO BbICOK,
poboT-nbinecoc npoaomkaeT ybopky B aBTOMaTUYECKOM peXUME.
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6 FC8715, FC8710, FC8705: UTo6bl pob0oT-NblNecoc BepHyICs Ha AOK-CTaHUMIO Npexaie, YeM pas3psanTcs
aKKYMYTATOP, HAOXXMUTE KHOMKY NMOAKMIOYEHUS K JOK-CTaHLUMK Ha NynbTe AMCTaHLMOHHOTO ynpaBreHus
(Puc. 25).

MHamkaTop «Ctapt/cTony Ha4ymHaeT muratb M poboT-NbiNecoc UeT AoK-CTaHuuo Ana noasapsakv (Puc.
19).

MpumeyaHune. Ecnu poboT-nbinecoc 6bin 3anyLueH He OT AOK-CTaHLUMK, OH He ByaeT aBToMaTuyecku
1cKaTb ee, Korga akkyMynaTop pa3psgutcs.

FC8715, FC8710, FC8705: Ecnu ypoBeHb 3apsiia akkyMyNsiTopa 4OCTATOYHO BbICOK, TO pOGOT-NbIecoc
MOXHO BEPHYTb K JOK-CTaHLMW, HAXKaB KHOMKY MOAKIOYEHUS K AOK-CTaHUMM Ha NynbTe AUCTaHLMOHHOrO
ynpaBneHusi. Ecnv akkyMynsiTop NOMHOCTBIO paspsikeH, poboT-nbinecoc HeobxoanMo NoCTaBUTb Ha OK-
CTaHLMIO BPYYHYIO.

YnpasneHne goK-CTaHUMEN

Ha pok-ctaHuum ecTb ABE KHOMKM, C MOMOLLIbIO KOTOPbIX MOXHO YNpaBnsiTb PO6GOTOM-MbINECOCOM.

KHonka «Y6opka nocrne 3apsgkuy

Ecnu Haxatb KHOMKy «YGopka nocrne 3apsiaku» Ha JOK-CTaHUMM BO Bpemst 3apsaku poboTa-nbinecoca,
poGOT-NbINECOC NPUCTYNUT K YBOpKe, KaK TONbKO akkyMynsiTop 6yAeT NonHOCTbio 3apsikeH (Puc. 27).

KHonka «24 4yaca»

Ecnun HaxaTb KHOMKY «24 Yaca» Ha AOK-CTaHLUMK, CTaHUMS HAaYHET 06paTHbIN OTYET 24 YacoB A0 creayoLlei
y6opku. No 3aBepLueHun 06paTHOro otcyeTa poboT-NbINecoc HAYHET YOOPKY 1 NPOAOIKUT ee OO0 TeX Mnop,
noka akkymynsitop He paspsigutcs. 3aTeM poboT-Mnbinecoc aBTOMaTUYECKU BEPHETCSA Ha AOK-CTaHUMIO Ans
noasapsaku (Puc. 28).

Bbibop pexmma ybopku

BbiGop pexvma ybopkv BO3MOXEH TOMbKO C MynbTa ANCTaHUMOHHOro ynpasneHus (FC8715, FC8710, FC8705).
MomMnMo aBTOMaTMHECKOrO pexnma ybopku AaHHbIN pobOT-NblNecoc NoaAepXKMBaeT YeTbipe OTAENbHbIX
pexvma ybopKu, Kaxablil U3 KOTOPbIX MOXXHO aKTUBMPOBATb COOTBETCTBYIOLLEN KHOMKOW Ha NynbTe
OVCTaHLUMOHHOrO yNpasrneHus.

Z-nporpamma

Ecnwu BknitoyeHa Z-nporpamMma, poboT-nblnecoc nepemMeLaeTcsi No KoMHaTe Z-06pasHbiMy ABWKeHNsSMU. 3Ta
nporpaMma npefgHasHaveHa Ans O4UCTKU KpYMHbIX yvacTkos (Puc. 29).

I'Ipomseoanaﬂ nporpamma

B atom pexume poboT-nbinecoc nponssoanT y6opKy NoMeLLieHMs, CoBepLIas NPoun3BOSIbHbIE NepeMeLLeHns
no npsiMoi n kpecT-HakpecT (Puc. 30).

Mporpamma «Boonb cTeHy

B aTom pexume poboT-nbinecoc nepeasuraeTcs BAONb CTeH, obecnevmnsas 6onee TiwaTensHyo yoopky
(Pvc. 31) gaHHOro yyacTtka noMeLLeHus.

Mporpamma To4e4HoOm yOoopKM

B aTom pexumMe pobOT-nblnecoc NnponsBonbHO nepemMeLLaeTcs No HebonbLWoMy y4acTKy nona, YTobbl

TwarensHo (Puc. 32) ero ouncTuTb.

MpvmeyaHue. MporpaMma, BbiGpaHHas BpyUHy!o, BbINOMHSAETCS TOMbKO HECKOMNbKO MUHYT. 3aTeM po6oT-
MbINECOC NEPEKNYAETCs B aBTOMaTUYECKUIA PEXMM YGOPKU.
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Py4Hoe ynpaBneHue

MoxHO ynpaBnsTb po60TOM-MbINECOCOM BPYYHYIO C MOMOLLbIO KHOMOK Ha NyfbTe AUCTaHLMOHHOMO

ynpaenexus (FC8715, FC8710, FC8705).

1 [ns ynpaeneHus nepeaswkeHnem poboTa-nbinecoca no nometleHuo (Puc. 33) ncnonb3yite KHOMKK CO
CTpernkamu BBEpX, BHU3, BMIEBO U BNPaBO PSAOM C KHOMKon «CTapT/cTony Ha nynbTe AUCTaHLUMOHHOIO
yrnpaBneHust.

Mpumeyarve. Cobntogante oCTOPOXKHOCTb, KOrAa ynpasnseTe po6oTOM-NbINECOCOM BPYYHY PSAOM C
nepenagamMu BbICOT U NECTHULAMM.

I'Ipvlmeanme. ¢yHKLU/I$| nbinecoca n 6okoBble LLETKN pa60Tar0T, TONbKO Korga pOGOT-I’IbIJ‘IeCOC enert
Bnepea. KHonku nepemMelleHna BrneBo, BNpaBo U Ha3aa npegHasHa4YeHbl UCKIIOYUTENbHO AN HaBuUrauuu.

C nomMoLLblo KHOMKM BpeMEHN YOOpKN Ha NyrbTe AUCTaHUMOHHOIO
yrnpaBneHusi

FC8715, FC8710, FC8700: YT06bI pO6GOT-NbINECOC BbINOMHAN YOOPKY B TeYeHNe 35 MUHYT, HaKMUTE KHOMKY
BpemMeHu yOopku Ha nynbTe AUCTaHLMOHHOIO ynpaeneHus. o 3aBepLueHun 3agaHHOro BpemeHmn y6opku
poBOT-NbINIEcOC BEPHETCH Ha AOK-CTaHLMI0 Ansa noasapsaku (Puc. 34).

Vlcnonb3oBaHue BbIKO4aTens

Korpaa BblkIoyaTenb NEpPeBOANTCS B NONOXEHNE «BbIKMIOYEHO», POBOT-MNbINECOC NEPEXOANUT B PEXUM

rny6okoro cHa. B aTom pexume poboT-nblnecoc He pearnpyeT HY Ha Kakme KoMaHapbl.

- Ecnu Heo6xoaumo 3apsianTb poGOT-MNbINECOC, HAXMUTE Ha BbIKNOYaTENb, YTOOLI NEPEBECTH Er0 B
ronoxeHue «BkroyeHo».

- Ecnu po6oT-nbinecoc nepeLuen B pexum riy6oKkoro cHa B NpoLecce UCNoNb30BaHusl, €ro MOXHO
BbIBECTM W3 3TOTO PEXMMA, MEPEKITIOYMB BbIKMOYaTENb B NonoxeHne «BkntoveHo» unu sapsave po6oT-
nblnecoc. Yepes HECKONBbKO CeKyHA, poGoT-Nbinecoc GyaeT CHoBa pearMpoBaTth Ha KOMaHAbl

- Ecnu Bbl He cobupaeTech Ucnonb3oBaTh POGOT-NLINECOC B TEYEHWNE ANUTENBHOrO BPEMEHU (MecsL,
Gornee), nepeknouMTe BbIKNOYaTENb B NONOXEHNE «BBIKIIOYEHO» Y OTCOEANHUTE [OK-CTaHLMIO UIN
agantep Ans 3aWmTbl akKyMynsTopa v 9KOHOMUW 3HEPTUN.

CurHansl n ux 3aHadyeHune

PoboT-nbinecoc ocHalleH ancnneem ¢ TpeMs HAMKaTopaMu: NpeaynpexaatoLnuM NHANKaTopoM,
nHgvkaTopom «CTapT/CTONy U UHAMKATOPOM 3anonHeHus nblnecbopHuka. 3HayeHne aTUX CUrHanos
npeacTaBneHo B Tabnuue Huxe.

Curnan 3HaveHve

MnavkaTop «CtapT/cTony CBETUTCS, HE Murasi. Po6oT-nbinecoc rotos k y6opke.
MnavkaTop «CtapT/cTon» MeaneHHo Muraert. Pob6oT-nbinecoc 3apspkaeTcs.
MnavkaTop «Ctapt/cTony 6eICTpo Muraer. Po6oT-nbinecoc mweT AOK-CTaHLMIO.

AkkymynsTop poboTa-nbinecoca paspsikeH.

CBeTuTca MHAMKaTOP 3anofHeHns nbinecbopHyka. MbinecbopHUK 3anonHeH.

CeeTnTCA NpeaynpexaatoLLmnmn uHankaTop. Bbl nogHsanm paboTatoLmin poboT-nbinecoc.

3aknuHunno 6amnep poboTa-nbinecoca.
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CwurHan 3HayeHune

3aKknMHUNOo Koneco unu 60KOBYIO LLETKY.

BerHHH KpbILLKa OTCYTCTBYET UI YCTaHOBIIEHA
HenpaBWUIbHO.

PoboTy-nbinecocy He yaaeTcs HaMTu OOK-CTAHLMIO.

yl'lpaBJ'IeHI/Ie C NOMOLLUbIO XIOrMKa

YnpaBneHue ¢ NoMOLLbIO XIOMNKa akTUBUpyeTcs, koraa poboT-nbinecoc NepexoamT B CRSLLMA PEXUM B
cneayoLwmx cuTyauusx:

- ecnu ybopka ocTaHOBMEHa K3-3a OLWnNOKN;

- ecnu 3anporpammmMpoBaHO KOPOTKOE BpeMsi y6opku;

- eCnv emy He yAaeTcsi HalTu CBOK JOK-CTaHUMIO B TeyeHne 20 MUHYT

Ecnu Bbl He BUaMTE pobOT-NbINECOC, Er0 MOXHO HAaWTW, XMOMHYB B Nagowmn. PoboT-nbinecoc otBeTUT
3BYKOBbIM CUrHasfioM 1 NOACBETKOM BCEX 3HAYKOB Ha aucnnee.

Ounctka u yxoa

YpaneHve mycopa u ouncTka nbiriecbopHuka

Ecnu nHgnkatop 3anonHeHusi nbinecbopHnka poBHO CBETUTCS, MbINeCOOPHUK HEOBXOAUMO ONOPOXHUTL U
OYUCTUTb.

1 CHumuTe Kpbilky (Puc. 35).

2 [loTaHWTE 3a PYuKyY KpbILLKW NbinecbopHuKa 1 n3Bnekute nolnecbopHuk n3 ero otceka (Puc. 36).

I'Ipmmeanme. M3Bnekas vnu yCTaHaBnmBas I'IbIJ'IECGOpHVIK, 6y,Elee OCTOPOXHbI, HE NOBpeanuTe nonactu
BeHTUnATopa.

3 OCTOpOXHO CHUMWTE KpbILLKY C Nblnec6opHuka (1) n nssnekute cunbtp (2) (Puc. 37).
BbiTpsicuTte nbinecbopHmK Hag MyCcopHbIM BeAPOM. O4ncTUTE UnbTp 1 BHYTPEHHIOK NOBEPXHOCTb
oTceka Ans Nblny TKaHbo Uy 3yOHON LLETKOW C MATKOW LEeTUHON. Takke 04MCTUTE BCackiBatoLlee
OTBEPCTME B HUXHEN YacTu nbinecbopHuka (Puc. 38).

BHumaHue! MNbinecGopHUK 1 UNbTP HEMb3A 0YMLLATL C NMOMOLLIO BOAbI MU MbiTb B NMOCYAOMOEYHOM
MaLlvHe.

5 CHoBa ycTtaHoBWTe unbTp B NbinecbopHuK (1). 3aTem HakpoiTe NbinecbopHuK (2) (Puc. 39) KpbILLKOMA.
CHoBa ycTaHoBWTE MNbINIeCOOPHUK B €r0 OTCEK U 3aKpOWTE BEPXHIOK KPbILLKY poboTa-nbinecoca (Puc. 40).

BHumanne! Cnegute 3a Tem, 4Tobbl B NblnecbopHvke Bcerga bbin yctaHoBneH dpunbtp. Micnonbays
poGoT-nbinecoc 6e3 punbTpa B NblNeCGOPHUKE, MOXHO NOBPeaUTb ABUraTeNb.

OuuncTka poboTta-nbinecoca

YT06bI NOAAEPKMBATL KAYECTBO YOOPKM Ha AOMKHOM YpPOBHE, HEO6XOAMMO BpEMS OT BPEMEHN oYL aThb

AaTyuku nepenaga BbICOT, Koneca, GoKoBbIE LLETKM U BCacbiBaloLLee OTBEPCTUE.

1 YcTaHoBWTE MbINECOC Ha POBHOM NMOBEPXHOCTU U NEPEBEPHUTE €rO.

2 LlleTKon C MArkon LeTuHOM (Hanpumep, 3y6HOW LLETKO) CMaxHUTE Mbifb UK BOPC C AaTYMKOB nNepenaaa
BbICOT. (Puc. 41)
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Mpumeyanue. [laTumkn nepenaga BbICOT HEO6XOAMMO OYMLLATEL PErynsipHo. M3-3a rpsasu Ha AaTymkax
nepenaga BbICOT pobOT-NbINecoc MOXET He 0OHapYXUTb nepenag BbICOT UMW NECTHULY.

3 LeTkoW c MArkoW WeTUHoM (HanpumMep, 3yGHO LLETKO) CMaxHWUTE Mbifb UMW BOPC C NepefHero koneca u
HokoBbIx konec (Puc. 42).

4 Y106bl 0YMCTUTDL BOKOBbIE LLETKM, BO3BMUTE MX 3a LLETUHY U CHUMUTE ¢ Banos (Puc. 43).

5 Msrkow LeTkol (Hanpumep, 3y6HOM) nnn TkaHbko (Pyc. 44) cMaxHUTE BOPC, BOIOCHI U HUTU C Bana u ¢
OOKOBOW LLETKW.

6 Msrkon weTkon (Hanpumep, 3y6Hon) (Puc. 45) ouncTuTe BCacbiBatoLlee oTBepCcTme.

7 Y6epuTecs, 4TO Ha BOKOBbLIX LLETKAX U Ha HUXHEeW naHenn poboTa-nbinecoca HeT OCTPbIX NPeAMETOB,
KOTOpble MOTYT NOBPEAUTb NOf.

3ameHa

3akas akceccyapoB

Y7061 NprOBpPEcTM akceccyapbl Unu 3anacHble YacTu, noceTute Beb-cant www.shop.philips.com/service
unu obpaTtuTeck B MECTHYIO TOProByto opraHusauumio Philips. MoXHO Takke cBA3aTbCA C LLEHTPOM MOAAEPXKKM
notpebuTeneri Philips B Balew cTpaHe (KOHTaKTHas nHopmauus npuBefeHa Ha rapaHTUAHOM TarnoHe).

3ameHa punbTpa

Ecnu ounbTp cunbHO 3arpssHeH nnu NoBpexaeH, 3ameHnTe ero. Ytobbl 3akasaTb HOBbIN PUNbLTP,
ncnonb3yinTe Homep 3akasa FC8065. VIHCTpyKLum No nssneveHunto punbtpa us nbinecbopHuka u ycraHoBke
obpaTHO B NbiNecObopHUK CM. B pasfene «YaaneHne Mycopa n ouuctka nbinecbopHukay rnaebl «Ounctka u
yxopo».

3ameHa 60KOBbIX LLLETOK

[ns nogaepXaHusi onTUMarnbHbIX pe3ynbTaTtoB YOopku 60KOBbIE LWETKN HEOOX0AMMO 3aMeHATb Yepes
HEeKoTopoe BpeMs Nocre Hayana Ucrnosib3oBaHus.

MpumeyaHue. Mpu NobbIX NPM3Hakax M3HOCa UNW NoBpeXaeHNs 6oKoBbIE LLETKV cneadyeT 3amMmeHuTb. Mbl
Takke pekoMeHayeM 3aMeHsTb 0be 6okoBble LEeTKN ogHOBpeMeHHO. Habop 13 aByx GOKOBbIX LLETOK U ABYX
UNbLTPOB MOXHO 3akasaTb nog Homepom FC8067.

1 YT06bl 3aMEHUTL BOKOBbIE LLIETKW, BO3bMUTE CTapble GOKOBbIE LLETKM 33 LETUHY U CHUMUTE C BasoB.
2 HapeHbTe HoBble GOKOBbIE LLETKM Ha Barbl.

3ameHa akkymynsitopa

3ameHa akkymynsTopa MOXeT ObiTb BbINOMHEHA TONBbKO KBaNUMULMPOBAHHbLIM CEPBUCHBIM UHXEHEPOM.
[ocTtaBbTe pobOT-NbINecoc B aBTOPU3OBaHHbIV CePBUCHDBIN LieHTP Philips Ans 3ameHbl akkymynsaTopa, ecnm
ero 6onblue He yaaeTcs 3apsaanTb UK OH BbICTPO paspsikaeTcsi. MOXXHO HaMTW Ha rapaHTUIHOM TanoHe
KOHTaKTHYH MHGOpMaLuio LieHTpa noaaepxku notpebuteneii Philips B Ballel cTpaHe.

3ameHa GaTtapeu nynbTa AUCTaHLMOHHOro ynpasnenunsa (FC8715,
FC8710, FC8705)

B nynbTe gncTaHUMOHHOrO ynpaBneHusi ycTaHoBMeHa kpyrnasi nnockas 6atapes CR2025. Ecnu po6oT-
NbINecoc nepecran pearmpoBaTtb Ha HaXxaTue KHOMOK MynbTa AUCTaHLMOHHOIO yrpaBneHus, 3ameHuTe
BaTapeto.
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1 TlepeBepHWTE MyNbT AUCTAHLMOHHOIO ynpaBneHus. Haxmute KHomnky cumkcauum Ha aepxartene 6atapen
1 OQHOBPEMEHHO CABMHBbTE AepxaTtenb 6atapen ¢ nynbTa AMCTaHLUMOHHOrO ynpasnenus (Puc. 46).

2 VisBnekute ceBLlylo 6aTapeto U3 AepxaTtens v BCcTaBbTe HOBYLO 6aTapeto. CHoBa yCTaHOBUTE AepxaTtenb
6aTapeu Ha NynbT AMCTaHUMOHHOIO ynpaenenus (Puc. 47).

M3Bne4deHne akkymynsitopa

MpenynpexneHue! CnenyeT M3BMEKaTb akKyMyNSATOPHbIE BaTapen TONbKO Nepeq yTunmsaumen
npubopa. Mepen n3BneveHvem Gatapeu y6eauTech, YTO OHa NOJHOCTbIO Pa3psKeHa.

YT00bl U3BNEYL aKKyMynsATOp, CeAyiTe NHCTPYKLUMSIM, NPUBEAEHHBIM HKe. [Ana n3BneyeHust akkymynstopa

MOXHO TaKke AOCTaBUTb pobOT-NbINecoc B CepBUCHBIV LieHTp Philips. O6paTnTech B LeHTp noaaepXKu

notpebuTenen Philips B Balel ctpaHe, 4Tobbl y3HaTb aapec brnvxalillero cepBnCHOro LieHTpa.

1 3anyctute poboT-NbiNecoc He OT AOK-CTaHLuKW, a U3 Apyroro Mecra B KOMHaTe.

2 T[epep v3BneYeHnem n yTunmaaumen akkyMynatopa BKMioYMTe poboT-NbiNecoc 1 ocTaBbTe €ro
BKJTIOYEHHbBIM [0 NOSHOW Pa3psaaKkun akkymynsaropa.

3 OTBUHTWTE BMHTbI Ha KpbILLKE OTceka Ang 6atapeli n cHUMUTE KpbIwKky (Puc. 48).
MogHummnTe akkymynsaTop n otcoeguHute ero (Puc. 49).

5 JocrtaBbTe pobOT 1 akKyMynaTop B NyHKT cbopa 0TXOA0B SMEKTPUYECKOrO U SNEKTPOHHOIO
obopygoBaHus.

[Touck n yctpaHeHne HencnpaBHOCTEN

[laHHblii pasgen nocesileH Havbonee pacnpocTpaHeHHbIM Npobnemam, ¢ KOTOPbIMU Bbl MOXETe
CTOJKHYTBCSA NPY UCMONb30BaHUM Npubopa. Ecnv He yaaeTcsi CaMOCTOSITENBHO CNPaBUTLCS C BO3HUKLLMMM
npobnemamm, 03HaKOMbTECh C OTBETaMU Ha YacTo 3aaBaeMble BONPOCk! Ha Beb-caiiTe

www.philips.com/support unu obpatuteck B LIEHTP NogAepxku noTpebuTteneii B BaLlein cTpaHe.

MpoGnema BoamoxHas npuynHa Cnocobbl pelueHus
Po6oTt-nbinecoc He AKKYMYNSITOP paspsiKeH. 3apsgunTte akkymynaTop (CMm. rnasy
npucTynaet K ybopke, «[oprotoska npubopa k paboTey).
Korfa s HaXumato KHoMKy

«CTtapt/cTony.

ManeHbkuin WITekep aganTtepa Po6GoT-nbinecoc He MoxeT paboTaTb,

NOAKIOYEH K pOGOTY-MbINecocy.  Monyyas nnuTaHue ot anektpoceTu. OH
paboTaeT, ToNbKO Korga nonyvaet
nuTaHue oT akkymynsitopa. Moatomy
npexae Yem ucnonb3oBaTb poboT-
Mblfecoc, HeoGX0AMMO OTCOEANHUTD
aganTep.

BelkntoyaTtenb He ycTaHoBneH B Bknrounte npubop, Haxas Ha

nonoxexune «BknoueHo» (1). nepekntovartens nutaxdus. lNMpucoeamHuTe
po6OT-NbINEecoC K AOK-CTaHLuK,
NOAKMIOYEHHOW K CETW, UNn BCTaBbTe
ManeHbKuUi LITekep agantepa B
COOTBETCTBYOLWUIA pazbemM. Yepes
HECKONbKO CeKyHA, MPO3BYYUT 3BYKOBOWM
CUrHan, v BKMOYUTCA NOACBETKA AUCnes.
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Po6oT-nbinecoc He
pearmpyeT Ha HaxaTuns
OIHOW N3 KHOMOK.

Bebl yCTaHOBUTE nepekn4arTesnb
BKIMOYEHMWSA/BBIKIMIOYEHNS B
nonoXxeHue «BbIKNIOYEHOY.

BkntounTte npnbop, Haxas Ha
nepekntovatens nutanus. MpucoeagnHuTe
poBOT-NbINEcoC K AOK-CTaHLMK,
NMOAKITOYEHHOM K CEeTU, Unu BCTaBbTe
ManeHbKuiA LITekep ajantepa B
COOTBETCTBYHOLLUIA pa3bem. Yepes
HECKONbKO CeKYH[, MPO3BYYUT 3BYKOBOM
CUrHan, v BKNIOYMTCS NOACBETKa AUCHes.

Po6orty-nbinecocy He yaanoch
HanTW JOK-CTaHLMIo, 1
aKKyMynaTop paspsauncs.

MpucoeanHnTe poboT-NbINECOC K A0K-
CTaHUWK, NOAKIIOYEHHOW K CETU, UK
BCTaBbTe MaleHbKWli LUTekep agantepa B
COOTBETCTBYHOLLUIA pa3beM. Yepes
HECKOINbKO CEKyHA, MPO3BYYUT 3BYKOBOM
CWrHarn, 1 BKIKYUTCSA NOACBETKA AUCTES.

BbicTpo muraet
npegynpexaatoLni
VHAVKaTOP.

3aknMHUNo oaHo unu oba
Koneca.

lMepeBeauTe BbIKNOYATEND B NONOXEHME
«BblkntoueHoy. YaanuTe Bopc, BONOCHI,
HUTKW UNW NPOBOJ C NOABECKM Koreca.

3aKknMHUNO oaHy mnu obe
6OKOBbIE LLETKU.

Ounctnte BGokoBbIE LWETKN (CM. rnaBy
«OuncTka n yxoay).

BepxHsisi KpblLLka OTCyTCTBYET
UNW yCTaHoBEHAa HeMpaBuIIbHO.

Ecnun BepxHAs KpbillKa OTCYTCTBYET Mnn
yCTaHOBIEHa HenpasunbHo, poboT-
nblfiecoc He MoxeT paboTaTs. [NpaBunbLHO
YyCTaHOBUTE BEPXHIOIO KPbILLKY Ha po6oT-
nblfiecoc.

3aknuHuno 6amnep.

HaxmuTte kHonky «Ctapt/cTony.
MogHnmMmuTE pobOoT-NbiNecoc, YToobI
BblcBOOOANTL Bamnep. Paamectute poboT-
NbINecoc Ha HEKOTOPOM PacCTOSIHUN OT
NPENSATCTBUSA U HAXXMUTE KHOMKY
«CTtapt/cTony, 4Tobbl BO306GHOBUTL YOOPKY.

Bbl nogHsanu pabotarowmin
poboT-nblnecoc.

HaxmuTte kHonky «Ctapt/cTony. MNoctaebTe
po6OT-NbINECcoC Ha NOM N HAXMUTE KHOMKY
«CTtapt/cTony, 4Tobbl OH BO30OHOBUN

ybopky.

Po6oT-nbinecoc ybupaet
HealpPEeKTUBHO.

LLletuHa Ha ogHou nnu obemnx
BGOKOBBIX LLETKAX NOrHyTa.

MorpysuTe ogHy nnu obe LWeTKM B TENMyLO
BOJY W OCTaBbTE Ha HEKOTOPOE BPEMSI.
Ecnu weTtuHa He BoccTaHOBUT chopmy,
3amMeHnTe BoKoBbIe LETKU (CM. rnaBy
«3ameHay).

®dunbTp B NblnecbopHuke
3arpsisHeH.

Oumnctute punbTp NbinecbopHMKa TKaHbIO
nnu 3y6GHON LWETKOWM C MSrKOM LLLETUHOM.
PUnbTp M NbINECOOPHUK TaKKE MOXHO
OYUCTUTB OObIYHBIM MbINIECOCOM B pEXUME
HW3KON MHTEHCMBHOCTU BCaChIBaHWS.
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Ecnun dounnbTp He yaanock ounctutb
LLieTKaMM1 UInn NblNIECOCOM, 3aMEHUTE €ero.
PunbTp pEKOMEHAYETCS 3aMEHSATb Kak
MWHUMYM pas3 B rop.

3abnokmpoBaHo BcacbkiBaloLlee
OTBEPCTME B HUXKHEN YacTu
nbinecbopHuka.

OuunctuTe BCacbiBatoLlee 0TBeEpPCTUE (CM.
rnaBy «O4ucTKa 1 yxoay).

B nepegHee Koneco nonanun
BOJ1OCbl UMK TPA3b.

OuncTtnte nepeaHee Koneco (CM. rnasy
«OumncTKa 1 yxoay).

Po6oT-nbinecoc BbiNnonHseT
yBOpKy TEMHOrO 1Ny YepHOro
nokpbITus. Moatomy
3anyckalTcs 4aTymku nepenaga
BbICOT, 1 pOGOT-NblNecoc
MCMonb3yeT HeCcTaHO4APTHYO
nporpaMmmy y6opku.

HaxmuTte kHonky «CtapT/cTony, a 3atem
nepemMectute poboT-nbinecoc Ha 6onee
CBeTNbIV yyacTok nona. Ecnn npobnema
BO3HUKaeT 1 Ha Bonee cBeTnbIx nonax,
nepengute Ha Beb-cant
www.philips.com/support nnu obpartutecs B
LeHTp noaaepXkv notpebuteneri B Bawen
cTpaHe.

Po6oT-nbinecoc ybupaet non, Ha
KOTOPOM SIPKO OTpaxaeTtcst
conHeuHblv ceeT. OTpaxeHne
cBeTa MellaeT paboTe JaTuYnKoB
nepenapa BbICOT, 1 poboT-
NblNecoc ucnonb3ayeT
HeoObIYHyI0 Nporpammy ybopkw.

3akpoinTe WTOopbl, YTOOLI MPENATCTBOBATL
nonagaHuio CoMHEYHOro ceeTa B
nometyeHne. MoxHo Takke Ha4yaTb yOopky
npu MeHee SpKOM COMHLe.

AkkymynsTop 6onblue He
3apshKaeTCs UM CIMLLKOM
ObICTPO paspspkaeTcsl.

3aKOHUMICHA CPOK CyObl
akkymynstopa.

3amMeHnTe akkymynsiTop B CEPBUCHOM
LeHTpe Philips (cMm. rnasy «3ameHay).

FC8715, FC8710, FC8705:
Batapes nynbta Y
paspsixaeTcs OYeHb
BbIcTpO.

Bo3moxHo, ycTaHOBMNeHa
6aTapes HenpaBUNbLHOrO TMNa.

[Ina nynbTa AMCTaHUMOHHOIO ynpaBneHns
Heobxoauma kpyrnas nnockas 6atapes
CR2025. Ecnu npobnema He ycTpaHeHa,
nepenguTe Ha Beb-cant
www.philips.com/support nnu obparturtecs B
LeHTp noaaepXkv notpebuteneri B Bawen
cTpaHe.

PoboT-nbinecoc
nepemMeLlaeTcsi Kpyramu.

Po6oT-nbinecoc pabortaet B
pexumme To4Ye4YHOWN YOOopKM.

Ero noBegeHune ctaHgapTHo. Pexum
TOYEYHOWN YOOPKM MOXHO MCMONb30BaTh,
€cnv Ha onpefeneHHoM yyacTtke nona
CKOMMIIOCb MHOTO rpsi3v 1 ee HeobxoaMMo
TwarenebHo ybpatb. Kpome Toro, aToT
pPeX1M SBNSETCSA YacTblo
aBTOMAaTM4ECKOro pexuma ybopku.
[MpumepHO Yepes MUHYTY poBOoT-MbiNecoc
BO30OHOBMT BbINOMNHEHWE CTaHAAPTHOM
nporpaMmbl y6opku. Pexunm ToueyvHom
ybOpKM TarKe MOXHO BbIKMIOYUTb, BbiOpaB
Opyron pexum ybopku Ha nynbTte
AVCTaHLMOHHOIO ynpaBneHust.
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FC8715, FC8710, FC8705: Pexum ToueyHow
ybOopKM TaKke MOXHO BbIKMIOUYNTL, BbiOpaB
OpYrovi pexvmM ybopku Ha nynbte
OVCTaHLUMOHHOIO ynpasrneHusi.

Po6oTy-nbinecocy He
yAaeTcs HaWTu JOK-
CTaHuuto.

Pob6oTy-nbinecocy He xBaTaeT
MecTa, 4To6bl fobpaThea Ao
[OK-CTaHLMUW.

MonbiTarTecs HAaNTK Apyroe MecTo Ans
pasmelleHns foK-cTaHumn. Cm. pasgen
«YCTaHOBKa JOK-CTaHLMNy rnasbl
«[MoaroTtoBka npubopa k paboTex.

Pob6oT-nbinecoc npogomkaeT
aKTMBHO UCKaTb JOK-CTaHLMIO.

MopoxanTe okomno 20 MUHYT, U po6oT-
NbINECOC BEPHETCS Ha OOK-CTaHLMIO.

Po6oT-nbinecoc 6bin 3anyLieH
He OT AOK-CTaHLMu.

YT106b1 pOGOT-NbINECOC BEPHYNCH Ha AOK-
cTaHuuio nocne ybopku, 3anycture ero ot
[OK-CTaHLuW.
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Betyn

Bcrtyn

BiTaemo Bac i3 nokynkoto Ta nackaso npocmmo Ao kny6y Philips! LLlo6 cnoBHa ckopuctatmcs niagTpyMKo, Ky
npornoHye komnaHis Philips, 3apeecTpyiTe cBii NpucTpin Ha Be6-caiiTi www.philips.com/welcome.

3aranbHum onuc

BepxHs kpuwka

Pyyka KpuLWKn KOHTeHepa Ansa nuny

Kpuvwka koHTenHepa ansa nuny

®PinbTp

KoHTenHep ansa nuny

BeHtunstop

Bamnep

Hatynk gok-cTaHuii

9 KHonka noyaTky/3ynuHeHHst (Ans 3anycky abo 3ynuHeHHst poboTa)
10 Oucnnen

11 Mepemukay XMBNEHHS (AN BBIMKHEHHS abo BUMKHEHHst poboTa)
12 lNepegHe koneco

13 Banu 60koBUX LLiTOK

14 JaTtynkn nagiHHA

15 Koneca

16 OTBip BCMOKTYBaHHsI

17 BivHi Wwitkn

18 Tpumay 6atapei

19 MynbT AncTaHuiHoro kepysaHHsa (FC8715, FC8710, FC8705)
20 Mana Bunka

21 Apantep

22 [ok-cTaHuis

O NONUTA WN=

Avcnnen i nynbT ANCTaHUIMHOIO KEPYBaHHS

Oucnnen (Man. 2):

1 IHAvKaTOp NonepemKeHHs

2 IHAMKaTop noYaTKy/3yNUHEHHS

3 |HAVKaTOp 3anOBHEHHS KOHTEHepa Ans nuiy
MynbT AncTaHuinHoro kepysaHHs (Man. 3):

1 HagirauiiHi KHoONKM Ta 3anyck/3ynMHeHHS

2 KHonka CTUKyBaHHSA

3 KHonka yacy npubupaHHs

4 KHOMKM pexunMiB NpubnpaHHs

Ak npauytoe Baw poboT

Lo ynctutb Baw pobort

Liboro po6oTa o6nagHaHo yHKLUisiMU, siki pobnsaTe Moro npuaaTHUM Ans npubrpanHs nignorun y Bawwii
oceni.

VKpaiHcbKa
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Po6oT ocobnmeo nigxoanTb Ans npubrpaHHa TBepAoi nianory — oepes’siHoi, kaxenbHoi abo NiHoNeyMHOT.
MoxyTb BUHMKaTV NPOBNEMM 3 YNLLIEHHSAM M’SKUX MOBEPXOHb, HAanpuKnag KUnmmis abo KMnmmoBmx
nokputTiB. Ao Bu BukopuctoByeTe poboTa Ha kunumi abo KUNMMMOBOMY MOKPWTTI, Mif Yac nepLuoro
BUKOPWUCTaHHS 3anumiuanTecs nopy i3 H1UM, Wwob nobaynTu, 4n poboT 3mMoxe BnopaTucs i3 LM TUNom
nignorn. Harnsg 3a pob6oTom Takox NoTpibeH nia Yac BUKOPUCTaHHS MOro Ha Ayxe TeMHin abo 6nvckyyin
TBepAiv nianosi.

Ak Baw poboT umctuTb nignory

Cuctema npmbupaHHs

PoboT mae 2-eTanHy cuctemy npubmpaHHa Ans epeKkTMBHOrO OYULLIEHHS MiAMoTN.

- [gi 6iyHi WiTkn gonomaratoTb poboTy NpubmnpaTh B KyTKax i B3OBX CTiH. BoHM Takox gonomaratoTb
BvAanaTu Gpyna i3 nignory 1 npocysaTu Oro Ao 0TBOPY BCMOKTYBaHHSA (Marn. 4).

- Pob6oT Bnoentoe YactTuHkM Bpyay Ta nepeHocuTb iX Yepesa OTBIP BCMOKTYBaHHS B KOHTENHEP ANs nuny
(Man. 5).

Cxemu pyxy nig vyac npubupaHHs

Y pexumi aBToMaTnyHoro npubupaHHsa poboT BUKOPUCTOBYE aBTOMAaTUYHY NOCHIAOBHICTb CXEM pyXy Ans
ONTUManbHOro NPUBMPaHHS KOXHOT AiNsHKM KiMHaTU. BiH BUKOPUCTOBYE Taki CXeMU pyxy:

1 Z-nopibHa abo sursaronogibHa cxema (Man. 6)

2 [osinbHa cxema (Man. 7)

3 Cxema (Man. 8) pyxy B3gOBX CTiH

4 Cxewma (Man. 9) pyxy Ans BUBEAEHHS NnsM

Y pexumi aBToMmaTnyHoro npubupaHHsa poboT BUKOPUCTOBYE Lii cxeMu y hikcoBaHiln NoCnifoBHOCTI: 3a Z-
noaiGHoO, AOBINBHOK CXEMOMD, B30OBX CTiH | 3@ CXEMOIO pPyXy ANs BUBEAEHHS NISIM.

Konu po6oT 3aBepLunThb L0 MOCMIA0BHICTb CXEM, BiH 3HOBY MOYHE pyxaTucs 3a Z-nogibHoto cxemoto. PoboT
NPOAOBXYE BUKOPUCTOBYBATH LItO MOCNIAOBHICTb CXEM AN1st NPUBUPAHHS KIMHATU, OKM HE PO3PSAUTLCS
akymynsaTopHa 6aTtapes, abo [OKM A0r0 He BUMKHYTb BPYYHY.

Mpumitka (FC8715, FC8710, FC8705). MoXHa Takox CamOCTiiHO BUGPpaTU KOXEH pexum okpemo. [ins Lboro
Tpeba HaTUCHYTW BiANoBigHY kHomKy Ha nynbTi K. JoknaaHiwy iHdopmauiio yutaiTe B nigpo3gini "Pexumu
npubupanHsa" posginy "BukopucTtaHHsa poboTta”.

Ak Baw poboT yHUKae nepenagis BUCOTH

Ha pHi poboTa po3TalioBaHo Tpy AaT4uku NagiHHs. BiH BUKOpMCTOBYE Ui aTymkm, Wwob BUABNATY nepenagu
BMCOTM (Hanpwuknag, CXoAm) Ta yHUKaTh ix.

MpumiTka. AKLwo poboT NepecyBaeTbCs AELLO Haf KPaeM MiABULLIEHHS, Lie HOpMarnbHO, agxe Moro nepeaHiv
AaTyvK NagiHHa 3HaxoauTbesa 3a Gamnepom.

YBara! Y gesikux Bunagkax gatyMku nagiHHA MOXYTb HE BUSIBISITU CXOAM UM iHLI nepenagmn BUCOTU BYACHO.
Tomy yBaXHO CTeXTe 3a poHOTOM NPOTArOM MepLUMX pasiB BUKOPUCTAHHS, | Konv BiH npautoe 6insg cxoais
abo iHLWOI AiNAHKK 3 pi3HKLEeto BUCOTW. Baxnneo perynspHo YNCTUTY AaTUYMKM NagiHHS, Wo6 poboT Mir i
Hagani npaBUIIbHO BU3HAYMTW NEPexXoam BUCOTU (IHCTPYKLii AvB. y po3aini "YnienHs ta gornaa”).

Mepen nepLUMM BUKOPUCTAHHAM

BcTaHoBReHHs BivHMX LiTOK
1 PosnakyiiTe GiyHi LWiTKM Ta nocTaBTe poboTa Aoropy AHOM Ha cTorni abo mignosi.
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2 lpocyHbTe BiyHi WiTkM Ha cnewianbHi Banu, WO 3HaxoasTbes Ha AHi pob6oTta (Man. 10).

Mpumitka. MepeBipTe, YM HaNEeXHUM YMHOM Mig’edHaHo GiyHi WiTkM. BcTaHoBMoONWTE iX HA Banu 4o
dikcauii 3 KnaLaHHsM.

BuganeHHs 3axXuCHOT eTUKETKM 3 NynbTa OUCTaHLUinHOro kepyeaHHs (FC8715, FC8710,

FC8705)

MynbT AMCTaHLinHOrO KepyBaHHs npautoe Big 6atapei Tabnetkosoro Tnny CR2025. Lito 6aTapeto 3axuiyeHo

cneuianbHOK eTUKETKOIO, SIKY Nepes BUKOPUCTaHHAM NOTPIOHO 3HATW.

1 3HimMiTb 3aX1CHY eTUKeTKY 3 BigAineHHa Ansa 6atapei nynbTa gucTaHuinHoro kepysaHHs (Man. 11).
Tenep NnynbTOM AMCTAHLiIHOrO KEPYBaHHS MOXHa KOPUCTYBaTUCS.

[MigroToBKa 4O BUKOPUCTAHHA

BcTtaHoBneHHs Ha OOK-CTaHLito

1 BcrasTe many BuIKy aganTtepa B po3’eM Ha AOK-CTaHLii (1). BcTaBTe Bunky-agantep y po3eTky Ha
CTiHi (2) (Man. 12).

2 [locTaBTe AOK-CTaHLil0 Ha rOPM30HTarbHY, PiBHY niagnory 6ins ctiHu.

MpuwmiTka. MNepekoHariTecs y BiACYTHOCTI nepeLukos abo nepenazis BUCOTM Ha BiacTaHi 80 cm nonepeay,
30 cm npaBopyy i 100 cm niBopyy BiA Aok-ctaHuii (Man. 13).

Baxxnuea iHcbopmauis: pexxum rinmbokoro cHy

Ak nepesanyctutn poboTa, Lo 3HaXOANTLCSA B PEXUMi rMMBOKOro cHy (poboT He pearye Ha KOMaHaK).
- YCTaHOoBITb NepemMumKkay X1BNeHHs B NONoXeHHs "yBiMk." (Man. 14).
- 3apsaite 6aTapeto poboTa. 3a kinbka cekyHa poboT 3HOBY NOYHE pearyBaTh Ha KOMaHAW.

MpumiTka. PoBOT nepexoanTb Y pexumM rmmbokoro CHy KOXeH pas, konv Bu BCTaHOBNOETE Nepemmkay
)KMBIEHHS B NONOXEHHS "BUMK.", | KONM akyMynaTop po3psmkeHuii. Hanpuknag, 6atapes Moxe NoBHiCTiO
PO3PSANTUCE, AKLLO POBOT HE MOXE 3HANTMN [AOK-CTaHLIito.

3apsigKaHHs

Mia Yac nepLuoro 3apsmkaHHS i Konn akymynatopHa 6atapes poboTa po3psaanTbes, NPOLEC 3apamKaHHS
TpMBaTUME YOTUPU FOAUHW.

Bawuoro po6oTa MoxHa 3apsgkaTi y ABa crnocobu:

- Ha AOK-CTaHUil (Bpy4Hy abo aBTOMATUYHO Mif Yac BUKOPUCTAHHS);

- nig’egHaBLUKM poboTa BesnocepeHbO A0 MEPEXi XUBMEHHS.

Mpumitka. Konn akymynsatopHa 6atapesi NOBHICTIO 3apsanTbCs, poboT 3mMoxe npubupati NnpudamM3Ho
npotsarom 100 XBUNWH.

3apsagaHHs Ha OOK-CTaHLji

1 YcTaHOoBITb NepemMuKay XUBMEHHS B NONOXeHHA "yBiMK." (Man. 14).

2 [ocraBTe poboTa Ha nia’efHaHy A0 Mepexi XuUBMNeHHs Aok-cTaHuito (Man. 15).

3 |HaMKaTOp NoyaTKy/3ynUHEHHs NoYMHae nosinbHo 6numatn (Man. 16).

4 Konu 6atapes NoBHICTIO 3apspKeHa, iHaUKaTop novaTky/3ynmHeHHs 6e3nepepsHo cBiTuTbesa (Man. 17).
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ABTOMaTU4YHE 3apAgKaHHA I'IiLI, 4Yac BMKOPUCTAHHA

1 Konu po6oT 3akiH4nTb Npnbupatun, abo konu 3annuwntbes nuwe 15 % eHeprii 6aTapei, BiH aBTOMaTUYHO
LyKaTMe JOK-CTaHLjto Ans 3apsigkaHHs. Konv po6oT wwykae AoK-CTaHLio, iHAuKaTop novaTky/3ynuHeHHs
wemnako 6numae (Man. 19).

2 Konwn 6aTtapesi NOBHICTIO 3apspKeHa, iHaMKaTop noyaTKy/3ynuHeHHsi 6e3nepepBHO CBITUTHCS.

MpumiTka. PoBOT LyKkae AOK-CTaHLil0 aBTOMaTUYHO NuLe B TOMY pasi, SKLIO BiH MOYaB NpUbUpaHHs 3 AOK-
cTaHuii.

3apsapxaHHs 6e3nocepeqHbO Big enekTpoMepexi

1 HaTucHiTb nepemukay XuBneHHs, Wwob yBiMKHYTU poboTa.

2 BcrasTe many Bunky agantepa B po3’em Ha poborTi (1). [ig’eagHanTe agantep 40 pO3ETKM Ha CTiHi (2)
(Man. 20).

3 Akwo poboTa nig’egHaHO HanNeXHMM YMHOM, iHAMKATOP NoYaTKy/3yNMHEHHS NoYnMHae 6nmmaTtun gyxe
noeinbHo. Lle o3Havae, wo poboT 3apsaxaeTbes.

4 Konu batapes NoBHICTIO 3apspKeHa, iHANKaTop NoYvaTKy/3ynMHeHHs 6e3nepepBHO CBITUTHLCS.

MigrotoBka KiMHaTK 40 UMKy NpubupaHHs

MepL HixX BMMKaTK poboTa ANS UMKy NpubupaHHs, nepekoHanTecs, Lo Ha NiAno3i HeMae KPUXKUX i erknx
npegmertis (Man. 21).
Takox npunbepiTb i3 nignoru Bci kabeni n gpoTw.

BukopuctaHHa poboTa

3anyck i 3ynuHka

1 HaTUCHITb KHOMKY NoYaTKy/3ynUHEHHS.
- MoxHa HaTUCHYTU KHOMKY NoYaTKy/3ynuHeHHs Ha poboTi (Man. 22).
- FC8715, FC8710, FC8705: Takox MOXXHa HaTUCHYTW KHOMKY NOYaTKy/3yMUHEHHSI Ha NynbTi

AvcTaHuinHoro kepysaHHs (Man. 23).

2 |HAMKaTOp NoYaTKy/3ynUHEHHS NOCTiHO NnepebyBae B yBIMKHEHOMY MOMOXEHHI, i pPO6OT NoYnHae
npubupatn (Man. 17).

3 Pob6ot npubupae B pexumi aBTOMaTU4HOro NpMbunpaHHs, Aok He po3psanTbes baTtapes. Y pexumi
aBTOMaTMYHOro NpMBMpaHHS BiH LUKNIYHO pyXaeTbes 3a Z-nogibHo, AOBINBHOK CXEMOI0, B3A0BX CTiH i
3a CXxemolo pyxy Ans susedeHHs nnam (Man. 18).

FC8715, FC8710, FC8705:

Mpumitka. LLlo6 BuGpaTy BnacHuii pexxum npubupaHHs, HaTUCHITb OAHY 3 KHOMOK pexumy Ha nynbTi K.
HoknagHiwe yutaiite B po3aini "Bubip pexumis npubupaHHs".

4 Konwu 6aTapesi po3psguTbCs, iHAUKaTOp novaTky/3ynuHEHHs1 noyHe 6nvumaTy, a poboT WwykaTtnume Jok-
CTaHuito Ansa 3apagxanis (Man. 19).

5 TakoX MOXHa HaTUCHYTW KHOMKY no4vaTky/3ynuHeHHs, Wwob nepepsatn abo 3ynUHUTK LMK NpUbupaHHs.
SAKLLO HATUCHYTU KHOMKY NOYaTKY/3yNUHEHHS LLie pas, Konu akymynsitopHa 6atapest MictTutume e
[OCTaTHLO eHeprii, Po6OT NPOAOBXUTE POBOTY B peXMMi aBTOMATUYHOTO NPUBMPaHHS.

6 FC8715, FC8710, FC8705: LLlo6 noBepHy T poboTa Ha AOK-CTaHLilo nepeq TuM, ik akymynstopHa 6aTtapes
pO3pPAANTLCS, HATUCHITL KHOMKY CTUKYBaHHA Ha nynbTi AK (Man. 25).

IHAuKaTop nNovaTkKy/3ynMHEHHs MoYHe BnumaTy, a poboT WykaTuMe AoK-CTaHuilo Ans 3apsmpkaHHa (Man.
19).
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MpumiTka. AKWwo poboT He NoYHe pobOoTy 3 AOK-CTaHLi, BiH HE LuykaTMMe i aBTOMaTU4HO, Konn
po3psianTbes Gatapes.

FC8715, FC8710, FC8705: Akwio akymynstopHa 6aTapes MiCTUTb Lie AOCTaTHbO EHEPTii, MOXXHa HaTUCHYTU
KHOMKY CTUKyBaHHsi Ha nynbTi OK, Wo6 noBepHyT poboTa Ha AoK-CTaHujiio. AKLo akyMynaTopHa 6atapes
MOBHICTIO PO3pAAUTLCS, AOBEAETLCH BCTAHOBUTU pob0oTa Ha JOK-CTaHLiH0 BPYYHY.

PoboTa 3 gok-cTaHuieto

[lok-cTaHujis obnagHaHa ABoMa eneMeHTamm KepyBaHHS, ki MOXHa BUKOPUCTOBYBATV AN KepyBaHHS
poboTom.

KHonka 3anycky nicns noBHOro 3apsgy

AKLO HATUCHYTM KHOMKY 3anycky Nicns NOBHOroO 3apsay Ha AOK-CTaHLi B TOW Yac, konv pobot
3apsiakaeTbesl, poboT NoyHe NpuburpaHHs, siK TiNbku akymynaTopHa 6atapes 3apsaautbesa (Man. 27).
KHonka "24h"

AKLLIO HATMCHYTU KHOMKY "24h" Ha AOK-CTaHLii, BOHa NOYHe 3BOPOTHIl Biasik 24 rognH A0 NoYaTky HACcTYMHOro
npnbupanHs. Konwu Bignik 3akiHiMTbCA, poboT NoYHe NpubunpaTy, AOKM He po3psanTbea batapes, a noTim
aBTOMAaTMYHO NOBEPHETLCA Ha AOK-CTaHLjo Ans 3apsmkaHHa (Man. 28).

Bubip pexumy npnbupaHHs

PexvumM npnbupaHHa MoxHa BMOMpaTu nuLle 3a JONOMOro nynbTa AMCTaHLiiHOro KepyBaHHs (FC8715,
FC8710, FC8705). Kpim aBTOMaTU4HOro NpubumpaHHs, e poboT Mae YoTUpW OKPEMI PEXUMMN NPUBUPaHHS, AKi
MOXHa aKTUBYBAaTW BiANOBIAHOK KHOMKOK HAa NyNbTi AUCTAHLINHOIO KepyBaHHS.

Pexxum npnburpaHHa 3a Z-nogibHor cxemoto

Y pexumi npubupaHHs 3a Z-nodibHol cXeMor pyxy poboT YMCTUTb MiAMOry, BUKOHYOYM Z-NoAibHI netni no
KiMHaTi Ans YiweHHs Benukmx nnow (Man. 29).

PexxvM npubupaHHs 3a JOBINbHOK CXEMOKO

Y ubomy pexumi poboT npnbupae KiMHaTy 3a 3MiLLaHOI CXEMOIO PyXy Mo npsamin i Haexpect (Man. 30).

Pexxum npnburpaHHs 3a CXeMoto pyxy B34OBX CTiH

Y ubomy pexumi poboT pyxaeTbCsi B3AOBX CTiH KIMHaTK AnA goAaTkoBoro npubupanHs (Man. 31) ginsHok
nopsia 3i ctiHamu.

Pexum BMBeOEHHA NNAM

Y ubomy pexuMi poboT pobuTb AOBINbHI PyXun Ha HEBENWKIN AiNAHLUI Ana peTensHoro (Man. 32) npubupaHHs
Ljiei ginsHkn.

Mpumitka. Pexumu, obpaHi Bpy4Hy, aKTUBYIOTECS NULLE Ha Kinbka XBUnuH. Micns uboro pobot
NepeMmKaeTbCs Ha PEXUM aBTOMATUYHOIO NPUBMPaHHS.

PyyHe kepyBaHHs

Po6oTom Takox MoXHa kepyBaTy BPy4YHY 3a [OMOMOro KHOMOK Ha MynbTi AMCTaHLiiHOro KepyBaHHsi (FC8715,

FC8710, FC8705).

1 3a 4omnomoroto KHOMOK 3i CTpinKaMu Bropy, BHW3, MPaBopyY i MiBOPYY Bif KHOMKW MoYaTKy/3ynMHEHHS Ha
nynbTi OK moxHa kepyBaTh nepecyBaHHsiM poboTa no kimHarTi. (Man. 33)

MpumiTka. ByabTe ob6epexHi, konu nig Yac py4YHOro kepyBaHHi po6oT 3HaxoauTbes 6nn3bko Ao nepenagy
BMCOTU abo cxoais.
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MpuMiTka. PYHKLiS BCMOKTYBaHHS Ta BiuHi LLiTKM NpaLoloThb TiNbKK ToAi, KON poboT pyxaeTbcsi Brepes.
KHonku pyxy niBopyy, npaBopyy abo Hasag npu3HadeHi Tinbkv Ans MaHeBpyBaHHsi poboTa.

BukopucTaHHS KHOMKK Yacy npubupaHHs Ha NynbTi AUCTaHLiINHOro
KepyBaHHS

FC8715, FC8710, FC8700: HaTuCHIiTb KHOMKY Yacy NpubrupaHHs Ha NynbTi AMCTaHLiiHOTO KepyBaHHs, 106
po6oT noyas LMK nNpubupaHHs Ha 35 xBunuH. Konu Yac cnnuse, poboT NnoBepHETLCSA Ha AOK-CTaHLlo Ans
3apsagxaHHa (Man. 34).

BVIKOpVICTaHHFI nepemMmKkada XmBneHHA.

Mpwn BCTaHOBMNEHHI NepeMmnkaya X1BMIEHHS B NONOXEHHS "BUMK." pobOT nepexoanTb Y PeXnMm rnmboKoro CHy.

Y uboMy pexuMi poboT He pearye Ha KOMaHaw.

- Wo6 3apsautn poboTa, yCTaHOBITb NEpeMUKaY XXUBMEHHS B MOJNOXEHHS "yBiMK.".

- SAKwo poboT nepexoanTb Y PexumM rmmbokoro CHy nif 4ac BUKOPUCTAHHS, MOro MOXHa akTuByBaTw,
YCTaHOBUBLLIN NEepeMMKaY XVBMEHHS B NMONOXeHHs "yBiMK." abo 3a gonomoroto 3apsaveLum 6atapeto
poboTa. 3a Kinbka cekyHa poboT 3HOBY MOYHE pearyBaTi Ha KOMaHAW.

- fAxkwo Bu He 36upaeTeck KopucTyBaTUCs po6OTOM NPOTArom Mmicsius abo JoBLUe, YCTaHOBITb NepemMmkay
)KVMBIEHHS B NOMOXEHHSA "BMMK." i Big’eAHanTe Aok-CTaHLilo abo aganTep Big po3eTku. Lle 3axuctutb
aKkymynaTopHy 6atapeto Ta 3aoLaanTb eHeprito.

CurHanu Ta ixX 3HadyeHHs

Po6oT obnagHaHwi gucnneem i3 Tpboma iHAMKaTopamu: iHAMKaTop NonepemKeHHs, iHamkaTop
noyaTky/3yrnMHEHHsI Ta iHOMKaTOp 3anoBHEHHSI KOHTEHepa Ans nuny. Y HaBefeHi Hukye Tabnuui nosicHeHi
3HaYeHHs curHanis.

Curnan 3HayeHHs

IHAvKkaTop novaTky/3ynuHeHHs 6e3nepepBHO
CBITUTbCA.

Po6oT rotoBuii Ao NpnbupaHHs.

IHAMKaTOp NoYaTKy/3yNMHEeHHs NOBINbHO BrMMac.

Po6oT 3apamkaeTbes.

IHamkaTop noYvaTky/3ynnMHEHHs LWBUAKO 6numae.

Po6oT wykae fok-cTaHLuito.

Hu3bkuii piBeHb 3apsigy 6aTapei.

IHAVKaTOpP 3aMOBHEHHS KOHTENHepa Ansa Nuny
CBITUTbCA.

KoHTeWHep Ans nuny 3anoBHEHWUN.

IHAMKaTOp NonepemKeHHs CBITUTLCS.

Po6oTa nigHsnu nig yac npubupaHHs.

Bamnep po6oTa 3abrnokoBaHo.

Koneco abo 6iyHy LiTKy 3abnokoBaHo.

BepxHbOi kKpuLLkM HeMae abo ii He 3aKkpuUTo
HaneXxH1M YMHOM.

Po6oT He Moe 3HalTK JOK-CTaHLito.

Peakuis Ha nneckaHHs

Peakuin Ha nneckaHHs akTUBYETLCS, KON POBOT NEPEXOOUTb Y PEXUM CHY B TaKMX CUTYyaLlisX:



170 YKpaiHCcbKa

PoboT npunmHmB npubupaHHs Yepes NomuIky.
KopucTtyBay ycTaHOBMB 3aKOpPOTKMIA Nepiod NpubrpaHHs.
Po6oT He Moxe 3HalTK OOK-CTaHLUito NPOTAroM 20 XBUSIWH.

Akwo Bu BTpaTmnm poboTa 3 nons 3opy, MOXeTe 3HaWTK AOro, NNEeCHYBLUW B AOMNOHI 0AnH pa3. PoboT
BigMNOBICTb 3BYKOBUM CUrHanoM i NigceBiTUTb YCi NiKTOrpamu Ha CBOEMy Aucrnei.

YnweHHa ta gornag

CnNOpOXXHEHHA Ta YNLLEHHS KOHTENHepa AN nuny

CnOpPOXHITb | NOYNCTBTE KOHTEWHEP ANSA MWy, KONW iHAMKaTop 3anoBHEHHS KOHTeHepa Ans nuny NocTiiHO
CBITUTbCS.

1
2

3HimiTb kpurwky (Man. 35).

MMigHIMITE PYYKy KPULLKN KOHTENHepa Ans Uy W BUTAMHITL KOHTEWHep Ansa nuny 3 rhoro siggineHHsa (Man.
36).

MpumiTka. Buiimatoum abo BCTaHOBIIOYM KOHTENHEP Ans nuny, byabTe o6epexHi, Wob He NOoLKOANTU
nionati BEHTUNATOpa ABUryHa.

O6epexHo NigHIMITE KPULLKY KOHTelHepa Ansa nuny (1) Ta BunMiTe dinbtp (2) (Man. 37).

BuTpyciTb BMiCT KOHTEHEPA AN NMUITY Haf, CMITHUKOM, LG cnopoXHWUTU 1ioro. Mounctbte inbTp i

BHYTPILLHIO YAaCTUHY KOHTENHepa ANns Nuny raHyipkoto abo 3y6GHOH0 LWiTKOK 3 M’Ak1uM BopcoM. [ounctbte
TaKoX OTBip BCMOKTYBaHHS Ha AHi KOHTeriHepa ans nuny (Man. 38).

YBara! He muiite KoHTeViHep Ans nuny Ta inbTp BOAOK abo B NOCYAOMUIHIV MaLLMHI.

BcrasTe dhinbTp Hasaa y koHTeriHep Ans nuny (1). MoTiM BCTaHOBITL KPULLIKY HA KOHTEMHEp ANs nuny (2)
(Man. 39).

[MocTaBTe KOHTEVHEep Ans Nuy Ha3ag Y BiAAdiNeHHsA AN KOHTeWHepa N BCTAHOBITb BEPXHIO KPULLKY Ha
po6ota (Man. 40).

YBara! 3aBxau nepesipsnTe, Y BCTaBNEHO BCEPEAUHI KOHTEWHepa Ans nuny inbTp. AKLwo
BMKOpUCTOBYBaTU poboTa 6e3 dinbTpa B KOHTENHEPI ANs nuny, ABUrYH ByAe NOLUKOAKEHO.

YnieHHsa poboTa

[ns ecbekTMBHOro NpMbupaHHa HeobXigHO Yac Big Yacy YACTUTU A4aTUMKM NafiHHS, koneca, BiyHi WiTkm Ta
OTBIp BCMOKTYBaHHSI.

1
2

MocTaBTe poboTa Aoropun AHOM Ha PiBHY MOBEPXHIO.

3a 4oMnoMoroto LWiTKM 3 M’SIKUM BOPCOM (Hanpuknag, 3yOHoi LWiTkM) novncTbTe Aatyumkv nagiHHa (Man. 41)
BiA nuny abo nyxy.

MpumiTka. Baxnueo perynsapHo YNCTUTY AaTYMKU NagiHHS. AKLLO AaTYuKv nadiHHa 6pyAaHi, poboT Moxe
He BU3HAYUTU 3MiHY BUCOTM ab0 CXOAVHKW.

3a 4oNoMOroto LLiTKM 3 M'AKMM BOPCOM (Hanpuknag, 3yOHoi LiTKM) NoYncTbTe nepeaHe i GokoBi koneca
(Man. 42) Big nuny a6o nyxy.

LL{o6 nouncTntu BiyHi WiTKKM, Bi3bMITb iX 3a LLETUHY ¥ 3HIMITb i3 BaniB (Man. 43).

Bupanite nyx, Bornoccst Ta HUTKM 3 BaniB i 6i4HUX LLITOK 3@ 4OMNOMOro M’'SIKOI LWiTKM (Hanpuknag, 3y6Hoi
WiTkn) abo TkaHuHK (Man. 44).

MouncTbTe OTBIP BCMOKTYBaHHSA M’AKOHO LLiTKOK (Hanpuknag, 3ybHoto witkoto) (Man. 45).

MepeBipTe, UM Ha BiYHMX LLiTKAX | HUXKHIN YacTUHI poboTa HEMaE KOOHUX FOCTPUX NPEAMETIB, sIKi MOXYTb
MOLLKOAUTK Mignory.
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3amiHa

3amMoBneHHA npunagas

LLlo6 npnabaTv npunagas um sanacHi 4actuHu, Biasigante Beb-cant www.shop.philips.com/service abo
3BepHiTbCA A0 Aunepa Philips. Bu Takox moxeTe 3BepHyTUCsa Ao LieHTpy obcnyroByBaHHs knieHTiB Philips y
CBOIN KpaiHi (KOHTaKTHY iHpopMalLilo LyKawTe B rapaHTInHOMY TanoHi).

3amiHa cinbTpa

3amiHaviTe inbTp, KONKW BiH Ayxe OpyaHui abo nowkomkeHnA. HoBMi inbTp MOXHa 3amMOBUTY 3a
Homepom apTukyna FC8065. BkasiBku LWoA0 BUMaHHA inbTpa 3 KOHTENHepa Ana nuny Ta noro
BCTaHOBIIEHHS B KOHTENHEP ANs nuny yitante B Niapo3aini "CnopoXHEHHs q YWLLLEHHS KOHTelHepa Ans
nuny" posginy "YnenHsa Ta gornag”.

3amiHa BiYHNX LWiTOK

3 yacom 3aMmiHiTb BiYHi WiTkK AN 3a6e3neyYeHHs HaneXHNxX pesynbTaTiB NPUGMpaHHs.

MpumiTka. 3aBxan 3amiHoTe GiYHI LLiTKW, KON MOMITUTE Ha HUX O3HaKM 3HOLLEHHS Y/ MOLUKOAXEHHS. Takox
pagvMmMo 3aMiHioBaT ogHoYacHo obuasi BivHi WiTkn. [Bi GiyHi WiTkM Ta ABa DINbTPU MOXHA 3aMOBUTU 3a
Homepom apTukyna FC8067.

1 Lo6 3amiHWTK GivHi LWiTKK, Bi3bMiTb CTapi OiYHI LWiTKV 3a WETUHY Ta 3HiMiTb iX i3 BaniB.
2 BcTaBTe HOBI GiyHi WiTKM Ha Banu.

3amiHa akymynsatopHoi 6atapei

3amiHy akymynsTopHux 6atapen MoXyTb 34iliCHIOBaTV nuwe keanidikoBari caxisui. MpueesitTb poboTa Ao
aBTOPU30BAHOrO CEPBICHOrO LIeHTPY Philips, W06 3aMiHNTV akyMynsaTopHy 6aTapeto, KO BOHa He
3apsakaeTbes abo LWBMAKO pospaaxaeTbes. By Takox MoxeTe 3BepHyTucs Ao LieHTpy o6cnyroByBaHHs
knieHTiB Philips y CBOIVi KpaiHi (KOHTaKTHY iHbOopMaL,ilo AMB. Y rapaHTinHOMY TaroHi).

3awmiHa 6aTapei nynbTa guctaHuiiHoro kepysaHHs (FC8715,
FC8710, FC8705)

MynbT AMcTaHLUiNnHOrO KepyBaHHs npautoe Bia 6atapei Tabnetkosoro Tnny CR2025. 3amiHionte 6aTapeto,

Konu poboT nepecTaHe pearyBaTh Ha HAaTUCHEHHS KHOMOK Ha NynbTi AUCTaHLINHOrO KepyBaHHS.

1 TpumaiTe nynbT AUCTaHLINHOrO KePYBaHHS AOropy HU30M. HaTUCHITb KHOMKY po36rIoKyBaHHSA Ha TpUMadi
6artapei Ta ogHOYaCcHO BUIMITL TpMay baTtapei 3 nynbTa AMCTaHuUiiHoro kepyBaHHs (Man. 46).

2 BwimiTb pospsaxeHy 6atapeto 3 Tpumada Ta BCTaBTe B Tpumay HoBy 6atapeto. [MoTiMm 3aaBuHLTE TprMay
6artapei B nynbT AnCTaHLUinHoro kepyeaHHs (Man. 47).

BuiimaHHs akymynatopHoi 6atapei

MonepemxeHHs. Buiimante akymynaTopHy 6atapeto, nuile SKLOo Xo4eTe yTunidyBaTu NPUCTPIN.
MepLu Hix BUMHATM BaTapeto, NepeBIpPTE, YW BOHA NMOBHICTIO PO3psaKeHa.

LLlo6 BMHATK akymMynsiTOpHy 6aTapeto, BUKOHaWTe HaBeAeHi Humk4e Kpoku. [MpueesiTe poboTa Ao
aBTOPU30BAHOr0 CepBiCHOro LieHTPY Philips, Wo6 3HATM akymynATopHy 6aTapeto. 3BepHiTbesa Ao LieHTpy
obcnyroByBaHHs knieHTIB Philips y cBOIlA KpaiHi, W06 oTpumaTy agpecy HakbnMXKYOro CepBiCHOrO LIEHTPY.
1 3anycTiTb poboTa He 3 AOK-CTaHLii, @ 3 iHLIOro Micus B KiMHaTI.
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2 [epLu HiX BUAHATU Ta yTUNi3yBaTW akymynaTopHy 6aTapeto, Aante poboTy nonpaitoBaTtu, NOKM
akymynsaTopHa 6atapes He po3psiAUTbLCS MOBHICTIO.
3 BuKpyTiTb rBUHTK Ta 3HiIMiTb KpuLKy (Man. 48) 6aTapeiHoro BiACiKy.
MigHimiTe akymynaTopHy 6atapeto Ta Big’egHaviTe ii (Man. 49).
5 3pavite poboTa Ta akyMmynsATopHy 6aTapeto B odiLiiHWA NYHKT NPUAOMY €MIEKTPUYHOrO Ta ENEKTPOHHOIO

obnagHaHHSA.

YCyHeHHS HecnpaBHOCTEN

Y uboMy po3gini po3rnsaaTbest OCHOBHI Npobnemu, siki MOXyTb BUHUKHYTU N, Yac BUKOPUCTaHHS
npucTpoto. AKLLO HaBedeHa Hbk4e iHopMaLlis He JONOMOXe BUPILLMTY Npobnemy, nepernsHbTe CMCcoK
3anuTaHb i Bignosiaeii Ha Be6-caiiTi www.philips.com/support abo 3BepHiTbest A0 LieHTpy 06crnyroByBaHHs

KMiEHTIB Y CBOIN KpaiHi.

MpoGnema

Moxnusa npuunHa

BupiweHHs

[icnst HATUCHEHHS KHOMKM
noyarky/3yrnMHeHHsi poooT
He noynHae npubupaTn.

AKYMYNATOP pO3psAMBCS.

3apsagiTb akymynsaTopHy 6artapeto (avs.
po3sgin "lMigrotoBka A0 BUKOPUCTaHHA").

Many Bunky Bce Le nig’egHaHo

[0 po3’eMy Ha poboTi.

Po6oT He npautoe Big enekrpomepexi. BiH
npauoe nuiue Bif akyMynaTopHoi 6aTapei.
Tomy nepen BUKOPUCTaHHAM 3aBXau
Big'eAHyNTe aganTep Big poboTa i Big
eneKkTpoMepexi.

[Mepemukay X1BNEHHS He
3HaxoANTLCS B NMOMOXEHHI
"ygimk." (1).

HaTucHITb NnepemMukay X1BneHHs B
nonoxeHHs "yBimk.". NMocTasTe poboTa Ha
nig’eaAHaHy 40 MEPEeXi XXUBMEHHS 10K-
cTaHujto abo BCTaBTe mMany BUMKY
afanTtepa B po3’eM Ha poboTi. 3a kinbka
CcekyHA poboT nogacTb 3BYKOBWUIA CUrHarn, i
OuCnnen 3acBiTUTbCS.

Mpn HaTUCHeHHI opaHiel 3
KHOMOK poboT He
BignoBigae Ha KOMaHAay.

Bu BcTaHoBUNM BUMMKaY y
NOJIOXKEHHS "BUMK.".

HaTucHiTb NnepemMukay X1BneHHs B
nonoxeHHs "yBimk.". NMocTasTe poboTa Ha
nig’eAHaHy 40 MEPEXi XXUBMEHHS [0K-
cTaHujto abo BCTaBTe mMany BUMKY
agjanTtepa B po3’eM Ha poboTi. 3a kinbka
cekyHA poboT nogacTb 3BYKOBWUIA CUrHarnm, i
Oncnnen 3aceBiTUTbCS.

Po6oT He 3mir 3HanTu aok-
cTaHLito, i 6aTtapes
po3psigunachb.

MocTtaBTe poboTa Ha nmig’egHaHy Ao
Mepexi XUBMNEeHHS AOK-CTaHLito abo
BCTaBTE Many BUNKy agantepa B po3’em Ha
poborTi. 3a kinbka cekyHa poboT noaacTtb
3BYKOBMWI CUrHan, i QUCNNen 3acBiTUTbCS.

IHaMKaTOp NnonepemKeHHs
wBMaKo 6numae.

OpauH Ym gBa koneca
3abnokoBaHo.

BcTaHOoBITL NepeMmkay XMBMNEHHS B
nonoxeHHs "BuMK.". Buganite nyx,
BOMOCCS, HATKM abo ApiT, Wo
HaKoONUYUNNCS HABKOSO MiABICKM Koric.

OpHa uu aBi GiyHi WiTkn
3abnokoBaHo.

MounctbTe BiYHI WiTKM (AMB. po3Aain
"YuweHns Ta gornsag”).
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Moxnusa npuynHa
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BupiweHHs

BepxHboi kpuLku Hemae abo i
He 3aKpUTO HaNeXHUM YHOM.

Konu BepxHbOI KpuLLKM Hemage, abo ii He
3aKPUTO HaNeXHWM YMHOM, poGOT He
npautoe. BcTaHOBITL BEPXHIO KPULLIKY Ha
poboTa HanexHNUM YNHOM.

Bamnep 3abnokoBaHo.

HaTuCHITb KHOMKY noyaTKy/3yNnHEHHS.
MigHimMiTe poboTa Tak, LWob 3BiNbHUTK
6amnep. MNoctaBTe poboTa Ha fesikin
BiCTaHi Big nepeLkoan i HaTUCHITb
KHOMKY NoYaTKy/3ynnHEeHHs, wob poboT
BiAHOBMB NPUBUPaHHS.

Po6oTa nigHsnu nig Yac
npubunpaHHs.

HaTucHITb KHOMKY NoYaTKy/3ynUHEHHS.
MocTaBTe poboTa Ha nignory. MoTim
HaTUCHITb KHOMKY NOYaTKy/3ynUHEHHS, 106
po6oT BiAHOBMB NpMBMpaHHs.

Po6oT He npubupae
HanexHUM YMHOM.

LLletuHa ogHiei abo aBox BiuHUx
LL{iTOK BUKpMBMNacs abo
3irHynacs.

3amouiTh LWiTKy abo LeTUHY Ha SKUIACh Yac
y Tenniv BogAi. AKWo ue He BiAHOBUTL
HamnexHoi (PopMU LLIETUHM, 3aMiHiTb BiYHi
LWiTKM (auB. po3ain "3amiHa").

PinbTp y KOHTENHEPI AnA nuny
OpyaHUI.

MounctbTe PINbLTP KOHTENHEPa ANa nNuny
raH4ipkoro abo 3yOHOI0 LLITKOI 3 M’SKOK
LLETUHOH. TakoX MOXHa NoYncTUTH
@INbTp i KOHTENHEp ANS Nuny 3a
[0MOMOroH0 NMUNOCOCa Ha HU3bKOMY PiBHI
NOTY>XHOCTi BCMOKTYBaHHS.

AKLLO YnLLeHHs dinbTpa LWiTo4Ko abo
NMIOCOCOM He JOMOMOXe, 3aMiHITb DiNbTp
Ha HOBUI. PekomeHayeTbCsa 3aMiHATH
@INbTP WoHaMeHLLE OANH pa3 Ha pik.

OTBip BCMOKTYBaHHS Ha AHi
KOHTelViHepa Ans nuny 3abuscs.

MounctbTe OTBIP BCMOKTYBaHHS (AVB.
posgin "YnwenHsa Ta gornaa").

MNepeaHe koneco 3abnokoBaHO
BOnoccsM abo iHwmm 6pygom.

MounctbTe nepefHe koneco (auB. po3ain
"YuweHnsa Ta gornsag”).

Po6GoT npubupae ayxe TemHy
abo 6rmcKyyy NoBepxHIo, sika
aKTMBY€E AaTuvkv nagiHHs. Lle
cnpuymnHsie pyx poboTa 3a
HEe3BUYalHOIO CXEMOIO.

HaTuCHITb KHOMKY NnoyaTKy/3yNUHEHHS, a
noTiM NepemicTiTb poGoTa Ha AinsHKY
nignoru CBiTNILOro Konbopy. AKLWo
npobnemy He Gyae BMPILLEHO HA NOBEPXHi
CBITNILLOro KONbopy, BiABiganTe CTOPIHKY
www.philips.com/support abo 3BepHiTbCS 0
LleHTpy o6cnyroByBaHHS KMiEHTIB y CBOIl
KpaiHi.

Po6oT npubupae nignory, ska
OyXe CUNMbHO BiABUBaE CoOHsYHE
cBitno. Lle aktnBye gatyunku
nafiHHA Ta CNPUYUHSIE PyX
po6oTa 3a He3BUYaliHO
CXEMOIO.

3aTarHiTh LWTOPY, LWOG COHSAYHE CBITNO HE
noTpannsano 4o KiMHaTU. TakoX MOXHa
noyvaTtu NpubmnpaHHs, KoM COHAYHE CBITNO
CTaHe MeHLL SiICKpaBUM.
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MpoGnema

Moxnusa npuynHa

BupiweHHs

AkymynaTtopHa 6atapes
Oinblue He 3apaaXaeTbcs
abo gyxe WBNAKO
po3psaKaeTbCs.

MoxnmBo, 3aKiH4MBCSA TEPMIH
ekcnnyaTauii akyMynaTopHoi

baTtapei.

AkymynatopHy 6aTtapeto Tpeba
3aMiHIOBaTU B CepBiCHOMY LieHTpi Philips
(avB. posgin "3amiHa").

FC8715, FC8710, FC8705:
Batapes nynbTa
AVCTaHUIHOro KepyBaHHSA
HaATo LWBMAKO
po3psAXKaeTbCS.

Moxnueo, Bu BcTaHoBUNN

GaTapeto HeNpPaBUIIbHOTO TUMY.

[nsa nynbTa AMCTaHUiiHOTO KepyBaHHS
noTtpibHa 6aTtapesi TabneTkoBoro TUMy
CR2025. Akwo npobnema BUHWKaE i
Hagani, BigBigawTe CTOPIHKY
www.philips.com/support abo 3BepHiTbCA A0
LleHTpy o6cnyroByBaHHS KMiEHTIB y CBOIl
KpaiHi.

Pob6oT pyxaetbcs no kony.

Po6oT npautoe B pexumi
BMBE[EHHS NIISIM.

Lle HopmanbHo. Pexum BUBeAeHHS Nism
MOXHa aKTMBYBaTH, KOMKN Ha NiAno3i
BUsiBNeHo 6arato 6pyay 1 noTpibHe
peTenbHe NnpubrpaHHsa. Takox Lie YacTuHa
peXuMy aBTOMaTU4HOro NpUBMpaHHs.
MpnbnnsHo Yepes oaHy XBUMMHY poboT
BiJHOBIIOE HOPMaIibHY CXeMy NpuBMpaHHs.
MoxkHa TakoX NpUNUHUTY NPUBUPaHHS B
peXuMi BUBEAEHHS MNsM, obpaBLuy iHLWINK
pexum npubupanHa Ha nyneTi AK.

FC8715, FC8710, FC8705: MoxHa Takox
NPUMUHUTU NPUOUPAHHA B PEXUMI
BMBEAEHHS NNsiM, 0OpaBLUM iHLIWIA pEeXUM
npubupanHa Ha nyneTi AK.

Po6oT He Moxe 3HanTu
AOK-CTaHLjt0.

Y KiMHaTi He[OCTaTHLO MiICLS,
o6 poboT nepecyBaBcs A0 OOK-

CTaHLii.

3HangiTb iHWe micue Ana AoK-CTaHuii. [Jus.
nigpo3ain "BcTaHOBNEHHS HA AOK-CTaHL;j"
B po3aini "MiaroToBka A0 BUKOPUCTAHHS".

Po6oT npogosxxye akTMBHO
LUyKaTV JOK-CTaHLito.

Hante poboTy npmbnmaHo 20 XBUNWH, W06
BiH MOBEPHYBCS A0 AOK-CTaHLyii.

Po6oT noyas po6oTy He 3 AOK-

CTaHLii.

Akwo Bu xoyeTe, w06 poboT noBepHyBCS
[0 QOK-CTaHUii Nicnsa 3aBepLUEeHHS LKy
npubupaHHs, 3anycTiTb MOro 3 AOK-CTaHLji.
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Kipicne

Kipicne
Ocebl 3aTThl caTbin anybiHbI30eH KyTTbIKTanMbl3 xaHe Philips komnaHusceiHa Ko kenfiHia! Philips yebiHaTbIH
KongayApbl TonblK Nanganany yuwiH eHiMai www.philips.com/welcome TopabbiHaa TipKeH;3.

XKannbl cunatrtama

YcTiHri kaknak

LLiaH, kOHTeNHepi KaknaFbiHbIH, TYTKaChl

LLiaH, kOHTenHepi Kaknarbl

Cyari

LLiaH, koHTenHepi

YKenpgeTkiw

Bydep

KoHablpMa CTaHUMACHIHbIH AaTuuri

9 Icke Kocy/TokTaTy TyiiMeci (poBOTThI icke KOCyFa HeMece ToKTaTyFa apHarnFfaH)
10 Oucnnen

11 KyaT KOcKplLLbl (POBOTTbI KOCyFa HeMece eLulipyre apHarnfaH)
12 AngblHfbl geHrenek

13 Bywipnik weTka binikrepi

14 Kynay gatuumkrepi

15 OeHrenektep

16 Copy caHbinaybl

17 Byvipnik weTkanap

18 Batapes ycrafbiwbl

19 KawsbiktaH 6ackapy kypanel (FC8715, FC8710, FC8705)
20 LWafblH ThiFbIH

21 Apantep

22 KoHablpma cTaHuus

O NONUTA WN=

[duncnnen xoeHe KallblkTaH 6ackapy Kyparnbl

Hucnnen (cypert 2):

1 EckepTy nHavkaTopsbl

2 Icke KOCY/TOKTaTy MHAMKATOPbI

3 «llaH KOHTeWHepi ToNbI» KepCeTKiLi
KawbikraH 6ackapy Kypansl (cypeT 3):

1 LWapnay Tyrimenepi xaHe icke Kocy/ToKTaTty
2 KoHabipma CTaHuusiFa Kot TyMmMeci

3 Tasanay yakbITbl TYAMECI

4 Tasanay pexvMiHiH Tynmenepi

PoboT Kanau »XymbiC icTenai

PoboT HeHi Tazanangbl

Byn po6orT yiiHisgeri eqeHaepai Tazanayfa KeMEKTECETIH bIHFainbl Tasanay MyMKiHAIKTEpiMeH
XababIKTanfaH.

KazaKwa
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Po6orT arawl, nnutkanap TecenreH HemMece NMUHONEYM eAeHAEpP CUSIKTBI KaTTbl eAeHAepai TasanayFa acipece
konavnbl. OHbIH KOBPONWMH HEMECE KineMaep CUSKTbI XXYMCaK eAeHAepAi Tasanayaa KubiHAbIKka Tan 6onybl
MYMKiH. Erep po6oTThl kinemae naiganaHcanbl3, poOOTTbIH OCbl €4eH TYPIHAE XXYMbIC iCTel anaTbiHbIH Kepy
YLiH, anfawbiHaa )aHblHAa TypbiHbI3. CoHpaii-ak, poboTThl Kapa eHe XbITbIp KaTTbl eaeHaepae
nanganaxfania Kkagaranay Kaxer.

PoboT kanan Tazanangbi

Tasanay xyweci

Pob6oTTa eaenpepai Tvivai TasanayrFa apHanfaH 2 Ke3eHAi Tasanay xyneci 6ap.

- Exi Byripnik weTtka po6oTTbIH GypbilTapAbl xeHe kabblipranapably 60libIH TazanayblHa KeMekTecei.
CoHpait-ak, onap efeHzeri Kipai Tazanayfa xxeHe OHbl COPY CaHblnayblHa (CypeT 4) Kapaw XblKbITyFa
KemekTecesi.

- Po6oTTbIH copy KyaTbl KipAi TapTbIn anagbl XaHe OHbl COPY CaHblnaybl apKbinbl LWaH KOHTeHepiHe (cypeT
5) Tacbimangangbl.

Tasanay ynrinepi

ABTO Tazanay pexumiHge poboT 6enmeHiH, ap aymarbiH OHTalNbl Tasanay YLiH Tasanay ynrinepii
aBToOMaTThl peTTiniriH navganadagel. OfaH naiganaHbinaTbliH Ta3anay ynrinepi:

1 Z ynrici Hemece 3uraar ynrici (cypert 6)

2 Apanac ynri (cypeT 7)

3 Kabbipra 6ovibIMeH XypeTiH ynri (CypeT 8)

4 [akTbl Tasanay ynrici (cypet 9)

ABTO Tazanay pexuminge poboT bekiTinreH peTneH ocbl ynrinepai naganaHagpl:z ynrici, apanac ynri,
kabblpFa BOMbIMEH XXYPETIH YAricCi )xeHe AaK Tasanay ynrici.

Po6oT ochbl ynrinep peTTiniriH askTaraHga, kainTagaH Z ynriciveH kosrana 6actanabl. Po6oT kanta
3apsiaTanatbiH 6aTapes TaycblniFaHwa Hemece KONMEH eLuipreHiue, 6enveri Tazanay yLiH ocbl ynrinep
peTTiniriH NnanganaHyabl xanfactbipabl.

Eckeptne (FC8715, FC8710, FC8705): CoHaal-ak, kalublkTaH 6ackapy KypanblHaa TUICTi TyIMMeHi 6acy apKbinbl
ap pexumai xeke-xeke TaHdayra 6onagbl. KockiMwa maniMeTTep any yuwiH «Po6oTThl nakganaHy»
TapayblHaarbl «Taszanay pexvmaepi» 6enimiH KapaHpl3.

PoboT BuikTiKTeri anbipMallbinblKTapaaH Kanam aynak xxypegi

Po6oTTbIH TYGiHAE yw Kynay aaTtuuri 6ap. On ockl Kynay gatymktepiH 6acnangakrap cusiKTel GuikTikTeri
anblpMaLLbInbIKTapabl aHbIKTay XoHe aynak XXypy YLWiH nanganaHagbl.

Eckepty: Po60TTbIH GUiKTIK aiblpMaLLbINbIFbl XXMEriHEH a3faan LUbIFbIN KO3Fanybl KanbinTbl, BATKEHI anfblHFbl
Kynay aatuuri 6ycdepaiH apTelHAa opHanackaH.

AbaiinaHbi3: Kelbip xxargarinapga kynay aatunkrepi 6acnangakrapabl Hemece 6acka GuikTik
anblpMaLUbIIbIFbIH YaKbITbIbl aHblKTaMaybl MyMKiH. CoHAbIKTaH GipiHLi peT nanganaHraHga xaHe
6acnangakrapapblH Hemece 6acka BuiKTik arbipMaLLblIbIFbIHBIH XaHblHAA NaiganaHFaHaa, PoboTThl MyKUST
6akbinaHbl3. Po6oT 6UikTik arbipMaLLbIbIKTapblH AYPbIC @HbIKTaYbIH XanfFacTbipybl YLUiH, Kynay AaTYMKTEPIH
Xyvieni TypAae Tasanan Typy MaHbI3abl (Hyckaynapabl «Tasanay »eHe KyTy» TapayblHaH KapayFa 6onagbl).
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BipiHWi peT navganany angbiHAa

Bywipnik weTtkanapabl 6ekiTy

1 By#ipnik WweTkanapabl OpamblHaH LUbIFapbIHbI3 X8He pobOTTbI ycTENAEe HEMECe eleHe ayAapblHbI3.

2 bywipnik weTkanapabl poboT (cypeT 10) TyGiHAeri GinikTepre canbiHbI3.
EckepTy: Bynipnik weTtkanapabl TMiciHwe 6ekiTiHi3. Onap cbIpT €Tin OpHbIHA TYCKEHLUE, onapabl Oinikke
Kapan 6acbiHblI3.

KawbikTaH 6ackapy KypanbiHaH KopFay xancbelpmacbiH any (FC8715, FC8710, FC8705)
KawbikraH 6ackapy Kypanbl CR2025 TubIH niwiHAi 6aTapesicbiMeH xymbic icTengi. bByn 6atapes naiganaHy
angbiHOa any Kepek Kopray >xancbipmMmacblMeH KopFarnFaH.
1 barapes GenimiHiH 6aTapesHbl Kopray XancblpMacbiH KallblKTaH 6ackapy KypanbiHbiH (CypeT 11)
GaTapesi 6eniMiHeH LUblFapbiHbI3.
KawbikraH 6ackapy Kypanbl eHai nanganaHyra AanbiH.

[MavpanaHyra ganblHOay

KoHablpMa CTaHUUAHbI OpHATY

1 ApganTepaiH WarblH ThIFbIHBIH KOHABIPMA CTaHUMsAAaFbI po3eTkara (1) canbin, aganTtepai kabbipra
po3seTkacblHa (2) KOCbIHbI3 (CypeT 12).

2 KoHAblpma CTaHUMsIHbI KabblpFa XaHblHAA KeNAeHeH, Teric efeHre KorblHbI3.

EckepTy: Kegeprinep oK ekeHiH Hemece KoHAbIpMa CTaHUMsAHbIH (cypeT 13) angeiHaa 80 cM, OH XafFblHAa
30 cM xaHe con xafblHaa 100 cM GMiKTiK aliblpMaLLbINbIKTapbl )KOK EKEHIH TEKCEPIHi3.

MaHbI3abl eckepTne: TEPeH YIiKbl PEXUMI

TepeH, yiikpl pexvmiHae poboTThl kaiiTa opHaTy agici (poboT xayan 6epmengi):
- KyaT KOCKBILLbIH «KOCY» KYMiHe (CypeT 14) opHaTbIHbI3.
- PoboTTbl 3apsiaTaHpl3. BipHelue cekyHaTaH KeliH poboT KanTa xayan 6epegi.

Eckepry: KyaT KOCKbILLbIH "eLwlipy" KyiniHe OpHaTKaH calbiH xaHe 6aTtapes 3apsAbl TayCbinFaH canbiH poboT
TepeH YiiKkbl pexumiHe eTedi. Mbicarnbl, erep poboT KoHAbIPMa CTaHUMACLIH Taba anmaca, 6atapes 3apsiabl
Taychblnybl MYMKiH.

3apsaaray

BipiHWwi peT 3apsaTaraHga xaHe poboTThIH KaWTa 3apsaTanatbiH 6aTapescsl TaycbiFaHaa, 3apsgray
yakbITbl TOPT caFaT bonagepl.

PoboTTbl eki xonmeH 3apsaTayra 6onagbi:

- KoHablpma cTaHuusiaa naganaHy kesiHae KonMeH Hemece aBToMaTTbl TYPAE;

- Pob6oTTbl xenire Tikenew Kocy apKbinbl.

Eckepty: Kaiita 3apsigranateliH 6aTapesi TonbiFbIMEH 3apsaTtanfaH 6onca, pobot 100 MyHyTKa AeviH Tazanain
anagpl.

KoHablpma ctaHuusga 3apagray
1 KyaT KOCKbILLbIH «KOCY» KyiiHe (CypeT 14) opHaTbIHbI3.
2 Pob6oTTbl po3eTKaFa KOoCblInFaH KoHAbIpMa CTaHuusFa (CypeT 15) KoWbIHbI3.
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3
4

Icke Kocy/ToKTaTy MHAUKaTOPbI Gasty XbinbinbikTal (CypeT 16) 6acTangbl.
Karita 3apsaranateiH 6aTtapes TonbiFbIMEH 3apsaTanFaHaa icke KoCy/ToKTaTy MHAVKaTOpPbI Y34iKCi3
XaHagbl (cypeT 17).

Maripanany kesinge aBTomMaTThl TypAe 3apsaray

1

2

Pobot Tazanayabl askraraHga Hemece 6atapest KyaTblHbIH Tek 15%-bl KanFaHga, on 3apsaray yiiH
KOHAbIPMa CTaHLUMACBIH aBToOMaTTbl Typae i3gendi. PoboT KoHabipMa CTaHUUACHIH i3fey KesiHae icke
KOCY/TOKTaTy MHANKATOPbI XblNAam XblinbibikTangsl (cypet 19).

KaliTa 3apsigTanatblH 6aTtapesi TonblFbIMEH 3apsiATanFaHaa icke Kocy/ToKTaTy MHAUKATOpPbI Y34iKCi3
XaHagpbl.

EckepTy: PoGoT KoHObIpMa CTaHUMsICbIHA Ta3anayabl KoHAbIpMa cTaHuusaaH 6actaraHaa FaHa isgeingi.

Tikenew xenigeH 3apsagray

1
2

Po6oTTbI KOCy YLUiH KyaT KOCKbILIbIH GacbIHbI3.

ApanTepaiH KilLKeHTal ThiFblHbIH poboTTarbl (1) po3eTkara canbiHpbl3. AganTtepai kabbipFagarbl po3eTkara
(2) (cypeT 20) KOCbIHbI3.

Pob6oT xenire oypbIC KOCbINCa, icke KOCY/TOKTaTy UHAMKATOpbl eTe 6asy XbinbinbikTan 6actaabl. byn
po6OTThIH 3apsaATanbIn XaTkaHblH kepceTesi.

Kavita 3apsaTranatbiH 6atapes TonbiFbIMEH 3apsiaTanFaHia icke KOCy/TOKTaTy MHAMKATOPbI Y34iKCi3
XaHagpbl.

benmeHi Tazanay 6argapnamacbliHa gavbiHaay

Po6oTTbIH Tasanay GargapramMachiH icke Kocnai Typbin, eAeHHeH Gykin 60c (CypeT 21) aHe CbiHFbILL
3aTTapAapl anbiHbi3.

CoHbIMeH KaTap, efeHHeH Gaprblk kabenbaepdi, ChiMaapabl XaHe LWHypnapab! anbiHbia.

PoboTTbl nanganany

Icke Kocy xaHe ToKTaTy

1

Bacray/TokraTy TyiiMmeciH 6acbiHpI3.

- PobotTarbl icke Kocy/TokTaTy TyiiMeciH 6acyra Gonaapl (cypeT 22).

- FC8715, FC8710, FC8705: CoHnpali-ak, kalublkTaH 6ackapy KypanbiHOaFbl iCke KOCy/TOKTaTy TYWMECIH
6acyra bonagbl (cypeT 23).

Icke Kocy/ToKTaTy MHAUKATOPbI Y3AiKCi3 KOCbIbIM, poboT Tasanayabl (cypet 17) 6actangsbl.

BaTtapes 3apsabl ToMeHAereHLwe poboT aBTo Tasanay pexuMinge Tasanangbl. ABTO Tasanay pexumiHge

on Z ynrici, apanac, kabblpra 6oibIMeH xaHe Aak Tasanay ynrinepiHiy katanaHaTblH peTTiniKTepiH

(cypeT 18) opblHAaNAbI.

FC8715, FC8710, FC8705:

EckepTy: XKeke pexumai TaHaay yLiH KawblkTaH 6ackapy KypanblHAarbl pexumM TyiMenepiHiH bipeyi

6acbiHbI3. KocbiMLla ManiMeTTep any yLiH «Tazanay pexvMiH TaHgay» 6enimiH kapaHpi3.

Bartapes KyaTbl azaiFaHga icke KOCy/TOKTaTy MHAMKATOPbI XblMbIbiKTan 6actaabl xaHe poboT 3apsaray

(cypeT 19) yLiH KOHABIPMA CTaHUUSIHBI i3AeA,.

CoHbIMeH KaTap, Taszanay CeaHCblH yakpITLLa HeMece TOSblK TOKTaTy YLUiH icke KOCYy/TOoKTaTy TyMMecCiH

6acyra 6onagpl. Erep icke Kocy/TokTaTy TyMMECIH kanTagaH 6accaHbl3 XeHe KavTa 3apsaranartbiH

GaTtapesaa ani xeTkinikTi Kyat 6ap 6onca, poboT Tazanayabl aBTo Tasanay pexvuMiHAe xanractbipagbl.
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6 FC8715, FC8710, FC8705: Po60TThl KOHABIPMA CTaHLMsIFa KailTa 3apsiaTanaTbliH 6aTapes 3apsgbl asanmani
TYPbIN KanTapy YLUiH KawbIKTaH 6ackapy KypanbiHAarbl KOHAbIPMA CTaHumsFa (CypeT 25) opHaTy TyMMeCiH
BacbIHbI3.

Icke Kocy/ToKTaTy MHAMKATOPbI XbIMNbIIbIKTan 6actangbl xaHe poboT 3apsaTay (cypet 19) yLwiH
CTaHUMsIHbI i3gengi.

EckepTty: Erep po6oTThl KOHABIPMa CTaHUUsiAaH icke KocnaraH 6oncaHbl3, on kanTa 3apsaranaTbiH
6aTtapes 3apsiabl asaiFaHaa KoHAbIpMa CTaHUMACKIH aBTOMaTThbl Typae isgemMen,.

FC8715, FC8710, FC8705: Erep Kaiita 3apsaTanaTbliH 6atapesaa ani xeTkinikTi kyat 6ap 6onca, po6oTTh!
KOHAbIPMa CTaHUMsiFa KaiTapy YLUiH KallblkTaH 6ackapy KypanblHAa KoHAbIPMa CTaHLMsiFa Koo TyWMeCiH
6acyra 6onagpl. Erep kaiita 3apsigTanaTbiH 6aTapesiHbiH KyaTbl TOMbIFbIMEH Taychinca, poGoTThl
KOHABIPMa CTaHLMsiFa KONIMEH KO Kepek.

KoHablpMa cTaHuuscbiH 6ackapy

KoHablpma cTaHumsaceiHaa poboTTbl 6ackapyFa nanganaHbinaTelH eki 6ackapy kypansl 6ap.

«baTtapes TonfaHga 6actay» Tynmeci

PoboT 3apsigTansin xaTkaHaa, KoHablpma cTaHumaaarbl «batapes TonFaHga 6acray» TyMeciH 6accaHbls,
poboT KaWTa 3apsaTanatbiH 6aTapes TonbIK (CypeT 27) 6onFaHaa Tazanayabl 6actangbl.

24 caf Tynmeci

KoHablpma cTtaHuuaaarbl 24 car TyMeciH 6accaHbl3, KOHAbIpMa CTaHUMs Kkeneci Tazanay 6argapnaMachkiHa
DOelniH 24 caraTTbl Kepi caHayapl 6acTtargpl. Kepi caHak askTanFanga, poboT 6aTapesicbiHbIH 3apsabl
asaifFaHwa Tasanayabl 6acTabl, cofaH KeliH 3apsaray yLiH (CypeT 28) KoHAbIpMa CTaHLusiFa aBToMaTThl
TYpAe opanagpl.

Tasanay pexumiH TaHaay

Tasanay pexuMmiH Tek KalblkTaH 6ackapy KypaneiMeH Tanaayra 6onagpl (FC8715, FC8710, FC8705). AsTo
Tasanay pexumiHe koca 6yn poboTTa apkaicbICbIH KallblkTaH 6ackapy KypanblHaa TuicTi TyiiMeHi 6acy
apkbinbl 6encengipyre 6onatbiH TEPT Xeke Tazanay pexumi bap.

Z ynrici pexumi

Z ynrici pexxumiHge poboT ynkeH aymaktapapl (cypeT 29) Z niwiHAi TyibIKTapabl xacay apKbiibl Tasanangbl.

Apanac pexum
Byn pexumae poboT GenmeHi Ty3y xaHe aiikac KosranbicTapablH (CypeT 30) apanac ynriciMeH Tasanangp.

Kabbipra 6oMbIMEH XYPY peXumi

Byn pexxvmae poboT kabbipra bolbiHAaFbl aymakTbl epeklue Taszanay (cypeT 31) yLwiH 6enmeHin,
KabblpFanapblHbIH GoMbIMEH Xypeai.

[ak Tazanay pexumi

Ocbl pexxvmae poboT ockl aliMaKTbl TONbIFbIMEH (CypeT 32) Taszanay YLUiH KilukeHTal aiMakka Ke3fencok

eTeni.

Eckepty: KonmeH TaHganatelH pexumaep bipHelle MyHYT kaHa 6enceHai 6onaabl. OgaH keiH poboT aBTo
Tasanay pexvmiHe aybicagbl.



180 KasakLwa

KonmeH xypriay

Po6oTThl KawwbIkTaH 6ackapy KypanbiHAarbl TyWMenepMeH KonmeH xyprisyre 6onagpl (FC8715, FC8710,

FC8705).

1 PoboTtTbl 6enmese (cypeT 33) yprisy YLUiH KalbikTaH 6ackapy KypanbiHAaFb! icke Kocy/ToKTaTy
TYWMECIHIH, YCTiHAEr XaHe acTblHAaFbl, 8pi COMN-OH, XaKTapblHOarFbl KEPCETKI TyiMenepAi naviganaHbiHbI3.

EckepTy: Po60TTbI GMiKTiK aiibipmallbifibikTapbl MeH Hacnangakrapra )akblH Xypridy kesiHae abai
BOnbIHbI3.

EckepTy: Bakyymaay dyHKUusiChI XaHe Oyiipnik LeTkanap Tek poboT anfa XXypreH kesae >KyMmbIC icTengi.
Con xak, OH aK Hemece apTKbl TyiiMenep Tek poboTTbl Gackapyra apHasnFaH.

KawblkTaH backapy KypanblHAaFbl Tazanay yakbiTbl TYUMECIH
nanganaHy

FC8715, FC8710, FC8700: Po6oT 35 MuHYT Govibl Ta3anaybl YLUiH KallbikTaH backapy KypanbiHaa Tasanay
yakbIThbl TyiMeCiH 6acbiHbI3. Tazanay yakplTbl askTanFaHaa poboT kaviTa 3apsaTay (cypeT 34) yuwiH
KOHAbIpMa CTaHUusiFa opanagbl.

KyaT KoCKbILbIH NanganaHy

KyaTTbl "ewlipy" kyiiHe opHaTy poboTTbl TEPEeH YIiKbl pexumiHe kosiabl. Ocbkl pexvmae poboT xayan

6epmenigi.

- Erep poboTThbl 3apsiaTay kepek 6ornca, KyaT KOCKbILbIH "KOcy" kyliHe Bacy Kepek.

- Erep nanpanaHy 6apbicbiHaa poboT TepeH, yiikbl pexuMiHe eTce, KyaT KOCKbILWbIH "Kocy" KyliHe
OpHaTYMEH aHe poboTThl 3apsaTayMeH kaiiTa 6enceHgipyre 6onaapl. BipHelle cekyHaTaH keliiH poboT
KarTa xayan bepegi

- PoboTTbl 6ip Hemece GipHelue ait nanganaHbaraH keafe KyaT KOCKbILLbIH "eLwipy" KyiiHe 6acbin, KaiiTa
3apsiaTanaTtbiH 6aTapesiHbl KopFay XaHe 3HeprusiHbl YHemaey MakcaTbliHAa KOHAbIPMa CTaHUMSChIH
HeMece ajanTepai axblpaTbiHbI3.

CmrHanp,ap XoHe oJlapAblH MafblHanapbl

Po6oTTbIH aucnneiivae eki nHavkaTop 6ap: eckepTy MHAMKATOPSI, iCKE KOCY/TOKTaTy MHAWKATOPbI XHe LuaH
KOHTEWHEPIHIH TONbIK MHAMKaTOpbl. TEMeHAeri kecTeae curHanaapAblH MaFbiHanapbl TYCIHAIPINTeH.

Benrinep MaHi
Icke Kocy/TOKTaTy MHAMKATOPbI Y34iKCi3 KOCYIbl. Pobot Tasanayra ganbiH.
Icke Kocy/ToKTaTy HamkaTopbl 6asy Pobot 3apsigTanyga.

XKbIMNblbl KTaI?IleI.

Icke KOCy/TOoKTaTy MHAMKATOPbI Xblngam PoboT KoHAbIpMa CTaHUUACHIH i3genai.
XbIMNbINbIKTARAbI.

PoboTTbIH KaviTa 3apsaTanatbiH 6aTapeschiHbiH,
AeHreni TomeH.

LLlaH KoHTeNnHepiHiH Tonbl 601y MHAMKaTOPbI LLlaH KoHTeViHepi Tonbin KeTkeH 60nybl MyMKIH.
XaHagpl.
EckepTy nHaukaTopbl xxaHagbl. Pobot Tasanay kesiHge keTepingi.

PoboT1TbIH Oydepi Tonbin kanabl.
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Benrinep MaHi

[eHrenek Hemece Oynipnik WeTKa TONbIN Kangbl.

YCTiHri KaKnak Kok HemMece AypbIC xabbinmaraH.

PoboT KoHAbIpMa cTaHuusiHBI Taba anvangpi.

Kon wananakrayra »xayan

Po6GoT Kkeneci xaragannapaa yiikel pexvmiHe eTkeHae Kon LuananakrayFa xayan Kocblnagbl:

KaTere 6annaHbICTbl TOKTaraH kesae
KblCKa Tasanay yakplTblH 6argapnamManaraH kesae
KOHAbIPMA CTaHUMACBIH 20 MUHYT iWiHAe TannaraH ke3ae

Erep poboTTbl kKepMeceH;i3, KonaapbIHbI3abl LWananakraymeH oHbl TabyFa 6onaabl. PO6oT AbiObICThIK
CUrHanvieH xaHe gucnnerigeri 6apnbik 6enrienepai xaHAabIpyMeH xayan 6epegi.

Tasanay XoaHe KyTy

LLlaH koHTenHepiH 6ocaTy xoeHe Tasanay

LLlaH KOHTeWHepiHiH Tonbl 60Ny HAUKaTOPbI Y3AIKCi3 XKaHca, LWaH KOHTEWHepIH 60caTbiHbI3 XaHe TasanaHbl3.

1
2

KaknakTbl (cypeT 35) anbiHbI3.
LLlaH, kOHTeHepi KaknaFbliHbIH, TYTKACLIH XOFapbl TapThIM, WaH KOHTEAHEPIH WaH KoHTenHepi 6enimiHeH
(cypeT 36) keTepin anbiHbI3.

EckepTy: LLlaH KOHTEHEPIH anFaHaa HeMece KkanTa canfFaHaa, Ko3FanTKblLl XenaeTKilliHiH KanakTapbiH
3aKbiMaan anvaHpi3.

LLlaH KoHTeWHepiHiK (1) KaKnaFblH aKbIpbIH KOTEPIHI3 XaHe CY3riHi (2) WhiFapbiHpI3 (cypeT 37).

LLlaH KoHTewWHepiH 6ocaTy YLUiH OHbI KOKbIC LUeneri YCTIHEH CinkiHi3. LLlaH KOHTENHEepIHiH, iLiH XaHe Ccya3riHi
wybepekneH Hemece Kbinaapbl XXymcak Tic LeTkacbiMeH TasanaHpl3. CoHbIMEH kaTap, LuaH,
KOHTeWHepiHiH (cypeT 38) TybiHaeri copy caHblnayblH TazanaHpl3.

AbavinaHbi3: LLlaH KOHTeHepiH XaHe Cyabl CyMeH HEMECE bIAbIC XYy MallMHAcbiHAA TadanamaHpl3.

Cyarini kariTagaH WwaH KoHTeriHepiHe (1) canbiHbi3. CoAaH KeliH WwaH KOHTenHepiH (2) (cypeT 39)
KaknakmneH »xabblHpI3.

LLlaH KOHTEeWHepiH WaH KoHTenHepi 6eniMiHe KolbIHbI3 XaHe poboTThIH (CypeT 40) YCTiHri KaknarbiH kanTa
XabblHbI3.

AbarinaHbl3: OpKallaH LiaH KOHTEMHEPIHIH, iWwiHAe cy3ri 6ap ekeHiH TekcepiHis. Erep poboTThl LwaH,
KOHTEWHEPIHiH, ilwiHae cy3ri 6onmar naganaHcaHbl3, KO3FanTKblLL 3aKbiMAaanybl MyMKiH.

Po6oT Tasanay

YKakcbl Tasanay eHiMainiriH cakray yLiH kenge Kynay AaTuynkTepiH, AeHrenektepai xaHe Oymipnik
LeTKanapAbl >XaHe Copy caHblnayblH Tasanan Typy Kepek.

1

PoboTTbl eneH 6eTiHe aynapbiHbI3.

2 Kynay gaTumnkrepiHeH (cypeT 41) Kipai Hemece MaMblKTbl KeTIpY YLLUIH Kblngapbl XyMcakK LeTKaHbl

(Mbicansl, TiC LETKaCbIH) NanaanaHbiHbI3.

Eckepty: Kynay gatumkrepiH xyrieni Typae t1asanay kepek. Kynay garumkrepi nac 6omnca, poboT buikTik
alibipmalubInbIKTapbliH HemMece bacnangakTapabl aHblkTamaybl MyMKiH.
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3 AngblHFbl ABHrenekTeH xaHe byiipnik geHrenektepaeH (cypet 42) KipAi HeMece MaMbIKTbl KETIPY YLLiH
KblnAapbl XXyMcak LeTKaHbl (Mbicansbl, TiC WeTKacklH) nakaanaHbiHbI3.

4 bByvipnik WweTkanapgpl Tasanay YLiH WweTkanapaaH ycTaHbl3 xaHe biniktepaeH (cypet 43) TapTbin
anbiHbI3.

5 MambIKTbl, WIaLLThI XaHe XinTepai 6inikTeH xeHe Bynipnik LweTkagaH xymcak LweTkameH (Mbicanbl, Tic
LeTKacbIMeH) HeMece LUyGepekneH KeTipiHi3 (CypeT 44).

6 Copy caHplnayblH XXyMcak LLeTKaMeH TasanaHbl3 (Mbicasbl, TiC LeTKachl) (CypeT 45).

7 bBywipnik weTkanapaa *aHe poboTTbIH Ty6iHAE eAeHai 3aKkbiMaaybl MyMKIH YLLKIp 3aTTapAblH 6ap-KoFbiH
TEKCepiHis.

AybICTbIpY

Kocarnkbl KypbinfFbinapFa Tancelpbic 6epy

Kocankpl KypblFbinap HeMmece Kocankbl 6eniiektep catbin any yuwiH, www.shop.philips.com/service
canTblHa KipiHi3 Hemece Philips gunepine 6apbiHpi3. CoHbIMeH KaTap, eninisgeri Philips TyTbiHyLWbINapFa
KbI3MET KepceTy opTasbiFbiHa xabapnacbiHpl3 (bannaHbic ManiMeTTepiH AyHMEXY3iNiK keninaik
napakwacblHaH KapaHbi3).

CyariHi aybICTbIpy

Erep eTe nactaHca Hemece 3akbiMaarnca, Cy3riHi aybICTbIpbiHpbI3. XKaHa cysrire FC8065 TancblpbIiC HOMIpI
OovibiHLWa Tanceipbic 6epyre 6onaapl. Cy3riHi WaH KOHTENHepIHEH any XeHe LuaH KOHTeWHepiHe cany
Typansl Hyckaynapgbl «Tasanay xaHe KyTy» TapaybliHaarbl «LLlaH koHTelHepiH 6ocaTy xaHe Tazanay»
BenimiHeH Kkapayra 6onagbl.

Byuipnik weTkanapabl aybICTbIpy

TwicTi Ta3anay HeTUXenepiH kamTamachbI3 eTy YLUiH Gynipnik WweTkanapabl 6ipas yakplTTaH KeniH
aybICTbIPbIHbI3.

EckepTy: To3dy Hemece 3akbiv benrinepiH 6avikaraHaa, Gynipnik WweTkanapabl MiHAETTi TYpae aybICTbIPbIHbI3.
CoHpaii-ak, Bymipnik weTkanapablH ekeyiH ae 6ip yakpiTTa aybICTbIpy YCbiHbINaabl. FC8067 Typ HOMIpiMEH exi
ByWipnik LeTka XaHe eKi Cy3ri XublHbIH peTTeyre 6onagsl.

1 Bywipnik WweTkanapabl aybICTbIPY YLUiIH ecki Oynipnik weTkanapabl KeingapbliHaH ycTtan, binikrepiHeH
TapTbiN anbiHbI3.
2 XKaHa bynipnik weTtkanapabl binikrepre nTepixia.

KaliTa 3apsigTanatbiH 6aTtapesiHbl aybICTbIpy

KaiTta 3apsigTanaTbliH 6aTapesiHbl Tek BinikTi KbI3MeT MHXeHepnepi ayblCTbIpybl MyMKiH. EHA KaviTa 3apsaTay
MyMKiH BonmaraHaa HeMece KyaTbl Xblngam Taycbina 6actaraHaa 6aTapeschlH aybICTbIpY YLLiH po6oTThI
okineTTi Philips KbI3MeT opTanbiFbiHa anapbiHbl3. banaHbic ManiMeTTepiH AyHMEXY3iNik keninaik
napakwacbliHaH eniHisgeri Philips TyTbIHyLIbINapFa KbI3MET KepceTy opTanbiFbiHaH Taba anachl3.

KawbikTaH 6ackapy KyparnblHbiH 6aTapeschiH aybicTbipy (FC8715,
FC8710, FC8705)

KawbikraH 6ackapy kypanbl CR2025 TubIH niwiHAi 6aTapescbiMeH xyMbic icTerngi. PoboT KalwwbikTaH 6ackapy
KypanblHaarbl TyiiMenepai 6acyra xayan 6epmece, 6aTapesiHbl aybICTbIPbIHbI3.
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1 KawsblkTaH 6ackapy KypanbiH ayaapbin ycTaHbl3. batapes ycTarbiwbiHAaFsl 60caTy TyimeciH 6acbiHbI3
XoHe con yakbiTTa 6aTapes yCTarbIlbIH KallbIkTaH 6ackapy KypanblHaH (CypeT 46) CbIpFbITbIN
LbIFAPbIHbI3.

2 TaycbinFaH 6aTapesiHbl 6aTapes yCTaFbIlbIHAH anbin, 6atapes ycrarbilbiHa XaHa 6aTapesiHbl canbiHpI3.
CopaH keliiH 6aTapes ycTarbIlWbIH KallbiKTaH 6ackapy KypanbiHa (CypeT 47) CbIpFbITbIHbI3.

KaliTa sapsaranatelH GaTapesnapabl any

AbannaHpbi3: KypbinFbiHbl TacTay KesiHae KanTa 3apsaranatbiH 6atapesiHbl fFaHa anbin TacTaHbI3.
BatapesHbl anbin Tactay angblHAa OHbIH, TOMbIFbIMEH BOC EKEHAIMNH TeKCepiHi3.

Kanta 3apsaranaTbliH 6aTapesHbl WbiFapy YLiH ToMeHaeri kagamaapasl opbiHAaHbl3. CoHbIMEH KaTap,
KaviTa 3apsigTanaTbiH 6atapesHsl WbiFapy yLiH poboTTbl ekineTTi Philips KbI3MeT opTanbiFbiHa anapbiHpI3.
EniHisgeri »akbiH KbI3MeT opTanblifbl MEKeHXanbl YLWiH Philips TyTbIHyLLbINApFa KbI3MET KopceTy opTanblfbiHa
xabapnacbiHpl3.
1 Po6oTTbl KOHALIPMA CTaHUMACEIHAH emec 6enmMeaeri OpblHHAH iCke KOChIHbI3.
2 Any XaHe KOKbICka NakTbIpy anablHAa 3apsAblHbIH TOMNbIFbIMEH TayCblnybl YLiH po6oTThl 6aTapes
TayCblfFaHLLa XYMbIC iCTETIHi3.
3 barapes 6enimiHiH 6ypaHaanapbiH 6ocaTbin, kKaknarFbiH (CypeT 48) LelLliHis.
KariTa 3apsiagTanatbiH 6aTtapesiHbl keTepin, OHbl aXblpaTbiHpI3 (CypeT 49).
5 PoboT neH kariTa 3apsgTanatbliH 6aTapesHbl NeKTPIiK XXaHe dNMeKTPOHAbIK Kanablk XUHay OpHbIHA
anapbiHbI3.

AKaynblKTapabl X0

Byn Tapayaa KypbInFblaa Xui kesgeceTiH macenenep atanein eTeqi. Temenaeri aknapaTTbiH KeMeriMeH
MaceneHi Lwellle anmacaHbI3, Ui KorbinaTelH cypakTap TisimMiH kepy yLiH www.philips.com/support
TopabblHa KipiHi3 HeMece eniHisgeri TyTbIHyLWbINapAbl konaay opTanbiFbiHa XxabapnachiHbI3.

Macene blktnman ceben Wewim
Icke Kocy/ToKTaTy TymeciH KawnTta 3apsaranatbiH 6aTapes Kavita 3apsigTanatbiH 6aTapesiHbl
6ackaHaa, poboT TaycCblfFaH. 3apsaaTaHbi3 («[aviganaHyra ganbiHaay»
Taszanayapl 6actamangbl. TapayblH KapaHpi3).
LLaFbIH ThIFbIH pOGOTTaFbI Po6oT anekTp KesiHeH XyMbIC icTeMeA,.
po3eTkara i KOCbINFaH. On Tek e3iHiH kanTa 3apsaTanaTbiH

DOaTapesicbiHaH Xymbic ictengi. CoHabIKTaH,
naviganady angbliHaa apkallaH aganTtepai
poBOTTaH XaHe XenifeH axblipaTbIHbI3.

KyaT KockpiLbl «kocy» (I) kyiiiHe — KyaT KOCKbILWbIH «KOCY» KyiiHe 6acbiHbI3.

opHaTbInMaraH. Po6oTTbI ThiFbINATLIH KOHABIPMA
CTaHUMACbIHa KOWbIHbI3 Hemece
afanTepaiH KilKeHTaW TbiFbIHbIHA
ThIFbIHBI3. BipHelle cekyHATaH KeniH
po6oTTaH AbIOLICTLIK CUTHAN LUbIFbIM,
Avcnnen xaHaabl.
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TynmenepgaiH GipiH 6ackaH
keaae poboT xayan
Oepmengi.

Kocy/eLwipy KOCKbILWbIH "eLwipy"
KyMiHe OpHaTbIHbI3.

KyaT KOCKbILLIbIH «KOCY» KyWiHE GacbIHbI3.
Po6oTThI ThiFbINaTbIH KOHABIPMA
CTaHUMACbIHA KOWbIHbI3 Hemece
afanTepaiH KilKeHTaw TbiFbIHbIHA
ThIFbIHBI3. BipHelle cekyHATaH KeniH
po6OTTaH AbIOLICTLIK CUTHAN LUbIFbIM,
avcnnen xaHagbl.

Po60T KOHABIPMa CTaHLUACHIH
Taba anmapgbl xoHe b6atapes
3apsabl Taycbiabl.

Po6OTTbI ThiFbINATbIH KOHABIPMA
CTaHUMsACbIHA KOWbIHbBI3 HEMece
afanTepaiH KilKeHTaW TbiFbIHbIHA
ThIFbIHBI3. BipHelle cekyHATaH KeniH
po60TTaH AbIGLICTLIK CUTHAN LWUbIFbIM,
ancnnewn xaHagbl.

EckepTy nHaukaTopsl
XbINAAM XKbIMNbINbIKTARabI.

OeHrenekTtepaiH Gipeyi Hemece
ekeyi Ae TypbIn KarnFaH.

KyaT KOCKbILbIH «eLwipyni» KylhiHe
KOVbIHbI3. [leHrenek acnacbiHbIH,
anHanacblHAa ycTanbin KanFaH MamblKTbl,
LaLThl, XINTepAi Hemece cbiMaapabl
KeTIpiHi3.

Byvipnik weTtkanapaplH bipeyi
Hemece ekeyi fie TypbIn KarnFaH.

Byripnik weTtkanapapl TasanaHpl3
(«Tasanay >xoHe KyTy» TapayblH KapaHbI3).

YCTiHri KaKnak >xok Hemece
AypbIC XabbinmaraH.

YCTiHri KaKnak >xok Hemece Aypbic
xabbinmaraH 6onca, poboT XyMbIC
ictemengi. PoboTka yCTiHri KaknakTbl
OYPbIC KOMbIHbI3.

Bydep Typbin kangbl.

Icke Kocy/ToKTaTy TyMMeCiH 6acbiHbI3.
BydepiH 6ocaTy yLwiH po6oTThI KETEPIHi3.
PoboTTbl kegepriaeH 6ipa3 KalwbIKTbIKTa
KOWbIM, Tasanayabl XanFacTbIpy YLUiH icke
KOCY/TOKTaTy TYWMECIH 6acbIHbI3.

Po6oTt Tasanay kesinge
KeTepinai.

Icke Kocy/ToKTaTy TyMMeECiH 6acbiHbI3.
Po6oTTbl egeHre KonbiHbI3. OgaH kewiH
poboT Tasanayabl XanfFacTbipybl YLUIH iCke
KOCY/TOKTaTy TYMMECIH 6acbIHbI3.

Po6ot gypbictan
Tazanamangsbl.

Bip Hemece eki bGywnipnik
LeTkanapablH KblnwbiKTapbl
MaWbICKaH.

LLleTkaHbl HeMece weTkanapapl Gipas
yakpITKa CyFa canbin KorblHbI3. Erep oyn
TanwblKTapablH ypbIC NilliHiH KannbiHa
KenTipmece, Oymipnik weTkanapapl
aybICTbIPbIHbI3 («AybICTbIPY» TapaybiH
KapaHbl3).

LLlaH, koHTenHepiHgeri cy3ri nac.

LLlaH KoHTeWHepiHAeri cy3riHi LyGepekneH
Hemece Kblnaapbl XXyMcak Tic LeTkacbiMeH
TasanaHpl3. CoHbIMEH KaTap, TOMeH copy
KyaTbl napameTpiHae Xyveni
LIAHCOPFBILLMEH LUaH KOHTEWHEPIH XaHe
cya3riHi Tazanayra 6onagsbl.
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Lewim

Erep weTkameH Taszanay Hemece
BaKyymMAaay Cy3riHi Tasanayra
KemMekTecrnece, Cy3riHi )aHacblHa
aybICTbIPbIHbI3. Cy3riHi XbiNblHA KeMiHAE
Oip peT aybICTbIpyFa keHec bepemis.

LLlaH KOHTeWHepiHiH TybiHaeri
copy caHbinaybl 6itenreH.

Copy caHbinayblH TasanaHpl3 («Tasanay
X8He KyTy» TapayblH KapaHpi3).

AnabIHFbl ABHrenekTe Lall
Hemece Hacka Kip kenTenreH.

AnpApbIHFBl A6HrenekTi TasanaHbI3
(«Tasanay >xoaHe KyTy» TapayblH KapaHbI3).

Po6oT eTe KyHripT Hemece
XbINTblpaFaH 6eTTi Tasanayaa,
Oyn Kynay gaTuuKTepiH icke
Kocagpbl. PO6oT aaeTTeH ThiC
ynriMeH Kosranageil.

Icke Kocy/ToKTaTy TyMmeciH 6ackin, ogaH
KeliH poOOTTbl €4eHHIH allbIK TYCTi
BeniriHe XbIMKbITbIHbI3. Erep alubik TycCTi
efeHaepae macene KantanaHca,
www.philips.com/support caiTblHa ©TiHi3
Hemece eniHisaeri TYTbIHyLUbIFa KyTiM
KepceTy opTanbiFbiHa xabapnacbiHbI3.

Po6oT kyH cayneci wamarnbl
KenTey TyceTiH eqeHai
Tasanaypa. byn kynayaaH
KOpFay AaT4MKTEpiH icke Kocbir,
po6oT 8AeTTeH ThIC YNriMeH
Ko3ranagpl.

KyH >xapbifbl 6enmere Tycneyi yLuiH
nepaenepai xabbiHbl3. CoOHbIMEH KaTap,
KYH Coymneci wamarbl allblk kesae
Tasanayapl 6actayra 6onagebl.

Kavita 3aapsaTanatbiH
baTapesiHbl 3apsaTay
MYMKiH emec Hemece
KyaTbl eTe Te3 Taycbinagbl.

Kawvita 3apsaranarbiH
6artapesHblH narganaHy mepsimi
asiKkTangsbl.

Kanta 3apsgranateiH 6atapes Philips
KbI3MET OpTanbIFbIMEH aybICTbIpbINybl
Kepek («AybICTbIPY» TapayblH KapaHbl3).

FC8715, FC8710, FC8705:
KawsbiktraH 6ackapy
Kyparnbl 6aTapesiCbiHbIH
3apsiabl TbiM Te3
Taycbinaabl.

Hypbic 6aTapes TypiH canmaraH
LIbIFAPChbI3.

KawwbikraH 6ackapy Kyparnbl YLUiH cidre
CR2025 TubIH niwiHAi 6aTapeschbl KaxerT.
Erep macene xanracca,
www.philips.com/support 6eTiHe oTiHi3
Hemece Ci3fiH engeri TyTbIHyLWblnapabl
Konpgay opTanbifbiHa xabapnacbliHbl3.

Po6ot weHbepnepaeH
eTeni.

Pob6oT aak Tasanay pexumiHge.

Byn — kaneinTbl apekeT. Eqenai
TONbIFbIMEH Ta3anaFaHHaH KemiH ken Kip
aHbIKTanca, Aak Tasanay pexuMi
6encengipyre 6onagbl. CoHbIMEH KaTap,
Oyn - aBTO Tasanay pexuMmiHiy, 6eniri.
LLlamameH Gip MUHYTTaH KkeniH poboT
KanbINTbl Ta3anay ynriciH xanfactbipagpl.
CoHbIMeH KaTap, KalblkTaH 6ackapy
KypanbiHaa 6acka Taszanay pexuMmin
TaHdayMeH Aak Tasanay pexuMid
TOKTaTybl MYMKIH.

FC8715, FC8710, FC8705: CoHbIMeH KaTap,
KalblkTaH 6ackapy KypaneiHaa 6acka
Tasanay pexumiH TaHAayMeH aak Tasanay
PEXMMIH TOKTaTybl MYMKIH.
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Pob6oT KoHabIpma
CTaHUusHbI Taba
anvanabl.

Po6oTTbIH KOHABIPMA
CTaHUMACbIHA OTYyiHe XeTKiniKTi
6enme ok,

KoHAblpMa cTaHUMAChIHbIH 6acka OpHbIH
TabyFra apekeT xacaHbl3. «[anganaHyra
AanblHpay» TapayblHaH «KoHabipma
CTaHUMACBIH opHaTy» 6enimiH KepiHi3.

Pob6oT ani ne 6encengi isgeyne.

Po6oTTbIH KOHABIPMa CTaHUMAChIHA
opanybiHa WwamMameH 20 MUHYT BepiHis.

Po60T KoOHAbIpMa CTaHLUSACbIHaH
6acranvagsl.

Erep Tasanay ceaHcblHaH keiiH poboTTbl
KOHAbIPMA CTaHUMACbIHA KakTapy Kepek
6onca, KoHabIpMa CTaHUMsA4aH icke
KOCbIHbI3.
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