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Introduction

Congratulations on your purchase and welcome to Philips! To fully benefit from the support that
Philips offers, register your product at www.philips.com/welcome.

General description (Fig. 1)

Top cover

Handle of dust container lid
Dust container lid
Filter

Dust container

Fan

Bumper

Docking station sensor
Start/stop button (to start or stop the robot)
10 Display

1 TriActive XL nozzle

12 Front wheel

13 Side brush shafts

14 Drop-off sensors

15 Battery compartment
16 Wheels

17 Suction opening

18 Side brushes

19 Battery holder

20 Remote control

21 Small plug

22 Adapter

23 Docking station
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Display and remote control

Display (Fig. 2):

1 Warning indicator

2 Dust container full indicator
Remote control (Fig. 3):

1 Navigation buttons and start/stop
2 Docking button

3 Cleaning time button

4 Cleaning mode buttons

How your robot works

What your robot cleans

This robot is equipped with features that make it a suitable cleaner to help you clean the floors in your
home.

The robot is espedcially suitable for cleaning hard floors, such as wooden, tiled or linoleum floors. It
may experience problems cleaning soft floors, such as carpet or rugs. If you use the robot on a carpet
or rug, please stay close by the first time to see if the robot can deal with this type of floor. The robot
also needs supervision when you use it on very dark or shiny hard floors.
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How your robot cleans

Cleaning system

The robot has a 2-stage cleaning system to clean your floors efficiently.

- The two side brushes help the robot clean in corners and along walls. They also help to remove dirt
from the floor and move it towards the suction opening (Fig. 4).

- The suction power of the robot picks up loose dirt and transports it through the suction opening
into the dust container (Fig. 5).

Cleaning patterns

In its auto cleaning mode, the robot uses an automatic sequence of cleaning patterns to clean each
area of the room optimally. The cleaning patterns it uses are:

1 Z-pattern or zigzag pattern (Fig. 6)

2 Random pattern (Fig. 7)

3 Wall-following pattern (Fig. 8)

4 Spot-cleaning pattern (Fig. 9)

In its auto cleaning mode, the robot uses these patterns in a fixed sequence:z-pattern, random
pattern, wall-following pattern, and spot-cleaning pattern.

When the robot has completed this sequence of patterns, it starts moving in Z-pattern again. The
robot continues to use this sequence of patterns to clean the room until the rechargeable battery runs
low, or until it is switched off manually.

Note: You can also select each mode individually by pressing the appropriate button on the remote
control. For more details, see chapter 'Using your robot’, section 'Cleaning modes'.

How your robot avoids height differences

The robot has three drop-off sensors in its bottom. It uses these drop-off sensors to detect and avoid
height differences such as staircases.

Note: It is normal for the robot to move slightly over the edge of a height difference, as its front drop-
off sensor is located behind the bumper.

Caution: In some cases, the drop-off sensors may not detect a staircase or other height difference
in time. Therefore monitor the robot carefully the first few times you use it, and when you operate it
near a staircase or another height difference. It is important that you clean the drop-off sensors
regularly to ensure the robot continues to detect height differences properly (see chapter ' Cleaning
and maintenance' for instructions).

Before first use

Mounting the side brushes
1 Unpack the side brushes and place the robot upside down on a table or on the floor.
2 Push the side brushes onto the shafts on the bottom of the robot (Fig. 10).

Note: Make sure you attach the side brushes properly. Press them onto the shaft until you hear
them lock into position with a click.

Removing the protection tag from the remote control

The remote control works on a CR2025 coin-shaped battery. This battery is protected with a
protection tag that has to be removed before use.
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1 Pull the battery protection tag out of the battery compartment of the remote control (Fig. 11).
Now the remote control is ready for use.

Preparing for use

Installing the docking station

1 Insert the small plug of the adapter into the socket on the docking station (1) and insert the adapter
into the wall socket (2) (Fig. 12).

2 Place the docking station on a horizontal, level floor against a wall.

Note: Make sure that there are no obstacles or height differences 80 cm in front, 30 cm to the right
and 100 cm to the left of the docking station (Fig. 13).

Important note: deep sleep mode

In deep sleep mode, the robot does not respond at all when you press a button. To reactivate the

robot when it is in deep sleep mode:

1 Press the start/stop button on the robot to bring the robot from deep sleep mode to standby
mode.

2 Press the start/stop button on the robot (Fig. 19) or on the remote control to start the robot.

3 If the robot does not start cleaning, place it on the plugged-in docking station to recharge its
rechargeable battery.

The robot enters deep sleep mode when you press the start/stop button for 3 seconds. It may also

enter the deep sleep mode when its battery is empty. The battery may, for instance, run empty if the

robot is unable to find its docking station.

Note: You cannot get the robot out of its deep sleep mode with the start/stop button on the remote
control. You need to press the on/off button on the robot.

Charging

- When charging for the first time and when the rechargeable battery of the robot is empty, the
charging time is four hours.

- When the rechargeable battery is fully charged, your robot can clean for up to 100 minutes.

- Your robot can only be charged on the docking station.

Charging on the docking station

1 Press the start/stop button on the robot.

2 Place the robot on the plugged-in docking station (Fig. 14).

3 The start/stop button starts flashing slowly (Fig. 15).

4 When the rechargeable battery is fully charged, the start/stop button lights up continuously (Fig.
16).

Charging automatically during use

1 When the robot has finished cleaning or when only 15% of the battery power remains, it
automatically searches for the docking station to recharge. When the robot searches for the
docking station, the start/stop button flashes quickly (Fig. 17).

2 When the rechargeable battery is fully charged, the start/stop button lights up continuously.
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Note: The robot only searches for the docking station automatically when it started cleaning from the
docking station.

Preparing the room for a cleaning run

Before you start the robot on its cleaning run, make sure that you remove all loose and fragile objects
from the floor (Fig. 18).

Also remove all cables, wires and cords from the floor.

Using your robot

Starting and stopping

1 Press the start/stop button.
- You can press the start/stop button on the robot (Fig. 19).
- You can also press the start/stop button on the remote control (Fig. 20).

2 The start/stop button is continuously on and the robot starts cleaning (Fig. 21).

3 Therobot cleans in the auto-cleaning mode until its battery runs low. In the auto-cleaning mode, it
follows repeated sequences of Z-pattern, random, wall-following and spot-cleaning patterns (Fig.
22).

Note: To select an individual mode, press one of the mode buttons on the remote control. See
section 'Cleaning mode selection' for more details.

4 When the battery runs low, the start/stop button starts flashing and the robot searches for the
docking station to recharge (Fig. 17).

5 You can also press the start/stop button to interrupt or stop the cleaning run. If you press the
start/stop button again and there is still enough energy in the rechargeable battery, the robot
continues cleaning in the auto-cleaning mode.

6 To make the robot return to the docking station before the rechargeable battery runs low, press
the docking button on the remote control (Fig. 23).

The start/stop button starts flashing and the robot searches for the docking station (Fig. 24).
Note: If you did not start the robot from the docking station, it does not search for the docking
station automatically when the rechargeable battery runs low. If there is still enough energy in the
rechargeable battery, you can press the docking button on the remote control to make the robot
return to the docking station. If the rechargeable battery is completely empty, you have to place
the robot on the docking station manually.

Operating the docking station

The docking station has two controls that can be used to operate the robot.

Battery full and go button

If you press the battery full and go button on the docking station while the robot is charging, the robot
starts cleaning as soon as the rechargeable battery is full (Fig. 25).

24h button

If you press the 24h button on the docking station, the docking station starts to count down the 24
hours until the next cleaning run. When the countdown is finished, the robot starts cleaning until its
battery runs low and then returns to the docking station automatically to recharge (Fig. 26).
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Cleaning mode selection

Next to the auto-cleaning mode, this robot has four individual cleaning modes that can each be
activated by pressing the appropriate button on the remote control.

Z-pattern mode

In Z-pattern mode, the robot cleans by making Z-shaped loops through the room to clean large areas
(Fig. 27).

Random mode

In this mode, the robot cleans the room in a mixed pattern of straight and crisscross movements (Fig.
28).

Wall-following mode

In this mode, the robot follows the walls of the room to give the area alongside the walls an extra
clean (Fig. 29).

Spot-cleaning mode

In this mode, the robot moves randomly on a small area to clean this area thoroughly (Fig. 30).

Note: The manually selected modes are only active for a couple of minutes. After that, the robot
switches to auto-cleaning mode.

Manual driving

1 Use the arrow buttons above and below and to the left and right of the start/stop button on the
remote control to navigate the robot through the room. (Fig. 31)

Note: Be careful when you drive the robot manually close to height differences and staircases.

Note: The vacuuming function and the side brushes only work when the robot is driven forward.
The left, right or back buttons are only for maneuvering the robot.

Using the cleaning time button

Press the cleaning time button on the remote control to make the robot clean for 35 minutes. When
the cleaning time is finished, the robot returns to the docking station to recharge (Fig. 32).

Signals and their meaning

The robot has a display with two indicators: a warning indicator and the dust container full indicator.
The start/stop button gives light signals. The table below explains the meaning of the signals.

Signal Meaning

The start/stop button is on continuously. The robot is ready to clean.

The start/stop button flashes slowly. The robot is charging.

The start/stop button flashes quickly. The robot is is searching for the docking station.

The rechargeable battery of the robot is low.

The dust container full indicator lights up. The dust container is full.

The warning indicator lights up. The robot was lifted while it was cleaning.
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Signal Meaning

The bumper of the robot is stuck.

A wheel or side brush is stuck.

The top cover is not present or is not closed
properly.

The robot cannot find the docking station.

Clap response

The clap response is enabled when the robot enters sleep mode in the following situations:

- when it stops cleaning due to an error

- when it cannot find its docking station in 20 minutes

If you do not see the robot, you can locate it by clapping your hands once. The robot will respond by
beeping and by lighting up all icons on its display.

Cleaning and maintenance

Emptying and cleaning the dust container

Empty and clean the dust container when the dust container full indicator lights up continuously.

1 Remove the cover (Fig. 33).

2 Pull up the handle of the dust container lid and lift the dust container out of the dust container
compartment (Fig. 34).

Note: When you remove or reinsert the dust container, take care not to damage the blades of the
motor fan.

3 Carefully lift the lid off the dust container (1) and take out the filter (2) (Fig. 35).

4 Shake the dust container over a dustbin to empty it. Clean the filter and the inside of the dust
container with a cloth or a toothbrush with soft bristles. Also clean the suction opening in the
bottom of the dust container (Fig. 36).

Caution: Do not clean the dust container and the filter with water or in the dishwasher.

5 Put the filter back into the dust container (1). Then place the lid on the dust container(2) (Fig. 37).
6 Put the dust container back into the dust container compartment and put the top cover back on
the robot (Fig. 38).

Caution: Always make sure the filter is present inside the dust container. If you use the robot
without the filter inside the dust container, the motor will be damaged.

Cleaning the robot

To maintain good cleaning performance, you have to clean the drop-off sensors, the wheels, the side

brushes and the suction opening from time to time.

1 Place the robot upside down on a flat surface.

2 Use a brush with soft bristles (e.g. a toothbrush) to remove dust or fluff from the drop-off sensors.
(Fig. 39)
Note: It is important that you clean the drop-off sensors regularly. If the drop-off sensors are dirty,
the robot may fail to detect height differences or staircases.
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3 Use a brush with soft bristles (e.g. a toothbrush) to remove dust or fluff from the front wheel and
side wheels (Fig. 40).

4 To clean the side brushes, grab them by the bristles and pull them off their shafts (Fig. 41).

5 Remove fluff, hairs and threads from the shaft and from the side brush with a soft brush (e.g. a
toothbrush) or a cloth (Fig. 42).

6 Check the side brushes and the bottom of the robot for any sharp objects that could damage your
floor.

7 After you have removed the side brushes from their shafts, undo the snap connections of the
TriActive XL nozzle by inserting your fingers at the places marked with arrows and pull the TriActive
nozzle off the robot (Fig. 43).

8 Clean the suction opening with a soft brush (e.g. a toothbrush) (Fig. 44).

9 Remove all visible dirt from the TriActive nozzle (Fig. 45).

10 Insert the snap hooks of the TriActive nozzle into the holes in the bottom of the robot (Fig. 46).
Push the TriActive nozzle back into position. Check if the nozzle can move a few millimeters up and
down freely.

Replacement

Ordering accessories

To buy accessories or spare parts, visit www.shop.philips.com/service or go to your Philips dealer.
You can also contact the Philips Consumer Care Center in your country (see the international warranty
leaflet for contact details).

Replacing the filter

Replace the filter if it is very dirty or damaged. You can order a new filter under order number FC8012.
See 'Emptying and cleaning the dust container' in chapter 'Cleaning and maintenance' for instructions
on how to remove the filter from the dust container and how to place it in the dust container.

Replacing the side brushes

Replace the side brushes after some time to ensure proper cleaning results.

Note: Always replace the side brushes when you notice signs of wear or damage. We also recommend
that you replace both side brushes at the same time. You can order spare side brushes as a set under
order number FC8013.

1 To replace the side brushes, grab the old side brushes by the bristles and pull them off their shafts
(Fig. 41).
2 Push the new side brushes onto the shafts (Fig. 10).

Replacing the rechargeable battery

The rechargeable battery of the robot may only be replaced by qualified service engineers. Take the
robot to an authorized Philips service center to have the battery replaced when you can no longer
recharge it or when it runs out of power quickly. You can find the contact details of the Philips
Consumer Care Center in your country in the international warranty leaflet or go to
www.philips.com/support.



English 13

Replacing the battery of the remote control

The remote control works on a CR2025 coin-shaped battery. Replace the battery when the robot no

longer responds when you press the buttons on the remote control.

1 Hold the remote control upside down. Push the release button on the battery holder and at the
same time slide the battery holder out of the remote control (Fig. 47).

2 Remove the empty battery from the battery holder and place a new battery in the battery holder.
Then slide the battery holder back into the remote control (Fig. 48).

Storage

When you are not going to use the robot for more than one month, press the start/stop button on the
robot for 3 seconds to make the robot enter deep sleep mode to protect its rechargeable battery.
Unplug the docking station to save energy.

Removing the rechargeable battery

Warning: Only remove the rechargeable battery when you discard the appliance. Make
sure the battery is completely empty when you remove it.

To remove the rechargeable battery, follow the instructions below. You can also take the robot to a

Philips service center to have the rechargeable battery removed. Contact the Philips Consumer Care

Centerin your country for the address of a service center near you.

1 Start the robot from a place somewhere in the room and not from the docking station.

2 Letthe robot run until the rechargeable battery is empty to make sure that the rechargeable
battery is completely discharged before you remove it and dispose of it.

3 Undo the screws of the battery compartment lid and remove the lid (Fig. 49).

4 Lift out the rechargeable battery and disconnect it (Fig. 50).

5 Take the robot and the rechargeable battery to a collection point for electrical and electronic
waste.

Troubleshooting

This chapter summarizes the most common problems you could encounter with the appliance. If you
are unable to solve the problem with the information below, visit www.philips.com/support for a list
of frequently asked questions or contact the Consumer Care Center in your country.

Problem Possible cause Solution

The robot does not start  The rechargeable battery is Charge the rechargeable battery (see
cleaning when | press the empty. chapter 'Preparing for use').
start/stop button.

The robot is in deep sleep Press the start/stop button once to

mode. reactivate the robot.When you press the
start/stop button again the robot starts
cleaning. If the rechargeable battery is
empty,place the robot on the plugged-in
docking station.
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Problem

Possible cause

Solution

The robot does not
respond when | press
one of the buttons.

The robot's rechargeable
battery is empty".

Place the robot on the plugged-in
docking station. After a few seconds, the
robot beeps and the display lights up.

The warning indicator
flashes quickly.

One or both wheels are
stuck.

Remove the fluff, hair, thread or wire that
is caught around the wheel suspension.

One or both side brushes are
stuck.

Clean the side brushes (see chapter
'Cleaning and maintenance’).

The top cover is not present
or is not closed properly.

When the top cover is not present or is
not closed properly, the robot does not
work. Place the top cover on the robot

properly.

The bumper is stuck.

Lift the robot so that its bumper comes
free. Place the robot at some distance
from the obstacle and press the
start/stop button to make it resume
cleaning.

The robot was lifted while it
was cleaning.

Place the robot on the floor. Then press
the start/stop button to make the robot
resume cleaning.

The robot does not clean
properly.

The bristles of one or both
side brushes are crooked or
bent.

Soak the brush or brushes in warm water
for a while. If this does not restore the

bristles to their proper shape, replace the
side brushes (see chapter 'Replacement’).

The filter in the dust
container is dirty.

Clean the filter in the dust container with
a cloth or a toothbrush with soft bristles.
You can also clean the filter and dust
container with a regular vacuum cleaner
at a low suction power setting.

If brushing or vacuuming does not help to
clean the filter, replace the filter with a
new one. We advise you to replace the
filter at least once a year.

The suction opening in the
bottom of the dust container
is clogged.

Clean the suction opening (see chapter
'Cleaning and maintenance’).

The front wheel is jammed
with hair or other dirt.

Clean the front wheel (see chapter
'Cleaning and maintenance’).

The robot is cleaning a very
dark or shiny surface, which
triggers the drop-off sensors.
This causes the robot to
move in an unusual pattern.

Press the start/stop button and then
move the robot to a lighter colored piece
of the floor. If the problem continues to
occur on lighter colored floors, please go
to www.philips.com/support or contact
the Consumer Care Center in your
country.
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Solution

The robot is cleaning a floor
that reflects sunlight quite
strongly. This triggers the
drop-off sensors and causes
the robot to move in an
unusual pattern.

Close the curtains to block sunlight from
entering the room. You can also start
cleaning when the sunlight is less bright.

The rechargeable battery
can no longer be charged
or runs empty very fast.

The rechargeable battery has
reached the end of its life.

Have the rechargeable battery replaced
by a Philips service center (see chapter
'Replacement’).

The battery of the
remote control runs
empty too fast.

Perhaps you did not insert
the correct type of battery.

For the remote control, you need a
CR2025 coin-shaped battery. If the
problem persists, go to
www.philips.com/support or contact the
Consumer Care Center in your country.

The robot is moving in
circles.

The robot is in spot-cleaning
mode.

This is normal behavior. The spot-cleaning
mode can be activated when a lot of dirt
is detected on the floor for a thorough
clean. Itis also part of the auto cleaning
mode. After approximately one minute
the robot resumes its normal cleaning
pattern. You can also stop the spot-
cleaning mode by selecting a different
cleaning mode on the remote control.

The robot cannot find the
docking station.

There is not enough room for
the robot to navigate
towards the docking station.

Try to find another place for the docking
station. See 'Installing the docking station'
in chapter 'Preparing for use'.

The robot is still actively
searching.

Give the robot around 20 minutes to
return to the docking station.

The robot was not started
from the docking station.

If you want the robot to return to the
docking station after a cleaning run, start
it from the docking station.
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Uvod
Spolec¢nost Philips Vam gratuluje ke koupi a vita Vas! Chcete-li vyuzivat vSech vyhod podpory
nabizené spole¢nosti Philips, zaregistrujte svdj vyrobek na strankach www.philips.com/welcome.

v 4 .
Vseobecny popis (obr. 1)
hornt kryt
rukojet vika nadoby na prach
viko nadoby na prach
Filtr
nadoba na prach
ventilator
naraznik
¢idlo dokovaci stanice
tlacitko spusténi/zastaveni (pro spusténi a zastaveni robota)
10 Displej
11 hubice TriActive XL
12 predni kolecko
13 hridele postrannich kartackl
14 senzory padu
15 Prihradka na baterie
16 kolecka
17 saci otvor
18 postranni kartacky
19 drzak baterie
20 dalkovy ovladac
21 Mala zastrcka
22 Adapteér
23 dokovaci stanice
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Displej a dalkovy ovladac

Displej (obr. 2):

1 indikator varovani

2 indikator naplnéni nadoby na prach
Dalkovy ovladac (obr. 3):

1 navigadni tlacitka a spusténi/zastaveni
2 tlacitko dokovani

3 tlacitko doby cisténi

4 Tladitka rezimu cisténi

Jak robot funguje

Co robot uklizi

Tento robot je vybaven funkcemi, které umoznuiji, aby se stal vasim praktickym pomocnikem pfi Uklidu
podlah.

Robot je vhodny predev&im pro ¢iéténi tvrdych podlah ze dieva, dlazdic, linolea apod. Cigténi mékkych
podlah, napt. kobercl, mu maze ¢init potize. Pokud robota pouzivate k ¢isténi koberce, zlstarnte pfi
prvnim pouziti pobliz, abyste vidéli, zda si dokaze s timto typem podlahy poradit. Na robota je také
tfeba dohlizet pii pouzivani na velmi tmavych nebo lesklych tvrdych podlahach.
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Jak robot uklizi
Systém cisténi
Robot je vybaven dvoufazovym systémem cisténi, ktery zajistuje efektivni uklid podlah.
- Dva postranni kartacky pomahaji robotovi pfi ¢isténi proniknout do roh( a oblasti podél zdi. Takeé

pomahaji sbirat Spinu ze zemé a posouvat ji smérem k sacimu otvoru (obr. 4).

- Volnou Spinu robot sebere diky dostatecné vykonnému sani a skrze saci otvor ji ulozi do nadoby na
prach (obr. 5).

Schémata ¢isténi

V rezimu automatického cisténi pouziva robot automatické poradi Uklidovych schémat pro optimalni
gisténi jednotlivych oblasti mistnosti. Pouzivana Uklidova schémata jsou:

1 schéma (obr. 6) Z, nebo cik- cak

2 nahodné schéma (obr. 7)

3 schéma (obr. 8) pohybu podél zdi

4 schéma (obr. 9) bodového cisténi

V rezimu automatického cisténi robot pouziva tato schémata v pevném poradi: schéma Z, nahodné
schéma, schéma pohybu podél zdi a schéma bodového &isténi.

Kdyz robot dokonci toto pofadi schémat, za¢ne se znovu pohybovat podle schématu Z. Robot bude
pokracovat v ¢isténi mistnosti pomoci tohoto poradi schémat, dokud se jeho baterie skoro nevybije
nebo dokud ho ru¢née nevypnete.

Poznamka: Jednotlivé rezimy mdzete také vybrat ru¢né stisknutim piislusného tlacitka na dalkovém
ovladadi. Podrobnosti najdete v kapitole ,Pouzivani robota“ v ¢asti ,Rezimy cisténi®.

Jak se robot vyhyba vyskovym rozdildm

Ve spodni ¢asti je robot vybaven tfemi senzory padu. Tyto senzory padu slouzi k tomu, aby robot
rozpoznal vysSkové rozdily, napriklad schody.

Poznamka: Pokud se robot dostane mirné nad hranu stupné s vyskovym rozdilem, je to normailni,
protoze senzory padu jsou umistény az za naraznikem.

Upozornéni: V nékterych pfipadech senzory padu nemusi schodisté nebo jiny vyskovy rozdil
rozpoznat vcas. Proto robota pfi nékolika prvnich pouzitich a pfi provozu v blizkosti schodisté nebo
jiného vySkového rozdilu bedlivé sledujte. Senzory padu je dileZité pravidelné &istit, aby si robot
zachoval schopnost spravné rozpoznat vyskové rozdily (instrukce naleznete v kapitole ,Cisténi a
udrzba®).

Pred prvnim pouzitim

Montaz postrannich kartacka
1 Vybalte postranni kartacky a polozte robota vzhiru nohama na stl nebo na podlahu.
2 Nasadte postranni kartacky na hiidele ve spodni ¢asti robota (obr. 10).

Poznamka: Ujistéte se, ze postranni kartacky jste upevnili spravné. Nasadte je na hridel, az uslysite,
ze s kliknutim zapadly na své misto.
Odebrani ochranného stitku z dalkového ovladace

Dalkovy ovladac je napajen knoflikovou baterii CR2025. Baterie je opatfena ochrannym stitkem, ktery
je nutné pfed prvnim pouzitim vyjmout.



18 Cestina

1 Vytahnéte ochranny stitek z prostoru pro baterii dalkového ovladace (obr. 11).
Dalkovy ovladac je pripraven k pouziti.

Priprava k pouziti

Instalace dokovaci stanice

1 Zapojte malou zastrcku adaptéru do zasuvky na dokovaci stanici (1) a adaptér zapojte do zasuvky
ve zdi (2) (obr. 12).

2 Umistéte dokovaci stanici na vodorovny povrch ke zdi.

Poznamka: Zkontrolujte, Zze ve vzdalenosti 80 cm vpredu, 30 cm napravo a 100 cm nalevo od
dokovadi stanice (obr. 13) nejsou zadné prekazky.

Dulezita poznamka: rezim hlubokého spanku

Robot v rezimu hlubokého spanku vibec nereaguje na stisknuti tlacitka. Opétovna aktivace robota,

ktery je v rezimu hlubokého spanku:

1 Stisknutim tlacitka spusténi/zastaveni na robotovi prepnete robota z rezimu hlubokého spanku do
pohotovostniho rezimu.

2 Robota spustte stisknutim tlacitka spusténi/zastaveni na robotovi (obr. 19) nebo na dalkovém
ovladadi.

3 Pokud robot nezac¢ne uklizet, umistéte jej do dokovaci stanice pfipojené k elektrické zasuvce, aby
se znovu nabil jeho akumulator.

Robot prejde do rezimu hlubokého spanku, pokud stisknete tlacitko spusténi/zastaveni po dobu

3 sekund. Do rezimu hlubokého spanku mize také prejit, pokud je vybity akumulator. K vybiti

akumulatoru mze napfriklad dojit, kdyz robot nemUze najit svoji dokovaci stanici.

Poznamka: Robota nelze z rezimu hlubokého spanku probudit stisknutim tlacitka spusténi/zastaveni
na dalkovem ovladaci. Je nutno stisknout vypinac na robotu.

Nabijeni

- Prvni nabijeni robota, stejné jako nabijeni zcela vybitého akumulatoru, trva ¢tyri hodiny.
- Na plné nabity akumulator mize robot uklizet az 100 minut.

- Robota lze nabijet pouze v dokovaci stanici.

Nabijeni v dokovaci stanici

1 Stisknéte tlacitko spusténi/zastaveni na robotovi.

2 Umistéte robota do dokovaci stanice (obr. 14) pripojené k elektrické zasuvce.

3 Tladitko spusténi/zastaveni za¢ne pomalu blikat (obr. 15).

4 Kdyzje akumulator plné nabity, tlacitko spusténi/zastaveni nepretrzité sviti (obr. 16).

Automatické nabijeni pfi pouzivani

1 Kdyz robot dokondi ¢isténi nebo kdyz nabiti akumulatoru klesne pod 15 %, robot automaticky
vyhleda dokovaci stanici, aby dobil akumulator. Kdyz robot hleda dokovaci stanici, tlacitko
spusténi/zastaveni rychle blika (obr. 17).

2 KdyZje akumulator plné nabity, tladitko spusténi/zastaveni nepretrzité sviti.

Poznamka: Robot dokovaci stanici vyhleda pouze v pripadé, ze ¢isténi zahajil z ni.
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Priprava mistnosti na uklid

Nez poslete robota uklizet, seberte z podlahy vSsechny volné a kfehkeé predmeéty (obr. 18).
Také ze zemé odstrante veskeré kabely a draty.

Pouzivani robota

Spusténi a zastaveni

1 Stisknéte tlacitko spusténi/zastaveni.
- MdUzete stisknout tlacitko spusténi/zastaveni na robotovi (obr. 19).
- Také lze stisknout tlacitko spusténi/zastaveni na dalkovém ovladaci (obr. 20).

2 Tladitko spusténi/zastaveni bude nepfretrzité svitit a robot za¢ne uklizet (obr. 21).

3 Robot bude uklizet v rezimu automatického cisténi, dokud se baterie skoro nevybije. V rezimu
automatického cisténi robot opakuje predem dané poradi schémat pohybu Z, nahodného &isténi,
pohybu podél stén a bodoveého cisténi (obr. 22).

Poznamka: Chcete-li vybrat jeden rezim, stisknéte prislusné tlacitko rezimu cisténi na dalkovém
ovladadi. Dalsi podrobnosti najdete v casti ,Vybér cisticiho rezimu*.

4 KdyzZ nabiti baterie klesne, tlacitko spusténi/zastaveni za¢ne blikat a robot vyhleda dokovaci
stanici, aby se nabil (obr. 17).

5 Stisknutim tlacitka spusténi/zastaveni lze také c¢isténi prerusit nebo zastavit. Kdyz tlacitko
spusténi/zastaveni stisknete znovu a baterie je dostate¢né nabitd, robot bude pokracovat v rezimu
automatickeého cistént.

6 Kdyz budete chtit, aby se robot vratil do dokovaci stanice dfive, nez bude baterie skoro vybita,
stisknéte dokovaci tlacitko na dalkovém ovladadi (obr. 23).

Tladitko spusténi/zastaveni za¢ne blikat a robot vyhleda dokovaci stanici (obr. 24).

Poznamka: Pokud jste robota nespustili z dokovaci stanice, pii vybiti baterie robot stanici
automaticky nevyhleda. Pokud je v baterii jesté dostatek energie, mizete stisknout dokovaci
tlac¢itko na dalkovém ovladaci, aby se robot vratil do dokovaci stanice. Pokud je baterie zcela
vybita, musite robota do dokovaci stanice umistit ru¢né.

Ovladani dokovaci stanice

Dokovadi stanice ma dva ovladaci prvky, kterymi lze robota ovladat.

Tlacitko plného nabiti a spusténi

Pokud béhem nabijeni robota stisknete na dokovaci stanici tlacitko plného nabiti a spusténi, za¢ne
robot po Uplném nabiti (obr. 25) baterie uklizet.

Tladitko 24h

Pokud stisknete tlacitko 24h na dokovaci stanici, spusti dokovaci stanice odpocet 24 hodin do pfistiho
gisténi. Po skonceni odpocditavani robot zac¢ne distit, dokud se jeho baterie skoro nevybije, a poté se
automaticky vrati do dokovaci stanice, aby se nabil (obr. 26).

Vybér cisticiho rezimu
Vybér cisticiho rezimu

Robot ma kromé reZzimu automatického cisténi dalsi ¢tyii rezimy cisténi, které mizete vybrat
stisknutim prislusného tlacitka na dalkovém ovladadi.
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SchémaZz

Pri ¢isténi podle schématu Z ¢isti robot velké plochy (obr. 27) v mistnosti pohybem ve smyckach tvaru
pismene Z.

Nahodny rezim

V tomto rezimu se robot pri ¢isténi mistnosti pohybuje stridaveé rovnymi a kiizovymi pohyby (obr. 28).
Rezim pohybu podél stén

V tomto rezimu se robot pohybuje podél stén mistnosti, aby oblasti podél stén vydcistil peclivéji (obr.
29).

Rezim bodového cisténi

V tomto rezimu se robot pohybuje nahodné na malé oblasti, aby ji dGkladné vycistil (obr. 30).

Poznamka: Rucné vybrané rezimy jsou aktivni pouze po nekolik minut. Poté se robot prepne do
rezimu automatického cisténi.

Rucni ovladani
1 Pohyb robota po mistnosti (obr. 31) mdzZete ovladat tlacitky Sipek kolem tlacitka spusténi/zastaveni
na dalkovéem ovladadi.

Poznamka: Kdyz robota ovladate rucné, davejte pozor na vyskoveé rozdily a schody.

Poznamka: Funkce vysavani a postranni kartacky funguji, pouze kdyz robot jede dopredu. Tlacitka
doleva, doprava a dozadu slouzi pouze k manévrovani s robotem.

Pouzivani tlac¢itka doby cisténi
Stisknutim tladitka doby &isténi na dalkovém ovladaci piikazete robotovi uklizet po dobu 35 minut. Po
uplynuti doby disténi se robot vrati do dokovaci stanice, aby se nabil (obr. 32).

Signalizace ajeji vyznam
Robot je vybaven displejem se dvéma indikatory: indikator varovani a indikator naplnéni nadoby na

prach. Tlacitko spusténi/zastaveni je vybaveno svételnou signalizaci. Nize uvedena tabulka vysvétluje
vyznam signalizace.

Signalizace Vyznam

Tladitko spusténi/zastaveni nepretrzité sviti. Robot je pfipraven k cisténi.
Tladitko spusténi/zastaveni pomalu blika. Robot se nabiji.

Tladitko spusténi/zastaveni rychle blika. Robot hleda dokovaci stanici.

Baterie robota je skoro vybita.

Indikator naplnéni nadoby na prach sviti. Nadoba na prach je plna.

Indikator varovani sviti. Robot byl béhem ¢&isténi zvednut.

Robotovi se zasekl naraznik.

Zaseklo se kolec¢ko nebo postranni kartacek.

Horni kryt chybi nebo neni spravné zavieny.
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Signalizace Vyznam

Robot nemdiZze najit dokovaci stanici.

Reakce na tlesknuti

Reakce na tlesknuti, kdyz se robot nachazi v rezimu spanku, je aktivni v nasledujicich situacich:
- disténi bylo zastaveno z divodu chyby,

- naprogramovali jste prilis kratky cas cistent,

- robot nedokazal béhem 20 minut najit dokovaci stanici.

Pokud robota nevidite, mlzete ho najit jednim tlesknutim. Robot zareaguje vydanim zvukového
signalu a rozsvicenim vSech ikon na displeji.

Cisténi a udrzba

Vyprazdnovani a ¢isténi nadoby na prach

Pokud indikator naplnéni nadoby na prach nepretrzité sviti, vysypte a vycistéte nadobu na prach.

1 Sejméte kryt (obr. 33).

2 Zatahnéte za rukojet vika nadoby na prach a vyndejte nadobu z prostoru pro nadobu na prach
(obr. 34).

Poznamka: Kdyz nadobu na prach vyjimate nebo vracite na misto, dejte pozor, abyste neposkodili
lopatky ventilatoru.

3 Opatrné zvednéte viko nadoby na prach (1) a vyjméte filtr (2) (obr. 35).

4 Vyklepejte nadobou na prach nad odpadkovym kosem. Vycistéte filtr a vnitfek nadoby na prach
hadfikem nebo kartackem s mékkymi stétinami. Také vydistéte saci otvor v dolni ¢asti nadoby na
prach (obr. 36).

Upozornéni: Nadobu na prach ani filtr nemyjte vodou ani v myéce na nadobi.

5 Vlozte filtr zpét do nadoby na prach (1). Poté nadobu na prach (2) (obr. 37) prikryjte vikem.
6 Vratte nadobu na prach zpét do jejiho prostoru a vratte horni kryt robota na misto (obr. 38).

Upozornéni: Vzdy se ujistéte, Ze se v nadobé na prach nachazi filtr. Pokud robota budete
pouzivat bez filtru v nadobé na prach, dojde k poskozeni motoru.

Cisténi robota

Aby robot mohl stale dobre uklizet, je nutné obcas vycistit senzory padu, kolecka, postranni kartacky a

saci otvor.

1 Polozte robot vzhiru nohama na rovny povrch.

2 Pomoci kartacku s mekkymi stétinami (napf. kartac¢ku na zuby) odstrante prach a nedistoty ze
senzorl padu (obr. 39).
Poznamka: Senzory padu je dalezité distit pravidelné. Kdyz jsou senzory padu Spinavé, robot
nemusi rozpoznat vyskové rozdily nebo schody.

3 Pomoci kartacku s mékkymi stétinami (napf. kartac¢ku na zuby) odstrante prach a necistoty
z predniho kolecka a bocnich kolecek (obr. 40).

4 Postranni kartacky pred &isténim uchopte za stétiny a stdhnéte je z hrideli (obr. 41).

5 Pomoci mékkého kartacku (napt. kartacku na zuby) nebo hadfiku (obr. 42) odstrante nedistoty,
vlasy a nité z hiideli a z postrannich kartacku.
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6 Zkontrolujte, zda na postrannich kartaccich nebo na spodni strané robota nejsou néjaké ostré
predméty, které by mohly poskodit podlahu.

7 Po stazeni postrannich kartackd z hrideli odpojte pripojeni hubice TriActive XL vlozenim prstd na
mista oznacena sipkami a vytahnéte hubici TriActive z robota ven (obr. 43).

8 Ocistéte saci otvor pomoci kartacku s meékkymi stétinami (napf. kartacku na zuby) (obr. 44).

9 Odstrante veskeré viditelné necistoty z hubice TriActive (obr. 45).

10 Vlozte pojistné hacky hubice TriActive do dér ve spodni ¢asti robota (obr. 46). Zatlacte hubici
TriActive zpét na své misto. Ovérte, Ze se hubice mize volné pohybovat o nékolik milimetrd nahoru
a dold.

Vyména

Objednavani prislusenstvi
Chcete-li koupit prisluenstvi nebo nahradni dily, navstivte adresu www.shop.philips.com/service

nebo se obratte na prodejce vyrobkd Philips. Mlzete se také obratit na stfedisko péce o zakazniky
spolec¢nosti Philips ve své zemi (kontaktni Udaje naleznete na letacku s celosvétovou zarukou).

Vymeéna filtru

Pokud je filtr velmi $pinavy nebo poskozeny, vyménte ho. Novy filtr si mizete objednat pod
objednacim &slem FC8012. V ¢asti ,Vyprazdriovani a ¢isténi nadoby na prach* v kapitole ,Ci&téni
a udrzba“ najdete pokyny, jak filtr vyjmout z nadoby na prach a jak ho vlozit zpét.

Vyména postrannich kartacku

Po urcité dobé postranni kartacky vymeénte, abyste zajistili kvalitni vysledky &isténi.

Poznamka: Postranni kartacky ménte vzdy, kdyz si vSimnete znamek opotrebeni nebo poskozeni.
Doporucujeme ménit vzdy oba kartacky najednou. Nahradni postranni kartacky lze objednat jako
sadu pod objednacim cislem FC8013.

1 Postranni kartacky, které chcete vymeénit, uchopte za Stétiny a stahnéte je z hrideli (obr. 41).
2 Na hiidele nasadte nové postranni kartacky (obr. 10).

Vyména akumulatoru

Vyménu akumulatoru robota sméji provadét pouze kvalifikovani servisni technici. Pokud akumulator

nelze nabit nebo se pfilis rychle vybiji, odneste robota do autorizovaného servisniho strediska Philips,
kde si ho mlzete nechat vyménit. Podrobnosti o stiedisku zakaznické péce spolecnosti Philips ve své
zemi naleznete na letaku s mezinarodné platnou zarukou nebo na adrese www.philips.com/support.

Vyména baterie dalkového ovladace

Dalkovy ovladac je napajen knoflikovou baterii CR2025. Baterii vymeénte, pokud robot nereaguje na

stisknuti tlacitek dalkového ovladace.

1 Podrzte dalkovy ovladac vzhiru nohama. Stisknéte uvolnovadi tlacitko na drzaku baterie a zaroven
z dalkového ovladace (obr. 47) vysunte drzak baterie.

2 Vyjméte vybitou baterii z drzaku baterie a vlozte do néj novou baterii. Poté drzak baterie zasunte
zpét do dalkového ovladace (obr. 48).
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Skladovani

Pokud nebudete robota pouzivat po dobu delsi nez jeden mésic, stisknutim tlacitka
spusténi/zastaveni na robotovi po dobu 3 sekund prepnéte robota do rezimu hlubokého spanku,
abyste chranili jeho akumulator. Odpojte dokovadi stanici, abyste usetfili energii.

Vyjmuti akumulatoru

Varovani: Az budete pfristroj likvidovat, vyjméte z néj akumulator. Pfed vyjmutim
akumulatoru se ujistéte, Ze je Uplné prazdny.

PH vyimuti akumulatoru postupuite podle krokd uvedenych nize. M{zete také robota odnést do
servisniho strediska Philips, kde bude akumulator vyimut. Chcete-li ziskat adresu svého nejblizsiho
servisniho strediska, obratte se na Stfedisko péce o zakazniky Philips ve vasi zemi.

1
2

3
4
5

Spustte robota z libovolného mista v pokoiji (a nikoliv z dokovaci stanice).

Nechte robota zapnutého, dokud se akumulator nevybije, abyste se ujistili, Ze bude akumulator
zcela vybity, nez jej vyjmete z pristroje a zlikvidujete.

Odmontuijte Srouby vika pfihradky na baterie a sejméte viko (obr. 49).

Zdvihnéte akumulator a odpojte ho (obr. 50).

Odevzdeijte robota a akumulator na sbérném misté pro likvidaci elektroodpadu.

e v ’ ’ o

Reseni problemu

Tato kapitola uvadi prehled nejbéznéjsich problémd, se kterymi se mdzete u tohoto pristroje setkat.
Pokud se vam nepodafi problém vyresit za pomoci nasledujicich informaci, navstivte web

www.philips.com/support, kde najdete odpoveédi na nej¢astéjéi dotazy. Pripadné kontaktujte
stfedisko péce o zakazniky ve své zemi.

Regeni problém

Problém Mozna pricina Reseni
Po stisknuti tlacitka Akumulator je vybity. Nabijte akumulator (viz kapitola ,Priprava
spusténi/zastaveni robot k pouziti®).

nezacne uklizet.

Robot je v rezimu hlubokého Robota opét aktivujete stisknutim tlacitka

spanku. spusténi/zastaveni. Po dal$im stisknuti
tlacitka spusténi/zastaveni za¢ne robot
uklizet. Pokud je akumulator zcela vybity,
umistéte robota do dokovacdi stanice
pripojené k elektrické zasuvce.

Robot nereaguje na Akumulator robota je vybity.  Umistéte robota do dokovaci stanice
stisknuti tlacitek. pripojené k elektrickeé zasuvce. Po

nékolika sekundach robot vyda zvukovy
signal a displej se rozsviti.

Indikator varovani rychle  Zaseklo se jedno nebo obé QOdstrante necistoty, vlasy a kousky niti
blika. kolecka. nebo dratl, které se zachytily kolem

zaveésu kolecka.
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Problém

Mozna pfi¢ina

Resgeni

Zasekl se jeden nebo oba
postranni kartacky.

Vycistéte postranni kartacky (viz kapitola
,Cigténi a udrzba®).

Horni kryt chybi nebo neni
spravné zavreny.

Robot nefunguije, kdyz chybi horni kryt
nebo neni spravné uzavien. Umistéte
horni kryt na robota spravné.

Zasekl se naraznik.

Zvednéte robota, aby se jeho naraznik
uvolnil. Umistéte robota dale od prekazky
a stisknéte tladitko spusténi/zastaveni,
aby v cisténi pokracoval.

Robot byl béhem c&isténi
zvednut.

PoloZte robota na podlahu. Stisknéte
tlacitko spusténi/zastaveni, aby robot
pokracoval v ¢istént.

Robot neuklizi radné.

Stétiny jednoho nebo obou
kartackd jsou zkiivené nebo
ohnuté.

Namocte kartacek nebo kartacky na chvili
do teplé vody. Pokud se timto stétiny
nenarovnaji, postranni kartacky vymeénte
(viz kapitola ,Vymeéna®).

Filtr v nadobé na prach je
znedistény.

Vydistéte filtr nadoby na prach hadiikem
nebo kartackem s mékkymi stétinami. Filtr
a nadobu na prach mizete vydistit rovnéz
béznym vysavac¢em nastavenym na nizky
saci vykon.

Pokud disténi kartackem nebo vysavacem
nepomuze filtr zbavit necistot, vyménte
filtr za novy. Doporucujeme filtr vymeénit
aspon jednou ro¢né.

Saci otvor v dolni ¢asti
nadoby na prach je ucpany.

Vydistéte saci otvor (viz kapitola Cigténi a
Udrzba).

Predni kolecko se zaneslo
vlasy nebo jinymi
necistotami.

\{yéistéte predni kolecko (viz kapitola
Cisténi a udrzba).

Robot uklizi velmi tmavy
nebo leskly povrch, ktery
aktivuje senzory padu. To
zpUsobuje neobvykly pohyb
robota.

Stisknéte tlacitko spusténi/zastaveni a
presunte robota na svétlejsi podlahu.
Pokud problém pretrvava i na svétlejsich
podlahach, navstivte webovou stranku
www.philips.com/support nebo se obratte
na stfedisko péce o zakazniky ve své zemi.

Robot &isti podlahu, ktera
velmi silné odrazi slunecni
svétlo. To aktivuje senzory
padu a zplsobuje neocbvykly
pohyb robota.

Zatazenim zavésu zabrarite slunec¢nimu
svétlu v pristupu do mistnosti. Popripadé
muzete ¢isténi spustit, aZz bude slunce
meéné svitit.

Akumulator jiz neni
mozné nabit nebo se
velmi rychle vybiji.

Zivotnost akumulatoru
skondila.

Zajistéte vyménu akumulatoru v servisnim
stfedisku Philips (viz kapitola ,Vyména®).
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Mozna pfi¢ina
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Resgeni

Baterie dalkového
ovladace se prilis rychle
vybliji.

Mozna jste do ovladace
vlozili Spatny typ baterie.

Pro dalkovy ovladac¢ potrebujete
knoflikovou baterii CR2025. Pokud
problém pretrvava, navstivte webovou
stranku www.philips.com/support nebo se
obratte na stfedisko péce o zakazniky ve
své zemi.

Robot se pohybuije
v kruzich.

Robot je v rezimu bodového
cistén.

Jedna se o normalni chovani. Rezim
bodového &isténi lze aktivovat, kdyz je na
podlaze mnoho Spiny, aby bylo zaru¢eno
ddkladné vycisténi. Také je soucasti
rezimu automatického cisténi. Po priblizné
jedné minuté se robot vrati do svého
normalniho uklidového schématu. Rezim
bodového cisténi mlzete zastavit také
tim, Ze na dalkovém ovladadi zvolite jiny
rezim cisténi.

Robot nemdze najit
dokovaci stanici.

Robot nema dost mista, aby
se dostal k dokovaci stanici.

Zkuste pro dokovacdi stanici najit jiné
misto. Viz ,Instalace dokovaci stanice
v kapitole ,Priprava k pouziti“.

Robot stale aktivné
vyhledava.

Deijte robotovi zhruba 20 minut, aby se
vratil do dokovaci stanice.

Robot nebyl spustén
z dokovaci stanice.

Pokud chcete, aby se robot po dokonceni
¢isténi vratil do dokovaci stanice, spustte
ho z ni.
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Sissejuhatus

Onnitleme ostu puhul ja tervitame Philipsi poolt! Philipsi pakutava tootetoe eeliste taielikuks
kasutamiseks registreerige oma toode veebisaidil www.philips.com/welcome.

Uldine kirjeldus

1 Ulemine kate
Tolmukambri kaane kaepide
3 Tolmukambri kaas
4 Filter
5 Tolmukamber
6 Ventilaator
7 Porkeraam
8 Dokkimisjaama andur
9 Kaivitamis-/seiskamisnupp (robottolmuimeja kaivitamiseks voi seiskamiseks)
10 Ekraan
1 Toiteluliti (robottolmuimeja sisse- ja valjaltlitamiseks)
12 TriActive XL otsak
13 Esiratas
14 Kulgmiste harjade vollid
15 Kukkumissensorid
16 Akupesa
17 Rattad
18 Imemisava
19 Kulgmised harjad
20 Patareihoidik
21 Kaugjuhtimispult
22 Vaike pistik
23 Adapter
24 Dokkimisjaam

Ekraan ja kaugjuhtimispult

Ekraan (joon. 2):

1 Hoiatustuli

2 Tolmukambri taitumise naidik
Kaugjuhtimispult (joon. ):

1 Navigeerimisnupud ja kaivitamine/seiskamine
2 Dokkimisnupp

3 Puhastusaja nupp

4 Puhastusreziimi nupud

Kuidas teie robottolmuimeja tootab?

Mida teie robottolmuimeja puhastada suudab?

Tanu oma omadustele on see robottolmuimeja teile kodus heaks abiliseks pdrandate puhastamisel.
Robottolmuimeja sobib eriti hasti kdvade pdrandate, nagu puit, kivi voi linoleum, puhastamiseks.
Sellega voib tekkida probleeme pehmete pérandate, nagu vaipade ja mattide puhastamisel. Kui
kasutate robottolmuimejat vaibal voi matil esimest korda, palun jadage masina ldhedusse, et naha kas
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robottolmuimeja antud tulpi pdrandaga hakkama saab. Robottolmuimeja vajab jarelvalvet ka siis, kui
kasutate seda vaga tumedatel voi laikivatel kdvadel porandatel.

Kuidas teie robottolmuimeja puhastab?

Puhastussiisteem

Robottolmuimejal on 2-etapiline puhastussisteem porandate tdhusaks puhastamiseks.

- Kaks kulgmist harja aitavad tolmuimejal puhastada nurki ja seinaaari. Samuti aitavad need
porandalt mustust lahti saada ja seda imemisava (joon. 3) suunas liigutada.

- Robottolmuimeja tdmbab imedes lahtise sodi enda kuilge ja suunab selle imemisava kaudu
tolmukambrisse (joon. 4).

Puhastusreziimid

Automaatse puhastamise reziimis kasutab robottolmuimeja toa optimaalseks puhastamiseks
puhastusreziimide automaatset jarjestust. Kasutatavad puhastusreziimid on:

1 siksakiline liikumismuster (joon. 5);

2 juhuslik liikumismuster (joon. 6);

3 seina modda kulgev liikumismuster (joon. 7);

4 asukohapohine liikumismuster (joon. 8).

Automaatse puhastamise reziimis jargib robottolmuimeja neid mustreid kindlas jarjestuses: siksakiline,
juhuslik, seina mdéodda kulgev ja asukohapdhine muster.

Kui robottolmuimeja on selle mustrite jarjestuse lopetanud, hakkab see uuesti siksakilises mustris
lilkuma. Robottolmuimeija jatkab selle mustrite jarjestuse kasutamist toa puhastamisel seni, kuni aku
hakkab tuhjaks saama voi kuni see kasitsi valja lUlitatakse.

Markus. saate valida iga reziimi ka eraldi kaugjuhtimispuldil vastavat nuppu vajutades. Lisateabe
saamiseks vt peatikis ,Robottolmuimeja kasutamine“ jaotist ,Puhastusreziimid®.

Kuidas teie robottolmuimeja valdib korguseerinevusi?

Robottolmuimeja pdhjal on kolm kukkumissensorit. See kasutab neid sensoreid pinna
korguseerinevuste, nagu treppide tuvastamiseks ja valtimiseks.

Markus. on normaalne, et robottolmuimeja liigub veidi Ule erineva korgusega pinna serva, sest
eesmine kukkumissensor paikneb porkeraami taga.

Ettevaatust! Moningatel juhtudel ei pruugi kukkumissensorid treppi voi monda muud
korguseerinevust Gigeaegselt tuvastada. Seetéttu jalgige robottolmuimejat hoolikalt paaril
esimesel kasutuskorral ja siis, kui kasutate seda trepi voi teiste erikorgustega kohtade laheduses.
On oluline, et te puhastaksite kukkumissensoreid regulaarselt, tagamaks, et robottolmuimeja
korralikult korguseerinevusi tuvastada suudaks (juhiste jaoks vt ptk ,,Puhastamine ja hooldus”).

Enne esimest kasutamist

Kilgmiste harjade paigaldamine
1 Pakkige lahti ktlgmised harjad ja pange robottolmuimeja tagurpidi lauale voi pérandale.
2 LUkake kulgmised harjad robottolmuimeja (joon. 9) pohjal olevatele vollidele.

Markus. veenduge, et kinnitate kilgmised harjad korralikult. Vajutage need vollile kuni kuulete, et
need on klopsatusega kohale asetunud.
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Kaugjuhtimispuldilt kaitsesildi eemaldamine
Kaugjuhtimispult todtab CR2025 mintpatareiga. Seda patareid kaitseb kaitsesilt, mis tuleb enne
kasutamist eemaldada.
1 Tommake patarei kaitsesilt kaugjuhtimispuldi (joon. 10) patareipesast valja.
NUUd on kaugjuhtimispult kasutusvalmis.

Kasutamiseks valmistumine

Dokkimisjaama paigaldamine

1 Sisestage adapteri vaike pistik dokkimisjaama pessa (1) ja adapter seinakontakti (2) (joon. 11).
2 Asetage dokkimisjaam horisontaalsele tasasele poérandale vastu seina.

Markus. veenduge, et dokkimisjaamast (joon. 12) 80 cm eespool, 30 cm paremal ja 100 cm vasakul
puuduksid takistused vdi kdrguseerinevused.

Oluline markus! Stigav puhkereziim

Slgavas puhkereziimis olles ei reageeri robottolmuimeja Uhegi nupu vajutusele. Robottolmuimeja

taasaktiveerimiseks stigavast puhkereziimist:

1 Robottolmuimeja toomiseks sUgavast puhkereziimist valmisolekureziimi, vajutage
robottolmuimejal olevat kaivitamis-/seiskamisnuppu.

2 Robottolmuimeja kaivitamiseks vajutage robottolmuimejal joon. 19) voi kaugjuhtimispuldil olevat
kaivitamis-/seiskamisnuppu.

3 Kuirobottolmuimeija ei alusta koristamist, asetage see aku laadimiseks pistikuga GUhendatud
dokkimisjaama.

Robottolmuimeja lulitub stigavasse puhkereziimi siis, kui hoiate kaivitamis-/seiskamisnuppu 3

sekundit all. See vdib sugavasse puhkereziimi lUlituda ka siis, kui selle aku on tuhi. Aku voib tuhjaks

joosta naiteks juhul, kui robottolmuimeja ei suuda dokkimisjaama leida.

Markus. sellisel juhul ei saa robottolmuimejat stgavast puhkereziimist kaugjuhtimispuldil olevat
kaivitamis-/seiskamisnuppu vajutades vélja tuua. Peate vajutama robottolmuimejal olevat sisse-
/valjalulitamise nuppu.

Laadimine

Robottolmuimeja esmakordsel laadimisel ja siis, kui robottolmuimeja aku on tuhjaks saanud, on
laadimisaeg neli tundi.

Teie robottolmuimejat saab laadida kahel viisil:

- dokkimisjaamas, kas kasitsi voi automaatselt kasutamise ajal;

- Uhendades robottolmuimeja otse vooluvorku.

Markus. kui aku on tdis laetud, suudab teie robottolmuimeja puhastada kuni 100 minutit.

Dokkimisjaamas laadimine

1 Seadke toitelUliti asendisse ,on”.

2 Asetage robottolmuimeja vooluvorguga Uhendatud dokkimisjaama (joon. 13).

3 Kaivitamis-/seiskamisnupp hakkab aeglaselt vilkuma (joon. 14).

4 Kuiaku on téis laetud, jaab kaivitamis-/seiskamisnupp pidevalt pdlema (joon. 15).
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Automaatne laadimine kasutamise ajal

1 Kui robottolmuimeja on ldpetanud puhastamise voi kui aku laetust on jarel vaid 15%, hakkab see
laadimiseks automaatselt dokkimisjaama otsima. Kui robottolmuimeja otsib dokkimisjaama, vilgub
kaivitamis-/seiskamisnupp kiiresti (joon. 16).

2 Kui aku on tais laetud, jaab kaivitamis-/seiskamisnupp pidevalt pélema.

Markus. robottolmuimeja otsib automaatselt dokkimisjaama Uksnes siis, kui see alustas puhastamist
dokkimisjaamast.

Laadimine otse vooluvorgust

1 Robottolmuimeja sisselUlitamiseks vajutage toitelulitit.

2 Sisestage adapteri vaike pistik robottolmuimejal asuvasse pistikusse (1). Sisestage adapter
seinakontakti (2) (joon. 17).

3 Kuirobottolmuimeja on digesti vooluvorku Uhendatud, hakkab alustamis-/seiskamisnupp vaga
aeglaselt vilkuma. See naitab, et robottolmuimeija laeb.

4 Kuiaku on téis laetud, jaab kaivitamis-/seiskamisnupp pidevalt polema.

Ruumi ettevalmistamine puhastustsukliks

Enne robottolmuimeja puhastuststkli alustamist veenduge, et eemaldasite porandalt koik lahtised ja
ornad esemed (joon. 18).

Eemaldage porandalt kdik kaablid, juhtmed ja ndo6rid.

Robottolmuimeja kasutamine

Kaivitamine ja seiskamine
1 Vajutage kaivitamis-/seiskamisnuppul.
- Voite vajutada robottolmuimeijal (joon. 19) olevat kaivitamis-/seiskamisnuppu.
- Voite vajutada ka kaugjuhtimispuldil (joon. 20) olevat kaivitamis-/seiskamisnuppu.
2 Kaivitamis-/seiskamisnupp jaab pidevalt sisse ning robottolmuimeja hakkab puhastama (joon. 21).
3 Robottolmuimeja puhastab automaatse puhastamise reziimis kuni aku langeb madalale tasemele.
Automaatse puhastamise reziimis jargib see siksakilise, juhusliku, seina méoda kulgeva ja
asukohapohise reziimi mustrite joon. 22) korduvaid seeriaid.

Markus. eraldi reziimi valimiseks vajutage Uhte kaugjuhtimispuldi reziiminuppudest. Lisateabe
saamiseks vt jaotist ,Puhastusreziimi valimine*“.

4 Kui aku on tuhjaks saamas, hakkab kaivitamis-/seiskamisnupu tuli vilkuma ja robottolmuimeja
hakkab laadimiseks dokkimisjaama (joon. 16) otsima.

5 Samuti voite puhastustsUkli katkestamiseks voi seiskamiseks vajutada kaivitamis-
/seiskamisnupule. Kui vajutate uuesti kaivitamis-/seiskamisnuppu ja akus on veel piisavalt
energiat, jatkab robottolmuimeja automaatse puhastamise reziimi.

6 Etrobottolmuimeja naaseks dokkimisjaama enne aku tlhjaks saamist, vajutage kaugjuhtimispuldil
olevat dokkimisnuppu (joon. 23).

Kaivitamis-/seiskamisnupp hakkab vilkuma ning robot otsib dokkimisjaama (joon. 24).

Markus. Kui te ei kaivitanud robottolmuimejat dokkimisjaamast, ei hakka see madala aku taseme
korral automaatselt dokkimisjaama otsima. Kui akus on piisavalt energiat, voite robottolmuimeja
naasmiseks dokkimisjaama vajutada dokkimisnuppu kaugjuhtimispuldil. Kui aku on taiesti tuhi,
peate robottolmuimeja dokkimisjaama asetama kasitsi.
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Dokkimisjaama kasutamine

Dokkimisjaamal on robottolmuimeja juhtimiseks kaks juhikut.

Aku tais ja alustamise nupp

Kui vajutate robottolmuimeja laadimise ajal dokkimisjaamal olevat aku tais ja alustamise nuppu,
alustab robottolmuimeja puhastamist niipea, kui aku on tais (joon. 25).

24 h nupp

Kui vajutate dokkimisjaamal 24 h nuppu, hakkab dokkimisjaam loendama 24 tundi jargmise
puhastuststklini. Kui loendus on l6ppenud, hakkab robottolmuimeja puhastama kuni selle aku langeb
madalale tasemele ning seejarel naaseb see laadimiseks (joon. 26) automaatselt dokkimisjaama.

Puhastusreziimi valimine

Lisaks automaatse puhastamise reziimile on robottolmuimejal neli eraldi puhastusreziimi, mille saab
aktiveerida kaugjuhtimispuldi vastavat nuppu vajutades.

Siksakilise lilkumise reziim

Siksakilise liikumise reziimis teeb robottolmuimeja suurte pindade (joon. 27) puhastamiseks kogu
ruumis siksakke.

Juhusliku liikumise reziim

Selles reziimis puhastab robottolmuimeja ruumi sirgeid ja siksakilisi liigutusi oon. 28) omavahel
segades.

Seina moéoda lilkumise reziim

Selles reZiimis kulgeb robottolmuimeja mdéodda ruumi seina, et teha seinadared eriti puhtaks (joon. 29).
Asukohapohine reziim

Selles reziimis liigub robottolmuimeja juhuslikult vaikeses piirkonnas, et see piirkond pohjalikult joon.
30) puhastada.

Markus. kasitsi valitud reziimid jaavad aktiivseks vaid moneks minutiks. Parast neid lUlitab
robottolmuimeja automaatse puhastamise reziimile.

Kasitsi juhtimine

1 Kasutage kaugjuhtimispuldi kaivitamis-/seiskamisnupust Gleval ja all ning vasakul ja paremal
olevaid noolenuppe robottolmuimeja labi ruumi (joon. 31) navigeerimiseks.
Markus. Olge ettevaatlik robottolmuimejat kasitsi erinevate korguste ja treppide lahedal juhtides.
Markus. Tolmu imemise funktsioon ja kllgmised harjad tootavad ainult siis, kui robottolmuimeja

soidab otse. Nupud vasakule, paremale ja tagasi on ette nahtud robottolmuimejaga
mandoverdamiseks.

Puhastusaja nupu kasutamine

Selleks, et robottolmuimeja 35 minutit puhastaks, vajutage kaugjuhtimispuldil puhastusaja nuppu. Kui
puhastusaeg on labi, naaseb robottolmuimeja laadimiseks (joon. 32) dokkimisjaama.
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Toite lUlitamine asendisse ,off” paneb robottolmuimeja stigavasse puhkereziimi. Selles reziimis olles

robottolmuimeja enam ei reageeri.

- Kui soovite robottolmuimejat laadida, peate lUlitama toitellliti asendisse ,on”.
- Kuirobottolmuimeja siseneb stigavasse puhkereziimi keset kasutamist, saate selle taasaktiveerida
lUlitades toitellliti asendisse ,on” ning robottolmuimejat laadides. Parast paari sekundit hakkab

robottolmuimeja uuesti reageerima.

- Kui te ei plaani robottolmuimejat kasutada kuu vi pikema aja jooksul, siis lUlitage toiteldliti
asendisse ,off” ning Uhendage laetava aku kaitsmiseks ja energia saastmiseks dokkimisjaam voi

adapter lahti.

Signaalid ja nende tahendused

Robottolmuimejal on ekraan kahe naidikuga: hoiatusmargutuli ning tolmukambri taitumise margutuli.
Kaivitamis-/seiskamisnupp annab valgussignaale. Allolev tabel selgitab signaalide tahendusi.

Probleem

Tahendus

Kaivitamis-/seiskamisnupp poleb pidevalt.

Robottolmuimeja on puhastamiseks valmis.

Kaivitamis-/seiskamisnupp vilgub aeglaselt.

Robottolmuimeja laeb.

Kaivitamis-/seiskamisnupp vilgub kiiresti.

Robottolmuimeja otsib dokkimisjaama.

Robottolmuimeja laetava aku tase on madal.

Tolmukambri tditumise margutuli stttib polema.

Tolmukamber on tais.

Hoiatustuli suttib polema.

Robottolmuimejat tosteti puhastamise ajal.

Robottolmuimeja porkeraam on kinni jaanud.

Ratas voi kilgmine hari on kinni jaanud.

Ulemine kate puudub véi ei ole korralikult kinni.

Robottolmuimeja ei suuda leida dokkimisjaama.

Plaksule reageerimine

Plaksule reageerimine, kui robottolmuimeja siseneb puhkereziimi, on lubatud jargmistes olukordades:
- kui see |6petab puhastamise vea tottu;

- kui olete programmeerinud lUhikese puhastusaja;

- kui see ei leia 20 minuti jooksul dokkimisjaama.

Kui te robottolmuimeijat ei nde, saate maarata selle asukoha oma kasi Uhe korra plaksutades.
Robottolmuimeja vastab piiksatuse ning ekraanil kdikide kujutiste polema sUtttimisega.

Puhastamine ja hooldus

Tolmukambri tihjendamine ja puhastamine

Kui tolmukambri taitumise margutuli suttib pidevalt pdlema, tihjendage ja puhastage tolmukamber.
1 Eemaldage kate (joon. 33).
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2

Tommake tolmukambri kaane kaepide Ules ja tdstke tolmukamber oma pesast valja (joon. 34).

Markus. Tolmukambri valjavotmisel voi tagasipanemisel olge ettevaatlik, et te ei kahjustaks mootori
ventilaatori terasid.

Tehke tolmukambri pesa kaas ettevaatlikult lahti (1) ja votke filter valja (2) (joon. 35).
TUhjendamiseks raputage tolmukambrit prigikasti kohal. Puhastage filtrit ja tolmukambri sisemust

lapi voi pehmete harjastega hambaharjaga. Puhastage ka tolmukamibri (joon. 36) pohjal olev
imemisava.

Ettevaatust! Arge puhastage tolmukambrit veega ega ka n6udepesumasinas.

Pange filter tagasi tolmukambrisse (1). Seejarel pange tolmukambrile (joon. 37) kaas peale (2).
Pange tolmukamber tagasi selle pessa ja pange Ulemine kate robottolmuimejale (joon. 38) tagasi.

Ettevaatust! Veenduge, et tolmukambris oleks filter alati olemas. Robottolmuimejat ilma filtrita
kasutades saab mootor kahjustada.

Robottolmuimeja puhastamine.

Tohusaks puhastamiseks tuleb aeg-ajalt kukkumissensoreid, rattaid, kilgmisi harju ja imamisava
puhastada.

1
2

8
9

Pange robottolmuimeja tagurpidi tasasele pinnale.

Kasutage kukkumissensorite (joon. 39) juurest tolmu voi ebemete eemaldamiseks pehmete
harjastega harja (nt hambaharja).

Markus. on tahtis, et puhastaksite kukkumissensoreid regulaarselt. Kui kukkumissensorid on
mustad, ei pruugi robottolmuimeja digesti kdrguserinevusi voi treppe tuvastada.

Kasutage esiratta ja kulgmiste rataste (joon. 40) juurest tolmu voi ebemete eemaldamiseks
pehmete harjastega harja (nt hambaharja).

Kulgmiste harjade puhastamiseks haarake selle harjastest ja tdommake need vollide kuljest (joon.
47) ara.

Votke pehmete harjastega harja (nt hambaharja) voi ridettki (joon. 42) abil volli ja harja kuljest ara
ebemed, karvad ja niidijupid.

Kontrollige robottolmuimeja kllgmisi harju ja pdhja teravate esemete suhtes, mis voiksid teie
porandat kahjustada.

Kui olete kllgmised harjad nende vollide klljest eemaldanud, tehke lahti TriActive XL otsaku
ploksuhendused, sisestades selleks oma napud nooltega margitud kohtadele ning tdmmates
TriActive-otsaku robottolmuimeja klljest ara (joon. 43).

Puhastage imemisava pehme harjaga (nt hambaharjaga) (joon. 44).

Eemaldage TriActive-otsakult (joon. 45) kdik nahtav mustus.

10 Sisestage TriActive-otsaku pldkskonksud robottolmuimeja (joon. 46) pohjal asuvatesse aukudesse.

LUkake TriActive-otsak oma asendisse tagasi. Kontrollige, kas otsak saab paari millimeetri ulatuses
vabalt Ules ja alla litkuda.

Osade vahetamine

Tarvikute tellimine

Seadme jaoks tarvikute vdi varuosade ostmiseks minge veebilehele www.shop.philips.com/service
vOi kulastage Philipsi edasimUudjat. Samuti voite pddrduda oma riigi Philipsi klienditoe keskusesse (vt
kontaktandmeid Ulemaailmse garantii lehelt).
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Filtri vahetamine

Vahetage filter, kui see on vaga must voi kahjustatud. Uue filtri saate tellida tellimuse numbriga
FC8012. Juhiseid selle kohta, kuidas filtrit tolmukambrist eemaldada ja tolmukambrisse asetada, vt
peatukist ,Puhastamine ja hooldus” jaotisest ,Tolmukambri tihjendamine ja puhastamine”.

Kilgmiste harjade vahetamine

Korraliku puhastustulemuse saavutamiseks vahetage mone aja méddumisel kilgmised harjad valja.

Markus. Vahetage kulgmised harjad alati, kui markate neil kulumisjalgi voi kahjustusi. Soovitame
molemad kulgmised harjad samaaegselt valja vahetada. Kilgmiste harjade lisapaare saab tellida
tellimuse numbriga FC8013.

1 Kulgmiste harjade valjavahetamiseks votke vanade kulgmiste harjade harjastest kinni ja tommake
need vollide (joon. 41) kiljest ara.
2 LUkake uued kulgmised harjad vollide (joon. 9) kulge.

Laetava aku vahetamine

Laetavat akut tohib vahetada vaid selleks kvalifitseeritud hoolduseinsener. Kui laetavat akut ei ole
enam voimalik laadida voi kui see saab kiiresti tiihjaks, viige robottolmuimeja aku asendamiseks
Philipsi volitatud hoolduskeskusesse. Philipsi klienditeeninduskeskuse kontaktandmed teie
asukohariigis leiate Ulemaailmse garantii lehelt.

Kaugjuhtimispuldi patarei vahetamine

Kaugjuhtimispult toé6tab CR2025 mintpatareiga. Asendage patarei, kui robottolmuimeja

kaugjuhtimispuldil olevate nuppude vajutamisel enam ei reageeri.

1 Hoidke kaugjuhtimispulti tagurpidi. Vajutage patareihoidikul olevat vabastusnuppu ja samal ajal
lUkake patareihoidik kaugjuhtimispuldist joon. 47) valja.

2 Eemaldage tUhi patarei patareipesast ja asetage patareipesasse uus patarei. Seejarel libistage
patareihoidik tagasi kaugjuhtimispulti (joon. 48).

Laetava aku eemaldamine

Hoiatus. Eemaldage akupatarei seadmest vaid siis, kui seadme kasutusest korvaldate.
Enne aku eemaldamist kontrollige, et see oleks tdiest tiihi.

Laetava aku eemaldamiseks jargige allpool kirjeldatud samme. Voite robottolmuimeja selle laetava

aku eemaldamiseks Philipsi volitatud hoolduskeskusesse viia. Teie lahipiirkonnas asuva

hoolduskeskuse aadressi saamiseks votke Uhendust oma asukohariigi Philipsi

klienditeeninduskeskusega.

1 Kaivitage robottolmuimeja kusagil toas, kuid mitte dokkimisjaamas.

2 Laske robottolmuimejal todtada seni, kuni aku on tuhi; nii hoolitsete selle eest, et aku on tdiesti
tlhi enne selle eemaldamist ja utiliseerimist.

3 Keerake akupesa kruvid lahti ja eemaldage kate (joon.).

Votke laetav aku valja ning Uhendage see lahti (joon. 50).

5 Viige robottolmuimeja ning laetav aku elektriliste ja elektrooniliste jaatmete kogumispunkti.

E
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Veaotsing

Selles peatlkis voetakse kokku kdige levinumad probleemid, mis teil seadmega tekkida voivad. Kui te
ei suuda alljargneva teabe abil ise probleemi lahendada, kllastage veebilehte

www.philips.com/support, kus on loetelu korduma kippuvatest kisimustest, voi votke ihendust oma
riigi klienditeeninduskeskusega.

Probleem

Voimalik pohjus

Lahendus

Robottolmuimeja ei
hakka puhastama, kui ma
vajutan kaivitamis-
/seiskamisnupule.

Laetav aku on tUhi.

Laadige akut (vt ptk ,Kasutamiseks
valmistumine®).

Vaike pistik on ikka veel

robottolmuimeja pistikupesas.

Robottolmuimeja ei tdéo6ta vooluvorgu

peal. See tédtab vaid oma laetava aku
peal. Seega eemaldage adapter enne

kasutamist nii robottolmuimeja kuljest
kui vooluvorgust.

Toiteluliti ei ole seatud
asendisse ,on” (I).

LUlitage toiteluliti asendisse ,on”.
Asetage robottolmuimeja vooluvorguga
Uhendatud dokkimisjaama voi
Uhendage adapter vaikese pistikuga
robottolmuimejasse. Paari sekundi
parast hakkab robottolmuimeja
pitksuma ning selle ekraan suttib
polema.

Robottolmuimeja ei
vasta, kui Uhele
nuppudest vajutan.

LUlitasite toitellliti asendisse
LOff”.

LUlitage toiteluliti asendisse ,on”.
Asetage robottolmuimeja vooluvorguga
Uhendatud dokkimisjaama voi
Uhendage adapter vaikese pistikuga
robottolmuimejasse. Paari sekundi
parast hakkab robottolmuimeja
pitksuma ning selle ekraan suttib
polema.

Robottolmuimeja ei suutnud
leida dokkimisjaama ning aku
sai tUhjaks.

Asetage robottolmuimeja vooluvorguga
Uhendatud dokkimisjaama voi
Uhendage adapter vaikese pistikuga
robottolmuimejasse. Paari sekundi
parast hakkab robottolmuimeja
piitksuma ning selle ekraan suttib
polema.

Hoiatustuli vilgub kiiresti.

Uks ratas voi mélemad rattad
on kinni jaanud.

LUlitage toiteluliti asendisse ,off”.
Eemaldage ebemed, karvad, niidi- voi
traadijupid, mis on ratta vedru kllge
jaanud.

Uks kulgmine ratas voi
molemad kulgmised rattad on
takerdunud.

Puhastage kulgmised harjad (vt ptk
~Puhastamine ja hooldus").



http://www.philips.com/support

Probleem

Voimalik pohjus

Eesti 35

Lahendus

Ulemine kate puudub véi ei ole
korralikult kinni.

Kui Ulemine kate puudub voi ei ole
korralikult kinni, siis robottolmuimeja ei
toota. Asetage Ulemine kate korralikult
robottolmuimejale.

Porkeraam on kinni jaanud.

Vajutage kaivitamis-/seiskamisnuppu.
Tostke robottolmuimejat nii, et selle
porkeraam tuleks lahti. Asetage
robottolmuimeja takistuse juurest
lUhikesele kaugusele ja vajutage
puhastamise jatkamiseks kaivitamis-
/seiskamisnuppu.

Robottolmuimejat tosteti
puhastamise ajal.

Vajutage kaivitamis-/seiskamisnuppu.
Pange robottolmuimeja porandale.
Seejarel vajutage puhastamise
jatkamiseks kaivitamis-
/seiskamisnupule.

Robottolmuimeja ei
puhasta poérandat
korralikult.

Uhe v6i mélema kiilgmise
harja harjased on koéverad voi
viltu.

Leotage harja voi harjasid monda aega
soojas vees. Kui see ei taasta harjaseid
Oigele kujule, vahetage kulgede harjad
valja (vt ptk ,Asendamine”).

Tolmukamobri filter on must.

Puhastage tolmukamobri filtrit lapi voi
pehmete harjastega hambaharjaga.
Filtrit ja tolmukambrit voib puhastada ka
tavalise tolmuimejaga madala
imemisjou seadel.

Kui filtrit ei dnnestu harjaga ega
tolmuimejaga puhastada, vahetage see
uue vastu valja. Soovitame filtrit
vahetada vahemalt Uks kord aastas.

Tolmukambri pohjal olev
imemisava on ummistunud.

Puhastage imemisava (vt ptk
~Puhastamine ja hooldus").

Esimese ratta Umber on
kogunenud juukseid véi muud
sodi.

Puhastage esimene ratas (vt ptk
,Puhastamine ja hooldus®).

Robottolmuimeja puhastab
vaga tumedat voi laikivat
pinda, mis aktiveerib
kukkumissensorid. Selle
tulemusel hakkab
robottolmuimeja ebatavaliselt
lilkuma.

Vajutage kaivitamis-/seiskamisnupule
ning seejarel viige robottolmuimeja
heledamat varvi pinnaga pdrandale. Kui
probleem puUsib ka heledamat varvi
pindadel, kilastage veebilehte
www.philips.com/support voi votke
Uhendust oma asukohariigi
klienditeeninduskeskusega.
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Probleem

Voimalik pohjus

Lahendus

Robottolmuimeja puhastab
porandat, mis peegeldab
tugevasti paikesevalgust. See
aktiveerib kukkumissensorid,
mille tulemusel hakkab
robottolmuimeja ebatavaliselt
liikuma.

Tommake kardinad ette, et
paikesevalgus ei padseks tuppa. Voite
alustada puhastamist ka siis, kui paike
on vahem ere.

Akut ei ole enam voimalik
laadida voi see saab
vaga kiiresti tlhjaks.

Aku kasutusiga on lOppenud.

Laske aku Philipsi hoolduskeskuses valja
vahetada (vt ptk ,Asendamine”).

Kaugjuhtimispuldi
patarei saab liiga kiiresti
tlhjaks.

Voib-olla pole te sisestanud
Oiget tUUpi patareid.

Kaugjuhtimispuldi jaoks vajate CR2025
muntpatareid. Kui probleem puUsib,
minge veebilehele
www.philips.com/support voi votke
Uhendust oma asukohariigi
klienditeeninduskeskusega.

Robottolmuimeja liigub
ringides.

Robottolmuimeja on
asukohapohises reziimis.

Selline kaitumine on normaalne.
Asukohapohise reziimi voib aktiveerida,
kui porandal on naha palju mustust ning
see vajab pohjalikku puhastamist. See
on osaks ka automaatsest puhastamise
reziimist. Parast umbes Uhte minutit
jatkab robottolmuimeja tavalise
puhastamise mustrit. Asukohapohise
puhastamise reziimi saate peatada ka
selleks kaugjuhtimispuldilt mone teise
puhastamise reziimi valides.

Robottolmuimeja ei
suuda leida
dokkimisjaama.

Robottolmuimeijal ei ole
piisavalt ruumi dokkimisjaama
suunas navigeerimiseks.

Putdke leida dokkimisjaama jaoks moni
teine koht. Vaadake jaotist
,Dokkimisjaama paigaldamine” peattkis
,Kasutamiseks valmistumine®.

Robottolmuimeja otsib
jatkuvalt.

Lubage robottolmuimejale
dokkimisjaama naasmiseks umbes 20
minutit.

Robottolmuimejat ei kaivitatud
dokkimisjaamast.

Kui soovite, et robottolmuimeja parast
puhastustsUklit dokkimisjaama naaseks,
siis kaivitage see dokkimisjaamast.
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Uvod

Cestitamo na kupniji i dobro dosli u Philips! Kako biste potpuno iskoristili podréku koju nudi tvrtka
Philips, registrirajte svoj proizvod na www.philips.com/welcome.

14 . . 3
Opceniti opis
Gornji poklopac
Rucka poklopca spremnika za prasinu
Poklopac spremnika za prasinu
Filtar
Spremnik za prasinu
Ventilator
Odbojnik
Upravljanje priklju¢nom stanicom
Gumb za pokretanje/zaustavljanje (kako biste pokrenuli ili zaustavili robotski usisavac)
10 Zaslon

OoOo~NOUT WN —

12 Mlaznica TriActive XL
13 Prednji kotac

14 Osovine bocnih cetki
15 Senzori za sprjecavanje pada
16 Odjeljak za baterije
17 Kotadi

18 Usisni otvor

19 Bocne Cetke

20 Drzac baterije

21 Daljinski upravljac
22 Mali utikac

23 Adapter

24 Priklju¢na stanica

Zaslon i daljinski upravljac

Zaslon (sl. 2):

1 Indikator upozorenja

2 Indikator punog spremnika za prasinu

Daljinski upravljac (sl. ):

1 Gumbi za navigaciju i pokretanje/zaustavljanje
2 Tipka za priklju¢nu stanicu

3 Tipka za vrijeme ¢is¢enja

4 Tipke za nacin &is¢enja

Nacin na koji robotski usisavac radi

Sto robotski usisavac ¢isti

Ovaj robotski usisavac opremljen je znacajkama koje ga ¢ine pogodnim aparatom za ¢iS¢enje koji ¢e

vam pomodci da odistite podove u svojem domu.

Robotski usisavac osobito je prikladan za ¢iS¢enje tvrdih podova, kao sto su drveni podovi, ili podovi

prekriveni ploc¢icama ili linoleumom. Do problema moze dodi pri ¢isc¢enju mekih podova, kao Sto su
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sagovi ili tepisi. Ako se robotskim usisavacem koristite na tepihu ili sagu, prvi put budite u blizini kako
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biste vidjeli moze li se nositi s takvim podom. Robotskom je usisavacu takoder potreban nadzor ako
ga upotrebljavate na vrlo tamnim ili sjajnim tvrdim podovima.

Nacdin na koji robotski usisavac cisti

Sustav za ¢iscenje

Robotski usisavac ima sustav za ¢iscenje u 2 faze koji mu omogucava ucinkovito ¢is¢enje podova.

- Dvije boc¢ne cetke pomazu robotskom usisavacu da odcisti kutove i uzduz zidova. One mu pomazu u
uklanjanju prljavstine s poda i guranju prljavstine prema otvoru za usisavanje (sl. 3).

- Usisna snaga robotskom usisavacu omogucava hvatanje slobodne prljavstine i njezin prijenos kroz
otvor za usisavanje u spremnik za prasinu (sl. 4).

Obrasci ¢is¢enja

U automatskom nacinu rada robotski usisavac koristi se automatskim redoslijedom obrazaca za

optimalno dis¢enje svakog podrudja prostorije. Upotrebljava sljedece obrasce ¢is¢enja:

1 Z-obrazacili cik-cak obrazac (sl. 5)

2 Nasumicni obrazac (sl. 6)

3 Obrazac (sl. 7) ¢iscenja uz zid

4 Qbrazac (sl. 8) ¢is¢enja mjesta

Ako je u automatskom nacinu ¢is¢enja, robotski usisavac koristit ¢e se ovim obrascima zadanim

redoslijedom: Z-obrazac, nasumicni obrazac, obrazac ¢is¢enja uz zid i obrazac ¢is¢enja mjesta.

Kada robotski usisavac dovrsi taj slijed obrazaca, ponovno se zapocne kretati u Z-obrascu. Robotski

usisavac nastavlja se koristiti tim slijedom obrazaca za ¢is¢enje sobe dok se punjiva baterija ne

isprazni ili dok se ru¢no ne iskljudi.

Napomena: Nacine rada mozete birati i pojedinac¢no pritiskom odgovarajuce tipke na daljinskom
upravljacu. Vise pojedinosti potrazite u poglavlju ,Uporaba robotskog usisavaca”, odjeljak ,Nacini
ciscenja”.

Kako vas robotski usisavac izbjegava mjesta koja se razlikuju
visinom
Na donjem dijelu robotskog usisavaca nalaze se tri senzora za sprie¢avanje pada. Tim se senzorima za

sprijec¢avanje pada koristi za prepoznavanje i izbjegavanje mjesta s visinskom razlikom, kao Sto su
stubista.

Napomena: Robotski usisava¢ mogao bi prijedi preko ruba mjesta koje se razlikuje visinom jer se
predniji senzor za spriecavanje pada nalazi iza odbojnika.

Oprez: U nekim sluc¢ajevima senzori za sprjecavanje pada mozda nece pravodobno prepoznati
stubiste ili visinsku razliku. Stoga pazljivo motrite robotski usisavac tijekom prvih nekoliko uporaba
i kada se njime koristite blizu stubista ili drugog mjesta s visinskom razlikom. Vazno je redovito
Cistiti senzore za sprjecavanje pada kako bi se osiguralo da robotski usisavac i dalje pravilno
prepoznaje visinske razlike (upute pronadite u poglavlju ,,Ci$¢enje i odrzavanje”).

Prije prve uporabe

Montaza bocnih ¢etki
1 Raspakirajte boc¢ne cetke i okrenite robotski usisavac naopako, na stol ili pod.
2 Gurnite bocne cetke na osovine na donjem dijelu robotskog usisavaca (sl. 9).
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Napomena: Pobrinite se da boc¢ne cetke budu ispravno pricvrs¢ene. Pritisnite ih na osovinu dok ne
Cujete da su uglavljene na polozaj zvukom klik”.

Uklanjanje zastitne oznake s daljinskog upravljaca
Daljinski upravljac radi s pomoc¢u dugmaste baterije CR2025. Ta je baterija zasticena jeziccem koji je
prije uporabe potrebno ukloniti.
1 Izvucite zastitni jezic¢ac iz odjeljka za bateriju daljinskog upravljaca (sl. 10).
Nakon toga mocdi ¢ete koristiti daljinski upravijac.

Priprema za uporabu

Postavljanje priklju¢ne stanice

1 Umetnite mali utika¢ adaptera u uti¢nicu na priklju¢noj stanici (1) i ukljucite adapter u zidnu uti¢nicu
@) (sL. 10).

2 Priklju¢nu stanicu postavite na vodoravan, ravan pod i naslonite je uza zid.

Napomena: Pobrinite se da 80 cm ispred, 30 cm udesno i 100 cm ulijevo od priklju¢ne stanice (sl
12) ne bude prepreka ni visinskih razlika.

Vazna napomena: stanje dubokog mirovanja

Ako u stanju dubokog mirovanja pritisnete neki gumb, robotski usisavac uopce ne reagira. Da

ponovno aktivirali robotski usisavac kada je u stanju dubokog mirovanija:

1 pritisnite gumb za pokretanje/zaustavljanje na robotskom usisavacu kako biste ga iz stanja
dubokog mirovanja prebacili u stanje pripravnosti.

2 Da biste pokrenuli robotski usisavac (sl. 19), na njemu ili na daljinskom upravljacu pritisnite gumb za
pokretanje/zaustavljanje.

3 Ako robotski usisavac ne pocne distiti, postavite ga na ukopcanu priklju¢nu stanicu kako biste
napunili njegovu punjivu bateriju.

Robotski usisavac ulazi u stanje dubokog mirovanja kada pritisnete i 3 sekunde zadrzite gumb za

pokretanje/zaustavljanje. U stanje dubokog mirovanja moze udi i kada mu je baterija prazna. Baterija

se moze isprazniti na primjer kada robot ne moze pronadi svoju priklju¢nu stanicu.

Napomena: Pomocu gumba za pokretanje/zaustavljanje na daljinskom upravljac¢u robotski usisavac
ne mozete prebaciti iz stanja dubokog mirovanja u nego drugo stanje. Za to trebate pritisnuti gumb za
ukljucivanje/iskljucivanje na robotskom usisavacu.

Punjenje

Kada je punite prvi put ili kada je punjiva baterija robotskog usisavaca prazna, ciklus punjenja traje
Cetiri sata.

Robotski usisavac mozete napuniti na dva nacina:

- Putem priklju¢ne stanice, ru¢no ili automatski tijekom uporabe;

- Prikljuc¢ivanjem robotskog usisavaca izravno na napajanje.

Napomena: Kada se punjiva baterija potpuno napuni, vas ¢e robotski usisava¢ modi raditi do 100
minuta.
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Punjenje na priklju¢noj stanici

1

2
3
4

Postavite prekidac za napajanje u polozaj ,on” (uklju¢eno).

Postavite robotski usisavac na ukopcanu prikljuc¢nu stanicu (sl. 13).

Gumb za pokretanje/zaustavljanje poc¢ne sporo treptati (sl. 14).

Kada se punjiva baterija potpuno napuni, gumb za pokretanje/zaustavljanje pocet ¢e svijetliti bez
prekida (sl. 15).

Automatsko punjenje tijekom uporabe

1

Nakon sto robotski usisavac zavrsi s ¢iscenjem ili kad mu preostane svega 15 % napajanja baterije,
automatski e traziti prikljuc¢nu stanicu radi punjenja. Dok robotski usisavac trazi priklju¢nu stanicu,
gumb za pokretanje/zaustavljanje brzo treperi (sl. 16).

Kada se punjiva baterija potpuno napuni, gumb za pokretanje/zaustavljanje pocet ¢e svijetliti bez
prekida.

Napomena: Robotski usisavac automatski trazi priklju¢nu stanicu samo ako je ¢is¢enje zapoceo od
prikljucne stanice.

Punjenje izravno iz elektricne mreze

1
2

3

4

Za ukljucivanije robotskog usisavaca pritisnite prekidac za napajanije.

Ukljucite mali utikac¢ adaptera u uti¢nicu na robotskom usisavacu (1). Ukljucite adapter u zidnu
uti¢nicu (2) (sl. 17).

Ako je robotski usisavac ispravno priklju¢en na napajanje, gumb za pokretanje/zaustavljanje po¢ne
treptati vrlo sporo. To naznacuje da se robotski usisavac puni.

Kada se punjiva baterija potpuno napuni, gumb za pokretanje/zaustavljanje pocet ¢e svijetliti bez
prekida.

Priprema prostorije za ¢iS¢enje

Prije no Sto pokrenete ¢is¢enje robotskim usisavacem, s poda maknite sve nepri¢vrs¢ene i lomljive
predmete (sl. 18).

S poda takoder uklonite sve kabele i zice.

Koristenje robotskog usisavaca

Pokretanje i zaustavljanje

1

Pritisnite gumb za pokretanje/zaustavljanje.

- Mozete pritisnuti gumb za pokretanje/zaustavljanje na robotskom usisavacu (sl. 19).

- Mozete pritisnuti i gumb za pokretanje/zaustavljanje na daljinskom upravljac¢u (sl. 20).

Gumb za pokretanje/zaustavljanje neprekidno je ukljucen i robotski usisavac zapocinje cistiti (sl.
27).

Robotski usisavac ¢isti u automatskom nacinu ¢is¢enja dok mu se baterija ne isprazni. U nacinu
automatskog ¢is¢enja prati ponavljane sljedove Z-obrasca, nasumi¢nog obrasca, obrasca ¢is¢enja
uza zid i obrasca ¢iS¢enja mjesta (sl. 22).

Napomena: Kako biste odabrali zasebni nacin rada, pritisnite jednu od tipki za nacin rada na
daljinskom upravljacu. Vise pojedinosti pronadite u odjeliku ,Odabir nacina c¢is¢enja”.

Kada mu se baterija isprazni, gumb za pokretanje/zaustavljanje poc¢ne treptati i robotski usisavac
trazi priklju¢nu stanicu radi punjenja. (sl. 16)
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ponovo pritisnete gumb za pokretanje/zaustavljanje, a u punjivoj bateriji jos ima dovoljno energije,
robotski usisavac nastavit ¢e istiti u automatskom nacinu ciscenja.

6 Robotski usisavac mozete vratiti na priklju¢nu stanicu prije praznjenja punjive baterije pritiskom
gumba za priklju¢nu stanicu na daljinskom upravljacu (sl. 23).
Gumb za pokretanje/zaustavljanje poc¢ne treperiti, a robotski usisavac traZi priklju¢nu stanicu (sl.
24)

Napomena: Ako robotski usisavac niste pokrenuli na priklju¢noj stanici, nece automatski traziti
priklju¢nu stanicu kada se punjiva baterija isprazni. Ako u punjivoj bateriji i dalje ima dovoljno
energije, na daljinskom upravljacu mozete pritisnuti gumb za priklju¢nu stanicu kako bi se robotski
usisavac vratio na priklju¢nu stanicu. Ako je punjiva baterija ispraznjena do kraja, robotski usisavac
morat ¢ete ru¢no postaviti na priklju¢nu stanicu.

Upravljanje priklju¢nom stanicom

Priklju¢na stanica ima dva upravljaca kojima se mozete koristiti za upravljanje robotskim usisavacem.

Gumb za napunjenu bateriju i pokretanje

Ako pritisnete gumb za napunjenu bateriju i pokretanje na priklju¢noj stanici dok se robotski usisavac
puni, robotski usisavac zapocet ce se ¢iS¢enjem ¢im se punjiva baterija napuni (sl. 25).

Gumb 24h

Ako pritisnete gumb 24h na priklju¢noj stanici, priklju¢na stanica zapocet ¢e odbrojavanje 24 sata do
sliedeceg ¢iscenja. Kada se odbrojavanje zavrsi, robotski usisavac zapocinje cistiti dok se baterija ne
isprazni, a onda se automatski vrati na priklju¢nu stanicu radi punjenija (sl. 26).

Odabir nacina c¢iscenja

Osim automatskog nacina c¢is¢enija, ovaj robotski usisavac ima Cetiri zasebna nacina ¢is¢enja koje
mozete aktivirati pritiskom odgovarajuce tipke na daljinskom upravljacu.

Obrazac u obliku slova Z

U nacinu rada u Z-obrascu robotski usisavac ¢isti radedi petlje u obliku slova Z po sobi kako bi ocistio
velika podrudja (sl. 27).

Nasumicni obrazac

U ovom nacinu rada robotski usisavac prostorije ¢isti kombiniranim obrascem pravocrtnih i unakrsnih
pokreta (sl. 28).

Obrazac ¢is¢enja uz zid

U ovom nacinu rada robotski usisavac krece se uza zidove prostorije kako bi povrsine uza zid bile sto
bolje ociscene (sl. 29).

Nacdin ¢is¢enja mjesta

U ovom nacinu rada robotski usisavac krec¢e se nasumi¢no na malom podrucju kako bi temeljito (sl.
30) ocistio taj dio.

Napomena: Ru¢no odabrani nacini rada aktivni su samo nekoliko minuta. Nakon toga robotski
usisavac prebacuje se u automatski nacin ¢is¢enija.
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Rucna navigacija

1 Koristite se gumbima sa strelicama gore i dolje te lijevo i desno od gumba za
pokretanje/zaustavljanje na daljinskom upravljacu kako biste upravljali robotskim usisava¢em kroz
prostoriju (sl. 31).

Napomena: Budite oprezni kada robotskim usisavac¢em ru¢no upravljate blizu visinskih razlika i
stuba.

Napomena: Funkcija usisavanja i bocne cetke rade samo kad se robotskim upravljacem upravlja
prema naprijed. Gumbi za lijevo, naprijed ili natrag sluze samo za manevriranje robotskim
usisavacem.

Koristenje gumba za vrijeme CiScenja
Pritisnite gumb za vrijeme ¢is¢enja na daljinskom upravljacu kako bi robotski usisavac ¢istio 35 minuta.

Kada vrijeme ¢is¢enja istekne, robotski usisavac automatski se vraca na priklju¢nu stanicu radi
punjenja (sl. 32).

Upotreba prekidaca za napajanje

Postavljanjem napajanja u polozaj ,off” (isklju¢eno) robotski usisavac prelazi u stanje dubokog

mirovanja. U tom nacinu rada robotski usisavac vise ne reagira.

- Ako Zelite napuniti robotski usisavac, morate pritisnuti prekidac¢ za napajanje u polozaj ,on”
(ukljuceno).

- Ako robotski usisavac prijede u stanje dubokog mirovanja tijekom upotrebe, mozete ga ponovno
aktivirati postavljanjem prekidaca za napajanje na ,on” (uklju¢eno) i punjenjem. Nakon nekoliko
sekundi robotski usisavac ponovno ce reagirati

- Ako robotski usisavac necete upotrebljavati mjesec danaili vise, pritisnite prekidac za napajanje na
Loff” (iskljuceno) te iskljucite priklju¢nu stanicu ili adapter iz napajanja kako biste zastitili punjivu
bateriju i ustedjeli energiju.

Signali i njihovo znacenje
Robotski usisavac ima zaslon s dva indikatora: indikator upozorenja i indikator punog spremnika za

prasinu. Gumb za pokretanje/stanje daje svjetlosne signale. U tablici u nastavku objasnjena su
znacenja signala.

Signal Znacenje

Gumb za pokretanje/zaustavljanje neprekidno je  Robotski usisavac spreman je za ¢is¢enje.
ukljucen.

Gumb za pokretanje/zaustavljanje treperi sporo.  Robotski usisavac se puni.

Gumb za pokretanje/zaustavljanje treperi brzo. Robotski usisavac trazi priklju¢nu stanicu.

Punijiva baterija robotskog usisavaca je
ispraznjena.

Indikator punog spremnika za prasinu se ukljucio. Spremnik za prasinu je pun.

Indikator upozorenja se ukljucio. Robotski usisavac je podignut tijekom cis¢enja.

Odbojnik robotskog usisavaca je zapeo.

Kotac ili boc¢na Cetka je zapela.
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Signal Znacenje

Gornji poklopac nije na svojem mjestu ili nije
ispravno zatvoren.

Robotski usisavac ne moze pronaci priklju¢nu
stanicu.

Odziv na pljeskanje dlanovima

QOdziv na plieskanje dlanovima omogucen je ako robotski usisavac prijede u stanje mirovanja u
sljededim situacijama:

kada prestane distiti zbog greske
kad ste ga programirali na kratko vrijeme &iS¢enja
kad ne pronade priklju¢nu stanicu u roku od 20 minuta

Ako ne vidite robotski usisavac, mozete ga locirati jednim pljeskom dlanova. Robotski usisavac
odazvat ¢e se zvucnim signalom i ukljuc¢ivanjem svih ikona na zaslonu.

Cidéenje i odrzavanje

Praznjenje i ¢iS¢enje spremnika za prasinu
Kada indikator punog spremnika za prasinu svijetli neprekidno, ispraznite i ocistite spremnik za
prasinu.

1
2

Skinite poklopac (sl. 33).

Rucku poklopca spremnika za prasinu povucite prema gore i podignite spremnik za prasinu iz
odjelika spremnika za prasinu (sl. 34).

Napomena: Prilikom vadenja ili ponovnog umetanja spremnika za prasinu pazite da ne ostetite
lopatice ventilatora motora.

Pazljivo podignite poklopac sa spremnika za prasinu (1) i izvadite filter (2) (sl. 35).

Prljavstinu iz spremnika za prasinu istresite u kosaru za otpatke. Odistite filtar i unutarnji dio
spremnika za prasinu krpom ili Cetkicom za zube s mekim vlaknima. Takoder odistite usisni otvor na
dnu spremnika za prasinu (sl. 36).

Oprez: Spremnik za prasinu i filter nemojte prati vodom ili u stroju za pranje posuda.

Vratite filtar natrag u spremnik za prasinu (1). Zatim postavite poklopac natrag na spremnik za
prasinu (2) (sl. 37).

Vratite spremnik za prasinu natrag u odjeljak spremnika za prasinu i vratite gornji poklopac natrag
na robotski usisavac (sl. 38).

Oprez: Uvijek provijerite je li filtar unutar spremnika za prasinu. Ako se koristite robotskim
usisava¢em dok je filtar izvan spremnika za prasinu, osteti ¢ete motor.

Ciscenje robotskog usisavaca
Kako biste osigurali dobru ucinkovitost ¢iS¢enja, morate povremeno cistiti senzore za sprje¢avanje
pada, kotace, bo¢ne Cetke i otvor za usis.

1
2

Robotski usisavac stavite naopako na ravnu povrsinu.
S pomocu Cetke s mekim vlaknima (npr. Cetkice za zube) uklonite prasinu i dlake iz senzora za
spriecavanije pada (sl. 39).
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Napomena: Vazno je redovito Cistiti senzore za spriecavanje pada. Ako su senzori za spriecavanje
pada prljavi, robotski usisava¢ mozda nece moci prepoznati visinske razlike ili stube.

3 S pomocu cetke s mekim vlaknima (npr. ¢etkice za zube) uklonite prasinu ili dlake s prednjeg i
bocnih kotaca (sl. 40).

4 Kako biste ocistili bocne Cetke, uhvatite ih za vlakna i povucite ih s osovina (sl. 41).

5 S pomocu mekane Cetke (npr. Cetkice za zube) ili krpe (sl. 42) uklonite dlake, kosu i niti s osovine i
bocnih Cetki.

6 Provjerite ima li na bo¢nim ¢etkama i donjem dijelu robotskog usisavaca ostrih predmeta koji bi
mogli ostetiti pod.

7 Nakon Sto ukinite boc¢ne Cetke s osovina, odveZite veze za podeSavanje mlaznice TriActive XL
umetanjem prstiju na mjesta oznacena strelicama i povucite mlaznicu TriActive s robotskom
usisavaca (sl. 43).

8 Otvor za usis ocistite mekanom cetkom (npr. Cetkice za zube) (sl. 44).

9 Uklonite svu vidljivu prljavstinu s mlaznice TriActive (sl. 45).

10 Umetnite kukice za vezivanje mlaznice TriActive u otvore na donjem dijelu robotskog usisavaca (sl
46). Gurnite mlaznicu TriActive natrag u polozaj. Provjerite moze li se mlaznica slobodno pomicati
nekoliko milimetara prema gore i prema dolje.

Zamjena dijelova

Narucivanje dodatnog pribora

Da biste kupili dodatke ili rezervne dijelove, posjetite www.shop.philips.com/service ili se obratite
dobavljacu tvrtke Philips. Takoder se mozete obratiti centru za potrosace tvrtke Philips u svojoj drzavi
(pogledajte medunarodni jamstveni list radi detalja o kontaktu).

Zamjena filtera

Filtar zamijenite ako je vrlo prljav ili oStecen. Novi filtar mozete naruciti pod brojem narudzbe FC8012.
Upute o uklanjanju i postavljanju filtra iz spremnika za prasinu potrazite u odjeljiku ,Praznjenje i
&&cenje spremnika za prasinu” u poglaviju ,Cis¢enje i odrzavanje”.

Zamjena boc¢nih cetki

Nakon nekog vremena zamijenite boc¢ne cetke kako biste osigurali dobre rezultate ¢iscenja.

Napomena: Uvijek zamijenite boc¢ne Cetke kada uocite znakove habanja ili ostec¢enja. Takoder
preporucujemo da istodobno promijenite obje bocne cetke. Rezervne bocne Cetke mozete naruditi u
paru pod brojem narudzbe FC8013.

1 Kako biste zamijenili bocne Cetke, stare bolne cetke uhvatite za vlakna i povucite ih s osovina (sl.
47).
2 Gurnite nove bocne ¢etke na osovine (sl. 9).

Zamjena punjive baterije

Punjivu bateriju mogu zamijeniti samo kvalificirani servisni inzenjeri. Odnesite robotski usisavac u
ovlasteni servisni centar tvrtke Philips kako bi vam zamijenili bateriju kada je viSe ne budete mogli
puniti ili se po¢ne brzo prazniti. Detalje za kontakt centra za korisni¢ku podrsku tvrtke Philips u svojoj
zemlji mozete pronadi u medunarodnom jamstvenom listu.
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Zamjena baterije daljinskog upravljaca

Daljinski upravljac radi s pomocu dugmaste baterije CR2025. Bateriju zamijenite ako robotski usisavac

viSe ne reagira na pritisak tipki na daljinskom upravljacu.

1 Drzite daljinski upravlja¢ preokrenut prema dolje. Pritisnite gumb za otpustanje na drzacu baterije
te istodobno pogurajte drzac baterije iz daljinskog upravljaca (sl. 47).

2 Izvadite praznu bateriju iz drzaca baterije te umetnite novu bateriju u drza¢ baterije. A zatim kliznite
drzac baterije natrag u daljinski upravljac (sl. 48).

Uklanjanje punjive baterije

Upozorenje: Uklonite punjivu bateriju tek kada uklonite uredaj. Pobrinite se da baterija
bude potpuno prazna dok je uklanjate.

Kako biste izvadili punjivu bateriju, slijedite upute u nastavku. Takoder moZete odnijeti robotski

usisavac u servisni centar tvrtke Philips kako bi vam uklonili punjivu bateriju. Obratite se centru za

korisnicku podrsku tvrtke Philips u svojoj drzavi radi adrese servisnog centru u vasoj blizini.

1 Pokrenite robotski usisavac s odredenog mijesta u prostoriji, a ne s priklju¢ne stanice.

2 Ostavite robotski usisavac da radi dok se punjiva baterija ne isprazni kako biste bili sigurni da je
punjiva baterija potpuno prazna prije nego sto je izvadite i bacite.

3 Odvrnite vijke poklopca na odjeljku za baterije i uklonite poklopac (sl. ).

Podignite punjivu bateriju i iskljucite je (sl. 50).

5 Odnesite robotski usisavac i punjivu bateriju na mjesto za prikupljanje elektricnog i elektroni¢kog
otpada.

N

Rjesavanje problema

U ovom je poglavlju sazetak osnovnih problema uredaja s kojima se mozete susresti. Ako ne mozete
rijesiti problem s dolje navedenim informacijama, posjetite www.philips.com/support za popis
najcescih pitanja ili kontaktirajte Korisnicki centar u vasoj drzavi.

Problem Mogudi uzrok Rjesenje
Robotski usisavac ne Punjiva baterija je prazna. Napunite punjivu bateriju (pogledajte
pocinje cistiti kada poglavlje "Priprema za uporabu").

pritisnem gumb za
pokretanje/zaustavljanje.

Mali utikac jos uvijek je Robotski usisavac ne radi dok je
umetnut u uti¢nicu na priklju¢en na napajanje. Radi samo dok
robotskom usisavacu. je priklju¢en na svojoj punjivoj bateriji.

Stoga, uvijek iskljucite adapter iz
robotskog usisavaca i napajanja prije

upotrebe.
Prekidac za napajanje nije Pritisnite prekidac za napajanje u
postavljen u polozaj ,on” (I) polozaj ,on” (uklju¢eno). Postavite
(ukljuceno). robotski usisavac na ukljuc¢enu priklju¢nu

stanicu ili ukljucite mali utikac¢ adaptera.
Nakon nekoliko sekundi robotski
usisavac oglasit ¢e se zvucnim signalom,
a zaslon se ukljucuje.
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Problem

Mogudi uzrok

Rjesenje

Robotski usisavac ne
reagira kada pritisnem
jedan od gumba.

Prekidac za
ukljucivanje/iskljucivanje
postavili ste na ,off”
(iskljuceno).

Pritisnite prekidac za napajanje u
polozaj ,on” (uklju¢eno). Postavite
robotski usisavac na ukljuc¢enu priklju¢nu
stanicu ili ukljucite mali utikac¢ adaptera.
Nakon nekoliko sekundi robotski
usisavac oglasit ¢e se zvucnim signalom,
a zaslon se ukljucuje.

Robotski usisavac nije mogao
pronadi priklju¢nu stanicu i
baterija se ispraznila.

Postavite robotski usisavac na uklju¢enu
priklju¢nu stanicu ili ukljucite mali utikac
adaptera. Nakon nekoliko sekundi
robotski usisavac oglasit ¢e se zvu¢nim
signalom, a zaslon se ukljucuije.

Indikator upozorenja
brzo bljeska.

Jedan kotac ili oba kotaca su
zapela.

Prekidac za napajanje postavite na ,off”
(iskljuc¢eno). Uklonite nakupine dlake,

ovjesa kotaca.

Jedna bocna ¢etka ili obje
bocne cetke su zapele.

Odistite bog“:ne Cetke (pogledaijte
poglavije ,CiS¢enje i odrzavanje”).

Gornji poklopac nije na svojem
mjestu ili nije ispravno
zatvoren.

Kad nema gornjeg poklopca ili nije
ispravno zatvoren, robotski usisavac ne
radi. Gornji poklopac pravilno postavite
na robotski usisavac.

Odbojnik je zapeo.

Pritisnite gumb za
pokretanje/zaustavljanje. Podignite
robotski usisavac kako bi odbojnik bio
slobodan. Postavite robotski usisavac na
odredenu udaljenost od prepreke i
pritisnite gumb za
pokretanje/zaustavljanje kako bi
nastavio s ¢is¢enjem.

Robotski usisavac je podignut
tijekom c¢iscenja.

Pritisnite gumb za
pokretanje/zaustavljanje. Postavite
robotski usisavac na pod. Zatim pritisnite
gumb za pokretanje/zaustavljanje kako
bi robotski usisavac¢ nastavio s
cis¢enjem.

Robotski usisavac ne disti
kako treba.

Vlakna na jednoj ili obje bocne
Cetke iskrivljene su ili savijene.

Cetku ili ¢etke namacite neko vrijeme u
toploj vodi. Ako se time vlakna ne vrate
u svoj pravilan oblik, zamijenite boc¢ne

Cetke (pogledajte poglavlje ,Zamjena”).

Filter u spremniku za prasinu je
prljav.

Odistite filtar u spremniku za prasinu
krpom ili ¢etkicom za zube s mekim
vlaknima. Filtar i spremnik za prasinu
takoder moZete odistiti obi¢nim
usisavacem uz postavku male jacine
usisa.
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Rjesenje

Ako cetkanjem ili usisavanjem ne
uspijete odistite filtar, zamijenite ga
novim. Preporucujemo da filtar
zamijenite barem jednom godisnje.

Usisni otvor na dnu spremnika
za prasinu je zacepljen.

Qdistite otvor za usisavanje (pogledajte
poglavlje "CiS¢enje i odrzavanje").

Prednji kotac blokiran je
dlakama i drugom
prljavstinom.

Odistite prednji kotac (pogledajte
poglavlje "CiS¢enje i odrzavanje").

Robotski usisavac cisti vrlo
tamnu ili sjajnu povrsinu, dme
se aktiviraju senzori za
sprjecavanje pada. Zbog toga
se robotski usisavac krece
neobicnim obrascem.

Pritisnite gumb za
pokretanje/zaustavljanje, a zatim
premijestite robotski usisavac u dio poda
svijetlije boje. Ako se problem nastavi na
podovima svijetlije boje, posjetite
www.philips.com/support ili se obratite
centru za korisni¢ku podrsku u svojoj
zemlji.

Robotski usisavac ¢isti pod koji
poprili¢no jako reflektira
suncevu svjetlost. To aktivira
senzore za sprjecavanje pada i
zbog toga se robotski usisavac
krec¢e neobi¢nim obrascem.

Navucite zavjese kako biste sprijedili
dopiranje sunceve svjetlosti u prostoriju.
Mozete zapoceti s &isS¢enjem kada
sunceva svjetlost bude manje jarka.

Punjiva baterija se vise
ne moze punitiili se brzo
prazni.

Punjiva baterija dosegla je kraj
vijeka trajanja.

Punjivu bateriju zamijenite u servisnom
centru tvrtke Philips (pogledajte
poglavlje ,Zamjena”).

Baterija daljinskog
upravljaca previse se
brzo prazni.

Mozda niste umetnuli bateriju
odgovarajuce vrste.

Za daljinski upravlja¢ potrebna vam je
dugmasta baterija CR2025. Ako se
problem nastavi, posjetite
www.philips.com/support ili se obratite
centru za korisni¢ku podrsku u svojoj
zemlji.

Robotski usisavac krece
se u krugovima.

Robotski usisavac cisti u
nacinu c¢is¢enja mjesta.

To je uobi¢ajeno ponasanje. Nacin
¢iS¢enja mjesta moze se aktivirati kad se
na podu otkrije mnogo prljavstine radi
temeljitog ¢iscenja. To je takoder dio
automatskog nacina &isc¢enja. Nakon
otprilike jedne minute robotski usisavac
nastavlja svoj uobicajeni obrazac
¢iS¢enja. Nadin ¢isc¢enja mjesta takoder
mozete zaustaviti odabirom drugog
nacina c¢is¢enja na daljinskom
upravljacu.

Robotski usisavac ne
moze pronaci priklju¢nu
stanicu.

Robotski usisavac nema
dovoljno prostora kako bi
dosao do priklju¢ne stanice.

Pokusajte pronadi drugo mjesto za
priklju¢nu stanicu. Pogledaijte
,Postavljanje priklju¢ne stanice” u
poglavlju ,Priprema za uporabu”.
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Problem

Mogudi uzrok

Rjesenje

Robotski usisavac i dalje
aktivno trazi.

Omogucite robotskom usisavacu 20
minuta da se vrati na priklju¢nu stanicu.

Robotski usisavac ne pokrenut
s priklju¢ne stanice.

Ako zelite da se robotski usisavac vrati
na priklju¢nu stanicu nakon cisc¢enja,
pokrenite da s priklju¢ne stanice.
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Apsveicam ar pirkumu un laipni ladzam Philips! Lai pilnvértigi izmantotu Philips piedavata atbalsta

iespéjas, registréjiet produktu vietné www.philips.com/welcome.

Visparigs apraksts (1. att.)
Augséjais parsegs

Puteklu tvertnes vaka rokturis
Puteklu tvertnes vaks

Filtrs

Puteklu tvertne

Ventilators

Buferis

Dokstacijas sensors
leslégsanas/apturésanas poga (robota ieslég$anai vai apturésanai)
10 Displejs

1 TriActive XL uzgalis

12 Prieksgjais ritenitis

13 Sanu birstu lukas

14 NokrisSanas sensori

15 Bateriju nodaljums

16 Ritentini

17 Suksanas atvere

18 Sanu birstes

19 Akumulatora turétajs

20 Talvadiba

21 Mazais spraudnis

22 Adapteris

23 Dokstacija

OoOo~NOUT WN —

Displejs un talvadiba

Displejs (att. 2):

1 Bndinajuma indikators

2 Pilnas puteklu tvertnes indikators

Talvadiba (att. 3)

1 Navigacijas pogas un ieslég$ana/apturésana
2 Dokosanas poga

3 Tinsanas laika poga

4 Tinsanas rezZima pogas

Robota darbibas princips

Ko robots tira

Sis robots ir aprikots ar funkcijam, kas to padara piemérotu majokla gridu tinganai.

Robots iripasi piemérots cietu gridu tinsanai, pieméram, koka, laminata vai linoleja gridam. Tam var
rasties problémas, tirot mikstas gridas, piemeéram, paklajus vai gridsegas. Ja izmantojat robotu uz
paklaja vai gridsegas, ltdzu, pirmoreiz palieciet tuvuma, lai redzétu, vai robots spé&j notirit sadu gridas
segumu. Robotam uzraudziba nepiecieSama ar tad, ja izmantojat to uz loti tumsam un spidigam

cietam gridam.
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Ka robots tira

TirnSanas sistema

Robotam ir divpakapju tinsanas sistéma, lai efektivi notiritu gridas.

- Divas sanu birstes palidz robotam iztint stdrus un vietas gar sienam. Tas an palidz savakt netirumus
no gridas un parvietot tos uz stksanas atveri (att. 4).

- Robota stksanas jauda savac netirumus un cauri sukSanas atverei novirza tos uz puteklu tvertni
(att. 5).

Tirisanas trajektorijas

Automatiskaja tinsanas rezima robots izmanto automatisku tirisanas trajektoriju secibu, lai optimali
iztintu katru telpas zonu. Tas izmanto talak noraditas tinsanas trajektorijas.

1 Z veida trajektorija vai zigzaga trajektorija (att. 6)

2 Nejausi izvéeléta trajektorija (att. 7)

3 Darbiba gar sienam (att. 8)

4 Tinsana viena vieta (att. 9)

Automatiskaja tinsanas rezima robots Sis trajektorijas izmanto noteikta seciba: Z veida trajektorija,
nejausi izvéléta trajektorija, darbiba gar sienam un tirisana viena vieta.

Péc Sis trajektoriju secibas pabeigSanas robots atkal uzsak Z veida trajektorijas darbibu. Robots
turpina izpildit So trajektoriju secibu telpas tinsanai, lidz akumulatora imenis ir zems vai idz tas tiek
manuali izslégts.

Piezime. Varat an atlasit katru rezZimu atseviski, nospiezot atbilstoSo pogu uz talvadibas pults.
Papildinformaciju skatiet nodalas “Robota izmantosana” sadala “Tifnsanas rezimi”.

Ka robots izvairas no augstuma starpibas

Robots ir aprikots ar trim nokriSanas sensoriem ta apakspusé. Tas Sos nokriSanas sensorus izmanto, lai
noteiktu un izvairntos no augstuma starpibas, pieméram, kapném.

PiezZime. Ta ir normala paradiba, ja robots parvietojas mazliet pari augstuma starpibas malai, jo
priekSéjais nokrisanas sensors atrodas aiz bufera.

levénibai! DazZreiz nokriSanas sensoriem neizdodas laikus noteikt kapnes vai citas virsmas augstuma
izmainas. Tapéc rupigi uzraugiet robota darbibu dazas pirmas lietoSanas reizes un tad, kad robots
darbojas tuvu kapném vai citam virsmam ar augstuma starpibu. Loti svarigi ir regulari notint
nokriSanas sensorus, lai nodrosinatu, ka robots var turpinat pareizi noteikt augstuma atskiribas
(noradijumus skatiet nodala “TiriSana un apkope”).

Pirms pirmas lietosanas reizes

Sanu birstu uzstadisana

1 Iznemiet sanu birstes no iepakojuma un apgrieziet robotu otradi uz galda vai uz gridas.

2 Uzlieciet sanu birstes uz varpstam robota (att. 10) apaksa.
PiezZime. Parliecinieties, vai sanu birstes ir pareizi uzliktas. Spiediet tas uz varpstas, lidz tas ar klikski
fikséjas pozicija.

Aizsargplombas nonemsana no talvadibas pults

Talvadibas pults darbojas ar pogveida bateriju CR2025. So bateriju aizsarga plomba, kas ir jaiznem
pirms lietosanas.
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1 Izvelciet baterijas aizsargplombu no talvadibas pults (att. 11) baterijas nodalijuma.
Talvadibas pults ir gatava lietoSanai.

Sagatavosana lietoSanai

Dokstacijas uzstadisana

1 levietojiet mazo adaptera spraudni dokstacijas (1) ligzda un ievietojiet adapteri sienas
kontaktligzda (2) (att. 12).

2 Novietojiet dokstaciju uz horizontalas, [idzenas virsmas pret sienu.

PiezZime. Parliecinieties, vai nav nekadu skérs|u vai augstuma starpibas 80 cm uz prieksu, 30 cm pa
l[abi un 100 cm pa kreisi no dokstacijas (att. 13).

Svariga piezime: snaudas rezZims

Robots atrodas snaudas rezZima un nekadi nereagé, kad nospiezat pogu. Lai atkal aktivizétu robotu,

kad tas atrodas snaudas reZima, veiciet talak noraditas darbibas.

1 Nospiediet robota ieslégsanas/apturésanas pogu, lai parslégtu robotu no snaudas reZima
gaidstaves reZima.

2 Nospiediet ieslégsanas/apturésanas pogu uz robota (att. 19) vai talvadibas pults, lai ieslégtu
robotu.

3 Jarobots nesak tint, novietojiet to dokstacija, kas ir pievienota elektrotiklam, lai atkartoti
uzladéjamais akumulators uzladétos.

Robots parslédzas snaudas reZima, ja turat nospiestu ieslégdanas/apturédanas pogu 3 sekundes. Tas

var parslégties snaudas rezima ar tad, ja akumulators pilniba izladéjas. Akumulators var izladéties tad,

ja, pieméram, robots nevar atrast dokstaciju.

Piezime. Nav iesp&jams aktivizét robotu no snaudas rezima ar talvadibas ieslégéanas/apturésanas
pogu. Nospiediet ieslégsanas/izslégsanas pogu uz robota.

Uzlade

Uzladéjot pirmo reizi un kad robota atkartoti uzladéjamais akumulators ir tukss, uzlades laiks ir
Cetras stundas.

- Kad uzladéjamais akumulators ir pilniba uzladéts, robots var tint idz pat 100 mindtem.

- Robotu var uzladét tikai dokstadija.

Uzlade dokstacija

1 Nospiediet ieslégdanas/apturésanas pogu uz robota.

2 Novietojiet robotu uz stravas apgadei pieslégtas dokstacijas (att. 14).

3 leslégdanas/apturésanas poga sak léni mirgot (att. 15).

4 Kad atkartoti uzladéjamais akumulators ir pilniba uzladéts, ieslégdanas/apturésanas poga deg
nepartraukti (att. 16).

Automatiska uzlade lietoSanas laika

1 Kad robots ir pabeidzis tinsanu vai atlikusi tikai 15% akumulatora energijas, tas automatiski meklée
dokstaciju, lai veiktu uzladi. Kad robots meklé dokstaciju, ieslégdanas/apturésanas poga atri mirgo
(att. 17).

2 Kad atkartoti uzladéjamais akumulators ir pilniba uzladéts, ieslégdanas/apturésanas poga deg
nepartraukdi.
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Piezime. Robots automatiski meklé dokstaciju tikai tad, ja tirisana sakta no dokstacijas.

Telpas sagatavosana tinsanai

Pirms uzsakat robota tirnsanas ciklu, parliecinieties, vai no gridas (att. 18) ir pacelti visi nenostiprinatie
un trauslie priekSmeti.

Novaciet no gridas ar visus kabelus un vadus.

Robota izmantosana

Sakums un apturésana
1 Nospiediet ieslégdanas/apturésanas pogu.
- Varat nospiest ieslég$anas/apturésanas pogu uz robota (att. 19).
- Varat an nospiest ieslégsanas/apturésanas pogu uz talvadibas pults (att. 20).

2 leslégdanas/apturé$anas poga ir nepartraukti ieslégta un robots sak tinéanu (att. 21).

3 Robots tira automatiskaja tinsanas rezima, lidz akumulatora uzlades limenis ir zems. Automatiskaja
tinsanas rezima tas izpilda atkartotas Z veida trajektorijas, nejausas trajektorijas, darbibas gar
sienam un tinsanu viena vieta (att. 22).

Piezime. Lai izvélétos individualu rezimu, nospiediet vienu no rezZima pogam uz talvadibas pults.
Papildinformaciju skatiet sadala “Tinsanas rezima izvéle”.

4 Kad akumulatora imenis ir zems, sak mirgot ieslég$anas/apturésanas poga un robots meklé
dokstaciju, lai veiktu uzladi (att. 17).

5 Varat an nospiest ieslégsanas/apturésanas pogu, lai partrauktu vai apturétu tindanas darbibu. Ja
atkartoti nospiezat ieslégsanas/apturésanas pogu un akumulatora joprojam ir pietiekami daudz
energijas, robots turpina tinsanu automatiskaja tinsanas rezima.

6 Lairobots atgrieztos dokstacija, pirms akumulators ir izladéjies, nospiediet dokstacijas pogu uz
talvadibas pults (att. 23).

Sak mirgot ieslégéanas/apturé$anas poga un robots meklé dokstaciju (att. 24).

Piezime. Ja nestartéjat robotu no dokstacijas, tas automatiski neatgriezas dokstacija, kad
uzladéjama akumulatora imenis ir zems. Ja akumulatora joprojam ir pietiekami daudz energijas,
varat nospiest dokosanas pogu uz talvadibas pults, lai robots atgrieztos dokstacija. Ja akumulators
ir pilniba tukss, jums manuali janovieto robots dokstacija.

Dokstacijas lietoSana

Uz dokstadijas ir divas vadiklas, ko var izmantot robota darbinasanai.

Pilna akumulatora un saksanas poga

Nospiezot pilna akumulatora un sakSanas pogu uz dokstacijas robota uzlades laika, robots sak
tinsanu, tiklidz uzladéjamais akumulators ir uzladéts (att. 25).

24 h poga

Nospiezot 24 h pogu uz dokstacijas, dokstacija sak 24 stundu laika atskaiti lidz nakamajai tirisanas
reizei. Péc laika atskaites beigam robots sak tiriSanu un turpina to, idz akumulatora uzlades limenis ir
zems. P&c tam tas automatiski atgriezas dokstacija, lai veiktu uzladi (att. 26).
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Tirnsanas rezima izvéle

Papildus automatiskajam tirisanas rezimam Sim robotam ir ¢etri individuali tiisanas rezimi, ko
iespéjams aktivizét, nospiezot attiecigo pogu uz talvadibas pults.

Z trajektorijas rezZims

Z veida trajektorijas rezima robots tira, veicot Z formas cilpas telpa, lai iztiritu plasas zonas (att. 27).
Nejausas trajektorijas rezims

Saja rezima robots tira telpu ar jauktu trajektoriju, ko veido taisnas un $kérsvirziena kustibas (att. 28).
Sienu reZims

Saja reZima robots tira gar telpas sienam, lai Ipasi rapigi notiritu zonu gar sienam (att. 29).
Tirisanas viena vieta rezims

Saja rezima robots veic nejausas trajektorijas kustibas nelielas zonas robezas, lai to rapigi (att. 30)
jztintu.

Piezime. Manuali izvélétie rezimi ir aktivi tikai dazas minGtes. Péc tam robots parslédzas uz
automatisko tinsanas rezimu.

Manuala vadiba

1 Izmantojiet bultinu pogas, kas atrodas apkart ieslégsanas/apturésanas pogai uz talvadibas pults,
lai vaditu robotu telpa. (att. 31)

PiezZime. Uzmanieties, kad manuali virzat robotu tuvu vietam, kur ir augstuma atskiribas un kapnes.

Piezime. Puteklu stkSanas funkcija un sanu birstes darbojas tikai tad, kad robots tiek virzits uz
prieksu. Pogas virzisanai pa kreisi, pa labi vai atpakal ir paredzétas tikai robota parvietosanai telpa.

Tinsanas laika pogas izmantosana

Nospiediet tiriSanas laika pogu uz talvadibas pults, lai ieslégtu tinsanu uz 35 mindtém. Kad tirisanas
laiks ir pagajis, robots atgriezas dokstacija, lai veiktu uzladi (att. 32).

Signali un to nozZime

Robota displeja ir divi indikatori: bridinajuma indikators un pilnas puteklu tvertnes indikators.
leslégsanas/apturésanas poga raida lampinas signalus. Talak esosaja tabula ir aprakstita signalu
nozime.

Signals Nozime
leslégsanas/izslégsanas poga deg nepartraukti. Robots ir gatavs tinsanai.
leslégSanas/apturésanas poga léni mirgo. Notiek robota uzlade.
leslégsanas/apturésanas poga atri mirgo. Robots meklé dokstaciju.

Zems robota akumulatora uzlades imenis.

ledegas pilnas puteklu tvertnes indikators. Puteklu nodalijums ir pilns.

ledegas bridinajuma indikators. Robots tika pacelts tirisanas laika.

Robota buferis ir iestrédzis.
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Signals Nozime

Ritenitis vai sanu birste ir iestrégusi.

Nav uzlikts vai pareizi aizvérts augséjais parsegs.

Robots nevar atrast dokstaciju.

Reakcija uz plaukskinasanu

Reakcija uz plaukskinasanu ir iespé&jota, kad robots pariet snaudas reZima sadas situacijas:
- kad tas partrauc tinsanu kltdas dél;

- kad irieprogrammeéts iss tirisanas laiks;

- kad tas nevar atrast dokstaciju 20 mindsu laika.

Ja neredzat robotu, varat atrast to, vienreiz sasitot plaukstas. Robots atbildés, radot pikstiena signalu
un iedegot visas ikonas displeja.

Tinsana un kopsSana

Puteklu tvertnes iztukSosana un tirisana

IztuksSojiet un iztiriet puteklu tvertni, kad nepartraukti deg pilnas puteklu tvertnes indikators.

1 Nonemiet vacinu (att. 33).

2 Paceliet puteklu tvertnes vaka rokturi un izceliet puteklu tvertni ara no puteklu tvertnes nodalijuma
(att. 34).

PiezZime. Iznemot vai ievietojot atpakal puteklu tvertni, uzmanieties, lai nesabojatu motora
ventilatora lapstinas.

3 Uzmanigi paceliet vaku no puteklu tvertnes (1) un iznemiet filtru (2) (att. 35).

4 |zkratiet putek|u tvertni virs atkritumu groza, lai to iztuksotu. Iztiriet putek|u tvertnes filtru un
iekSpusi ar dranu vai zobu birsti ar mikstiem sariem. Iztiriet an suksanas atveri puteklu tvertnes (att.
36) apaksa.

levéribai! Netiriet puteklu tvertni un filtru ar Gdeni vai trauku mazgasanas masina.

5 levietojiet filtru atpakal puteklu tvertné (1). Péc tam uzlieciet vaku uz puteklu tvertnes (2) (att. 37).
6 lelieciet puteklu tvertni atpakal nodalijuma un uzlieciet augséjo parsegu atpakal uz robota (att. 38).

levéribai! Vienmer parliecinieties, vai puteklu tvertne atrodas filtrs. Izmantojot robotu bez filtra
puteklu tvertné, tiks sabojats motors.

Robota tinsana

Lai saglabatu labu tifisanas sniegumui, ir regulari janotira nokrisanas sensori, ritenisi, sanu birstes un

stksanas atvere.

1 Nolieciet robotu otradi apgriezta veida uz idzenas virsmas.

2 Izmantojiet birsti ar mikstiem sariem (pieméeram, zobu birsti), lai nonemtu puteklus vai pukas no
nokrisanas sensoriem. (att. 39)

PiezZime. Ir loti svargi regular notirt nokriSanas sensorus. Ja nokriSanas sensori ir netiri, robotam
var neizdoties noteikt augstuma atskirioas vai kapnes.

3 Izmantojiet birsti ar mikstiem sariem (pieméram, zobu birsti), lai nonemtu puteklus vai pukas no
priekséja ritenisa un sanu ritenisiem (att. 40).
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4 Lai notirttu sanu birstes, satveriet tas aiz sariem un novelciet no varpstam (att. 41).

5 Nonemiet pukas, matus un diegus no varpstas un sanu birstes, izmantojot mikstu birsti (pieméram,
zobu birsti) vai dranu (att. 42).

6 Parbaudiet sanu birstes un robota apaksu, vai tur nav asi priekSmedti, kas var sabojat gridu.

7 Kadir nonemtas sanu birstes no varpstam, atvienojiet TriActive XL uzgala savienojumus, ievietojot
pirkstus vietas, kas apzimétas ar bultinam, un nonemiet TriActive uzgali no robota (att. 43).

8 Izfiriet sGksanas atveri ar mikstu birsti (pieméram, zobu birsti) (att. 44).

9 Notiriet visus redzamos netirumus no TriActive uzgala (att. 45).

10 levietojiet TriActive uzgala fiksatorus atverés robota (att. 46) apaksa. lespiediet TriActive uzgali
atpakal pozicija. Parbaudiet, vai uzgalis var brivi kustéties dazus milimetrus uz augsu un uz leju.

Nomaina

Piederumu pasutisana

Lai iegadatos piederumus vai rezerves dalas, apmeklé&jiet vietni www.shop.philips.com/service vai
vérsieties pie sava Philips izplatitaja. Varat an sazinaties ar Philips klientu apkalposanas centru sava
valsti (kontaktinformaciju varat atrast bukleta par garantiju visa pasaulé).

Filtra nomaina

Nomainiet filtru, ja tas ir loti netirs vai bojats. Varat pasutit jaunu filtru ar pasdtijuma numuru FC8012.
Skatiet sadalu “Putekl|u tvertnes iztukSosana un tifnsana” nodala “Tirisana un apkope”, lai uzzinatu, ka
iznemt filtru no puteklu tvertnes un ievietot to puteklu tvertné.

Sanu birstu nomaina

Pé&c noteikta laika nomainiet sanu birstes, lai nodrosinatu atbilstoSus tinsanas rezultatus.

Piezime. Vienmeér nomainiet sanu birstes, ja pamanat nodiluma pazimes vai bojajumus. leteicams
nomainit abas sanu birstes vienlaikus. Varat pasutit rezerves sanu birstes ka komplektu ar pasttijuma
numuru FC8013.

1 Lai nomainitu sanu birstes, satveriet vecas birstes aiz sariem un novelciet no varpstam (att. 41).
2 Uzstumiet jaunas sanu birstes uz varpstam (att. 10).

Atkartoti uzladéjama akumulatora maina

Robota atkartoti uzladejama akumulatora nomainu drikst veikt tikai kvalificeti apkopes tehniki. Ja
akumulatoru vairs nevar uzladét vai tas atri izladéjas, nogadajiet robotu pilnvarotaja Philips tehniskas
apkopes centra, lai nomainitu akumulatoru. Savas valsts Philips klientu apkalposanas centra
kontaktinformaciju varat skatit bukleta par starptautisko garantiju vai dodieties uz vietni
www.philips.com/support.

Talvadibas pults baterijas nomaina

Talvadibas pults darbojas ar pogveida bateriju CR2025. Nomainiet bateriju, kad robots vairs nereagée

uz talvadibas pults pogu nospiesanu.

1 Turiet talvadibas pulti ar augspusi uz leju. Nospiediet pogu uz baterijas turétaja un vienlaikus virziet
baterijas turétaju ara no talvadibas pults (att. 47).

2 Iznemiet tukSo bateriju no baterijas turétaja un ievietojiet taja jaunu bateriju. Péc tam bidiet
baterijas turétaju atpakal talvadibas pultl (att. 48).
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Glabasana

Ja planojat ménesi vai ilgak neizmantot robotu, turiet nospiestu robota ieslégsanas/apturésanas pogu
3 sekundes, lai robots parslégtos snaudas rezima un tiktu pasargats uzladéjamais akumulators.
Atvienojiet dokstaciju no elektrotikla, lai ietaupitu energiju.

Atkartoti uzladéjama akumulatora iznemsana

Bridinajums. Uzladejamo bateriju iznemiet tikai tad, kad izmetat ierici. Iznemot bateriju,
parliecinieties, ka ta ir pilnigi tuksa.

Lai iznemtu uzladejamo akumulatoru, izpildiet talak noraditas darbibas. Varat ari nogadat robotu

pilnvarota Philips tehniskas apkopes centra, lai iznemtu uzladejamo akumulatoru. Sazinieties ar savas

valsts Philips klientu apkalposanas centru, lai noskaidrotu jums tuvuma esosa tehniskas apkopes

centra adresi.

1 Palaidiet robotu no kadas vietas istaba, neizmantojot dokstaciju.

2 Laujiet robotam darboties, idz akumulators ir tukss, lai nodrosinatu, ka akumulators ir pilntba
izladéts, pirms to iznemt un utilizet.

3 Atskravejiet akumulatora nodalijuma vaka skrives un nonemiet vaku (att. 49).

|zceliet uzladéjamo akumulatoru un atvienojiet to (att. 50).

5 Nogadajiet robotu un uzladéjamo akumulatoru uz elektrisko un elektronisko iekartu atkritumu
savaksanas punktu.

n

Problemu noversana

Saja nodala ir apkopotas izplatitakas problémas, kas var rasties, izmantojot $o ierici. Ja jus nevarat
atrisinat problému, izmantojot talak noradito informaciju, apmekl&jiet www.philips.com/support un
skatiet biezi uzdoto jautajumu sarakstu vai sazinieties ar klientu apkalposanas centru sava valsti.

Problema lespéjamais célonis Risinajums
Robots nesak tinsanu Atkartoti uzladéjamais Uzladéjiet akumulatoru (skatiet nodalu
péc akumulators ir tukss. ,Sagatavosana lietosanai”).

jeslégsanas/apturésanas
pogas nospiesanas.

Robots atrodas snaudas Vienu reizi nospiediet

rezima. ieslégdanas/apturésanas pogu, lai atkal
aktivizétu robotu. Nospiezot
ieslégdanas/apturédanas pogu vélreiz,
robots sak tint. Ja atkartoti uzladéjamais
akumulators ir tukSs, novietojiet robotu
dokstacija, kas ir pievienota elektrotiklam.

Robots nereagé péc Robota atkartoti Novietojiet robotu uz stravas apgadei

kadas no pogu uzladéjamais akumulators ir  pieslégtas dokstacijas. Péc paris

nospiesanas. tukss. sekundém robots nopikst, un iedegas
displejs.

Atri mirgo bridinajuma lestrédzis viens vai abi Iztiriet pukas, matinus, pavedienus vai

indikators. ritenisi. vadus, kas sakérusies ap ritenisu

balstiekartu.
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Risinajums

lestrégusi viena vai abas
sanu birstes.

Iztiriet sanu birstes (skatiet nodalu
,Tirsana un apkope”).

Nav uzlikts vai pareizi aizverts
augséjais parsegs.

Kad augséjais parsegs nav uzlikts vai nav
pareizi aizverts, robots nedarbojas. Pareizi
uzlieciet augséjo parsegu uz robota.

lestrédzis buferis.

Paceliet robotu, lai atbrivotu ta buferi.
Novietojiet robotu neliela attaluma no
Skérsla un nospiediet
ieslégdanas/apturésanas pogu, lai tas
atsaktu tinsanu.

Robots tika pacelts tinsanas
laika.

Novietojiet robotu uz gridas. Péc tam
nospiediet ieslégéanas/apturésanas
pogu, lai robots atsaktu tinsanu.

Robots netira pareizi.

Vienas vai abu sanu birstu
sariir saliekti vai izliekusies.

Uz bridi iemérciet birsti vai birstes silta
Udent. Ja sadi neizdodas atjaunot birstém
pareizo formu, nomainiet sanu birstes
(skatiet nodalu ,Nomaina”).

Puteklu tvertnes filtrs ir netirs.

|ztiriet puteklu tvertnes filtru ar dranu vai
zobu birsti ar mikstiem sariem. Filtru un
puteklu tvertni var iztirt ar parastu
puteklu stcéju, izmantojot zemu stkSanas
jaudas iestatijumu.

Ja filtru neizdodas iztirt ar birstiti vai
puteklu stcéju, nomainiet filtru pret jaunu.
Filtru ieteicams nomainit vismaz reizi
gada.

Suksanas atvere puteklu
tvertnes apaksa ir
nosprostota.

Iztiriet stkSanas atveri (skatiet nodalu
,TinSana un apkope”).

mati vai citi netirumi.

Notiriet prieksgjo riteniti (skatiet nodalu
,TinSana un apkope”).

Robots tira loti tumsu vai
spidigu virsmu, kas aktivizé
nokrisanas sensorus. Tapéc
robots virzas pa neparastu

trajektoriju.

Nospiediet ieslég$anas/apturédanas pogu
un péc tam parvietojiet robotu uz
gaisakas krasas gridas segumu. Ja
problému neizdodas novérst an uz
gaisakam gridam, lUdzu, apmekléjiet vietni
www.philips.com/support vai sazinieties
ar savas valsts klientu apkalposanas
centru.

Robots tira gridu, kas spécigi
atstaro saules gaismu. Tas
aktivizé nokrisanas sensorus
un izraisa robota
parvietosanos pa neparastu
trajektoriju.

Aizveriet aizkarus, lai saules gaisma
nevarétu iespidét telpa. Varat an sakt
tinsanu laika, kad saules gaisma nav tik
spilgta.
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Problema

lespéjamais célonis

Risinajums

Akumulatoru vairs nevar
uzladet, vai tas loti atri
izladéjas.

lespéjams, akumulators ir
sasniedzis kalpoSanas laika
beigas.

Nomainiet uzladéjamo akumulatoru
Philips tehniskas apkopes centra (skatiet
nodalu ,Nomaina”).

Talvadibas pults baterija
iztuksojas parak atri.

lesp&jams, neesat ievietojis
pareiza tipa bateriju.

Talvadibas pultij ir nepiecieSama
pogveida baterija CR2025. Ja problému
neizdodas noveérst, atveriet vietni
www.philips.com/support vai sazinieties
ar klientu apkalposanas centru sava valstl.

Robots parvietojas pa
apliem.

Robots darbojas rezima
tinsanai viena vieta.

Ta ir normala darbiba. ReZimu tinsanai
viena vieta var aktivizét, lai rapigi iztiritu
vietu, kura konstatéts daudz netirumu. Ta
ir an dala no automatiska tinsanas rezima.
Péc aptuveni vienas minutes robots atsak
parasto tinsanas trajektoriju. Varat an
apturét reZimu tinsanai viena vieta, uz
talvadibas pults atlasot citu tirisanas
reZimu.

Robots nevar atrast
dokstaciju.

Robotam nepietiek vietas, lai
parvietotos uz dokstaciju.

Novietojiet dokstaciju cita vieta. Skatiet
nodalas ,Sagatavosana lietoSanai” sadalu
.Dokstacijas uzstadisana”.

Robots joprojam aktivi meklé.

Dodiet robotam aptuveni 20 minates, lai
tas atgrieztos dokstadija.

Robots netika palaists no
dokstacijas.

Ja vélaties, lai péc tinsanas cikla robots
atgrieztos dokstacija, palaidiet to no
dokstacijas.
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Lietuviskai

Sveikiname jsigijus ,Philips” gaminj ir sveiki atvyke! Noredami pasinaudoti visa ,Philips” sitloma

pagalba, savo gaminj uzregistruokite adresu www.philips.com/welcome.

Bendrasis aprasymas

Virsutinis dangtelis

Dulkiy talpyklos dangtelio rankena
Dulkiy talpyklos dangtelis

Filtras

Dulkiy talpykla

Ventiliatorius

Buferis

Doko jutiklis

Paleidimo ir stabdymo mygtukas (robotui paleisti arba stabdyti).
10 Ekranas

1 Maitinimo jungiklis (robotui jjlungti arba iSjungti).
12 ,TriActive” XL antgalis

13 Priekinis ratukas

14 Soniniy $epediy velenéliai

15 Auksdio jutikliai

16 Maitinimo elementy skyrius

17 Ratukai

18 Siurbimo anga

19 Soniniai $epediai

20 Baterijos laikiklis

21 Nuotolinio valdymo pultas

22 Mazas kistukas

23 Adapteris

24 Dokas

OoOo~NOUT WN —

Ekranas ir nuotolinio valdymo pultas

Ekranas (pav. 2)

1 Ispéjamasis indikatorius

2 Dulkiy talpyklos prisipildymo indikatorius

Nuotolinio valdymo pultas (pav. ):

1 NarSymo mygtukai ir paleidimo ir stabdymo mygtukas
2 Doko mygtukas

3 Valymo laiko mygtukas

4 Valymo rezimo mygtukai

Kaip veikia jusy robotas

Ka jusy robotas valo

59

Siame robote jdiegtos funkdijos, kurios ji padaro tinkamu valytuvu, padedandiu jums valyti savo namy

grindis.

Sis robotas ypad tinkamas valyti kietas grindis, kaip medines, plyteliy ar linoleumo grindis. Gali kilti

problemy valant minkstas grindis, kaip kilimus ar demblius. Jei naudojate robotg ant kilimo ar dembilio,



60 Lietuviskai

pirma karta bakite netoliese, kad pamatytumete, ar robotas gali susidoroti su Sio tipo grindimis.
Robotui taip pat reikalinga prieziUra, kai naudojate jj ant labai tamsiy ar blizganciy kiety grindy.

Kaip jusy robotas valo

Valymo sistema

Robotas turi 2 pakopy valymo sistema, kad veiksmingai valyty jlsuy grindis.

- Du roboto soniniai Sepeciai padeda robotui iSvalyti kampus ir pasienius. Jie taip pat padeda
pasalinti purva nuo grindy ir perkelti jj link jsiurbimo angos (pav. 3).

- Roboto jsiurbimo galia surenkamas palaidas purvas ir perkeliamas per jsiurbimo angga j dulkiy
talpykla (pav. 4).

Valymo trajektorijos

Automatiniu valymo rezimu robotas naudoja automatines valymo trajektorijas, kad optimaliai iSvalyty
visas patalpos sritis. Naudojamos Sios valymo trajektorijos:

1 Z arba zigzago trajektorija (pav. 5)

2 Atsitiktiné trajektorija (pav. 6)

3 Trajektorija (pav. 7) palei siena

4 Taskinio valymo trajektorija (pav. 8)

Automatiniu valymo rezimu robotas naudoja sias trajektorijas fiksuota seka: zigzago trajektorija,
trajektorija palei sieng ir taskinio valymo trajektorija.

Kai robotas uzbaigia Sig trajektorijy seka, jis vel pradeda judéti Z trajektorija. Robotas toliau naudoja
Sig trajektorijy seka valyti patalpai, kol pakartotinai jkraunama baterija ima sekti, arba kol yra
iSjungiamas rankomis.

Pastaba. Taip pat kiekviena rezima galite jjungti patys, paspausdami atitinkama nuotolinio valdymo
pulto mygtuka. ISsamesne informacija zr. skyriaus ,JGsu roboto naudojimas® skirsnyje ,Valymo
rezimai“.

Kaip robotas iSvengia aukscio skirtumy
Roboto apatinéje dalyje yra trys auks¢io jutikliai. Siuos auksio jutiklius jis naudoja nustatyti aukscio
skirtumus ir jy iSvengti, pvz., laiptiniy.

Pastaba. Normalu, kad robotas juda Siek tiek uz auksdio skirtumo krasto, nes priekinis aukscio jutiklis
yra uz buferio.

Atsargiai! Kai kuriais atvejais aukscio jutikliai gali laiku neaptikti laiptinés ar kity aukscio skirtumu.
Todél atidZiai stebékite robota pirmus kelis naudojimo kartus ir kai ji naudojate salia laiptinés ar
kito aukscio skirtumo. Svarbu reguliariai valyti aukscio jutiklius norint uztikrinti, kad robotas ir
toliau tinkamai aptiks aukscio skirtumus (instrukcijas zr. skyriuje ,,Valymas ir prieziara“).

3 v . 3
Pries naudojant pirma karta
Soniniy $epediy tvirtinimas
1 ISpakuokite Soninius Sepedius ir padékite apversta robota ant stalo ar grinduy.
2 Uzstumkite Soninius Sepecius ant roboto (pav. 9) apacioje esanciy velenéliy.

Pastaba. Jsitikinkite, kad tinkamai uzdeéjote Soninius Sepecius. Spauskite juos ant velenélio, kol
isgirsite, kad jie spragteléje uzsifiksavo.
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Apsauginés juostelés istraukimas i$ nuotolinio valdymo pulto

Nuotolinio valdymo pulte naudojama CR2025 monetos formos baterija. Si baterija yra apsaugota

apsaugine juostele, kurig pries naudojant reikia istraukti.

1 IStraukite baterijos apsaugine juostele is nuotolinio valdymo pulto (pav. 10) baterijos skyriaus.
Dabar nuotolinio valdymo pultas paruostas naudoti.

Paruosimas naudoti

Doko montavimas

1 Maza adapterio kistuka jstatykite j doko lizda (1), o adapteri prijunkite prie sieninio elektros lizdo (2)
(pav. 1).

2 Doka padeékite ant horizontalaus, lygaus grindy pavirsiaus prie sienos.
Pastaba. Jsitikinkite, kad nera jokiy kliti¢iy ar aukscio skirtumuy 80 cm priekyje, 30 cm desinéje ir 100
cm kaireje doko puséje (pav. 12).

Svarbi pastaba: gilaus miego rezimas

Gilaus miego rezimu robotas visiskai nereaguoja, kai jus spaudziate mygtuka. Noredami vel aktyvinti

robota, kai jis veikia gilaus miego rezimu:

1 Paspauskite roboto paleidimo ir stabdymo mygtuka, kad pervestuméte robotg is gilaus miego
rezimo j budeéjimo rezima.

2 Noredami jjungti robota paspauskite paleidimo ir stabdymo mygtuka ant roboto (pav. 19) ar
nuotolinio valdymo pulte.

3 Jeirobotas nepradeda valyti, padékite jj i doka, kad buty jkrauta jo pakartotinai ikraunama baterija.

Robotas pereinaj gilaus miego rezima, kai jus spaudziate paleidimo ir stabdymo mygtuka 3 sekundes.

Jis taip pat pereinaj gilaus miego rezima, kai jo baterija iSeikvota. Baterija gali buti visiSkai iSeikvota,

kai, pavyzdziui, robotas neranda doko.

Pastaba. Negalite pervesti roboto iS gilaus miego rezimo paleidimo ir stabdymo mygtuku nuotolinio
valdymo pulte. Jums reikia paspausti roboto paleidimo ir stabdymo mygtuka.

Jkrovimas

Ikraunant pirma karta ir roboto pakartotinai jkraunamai baterijai esant visiskai iSeikvotai jkrovimas
trunka keturias valandas.

Robota galite jkrauti dviem budais:

- doke rankomis arba automatiskai, naudojant;

- prijunge robota tiesiogiai prie elektros tinklo.

Pastaba. Kai pakartotinai jkraunama baterija visiskai jkraunama, robotas veikia iki 100 minudiy.

Jkrovimas doke

1 Nustatykite maitinimo jungiklj i jjungimo padet;.

2 Padékite robotg ant doko (pav. 13), prijungto prie elektros lizdo.

3 Paleidimo ir stabdymo mygtukas pradeda retai mirkséti (pav. 14).

4 Kai pakartotinai jkraunama baterija yra visiskai jkrauta, paleidimo ir stabdymo mygtukas Sviedia
nuolat (pav. 15).
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Automatinis jkrovimas naudojant

1 Kairobotas baigia valyti arba kai lieka tik 15 % baterijos jkrovos, jis automatiskai iesko doko jsikrauti.
Kai robotas iesko doko, paleidimo ir stabdymo mygtukas mirksi daznai (pav. 16).

2 Kai pakartotinai jkraunama baterija yra visiSkai jkrauta, paleidimo ir stabdymo mygtukas Sviecia
nuolat.

Pastaba. Robotas doko iesko automatiskai tik tada, kai valyti pradeda nuo doko.

Jkrovimas tiesiai i elektros tinklo

1 Paspauskite maitinimo jungiklj, kad robota jjungtumete.

2 |kiSkite mazaji adapterio kistuka j roboto lizda (1). Adapteri jjunkite j sieninj elektros lizda (2) (pav. 17).

3 Kai robotas tinkamai prijungtas prie elektros tinklo, paleidimo ir stabdymo mygtukas pradeda laba
retai mirkseti. Tai rodo, kad robotas jkraunamas.

4 Kai pakartotinai jkraunama baterija yra visiskai jkrauta, paleidimo ir stabdymo mygtukas sviedia
nuolat.

Patalpos paruosimas valyti

Pries paleisdami robota valyti, bGtinai nuo grindy pakelkite visus palaidus ir trapius daiktus (pav. 18).
Taip pat nuo grindy pasalinkite visus kabelius, laidus ir virves.

Roboto naudojimas

Paleidimas ir sustabdymas
1 Paspauskite paleidimo ir stabdymo mygtuka.
- Galite paspausti roboto (pav. 19) paleidimo ir stabdymo mygtuka.
- Taip pat galite paspausti paleidimo ir stabdymo mygtuka nuotolinio valdymo pulte (pav. 20).
2 Paleidimo ir stabdymo mygtukas Sviecia nuolat ir robotas pradeda valyti (pav. 21).
3 Robotas valo automatiniu valymo rezimu, kol jo baterija pradeda iSsekti. Automatiniu rezimu jis
kartoja Z formos, atsitiktine, pasienio ir taskinio valymo trajektoriju sekas (pav. 22).

Pastaba. Norédami pasirinkti atskirg rezima, paspauskite vieng is rezimo mygtuky nuotolinio
valdymo pulte. ISsamesne informacija zr. skyriuje ,Valymo rezimo pasirinkimas*.

4 Kai baterija pradeda iSsekti, paleidimo ir sustabdymo mygtukas pradeda mirkséti, o robotas iesko
doko, kad jsikrauty (pav. 16).

5 Taip pat galite paspausti paleidimo ir stabdymo mygtuka, kad nutrauktumete valymo eiga. Jei vel
paspausite paleidimo ir stabdymo mygtuka ir vis dar pakaks pakartotinai ikraunamos baterijos
energijos, robotas tes valyma automatinio valymo rezimu.

6 Kad robotas sugrjzty prie doko pries pradedant iSsekti pakartotinai jkraunamai baterijai,
nuotoliniame valdymo pulte paspauskite doko mygtuka (pav. 23).

Paleidimo ir stabdymo mygtukas pradeda mirkséti ir robotas ieSko doko (pav. 24).

Pastaba. Jei nepaleidziate roboto nuo doko, jis neieSko automatiskai doko, kai pakartotinai
ikraunama baterija pradeda sekti. Jei vis dar pakanka pakartotinai jkraunamos baterijos energijos,
galite paspausti doko mygtuka nuotolinio valdymo pulte, kad robotas griztu j doka. Jei pakartotinai
ikraunama baterija visiskai iSeikvota, jums reikia jdéti robota j doka rankomis.

Doko naudojimas

Dokas turi du valdiklius, kuriuos galima naudoti robotui valdyti.



Lietuviskai 63

Paleidimo jkrovus baterijg mygtukas

Jei paspausite paleidimo jkrovus baterijga doko mygtuka ikraunant robota, robotas pradés valyti, kai tik
ikraunamoji baterija bus visiskai jkrauta (pav. 25).

24 h mygtukas

Jei paspausite doko ,24 h* mygtuka, dokas prades atgaline 24 h atskaita iki kito valymo ciklo. Kai
atgaliné atskaita baigsis, robotas pradés valyti ir tes, kol jo baterija pradeés iSsieikvoti, tada
automatiskai gris i doka isikrauti (pav. 26).

Valymo rezimo pasirinkimas

Valymo rezimo pasirinkimas

Be automatinio valymo rezimo, Siame robote yra keturi atskiri valymo rezimai, kuriy kiekvienas gali bati
suaktyvintas paspaudus atitinkama nuotolinio valdymo pulto mygtuka.

Z trajektorijos rezimas

Z trajektorijos rezimu robotas valo, patalpoje darydamas Z formos kilpas, kad iSvalyty didelj plota (pav.
27).

Atsitiktinis rezimas

Siuo reZimu robotas valo patalpa, jvairiomis trajektorijomis judédamas tiesiai ir istrizai (pav. 28).
Valymo palei sieng rezimas

Siuo reZimui robotas juda palei patalpos siena ir papildomai i¢valo (pav. 29)vietas palei sienas.
Taskinio valymo rezimas

Siuo rezimu robotas juda atsitiktiniu bidu nedideléje srityje, kad kruopsciai (pav. 30)sia sriti iSvalyty.

Pastaba. Rankomis pasirinkti rezimai aktyvus tik kelias minutes. Paskui robotas persijungia j
automatinio valymo rezima.

Rankinis judéjimo reguliavimas

1 Naudodami rodykliy mygtukus auksciau, zemiau, kairéje ir desinéje nuo paleidimo ir stabdymo
mygtuko nuotolinio valdymo pulte reguliuokite roboto judéjima patalpoje (pav. 31).
Pastaba. Valdydami robota rankomis bikite atsargs arti aukscio skirtumuy ir laiptiniy.

Pastaba. Siurbimo funkdija ir Soniniai sepediai veikia tik robotui judant pirmyn. Mygtukai kairen,
desinen ir atgal skirti tik roboto manevravimui.

Valymo laiko mygtuko naudojimas

Paspauskite valymo laiko mygtuka nuotolinio valdymo pulte, kad robotas valyty 35 minutes. Valymo
laikui pasibaigus robotas grizta j doka jsikrauti (pav. 32).

Maitinimo jungiklio naudojimas

Nustacius maitinimo i&jungimo padétj, robotas perjungiamas i gilaus uzmigimo reZima. Siuo rezimu

robotas nebereaguoja.

- Jeigu norite jkrauti robota, jums reikia paspausti maitinimo jungiklj i jungimo padet;.

- Jai robotas persijungia j gilaus uzmigimo rezima naudojant, galite vel jj aktyvinti nustate maitinimo
jungiklj j jungimo padétj ir jkraudami robota. Po keliy sekundziy robotas vel reaguos.
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- Jei neketinate naudoti roboto ménes;j ar ilgiau, paspauskite maitinimo jungiklj i iSjungimo padét; ir
atjunkite doka arba adapterj, kad apsaugotumete pakartotinai jkraunama baterijg ir taupytumete
energija.

Signalai ir jy reiksmeés

Robotas turi ekrana su dviem indikatoriais: jspéjimo indikatoriumi ir dulkiy talpyklos prisipildymo
indikatoriumi. Paleidimo ir stabdymo mygtukas skleidzia Sviesos signalus. Tolesnéje lenteléje
paaiskinta signaly reikSme.

Signalas ReikSmeé

Paleidimo ir stabdymo mygtukas Sviecia nuolat. Robotas paruostas valyti.

Paleidimo ir stabdymo mygtukas retai mirksi. Robotas jkraunamas.

Paleidimo ir stabdymo mygtukas daznai mirksi. Robotas iesko doko.

Roboto jkraunamoji baterija baigiama iSeikvoti.

Dulkiy talpyklos prisipildymo indikatorius Dulkiy talpykla yra pilna.
nusvinta.
Ispéjimo indikatorius nusvinta. Robotas valant buvo pakeltas.

Uzstrigo roboto buferis.

Uzstrigo ratukas arba soninis Sepetys.

Néra virsutinio dangtelio arba jis netinkamai
uzdarytas.

Robotas neranda doko.

Atsakas j plojima

Atsakas j plojima jjungtas, kai robotas persijungia i laukimo rezima Siose situacijose:
- kaijis nustoja valyti jvykus klaidai;

- kaijUs uzprogramuojate trumpa valymo laika;

- kaijis neranda doko per 20 minudiy.

Jei jus nematote roboto, galite jj rasti vieng karta suploje rankomis. Robotas atsakys pyptelédamas ir
visos piktogramos jo ekrane nusvis.

Valymas ir prieziura

Dulkiy talpyklos istustinimas ir valymas

Kai dulkiy talpyklos prisipildymo indikatorius nuolat sviecia, iStustinkite ir iSvalykite dulkiy talpykla.

1 Nuimkite dangtelj (pav. 33).

2 Patraukite dulkiy talpyklos dangtelio rankena ir iSkelkite dulkiy talpykla is jos skyriaus (pav. 34).
Pastaba. Dulkiy talpykla isimkite ir jdékite atgal atsargiai, kad neapgadintumete variklio
ventiliatoriaus menciy.

3 Atsargiai pakelkite dulkiy talpyklos dangtelj (1) ir isimkite filtra (2) (pav. 35).
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4 Pakratykite dulkiy talpykla virg Siuksliadezes, kad ja istustintumete. Sluoste ar danty epetéliu
minkstais Sereliais iSvalykite filtra ir dulkiy talpyklos vidy. Taip pat iSvalykite siurbimo anga dulkiy
talpyklos (pav. 36) apacioje.

Atsargiai! Neplaukite dulkiy talpyklos ir filtro vandeniu ar indaplovéje.
5 |dékite filtrg atgal j dulkiy talpykla (1). Tada uzdekite dulkiy talpyklos (pav. 37) dangtelj (2).
6 |statykite dulkiy talpykla atgal j jos skyriy ir uzdékite ant roboto (pav. 38) virsutinj dangtel;.

Atsargiai! Visada jsitikinkite, kad filtras yra dulkiy talpykloje. Jei naudosite robota be filtro dulkiy
talpykloje, variklis bus apgadintas.

Roboto valymas

Kad palaikytumeéte gera roboto valymo veiksminguma, kartais turite reikia nuvalyti aukscio jutiklius,

ratukus, Soninius Sepecius ir siurbimo anga.

1 Jsitikinkite, kad maitinimo jungiklis yra iSjungimo padétyije.

2 Padékite apversta robotg ant lygaus pavirsiaus

3 Norédami nuvalyti dulkes ar plkus nuo aukscio jutikliy, (pav. 39) naudokite Sepetélj su Svelniais
Sereliais (pvz., danty Sepetelj).
Pastaba. Svarbu, kad reguliariai valytumete aukscio jutiklius. Jei aukscio jutikliai nesvards, robotas
gali neaptikti aukscio skirtumuy ar laiptiniy.

4 Jei norite nuvalyti dulkes ar pUkus nuo priekinio ir Soniniy ratuky (pav. 40), naudokite Sepetélj
minkstais Sereliais (pvz., danty Sepetélj).

5 Jei norite iSvalyti Soninius Sepecius, suimkite juos uz Sereliy ir nutraukite nuo jy velenéliy (pav. 41).

6 Pasalinkite pUkus, plaukus ir siGlus nuo velenélio ir Soninio Sepediy naudodami minksta Sepetélj
(pvz., danty Sepetelj) arba Sluoste (pav. 42).

7 Patikrinkite Soninius Sepedcius ir apatine roboto dalj, ar néra kokiy nors astriy daikty, kurie galéety
apgadinti grindis.

8 Nuéme soninius Sepecius nuo jy velenéliy, atjunkite uzsifiksuojandias ,TriActive XL antgalio jungtis,
ikiSe pirstus i rodyklemis pazymeétas vietas, ir nutraukite ,TriActive“ antgalj nuo roboto (pav. 43).

9 Valykite siurbimo anga minkstu Sepetéliu (pvz., danty Sepetéliu) (pav. 44).

10 Pasalinkite visa matoma purva is , TriActive“ antgalio (pav. 45).

1 |statykite uzsifiksuojancius , TriActive* antgalio kablius j kiaurymes roboto (pav. 46) apacioje.
Istumkite ,TriActive” antgalj atgal j vieta. Patikrinkite, ar antgalis gali laisvai judeti kelis milimetrus
aukstyn ir zemyn.

Pakeitimas

Priedy uzsakymas

Noredami jsigyti priedy ar atsarginiy daliy, apsilankykite www.shop.philips.com/service arba
kreipkités j ,Philips” platintoja. Taip pat galite susisiekti su ,Philips® klienty aptarnavimo centru savo
Salyje (kontaktinius duomenis Zr. visame pasaulyje galiojancios garantijos lankstinuke).

Filtro pakeitimas

Pakeiskite filtrg, jei jis labai nesvarus ar apgadintas. Nauja filtra galite uzsisakyti naudodami uzsakymo
numerj FC8012. Instrukcijas, kaip isimti filtra iS dulkiy talpyklos ir ji istatyti, rasite skyriaus ,Valymas ir
prieziGra“ skirsnyje ,Dulkiy talpyklos iStustinimas ir valymas".
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Soniniy Sepeciy keitimas
Kad bty uztikrinti tinkami valymo rezultatai, praéjus tam tikram laikui pakeiskite Soninius Sepedius.
Pastaba. Visada pakeiskite Soninius sepecius, jei pastebite nusidévéjimo ar apgadinimo zenkly. Mes

taip pat rekomenduojame abu soninius Sepecius keisti tuo paciu metu. Atsarginiy soniniy Sepeciy
rinkinj galima uzsisakyti naudojant uzsakymo numerj FC8013.

1 Jei norite pakeisti Soninius Sepedius, suimkite senuosius Sepedius uz Sereliy ir nutraukite nuo
velenéliy (pav. 47).
2 Uzstumkite naujus Soninius Sepecius ant veleneéliy (pav. 9).

Pakartotinai jkraunamos baterijos keitimas

Pakartotinai ikraunama baterija gali pakeisti tik kvalifikuoti prieziGros inzinieriai. Perduokite robota j
igaliotaji ,Philips* priezilros centra, kad bty pakeista baterija, jei jums nebepavyksta jo jkrauti ar
energija greitai baigiasi. ,Philips* klienty aptarnavimo centro savo salyje kontaktinius duomenis Zr.
visame pasaulyje galiojancios garantijos lankstinuke.

Nuotolinio valdymo pulto baterijos keitimas

Nuotolinio valdymo pulte naudojama CR2025 monetos formos baterija. Baterijg keiskite, kai robotas

nebereaguoja j nuotolinio valdymo pulto mygtukuy paspaudimus.

1 Laikykite nuotolinio valdymo pulta apversta. Spauskite atlaisvinimo mygtuka ant baterijos laikiklio ir
tuo pat metu nustumkite baterijos laikiklj nuo nuotolinio valdymo pulto (pav. 47).

2 ISimkite iSeikvota baterija iS baterijos laikiklio ir j baterijos laikiklj jdékite nauja baterija. Tada
istumkite baterijos laikiklj atgal i nuotolinio valdymo pulta (pav. 48).

Pakartotinai jkraunamos baterijos iSémimas

Ispé&jimas. |Jkraunama maitinimo elementa iSimkite tik tada, kai iSmetate prietaisa.
ISimdami maitinimo elementa uztikrinkite, kad jis bity visiskai iSeikvotas.

Norédami isimti pakartotinai jkraunama baterija, laikykités tolesniy instrukcijy. Taip pat galite perduoti

robota j ,Philips* priezilros centra, kad iSimty pakartotinai jkraunama baterija. Kreipkites j jlsy Salyje

esantj ,Philips* vartotojy aptarnavimo centra, kad gautumeéte netoli jisy esandio priezidros centro

adresa.

1 Paleiskite robota i$ kokios nors vietos patalpoje, ne iS doko.

2 Priesisimdami ir Salindami pakartotinai jkraunama baterija leiskite robotui veikti tol, kol ji iSseks,
kad uztikrintumete, kad pakartotinai jkraunama baterija visiskai iSeikvota.

3 Atsukite baterijos skyriaus dangtelio sraigtus ir nuimkite dangtelj (pav. ).

ISkelkite pakartotinai jkraunama baterijg ir atjunkite ja (pav. 50).

5 Nugabenkite robota ir pakartotinai jkraunama baterijg j elektros ir elektronikos atlieky surinkimo
punkta.

N

3 Ve . . . v 3 .
TrikcCiy diagnostika ir salinimas
Siame skirsnyje apibendrintos daZniausios problemos, su kuriomis galite susidurti naudodami
prietaisa. Jei toliau pateikta informacija nepadés iSspresti problemos, apsilankykite
www.philips.com/support, ten rasite daznai uzduodamuy klausimy sarasa, arba kreipkités j savo Salies
klienty aptarnavimo centra.
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Sprendimas

Paspaudus jjungimo ir
iSjungimo mygtuka
robotas nepradeda valyti.

Pakartotinai jkraunama
baterija iSeikvota.

lkraukite pakartotinai jkraunama baterija
(zr. skyriy ,Pasiruosimas naudoti).

Mazas kistukas vis dar jkistas j
roboto lizda.

Robotas neveikia maitinamas i$ elektros
tinklo. Jis veikia tik maitinamas iS savo
pakartotinai ikraunamos baterijos. Todél
pries naudodami visada atjunkite
adapterj nuo roboto ir elektros tinklo.

Maitinimo jungiklis
nenustatytas j jjungimo (1)
padet].

Paspauskite maitinimo jungiklj i jjungimo
padetj. Padékite robota ant prijungto
doko arba jkiskite maza adapterio
kistuka. Po keliy sekundziy robotas
supypsi ir ekranas nusvinta.

Paspaudus viena is
mygtuky robotas
nereaguoja.

JUs nustatete jjungimo ir
iSjungimo jungiklio padétj
JSjungta“.

Paspauskite maitinimo jungiklj i jjungimo
padeétj. Padékite robota ant prijungto
doko arba jkiskite maza adapterio
kistuka. Po keliy sekundZiy robotas
supypsi ir ekranas nusvinta.

Robotas neranda doko ir
baterija iSeikvota..

Padeékite robota ant prijungto doko arba
ikiskite maza adapterio kistuka. Po keliy
sekundziy robotas supypsi ir ekranas
nusvinta.

Daznai mirksi jspé&jimo
indikatorius.

UZstrigo vienas arba abu
ratukai.

Maitinimo jungiklj nustatykite j iSjungimo
padeét]. Pasalinkite pUkus, plaukus, siGlus
ar laida, apsivyniojusius apie ratuko
pakaba.

UZstrigo vienas arba abu
Soniniai Sepediai.

ISvalykite Soninius Sepecius (zr. skyriy
JValymas ir prieziGra®).

Néra virsutinio dangtelio arba
jis netinkamai uzdarytas.

Kai néra virsutinio dangtelio arba jis
netinkamai uzdarytas, robotas neveikia.
Tinkamai uzdékite virsutinj dangtelj ant
roboto.

Uzstrigo buferis.

Paspauskite paleidimo ir stabdymo
mygtuka. Pakelkite robotg, kad buferis
atsilaisvinty. Padékite robotg atokiau
nuo kliGties ir paspauskite paleidimo ir
stabdymo mygtuka, kad jis testy valyma.

Robotas valant buvo pakeltas.

Paspauskite paleidimo ir stabdymo
mygtuka. Padékite robotg ant grindy.
Tada paspauskite paleidimo ir stabdymo
mygtuka, kad robotas testy valyma.
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Problema

Galima priezastis

Sprendimas

Robotas tinkamai nevalo.

Vieno ar abiejy Soniniy Sepediy
Sereliai yra sulenkti.

Siek tiek pamirkykite epetj ar sepecius
Siltame vandenyje. Jei taip nepavyksta
atkurti tinkamos Sereliy formos,
pakeiskite Soninius sepecius (Zr. skyriy
JPakeitimas®).

Dulkiy talpykloje esantis filtras
yra purvinas.

Sluoste ar danty $epeteliu minkstais
Sereliais iSvalykite dulkiy talpykloje
esantj filtra. Taip pat galite valyti filtrg ir
dulkiy talpykla paprastu dulkiy siurbliu,
nustate maza siurbimo galia.

Jei valant Sepetéliu ar dulkiy siurbliu
nepavyksta isSvalyti filtro, pakeiskite filtra
nauju. Mes patariame keisti filtrg bent
karta per metus.

Uzsikimso dulkiy talpyklos
apacioje esanti siurbimo anga.

ISvalykite siurbimo anga (zr. skyriu
JValymas ir priezitra®).

Priekinis ratukas uzstrigo
apsivijus plaukams ar kitokiam
purvui.

ISvalykite priekinj ratuka (zr. skyriy
JValymas ir priezitra®).

Robotas valo labai tamsy arba
blizgantj pavirsiy, del kurio
suveikia aukscio jutikliai. Dél to
robotas pradeda judeti
nejprasta trajektorija.

Paspauskite paleidimo ir stabdymo
mygtuka, tada perkelkite robotg ant
Sviesesnés grindy dalies. Jei problema
neisnyksta ant Sviesesniy grindy,
apsilankykite www.philips.com/support
arba susisiekite su savo Salies klienty
aptarnavimo centru.

Robotas valo grindis, kurios
gana stipriai atspindi saules
Sviesa. Dél to suveikia aukscio
jutikliai ir robotas pradeda
judeti nejprasta trajektorija.

UZtraukite uzuolaidas, kad saulés Sviesa
nepatekty j patalpa. Taip pat galite
pradeéti valyti, kai saulés Sviesa yra
maziau ryski.

Pakartotinai jkraunamos
baterijos nebejmanoma

jkrauti arba ji labai greitai
iSsenka.

Baigési pakartotinai
ikraunamos baterijos
naudojimo laikas.

Kreipkités j ,Philips* priezitGros centra,
kad pakeisty pakartotinai jkraunama
baterija (Zr. skyriy ,Keitimas®).

Nuotolinio valdymo pulto
baterija iSsenka per
greitai.

Gali bati, kad jdéjote
netinkamo tipo baterija.

Nuotolinio valdymo pultui reikalinga
CR2025 monetos formos baterija. Jei
problema neiSnyksta, apsilankykite
www.philips.com/support arba
kreipkités i savo salies klienty
aptarnavimo centra.
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Sprendimas

Robotas juda ratais.

Robotas veikia taskinio valymo
rezimu.

Tai normalu. Taskinio valymo rezima
galima aktyvinti aptikus daug purvo ant
grindy, kad bty kruopsdiai iSvalyta. Tai
taip pat yra automatinio valymo rezimo
dalis. Praéjus mazdaug vienai minutei
robotas vel valo normalia trajektorija.
Taip pat galite sustabdyti taskinio
valymo rezima, pasirinkdami kitokj
valymo rezima nuotolinio valdymo pulte.

Robotas neranda doko.

Robotui nepakanka vietos
judeti link doko.

Bandykite padéti doka kitoje vietoje. Zr.
,Doko montavimas*“ skyriuje
,Pasiruos$imas naudoti“.

Robotas vis dar aktyviai iesko.

Suteikite robotui apie 20 minudiy grizti
doka.

Robotas nebuvo paleistas i$
doko.

Jei norite, kad robotas grizty j doka po
valymo ciklo, paleiskite jj iS doko.
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Bevezeteés

Koszonjuk, hogy Philips terméket vasarolt, és Gdvozoljuk a Philips vildgaban! A Philips altal biztositott
tamogatas teljes korli igénybevételéhez regisztralja a terméket a www.philips.com/welcome cimen.

Altalanos leiras (1. abra)

Felso fedél
Portartalyfedél fogantyuja
Portartaly fedele

Szuré

Portartaly

Ventilator

Utkodzd

Dokkoloegység érzékeldje
Start/stop gomb (a robotporszivo elinditdsahoz vagy leallitdsahoz)
10 Kijelzd

1 TriActive XL szivofej

12 Els6 kerék

13 Oldalso kefetengelyek

14 Mélyseégérzékeldk

15 Akkumulatortart6 rekesz
16 Kerekek

17 Szivonyilas

18 Oldalkeféek

19 Elemtarto

20 Tavvezérld

21 Kisméretl csatlakozddugasz
22 Adapter

23 Dokkoloegység

OoOo~NOUT WN —

Kijelzo és tavvezérlo

Kijelz6 (abra 2):

1 Figyelmezteto jelzdfény

2 A portartaly telitettségjelzoje

Tavvezérld (abra 3):

1 Navigacios gombok, illetve start/stop gomb
2 Dokkolas gomb

3 Takaritasi idé gomb

4 Takaritasi Uzemmod gombok

Hogyan mikoédik a robotporszivo?

Mit tisztit a robotporszivo?

A robotporszivo olyan funkciokkal van ellatva, amelyeknek koszénhetden megfeleld segitséget nyuit
az otthoni padlotisztitasban.

A robotporszivo kulonodsen alkalmas kemeény padldk, példaul fa-, csempe- vagy lindleumpadlok
tisztitasara. Puha padlok, példaul szényegek vagy labtorldk tisztitdsa soran problémak merilhetnek
fel. Ha a robotporszivot elsé alkalommal hasznalia szényeg vagy labtorld tisztitasara, maradjon a
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kozelben, hogy meggydz&djon réla, hogy a készulék alkalmas az ilyen tipusu padlok tisztitasara.
Fekete és fényes kemeény padlok tisztitasa soran a robotporszivo szintén felligyeletet igényel.

Hogyan tisztit a robotporszivo?

Tisztitorendszer

A robotporszivo kétlépcsds tisztitorendszerrel tisztitja hatékonyan a padlot.

- Akét oldalso kefe segit a robotnak megtisztitani a padlét a sarkokban és a fal mentén. Tovabba
segitenek fellazitani a padlorol a lerakddott szennyezddést, és tovabbitjak azt a szivonyilashoz
(&bra 4).

- Arobotporszivo szivoereje felszedi a laza szennyezddést, és a szivonyilason keresztil a
portartalyba (dbra 5) szallitja azt.

Takaritasi mintak

Automatikus takaritas Uzemmodban a robotporszivo a takaritasi mintak automatikus sorozatat

hasznalva a szoba minden egyes teriletét optimalisan megtisztitjia. Az alabbi takaritasi mintakat

hasznalja:

1 Z minta vagy cikkcakk minta (abra 6)

2 Véletlenszerl minta (abra 7)

3 Falkdvetd minta (abra 8)

4 Spiral minta (abra 9)

A robotporszivé az automatikus takaritasi Gzemmaodban fix sorrendben végrehaijtja a Z mintabol, a

véletlenszer(, a falkdvetd és a spiral mintabol alld sorozat mozdulatait.

Ha a robotporszivd befejezte a mintasorozatot, ismét Z mintaban kezd el mozogni. A robotporszivo

mindaddig folytatja a mintasorozat végrehajtasat a szoba tisztitasa érdekében, amig az akkumulator

le nem merl, vagy amig kézzel ki nem kapcsolja.

Megjegyzés: Az egyes Uzemmodokat kulon is kivalaszthatja, ha megnyomija a taviranyitd megfeleld
gombjat. Tovabbi részletekeért lasd ,A robotporszivo hasznalata” cimU fejezet , Takaritasi Gzemmodok”
cimU részét.

Hogyan keriili el a robotporszivo a magassagkiilonbségeket?

A robotporszivo aljan harom mélysegéerzékeld talalhato. A robotporszivo ezek segitségeével érzékeli és
kerlli el a magassagkulonbsegeket, példaul a lepcsdket.

Megjegyzés: Normalis jelenség, hogy a robotporszivo kissé atmegy a magassagkilonbségek szélén,
mivel az elsé mélységérzékeldje az Utkdzd mogott talalhato.

Figyelem! Bizonyos esetekben eléfordulhat, hogy a mélységérzékel6k nem érzékelik kellé idében a
lépcs6t vagy mas magassagkulonbséget. Ezért az els6 néhany hasznalat soran, vagy amikor lépcsé
vagy mas magassagkiilonbség kozelében hasznalja, forditson kell6 figyelmet a robotporszivora.
Annak érdekében, hogy a robotporszivo megfeleléen észlelje a magassagkiilonbségeket, fontos,
hogy a mélységérzékeldket rendszeresen tisztitsa (a tovabbi informaciokat lasd a , Tisztitas és
karbantartas” cimii fejezetben).

Teendok az elso hasznalat elott

Az oldalsé kefék felszerelése
1 Csomagolja ki az oldalso keféket, és helyezze a robotot fejjel lefelé egy asztalra vagy a padlora.
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2 Nyomija ra az oldalso keféket a robotporszivo (abra 10) aljan talalhato tengelyekre.

Megjegyzés: Gybzodjon meg rola, hogy az oldalso keféket megfeleléen rogzitette. Nyomia dket a
tengelyre mindaddig, amig egy kattanas kiséretében nem rogzitédnek a helyUkre.

A véddcimke eltavolitasa a tavvezérlérol
A tavvezérld egy CR2025 tipusu gombelemmel mUkodik. Az elemet véddcimke védi, amelyet
hasznalat el6tt el kell tavolitani.
1 Huzza ki az elem véddcimkéjét a tavvezérld (abra 11) elemtartd rekeszébdl.
Ekkor a tavvezeérld készen all a hasznalatra.

Elokészités a hasznalatra

A dokkoloegység beszerelése

1 Csatlakoztassa az adapter kis méret(l csatlakozodugojat a dokkoldegység (1) aljzataba és
csatlakoztassa az adaptert a fali aljzatba (2) (abra 12).

2 Helyezze a dokkoloegységet vizszintes, sik padlora a fal elott.
Megjegyzes: Gydzddjon meg rola, hogy nincsenek akadalyok vagy magassagkulonbségek a
dokkoloegység (abra 13) elejétdl 80 cm-re, a jobb oldalatol 30 cm-re és a bal oldalatol 100 cm-re.

Fontos megjegyzés: mélyalvo tzemmod

Mélyalvo Uzemmodban a robotporszivo nem reagal, ha megnyom rajta egy gombot. A robotporszivo

meélyalvo Gzemmodbol vald ujboli bekapcsolasa:

1 Nyomija meg a start/stop gombot, hogy a robot mélyalvo Gzemmaodbol készenléti Gzemmoddba
valtson.

2 Arobot elinditdsahoz nyomja meg a start/stop gombot a robotporszivon (abra 19) vagy a
tavvezerlédn.

3 Haarobot nem kezd el takaritani, helyezze a halézatra csatlakoztatott dokkoloegységre, hogy az
akkumulatora feltoltédjon.

A robot mélyalvo tzemmodba valt, ha 3 masodpercig lenyomva tartja a start/stop gombot. Akkor is

mélyalvo Uzemmaoddra valt, ha akkumulatora lemeril. Az akkumulator példaul akkor mertlhet le, ha a

robotporszivd nem talalja meg a dokkoloegységet.

Megjegyzés: A robotporszivot nem tudja felébreszteni mélyalvo Gzemmaodbol a taviranyiton talalhato
start/stop gomb megnyomasaval. A roboton talalhato be-/kikapcsold gombot kell megnyomnia.

Toltés

- Az elsé toltés alkalmaval, illetve ha a robotporszivo akkumulatora lemerdlt, a toltési idd négy ora.
- Ha az akkumulator teljesen feltoltédott, a robotporszivo akar 100 percig hasznalhato tisztitasra.
- Arobotot csak a dokkoloegységen lehet tolteni.

Toltés a dokkoloegységen

1 Nyomja meg a start/stop gombot a roboton.

2 Helyezze a robotot a haldzatra csatlakoztatott dokkoloegységre (abra 14).

3 A start/stop gomb lassan villogni kezd (abra 15).

4 Amikor az akkumulator teljesen feltoltédott, az inditas és leallitas gomb folyamatosan vilagit (abra
16).
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Automatikus toltés hasznalat kdzben

1 Amikor a robotporszivd befejezte a tisztitast, illetve amikor az akkumulator toltottsége mar csak
15%, a robotporszivd automatikusan megkeresi a dokkoloegységet, hogy feltoltddjon. Amikor a
robotporszivé a dokkoldegységet keresi, a start/stop gomb gyorsan villog (abra 17).

2 Amikor az akkumulator teljesen feltoltédott, a start/stop gomb folyamatosan vilagit.

Megjegyzés: A robotporszivo csak akkor keresi automatikusan a dokkoloegységet, ha a tisztitast a
dokkoloegységrol kezdte.

A szoba el6készitése a tisztitashoz

Miel6tt elinditana a robotporszivo a tisztitd munkameneteét, tavolitson el a padlérdl minden laza és
torékeny targyat (abra 18).
Tavolitson el a padlorol minden kabelt és vezetéket is.

A robotporszivo hasznalata

Inditas és leallitas
1 Nyomija meg a start/stop gombot.
- A start/stop gombot a roboton (abra 19) is megnyomhatja,
-, de megnyomhatja a tavvezérld (abra 20) start/stop gombjat is.
2 A start/stop gomb folyamatosan be van kapcsolva, és a robotporszivo elkezdi a tisztitast (abra 27).
3 Arobotporszivdo mindaddig automatikus takaritasi Gzemmaodban mUkodik, amig az akkumulator le
nem merdl. Az automatikus takaritasi Gzemmaodban ismételten végrehajtjia a Z mintabdl, a
véletlenszery, a falkdvetd és a spiral mintabol allé sorozat (dbra 22) mozdulatait.

Megjegyzés: Az egyes lUzemmodok kivalasztasahoz nyomja meg a tavvezeérlén az Uzemmod
gombok egyikét. Tovabbi részletekért lasd a , Takaritasi Gzemmod kivalasztasa” cimu részt.

4 Ha az akkumulator lemerlt, a start/stop gomb jelzéfénye villogni kezd, és a robotporszivéd
megkeresi a dokkoldegységet, hogy feltoltddjon (abra 17).

5 A start/stop gomb megnyomasaval meg is szakithatja vagy leallithatja a takaritasi folyamatot. Ha
ismét megnyomja a start/stop gombot, és az akkumulator még mindig elegendd energiaval
rendelkezik, a robotporszivd automatikus takaritasi Gzemmodban folytatja a takaritast.

6 Ha azt akarja, hogy a robotporszivé visszatérjen a dokkoloegységre, mielétt az akkumulator
lemerllne, nyomja meg a tavvezerlén a dokkolas gombot (abra 23).

A start/stop gomb villogni kezd, és a robotporszivo megkeresi a dokkoloegységet (abra 24).

Megjegyzés: Ha a robotot nem a dokkoloegységrél inditotta, az nem tér oda vissza automatikusan,
ha az akkumulator toltottségi szintje alacsony. Ha az akkumulator még mindig elegendd energiaval
rendelkezik, a tavvezérld dokkolas gombjat megnyomva visszatéritheti a robotot a
dokkoloegységre. Ha az akkumulator teljesen lemerUlt, manualisan kell felhelyeznie a robotot a
dokkoloegységre.

A dokkoloegység mikodtetése
A dokkoloegysegnek két vezérldeleme van, amelyekkel a robotporszivd mikodtetheto.

Inditas az akkumulator teljes feltoltése esetén gomb

Ha a robotporszivo toltése kdzben megnyomia az Inditas az akkumulator teljes feltoltottsége esetén
gombot, a robotporszivo elkezdi a tisztitast, amint az akkumulator teljesen feltoltédott (abra 25).
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24h gomb

Ha a dokkoldegységen megnyomja a 24h gombot, a dokkoloegység elkezdi a 24 6ra visszaszamlalasat
a kovetkez6 tisztitasi folyamatig. Ha a visszaszamlalas befejezddott, a robotporszivo elkezdi a
tisztitast, amig az akkumulator toltottsége alacsony nem lesz, majd automatikusan visszatér a
dokkoloegysegre, hogy feltoltédjon (abra 26).

Takaritasi Uzemmod kivalasztasa

Takaritasi lzemmaod kivalasztasa

Az automatikus takaritasi Uzemmaod mellett, a robotporszivo négy 6nalld takaritasi Uzemmaoddal
rendelkezik, melyek mindegyike a tavvezérldn lévd megfeleld gomb megnyomasaval aktivalhato.

Z mintaju tzemmaod

Z mintaju Uzemmaodban a robotporszivo Z alaku mozdulatokbol alld hurkokat rajzolva tisztitja a szoba
nagy terlleteit (abra 27).

Véletlenszer( mintaju Gzemmaod

Ebben az Uzemmodban a robotporszivo egyenes és cikkcakk mozdulatokbol (abra 28)allo vegyes
mintat rajzolva tisztitja a szobat.

Falkdveté izemmod

Ebben az Uzemmodban a robotporszivo kéveti a szoba falait, és a falak mentén mozogva tokéletesen
megtisztitja (abra 29)az adott terlletet.

Spiral mintabol allé tzemmaod

Ebben az Gzemmodban a robotporszivo véletlenszerli mozgast végez egy kisebb terlleten, igy

alaposan (abra 30) megtisztitja azt.

Megjegyzés: A kézzel kivalasztott Gzemmaodok csak néhany percig maradnak aktivak. Ezt kbvetéen a
robotporszivo visszatér az automatikus takaritasi Gzemmaodhoz.

Kézi vezérlés

1 Ataviranyito start/stop gombija felett, alatt, bal, illetve jobb oldalan talalhatod nyilgombok
segitségével iranyithatja a robotporszivdo mozgasat a szobaban. (abra 317)
Megjegyzés: Legyen ovatos, amikor a robotporszivot kezzel mikodteti magassagkulonbseg vagy
[épcso kozelében.

Megjegyzés: A porszivozas csak a robotporszivo eldre torténd haladasa kdzben torténik, illetve az
oldalso kefék is csak ekkor mUkodnek. A balra, jobbra és hatra gombok csak a robotporszivo
irdnyitasara szolgalnak.

A takaritasi id6 gombjanak hasznalata

Nyomja meg a takaritasi id® gombot a tavvezérlén, hogy a robotporszivd 35 percig takaritson. Ha a
robotporszivd befejezte a takaritast, visszatér a dokkoloegységre, hogy feltoltdédjon (dbra 32).

Jelz6fények jelei és jelentésiik
A robot kijelzdje ket jelzéfényt tartalmaz: a figyelmeztetd jelzéfényt és a portartaly-telitettség jelzét. A
start/stop gomb fényjelzéseket ad. Az alabbi tablazat magyarazza a jelzések jelentését.
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A start/stop gomb folyamatosan vilagit.

A robotporszivo készen all a takaritasra.

A start/stop gomb lassan villog.

A robotporszivo toltése folyamatban van.

A start/stop gomb gyorsan villog.

A robotporszivo keresi a dokkoloegységet.

A robotporszivé akkumulatoranak toltése
alacsony.

A portartaly-telitettség jelzé vilagit.

Megtelt a portartaly.

A figyelmeztetd jelz6fény vilagit.

A robotot felemelte, mikdzben az takaritott.

A robotporszivo Utkdzoje beszorult.

A kerék vagy az oldalso kefe beszorult.

A fels6 fedél nincs a helyén vagy nincs
megfelelden lezarva.

A robotporszivd nem talalja a dokkoloegységet.

Valasz tapssal

Ez az zemmod akkor [ép mikodésbe, amikor a robotporszivo alvo Uzemmaodba lép a kdvetkezd

helyzetekben:
- amikor egy hiba miatt abbahagyja a takaritast
- amikor rovid takaritasi idét programozott be

- amikor 20 perc alatt nem talalta meg a dokkoldegységet

Ha nem latja a robotporszivot, akkor Ugy taldlhatia meg, hogy egyet tapsol a kezével. A robotporszivo
ekkor hangjelzéssel és a kijelzdn az dsszes ikon vilagitasaval valaszol.

Tisztitas és karbantartas

A portartaly Uritése és tisztitasa

Uritse ki és tisztitsa meg a portartalyt, ha a portartaly-telitettség jelzéd folyamatosan vilagit.

1 Vegye le a boritast (abra 33).

2 Huzza fel a portartaly fedelének fogantyuijat, és emelje ki a portartalyt a tartéjabol (abra 34).

Megjegyzés: Amikor eltavolitjia vagy visszahelyezi a portartalyt, Ggyeljen arra, hogy ne sértse meg a

motor ventilatoranak lapatjait.

3 Ovatosan emelje fel a portartaly fedelét (1), és vegye ki a szUrét (2) (Abra 35).

4 A szemetes folott razva Uritse ki a portartalyt. Tisztitsa meg a szUrét és a portartaly belsejét egy

ronggyal vagy egy puha sortéjli fogkefével. Tisztitsa meg a portartaly (abra 36) aljan talalhato

szivonyilast is.

Figyelem! Ne tisztitsa a portartalyt vagy a szlir6t vizzel vagy mosogatogépben.

5 Helyezze vissza a szUrét a portartalyba (1). Tegye ra a fedelet a portartalyra (2) (abra 37).

6 Tegye vissza a portartalyt a portartaly-rekeszbe, és tegye vissza a fels fedelet a robotporszivora

(&bra 38).
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Figyelem! Mindig gy6z6djon meg rola, hogy a szlro6 a portartalyban van. Ha a robotot ugy
hasznalja, hogy a portartalyban nincs szlir6, a motor karosodhat.

A robotporszivo tisztitasa

A kivalo tisztito teljesitmény fenntartasa érdekében rendszeresen tisztitsa meg a mélységérzékeldket,

a kerekeket, az oldalso keféket és a szivonyilast.

1 Helyezze a robotot fejjel lefelé egy sima fellletre.

2 Egy puha sortéjl kefével (pl. fogkefével) tavolitsa el a port és a szdszt a mélysegerzékeldkrol. (abra
39)

Megjegyzés: Fontos, hogy a mélységeérzeékeldket rendszeresen tisztitsa. Ha az érzékeldk
szennyezettek, a robotporszivo nem megfelelden észleli magassagkulonbseégeket.

3 Egy puha sortéjl kefével (pl. fogkefével) tavolitsa el a port és a szoszt a az elsd kerékrél és az
oldalso kerekekrél (abra 40).

4 Az oldalso kefék tisztitasahoz fogja meg azok sortéit, és hiizza le a keféket a tengelyekrél (abra 41).

5 Egy puha kefével (pl. fogkefével) vagy ruhaval) (abra 42) tavolitsa el a szdszoket, hajszalakat és
cérnaszalakat a tengelyrél és az oldalkeferol.

6 Ellendrizze, hogy az oldalso kefékbdl és a robotporszivo aliabol nem allnak-e ki éles targyak,
amelyek megsérthetik a padlot.

7 Miutan az oldalso keféket eltavolitotta tengelyUkrol, nyissa szét a TriActive XL szivonyilas pattinto
csatlakozdit: enhez helyezze ujjait a nyilakkal jelolt helyre, majd huzza le a TriActive szivofejet a
robotporszivorol (abra 43).

8 Tisztitsa meg a szivonyilast egy puha kefe (pl. egy fogkefe) (abra 44) segitségével.

9 Tavolitsa el a lerakddott szennyezddést a TriActive szivofejbdl (dbra 45).

10 Illessze be a TriActive szivofej kampoit a robotporszivo (abra 46) aljan talalhato lyukakba. Nyomja
vissza a TriActive szivofejet normal helyzetbe. Gydzddjon meg rola, hogy a szivofej par milliméterrel
felfelé és lefelé egyarant elmozdithato.

Csere

Tartozékok rendelése

Tartozékok és poétalkatrészek vasarlasahoz latogasson el a www.shop.philips.com/service weboldalra
vagy forduljon Philips markakereskedoéjéhez. Fordulhat az orszagaban mikodd Philips
vevoszolgalathoz is (az elérhetdségi informaciokat megtalaljia a vilagszerte érvényes garancialevélen).

A szUlr6 cseréje

Cserélje ki a sz(rét, ha az nagyon piszkos vagy sérult. Uj szirét a CPO108 rendelési szam alatt
rendelhet. A szUr6 portartalybol valo kivételével, illetve visszahelyezésével kapcsolatos tovabbi
informaciokat lasd a , Tisztitas és karbantartas” cimU fejezet ,A portartaly Uritése és tisztitasa” c.
részeében.

Az oldalso kefék cseréje

A megfeleld tisztitasi eredmeények biztositasa érdekében bizonyos idd utan cserélje ki az oldalsd
keféket.
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Megjegyzés: Mindig cserélje ki az oldalso keféket, ha kopasra vagy sérilésre utalo jeleket tapasztal.
Javasoljuk tovabba, hogy mindkét oldalso kefét egyszerre cserélje ki. Tartalék oldalso keféket
készletként rendelhet az FC8013 rendelési szammal.

1 Az oldalsé kefék cseréjéhez fogja meg a régi oldalso kefék sortéit, és hiizza le a keféket a
tengelyUkrol (abra 47).
2 Nyomija az Uj oldalso keféket a tengelyekre (abra 10).

Az akkumulator cseréje

A robot akkumulatorat csak szakképzett szerviztechnikus cserélheti ki. Vigye be a robotot egy
hivatalos Philips szakszervizbe, ahol az akkumulatort kicserélik, ha azt mar nem lehet Ujra feltolteni
vagy gyorsan lemerUl. Az orszagaban mUkodd Philips vevoszolgalat elérhetdségi adatait a nemzetkodzi
garancialevélen talalhatja meg, vagy latogasson el a www.philips.com/support weboldalra.

A tavvezeérl6 elemének cseréje

A tavvezerld egy CR2025 tipusl gombelemmel mUkodik. Cserélje ki az elemet, ha a robotporszivé mar

nem valaszol, amikor megnyomija a tavvezérlé gombijait.

1 Tartsa a tavvezeérlédt fejjel lefelé. Nyomija meg az elemtartd kioldd gombjat, és ugyanakkor
csusztassa ki az elemtartot a tavvezerlébél (abra 47).

2 Vegye ki a lemeruUlt elemet az elemtartobol, és helyezze be az Uj elemet. Ezutan csusztassa vissza
az elemtartot a tavvezérldbe (abra 48).

4 4
Tarolas
Ha tébb mint egy hdnapig nem fogja hasznalni a robotporszivot, akkor az akkumulator védelme
érdekében tartsa lenyomva 3 masodpercig a roboton talalhato start/stop gombot, hogy a készulék

mélyalvo Uzemmodba valtson. Az energiatakarékossag érdekében hizza ki a dokkoloegység
vezetékét a fali aljzatbol.

Az akkumulator eltavolitasa

Figyelmeztetés: Az akkumulatort csak akkor tavolitsa el, ha leselejtezi a késziléket. Az
akkumulator eltavolitasa el6tt gy6z6djon meg arrol, hogy teljesen lemeriilt.

Az akkumulator eltavolitasahoz kodvesse az alabbi utasitasokat. Az akkumulator eltavolitasdhoz a

robotot beviheti egy Philips szakszervizbe is. A legkbzelebbi szakszerviz cimét a Philips

vevoszolgalatatol tudhatja meg.

1 Arobotporszivét inditsa el valahonnan a szobabodl, ne a dokkoloegysegrol.

2 Hagyja a robotot addig mUkddni, amig az akkumulator teljesen le nem merdl, hogy az akkumulator
teljesen lemeruljon, mieldtt kivenné és kidobna.

3 Csavarhuzoval lazitsa ki az akkumulatortarto rekesz fedelének csavarjait, majd vegye le a fedelet
(@bra 49).

4 Emelje ki az akkumulatort, majd csatlakoztassa le (abra 50).

5 Vigye a robotporszivot és az akkumulatort egy elektromos és elektronikus hulladékok gyUijtését
végzd hulladékudvarba.
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Hibaelharitas

Ez a fejezet 6sszefoglalja a készulékkel kapcsolatban leggyakrabban felmerild problémakat. Ha a
hibat az alabbi Utmutato6 segitségével nem tudja elharitani, latogasson el a www.philips.hu/support
weboldalra a gyakran felmeruld kérdések listajaért, vagy forduljon az orszagaban illetékes

Ugyfélszolgalathoz.

Hibaelharitas

Probléma

Lehetséges ok

Megoldas

A robotporszivo a
start/stop gomb
megnyomasat kdvetden
nem kezdi el a tisztitast.

Lemerlt az akkumulator.

Toltse fel az akkumulatort (lasd az
LEl&készités a hasznalatra” cimu
fejezetet).

A robotporszivo mélyalvo
Uzemmodban van.

Nyomja meg egyszer a start/stop gombot
a robotporszivo Ujboli bekapcsolasahoz.
Ha ismét megnyomija a start/stop
gombot, a robot takaritani kezd. Ha az
akkumulator teljesen lemerdlt, helyezze a
robotot a halézatra csatlakoztatott
dokkoloegységre.

A robotporszivd nem
reagal, amikor
megnyomom az egyik
gombot.

Lemerlt az akkumulator.

Helyezze a robotot a haldzatra
csatlakoztatott dokkoloegységre. Néhany
masodperc mulva a robot hangjelzést ad,
a kijelz6 pedig elkezd vilagitani.

A figyelmeztetd jelzéfény
gyorsan villog.

Az egyik vagy mindkét kerék
beszorult.

Tavolitsa el a kerék felfuggesztésére
tapadt szdszt, hajat, cérnat vagy
vezetéket.

Az egyik vagy mindkét
oldals6 kefe beszorult.

Tisztitsa meg az oldalso keféket (lasd a
L Tisztitas és karbantartas” cimU fejezetet).

A fels6 fedél nincs a helyén
vagy nincs megfeleléen
lezarva.

Ha a felsé fedél nincs a helyén vagy nincs
megfelelden lezarva, a robotporszivd nem
mukodik. Helyezze fel megfelelden a felsd
fedelet a robotporszivora.

Az Utk6z beszorult.

Emelje fel Ugy a robotot, hogy az Utkdzoje
szabadda valjon. Helyezze a robotot
megfeleld tavolsagra az akadalytol, és
nyomja meg a start/stop gombot, hogy a
robotporszivo folytassa a takaritast.

A robotot felemelte,
mikozben az takaritott.

Helyezze a robotot a padléra. Ezt
kovetden nyomija meg a start/stop
gombot, hogy a robotporszivo folytassa a
takaritast.

A robotporszivd nem
tisztit megfelelden.

Az egyik vagy mindkét
oldalso kefe sortéi gorbultek
vagy hajlottak.

Egy kis id6re aztassa be a keféket meleg
vizbe. Ha ennek hatasara a sorték nem
nyerik vissza eredeti alakjukat, cserélje ki
az oldalso keféket (lasd a ,Csere” cim
fejezetet).
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Lehetséges ok
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Megoldas

A portartalyban lévo szird
szennyezett.

Tisztitsa meg a portartalyban levé szUrét
egy ruhaval vagy egy puha sortéj
fogkefével. A szUrét és a portartalyt
alacsony szivoerédvel mikodtetett
porszivoval is megtisztithatja.

Ha a kefével vagy a porszivoval nem
sikerUl megtisztitania a szUroét, cserélje ki a
szUr6t egy Ujra. Azt javasoljuk, hogy
legalabb évente egyszer cserélje ki a
szUrét.

A portartaly aljan talalhato
szivonyilas eltomddott.

Tisztitsa ki a szivonyilast (lasd a , Tisztitas
és karbantartas” cdmu fejezetet).

Az elsé kerék a ratapadt haj
és egyéb szennyezddés miatt
beszorult.

Tisztitsa meg az elsé kereket (lasd a
JTisztitas és karbantartas” cimU fejezetet).

A robotporszivd nagyon sotét
vagy fényes fellletet tisztit,
ami elinditja a
meélységérzékeldket. Ennek
kovetkeztében a
robotporszivo szokatlan
modon mozoghat.

Nyomja meg start/stop gombot, majd
helyezze a robotot a padlé vilagosabb
szinl részére. Ha a probléma itt is fennall,
latogasson el a www.philips.com/support
weboldalra, vagy forduljon az orszagaban
mukoddd Philips Ugyfélszolgalathoz.

A robotporszivo olyan padlot
tisztit, amely elég erésen
visszatUkrozi a napfényt. Ez
elinditja a
meélységérzékeldket, aminek
kovetkeztében a
robotporszivo szokatlan
modon mozoghat.

Ha szeretné megakadalyozni, hogy a
napfény bevilagitson a helyiségbe, huizza
dssze a fuggdnydket. Erdemes a takaritast
akkorra id6ziteni, amikor a nap mar
kevésbé sut.

Az akkumulator mar nem
tolthetd, vagy nagyon
gyorsan lemerdl.

Az akkumulator elérte
élettartama veéget.

Cseréltesse ki az akkumulatort egy Philips
szakszervizben (lasd a ,Csere” cimu
fejezetet).

A tavvezerld eleme
nagyon gyorsan lemerul.

Eléfordulhat, hogy nem a
megfeleld tipusu elemet
helyezte be.

A tavvezeérld csak CR2025 tipusu
gombelemmel mukodik. Ha a probléma
tovabbra is fennall, latogasson el a
www.philips.com/support weboldalra,
vagy forduljon az orszagaban mukodo
Philips ugyfélszolgalathoz.
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Probléma

Lehetséges ok

Megoldas

A robotporszivod korkoros
mozgassal végzi a
tisztitast.

A robotporszivo spiral
mintaju mozgasbol alld
Uzemmodban van.

Ez normalis jelenség. A spiral mintaju
Uzemmod akkor aktivalodik, amikor a
készulék egy erbsen szennyezett terlletet
szeretne megtisztitani a padlon. Ez az
automatikus Uzemmaod része. Korulbelll
egy perc elteltével a robotporszivo
visszatér a normal tisztitasi Gzemmodhoz.
A spiral mintabol allé tzemmaodot gy is
megszakithatja, ha egy masik tisztitasi
Uzemmodot valaszt ki a taviranyiton.

A robotporszivdo nem
talalja a
dokkoloegységet.

A helyiségben nem all
rendelkezésre elegendd hely
ahhoz, hogy a robotporszivd
visszatérjen a
dokkoloegységhez.

Helyezze mashova a dokkoldegységet.
Lasd az ,Elékeészités a hasznalatra” fejezet
JA dokkoloegység beszerelése” részét.

A robot még mindig keresi a
dokkoloegységet.

Varjon korulbelul 20 percet, hogy a
robotporszivo visszatérjen a
dokkoloegységre.

A robotporszivot nem a
dokkoloegységrél inditotta el.

Ha azt szeretné, hogy a robotporszivo
tisztitas utan a dokkoldegységre térjen
vissza, a tisztitast a dokkoldegyseégrol
kezdije.
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Wprowadzenie

Gratulujemy zakupu i witamy w gronie uzytkownikéw produktow Philips! Aby w petni skorzystac z
obstugi swiadczonej przez firme Philips, nalezy zarejestrowac zakupiony produkt na stronie
www.philips.com/welcome.

. 4
Opis ogolny (rys. 1)
Gorna pokrywa
Uchwyt pokrywy pojemnika na kurz
Pokrywa pojemnika na kurz
Filtr
Pojemnik na kurz
Wentylator
Zderzak
Czujnik stacji dokujacej
Przycisk uruchomienia/zatrzymania (do uruchomienia lub zatrzymania odkurzacza
automatycznego).
10 Wyswietlacz
11 Nasadka TriActive XL
12 Kotko przednie
13 Watki bocznych szczotek
14 Czujniki spadku poziomu powierzchni
15 Komora baterii
16 Kotka
17 Otwor ssacy
18 Szczotki boczne
19 Komora baterii
20 Pilot zdalnego sterowania
21 Mata wtyczka
22 Zasilacz
23 Stacja dokujaca

OCo~NOYUTh~WN =

Wyswietlacz i pilot zdalnego sterowania

Wyswietlacz (rys. 2):

1  Wskaznik ostrzezenia

2 Wskaznik zapetnienia pojemnika na kurz
Pilot zdalnego sterowania (rys. 3):

1 Przyciski nawigacyjne i wigcznik/wytacznik
2 Przycisk dokowania

3 Przycisk czasu czyszczenia

4 Przyciski trybu czyszczenia

Jak dziata odkurzacz automatyczny?

Co czysci odkurzacz automatyczny?

81

Ten odkurzacz automatyczny jest wyposazony w funkcje, ktore sprawiaja, ze doskonale nadaje sie do

czyszczenia podtdég w domu.

Ten odkurzacz automatyczny nadaje sie szczegdlnie do czyszczenia twardych powierzchni, na
przyktad drewnianych, z ptytek ceramicznych badz z linoleum. Moga wystapic¢ problemy podczas
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czyszczenia miekkich powierzchni, takich jak wyktadziny lub dywany. W przypadku uzywania
odkurzacza automatycznego do czyszczenia wyktadziny lub dywanu przy pierwszym uzyciu nalezy
pozostac w jego poblizu, aby sie przekonac, czy poradzi sobie z tego rodzaju podtoga. Odkurzacz
automatyczny wymaga tez nadzoru, gdy jest uzywany na bardzo ciemnych lub [$nigcych twardych
podtogach.

W jaki sposob odkurzacz automatyczny czysci podtoge?

System czyszczenia

Odkurzacz automatyczny jest wyposazony w 2-stopniowy system czyszczenia, ktory skutecznie

odkurza podtogi.

- Dwie boczne szczotki wspomagaja odkurzanie w rogach i wzdtuz scian. Utatwiajg rowniez zbieranie
brudu z podtogi i przesuwanie go w strone otworu ssacego (rys. 4).

- Sita ssania odkurzacza automatycznego podnosi luzny brud i przenosi go przez otwoér ssacy do
pojemnika na kurz (rys. 5).

Schematy odkurzania

W trybie automatycznego czyszczenia odkurzacz automatyczny stosuje sekwencje schematow
odkurzania w celu optymalnego wyczyszczenia wszystkich obszaréw pomieszczenia. Uzywane
schematy odkurzania to:

1 Schemat (rys. 6) litery Z lub zygzak

2 Schemat (rys. 7) losowy

3 Schemat (rys. 8) podazania wzdtuz scian

4 Schemat (rys. 9) odkurzania punktowego

W trybie automatycznego czyszczenia odkurzacz automatyczny uzywa tych schematow w statej
kolejnosci: schemat litery Z, losowy, podazania wzdtuz scian i punktowy.

Gdy odkurzacz automatyczny zakonczy te sekwencje schematow, zaczyna ponownie poruszac sie
wedtug schematu litery Z. Odkurzacz automatyczny bedzie powtarzac te sekwencje schematow
odkurzania pomieszczenia do czasu, gdy akumulator bedzie bliski roztadowania lub do recznego
wytaczenia.

Uwaga: Mozna rowniez wybrac kazdy tryb oddzielnie, naciskajac odpowiedni przycisk na pilocie
zdalnego sterowania. Wiecej informacji mozna znalez¢ w rozdziale ,Korzystanie z odkurzacza
automatycznego” w czesci , Tryby czyszczenia”.

W jaki sposob odkurzacz automatyczny unika r6znic
wysokosci?
Odkurzacz automatyczny jest wyposazony w trzy umieszczone na spodzie czujniki spadku poziomu

powierzchni. Wykorzystuje je do wykrywania roznic wysokosci, np. schodow.

Uwaga: To normalne, ze odkurzacz automatyczny przesuwa sie nieco poza krawedz réznicy
wysokosci, poniewaz przedni czujnik spadku poziomu powierzchni znajduje sie za zderzakiem.

Przestroga: W niektorych przypadkach czujniki spadku moga nie wykry¢ na czas schodow lub
innych réznic wysokosci. Dlatego nalezy uwaznie monitorowac odkurzacz automatyczny przy
pierwszym uzyciu oraz gdy dziata w poblizu schodow lub innych miejsc, w ktorych wystepuja
roéznice wysokosci. Wazne jest, aby regularnie czysci¢ czujniki w celu zagwarantowania poprawnego
wykrywania ré6znic wysokosci (instrukcje zawiera rozdziat ,,Czyszczenie i konserwacja”).
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Przed pierwszym uzyciem

Montaz szczotek bocznych

1 Rozpakuj szczotki boczne i potdz odkurzacz automatyczny spodem do gory na stole lub na
podtodze.

2 Wocisnij boczne szczotki na watki na spodzie odkurzacza automatycznego (rys. 10).

Uwaga: Zadbaj o prawidtowe umocowanie szczotek bocznych. Wcisnij je na watek w taki sposob,
aby stychac byto, ze zatrzasnety sie w odpowiedniej pozydji (bedzie stychac  klikniecie”).

Wyjmowanie metki zabezpieczajacej z pilota zdalnego sterowania
Pilota zdalnego sterowania jest zasilany bateria CR2025 w ksztatcie pastylki. Pod baterig znajduje sie
metka zabezpieczajaca, ktdra przed uzyciem nalezy usunac.
1 Wyjmij metke zabezpieczajaca z komory baterii pilota zdalnego sterowania (rys. 11).
Teraz pilot zdalnego sterowania jest gotowy do uzycia.

Przygotowanie do uzycia

Instalacja stacji dokujacej

1 Witoz mata wtyczke zasilacza do gniazda w stacji dokujacej (1) i podtacz zasilacz do gniazdka
elektrycznego (2) (rys. 12).
2 Umiesc¢ stacje dokujaca na poziomej, rownej powierzchni pod sciana.

Uwaga: Upewnij sie, ze nie ma zadnych przeszkod ani roznicy wysokosci 80 cm przed stacja
dokujaca (rys. 13), 30 cm po jej prawej i 100 cm po jej lewej stronie.

Wazna uwaga: tryb gtebokiego uspienia

Pozostajacy w trybie gtebokiego uspienia odkurzacz automatyczny nie reaguje na nacisniecie

przycisku. Aby ponownie uruchomic¢ pozostajacy w trybie gtebokiego uspienia odkurzacz

automatyczny:

1 Nacisnij przycisk uruchomienia/zatrzymania na odkurzaczu automatycznym, aby przetaczy¢
odkurzacz z trybu gtebokiego uspienia w tryb uspienia.

2 Nacisénij przycisk uruchomienia/zatrzymania na odkurzaczu automatycznym (rys. 19) lub pilocie
zdalnego sterowania, aby uruchomic odkurzacz.

3 Jesli odkurzacz automatyczny nie rozpoczyna odkurzania, nalezy umiesci¢ go w stacji dokujacej
podtaczonej do sieci elektrycznej w celu natadowania akumulatora odkurzacza.

Odkurzacz automatyczny przechodzi w tryb gtebokiego uspienia po nacisnieciu i przytrzymaniu

przycisku uruchomienia/zatrzymania przez 3 sekundy. Moze rowniez przejsc¢ w tryb gtebokiego

uspienia w wyniku roztadowania sie akumulatora. Akumulator moze na przyktad sie roztadowac, jesli

odkurzacz automatyczny nie moze znalez¢ stacji dokujacej.

Uwaga: Nie mozna wytaczyc trybu gtebokiego uspienia odkurzacza automatycznego za pomoca
przycisku uruchomienia/zatrzymania na pilocie zdalnego sterowania. Nalezy nacisna¢ wytacznik na
odkurzaczu automatycznym.

Fadowanie

- Przed pierwszym uzyciem urzadzenia i wtedy, gdy akumulator odkurzacza automatycznego sie
roztaduje, czas tadowania wynosi 4 godziny.
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- Gdy akumulator jest w petni natadowany, odkurzacz automatyczny moze pracowac nawet przez
100 minut.

- Odkurzacz mozna tadowac tylko w stacji dokujacej.

Fadowanie za posrednictwem stacji dokujacej

1 Nacisnij przycisk uruchomienia/zatrzymania na odkurzaczu automatycznym.

2 Umies¢ odkurzacz automatyczny w stadji (rys. 14) dokujacej podtaczonej do sieci elektrycznej.

3 Przycisk uruchomienia/zatrzymania zacznie wolno migac (rys. 15).

4 Gdy akumulator jest w petni natadowany, przycisk uruchomienia/zatrzymania $wieci w sposob
ciagty (rys. 16).

Ladowanie automatyczne podczas uzytkowania

1 Gdy odkurzacz automatyczny skonczy odkurzac lub gdy poziom natadowania akumulatora
spadnie do 15%, odkurzacz automatycznie szuka stacji dokujacej, by natadowac akumulator. Gdy
odkurzacz automatyczny szuka stacji dokujacej, przycisk wtaczenia/wytaczenia szybko miga (rys.
17).

2 Gdy akumulator jest w petni natadowany, przycisk uruchomienia/zatrzymania swieci w sposob
ciagty.

Uwaga: Odkurzacz automatyczny automatycznie szuka stacdji dokujacej tylko wtedy, gdy rozpoczat
odkurzanie, bedac na stacji dokujacej.

Przygotowanie pomieszczenia do odkurzania

Przed rozpoczeciem odkurzania za pomoca odkurzacza automatycznego nalezy usunac z podtogi
(rys. 18) wszystkie luzno lezace i kruche przedmioty.

Nalezy tez usunac kable, przewody i sznury.

Korzystanie z odkurzacza automatycznego

Uruchamianie i zatrzymywanie

1 Nacisnij przycisk uruchomienia/zatrzymania.
- Mozna nacisnac przycisk uruchomienia/zatrzymania na odkurzaczu automatycznym (rys. 19).
- Mozna rébwniez nacisnac przycisk uruchomienia/zatrzymania na pilocie zdalnego sterowania

(rys. 20).

2 Przycisk uruchomienia/zatrzymania $wieci sie caty czas, a odkurzacz automatyczny rozpoczyna
odkurzanie (rys. 21).

3 Odkurzacz automatyczny dziata w trybie automatycznym do czasu, az akumulator bedzie bliski
roztadowania. W trybie automatycznego czyszczenia odkurzacz powtarza sekwencje schematow
odkurzania: schemat litery Z, losowy, podazania wzdtuz scian i punktowy (rys. 22).

Uwaga: Aby wybrac konkretny schemat, nacisnij jeden z przyciskow trybu na pilocie zdalnego
sterowania. Wiecej szczegotowych informacji mozna znalez¢ w sekdji ,\Wybor trybu czyszczenia”.

4 Gdy akumulator bedzie bliski roztadowania, przycisk uruchomienia/zatrzymania zacznie migac, a
odkurzacz zacznie szukac stacji dokujacej w celu natadowania (rys. 17).

5 Mozna réwniez nacisnad przycisk uruchomienia/zatrzymania aby wstrzymac/przerwac odkurzanie.
Jesli ponownie nacisniesz przycisk uruchomienia/zatrzymania, a akumulator bedzie natadowany w
wystarczajacym stopniu, odkurzacz bedzie kontynuowat odkurzanie w trybie automatycznego
czyszczenia.
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6 Aby odkurzacz automatyczny powrdcit do stacji dokujacej, zanim akumulator bedzie bliski
roztadowania, nacisnij przycisk dokowania na pilocie zdalnego sterowania (rys. 23).
Przycisk wiaczenia/wytaczenia zacznie migac, a odkurzacz automatyczny zacznie szukac stacji
dokujacej (rys. 24).

Uwaga: Jesli odkurzacz automatyczny nie rozpoczat odkurzania, bedac na stacji dokujacej, nie
bedzie automatycznie jej szukac, gdy akumulator bedzie bliski roztadowania. Jesli akumulator
bedzie zawierac¢ wystarczajaca ilos¢ energii, mozna nacisnac przycisk dokowania na pilocie
zdalnego sterowania, aby spowodowac, by odkurzacz automatyczny powrocit do stacji dokujgce.
Jesli akumulator jest catkowicie roztadowany, nalezy recznie umiesci¢ odkurzacz automatyczny na
stacji dokujacej.

Obstuga stacji dokujacej

Stacja dokujaca zawiera dwa przyciski, za pomoca ktorych mozna sterowac odkurzaczem
automatycznym.

Przycisk akumulator natadowany i uruchom

W przypadku nacisniecia przycisku akumulator natadowany i uruchom na stacji dokujacej, gdy trwa
tadowanie odkurzacza automatycznego, urzadzenie rozpocznie odkurzanie zaraz po petnym (rys. 25)
natadowaniu akumulatora.

Przycisk 24h

W przypadku nacisniecia przycisku 24h na stacji dokujacej, stacja tadujaca zacznie odliczac 24 godziny
do rozpoczecia nastepnego odkurzania. Gdy odliczanie zakonczy sie, odkurzacz automatyczny
zacznie odkurzanie i bedzie dziata¢ do czasu, gdy akumulator bedzie bliski roztadowania, po czym
automatycznie wroci do stacji dokujacej w celu natadowania (rys. 26).

Wybor trybu czyszczenia

Wybor trybu czyszczenia

Oprocz automatycznego trybu czyszczenia odkurzacz automatyczny ma cztery osobne tryby
czyszczenia, ktére mozna wiaczy<, naciskajac odpowiednie przyciski na pilocie zdalnego sterowania.
Tryb litery Z

W trybie litery Z odkurzacz automatyczny czysci podtoge, wykonujac na niej petle w ksztatcie litery Z,
aby odkurzy¢ duze powierzchnie (rys. 27).

Tryb losowy

W tym trybie odkurzacz automatyczny czysci pomieszczenie, wykonujac na przemian na podtodze
ruchy po linii prostej i po skosie (rys. 28).

Tryb podazania wzdtuz scian

W tym trybie odkurzacz automatyczny podaza wzdtuz scian w pomieszczeniu, aby bardzo doktadnie
odkurzyc (rys. 29) podtoge pod scianami.

Tryb punktowy

W tym trybie odkurzacz porusza sie losowo po niewielkim obszarze w celu doktadnego (rys. 30)
wycCzyszczenia go.

Uwaga: Recznie wybrane tryby czyszczenia pozostaja aktywne zaledwie przez kilka minut. Gdy ten
czas uptynie, odkurzacz przetacza sie do trybu automatycznego.
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Obstuga reczna

1 Zapomoca przyciskow strzatek na pilocie zdalnego sterowania, umieszczonych nad i pod
przyciskiem uruchomienia/zatrzymania oraz po jego lewej i prawej stronie, mozna sterowac
odkurzaczem automatycznym poruszajgcym sie po pomieszczeniu (rys. 31).

Uwaga: Zachowaj ostroznosc¢ podczas recznego sterowania odkurzaczem automatycznym, gdy
znajduje sie w poblizu schodoéw lub miejsca, w ktorym wystepuje roznica wysokosci.

Uwaga: Funkcja odkurzania oraz szczotki boczne dziataja tylko podczas ruchu odkurzacza do
przodu. Przyciski w lewo, prawo i do tytu stuza wytacznie do manewrowania odkurzaczem
automatycznym.

Korzystanie z przycisku czasu czyszczenia

Nacisnij przycisk czasu czyszczenia na pilocie zdalnego sterowania, aby odkurzac przez 35 minut. Gdy
uptynie czas czyszczenia, odkurzacz powroci do stacji dokujacej w celu natadowania (rys. 32).

Sygnaly iich znaczenie

Wyswietlacz odkurzacza automatycznego ma dwa wskazniki: wskaznik ostrzezenia i wskaznik
zapetnienia pojemnika na kurz. Przycisk uruchamiania/zatrzymania wysyta sygnaty swietlne. W
ponizszej tabeli objasniono znaczenie sygnatow.

Sygnat Znaczenie
Przycisk uruchomienia/zatrzymania $wieci w Odkurzacz automatyczny jest gotowy do
sposob ciagty. odkurzania.

Przycisk uruchomienia/zatrzymania miga wolno.  Trwa tadowanie odkurzacza automatycznego.

Przycisk uruchomienia/zatrzymania miga szybko. Odkurzacz automatyczny szuka stacji dokujacej.

Akumulator odkurzacza automatycznego jest
bliski roztadowania.

Zapala sie wskaznik zapetnienia pojemnika na Pojemnik na kurz jest petny.
kurz.
Zapala sie wskaznik ostrzezenia. Odkurzacz automatyczny zostat podniesiony

podczas odkurzania.

Zderzak odkurzacza automatycznego jest
zablokowany.

Kotko lub szczotka boczna jest zablokowana.

Brak gornej pokrywy lub pokrywa nie jest
prawidtowo zatozona.

Odkurzacz automatyczny nie mozesz znalez¢
stacji dokujacej.

Reakcja na klasniecie

Reakdcja na klasniecie jest wiaczana, jesli odkurzacz przechodzi w tryb uspienia w nastepujacych
sytuacjach:

- PO przerwaniu czyszczenia z powodu btedu
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- jesli zaprogramowano krotki czas czyszczenia

- jesli w ciagu 20 minut nie znajdzie stacji dokujacej

Jesli nie wida¢ odkurzacza automatycznego, mozna go zlokalizowac za pomoca jednego klasniecia.
Odkurzacz zareaguje dzwiekiem i zaswieceniem wszystkich ikon na wyswietlaczu.

Czyszczenie i konserwacja

Oprdznianie i czyszczenie pojemnika na kurz

Nalezy oprozniac i czysci¢ pojemnik na kurz, gdy wskaznik zapetnienia pojemnika na kurz swieci sie w
sposob ciggty.

1 Zdejmij pokrywe (rys. 33).

2 Pociggnij za uchwyt pokrywy pojemnika na kurz i wyjmij pojemnik na kurz z komory (rys. 34).

Uwaga: Podczas wyjmowania i ponownego wktadania pojemnika na kurz uwazaj, aby nie uszkodzic¢
topatek wentylatora silnika.

3 Ostroznie podnies pokrywe pojemnika na kurz (1) i wyjmij filtr (2) (rys. 35).

4 Oproznij pojemnik na kurz, potrzasajac nim nad koszem na smieci. Wyczysc filtr oraz wnetrze

komory szmatka lub szczoteczka do zebow o miekkim wtosiu. Wyczysc tez otwor ssacy na spodzie
pojemnika na kurz (rys. 36).

Przestroga: Nie myj pojemnika na kurz ani filtra w wodzie ani w zmywarce.

5 Umiesc filtr z powrotem w pojemniku na kurz (1). Nastepnie zatdéz pokrywke na pojemnik na kurz (2)
(rys. 37).

6 Umiesc pojemnik na kurz z powrotem w komorze, a nastepnie zatdéz gérna pokrywe na odkurzacz
automatyczny (rys. 38).

Przestroga: Zawsze sprawdzaj, czy w pojemniku na kurz znajduje sie filtr. Uzywanie odkurzacza
automatycznego bez filtra w pojemniku na kurz spowoduje zniszczenie silnika.

Czyszczenie odkurzacza automatycznego

Aby zapewni¢ dobre dziatanie odkurzacza, trzeba od czasu do czasu czyscic¢ czujniki spadku poziomu

powierzchni, kotka, szczotki boczne i otwor ssacy.

1 Potdz odkurzacz automatyczny spodem do gory na ptaskiej powierzchni.

2 Zapomoca szczotki o miekkim wtosiu (np. szczoteczki do zebdw) usun brud i kurz z czujnikow
spadku (rys. 39).
Uwaga: Regularne czyszczenie czujnikow spadku jest bardzo wazne. Jesli czujniki spadku beda
brudne, odkurzacz automatyczny moze nie wykry¢ schodoéw lub innych réznic wysokosci.

3 Za pomoca szczotki o miekkim wtosiu (np. szczoteczki do zebodw) usun brud i kurz z kotka
przedniego i kotek bocznych (rys. 40).

4 Aby wyczyscic¢ szczotki boczne, chwyc je za wiosie i zdejmij z watkow (rys. 47).

5 Za pomoca miekkiej szczotki (np. szczoteczki do zebow) lub szmatki (rys. 42) usun kurz, wtosy i nitki
z watka i szczotki bocznej.

6 Sprawdz, czy w szczotkach bocznych i na spodzie odkurzacza automatycznego nie znajduja sie
zadne ostre przedmioty, ktore mogtyby uszkodzi¢ podtoge.

7 Po zdjeciu szczotek bocznych z watkow rozepnij zatrzaski nasadki TriActive XL, wktadajac palce w
miejscach oznaczonych strzatkami i wyciagajac nasadke TriActive XL z odkurzacza (rys. 43).

8 Za pomoca szczotki o miekkim witosiu (np. szczoteczki do zebow) (rys. 44) oczysc otwor ssacy.

9 Usun wszelkie widoczne zabrudzenia z nasadki TriActive (rys. 45).
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10 Wsun haczyki zatrzaskow nasadki TriActive w otwory u dotu odkurzacza automatycznego (rys. 46).
Wepchnij nasadke TriActive na miejsce. Sprawdz, czy nasadka moze sie swobodnie poruszac kilka
milimetrow w gore i w dot.

Wymiana

Zamawianie akcesoriow

Akcesoria i czedci zamienne mozna kupi¢ na stronie www.shop.philips.com/service lub u sprzedawcy
produktéow firmy Philips. Mozna tez skontaktowac sie z Centrum Obstugi Klienta firmy Philips w swoim
kraju (dane kontaktowe znajduja sie w ulotce gwarancyjnej).

Wymiana filtra

Wymien filtr, jesli ulegt uszkodzeniu lub jest bardzo brudny. Nowy filtr mozna zamoéwic¢, podajac numer
FC8012. Instrukcje dotyczace wyjmowania filtra i wktadania go do pojemnika na kurz mozna znalez¢ w
czescdi ,Oproznianie i czyszczenie pojemnika na kurz” w rozdziale ,Czyszczenie i konserwacja’.

Wymiana szczotek bocznych

Aby urzadzenie dziatato skutecznie, po pewnym czasie nalezy wymienic¢ szczotki boczne.

Uwaga: Wymien szczotki boczne, gdy zauwazysz jakiekolwiek oznaki zuzycia lub uszkodzenia.
Zalecamy jednoczesna wymiane obu szczotek bocznych. Szczotki boczne mozna zamawiac w
zestawach, podajgc numer FC8013.

1 Aby wymienic szczotki boczne, chwyc je za wiosie i zdejmij z watkow (rys. 41).
2 Wcisnij nowe szczotki boczne na watki (rys. 10).

Wymiana akumulatora

Akumulator odkurzacza automatycznego moga wymienic jedynie uprawieni inzynierowie serwisu. Jesli
akumulator nie daje sie natadowac albo szybko sie roztadowuje, przekaz odkurzacz automatyczny do
autoryzowanego centrum serwisowego firmy Philips, gdzie akumulator zostanie wymieniony.
Informacje na temat kontaktu z Centrum Obstugi Klienta firmy Philips w swoim kraju mozesz znalez¢ w
ulotce miedzynarodowej gwarandji lub na stronie www.philips.com/support.

Wymiana baterii pilota zdalnego sterowania

Pilota zdalnego sterowania jest zasilany baterig CR2025 w ksztatcie pastylki. Wymien baterie pilota,

gdy odkurzacz automatyczny nie reaguje na naciskanie przyciskow na pilocie.

1 Trzymaj pilot zdalnego sterowania do goéry nogami. Nacisnij przycisk zwalniajacy baterie i w tym
samym czasie wysun uchwyt baterii z pilota zdalnego sterowania (rys. 47).

2 Wyjmij wyczerpana baterie i umiesc¢ w uchwycie nowa. Wsun uchwyt baterii do pilota zdalnego
sterowania (rys. 48).

Przechowywanie

Jesli odkurzacz automatyczny ma nie byc¢ uzywany przez ponad miesiac, nalezy nacisnac i
przytrzymac przycisk uruchomienia/zatrzymania na odkurzaczu przez 3 sekundy w celu przetaczenia
odkurzacza automatycznego w tryb gtebokiego uspienia, aby chroni¢ jego akumulator. Nalezy tez
wytaczy¢ z gniazdka stacje dokujaca w celu oszczedzenia energii.
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Wyjmowanie akumulatora

Ostrzezenie: Przed wyrzuceniem zuzytego urzadzenia nalezy wyjac z niego jedynie
akumulator. Usuwajac akumulator, nalezy upewnic sie, ze jest on catkowicie
roztadowany.

Aby wyjac¢ akumulator, postepuj zgodnie z ponizszymi instrukcjami. Mozesz takze oddac¢ odkurzacz

automatyczny do centrum serwisowego firmy Philips i zleci¢ wyjecie akumulatora. Skontaktuj sie z

Centrum Obstugi Klienta firmy Philips w swoim kraju, aby uzyskac adres najblizszego centrum

Serwisowego.

1 Uruchom odkurzacz, zaczynajac od dowolnego miejsca w pomieszczeniu, ale nie od stadji
dokujacej.

2 Pozostaw odkurzacz automatyczny witaczony az do catkowitego roztadowania akumulatora, aby
miec pewnosc, ze akumulator jest catkowicie roztadowany przed jego wyjeciem i wyrzuceniem.

3 Odkrec sruby i komory akumulatora i zdejmij pokrywke (rys. 49).

Wyjmij akumulator i roztgcz go (rys. 50).

5 Zanies odkurzacz i akumulator do punktu zbioérki Smieci elektrycznych i elektronicznych.

N

Rozwiazywanie problemow

W tym rozdziale opisano najczestsze problemy, z ktbrymi mozna sie zetkna¢ podczas korzystania z
urzadzenia. Jesli ponizsze wskazowki okaza sie niewystarczajace do rozwigzania problemu, odwiedz
strone www.philips.com/support, na ktorej znajduje sie lista czesto zadawanych pytan, lub skontaktuj
sie z Centrum Obstugi Klienta w swoim kraju.

Rozwigzywanie problemow

Problem Prawdopodobna Rozwiazanie

przyczyna
Odkurzacz automatyczny Akumulator jest Nataduj akumulator (patrz rozdziat
nie rozpoczyna roztadowany. ,Przygotowanie do uzycia”).

odkurzania, gdy
naciskam przycisk
uruchomienia/zatrzyman

ia.
Odkurzacz automatyczny jest Nacisnij jeden raz przycisk
w trybie gtebokiego uépienia. uruchomienia/zatrzymania, aby ponownie
uruchomic odkurzacz. Po ponownym
nacisnieciu przycisku
uruchomienia/zatrzymania odkurzacz
automatyczny rozpoczyna odkurzanie.
Jesli akumulator jest roztadowany, nalezy
umiescic¢ odkurzacz automatyczny w stadji
dokujacej podtaczonej do sieci
elektrycznej.
Odkurzacz automatyczny Akumulator odkurzacza Umies¢ odkurzacz automatyczny w staciji
nie reaguje, gdy automatycznego jest dokujacej podtaczonej do sieci
naciskam jeden z roztadowany. elektrycznej. Po kilku sekundach
przyciskow. odkurzacz wygeneruje dzwiek, a

wyswietlacz zaswieci sie.
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Problem

Prawdopodobna
przyczyna

Rozwiazanie

Wskaznik ostrzezenia
miga szybko.

Jedno lub oba koétka sa
zablokowane.

Usun ktaczki, wtosy, nitki lub przewod,
ktory zakrecit sie wokot zawieszenia kotka.

Jedna lub obie szczotki
boczne sg zablokowane.

Wyczys¢ szczotki boczne (patrz rozdziat
,Czyszczenie i konserwacja”).

Brak gornej pokrywy lub
pokrywa nie jest prawidtowo
zatozona.

Gdy brak gornej pokrywy lub pokrywa nie
jest prawidtowo zatozona, odkurzacz
automatyczny nie bedzie dziata¢. Umiesc
prawidtowo gorna pokrywe na
odkurzaczu automatycznym.

Zderzak jest zablokowany.

Unie$ odkurzacz automatyczny, aby
uwolni¢ zderzak. Odsun odkurzacz
automatyczny od przeszkody i nacisnij
przycisk uruchomienia/zatrzymania, aby
wznowic¢ odkurzanie.

Odkurzacz automatyczny
zostat podniesiony podczas
odkurzania.

Umies¢ odkurzacz automatyczny na
podtodze. Nastepnie nacisnij przycisk
uruchomienia/zatrzymania, aby wznowic
odkurzanie.

Odkurzacz automatyczny
nie odkurza dobrze.

Wiosie jednej lub obu
szczotek bocznych jest
krzywe lub zgiete.

Zanurz na chwile szczotke lub szczotki w
cieptej wodzie. Jesli nie spowoduje to
przywrocenia prawidtowego ksztattu
witokien, wymien szczotki boczne (patrz
rozdziat ,\Wymiana”).

Filtr w pojemniku na kurz jest
brudny.

Wyczysc filtr w pojemniku na kurz za
pomoca szmatki lub szczoteczki do
zebow o miekkim wiosiu. Filtr i pojemnik
na kurz mozna tez oczysci¢ zwyktym
odkurzaczem, stosujac niska site ssaca.

Jesli filtra nie da sie wyczysci¢ za pomoca
szczotki lub odkurzacza, wymien filtr na
nowy. Zalecamy wymiane filtra
przynajmniej raz w roku.

Otwor ssacy na spodzie
pojemnika na kurz jest
zapchany.

Wyczys¢ otwor ssacy (patrz rozdziat
,Czyszczenie i konserwada”).

Przednie kotko jest

Wyczys¢ kotko przednie (patrz rozdziat

zablokowane przez wtosy lub ,Czyszczenie i konserwacja”).

inne zabrudzenia.
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Rozwiazanie

Odkurzacz automatyczny
odkurza bardzo ciemna lub
[Sniaca powierzchnie, co
powoduje aktywacje
czujnikdw spadku poziomu
powierzchni. Z tego powodu
odkurzacz automatyczny
porusza sie w nietypowy
SpPosob.

Nacisnij przycisk
uruchomienia/zatrzymania, a nastepnie
przesun odkurzacz automatyczny na
jasniejszy fragment podtogi. Jesli problem
dalej bedzie wystepowad na jasniejszym
fragmencie podtogi, odwiedz strone
internetowa www.philips.com/support lub
skontaktuj sie z Centrum Obstugi Klienta
w swoim kraju.

Odkurzacz automatyczny
czysci podtoge, ktbra mocno
odbija promienie stoneczne.
Aktywuije to czujniki spadku
poziomu powierzchni i
powoduje, ze odkurzacz
automatyczny porusza sie w
nietypowy sposob.

Zasun zastony, aby swiatto stoneczne nie
wpadato do pomieszczenia. Mozesz takze
rozpoczac¢ odkurzanie, gdy swiatto
stoneczne jest stabsze.

Nie mozna juz
natadowac akumulatora
lub akumulator bardzo
szybko sie roztadowuie.

Okres eksploatacji
akumulatora dobiegt konca.

Zle¢ wymiane akumulatora centrum
serwisowemu firmy Philips (patrz rozdziat
JWymiana”).

Bateria w pilocie
zdalnego sterowania
zbyt szybko sie
roztadowuje.

By¢ moze nie wtozono baterii
odpowiedniego typu.

Do zasilania pilota zdalnego sterowania
potrzebna jest bateria CR2025 w ksztatcie
pastylki. Jesli problem sie utrzymuie,
przejdz do strony internetowej
www.philips.com/support lub skontaktuj
sie z Centrum Obstugi Klienta w swoim
kraju.

Odkurzacz automatyczny
porusza sie po okregach.

Odkurzacz automatyczny jest
w trybie czyszczenia
punktowego.

Jest to zjawisko normalne. Tryb
czyszczenia punktowego moze zostac
uaktywniony, gdy zostanie wykryta mocno
zabrudzona podtoga. Jest to takze czes¢
automatycznego trybu czyszczenia. Po
okoto minucie odkurzacz automatyczny
zaczyna dziata¢ wedtug normalnego
schematu czyszczenia. Mozesz przerwad
tryb czyszczenia punktowego, wybierajac
inny tryb za pomoca pilota zdalnego
sterowania.

Odkurzacz automatyczny
nie moze znalez¢ stadji
dokujacej.

W pomieszczeniu nie ma
dos¢ miejsca, aby odkurzacz
automatyczny mogt dojechac
do stacji dokujacej.

Sprobuj ustawic¢ stacje dokujaca w innym
miejscu. Patrz czesc ,Instalacja stadji
dokujacej” w rozdziale ,Przygotowanie do
uzycia”.

Odkurzacz automatyczny
caty czas aktywnie poszukuje
stacji dokujacej.

Daj odkurzaczowi automatycznemu jakies
20 minut na powrot do stacii dokujacej.
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Problem Prawdopodobna Rozwiazanie
przyczyna
Odkurzacz automatyczny nie Jesli chcesz, aby odkurzacz automatyczny
zostat uruchomiony, gdy powrdcit do stacji dokujacej po
znajdowat sie w stacji zakonczeniu czyszczenia, uruchom go,

dokujacej. gdy znajduje sie w stacji dokujacej.
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Introducere

Felicitari pentru achizitie si bun venit la Philips! Pentru a beneficia pe deplin de asistenta oferita de
Philips, inregistrati-va produsul la www.philips.com/welcome.

Descriere generala (Fig. 1)

Capac superior

Manerul capacului pentru compartimentul pentru praf
Capac pentru compartimentul pentru praf
Filtru

Compartiment pentru praf

Ventilator

Amortizor

Senzor statie de andocare

Buton Start/stop (pentru pornirea si oprirea robotului)
10 Afisaj

11 Cap de aspirare TriActive XL

12 Roata frontala

13 Axe perii laterale

14 Senzori de deplasare

15 Compartiment pentru baterii

16 Roti

17 Orificiu de aspirare

18 Perii laterale

19 Suport pentru baterie

20 Telecomanda

21 Conector mic

22 Adaptor

23 Statie de andocare

OoOo~NOUT WN —

Afisaj si telecomanda

Afisaj (Fig. 2):

1 Indicator de avertizare

2 Indicator container pentru praf plin
Telecomanda (Fig. 3):

1 Butoane de navigare si start/stop
2 Buton de andocare

3 Buton pentru timpul de curdtare

4 Butoane pentru modul de curatare

Cum functioneaza robotul

Ce poate curata robotul

Acest robot este prevazut cu functii care il transforma intr-un aspirator adecvat pentru a va ajuta sa
curatati podelele acasa.

Robotul este potrivit in special pentru curatarea suprafetelor dure, ca de exemplu, podele acoperite
cu lemn, faianta sau linoleum. Este posibil sa apara probleme la curdatarea podelelor acoperite cu
materiale moi, ca de exemplu, carpete sau covoare. Daca utilizati robotul pe o carpetd sau un covor,
va rugam sa stati in apropiere prima data pentru a vedea daca robotul poate actiona pe acea
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suprafata. Robotul necesitd, de asemenea, supraveghere la utilizarea pe podele dure foarte inchise la
culoare sau foarte lucioase.

Modul de curatare al robotului

Sistem de curdtare

Robotul dispune de un sistem de curdtare din 2 trepte, pentru curatarea eficienta a podelelor.

- Cele doua perii laterale ajuta robotul sa curete in colturi si de-a lungul peretilor. De asemenea,
ajuta la Indepartarea prafului de pe podea si la deplasare acestuia catre orificiul de aspirare (Fig. 4).

- Puterea de aspirare a robotului preia particulele de murdarie libere si le transportd, prin orificiul de
aspirare in compartimentul pentru praf (Fig. 5).

Modele de curatare

In modul sdu de curdtare automatd, robotul utilizeazd o succesiune automatd de modele de curdtare
pentru a curdta fiecare zond a camerei in mod optim. Modelele de curatare pe care le utilizeaza sunt:
1 Modelul (Fig. 6) in Z sau zigzag

2 Modelul (Fig. 7) aleatoriu

3 Modelul (Fig. 8) dupa linia peretelui

4 Modelul (Fig. 9) de curatare a unei zone

n modul de curatare automata, robotul utilizeaza aceste modele intr-o succesiune prestabilita:
modelul in z, modelul aleatoriu, modelul dupa linia peretelui si modelul de curatare a unei zone.
Cand robotul a terminat aceasta succesiune de modele, incepe sa se miste, din nou, in modelul in Z.
Robotul continua sa utilizeze aceasta succesiune de modele pentru a curdta camera pana cand
bateria reincarcabild se descarca sau pana cand este oprit manual.

Nota: Puteti, de asemenea, sa selectati fiecare mod individual prin apasarea butonului corespunzator
de pe telecomanda. Pentru mai multe detalii, consultati capitolul ,Utilizarea robotului”, sectiunea
,Moduri de curatare”.

Cum evita robotul diferentele de inaltime

Robotul este prevazut, in partea inferioard, cu trei senzori de deplasare. Acesta utilizeaza acesti
senzori de deplasare pentru a detecta si evita diferentele de nivel, ca de exemplu scarile.

Nota: Este normal ca robotul sa se deplaseze usor peste marginea unei diferente de inaltime,
deoarece senzorul sau de deplasare frontal este situat in spatele amortizorului.

Atentie: in unele cazuri, este posibil ca senzorii de deplasare si nu detecteze o scard sau o alti
diferenta de nivel la timp. De aceea, urmariti robotul cu atentie primele dati cand il utilizati si cand
il folositi langa o scara sau o alta diferenta de nivel. Este important sa curatati senzorii de
deplasare in mod regulat pentru a asigura faptul ca robotul detecteaza diferentele de nivel in mod
corespunzator (consultati capitolul ,,Curatare si intretinere” pentru instructiuni).

Inainte de prima utilizare

Montarea periilor laterale
1 Despachetati periile laterale si asezati robotul invers pe o masa sau pe podea.
2 Apasati periile laterale pe axele din partea inferioara a robotului (Fig. 10).
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Nota: Asigurati-va ca montati periile laterale corespunzator. Apasati pe ax pana cand auziti ca
acestea sunt blocate in pozitie cu un clic.

indepartarea placutei de protectie de pe telecomanda
Telecomanda functioneaza cu o baterie in forma de moneda de tip CR2025. Bateria este protejata cu
o eticheta de protectie care trebuie indepartata inainte de utilizare.
1 Trageti eticheta de protectie in afara compartimentului bateriei telecomenzii (Fig. 11).
Acum telecomanda este pregatita pentru utilizare.

Pregatirea pentru utilizare

Instalarea statiei de andocare

1 Introduceti mufa micd a adaptorului in priza statiei de andocare (1) si introduceti adaptorul in priza
de perete (2) (Fig. 12).

2 Asezati statia de andocare pe o podea orizontald, langa un perete.

Nota: Asigurati-va ca nu exista obstacole sau diferente de nivel la 80 cm in fatd, 30 cm la dreapta si
100 cm la stanga statiei de andocare (Fig. 13).

Observatie importanta: mod inactivitate profunda

Tn modul de inactivitate profunda, robotul nu raspunde deloc daca apasati pe un buton. Pentru a

reactiva robotul atunci cand acesta este in modul de inactivitate profunda:

1 Apasati butonul pornire/oprire de pe robot pentru a comuta robotul din modul de inactivitate
profunda in modul standby.

2 Apasati butonul pornire/oprire de pe robot (Fig. 19) sau de pe telecomanda pentru a porni robotul.

3 Daca robotul nu incepe curdtarea, conectati robotul la statia de andocare conectatd la priza pentru
a-ireincarca bateria.

Robotul intrd in modul de inactivitate profunda atunci cand tineti apasat pe butonul de pornire/oprire

timp de 3 secunde. Acesta poate, de asemenea, sd intre in modul de inactivitate profunda atunci cand

bateria este descdrcatd. De exemplu, bateria poate sa se consume daca robotul nu poate sa-si

gdseasca statia de andocare.

Nota: Nu puteti scoate robotul din modul de inactivitate profunda cu butonul de pornire/oprire de pe
telecomanda. Trebuie sa apasati butonul pornit/oprit de pe robot.

Incarcare

- Cand efectuati incarcarea pentru prima data si cand bateria reincdrcabild a robotului este goald,
durata de Incarcare este de patru ore.

- Atunci cand bateria reincdrcabild este complet incdrcatd, robotul dvs. poate curdta pana la 100 de
minute.

- Puteti incarca robotul doar in statia de andocare.

Incarcarea pe statia de andocare

1 Apasati butonul pornire/oprire al robotului.

2 Asezati robotul pe statia (Fig. 14) de andocare conectata.

3 Butonul start/stop incepe sa ilumineze intermitent rar (Fig. 15).

4 Cand bateria reincarcabila este complet incarcata, butonul start/stop ilumineaza continuu (Fig. 16).
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Incircarea automata in timpul utilizarii

1 Atunci cand robotul a incheiat curatarea sau cand nivelul bateriei este de numai 15%, acesta cauta
automat statia de andocare pentru a se reincadrca. Cand robotul cauta statia de andocare, butonul
start/stop ilumineaza intermitent rapid (Fig. 17).

2 Cand bateria reincarcabila este complet incarcatd, butonul start/stop ilumineaza continuu.

Nota: Robotul cauta automat statia de andocare numai cand a inceput curdtarea de la statia de
andocare.

Pregatirea camerei pentru o cursa de curatare

Tnainte de a porni robotul pentru cursa sa de curdtare, asigurati-va cd indepdrtati toate obiectele
libere si fragile de pe podea (Fig. 18).
De asemenea, indepartati toate cablurile, firele si snururile de pe podea.

Utilizarea robotului

Pornirea si oprirea
1 Apasati butonul Start/Stop.
- Puteti sd apasati butonul start/stop al robotului (Fig. 19).
- Puteti, de asemenea, sa apasati butonul start/stop al telecomenzii (Fig. 20).

2 Butonul start/stop este apdsat continuu si robotul incepe curatarea (Fig. 21).

3 Robotul este in modul curdtare automatad pand cand bateria se descarca. In modul curdtare
automatd, acesta urmeaza succesiunea model in Z, aleatoriu, dupad linia peretelui si curdtare a unei
zone (Fig. 22).

Nota: Pentru a selecta un anumit mod, apasati unul dintre butoanele de mod de pe telecomanda.
Consultati sectiunea ,Selectarea modului de curdtare” pentru mai multe detalii.

4 Cand bateria se descarca, butonul start/stop incepe sa ilumineze intermitent si robotul cauta statia
de andocare pentru a se reincarca (Fig. 17).

5 Puteti, de asemenea, sd apdsati butonul start/stop pentru a intrerupe cursa de curdtare. Daca
apdsati butonul start/stop din nou si exista suficientd energie in bateria reincarcabild, robotul
continua curdtarea in modul curatare automata.

6 Pentru a face robotul sa revina la statia de andocare inainte ca bateria reincarcabila sa se
descarce, apasati butonul de andocare de pe telecomanda (Fig. 23).

Butonul start/stop incepe sd lumineze intermitent si robotul cautd statia de andocare (Fig. 24).

Nota: Daca nu ati pornit robotul de la statia de andocare, acesta nu cauta statia de andocare
automat cand bateria reincarcabila este descarcata. Daca bateria reincarcabila are suficienta
energie, puteti apasa butonul de andocare de pe telecomanda pentru a face robotul sa revina la
statia de andocare. Daca bateria reincdrcabila este complet epuizatd, trebuie sa pozitionati robotul
pe statia de andocare manual.

Functionarea statiei de andocare
Statia de andocare are doua comenzi care pot fi utilizate pentru a utiliza robotul.

Buton baterie incarcata si pornire

Daca apasati butonul baterie incarcata si pornire de pe statia de andocare in timp ce robotul se
fncarca, robotul incepe curdtarea imediat ce bateria reincarcabila este complet incarcata (Fig. 25).
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Buton 24 ore

Daca apasati butonul 24 de ore de pe statia de andocare, statia de andocare incepe numaratoarea
inversa a 24 de ore pana la urmatoarea cursa de curdtare. Cand numaratoarea inversa este incheiata,
robotul incepe curdtarea pana cand bateria se descarca si acesta revine la statia de andocare
automat pentru reincarcare (Fig. 26).

Selectarea modului de curatare

Selectarea modului de curdtare

Pe langa modul de curdtare automata, acest robot dispune de patru moduri de curatare individuale
care pot fi activate prin apdsarea butonului corespunzator de pe telecomanda.

Modul model in Z

Tn modulin Z, robotul curétd prin realizarea de bucle in forma de Z in camerd pentru curdtarea unor
zone marni (Fig. 27).

Modul aleator

Tn acest mod, robotul curdtd camera intr-un model amestecat de miscari in linii drepte si incrucisate
(Fig. 28).

Modul de urmarire a peretelui

In acest mod, robotul urméareste peretii camerei pentru a realiza o curdtare suplimentara (Fig. 29) a
zonelor aflate de-a lungul peretilor.

Modul de curatare a unei zone

Tn acest mod, robotul se deplaseaz aleatoriu pe o zond redusd pentru a curdta acea zond complet
(Fig. 30).

Nota: Modurile selectate manual sunt active doar timp de doua minute. Dupa aceea, robotul comuta
pe modul de curatare automata.

Actionarea manuala

1 Utilizati butoanele-sageata de deasupra si dedesubtul si la stanga si la dreapta butonului
start/stop de pe telecomanda pentru a deplasa robotul prin camera. (Fig. 31)

Nota: Fiti atent cand conduceti manual robotul in apropierea unor diferente de nivel si scari.

Nota: Functia de aspirare si periile laterale functioneaza numai cand robotul este condus inainte.
Butoanele stanga, dreapta si inapoi sunt doar pentru manevrarea robotului.

Utilizarea butonului timp de curatare

Apasati butonul timp de curatare de pe telecomanda pentru a face robotul sa curete timp de 35 de
minute. La terminarea timpului de curdtare, robotul revine la statia de andocare pentru reincarcare
(Fig. 32).

Semnale si semnificatia acestora

Robotul are un afisaj cu doua indicatoare: un indicator de avertizare si indicatorul de umplere a
containerului de praf. Butonul start/stop oferd semnale luminoase. Tabelul de mai jos explica
semnificatia semnalelor.
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Semnal

Semnificatie

Butonul start/stop este aprins continuu.

Robotul este pregatit pentru curatare.

Butonul start/stop lumineaza intermitent rar.

Robotul se incarca.

Butonul start/stop lumineaza intermitent rapid.

Robotul cauta statia de andocare.

Bateria reincarcabila a robotului este descarcata.

Indicatorul de umplere a containerului de praf se
aprinde.

Compartimentul pentru praf este plin.

Indicatorul de avertizare se aprinde.

Robotul a fost ridicat in timpul operatiilor de
curatare.

Amortizorul robotului este blocat.

O roata sau o perie laterala este blocata.

Capacul superior nu este prezent sau nu este
inchis corespunzator.

Robotul nu poate gasi statia de andocare.

Raspuns la bataia din palme

Functia de raspuns la bataia din palme este activata cand robotul intrd in modul inactiv in

urmatoarele situatii:
- candintrerupe curatarea din cauza unei erori
- cand ati programat un timp scurt de curatare

- cand nuisi poate gasi statia de andocare in 20 de minute

Daca nu vedeti robotul, puteti sa-I localizati batand o data din palme. Robotul va raspunde emitand
un sunet si aprinzand toate pictogramele de pe afisajul sau.

Curatare si intretinere

Golirea si curatarea compartimentului pentru praf

Goliti si curatati containerul de praf cand indicatorul de umplere a containerului de praf este aprins

continuu.
1 Desfaceti capacul (Fig. 33).

2 Tragetiin sus manerul containerului de praf si ridicati containerul de praf din compartimentul

containerului de praf (Fig. 34).

Nota: La scoaterea sau la reintroducerea compartimentului pentru praf, aveti grijd sa nu deteriorati

palele ventilatorului motorului.

3 Ridicati cu atentie capacul containerului de praf (1) si extrageti filtrul (2) (Fig. 35).

4 Scuturati compartimentul pentru praf deasupra unei lazi de gunoi, pentru a-1 goli. Curatati filtrul i
interiorul containerului de praf cu o carpa sau o periutd de dinti cu peri moi. De asemenea, curatati
orificiul de aspirare din partea inferioara a containerului de praf (Fig. 36).

Atentie: Nu curatati compartimentul pentru praf si filtrul cu apa sau in masina de spalat vase.




Romana 99

5 Puneti filtrul la loc in containerul de praf (1). Apoi pozitionati capacul pe containerul de praf(2) (Fig.
37).

6 Pozitionati containerul inapoi in compartimentul containerului de praf si montati capacul inapoi pe
robot (Fig. 38).

Atentie: Asigurati-va intotdeauna ca filtrul este prezent in containerul de praf. Daca utilizati
robotul fara filtru in interiorul containerului de praf, motorul acestuia va fi deteriorat.

Curatarea robotului

Pentru a mentine performante de curatare corespunzatoare, trebuie sa curatati din cand in cand

senzorii de deplasare, rotile, periile laterale si orificiul de aspirare.

1 Intoarcetiinvers robotul pe o suprafatd plata.

2 Utilizati o perie cu peri moi (de ex., o periuta de dinti) pentru a elimina praful de pe senzorii de
deplasare. (Fig. 39)

Nota: Este important sa curdtati in mod regulat senzorii de deplasare. Daca senzorii de deplasare
sunt murdari, este posibil ca robotul sa nu poata detecta diferentele de nivel sau scarile.

3 Utilizati o perie cu peri moi (de ex., o periutd de dinti) pentru a indeparta praful sau scamele de pe
roata frontald si de pe rotile laterale (Fig. 40).

4 Pentru a curata periile laterale, prindeti-le de peri si trageti-le de pe axele acestora (Fig. 47).

5 Indepdrtati scamele, p&rul si firele de pe axe si de pe periile laterale cu o perie moale (de ex., o
perie de dinti) sau cu o carpa (Fig. 42).

6 Verifica periile laterale si partea inferioara a robotului pentru a te asigura ca nu prezinta obiecte
ascutite care ar putea deteriora podea.

7 Dupa demontarea periilor laterale de pe axele acestora, desfaceti conexiunile clemelor capului de
aspirare TriActive XL prin introducerea degetelor in zonele marcate cu sageti si tragerea capului de
aspirare TriActive de pe robot (Fig. 43).

8 Curatati orificiul de aspirare cu o perie moale (de ex., perie de dinti) (Fig. 44).

9 Curdtati tot praful vizibil de pe capul de aspirare TriActive (Fig. 45).

10 Introduceti carligele de prindere ale capului de aspirare TriActive in orificiile din partea inferioara a
robotului (Fig. 46). Apasati capul de aspirare TriActive Inapoi in pozitia sa. Verificati daca, capul de
aspirare se poate deplasa liber cativa milimetri in sus si in jos.

Inlocuirea

Comandarea accesoriilor

Pentru a cumpara accesorii sau piese de schimb, vizitati www.shop.philips.com/service sau
contactati distribuitorul dvs. Philips local. Puteti, de asemenea, contacta Centrul de asistentd pentru
clienti Philips din tara dvs. (veti gasi datele de contact in brosura de garantie internationald).

Tnlocuirea filtrului

Tnlocuiti filtrul dac& acesta este foarte murdar sau deteriorat. Poti comanda un nou filtru cu numdrul
de comanda FC8012. Consultati ,Golirea si curdtarea containerului de praf” in capitolul ,Curdtare si
intretinere” pentru instructiuni referitoare la modul de demontare a filtrului din containerul de praf si
modul de montare a acestuia in containerul de praf.
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Inlocuirea periilor laterale

Tnlocuiti periile laterale dup& un timp, pentru a asigura rezultate de curdtare corespunzatoare.

Nota: Tnlocuiti intotdeauna periile laterale cAnd observati semne de uzurd sau deteriorare. Este
recomandat, de asemenea, sa inlocuiti ambele perii laterale n acelasi moment. Puteti sa comandati
perii laterale ca set cu numarul de comanda FC8013.

1 Pentru ainlocui periile laterale, prindeti periile laterale vechi de peri si trageti-le de pe axe (Fig. 41).
2 Impingeti noile perii laterale pe axe (Fig. 10).

Inlocuirea bateriei reincarcabile

Bateria reincarcabila a robotului poate fi inlocuita doar de ingineri de service calificati. Duceti robotul
la un centru de service autorizat Philips pentru a inlocui bateria, atunci cand nu mai este posibila
fncarcarea acesteia sau cand se descarca rapid. Puteti gasi detaliile de contact pentru Centrul de
asistenta pentru clienti Philips din tara dvs. in brosura de garantie internationald sau accesati adresa
www.philips.com/support.

Inlocuirea bateriei telecomenzii

Telecomanda functioneaza cu o baterie in form& de moneda de tip CR2025. Inlocuiti materia atunci

cand robotul nu mai reactioneaza cand apasati butoanele de pe telecomanda.

1 Tineti telecomanda intoarsd invers. Apasati butonul de eliberare al capacului bateriei siin acelasi
timp glisati capacul bateriei de pe telecomanda (Fig. 47).

2 Indepdrtai bateria descarcatd din capacul bateriei si introduceti o noud baterie in capacul bateriei.
Apoi glisati capacul bateriei inapoi in telecomanda (Fig. 48).

Depozitare

Cand nu utilizati robotul timp de o lund sau mai mult, tineti apasat butonul pornire/oprire de pe robot
timp de 3 secunde pentru a introduce robotul in modul de inactivitate profunda si pentru a proteja
bateria reincarcabild. Deconectati statia de andocare de la priza pentru a economisi energie.

Indepartarea bateriei reincarcabile

Avertisment: Scoateti bateria reincarcabila cand aruncati aparatul. Asigurati-va ca
bateria este complet epuizata inainte de a o scoate.

Pentru a scoate bateria reincarcabild, urmati instructiunile de mai jos. De asemenea, puteti duce

robotul la un centru de service Philips pentru a scoate bateria reincarcabila. Contactati Centrul Philips

de asistenta pentru clienti din tara dvs. pentru a afla adresa unui centru de service din apropierea dvs.

1 Porniti robotul dintr-o pozitie oarecare din camera si nu de la statia de andocare.

2 Lasa robotul sa functioneze pana cand bateria reincarcabild se descarcd, pentru a te asigura ca
este complet descarcatd inainte de a o scoate si de a o casa.

3 Desfaceti suruburile capacului compartimentului bateriei si demontati capacul (Fig. 49).

Ridicati bateria reincarcabild si deconectati-o (Fig. 50).

5 Duceti robotul si bateria reincarcabild la un punct de colectare pentru deseuri electrice si
electronice.

N
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Acest capitol rezuma cele mai frecvente probleme care pot surveni la utilizarea aparatului. Daca nu
puteti rezolva problema cu ajutorul informatiilor de mai jos, accesati www.philips.com/support
pentru o lista de Intrebari frecvente sau contactati Centrul de asistenta pentru clienti din tara dvs.

Depanare

Problema

Cauza posibila

Solutie

Robotul nu incepe
curatarea cand apas
butonul start/stop.

Bateria reincarcabila este
goald.

Tncércati bateria reincércabild (consultati
capitolul ,Pregdtirea pentru utilizare”).

Robotul este in modul
inactivitate profunda.

Apdsati butonul pornire/oprire, o data,
pentru a opri robotul. Daca apasati din
nou butonul pornire/oprire, robotul reia
curatarea. Daca bateria reincarcabild este
complet epuizata, trebuie sa conectati
robotul la statia de andocare.

Robotul nu raspunde
atunci cand apas unul
dintre butoane.

Bateria reincarcabild a
robotului este goala.

Asezati robotul pe statia de andocare
conectata. Dupa cateva secunde, robotul
emite un sunet si afisajul se aprinde.

Indicatorul de
avertisment lumineaza
intermitent, cu frecventa
mare.

Una sau ambele roti sunt
blocate.

Indepértati scamele, parul, atele sau firele
prinse in jurul suspensiei rotii.

Una sau ambele perii laterale
sunt blocate.

Curatati periile laterale (consultati
capitolul ,Curdtarea si intretinerea”).

Capacul superior nu este
prezent sau nu este inchis
corespunzator.

Cand capacul superior lipseste sau nu
este inchis corespunzator, robotul nu
functioneaza. Pozitionati corect capacul
superior pe robot.

Amortizorul este blocat.

Ridicati robotul astfel incat amortizorul
acestuia sa fie eliberat. Pozitionati robotul
la distanta de obstacol si apdsati butonul
start/stop pentru a reincepe curatarea.

Robotul a fost ridicat in
timpul operatiilor de
curatare.

Puneti robotul pe podea. Apoi apasati
butonul start/stop pentru a face robotul
sd continue curatarea.

Robotul nu curata
corespunzator.

Perii uneia sau ambelor perii
laterale sunt indoiti sau
deformati.

Tnmuiati peria sau periile in apa calda un
timp. Daca aceasta nu readuce perii la
forma lor corespunzatoare, inlocuiti periile
laterale (consultati capitolul ,inlocuire”).
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Problema

Cauza posibila

Solutie

Filtrul din compartimentul
pentru praf este murdar.

Curata filtrul din compartimentul pentru
praf cu o carpa sau cu o periuta de dinti
cu peri moi. Puteti, de asemenea, sa
curatati filtrul si containerul de praf cu un
aspirator de praf obisnuit la setarea de
putere de aspirare redusa.

Daca perierea sau aspirarea nu ajuta la
curatarea filtrului, inlocuiti filtrul cu unul
nou. Este recomandata inlocuirea filtrului
cel putin o data pe an.

Orificiul de aspirare din
partea inferioara a
compartimentului pentru praf
este infundat.

Curatati orificiul de aspirare (consultati
capitolul ,Curatarea si intretinerea”).

Roata fata este blocata de
par sau alte impuritat.

Curatati roata fata (consultati capitolul
,Curatarea si intretinerea”).

Robotul curata o suprafata
foarte intunecata sau
lucioasa, ceea ce
declanseaza senzorii de
deplasare. Aceasta
determina robotul sa se
deplaseze intr-un mod
neobisnuit.

Apasati butonul start/stop si apoi
deplasati robotul pe o zona de culoare
mai deschisa a podelei. Daca problema
continua pe podele de culoare mai
deschisa, va rugam sa vizitati
www.philips.com/support sau sa
contactati Centrul de asistenta pentru
clienti din tara dvs.

Robotul curdta o podea care
reflecta puternic lumina
soarelui. Aceasta
declanseaza senzorii de
deplasare si determina
robotul sa se deplaseze intr-
un mod neobisnuit.

Trageti perdelele pentru a nu permite
luminii solare sa patrunda in camera.
Puteti de asemenea sa incepeti curdtarea
cand soarele nu este atat de puternic.

Bateria reincarcabila nu
se mai poate Incdrca sau
se descarca foarte rapid.

Este posibil ca bateria
reincdrcabila sa fi ajuns la
sfarsitul duratei sale de viata.

Solicitati inlocuirea bateriei reincarcabile
de catre un centru de service Philips
(consultati capitolul ,Inlocuire”).

Bateria telecomenzii se
descarca prea repede.

Este posibil sa nu fi introdus
tipul corect de baterie.

Pentru telecomanda, aveti nevoie de o
baterie in forma de moneda CR2025.
Daca problema persista, vizitati
www.philips.com/support sau contactati
Centrul de asistenta pentru clienti din tara
dvs.
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Solutie

Robotul se deplaseazain Robotul este in modul

cercuri.

curdtare a unei zone.

Acest comportament este normal. Modul
de curdtare a unei zone poate fi activat
pentru o curdtare minutioasa atunci cand
este detectata o cantitate mare de praf pe
podea. De asemenea, acest mod este o
parte a modului de curdtare automata.
Dupa aproximativ un minut, robotul
continud modelul sau normal de curatare.
De asemenea, puteti sa opriti modul de
curatare a unei zone prin selectarea unui
mod diferit de curdtare de pe
telecomanda.

Robotul nu poate gasi
statia de andocare.

Nu exista suficient spatiu
pentru ca robotul sa
navigheze catre statia de
andocare.

Incercati s& gasiti un alt loc pentru statia
de andocare. Consultati ,Instalarea statiei
de andocare” in capitolul ,Pregatire
pentru utilizare”.

Robotul cautd inca in mod
activ.

Lasati robotului aproximativ 20 de minute
pentru a se intoarce la statia de andocare.

Robotul nu a fost pornit de la
statia de andocare.

Daca doriti ca robotul sa se intoarca la
statia de andocare dupa o cursa de
curatare, porniti-l de la statia de
andocare.
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Uvod

Cestitamo za nakup in pozdravljeni pri Philipsu! Ce Zelite popolnoma izkoristiti podporo, ki jo ponuja
Philips, izdelek registrirajte na spletnem mestu www.philips.com/welcome.

4 . 3
Splosni opis (sl. 1)
Zgornji pokrov
Rocaj pokrova posode za prah
Pokrov posode za prah
Filter
Posoda za prah
Ventilator
Gumijasta zascita
Senzor priklju¢ne postaje
Gumb start/stop (zagon/ustavitev robotskega sesalnika)
10 Zaslon
N Soba TriActive XL
12 Sprednje kolesce
13 Osi za stranski krtaci
14 Senzorji za zascito pred padci
15 Prostor za baterije
16 Kolesca
17 Sesalna odprtina
18 Stranski krtaci
19 Nosilec baterije
20 Daljinski upravljalnik
21 Manjsi vti¢
22 Napajalnik
23 Priklju¢na postaja
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Zaslon in daljinski upravljalnik

Zaslon (Sl 2):

1 Opozorilni indikator

2 Indikator polne posode za prah
Daljinski upravljalnik (SL. 3):

1 Tipke za pomikanije in vklop/izklop
2 Gumb za prikljucitev

3 Gumb za c¢as discenja

4 Gumbi za nacine dis¢enja

Kako deluje robotski sesalnik

Kaj robotski sesalnik Cisti

Robotski sesalnik je opremljen s funkcijami, zaradi katerih je nadvse primeren za ¢iscenje tal v vasem
domu.

Posebej primeren je za ¢is¢enje trdih tal, na primer lesa, ploscic ali linoleja. Pri &s¢enju mehkih tal, kot
so preproge, lahko pride do tezav. Ce nameravate robotski sesalnik uporabiti na preprogi, ga pri prvi
uporabi nadzirajte, da ugotovite, ali je kos takim tlom. Robotski sesalnik imejte pod nadzorom tudi, ko
ga uporabljate na zelo temnih ali svetlecih se trdih tleh.
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Kako robotski sesalnik cisti

Cistilni sistem

Sesalnik je opremljen z 2-stopenjskim cistilnim sistemom za ucinkovito ¢iscenje tal.

- Stranski krtaci pripomoreta k lazjemu ¢is¢enju kotov in vzdolz sten. Pomagata tudi s tal odstraniti
umazanijo in jo pomakniti proti sesalni odprtini (SL. 4).

- Sesalna moc robotskega sesalnika pobira delce umazanije in jih prek sesalne odprtine odvaja v
posodo za prah (SL. 5).

Vzorci ¢iscenja

Sesalnik v nac¢inu samodejnega ¢is¢enja uporabljia samodejno zaporedje vzorcev ¢iscenja, s katerimi

optimalno ocisti posamezna obmodja sobe. Uporablja te vzorce ¢is¢enja:

1 Z-vzorec ali cikcakast vzorec (Sl. 6)

2 Nakljuc¢ni vzorec (Sl. 7)

3 Vzorec (Sl 8) vzdolz stene

4 Vzorec (Sl. 9) za tockovno cis¢enje

Sesalnik med samodejnim &is¢enjem v fiksnem zaporedju uporablja te vzorce: z-vzorec, naklju¢ni

vzorec, vzorec vzdolz stene in vzorec za toc¢kovno &isc¢enje.

Ko robotski sesalnik konca to zaporedije vzorcev, se za¢ne znova gibati v Z-vzorcu. To zaporedje

vzorcev uporablja za ¢is¢enje sobe, dokler se ne izprazni akumulatorska baterija ali ga ro¢no izklopite.

Opomba: S pritiskom na ustrezen gumb na daljinskem upravljalniku lahko nacine izberete tudi

posamicno. Za podrobnosti glejte razdelek »Nacini ¢is¢enja« v poglavju »Uporaba sesalnikac.

Kako se sesalnik izogiba visinskim razlikam

Na spodniji strani robotskega sesalnika so trije senzorji za zascito pred padci. Z njimi zaznava visinske
razlike, kot so stopnisca, in se jim izogiba.

Opomba: Povsem obicajno je, da se sesalnik premakne rahlo ¢ez rob visinske razlike, saj je sprednji
senzor za zascito pred padci postavljen za gumijasto zascito.

Pozor: Senzoriji za zascito pred padci v nekaterih primerih morda ne bodo pravo¢asno zaznati
stopnisca ali druge visSinske razlike. Robotski sesalnik zato pri prvih nekaj uporabah in v blizini
stopnisca ali drugih viSinskih razlik skrbno nadzorujte. Senzorje za zascito pred padci redno Cistite,
da zagotovite pravilno zaznavanje visinskih razlik (navodila so v poglavju »Cisc¢enje in
vzdrZevanje).

Pred prvo uporabo

Namestitev stranskih krtac

1 Stranski krtadi vzemite iz embalaze in sesalnik s spodnjo stranjo navzgor postavite na mizo ali na
tla.

2 Stranski krtaci potisnite na osi na spodniji strani robotskega sesalnika (SL 10).

Opomba: Poskrbite, da bosta stranski krtaci pravilno namesceni. Pritisnite ju na os, da se zaskocita
Vv ustrezen polozaj.

Odstranitev zascitne folije iz daljinskega upravljalnika

Daljinski upravljalnik uporablja gumbasto baterijo CR2025. Pred uporabo morate odstraniti zascitno
folijo baterije.
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1 Zascitno folijo povlecite iz predala za baterije daljinskega upravljalnika (SL 17).
Daljinski upravljalnik je nato pripraviljen na uporabo.

Priprava pred uporabo

Namestitev prikljucne postaje

1 Manijsi vti¢ napajalnika vstavite v vti¢nico na prikljucni postaji (1), napajalnik pa v stensko vti¢nico (2)
(SL12).

2 Priklju¢no postajo postavite na vodoravna in ravna tla ob steno.

Opomba: Poskrbite, da 80 cm pred priklju¢no postajo ter 30 cm na desni in 100 cm na levi strani
prikljucne postaje (Sl. 13) ne bo ovir ali visinskih razlik.

Pomembno: nacin globokega mirovanja

Sesalnik se v nacinu globokega mirovanja sploh se ne odziva, ko pritisnete gumb. Ce Zelite robotski

sesalnik znova vklopiti, ko je v nadinu globokega mirovanija:

1 Na robotskem sesalniku pritisnite gumb start/stop, da ga preklopite iz nac¢ina globokega mirovanja
v stanje pripravljenosti.

2 Na robotskem sesalniku (SL. 19) ali na daljinskem upravljalniku pritisnite gumb start/stop, da ga
zazenete.

3 Ce robotski sesalnik ne za¢ne ¢istiti, ga postavite v priklju¢no postajo, priklju¢eno na elektriko, da
napolnite akumulatorsko baterijo.

Ce za 3 sekunde pritisnete gumb start/stop, robotski sesalnik preklopi v nacin globokega mirovanja. V

nacin globokega mirovanja lahko preklopi tudi, ko je baterija prazna. Baterija se lahko na primer

izprazni, ¢e sesalnik ne najde prikljucne postaje.

Opomba: Robotskega sesalnika ne morete preklopiti iz nac¢ina globokega mirovanja z gumbom
start/stop na daljinskem upravljalniku. Pritisniti morate gumb za vklop/izklop na robotskem sesalniku.

Polnjenje

- Ko prvic polnite sesalnik ali ima prazno akumulatorsko baterijo, ga je treba polniti stiri ure.
- Ko je akumulatorska baterija popolnoma napolnjena, lahko sesalnik ¢isti najve¢ 100 minut.
- Robotski sesalnik lahko polnite samo v priklju¢ni postaji.

Polnjenje v priklju¢ni postaji

1 Narobotskem sesalniku pritisnite gumb start/stop.

2 Sesalnik postavite v priklju¢no postajo (Sl 14).

3 Gumb start/stop za¢ne pocasi utripati (SL 15).

4 Ko je akumulatorska baterija povsem napolnjena, gumb start/stop sveti neprekinjeno (Sl. 16).

Samodejno polnjenje med uporabo

1 Ko robotski sesalnik konca ¢is¢enje ali pa je na voljo samo Se 15 % zmogljivosti baterije, samodejno
poisce priklju¢no postajo in se napolni. Ko is¢e priklju¢no postajo, za¢ne gumb start/stop hitro
utripati (SL 17).

2 Ko je akumulatorska baterija povsem napolnjena, gumb start/stop sveti neprekinjeno.

Opomba: Sesalnik samodejno isce priklju¢no postajo samo, e je zacel ¢iscenje iz nje.



Slovensdcina 107

Priprava prostora za c¢iS¢enje
Preden sesalnik za¢ne ciscenje, se prepricajte, da na tleh ni raztresenih ali lomljivih predmetov (SL 18).
S tal odstranite tudi vse kable in Zice.

Uporaba sesalnika

Zagon in zaustavitev

1 Pritisnite gumb za vklop/izklop.
- Na sesalniku (Sl. 19) lahko pritisnete gumb start/stop.
- Pritisnete lahko tudi gumb start/stop na daljinskem upravljalniku (SL. 20).

2 Gumb start/stop neprekinjeno sveti in robotski sesalnik za¢ne ¢istiti (SL. 21).

3 Sesalnik ¢isti v nac¢inu samodejnega ¢isc¢enja, dokler se ne izprazni baterija. V na¢inu samodejnega
¢iS¢enja uporablja ponovljena zaporedja gibanja v Z-vzorcu, naklju¢nem vzorcu, vzorcu vzdolz sten

in vzorcu za tockovno ciscenje (Sl 22).

Opomba: Ce Zelite izbrati posamezni nadin, pritisnite enega od gumbov za nacin na daljinskem
upravljalniku. Za vec podrobnosti si oglejte razdelek »lzbira nacina ¢iscenja«.

4 Ko je baterija skoraj prazna, za¢ne gumb start/stop utripati in robotski sesalnik se vrne v priklju¢no
postajo, da se napolni (SL. 17).

5 Gumb start/stop lahko pritisnete tudi, ¢e Zelite prekiniti ali ustaviti ¢ig¢enje. Ce znova pritisnete
gumb start/stop in je v akumulatorski bateriji Se dovolj energije, sesalnik nadaljuje ¢is¢enje v nadinu
samodejnega &iscenja.

6 Ce Zelite, da se sesalnik vrne v priklju¢no postajo, preden se akumulatorska baterija skoraj izprazni,
na daljinskem upravljalniku pritisnite gumb za prikljucitev (SL 23).

Gumb start/stop zacne utripati in robotski sesalnik poisce priklju¢no postajo (SL. 24).

Opomba: Ce sesalnika niste zagnali iz priklju¢ne postaje, se vanjo ne vrne samodejno, ko je
akumulatorska baterija skoraj prazna. Ce je v akumulatorski bateriji $e vedno dovolj energije, lahko
na daljinskem upravljalniku pritisnete gumb za prikljucitev, da se sesalnik vrne v priklju¢no postajo.
Ce je akumulatorska baterija popolnoma prazna, morate sesalnik ro¢no postaviti v prikjué¢no
postajo.

Uporaba priklju¢ne postaje

Priklju¢na postaja ima gumba, s katerima lahko upravljate robotski sesalnik.

Gumb »full and go« (napolni in zacni)

Ce med polnjenjem robotskega sesalnika na priklju¢ni postaji pritisnete gumb »full and go« (napolni in
zacni), robotski sesalnik za¢ne ¢iscenje takoj, ko je akumulatorska baterija polna (Sl. 25).

Gumb »24h« (24 h)

Ce na priklju¢ni postaji pritisnete gumb »24h« (24 h), za¢ne odétevati 24 ur do naslednjega cis¢enja. Ko
je odstevanje konc¢ano, zacne robotski sesalnik cistiti, dokler ni baterija skoraj prazna, nato pa se
samodejno vrne v priklju¢no postajo in napolni (SL. 26).



108 Slovenscina

Izbira nacina ciscenja

Izbira nadina ¢isc¢enja

Poleg nacina samodejnega ¢is¢enja ima ta sesalnik stiri lo¢ene nacine ¢is¢enja, ki jin lahko vklopite s
pritiskom ustreznega gumba na daljinskem upravljalniku.

Nacin Z-vzorca

V nacinu Z-vzorca se sesalnik po sobi premika v obliki ¢rke Z, s &imer ocisti vecje povrsine (SL. 27).
Naklju¢ni nacin

Sesalnik v tem nacinu disti sobo z mesanico premikanja naravnost in cikcakastega vzorca (Sl. 28).

Nacin vzdolz zidovom

Sesalnik v tem nadinu sledi zidovom v sobi, s ¢imer zagotovi dodatno &is¢enje (Sl. 29) obstenskih
obmodij.

Nacin za to¢kovno ¢is¢enje

Robotski sesalnik se v tem nacinu naklju¢no pomika po majhnem obmocdju in ga temeljito (SL. 30)
odisti.

Opomba: Roc¢no izbrani nacini so aktivni samo dve minuti. Robotski sesalnik po tem preklopi v nacin
samodejnega cis¢enja.

Roc¢no upravljanje
1 Sesalnik lahko premikate po sobi (Sl 31) s pusci¢nimi gumbi na daljinskem upravljalniku pod in nad
gumbom start/stop ter na njegovi levi in desni strani.

Opomba: Pri rocnem vodenju robotskega sesalnika bodite pozorni na visinske razlike in stopnice.

Opomba: Funkdcija sesanja in stranski krtaci delujeta samo, e se robotski sesalnik premika naprej.
Gumbi s pusc¢icami v levo in desno ter nazaj so samo za manevriranje robotskega sesalnika.

Uporaba gumba za ¢as c¢isc¢enja
Na daljinskem upravljalniku pritisnite gumb za ¢as ¢isc¢enja, da bo sesalnik 35 minut ¢istil. Ko sesalnik
konca ¢iscenje, se vrne na polnjenje (SL. 32) v priklju¢no postajo.

Signali in njihov pomen
Robotski sesalnik ima zaslon z dvema indikatorjema: opozorilni indikator in indikator polne posode za
prah. Gumb start/stop prikaze svetlobne signale. Njihov pomen je pojasnjen v spodniji tabeli.

Signal Pomen

Gumb start/stop neprekinjeno sveti. Robotski sesalnik je pripravljen za ¢iscenje.
Gumb start/stop pocasi utripa. Sesalnik se polni.

Gumb start/stop hitro utripa. Robotski sesalnik isce priklju¢no postajo.

Akumulatorska baterija je skoraj prazna.

Sveti indikator polne posode za prah. Posoda za prah je polna.

Sveti opozorilni indikator. Sesalnik je bil dvignjen med tem, ko je cistil.
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Signal Pomen

Gumijasta zasdita sesalnika se je zataknila.

Kolesce ali stranska krtaca se je zataknila.

Zgornji pokrov ni namescen ali ni pravilno zaprt.

Sesalnik ne more najti priklju¢ne postaje.

Odziv na ploskanje

QOdziv na ploskanje je omogocen, ko sesalnik v naslednjih primerih preklopi v nac¢in mirovanja:

- ko zaradi napake neha dcistiti;

- (e ste programirali kratek cas ¢iscenja;

- Cev 20 minutah ne najde priklju¢ne postaje.

Ce sesalnika ne vidite, ga lahko poié¢ete tako, da enkrat zaploskate. Sesalnik se bo odzval s piskanjem
in z osvetljevanjem vseh ikon na zaslonu.

Cis€enje in vzdrZevanje

Praznjenje in ¢isS¢enje posode za prah
Ko indikator polne posode za prah sveti neprekinjeno, izpraznite in ocistite posodo za prah.

1 Odstranite pokrov (Sl 33).
2 Rocaj posode za prah povlecite navzgor in jo dvignite iz prostora za posodo za prah (SL. 34).

Opomba: Pazite, da pri odstranjevanju ali vnovi¢cnem vstavljanju posode za prah ne poskodujete
lopatic ventilatorja motorja.

3 S posode za prah (1) previdno dvignite pokrov in odstranite filter (2) (SL 35).

4 Posodo za prah odistite tako, da jo stresete nad koSem za smeti. Filter in notranjost posode za prah
odistite s krpo ali zobno S¢etko z mehkimi S¢etinami. Odistite tudi sesalno odprtino na dnu posode
(SL. 36) za prah.

Pozor: Posode za prah in filtra ne istite z vodo ali v pomivalnem stroju.

5 Filter namestite nazaj v posodo za prah (1). Nato na posodo (Sl. 37) za prah (2) postavite pokrov.
6 Posodo za prah znova namestite v prostor zanjo, nato pa zgornji pokrov namestite nazaj na
robotski sesalnik (SL. 38).

Pozor: Poskrbite, da bo filter vedno v posodi za prah. Ce robotski sesalnik uporabljate brez filtra
v posodi za prah, boste poskodovali motor.

Cié¢enje robotskega sesalnika

Ce Zelite ohraniti dobro uc¢inkovitost ¢igeenja, ob&asno odistite senzorje za zaé¢ito pred paddi, kolesca,

stranski krtadi in sesalno odprtino.

1 Sesalnik poloZite na ravno povrsino, tako da bo zgornja stran navzdol.

2 S krtaco z mehkimi S¢etinami (npr. z zobno krtacko) odstranite prah in vlakna na senzorjih za
zascito pred padci (S 39).
Opomba: Senzorje za zas¢ito pred padci redno Cistite. Ce so senzorji za zas¢ito pred padci
umazani, robotski sesalnik morda ne bo zaznal razlik v visini ali stopnic.
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3 S krtac¢o z mehkimi S¢etinami (na primer z zobno krtacko) s sprednjega in stranskih kolesc (Sl. 40)
odstranite prah in vlakna.

4 Stranske krtace odistite tako, da jih primete za S¢etine in jih povlecete z njihovih osi (SL. 41).

5 Z mehko krtaco (na primer z zobno krtacko) ali krpo (Sl 42) odstranite vlakna, lase in niti na osi in na
stranski krtadi.

6 Preverite, ali so v stranskih krtacah ali na spodnji strani sesalnika ostri predmeti, ki bi lahko
poskodovali tla.

7 Ko stranske krta¢e odstranite z osi, odprite zasko¢ne povezave sobe TriActive XL tako, da na
mestih, oznacenih s pusdicami, vstavite prsta in Sobo TriActive povlecete z robotskega sesalnika (SL
43).

8 Sesalno odprtino ocistite z mehko s¢etko (na primer z zobno scetko) (Sl 44).

9 S 3Sobe TriActive (Sl. 45) odstranite vso vidno umazanijo.

10 Zaskocne kavlje $obe TriActive vstavite v odprtine na dnu robotskega sesalnika (Sl. 46). Sobo
TriActive potisnite nazaj v ustrezen polozaj. Preverite, ali se lahko Soba prosto premika nekaj
milimetrov navzgor in navzdol.

Zamenjava

Narocanje dodatne opreme

Dodatno opremo ali rezervne dele lahko kupite na spletni strani www.shop.philips.com/service ali pri
Philipsovem prodajalcu. Lahko se tudi obrnete na Philipsov center za pomoc¢ uporabnikom v vasi
drzavi (podatki za stik so na mednarodnem garancijskem listu).

Zamenjava filtra

Zelo umazan ali poSkodovan filter zamenjajte. Novega lahko narocite s Stevilko narocila FC8012. Za
navodila, kako filter odstranite iz posode za prah in ga namestite vanjo, glejte razdelek »Praznjenje in

&&¢enje posode za prah« v poglaviu »Cid¢enje in vzdrzevanje«.

Zamenjava stranskih krtac

Po dolo¢enem ¢asu zamenijajte stranski krtadi, da zagotovite ucinkovito ¢isc¢enje.

Opomba: Ce na stranskih krtacah opazite znake obrabe ali poskodbe, jih vedno zamenijaite.
Priporocamo tudi, da zamenjate obe krtaci hkrati. Nove stranske krtace lahko narocite v kompletu s
Stevilko narocila FC8013.

1 Zavnovi¢no namestitev stranskih krtac¢ primite stari stranski krtaci za s¢etine in jih povlecite z osi
(SL 41).
2 Potisnite novi stranski krtaci na osi (SL. 10).

Zamenjava akumulatorske baterije

Akumulatorsko baterijo robotskega sesalnika lahko zamenja samo ustrezno usposobljeno servisno
osebje. Ko baterije ne morete vec napolniti ali se hitro izprazni, robotski sesalnik odnesite v Philipsov
pooblasceni servisni center, da jo zamenjajo. Podrobnosti za stik s Philipsovim centrom za pomoc
uporabnikom v vasi drzavi so na mednarodnem garancijskem listu.
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Zamenjava baterije daljinskega upravljalnika

Daljinski upravljalnik uporablja gumbasto baterijo CR2025. Baterijo zamenijaijte, ko se sesalnik ne

odziva vec ob pritisku gumbov na daljinskem upravljalniku.

1 Daljinski upravljalnik obrnite navzdol. Pritisnite gumb za sprostitev na nosilcu baterije in nosilec
baterije hkrati potisnite iz daljinskega upravljalnika (SL. 47).

2 Prazno baterijo odstranite iz nosilca baterije in vanj namestite novo baterijo. Nosilec baterije nato
potisnite nazaj v daljinski upravljalnik (Sl. 48).

Shranjevanije

Ce sesalnika ne boste uporabljali mesec ali ve&, za 3 sekunde pritisnite gumb start/stop na njem, da
ga preklopite v nacin globokega mirovanja in s tem zascitite akumulatorsko baterijo. Izkljucite
priklju¢no postajo, da prihranite energijo.

Odstranitev akumulatorske baterije

Opozorilo: Akumulatorsko baterijo odstranite samo, ¢e boste aparat zavrgli. Preden
baterijo odstranite, se prepricajte, da je popolnoma izpraznjena.

Za odstranitev akumulatorske baterije uporabite spodnji postopek. Sesalnik lahko odnesete tudi na

Philipsov pooblasceni servis, kjer bodo odstranili akumulatorsko baterijo. Za naslov najblizjega

servisnega centra se obrnite na Philipsov center za pomo¢ uporabnikom v svoji drzavi.

1 Sesalnik zaZzenite nekje na sredi sobe, ne v priklju¢ni postaji.

2 Preden odstranite in zavrzete akumulatorsko baterijo, se prepricajte, da je popolnoma prazna tako,
da sesalnik pustite delovati, dokler se baterija ne izprazni.

3 Odvijte vijake prostora za baterije in odstranite njegov pokrov (SL. 49).

4 Dvignite akumulatorsko baterijo in jo izkljucite (SL 50).

5 Robotski sesalnik in akumulatorsko baterijo odnesite na zbirno toc¢ko za elektronske odpadke.

Odpravljanje tezav

V tem poglaviu je povzetek najpogostejsih tezav, ki se lahko pojavijo pri uporabi aparata. Ce tezave ne
morete odpraviti s spodnjimi nasveti, na strani www.philips.com/support poié¢ite seznam pogostih
vprasanj ali se obrnite na center za pomoc¢ uporabnikom v svoji drzavi.

Odpravljanje tezav

Tezava Mozni vzrok Resitev

Sesalnik ne zac¢ne distiti,  Akumulatorska baterija je Napolnite akumulatorsko baterijo (oglejte
ko pritisnem gumb prazna. si poglavje »Priprava za uporabo).
start/stop.

Robotski sesalnik je v nacinu  Pritisnite gumb start/stop, da znova

globokega mirovanja. vklopite robotski sesalnik. Ko spet
pritisnete ta gumb, za¢ne robotski
sesalnik cistiti. Ce je akumulatorska
baterija prazna, robotski sesalnik
postavite v priklju¢no postajo, ki je
priklju¢ena na elektriko.
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Tezava

Mozni vzrok

Resitev

Sesalnik se ne odzove, ko
pritisnem enega od
gumbov.

Akumulatorska baterija
robotskega sesalnika je
prazna.

Sesalnik postavite v priklju¢no postajo.
Sesalnik ¢ez nekaj sekund zapiska in
zaslon zasveti.

Opozorilni indikator hitro
utripa.

Eno ali obe kolesci sta se
zataknili.

Odstranite vlakna, lase, niti ali zice, ujete
okrog vzmetenja kolesc.

Ena ali obe stranski krtaci sta
se zataknili.

Ovéistite stranski krtadi (oglejte si poglavije
»CiS¢enje in vzdrzevanje«).

Zgornji pokrov ni namescen
ali ni pravilno zaprt.

Ko zgornji pokrov ni namescen ali ni
pravilno zaprt, robotski sesalnik ne deluje.
Pravilno namestite zgornji pokrov
robotskega sesalnika.

Gumijasta zasdita se je
zataknila.

Robotski sesalnik dvignite tako, da
sprostite gumijasto zascito. Postavite ga
na primerno razdaljo od ovire in pritisnite
gumb start/stop, da nadaljuje ¢is¢enje.

Sesalnik je bil dvignjen med
tem, ko je distil.

Sesalnik postavite na tla. Nato pritisnite

gumb start/stop, da nadaljuje ¢is¢enje.

Sesalnik ne &isti pravilno.

Scetine ene ali obeh
stranskih krtac so ukrivljene
ali zvite.

Krtaco ali krtaci za nekaj ¢asa namodite v
topli vodi. Ce se krtaci ne vrneta v prvotno
obliko, ju zamenijajte (oglejte si poglavie
»Zamenjavac).

Filter v posodi za prah je
umazan.

Filter v posodi za prah ocistite s krpo ali
zobno s¢etko z mehkimi S¢etinami. Filter
in posodo za prah lahko odistite tudi z
navadnim sesalnikom, nastavljenim na
nizko stopnjo modi sesanja.

Ce s &¢etkanjem ali sesanjem ne uspete
odistiti filtra, ga zamenijajte z novim.
Priporoamo, da filter zamenjate vsaj
enkrat letno.

Sesalna odprtina na dnu
posode za prah je zamasena.

Odistite segalno odprtino (oglejte si
poglavije »Cis¢enje in vzdrzevanjex).

Sprednje kolesce je blokirano
zaradi las ali drugih delcev
umazanije.

Ocistite sp[ednje kolesce (oglejte si
poglavije »Cis¢enje in vzdrzevanjex).

Sesalnik cisti zelo temno ali
svetleco se povrsino, zato se
sprozijo senzorji za zascito
pred padci. Sesalnik se zato
premika v nenavadnem
vZorcu.

Pritisnite gumb start/stop in robotski
sesalnik premaknite na tla svetlejSe barve.
Ce se tezava ponovi na tleh svetlejée
barve, obiscite www.philips.com/support
ali se obrnite na center za pomoc
uporabnikom v svoji drzavi.
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Mozni vzrok
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Resitev

Sesalnik cisti tla, ki mo¢no
odsevajo son¢no svetlobo.
To sprozi senzorje za zascito
pred padci, zato se sesalnik
premika v nenavadnem
vZorcu.

Zagrnite zavese, da zastrete soné¢no
svetlobo, ki vstopa v prostor. Cistiti lahko
zacnete tudi, ko je son¢na svetloba manj
svetla.

Akumulatorske baterije ni
ve¢ mogoce napolniti ali
pa se zelo hitro izprazni.

Potekla je Zivljenjska doba
akumulatorske baterije.

Akumulatorsko baterijo naj vam
zamenijajo v Philipsovem servisnem
centru (glejte poglavie »Zamenjavac).

Baterija daljinskega
upravljalnika se prehitro
izprazni.

Morda ste vstavili napacno
vrsto baterije.

Za daljinski upravljalnik potrebujete
gumbasto baterijo CR2025. Ce teZave ne
morete odpraviti, obiscite
www.philips.com/support ali se obrnite na
center za pomoc uporabnikom v svoji
drZavi.

Robotski sesalnik se
premika v krogih.

Robotski sesalnik je v nacinu
za tockovno ciscenje.

To je obic¢ajno. Nacin za tockovno cis¢enje
se lahko vklopi, ¢e sesalnik na tleh zazna
veliko umazanije, ki jo je treba temeljito
odistiti. To je tudi del na¢ina samodejnega
¢is¢enja. Robotski sesalnik bo po priblizno
eni minuti nadaljeval z obi¢ajnim vzorcem
¢is¢enja. Nacin za to¢kovno ¢isc¢enje lahko
izklopite tudi tako, da na daljinskem
upravljalniku izberete drug nacin ciscenja.

Sesalnik ne najde
priklju¢ne postaje.

Ni dovolj prostora, da bi
robotski sesalnik prisel do
priklju¢ne postaje.

Poskusite priklju¢no postajo namestiti
drugam. V poglavju »Priprava pred
uporabo« si oglejte razdelek »Namestitev
priklju¢ne postaje«.

Robotski sesalnik Se vedno
aktivno isce.

Za vrnitev v priklju¢no postajo potrebuje
priblizno 20 minut.

Robotski sesalnik &iscenja ni
zacel iz priklju¢ne postaje.

Ce zelite, da se po ¢ig¢enju vre v
priklju¢no postajo, ¢is¢enje zacnite iz
priklju¢ne postaje
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Uvod

Gratulujeme Vam k nakupu a vitame Vas medzi zakaznikmi spolo¢nosti Philips! Ak chcete vyuzit vsetky
vyhody zakaznickej podpory spoloc¢nosti Philips, zaregistrujte svoj vyrobok na
www.philips.com/welcome.

Vrchny kryt

Rukovat veka zasobnika na prach

Veko zasobnika na prach

Filter

Zasobnik na prach

Ventilator

Naraznik

Snimac dokovacej stanice

Tlacidlo spustenia/zastavenia (na spustenie a zastavenie robota)
10 Displej

1 Nastavec TriActive XL

12 Predné koliesko

13 Hriadele boc¢nych kief

14 Snimace proti padu

15 Priec¢inok na batérie

16 Kolieska

17 Saci otvor

18 Bocné kefy

19 Drziak batérie

20 Dialkoveé ovladanie

21 Mala koncovka

22 Adapteér

23 Dokovacia stanica

OoOoNOUTS WN —

Displej a dialkové ovladanie

Displej (Obr. 2):

1 Vystrazny indikator

2 Indikator plného zasobnika na prach
Dialkové ovladanie (Obr. 3):

1 Navigac¢né tlacidla a spustenie/zastavenie
2 Tlacdidlo dokovania

3 Tladidlo ¢asu na vysavanie

4 Tladidla rezZimu vysavania

Ako robot funguje

Povrchy, ktoré robot povysava

Tento robot je vybaveny funkciami, vdaka ktorym je vhodny na vysavanie podlah vo vasej domacnosti.

Robot sa hodi najma na vysavanie tvrdych podlah, napriklad drevenych podlah, dlazby alebo linolea.
Mbze mat problémy pri vysavani makkych povrchov, ako su rézne druhy kobercov. Ak pouzijete
robota na vysavanie koberca, prvy raz zostante nablizku, aby ste sa presveddili, ako si robot s tymto
typom podlahy poradi. Dohlad nad ¢innostou robota sa vyzaduje aj pri vysavani velmi tmavych alebo
lesklych tvrdych podlah.
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Ako robot vysava

Cistiaci systém

Na vykonné vysavanie podlah je robot vybaveny dvojstupriovym cistiacim systémom.

- Dve bo¢né kefy pomahajl pri vysavani v rohoch miestnosti a priestorov pozd(Z stien. Taktiez
pomahaju uvolnit nedistoty z podlahy a presunut ich k saciemu otvoru (Obr. 4).

- Saci vykon robota vysaje uvolnené necistoty a cez saci otvor ich nasaje do zasobnika na prach
(Obr. 5).

Vzory pohybu pri vysavani

V rezime automatického vysavania robot pouziva automaticku postupnost vzorov pohybu pri
vysavani, ¢o mu umoznuje optimalne povysavanie kazdej ¢asti miestnosti. Robot pouziva nasledujluce
vzory vysavania:

1 Pohyb v tvare Z alebo klukaty pohyb (Obr. 6)

2 Nahodny pohyb (Obr. 7)

3 Pohyb pozd(Z stien (Obr. 8)

4 Pohyb na vysavanie konkrétnych miest (Obr. 9)

V rezime automatického vysavania robot vyuziva tieto typy pohybu v pevne stanovenych sekvenciach:
pohyb v tvare Z, nahodny pohyb, pohyb popri stene a pohyb na vysavanie konkrétnych miest.

Ked robot tuto sekvenciu pohybov dokondi, znova sa za¢ne pohybovat v tvare Z. Robot bude nadalej
pouzivat tuto sekvenciu pohybov pri vysavani miestnosti, kym sa nabijatelna batéria nevybije alebo ho
manualne nevypnete.

Poznamka: Mbzete tiez vybrat kazdy rezim samostatne stlacenim prislusného tlacidla na dialkovom
ovladani. Podrobnejsie informacie najdete v kapitole ,Pouzivanie robota“ v ¢asti ,Rezimy vysavania“.

Ako sa robot vyhyba vyskovym rozdielom

Robot ma v spodnej casti tri snimace proti padu. Tieto snimace proti padu pouziva na zistovanie
vyskovych rozdielov, ako su napriklad schody, a ich obchadzanie.

Poznamka: Je normalne, ked' sa robot pohybuje mierne cez okraj vyskoveého rozdielu, pretoze jeho
predny snimac proti padu je umiestneny za naraznikom.

Vystraha: V niektorych pripadoch snimace proti padu nemusia vcas zaregistrovat schody ¢i iny
vyskovy rozdiel. Preto robota pozorne sleduijte pri prvom pouziti a rovnako aj v blizkosti schodov ¢i
iného miesta s vyskovym rozdielom. Je délezité, aby ste snimace proti padu pravidelne cistili, ¢im
zaistite, aby robot nadalej spravne rozpoznaval vyskoveé rozdiely (pokyny najdete v kapitole
,.Cistenie a Gidrzba¥).

Pred prvym pouzitim

Montaz bocnych kief
1 Rozbalte boc¢né kefy a robot polozte spodnou stranou nahor na stél alebo na podlahu.
2 Zatlac¢te bocné kefy na hriadele v spodnej ¢asti robota (Obr. 10).

Poznamka: Dbajte na to, aby ste bocné kefy riadne nasadili. Zatlacte ich na hriadel, kym
nezacvaknu na miesto.
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Odstranenie ochrannej znacky z dialkového ovladania

Dialkové ovladanie vyuziva plochu batériu CR2025. Tato batéria je chranena ochrannou znackou,

ktoru je treba pred pouzitim odstranit.

1 Vytiahnite ochrannu znacku batérie z prie¢inka na batériu na dialkovom ovladadi (Obr. 11).
Teraz je dialkové ovladanie pripravené na poutzitie.

Priprava na pouzitie

InStalacia dokovacej stanice

1 Zapojte malu koncovku adaptéra do konektora pre malu koncovku na dokovacej stanici (1)
a adaptér zasunte do sietovej zasuvky (2) (Obr. 12).

2 Dokovaciu stanicu umiestnite na vodorovnu, rovnu podlahu a oprite o stenu.

Poznamka: Uistite sa, ze vo vzdialenosti 80 cm pred, 30 cm doprava a 100 cm dolava od dokovacej
stanice nie sU ziadne prekazky a vyskové rozdiely (Obr. 13).

Délezita poznamka: rezim hlbokého spanku

V rezime hlbokého spanku robot nereaguje na stlacenie tlacidla. Ak chcete znova aktivovat robot,

ktory je v rezime hlbokého spanku, postupuite takto:

1 Stlacenim tlac¢idla spustenia/zastavenia na robote uvedte robot z rezimu hlbokého spanku do
pohotovostného rezimu.

2 Robot spustite stlac¢enim tlac¢idla spustenia/zastavenia na robote (Obr. 19) alebo na dialkovom
ovladani.

3 Akrobot nezacne vysavat, umiestnite ho do dokovacej stanice, aby sa mu nabila nabfjatelna
batéria.

Robot prejde do rezimu hlbokého spanku, ak podrzite tla¢idlo spustenia/zastavenia stlac¢ené 3

sekundy. Do rezimu hlbokého spanku mdze prejst aj vtedy, ak ma vybitl batériu. Batéria sa mbze vybit

napriklad vtedy, ak robot nedokaze najst svoju dokovaciu stanicu.

Poznamka: Stla¢enim tlacidla spustenia/zastavenia na dialkovom ovladani nemozno robot aktivovat z
rezimu hlbokého spanku. Musite stlacit tla¢idlo spustenia/zastavenia na robote.

Nabijanie

- Ked zariadenie nabijate po prvykrat a ked je nabijatelna batéria robota vybitd, doba nabijania je
Styri hodiny.

- Ked je nabijatelna batéria Uplne nabita, robot dokaze vysavat az 100 minut.

- Robot mozno nabijat len v dokovacej stanici.

Nabijanie na dokovacej stanici

1 Stlacte tlac¢idlo spustenia/zastavenia na robote.

2 Robot poloZte na dokovaciu stanicu pripojenu do elektrickej siete (Obr. 14).

3 Tladidlo spustenia/zastavenia sa pomaly rozblika (Obr. 15).

4 Ked je nabfjatelna batéria Uplne nabita, tla¢idlo spustenia/zastavenia nepretrzite svieti (Obr. 16).

Automatické nabijanie pocas pouzivania

1 Ked robot dokondi vysavanie alebo ked ostava len 15 % nabitia batérie, robot automaticky vyhlada
dokovaciu stanicu, aby sa mohol dobit. Ked robot vyhladava dokovaciu stanicu, tlac¢idlo
spustenia/zastavenia rychlo blika (Obr. 17).
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Ked'je nabijatelna batéria Uplne nabitd, tlac¢idlo spustenia/zastavenia nepretrzite svieti.

Poznamka: Robot vyhladava dokovaciu stanicu automaticky, len ak zacal vysavanie z dokovacej
stanice.

Priprava priestoru na vysavanie

Kym spustite vysavanie robotom, odlozte vsetky volné a krehké predmety z podlahy (Obr. 18).

Z podlahy odstrante aj vSetky kable, vodice a Snury.

Pouzivanie robota

Spustenie a zastavenie

1

Stlacte tlacidlo spustenia/zastavenia.

- Mobzete stladit tlacidlo spustenia/zastavenia na robote (Obr. 19).

- Mbzete tiez stladit tla¢idlo spustenia/zastavenia na dialkovom ovladani (Obr. 20).

Tlacidlo spustenia/zastavenia nepretrzite svieti a robot zac¢ne vysavat (Obr. 21).

Robot vysava v automatickom rezime, kym sa batéria takmer nevybije. V rezime automatického
vysavania sa pohybuje v opakovanych sekvenciach v tvare Z, nahodnym pohybom, popri stene
a pohybom na vysavanie konkrétnych miest (Obr. 22).

Poznamka: Na vyber individualneho rezimu stlac¢te jedno z tlacidiel ovladania rezimu na dialkovom
ovladani. Podrobnejsie informacie najdete v casti ,Vyber rezimu vysavania“.

Ked'je batéria takmer vybitd, tlac¢idlo spustenia/zastavenia za¢ne blikat a robot vyhlada dokovaciu
stanicu, aby sa nabil (Obr. 17).

Ak chcete prerusit alebo zastavit vysavanie, mdzete stlacit aj tla¢idlo spustenia/zastavenia na
dialkovom ovladani. Ak znova stlacite tlac¢idlo spustenia/zastavenia a ak je k dispozicii dostatok
energie v nabijatelnej batérii, robot pokracuje vo vysavani v rezime automatického vysavania.

Ak chcete, aby sa robot vratil do dokovacej stanice skor, ako bude nabijatelna batéria takmer
vybita, stlacte tladidlo dokovania na dialkovom ovladani (Obr. 23).

Tladidlo spustenia/zastavenia za¢ne blikat, ked robot vyhladava dokovaciu stanicu (Obr. 24).

Poznamka: Ak ste robota nespustili z dokovacej stanice, v pripade vybitia nabijatelnej batérie
dokovaciu stanicu nevyhladava automaticky. Ak ma nabfjatelna batéria este dostatoéné mnozstvo
energie, mozete stlacit tlacidlo dokovania na dialkovom ovladacdi a robot sa vrati do dokovacej
stanice. Ak je nabijatelna batéria uplne vybita, musite robota umiestnit do dokovacej stanice
manualne.

Prevadzka dokovacej stanice

Dokovacia stanica je vybavena dvoma ovladacimi prvkami na prevadzku robota.

Tlacidlo nabitej batérie a chodu

Ak stladite tlac¢idlo nabitej batérie a chodu na dokovacej stanici, kym sa robot nabija, robot za¢ne
vysavat hned, ako je nabijatelna batéria Uplne nabita (Obr. 25).

Tladidlo 24 h

Po stlaceni tlacidla 24 h na dokovacej stanici dokovacia stanica za¢ne odpocitavat 24 hodin do
nasledujuceho vysavania. Po skonceni odpocditavania robot za¢ne vysavat. Vysavat bude az do vybitia
batérie, ked sa automaticky vrati do dokovacej stanice, aby sa mohol dobit (Obr. 26).
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Vyber rezimu vysavania

Vyber rezimu vysavania

Okrem rezimu automatického vysavania ma tento robot Styri samostatné rezimy vysavania, ktoré je
mozné aktivovat stlacenim prislusného tlacidla na dialkovom ovladani.

Rezim pohybu v tvare Z

V rezime pohybu v tvare Z robot vysava velké plochy tak, Ze sa pohybuije v slu¢kach v tvare Z po celej
miestnosti (Obr. 27).

ReZim nahodného pohybu

V tomto rezime robot vysava miestnost rovnymi a klukatymi pohybomi (Obr. 28).

ReZim pohybu popri stene

V tomto rezime sa robot pohybuje popri stenach miestnosti, aby dékladne povysaval oblasti popri
stenach (Obr. 29).

ReZim vysavania konkrétnych miest

V tomto rezime sa robot pohybuje nahodne na malej ploche, aby tuto plochu dokladne povysaval

(Obr. 30).

Poznamka: Manualne vybraté rezimy sa zapnu len na niekolko minut. Potom sa robot prepne do
rezimu automatického vysavania.

Manualne riadenie

1 Pomocou tlacidiel so Sipkami nad, pod, vlavo a vpravo od tlacidla spustenia/zastavenia na
dialkovom ovladani naviguijte robota po miestnosti. (Obr. 37)

Poznamka: Davajte pozor pocas manualneho ovladania robota v blizkosti vyskovych rozdielov
alebo schodov.

Poznamka: Funkcia vysavania a bo¢né kefy funguju, len ked' sa robot pohybuje dopredu. Tlacidla
dolava, doprava a dozadu sluzia len na ovladanie smeru pohybu robota.

Pouzivanie tlacidla s casom vysavania

Po stlac¢eni tlac¢idla s casom vysavania na dialkovom ovladaci bude robot vysavat 35 minut. Po
uplynuti ¢asu vysavania sa robot vrati do dokovacej stanice, aby sa dobil (Obr. 32).

Signaly aich vyznam
Robot ma displej s dvoma indikatormi: vystraznym indikatorom a indikatorom plného zasobnika na

prach. Tlac¢idlo spustenia/zastavenia vyuziva svetelné signaly. V daldej tabulke sa uvadza vyznam
tychto signalov.

Signal Vyznam

Tlacidlo spustenia/zastavenia nepretrzite svieti. Robot je pripraveny na vysavanie.
Tlacidlo spustenia/zastavenia pomaly blika. Robot sa nabija.

Tlacidlo spustenia/zastavenia blika rychlo. Robot vyhladava dokovaciu stanicu.

Nabijatelna batéria robota je takmer vybita.
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Signal Vyznam
Indikator plného zasobnika na prach svieti. Je plny zasobnik na prach.
Vystrazny indikator svieti. Robot ste pocas vysavania zodvihli.

Zasekol sa ochranny prvok robota.

Zaseklo sa koliesko alebo boc¢na kefa.

Vrchny kryt nie je nasadeny alebo nie je spravne
zavrety.

Robot nedokaze najst dokovaciu stanicu.

Odozva na tlesknutie

QOdozva na tlesknutie sa aktivuje, ked robot prejde do rezimu spanku v nasledujucich situaciach:
- ked prestane vysavat z dévodu chyby,

- ked'ste naprogramovali kratky ¢as vysavania,

- ked nedokaze v priebehu 20 minut najst svoju dokovaciu stanicu.

Ak robota nevidite, mdzete ho vyhladat jednym tlesknutim ruk. Robot zareaguje pipanim
a rozsvietenim vsetkych ikon na displeii.

Cistenie a udrzba

Vyprazdnovanie a Cistenie zasobnika na prach

Vyprazdnite a vycistite zasobnik na prach, ked indikator plného zasobnika na prach nepretrzite svieti.

1 Zlozte kryt (Obr. 33).

2 Zdvihnite rukovéat veka zasobnika na prach a zasobnik na prach vytiahnite z priec¢inka zasobnika na
prach (Obr. 34).

Poznamka: Pri vyberani alebo opatovnom vkladani zasobnika na prach davajte pozor, aby ste
neposkodili lopatky ventilatora motora.

3 Opatrne nadvihnite veko zasobnika na prach (1) a vyberte filter (2) (Obr. 35).

4 Potrasenim vyprazdnite zasobnik na prach do kosa. Vydistite filter vo vnutri zasobnika na prach

pomocou tkaniny alebo zubnej kefky s jemnymi Stetinkami. Vycistite aj saci otvor v spodnej casti
zasobnika na prach (Obr. 36).

Vystraha: Zasobnik na prach a filter necistite vodou ani v umyvacke riadu.

5 Filter vliozte spat do zasobnika na prach (1). Na zasobnik na prach (2) potom zalozte kryt (Obr. 37).
6 Zasobnik na prach vlozte spat do priec¢inka na zasobnik na prach a vrchny kryt nasadte spat na
robota (Obr. 38).

Vystraha: Vzdy sa uistite, ¢i sa v zasobniku na prach nachadza filter. V pripade pouzivania robota
bez filtra vnutri zasobnika na prach sa poskodi motor.

Cistenie robota

Na zachovanie dobrého vykonu vysavania je potrebné z asu na cas vydistit snimace proti padu,
kolieska, boc¢né kefy a saci otvor.

1 Robota prevratte hore dnom a polozte na rovny povrch.
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2 Pomocou kefky s jemnymi Stetinami (napr. zubnej kefky) odstrante zo snimacov proti padu prach
alebo chumacde prachu. (Obr. 39)

Poznamka: Pravidelné cistenie snimacov proti padu je délezité. V pripade, ze su snimace proti
padu znedistené, robot nemusi spravne zaregistrovat vyskove rozdiely alebo schody.

3 Pomocou kefky s jemnymi stetinami (napr. zubnej kefky) odstrante z predného a boc¢nych koliesok
prach alebo chumace prachu (Obr. 40).

4 Ked distite bocné kefy, chytte ich Stetiny a vytiahnete kefy z hriadelov (Obr. 47).

5 Pomocou jemnej kefky (napr. zubnej kefky) alebo handri¢ky odstrante z hriadela a bo¢nej kefy
chumace prachu, vlasy a vldkna (Obr. 42).

6 Skontrolujte, ¢ na bocnych kefach a spodnej Casti robota nie su ziadne ostré predmety, ktoré mézu
poskodit podlahu.

7 Po odobrati bocnych kief z hriadelov uvolnite spoje nastavca TriActive XL zasunutim prstov na
miesta oznacené Sipkami a nastavec TriActive vytiahnite z robota (Obr. 43).

8 Makkou kefkou vycistite saci otvor (napr. zubnou kefkou) (Obr. 44).

9 Z nastavca TriActive odstrante vsetky viditelné necistoty (Obr. 45).

10 Zachytavacie hadiky nastavca TriActive zasunte do otvorov v spodnej ¢asti robota (Obr. 46).
Nastavec TriActive zatlacte spat do uréenej polohy. Skontrolujte, ¢i sa nastavcom da o par
milimetrov pohybovat hore a dolu.

Vymena

Objednavanie prislusenstva

Ak chcete kupit prislusenstvo alebo nahradné diely, prejdite na webovu stranku
www.shop.philips.com/service alebo sa obratte na svojho predajcu vyrobkov znacky Philips. M&zZete
sa obratit aj na Stredisko starostlivosti o zakaznikov spolocnosti Philips vo svojej krajine (kontaktneé
Udaje ndjdete v celosvetovo platnom zaru¢nom liste).

Vymena filtra

Filter vymente, ak je poskodeny alebo znecisteny. Novy filter si mdzete objednat pod objednavacim
&slom FC8012. Pozrite si ¢ast ,Vyprazdhovanie a ¢istenie zasobnika na prach® v kapitole ,Cistenie a
Udrzba“, kde najdete pokyny na vyber filtra zo zasobnika na prach a jeho umiestnenie do zasobnika
na prach.

Vymena bocnych kief
Na zabezpecenie optimalnych vysledkov vysavania bocné kefy po uréitom ¢ase vymente.
Poznamka: Vzdy, ked spozorujete prejavy opotrebovania alebo poskodenia, bo¢né kefy vymente.

Rovnako odporucame vymenit obidve bocné kefy sicasne. Nahradné bocné kefy si mézete objednat
ako supravu pod objednavacim ¢islom FC8013.

1 Ak chcete vymenit bocné kefy, chytte staré bocné kefy za stetiny a vytiahnite ich z hriadelov (Obr.
41).
2 Zatlacte noveé boc¢né kefy na hriadele (Obr. 10).

Vymena nabijatelnej batérie

Nabijatelnu batériu robota mézu vymienat len kvalifikovani servisni technici. Ak uz batériu nie je
mozné nabit alebo ak sa rychlo vybija, odneste robot do autorizovaného servisného strediska
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spoloc¢nosti Philips a poZiadajte o vymenu batérie. Kontaktné Udaje Strediska starostlivosti
o zakaznikov spolocnosti Philips vo vasej krajine najdete v medzinarodne platnom zaru¢nom liste
alebo na stranke www.philips.com/support.

Vymena batérie dialkového ovladania

Dialkové ovladanie vyuziva plochu batériu CR2025. Batériu treba vymenit, ked robot nereaguje na

stlacenie tlacidiel na dialkovom ovladani.

1 Dialkové ovladanie otocte spodnou stranou nahor. Zatlac¢te uvolhovacie tlacidlo drziaka batérie
a sucasne posunte drziak batérie z dialkového ovladania (Obr. 47).

2 Z drziaka batérie vyberte vybitu batériu a vlozte na miesto novu batériu. Drziak batérie potom
zasunte spat do dialkového ovladania (Obr. 48).

Skladovanie

Ak robot nebudete pouzivat dlhsie ako mesiac, podrzte stla¢ené tlacidlo spustenia/zastavenia na
robote 3 sekundy a uvedte robot do rezimu dlhodobého spanku, aby sa chranila nabfjatelna batéria.
Odpojte dokovaciu stanicu z elektrickej siete, aby ste Setrili energiou.

Vybratie nabijatelnej batérie

Varovanie: Nabijatelnt batériu odstrarite len vtedy, ked' zariadenie vyhadzujete. Dbajte
na to, aby bola batéria pri odstrarnovani tplne vybita.

Pri vyberani nabijatelnej batérie postupujte podla nasledujucich pokynov. Robota tiez mbézete odniest

do servisného strediska spolo¢nosti Philips a poziadat o vybratie nabfjatelnej batérie. Adresu

servisného strediska vo vasej blizkosti vam poskytne Stredisko starostlivosti o zakaznikov spolocnosti

Philips vo vasej krajine.

1 Robota spustite z lubovolného miesta v miestnosti a nie z dokovacej stanice.

2 Aby sa zabezpecilo, Ze je nabijatelna batéria pred odstranenim a likvidaciou Uplne vybitd, nechajte
robota zapnutého, kym sa batéria Uplne nevybije.

3 Odskrutkuite skrutky krytu priec¢inka na batériu a odmontujte kryt (Obr. 49).

4 Nadvihnite nabfjatelnu batériu a odpojte ju (Obr. 50).

5 Robota a nabfjatelnu batériu zaneste na zberné miesto elektrickych a elektronickych vyrobkov.

Riesenie problémov

Tato kapitola obsahuje prehlad najbeznejsich problémov, s ktorymi by ste sa mohli stretnut pri
pouzivani tohto zariadenia. Ak problém neviete vyriesit pomocou informacii uvedenych nizsie,
navstivte webovu stranku www.philips.com/support, na ktorej najdete zoznam najcastejsich otazok,
alebo kontaktujte Stredisko starostlivosti o zakaznikov vo svojej krajine.

RiesSenie problémov

Problém Mozna pric¢ina RieSenie
Po stlac¢eni tlac¢idla Nabfjatelnd batéria je vybitd. Nabfjatelnu batériu nabite (pozrite si
spustenia/zastavenia kapitolu ,Priprava na pouzitie®).

robot neza¢ne vysavat.
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Problém

Mozna pric¢ina

Riesenie

Robot je v reZime hlbokého
spanku.

Stla¢enim tlacidla spustenia/zastavenia
robot znova aktivujte. Po druhom stlaceni
tla¢idla spustenia/zastavenia robot za¢ne
vysavat. Ak je nabfjatelna batéria vybita,
umiestnite robot do dokovacej stanice
zapojenej do elektrickej siete.

Po stla¢eni jedného
z tlacidiel robot
nereaguje.

Nabijatelna batéria robota je
vybita.

Robot polozte na dokovaciu stanicu
pripojenu do elektrickej siete. Po
niekolkych sekundach robot zapipa
a displej sa rozsvieti.

Vystrazny indikator
rychlo blika.

Zaseklo sa jedno alebo obe
kolieska.

Odstrante chumace prachu, vlasy, vlakna
alebo kabel zachyteny na zavese kolieska.

Zasekla sa jedna alebo obe
bocné kefy.

Vyé'stite bocné kefy (pozrite si kapitolu
,Cistenie a udrzba®).

Vrchny kryt nie je nasadeny
alebo nie je spravne zavrety.

Ked vrchny kryt nie je nasadeny alebo je
nasadeny nespravne, robot nefunguje. Na
robot riadne nasadte vrchny kryt.

Zasekol sa naraznik.

Robot nadvihnite, aby sa jeho naraznik
uvolnil. Presunte robot dalej od prekazky
a stlacenim tlacidla spustenia/zastavenia
pokracuijte vo vysavani.

Robot ste pocas vysavania
zodvihli.

Robot polozte na podlahu. Po stlaceni
tlacidla spustenia/zastavenia robot bude
pokrac¢ovat vo vysavani.

Robot nevysava spravne.

Stetiny jednej alebo oboch
bocnych kief su pokrivené
alebo ohnuté.

Kefu alebo kefy na urcity ¢as nechajte

Vv teplej vode. Ak sa neobnovi spravny tvar
Stetin, bocné kefy vymente (pozrite si
kapitolu ,Vymena®).

Filter v zasobniku na prach je
znedisteny.

Vydistite filter v zasobniku na prach
pomocou tkaniny alebo zubnej kefky

s jemnymi Stetinkami. Filter a zasobnik na
prach mdzete vydistit aj beznym
vysavacom nastavenym na nizky saci
vykon.

Ak sa filter neda dostatocne vycdistit kefou
ani vysavacom, filter vymente za novy.
Vymenu filtra odporucame vykonat
minimalne raz ro¢ne.

Saci otvor v spodnej ¢asti
zasobnika na prach je
upchaty.

Vydistite sacf otvor (pozrite si kapitolu
,Cistenie a udrzba®).

Na prednom koliesku sa
zachvtili vlasy alebo iné
necistoty.

Vydistite pvredné koliesko (pozrite si
kapitolu ,Cistenie a udrzba®).
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Mozna pric¢ina
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Riesenie

Pri vysavani velmi tmaveého
alebo lesklého povrchu sa
aktivuju snimace proti padu.
Preto méze robot vykonavat
nezvycajne pohyby.

Stlacte tlacidlo spustenia/zastavenia

a potom presunte robot na svetlejsiu c¢ast
podlahy. Ak sa problém bude nadalej
vyskytovat na podlahach svetlejsej farby,
navstivte stranku
www.philips.com/support alebo sa
obratte na Stredisko starostlivosti

o zakaznikov vo vasej krajine.

Robot vysava podlahu, ktora
velmi intenzivne odraza
slne¢né. Aktivuju sa snimace
proti padu a désledkom su
nezvycajné pohyby robota.

Zatiahnutim zavesov zabrante prenikaniu
slne¢nych lu¢ov do miestnosti.

S vysavanim moézete zacat, ked uz slnko
nebude tak silno svietit.

Nabijatelnu batériu
nemozno nabit alebo sa
velmi rychlo vybije.

Nabfjatelna batéria dosiahla
koniec svojej Zivotnosti.

O vymenu nabfjatelnej batérie poziadajte
v servisnom stredisku spoloc¢nosti Philips
(pozrite si kapitolu ,Vymena®).

Batéria dialkoveho
ovladania sa prilis rychlo
vybija.

Pravdepodobne ste nevlozili
spravny typ batérie.

Dialkové ovladanie vyuziva plochu batériu
CR2025. Ak problém pretrvava, navstivte
webovu stranku www.philips.com/support
alebo kontaktujte Stredisko starostlivosti
o zakaznikov vo svojej krajine.

Robot sa pohybuije
v kruhoch.

Robot je v rezime vysavania
konkrétnych miest.

Je to bezny jav. Rezim vysavania
konkrétnych miest mozno aktivovat, ked'
sa na podlahe nachadza privela necistot
a vykonava sa dokladné vysavanie. ReZzim
je aj sucastou automatického rezimu
vysavania. Asi po uplynuti jednej minuty
sa robot pri vysavani vrati k beznym
pohybom. ReZim vysavania konkrétnych
miest mdézete zastavit aj vyberom iného
rezimu vysavania pomocou dialkoveho
ovladania.

Robot nedokaze najst
dokovaciu stanicu.

Na nasmerovanie robota
k dokovacej stanici nie je
dostatok priestoru.

Skuste dokovaciu stanicu premiestnit
inam. Pozrite si kapitolu ,Priprava na
pouzitie® a ¢ast , InStalacia dokovacej
stanice®.

Robot stale aktivne
vyhladava stanicu.

Na navrat do dokovacej stanice nechajte
robotu asi 20 minut.

Robot nebol spusteny
z dokovacej stanice.

Ak chcete, aby sa robot po vysavani vratil
do dokovacej stanice, spustite ho
z dokovacej stanice.
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BbBepneHue

[o3gpaBaBaMe BK 3a MoKynkaTa v nobpe gowwnuv Bbe Philips! 3a oa ce Bb3nonssare 13uUano ot
npennaraHara ot Philips nogopbykka, perncrpupante npoaykta cv Ha www.philips.com/welcome.

O6Lwo onucaHue

1 TopeH Kanak
[pbrKKa Ha Kanaka Ha KOHTenHepa 3a cMeT
3 Kanak Ha KoHTenHepa 3a cMeT
4 Ountbp
5 KoHTenHep 3a cmeTt
6 BeHTunatop
7 Tpennasunten
8 [aTuuK 3a OOKMHI CTaHUMATa
9 ByTOH CcTapT/cTon (3a cTapTupaHe nunu crnvpade Ha poboTa)
10 Owcnnen
11 Kntou Ha 3axpaHBaHETO (3a BK/IOUBAHE MW U3KMIOUBAHE Ha poboTa)
12 HakpamHuk TriActive XL
13 MpegHo konenue
14 Banoe 3a CTpaHU4YHUTE YETKMU
15 Jartumum 3a puCcK oT nagaHe
16 OToeneHue 3a batepun
17 Konenua
18 OTBOp 3a 3aCMyKBaHe
19 CTpaHWYHM YeTKn
20 Obprkady Ha baTepuaTta
21 dMCTaHLUMOHHO ynpasneHue
22 ManbK »aK
23 Apantep
24 [JOKWHF cTaHLms

Oducnnen v AUCTAHLMOHHO yrnpasieHune

Owncnnen (Qur. 2):

1 MpenynpenouteneH MHOMKATOP

2 VHouKkaTop 3a NbfeH KoHTerHep 3a cMeT
OuctanumonHo ynpasneHme (Qur. ):

1 ByTOHW 3a HaBuraums v ctapt/crTon

2 [JOKWHr ByTOH

3 ByTOoH 3a BpeMe 3a NnodncrBaHe

4 ByTOHW 3a PeXXMM Ha nouymcTeaHe

Kak pabotu poboTbT

KakBo noumncrBa poboTbT

To3m poboT e cHabaeH ¢ GyHKLIMWN, KOUTO FO MPaBAT NMosie3eH NOMOLLHMK 3a NoYNCTBaHEe Ha NogoBuTe
HACTWIKW BbB BaLLMg OOM.

PoboTbT € 0cobeHo Noaxoasi, 3a NoUNCTBaHe Ha TBbPAM HACTUMNKM, KAaTo Hanpumep nogose oT
OBbPBO, MIOUKU UMK NMHONEyM. MNpur NouncTBaHe Ha MeKU HACTUIKK, HarpUMep KUMUMK UK Yepri,
MOXKe [a MMa U3BECTHW 3aTPYyOHEHs. AKO M3Mon3BaTte poboTa 3a MoUYMCTBaAHE Ha KUMMMU UMK Yepri,
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MbPBUA MbT OCTaHeTe B130 A0 Hero, 3a Aa BuavTe Oany MoyKe Oa ce Crnpasu C TakbB TUM Nnogosa
HaCTUNKa. POBOTHLT CbLLO Taka ce Hy>kaae oT HabniogeHWe, KoraTto ro M3non3saTe Bbpxy MHOMo
TbMHU UMW TbCKaBW TBbPOM NMOOOBU HACTUIKMN.

Kak nouncrtea poboTbT

Cucrtema 3a noyncreaHe

To3m poboT MMa AByCTeNeHHa cMcTema 3a edeKTUBHO NoYMCTBaHe Ha NMoaoBeTe.

- C OBeTe CTpaHUUYHM YeTKM POBOTHT NOUNCTBA bIMUTE 1 NOoKpan cTeHnTe. ChLLO Taka Te cnomMarar
3a OTCTpaHABaHe Ha 3aMbpCsBaHMATA OT NoAa M M4 M3MeCcTBaT KbM OTBOPA 3a 3acMykBaHe (Qur.
3).

- MolHaTa cMcTemMa 3a 3acMyKBaHe Ha poboTa cbbupa npaxa 1 3aMmbpcaBaHiaTa 1 Npes oTeopa 3a
3aCMyKBaHe rv Npexsbpia B KOHTernHepa 3a cmeT (Qur. 4).

Cxemu 3a nouncrTeaHe

B aBTOMaTMUEH peXxkmMm Ha NoYnCTBaHe PoboTHT M3Mo3Ba aBTOMATHYHA MOCNeA0BaTEeNHOCT OT
CXeMy 3a OMTUMaTHO MOYMCTBaHe Ha BCsiKa YacT OT cTasdTa. M3nonsBaHuTe cxemu 3a ModrcTBaHe ca:
1 Z-cxema wnu 3ursarosuoHa cxema (Qur. 5)

2 TMpowssonHa cxema (Pur. 6)

3 Cxema 3a cnenaHe Ha cteHuTe (Qur. 7)

4 Cxema 3a noumcteaHe Ha netHa (Our. 8)

Mo BpeMe Ha aBTOMATUUHUA PEXKMM Ha MOUNCTBaHE POOOTHLT M3MON3Ba ClegHuTe CXeMU B
onpefeneHa NocnenoBaTeiHOCT: 3Ur3aroBMaHa CXema, MPOU3BOMHA CXemMa, CxemMa 3a cflejBaHe Ha
CTEHUTE 1 CXema 3a NoUYNCTBaHE Ha MeTHa.

Korato poboTbT NpUKIoUN € Tasm NOCAenoBaTeIHOCT OT CXeMUM 3a NoYnCTBaHe, TOM 3aro4ysa OTHOBO
0a ce OBVKM MO 31rsaroBmnaHa cxemMa. PoboTbT MpoabiykaBa Aa nouymcTsa NoMeLLeHNETO B Tasun
NOCNeaoBaTENHOCT Ha CXeMUTE, OKATO He 6bae M3KIUeH PBYHO UK AOKATO akyMynartopHarta
baTepya He ce N3ToLLM.

3abenexkka: CbLLIO Taka MOXKeTe Aa 13bepeTe BCeKM peXkM MOOTASNHO Ype3 HaTUCKaHe Ha
CbOTBETHUSA BYTOH Ha AUCTAHLIMOHHOTO yrpaBneHue. 3a noseye NoapobHOCTU BUYKTE rnaBa
JM3nonseaHe Ha poboTa“, pasgen ,Pexnmm Ha nouyncTeaHe".

Kak pO6OT'bT BU U364area pa3imkntTe BbB BNCOUNHATA

Po6OTHT MMa TpW AaTUMKa 3a PUCK OT NafaHe, HamMypally ce Ha AbHOTO. ToM M1 M3rnon3ea, 3a Aa
OTKPUBA M A 1M365rBa PasNMKNTE BbB BUCOUMHATA, KATO HaNprMep CThouLLA.

3abenexkka: HopmManHo e poboThbT Aa NpemMuHe Nexko Had pbba Ha MSACTO C PasnvKka BbB BUCOUMHATA,
TbI KaTo NMPeaHUaT My JaTUMK 33 PUCK OT NagaHe e pasnofoykeH 3ad npeanasuTens.

BHMMaHue: B HAKOM Crlyyau faTumumTe 3a PUCK OT NaflaHe € Bb3MOXKHO Aa He OTKPUAT CTbabuLLe
VN OPYro MACTO C pa3fivka BbB BUCOUMHATA HaBpeMe. 3aToBa Habnioaasante po6oTa BHUMATENHO
MbPBUTE HAKOJIKO MbTH, KOraTo ro U3rosi3eare 1 Korato paboture B 65IM30CT A0 CTbAGULLE UK
OPYro MSICTO C pa3nivka BbB BUCOUMHATA. Ba)KHO € Aa nouncreare pegoBHO AATUMLUTE 3a PUCK OT
nagaHe, 3a fia MoXKe po6oTbT Aa NPOABL/HKY Aa OTKPUBA MPABUITHO MecTaTa C Pasfiuku BbB
BUCOUMHATA (BUXKTE MHCTPYKLUMUTE B rnasa ,,MlouncTeaHe 1 NoanpbxKa“).
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Mpeou nbpBaTa ynotpeba

MOHTMpaHe Ha CTPaHUYHUTE UETKA
1 PasonakoBamte CTpaHUUYHUTE UeTKKM 1 NocTaBeTe poboTa 06bpHAT BbpXy Maca Wim Ha noaa.
2 HamecTeTte cTpaHnuHUTE UeTKM BbpXY BaSIOBETE Ha AbHOTO Ha poboTa (Pur. 9).

3abenexkka: YBepeTe ce, Ue 3aKpenBarte NpPaBUIHO CTPAHUYHUTE YETKU. HaTUCHETe v BbpXy Bana,
OOKaTO 4yeTe LLpaKBaHEeTO, C KOETO Te Ce 3aK/oyBar Ha MecTaTta Cu.

OTCTpaHsaABaHe Ha NpeanasHnsa eTUKET OT AUCTAHLMOHHOTO yrnpaBneHue
OncTaHumoHHOTO ynpasneHue paboTtn ¢ nnocka batepua CR2025. Ta3um baTepusa e 3aLimTeHa C
npennaseH eTMKeT, KOMTO TPABBa Aa ce OTCTpaHW Npeay yrnoTpeba.
1 W3obpnanTte npegnasHug eTUKET Ha baTepuaTa OT OTAeNeHWeTOo 3a baTepus Ha AUCTaHLUMOHHOTO
ynpaenenue (Our. 10).
[OncTaHUMOHHOTO yNpaeneHne Bede e roToBo 3a ynotpeba.

NMoarortoBka 3a ynotpeba

MoOHTUpPaHe Ha OOKUHI CTaHUUATa

1 BkioueTe Mankua »ak Ha anantepa B rHe300TO Ha AOKMHM cTaHumATa (1) 1 BKIloueTe agantepa B
KoHTakTa (2) (Pur. 11).
2 TlocTaBeTe OOKUHI CTaHUMATA BbPXY XOPU3OHTANEH, paBeH Nof, 00 CTeHa.

3abenerkka: YBepeTe ce, Ue Hama NpensaTcTBUS UKW pasnuka BbB BUCOYMHATA B Avana3oH 80 cm
otnpen, 30 cM BAsCHO 1 100 cM BAABO OT OOKWUHT cTaHumaTa (Qur. 12).

BarkHa 3abenexka: pexnm Ha O bNOOKO 3acnmBaHe

B pexxnM Ha AbnboKo 3acrnBaHe poboThT He pearrpa no HYKakKbB HauH Mpu HaTUCKaHe Ha By TOH.

3a NoBTOPHO aKTUBMPAHE Ha POBOTa, KOraTo € B PeX<iM Ha ObMNBOKO 3acrnmBaHe:

1 HatucHeTte 6yToHa 3a cTapT/cTon Ha poboTa, 3a 4a NPEBKIoYUTE HAaCTporKaTa Ha poboTa oT
PEXMM Ha ObNBOKO 3acnBaHe 00 PEXKNUM Ha FOTOBHOCT.

2 HartuncHeTe ByToHa 3a cTapT/cTon Ha poboTa (Pur. 19) nnn Ha AUCTaHLMOHHOTO yrpaseHme 3a
CcTapTypaHe Ha poboTa.

3 AKO poBOTHT He 3arnouHe Aa NoYmcTBa, ro MocTaBeTe BbB BKUEHATa B KOHTaKTa JOKUHI CTaHLmMA
3a Npe3ape)xjaHe Ha HeroBaTa akymynatopHa 6atepus.

POBOTHT BM3a B peXknM Ha Ob60KO 3acnmBaHe npu HatuckaHe Ha byToHa 3a ctapTt/crTon 3a 3

CceKyHaM. Tom MOKe CbLLIO Taka Aa Bese B PeXxmm Ha AbN60oKO 3acnmBaHe Npu U3TolleHa batepus.

BaTtepuaTa Moyke Oa ce U3ToLLUM, HanpuUMep ako poBoTbT HE MOXKe [a HaMepu CBOATA JOKUHT

cTaHLms.

3abenexkka: MoykeTe a 1u3BaamuTe poboTa OT PEXXMM Ha ObNOOKO 3acnBaHe ¢ ByToHa 3a cTapT/cTorn
Ha OUCTaHUMOHHOTO yrpasneHme. Tpabsa fa HatucHeTe 6yToHa 3a BK/1./MU3KI. Ha poboTa.

3apexgaHe

KoraTo 3apexkaate ypeaa 3a MbpBu MbT M KOraTo akymMmynartopHaTa barepus Ha poboTa e npasHa,
BpeMeTo 3a 3apeaaHe e yeTrpu Yaca.

PoboTbT MOYKe [a ce 3apexkaa no 4sa HaunHa:
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- B OOKMHI CTaHUMATA, PBUYHO MY aBTOMATWYHO MO Bpeme Ha yrnoTtpeba;
- Ypes cBbp3BaHe Ha poboTa AMPEKTHO KbM eflekTpryeckaTa Mpexa.

3abenexka: Korato akymynaropHara batepus € HanmbHO 3apeneHa, poboTbT BY MOXKe Aa
noumncrtea ao 100 MUHyTK.

3apexaaHe B OOKUHI CTaHUMATa

1 [locTaBeTe KMNoya Ha 3axpPaHBaAHETO BbB BKMIIOUYEHO MOMoKeHMe.

2 T[locTtaBeTe poboTa BbB BKIOUEHATA B KOHTAKTa OOKUHI cTaHuma (Pur. 13).

3 ByTOHbLT cTapT/cTon 3anoysa ga mura 6asHo (Pur. 14).

4 KoraTto akymynartopHaTa 6atepus e Hamb/HO 3apefeHa, ByTOHbT CTapT/CToMN CBETU HernpeKbcHaTo

(®wur. 15).

ABTOMATMUHO 3apeXaaHe Nno BpemMe Ha ynoTtpeba

1 Korato poboTbT 3aBbpLLM MOYNCTBAHETO UMM OCTaBaT caMo 15% OT 3apana Ha baTepusTa, Ton
ABTOMATUYHO TbPCU OOKUHI CTAHLMATA 3a 3apexkaaHe. Korato poboTbT TbpCU JOKUHI CTAHLIMATA,
BYTOHBLT cTapT/cron Mura 6bup3o (Pur. 16).

2 Koraro akymynaTtopHara 6arepus e Harmb/HO 3apefeHa, byToHbT cTapT/cTon cBetn
HEemnpeKbcHAaTo.

3abenexkka: PoboTbT TbPCK AOKUHE CTaHLUMATA @BTOMATUUYHO CAMO KOraTo MOUYNCTBAHETO e
3aroyHasno oT Heq.

LOUPeKTHO 3apexaaHe OT efieKTpunyecKarta Mpexa

1 HaTucHeTe Kmoya Ha 3axpaHBaHETO, 3a Aa BKUYMTe poboTa.

2 [locTaBeTe MalKusa Yak Ha agantepa B rHe300To Ha poboTa (1). BkoueTe apgantepa B KOHTAKT (2)
(@nr.17).

3 Korato po60oTbT e CBbp3aH KbM efleKTpuyeckara Mpexa npaBunHo, 6yTOHBLT CTapT/cTon 3anoysa
[a Muyra MHoro 6aBHoO. ToBa NokasBea, e poboTbT ce 3apexkaa.

4 KoraTo akymynatopHaTa 6aTepus € Hamb/HO 3apeneHa, OyTOHBT CTapT/CTOMN CBETH
HemnpeKbCHATO.

nOD,rOTOBKa Ha CTadTa 3a NoyncrBaHe

Mpeou 0a ctapTypare poboTa 3a NouyncTBaHe, yBepeTe ce, ue CTe OTCTRaHUMM BCUYKN CBOBOOHO
CTOALLM U YynnavBm npeameTn ot noda (Pur. 18).

CblLO Taka BOWIHETE BCUUKM Kabenu, MpoOBOOHULM U LLIHYPOBE OT MNoaa.

U3nonssaHe Ha po6oTa

lNyckaHe un cnupaHe
1 HartucHete 6yToHa ctapT/cTon.
- MoweTe ga HatucHeTe byToHa cTapT/cTon Ha poboTa (Pur. 19).
- MoyKeTe CbLLIO Taka Aa HaTUCHeTe ByToHa CTapT/CTomn Ha AMCTaHLMOHHOTO ynpasneHue (Our.
20).
2 ByTOHBT CTapT/CTON € BKMoUEH HEMPEeKbCHATO M Po6OTHLT 3anousa uncteHe (Our. 21).



128 Bbnrapcku

3 Po6OTbLT UNCTV B @BTOMATUMUEH PEXXMM Ha NMouncTBaHe [0 M3TollaBaHe Ha baTtepuaTa. B
ABTOMATUUHKA PEXKMM Ha NMOUNCTBaHE ToM ClieaBa NoBTAPALLM Ce NocneqoBaTenHoCcT oT
31rsaroobpasHa cxema, Npom3BoHa CxemMa, CxemMa 3a cfiefjBaHe Ha CTeHUTE 1 cxemMa 3a
noyncTeaHe Ha netHa (Pur. 22).

3abenexkka: 3a Aa n3bepeTe oTAeNeH PeXKNM, HAaTUCHETe edMH OT BYTOHUTE 3a PEXXUM Ha
OUCTaHLIMOHHOTO yrpaBneHue. BuykTe pasnen ,M360p Ha pexmnM Ha nouncTBaHe” 3a nosede
NoapoOBHOCTU.

4 Korarto barepuara ce UsToLLM, BYyTOHBLT CTapT/CTonN 3arno4ysa 4a M1ura u po6oThHT ThPCU JOKMHI
cTaHuUmaTa 3a 3apexgare (Qur. 16).

5 MoykeTe CbLLO Taka fa HaTUCHeTe ByToHa CTapT/CTor, 3a Aa NpeKkbCcHeTe unn crpeTe
MoYNCTBAHETO. AKO HaTUCHETe ByToHa CTapT/CTOMN OTHOBO W B akyMyatopHarta barepus Bce oLle
¥IMa AOCTaTbYHO eHeprus, PoboTbT NPoab/MKaBa NOUYMCTBAHETO B aBTOMATUUEH PEXXMM Ha
noymcTBaHe.

6 3anaHakaparte poboTa da ce BbpHe 00 OOKMHI CTaHUMATa, Mpean akymynatopHarta 6atepus oa
Ce N3TOLLM, HAaTUCHETE AOKUHI BYTOHA Ha OAMCTaHLMOHHOTO yripasneHune (Qur. 23).
ByTOHBT CTapT/CTON 3anoysa Aa Mura 1 poboTbT ThPCK AOKUHE cTaHumaTa (Qur. 24).
3abenexkka: AKO He CTe CTapTUPaIv POBOTA OT AOKMHI CTAHLMUATA, TOM He ThbPCW AOKMHI
CTaHUMATa aBTOMaTUUYHO, KoraTo akyMynartopHaTa barepusa ce U3TOLLKW. AKO B Hest BCe oLLe MMa
OOCTaTbYHO EHeprns, MoXeTe [a HaTUCHEeTe OOKMHE BYTOHA Ha AMCTAHLMOHHOTO yrpasneHme, 3a
[a Hakapare poboTa [a ce BbpHeTe [0 AOKMHI CTaHLMATa. AKO akyMynaTtopHaTa 6atepus ce
V3TOLLM HaMbHO, TPABBA Ja NocTaBuTe PoboTa B AOKUHI CTaHLMATA PbYHO.

PaboTa Ha OOKUHI CTaHuuMATa

[oKunHr cTaHumaTa uma aBa byToHa, KOMTO MoraT [a ce U3MOM3BaT 3a ynpaeneHue Ha poboTa.

ByToH 3a 3apeneHa 6aTepusa 1 ctTapTupaHe

AKO HaTUCHeTe byToHa 3apeneHa batepua 1 cTapTupaHe Ha AOKWHI CTaHLMATA, JOKATO pObOTHLT ce
3apexkaa, poboThT 3arnoyBa Aa nouyncTBa BedHara cef KaTto akyMynatopHarta 6arepus ce 3apeam
HanbiHo (Pur. 25).

BbyToH ,,24h“

AKO HaTUCHeTe byToHa ,24h" Ha OOKMHI CTaHUMATA, TA 3anoyBa Ja oTopoaBa 24 Yaca 4o cneaBalloTo
noyncTBaHe. Korato oTbpossBaHETO 3aBbpLUM, PODOTHLT 3arno4Ba Aa YMCTU 00 M3ToLLaBaHe Ha
BarepuaTa 1 e ToBa Cce BpbLLUAa aBTOMATUYHO [0 AOKMHI CTaHuMsATa 3a 3apexaaHe (Our. 26).

N360p Ha peXkUM Ha NnovyncTeaHe

OcBeH aBTOMATUYHMA PEXKUM HA MOYNCTBAHE TO3W PODOT MMa YeTUPU OTAENHM PeXxrma Ha
NoYncTBaHe, KOUTO MoraT [da Ce akTUBMPAT Ype3 HaTUCKaHE Ha CbOTBETHUA DYTOH Ha
OMNCTAHLMOHHOTO yrpaBieHume.

Pexxnm Z-cxema

B pexknm Z-cxema poboTbT MOUNCTBA, KAaTO NpaBu 31rsaroobpasHm ABMKeHUA Npes cTasaTa 3a
rnoyncTBaHe Ha ronemu nnotm (Qur. 27).

[Mpou3BOIEH pEXNM

B TO31 peXKmMM pOBOTHT MOYMCTBA MOMELLIEHNETO MO CMeCeHa CxemMa OT NPaBu U KpbCTOCaHM
aswkerna (Qur. 28).
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Pexxnm Ha cnegBaHe Ha CTeHuTe

B TO3U pexknM poboTbT ceapa cTeHuTe Ha NoOMeLLEHMETO, 3a Aa NOYUCTV AOMbAHUTENHO 30HaTa
nokpaw cteHute (Qur. 29).

Pe)xum Ha nouncrTeaHe Ha neTHa

B TO31 peXKMM POBOTBT Ce OBUKM MPOU3BOIHO BbPXY MaTbK YUaCTbK, 3a 4a ro MOUYNCT OCHOBHO
(Owur. 30).

3abenexkka: PbUHO M3BpaHNTe PeXXMMK Ca aKTUBHM CAMO HAKOMKO MUHYTW. Cned ToBa po6oTbT
MPEeBK/oYBa Ha aBTOMAaTUYEH PEXXMM Ha MOYUCTBAHE.

PbuHo ynpaBneHune

1 WV3nonssanTe 6yTOHWUTE CbC CTPENKM Haf, Mo, OTNABO U OTAACHO Ha ByToHAa CTapT/cTomn Ha
OUCTaHLIMOHHOTO yrpaBneHue, 3a Aa HanpasnssaTe poboTa B nomellieHneTo. (Gur. 31)

3abenexkka: BH1MMaBanTe Korato ynpasniaBaTe pbyHo poboTa Bnns3o Ao MecTa C pasfnnki BbB
BMCOYMHATA W CTbADOMULLA.

3abenerkka: (D\/HKLI,VIHTa 32 M3CMYKBaHe 1 CTPaHWYHUTE YeTKKM paboTaT camMo Korato poboThT ce
OBWKKM Hanpe. ByToHUTe 3a Han\aBo, HaAACHO UM Ha3a ca caMo 3a MaHeBpUpaHe Ha DO6OTaA

MN3nonssaHe Ha 6yTOHa 3a BpemMe 3a novyncrteaHe

HatucHeTe ByToHa 3a Bpeme 3a NouncTBaHe Ha AMCTaHLUMOHHOTO yrnpaBneHue, 3a aa HactpouTte
poboTa ga nounctaa 35 MUHYTU. KoraTto BpemeTo 3a NouncTBaHe CBbpLUK, pOobOoThT ce BpbLLa 00
OOKUHI cTaHumAaTa 3a 3apexkgaqe (Qur. 32).

MN3non3seaHe Ha Kiioya Ha 3axpaHBaHETO

MocTaBAHETO Ha K/loua Ha 3axpaHBaHEeTO B U3K/IIOUEHO MOMOXKEHe BbBeXAa poboTa B perknM Ha

ObNOOKO 3acnmBaHe. B TO3u peyxum poboTbT cnvpa He pearvpa.

- AKO vckate ga 3apenute poboTa, TpsbBa Aa NMocTaBuUTe Killoda Ha 3axpaHBaHETO BbB BKIIOYEHO
MONOXKeHue.

- AKO pODOOTBT BMe3e B PEXXMM Ha AbIOOKO 3acnmBaHe No Bpeme Ha ynoTpeba, MoXeTe aa ro
aKTVBMpPATE OTHOBO, KaTO MOCTaBMTE KMioua Ha 3axpPaHBaHETO BbB BKIOUEHO MOOXKEHME 1 KaTo
3apenute poboTa. Cnen HAKOMKO CeKYHOM TOW LLe pearnpa OTHOBO.

- Korato nmate HaMepeHue ga He 13non3earte poboTta noBeye OT MeceL, MOCTaBeTe Kioua Ha
3axpaHBaHETO B M3K/IOUYEHO MOMOXKEHME 1 U3KIIUYeTe OOKVHI CTaHUMSTa UK aganTtepa ot
KOHTAaKTa, 3a Aa 3auluTiTe akymynatopHaTa batepus 1 Aa nectmte eHeprus.

CurHanm n TAXHOTO 3HAYEHMne

Po6OTHT MMa AMcnnen C ABa HamMKkaTopa: NnpeaynpeamMteneH MHOMKATOP N UHAMKATOP 3a MbieH
KOHTeMHep 3a cMeT. ByTOHBbT CTapT/cTon noaasa CBeTAHHM curHany. B Tabnuuata no-aony e
0BSACHEeHO 3HAYEeHUETO Ha CUrHanuTe.

CurHan 3HaueHue
ByTOHBT CTapT/CTON CBETY NOCTOAHHO. PoboTbT e rotoB Aa YmcTu.
ByTOHBT cTapT/cTon Mura 6asHo. Po6oTbT ce 3apexna.

ByTOHBT cTapT/cTon Mura 6bp30. Po60OTHT ThPCK AOKMHI CTaHUMATA.
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CurHan 3HaueHune

3apanbT Ha akymynatopHaTa 6atepust € HUCHK.

MHOMKATOPBT 3a Mb/leH KOHTenHep 3a cMeT KOHTeMHepbT 3a CMET € MbJieH.
cBeTn.
MpenynpeanTenHuaT MHONKATOP CBETU. PoBOTLT € 61N BAUMHAT, AOKATO € MoyncTBar.

[NpegnasuTenar Ha pO6OTa e 3aceHall.

3acenHano e Konenue unm CTpaHnyHa vetka.

FOPHUAT Kanak He e NocTaBeH Unn e 3aTBopeH
HenpaBUIHO.

PoBOTHT He MOYKe Oa HaMepy OOKUHT
cTaHumaTa.

Peakuua Ha nnsackaHe

PeakumaTa Ha NngckaHe ce akTnMBupa, Korato pO6OTbT Brie3e B pexXknM Ha NbNOOKO 3acnmMBaHe B
calegHuTe cntyaumnn:

-  KOrarto cripe ga 4ncty nopagn rpeLuxa;

- KOrarvo CTe rnporpamMmpasrnin KpaTko BpeMe 3a no4ncrBaHe;

- KOraTto He MOyKe fa HaMepu OOKUHI CTaHumMaTa 3a 20 MUHYTK.

AKO He B OaTe pO6OTa, MOYKeTe [a ro HaMepuTe, KaTo rnnecHeTe BeHbXX C pbue. Po6oTHT Lie
pearmnpa CbC 3ByKOB CUIM'Hall 1 CBeTBaHe Ha BCUYKN NMKOHW Ha OnCrined.

NMouncrTBaHe U NnoaapbIKKa

M3npasBaHe 1 NouncTBaHe Ha KoHTerHepa 3a cMeT

V3npasHeTe 1 nouncretTe KOHTeMHepPa 3a CMET, KOraTo CbOTBETHUAT MHOMKATOP 3aroyHe aa CBETU

MOCTOAHHO.

1 Caanerte kanaxa (Qur. 33).

2 BpaurHeTe Harope ApbXKKaTa Ha Karnaka Ha KOHTerHepa 3a CMeT 1 13BaaeTe KoHTenHepa oT
otoeneHmeTo My (Qur. 34).

3abenexxka: MNpw N3BaXKOAHETO MM NPY MOBTOPHOTO MOCTAaBAHE Ha KOHTeMHepa 3a CMeT
BHMMaBawTe fa He rnoBpennTe NepKkuTe Ha BeHTUaTopa Ha enekTpoMoTopa.

3 BHUMaTeNHO BOUrHeTe Kanaka Ha KoHTerHepa 3a cmeT (1) 1 usBagete duntbpa (2) (Our. 35).

4 I3TpbCKanTe KoHTenHepa Hag Koda 3a CMET, 3a a ro uanpasHute. MNouncteTte duntbpa u
BbTPELUHOCTTa Ha KOHTerHepa 3a CMEeT C Kbpra WU YeTka 3a 3b6u ¢ MeK KoCcbM. CbLLO Taka
nouncTeTe OTBOPA 3a 3aCMYyKBaHe Ha ObHOTO Ha KOHTeHepa 3a cMeT (Pur. 36).

BHuMaHue: He MuiiTe KOHTENHepa 3a CMeT U d)vabpa C BOga w1 B CbAoMUANIHA MalLLXHA.

5 [loctaBeTe GpunTbpa obpaTHO B KoHTenHepa 3a cmeT (1). Cnen ToBa NocTaBeTe Kanaka Ha
KOHTerHepa 3a cmeT (2) (Qur. 37).

6 [locTaBeTe KoHTerHepa 3a CMeT 06PaATHO B OTAENEHUETO My U NMOCTaBeTe ropHMA Kanak o6paTHO
Bbpxy poboTa (Pur. 38).
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BHuMmaHue: BuHaru npoBepsaBante ganu GunaTbpbLT € NOCTaBeH B KOHTeNHepa 3a cMeT. AKO
usnonssate poboTa 6e3 NnocTaBeH GUATbP, ENEeKTPOMOTOPBT LE Ce NOoBPeay.

MouncTtBaHe Ha poboTa

3a noaabpyKaHe Ha 4O6POTO KaUecTBO Ha MOYMCTBAHETO TpsAbBa OT BpemMe Ha Bpeme Aa noymcreare

OaTUnLMTE 33 PUCK OT NMadaHe, konenuara, CTPaHUUHUTE UeTKM U OTBOPA 3a 3aCMyKBaHe.

1 TloctaBeTe poboTa C gonHaTa 4YacT Harope Bbpxy paBHa MOBbPXHOCT.

2 I3non3BanTe yeTKa C MeKr KocbMueTa (Hanprmep YeTka 3a 3b61) 3a OTCTpaHaABaHe Ha npaxa v
Mbxa OT Jartumumre 3a puck ot nagare. (Qur. 39)

3abenerkka: BaykHO e Aa nouyncTBaTe peaoBHO AaTUMLIMTE 3a PUCK OT NafaHe. AKO AaTtumumTe 3a
PWCK OT MadaHe ca 3aMbPCEeHW, POBOTLT HEe MOXKe Aa OTKPKBA MeCTa C Pas3fuKM BbB BUCOUMHATA
N CTbNBULLA.

3 VI3nonssanTe yeTka C MeKkr KocbMueTa (Hanprmep YeTka 3a 3b61) 3a OTCTpaHsaBaHe Ha npaxa
Mbxa OT NPeaHOTO KOMNeno 1 cTpaHuyHuTe konenua (Our. 40).

4 3a fa nouynmcTuTe CTPaHUYHUTE UYeTKM, XBaHeTe M1 3a KocbMueTaTta v M nsobprante oT BajioBeTe
UM (Qur. 41).

5 OTcTpaHeTe KOCMUTE, MbXa M HULLIKUTE OT Basfla U OT CTPpaHMYHAaTa YeTka C MeKa veTka (Hanpumep
ueTka 3a 3b6u) nnn kepna (Qur. 42).

6 [lpoBepeTe CTpaHUYHUTE YETKM 1 AOMHATA YacT Ha poboTa 3a OCTPW NpeaMeTH, KOUTO MoraT Aa
noBpeaaT noda Bu.

7 Cnen KaTo OTCTPAHUTE CTPAHWYHUTE YeTKM OT BUSTOBETE MM, OTBOPETE 3axBaLLALLMTE KYKM Ha
HakparHyKa TriActive XL, KaTo NMbxHeTe NPbCTUTE CU HAa MecTaTta, 0bo3HaYeH CbC CTPENKN, U
n3BaomMTe HakpamHuka TriActive oT poboTa (Pur. 43).

8 TlMouncTeTe OTBOPA 3a 3aCMyKBaHe C MeKa veTka (Hanp. ueTka 3a 3bow) (Qur. 44).

9 OTcTpaHeTe UsanoTo BUAVMO 3aMbpcaBaHe oT HakparHuka TriActive (Qur. 45).

10 MbxHeTe 3axBallallnTe KyKn Ha HakpanHuka TrActive B oTBopuTe Ha ObHOTO Ha poboTa (Pur. 46).
byTHeTe HakparHuka TriActive 0b6paTHO Ha MACTOTO My. lNpoBepeTe Aan HaKPaAMHUKBT MOXKe Oa
ce OBWMYKM CBODBOAHO C MO HAKOMKO MUNMMETPA Harope 1 Haaony.

CMdaHa

NopbuBaHe Ha akcecoapu

3a [a 3aKkynuTe akcecoapu Unm pesepsHU YacTu, nocetete www.shop.philips.com/service nnu ce
obbpHeTe KbM BalLKsa Tbproeel, Ha Philips. MoxeTe CbLLIO Taka aa ce cBbpyeTe C LleHTbpa 3a
obcnyxkBaHe Ha noTpebutenu Ha Philips BbB Balwlata Abprkasa (3a JaHHW 3a KOHTaKT BUMXKTE
NMCTOBKAaTa C rapaHLUma 3a Lsn CBAT).

CMdAHa Ha dpunTbpa

CmeHeTe dunTbpa, ako € MHOIo 3aMbPCeH KN NoBpeaeH. MoykeTe ga nopbyaTte HOB GUNTbP MO
HoMep 3a Nopbyka FC8012. BmkTe ,M3npassaHe 1 nodmcTBaHe Ha KoHTenHepa 3a CMeT” B rnaBa
JrounctBaHe 1 NoaapbyKKa® 3a YKa3aHWsa Kak oa 13BaamTe GunTbpa OT KoHTerHepa 3a CMeT 1 Kak aa
ro nocrtaBuTe obpaTHO B Hero.

CMfAHa Ha CTPaHUYHUTE YETKU

CMeHsanTe CTPaHNYHUTE YETKU Cef, M3BECTHO BpeMe, 3a Aa CU OCUrypuTe 0oBpOo KauecTBO Ha
Mo4YnMcTBaHeTO.
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3abenexkka: BUHarn cMeHsmTe cTpaHUYyHUTE YETKIM, KoraTo 3abenexmre nprsHaLy Ha M3HOCBaHe Uim
noBpefa. NpenopbyBamMe CbLLO Taka Aa CMeHATe U ABeTe CTPaHNYHK YeTKK Mo edHO U CbLLIO BpeMme.
MoykeTe oa nopbyaTte pe3epBHU CTPAHVYHM YETKM KAaTO KOMIMIEKT Mo HOMep 3a Nnopbyka FC8013.

1 3ap]a cMeHuTe CTPaHUYHUTE UeTKK, XBaHeTe CTapuTe 3a KoCbMYyeTaTa U ri usabpnanTe ot
Banosete um (Qur. 41).
2 HaTtucHeTe HOBUTE CTPaHNYHM UETKI Bbpxy BanioBeTe (Pur. 9).

CMsaHa Ha akymMynaTtopHaTa 6atepuda

AkymMynaTopHaTa baTepus Moye Ja ce CMeHs CaMO OT KBaNMOULIMPAHWN CePBU3HK TEXHULW. 3aHeceTe
poboTa B 0Topu3MpaH cepBuseH LeHTbp Ha Philips 3a cmaHa Ha baTepuaTa Toraea, Korato T4 Beue He
MOYKe Ja ce 3apexkaa Unu ce U3TollaBa NpekaneHo 6bp30. MoxkeTe Aa HaMepuTe AaHHUTe 3a
KOHTaKT Ha LleHTbpa 3a 0bcnyyBaHe Ha noTpebutenn Ha Philips BbB BalLaTa AbpXaBa B MMCTOBKATa
C rapaHumsa 3a usn cear.

CMsAHa Ha baTepuaTa Ha AUCTAHLUMOHHOTO ynpaBrieHue

OncTaHumoHHOTO yrnpasneHue paboTtn ¢ nnocka batepua CR2025. CMeHeTe baTepuraTa, Korato

POBOTHLT Beue He pearupa npu HaTUcKaHe Ha ByTOHUTE Ha ONCTAHLUMOHHOTO ynpasneHue.

1 O6bpHeTe AMCTAaHLIMOHHOTO ynpaBneHue Haaony. HatncHeTe 6yToHa 3a ocBoOboXaaBaHe Ha
Obprkadya Ha baTepusaTa 1 B CbLLOTO BpeMe Mnb3HeTe AbpyKada Ha 6aTtepraTa HaBbH OT
OVCTaHLUMOHHOTO yripasneHne (Pur. 47).

2 I3BapeTe m3TolleHaTa 6artepus OT Abpyada 1 nocTaBeTe HoBa baTepus B Hero. Cned ToBa
NNb3HeTe Obpyada Ha batepusaTa obpaTHO B AUCTAHLIMOHHOTO yripasneHue (Pur. 48).

N3Ba)koaHe Ha akyMynaTtopHaTta baTtepus

MpenynpexaeHue: M3sanete akyMmynaTopHarta 6arepums camMo KoraTo u3XsbphsitTe ypeaa.
YBeperTe ce, ye baTepusita e U3TOLLLEHA AOKPan, Npeau aa sl ussagure.

3a [0a v3BaaumTe akyMynartopHarta batepus, cnenBanTte MHCTPYKUMUTe No-ao01y. ChLLUOo Taka MoxKeTe

0a 3aHeceTe poboTa B 0OTOpM3MpaH cepBU3eH LIeHTbp Ha Philips 3a nsBarkoaHe Ha akymynartopHaTta

batepua. CBbprkeTe ce C LieHTbpa 3a obcnyykBaHe Ha NoTpebuTeny Ha Philips BbB Ballata cTpaHa 3a

afpeca Ha cepsw3 651130 0O Bac.

1 CraptupanTte poboTa OT HAKOE MACTO B MOMELLIEHMETO, @ He OT AOKMHI CTaHUMSTa.

2 OcrtaBeTe poboTa foa paboTu, [OKATO akyMynaTtopHarta barepus ce n3npasHu, 3a Aa Cre CUrypHwu,
ue TA e HaNMbHO paspeaeHa, Npeay Aa A U3BaauTe 1 Aa 9 U3XBbpuTe.

3 PasBuinTe BMHTOBETE Ha Karnaka Ha oTaeneHneTo 3a 6atepusTa v ro ceanete (Qur. ).

MoBaurHeTe akymynaropHarta 6atepust 1 A paskadete (Qur. 50).

5 3aHeceTe poboTta 1 akymMmynaropHarta batepus B MyHKT 32 CbbupaHe Ha oTnaabLy OT
ENeKTPUYECKM U eNEeKTPOHHU MPOOYKTU.

n

OTCTpaHFI BaHe Ha Hen3rnpaBHOCTU

B Tasu rnaBa ca o606LeH Han-yecTuTe npobnemm, KOMTo MoXKe da cpeLlHeTe Npu U3non3BaHe Ha
ypena. AKoO He MOoyKeTe fa paspeLlmnTe npobiema C noMoLLTa Ha MHbopMaLMATa No-A05y, BUKTE
CNMCbKa C YecTo 3aJaBaHu Bbnpock Ha agpec www.philips.com/support 1nm ce cBbpykeTe ¢
LIeHTbpa 3a 0bC/yyKBaHe Ha MoTpebuTeNn BbB BallaTa AbpyKaBa.
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Po60TbT He 3ano4yBa fa
UMCTW, KOraTo HaTucHa
ByToHa CTapT/CTon.

AKkyMynaTopHara batepua e
n3ToLLEeHa.

3apenete akymynatopHaTta batepus
(BmyKTE mMaBa ,lloarotoBka 3a
ynoTpeba®).

MarkuaT »akK e Bce oLLE B
rHe3ao0To Ha pO6OTa.

PobOTbT He paboTu CbC 3axpaHBaHe oT
enekTpuyeckaTa Mpexka. Tom pabotm
Camo CbC 3axpaHBaHe oT
akymynaTopHaTa baTtepus. 3aToBa
BUHArM UsKniouBamTe ananrepa ot
poboTa 1 OT eneKkTpuyeckaTa Mpex<a
npeau ynotpeba.

KnioubT Ha 3axpaHBaHeTO He e
BbB BKOYEHO nonoxeHue (1).

HaTucHeTe Koya Ha 3axpaHBaHETO BbB
BKJTIOYEHO MooXeHue. NoctaBeTe
pO6OTa BbB BKJllOYeHaTa B KOHTaKTa
OOKUHT CTaHUNA NN BKITIoYeTe MallkKd
*ak Ha aganTepa. Cnen HAKOMKO
cekyHOn DO6OTbT M30aBa 3BYKOB CHUTMHaJl
N OnCriyiedaT cBeTBa.

PobOTbLT He pearupa,
KOraTo HaT1CHa HSAKOWM OT
ByTOHUTE.

[locTtaBunu CTe Ktoya Ha
3axpaHBaHeTO B N3KMOYeHO
NnonoxeHne.

HaTucHeTe Kioya Ha 3axpaHBaHETO BbB
BKJIIOYEHO MooXxeHue. [NoctaBeTe
pO6OTa BbB BKJllO4YeHaTa B KOHTaKTa
OOKUHT CTaHUNA N BKITIoYWeTe MallkKd
aK Ha agantepa. Cnen HAKOMKO
cekyHOn DO6OTbT M30aBa 3BYKOB CUTTHaJl
N OnCrneaT cBeTBa.

PoboTbT He MOXKe aa Hamepu
NOKUHF CTaHUMATA 1
baTepuaTa e n3ToLLeHa.

MoctaBeTe poboTa BbB BKOUEHaTa B
KOHTaKTa AOKUHI CTaHLUMa Ui
BK/IIOUETE Maslkma ¥KakK Ha aganTtepa.
Cnep, HAKOMKO CeKyHOM poboTbT n3gasa
3BYKOB CMIHas U OMCNNeAT CBeTBa.

[MpenynpeguTenHuaT
MHOMKATOP MUra 6bp30.

EoHoO unu 1 oBeTe Konenua ca
3aceqHanu.

MocTaBeTe KMioya Ha 3axpaHBaHeTo B
M3KMNIOUYeHo nonoxweHne. OTcTpaHeTe
MbXa, KOCMUTE, HULLIKUTE UK KabenuTe,
KOWTO Ca Ce Onen OKOMo OKauBaHeTo
Ha Konenuara.

EoHa vnu v oBeTe ueTkn ca
3aceqHanu.

[TouncreTe CTpaHUYHUTE YETKM (BUMXKTE
rnaea ,louyncreaHe 1 NoaOPbIKKA®).

[fOpHWAT Kanak He e nocTaBeH
WM € 3aTBOPEH HemnpaBUIIHO.

KoraTo ropH1sT Kanak He e noctaBeH
W He e 3aTBOPEH NpaBUiHO, pOBoTbT
He paboTu. MNocTaBeTe NpPaBUMHO
rOPHKA Kanak Bbpxy poboTa.

[MpennasnTenar e 3acenHan.

HaTtuncHeTe 6yToHa cTapT/cTon.
MosaurHeTe poboTa, Taka ue
npennasuTensT aa ce ocBoboan.
MocTaseTe poboTa Ha M3BECTHO
PAa3CTOAHME OT NPENATCTBUETO 1
HaTMcHeTe ByToHa cTapT/CcTon, 3a Aa
NPOABIKM UNCTEHETO.
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PoboTbT e 6un BaurHar,
[0KaTo e no4vncTean.

HatncHeTe 6yToHa ctapT/cTorn.
MocTaeeTe poboTa Ha noaa. Cnen Tosa
HaTncHeTe ByToHa cTapT/cTon, 3a aa
MPOABLAMKM YNCTEHETO.

PoBOTBLT He NouncTBa
nobpe.

KocbmueTtaTa Ha egHarTa unm
Ha aBeTe CTpaHM4YHN YeTKN Ca
N3KPUBEHU NI NperbHaTn.

HakncHeTe ueTkaTa Unn YeTknTe B
ToMMa BoAa 3a U3BECTHO Bpeme. AKO
TOBa He Bb3CTaHOBM NpaBuiHaTa
dopMa Ha KocbMyeTaTa, CMeHeTe
CTPaHUYHUTE YeTKM (BUKTE rnaBa
,CMaHa").

OUNTbPbT B KOHTEMHepa 3a
CMET € 3aMbpCeH.

MouncreTte GUNTbPA B KOHTEMHepPa 3a
CMET C Kbprna 1M YeTka 3a 3bbu ¢ MeK
KOCbM. MoyKeTe CblLIo Taka aa
nouncTuTe GUNTbpa M KoHTerHepa 3a
CMET C OBMKHOBEHA NMpaxocMyKaudka Ha
HMCKA HACTPOMKa Ha CMyKaTenHaTa
MOLLIHOCT.

AKO M34YEeTKBAHETO UM U3CMYKBaHETO
He e JOCTaTb4HO 3a Nno4yncrBaHe Ha
CDI/IJ'Ipra, cMeHeTe ro ¢ HoB. CbBeTBame
BV Oa CMeHdATe CDI/IJTI_bpa MoHe BeOHDMXK
rognHo.

OTBOPBT 3a 3aCMyKBaHe Ha
ObHOTO Ha KOHTenHepa 3a
CMET e 3anyLUeH.

MouuncTeTe OTBOPA 3a 3aCMyKBaHe
(BWkTe rnaea ,MouncreaHe u
noaapbyKKa“).

[MpegHoTO Konenue e
BIOKMPAHO OT KOCMU UMK
Opyrv oTnagbLm.

[MouncreTe NPeOHOTO Konenue (BMxTe
rnaea ,louyncreaHe 1 NoaapPbLIKKA®).

Po60OTbT NouMcTBa MHOIMO
TbMHa VN MTbCKaBa
MOBBPXHOCT, KOETO 3a4eMnCTBa
[aTynUmMTe 3a PUCK OT NadaHe.
[Nopaaw ToBa poboThT ce
OBWYKM MO HEOBMYAEH HaUNH.

HaTtuncHeTe 6yToHa ctapT/cTon 1 cnep,
TOBa NpemMecTeTe poboTa BbpXy
YYaCTbK OT Noaa, KOWTO e C MO-CBEeTbhA
LBAT. AKO MpobAemMbT Npoab/MKasa Aa
ce nosiBsiBa Npu Mo-CBeTIU yd4acTbLM OT
noga, nocetete
www.philips.com/support unu ce
cBbpyKeTe ¢ LleHTbpa 3a obcnyykBaHe Ha
noTpebuTeny BLB Balllata cTpaHa.

Po60oTbT NoumcTBa nof, KomTo
oTpasfaBa CUHO CbHYeBaTa
cBeT/IMHa. ToBa 3afencrea
[aTynumMTe 3a PUCK OT MagaHe
1 POBOTHLT Ce ABUMMYKM MO
HeobuyaeH HaumH.

CnycHeTe 3aBecuTe, 3a Aa n3onupare
MOMELLIEHMETO OT ClTbHYeBaTa
cBeTMHA. MoykeTe CbLUOo Taka aa
3ano4YHeTe NoYMCTBAHETO, KOrato
CTbHYEeBaTa CBET/IMHA He e TOoNKoBa
cvnHa.
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AkyMynaTopHaTa
batepua He MOXke
noBeye aa ce 3apexxaa
WU Ce U3TollaBa
npekaneHo 6bP30.

AKkyMynaTopHara batepua e
1M3yeprana nonesHnsa cu
YKUBOT.

3aHeceTe akyMynaTopHaTa 6arepus B
cepBu3eH LieHTbp Ha Philips 3a cMaHa
(Bm>kTe rnaea ,CMaHa").

batepwuaTta Ha
[OMNCTAHUMOHHOTO
yrpasneHyve ce
M3TOLLIABA TBbpae
6bp30.

Moske 61 He CcTe NocTaBuu
npaBuNHKA TMN BaTepua.

3a ANCTaHUMOHHOTO yrpaBneHue By
Tpsbea nnocka batepusa CR2025. Ako
npobnemMbT NPoAb/MKABa, NoceTeTe
www.philips.com/support unu ce
cBbpyKeTe C LleHTbpa 3a obcnyykBaHe Ha
noTpebuTeny BbB Balllata cTpaHa.

PoboTbT ce ABmKn
KpbroobpasHo.

Po60OTHT € B pexnM Ha
noymMcTBaHe Ha neTHa.

ToBa e HopMasHo noBeaeHue. PexxnMbT
3a MNOYNCTBaHe Ha NeTHa Moye aa ce
AKTUBMPA, KOraTo 6bae OTKPUTO CUHO
3aMbpcaBaHe Ha noaa, 3a aa ce
MOYNCTU OCHOBHO. TOW € CbLLIO Taka
UacT OT ABTOMATUUHMNS PEXKUM Ha
nouncrteaHe. Cnen oKono M1HyTa
pPO6OTHT Bb3CTAHOBABA HOpMaHATa Cu
cxemMa Ha noumcteaHe. MoykeTe na
cnpeTe pekyMa Ha noumcTeaHe Ha
neTHa 1 KaTo m3bepeTte OpYr PeXXMM Ha
MoYncTBaHe OT ANCTAHLIMOHHOTO
yrnpasneHue.

PoBOTLT He MOoXKe da
HaMepy OOKUHT
cTaHumaTa.

Hama goctaTbuHO MACTO 3a
poboTa oa ce Npuasu«Km 0o
OOKWUHT CTaHUMATA.

OnuTanTe ce ga HamepuTe Apyro MACTo
3a AOKUHI CTaHuuaTa. Buyxkre
,MOHTMpPaHe Ha OOKUHI CTaHUMATa" B
rnaea ,llogroToBKa 3a ynotpeba“.

PoboTbT npoabmkasa
AKTUBHO [a TbpCU.

OcTaBeTe Ha poboTa oKoo 20 MUHYTK,
3a @ ce BbpHe [0 OOKWMHI CTaHUMATa.

PoboTbT He e cTapTupaH oT
[OKWHI CTaHUuATa.

AKO ncKaTe poboThbT Aa ce BbpHe 00
OOKVHI CTaHUMATa Clef NoYnCTBaHe,
CTapTMpanTe ro ot Heq.




136 Pycckun

BBepeHue

[NosgpaenaemM C NoKynkom npoayKuym Philips! UTobbl BOCMONb30BaThCa BCEMY MPEnMYLLIECTBAMY
noaaepku Philips, 3apervctpupynTe nsgenvie Ha seb-cante www.philips.com/welcome.
BepxHas KpblLka

Pyuka KpbILKKM NblnecbopHMKa

KpblLKa nbinecbopHmka

OunbTp

[MblinecbopHUK

BeHTunatop

Bamnep

[aTumk ooK-cTaHumm

KHonka «CtapT/cTony (004 3anycka uim ocTaHoBKM poboTa-rbliecoca)
10 Owncnnen

11 Conno TriActive XL

12 MepenHee koneco

13 Banbl 4nsa 60KOBbIX LLETOK

14 OaTtumkn nepenana BblCOT

15 OTcek ana 6atapen

16 Koneca

17 BcacblBatoLLee oTBepCTVE

18 BokoBble WeTKM

19 [Oeprkatenb anemMeHTa nmTaHmsa

20 MynbT ANCTAHLMOHHOIO ynpaBneHus

21 ManeHbKuin Wwtexkep

22 Apantep

23 [JoK-cTaHums

Oo~NOUT~WN —

Oducnnen v NynbT AUCTAHLUMOHHOIO yrnpaBiieHus

Owucnnen (Puc. 2):

1 TMpeaynpexaaloLmm nHOKaTop

2 WMHOpKaTop 3anofHeHWs NblnecbopHmKa
[ynbT gUcTaHUMoHHOro ynpaesnexua (Puc. 3):
1 KHOMKW HaBuraumm n kHonka «CtapT/cTony
2 KHOMKa nogkmoyeHus K JOK-CTaHUMm

3 KHoMkKa BpeMeHu y6opKu

4 KHOMKU pexxmuma yoopKm

MpuHLUMN paboTbl poboTa-nbliecoca

Obnactn npumMmeHeHna poboTa-nbinecoca

Po60T-Mblnecoc ocHalleH NonesHbiMmU GyHKUMSMK, Bnaroaaps KOTOPbIM MOMHO BbINOMHUTL
KayecTBeHHYIO y6OpKyY MOoB B AOME.

Po60T-MNblNecoc naeanbHO NOAXOANT ANA YOOPKM TBEPAbIX HAMOMbHbLIX MOKPLITUA: NAPKeTa, MNANTKA
NN NHoneyma. Mpu yeopKe MArKMX HanosbHbIX MOKPLITAN, HANPUMEP KOBPOB UV KOBPOBbLIX
MOKPbLITUA, MOMYT BO3HUKHYTb TRYAHOCTW. ECNM pOBOT-MbINeCcoC NCNob3yeTca ans yBopKuM KOBPOBbLIX
MOKPbLITUA UM KOBPOB, NepBoe BpemMsa rnoHadnioganTte 3a ero padoTomn, MoMrUMo 3Toro, 3a poBoTOM-
MbINECOCOM HEOBXOOMMO CEOUTb, €CNU OH UCMONb3YeTCH A7 OUNCTKN OUeHb TEMHOIO UM
BNecTaLLero »ecTKoro nona.
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PyHKUUM poboTa-nblnecoca

Cucrema oUnCTKU

Pob0oT-MNbinecoc ocHalLeH 2-CTyneHYaTom CUCTEMOM OUUCTKM, KoTopas 3GdeKTVBHO CrpaBiaeTca ¢

yBOpKOM NOMoB.

- [1Be BOKOoBbIE LLETKM MOMOraloT CoObpaTh Mbiflb B YIMax v BOOSb CTEH, a TaKyKe yoandioT
MNPUAUILLYIO MPa3b, HANPaBNAsa ee K BcacbiBaloLLieMy oTBepcTmio (Puyc. 4).

- bnarogaps MOLLHOM CUe BCAChIBaHWA POBOT-MbINeCcoC COBUPAET Cyxyio rpa3b, KOTopas nonagaeT
uepes BcacblBamlLlee oTBepCTME B MbinecbopHukK (Puc. 5).

Mporpammbl y6opKn

B aBTOMaTNUeCcKOM pexkmme YyOopKM poboT-MblNecoc aBToOMaTUYECKM NPUMEHSIeT 3adaHHYIo
rnocnenoBaTenbHOCTb MPOrpaMMm yoopKM Ansa oNTUManbHOW OUMCTKM BCEX 30H NMOMeLLIeHNA.
Vcnonb3ytoTcs cnenyioLLme nporpamMmbel yOOpKU:

1 Z-nporpamma, unu sursar (Puc. 6)

2 [Mpown3BonbHaa nporpamma (Puc. 7)

3 [lMporpamma «Baonb cteny (Puc. 8)

4 Tporpamma ToyeyHowm ouncTku (Puc. 9)

B aBTOMaTNUYeCKOM pexkmme YOopKM poBoT-MblNecoc NpUMeHaeT 3TX NPOorpaMMbl B GUKCUPOBAHHOM
nocnenoBaTenbHOCTV: Z-MporpamMmma, Npovr3BoibHaa NporpamMmMa, NnporpamMma «Boonb cTeHy v
nporpamMma To4eYHOm OUUCTKM.

3aBepLLMB BbIMOMHEHWE 3TOW NoCcneaoBaTelbHOCTY MPOrpamMMm, POBOT-MbINeCcoC CHOBAa HaUMHaeT
paboTtaTb Mo Z-NporpamMme, a 3aTem MoBTopseT BCe NPOorpaMmbl B TOM ¥e NocnieaoBaTenbHOCTH,
MoKa He PaspPAaNTCA aKKyMYNATOP WK NoKa PoBOT-MbINeCcoC He BbIKMoUaT BPYUHYIO.

MpuMeYaHne. MoYKHO TakyKe OTAeNbHO BbIOpaTh MO60M PeXKMM, HaXKaB COOTBETCTBYIOLLYIO KHOMKY Ha
nynete Y. JononHuTenbHble cBeaeH s cM. B rnase «/cnonb3oBaHne poboTa-nbifnecocay, B pasnene
«PexknmMbl yOOPKMY.

Kak pO6OT—I'IbIJ'IeCOC pacrno3HaeT neperiagbl BbiICOT

PoboT-Mnbinecoc ocHalleH Tpema gaTumMkamum nepenana BbICOT, PaCrONOMEHHbIMU Ha €ro H/YKHEN
ctopoHe. C MOMOLLbIO 3TUX AATUYMKOB POBOT-MbINeCcoC pacno3HaeT nepenaibl BbICOT (HanpuMep,
NecTHUUbI) U n3beraet ux.

MprmMeyaHre. POBOT-MbINecoC MOXKET MepeMeLLaTbCA PFAAOM C OT/IMYAIOLLIMMCA MO BbICOTE OT nona
06BLEKTOM, MOCKOJIbKY d)pOHTéU"IbeIV] OaTtyuK riepernaga BbIiCOT pacriofioxeH 3a 6aMI'IepOMA

BHUMaHue! B HEKOTOPbIX ClyYanX AATYMKY Nepenaaa BbICOT MOMYT He 06HAPY)XUTb JIECTHULYY Unn
OpYron rnepenajpg, BbICOT B HY)XHbI MOMEHT. [03TOMY Bbl AOMKHbI BHUMATESIbHO C/lIeAuTb 3a
PO6OTOM-MbLIIECOCOM NPUY NEPBOM MCMOJIb30BAHUN 1 NPY Y6OPKe PSAOM C IeCTHULLEN W ApYruMm
rnepenagoMm BbiCOT. PerynsipHo ounLiante AaTymMKm nepenaga BbiCoT, UTO6bl pOo60T-Mblecoc Bceraa
OOMKHbIM 06pa3oM pacrno3HasBan rnepenaabl BbICOT (MHCTPYKLUN CM. B r1aBe «OuncTka u
06CnyYKMBaHue»).

Mepen nepBbIM UCMOJIb30BaHNEM

YcTaHOBKa BOKOBbIX LLIeTOK
1 PacnakyinTte 60KOBbIe LLUETKM U MOMOMMTE POOOT-MbINEeCOC Ha CTOM UMM Ha MNOoJ BBEPX AHOM.
2 HapgeHbTe BOKOBbIE LLETKM Ha Baslbl HA HUMKHeEM yacTun poboTa-nbinecoca (Puc. 10).
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MpuMeyaHme. YoeamTech, UTo BOKOBbIE LLETKN HAOEKHO 3adUKCMPOBaHbI. MPYKMUTE X K Bay
[0 LLenyKa.

YpaneHue 3almMTHOro ApPJiblKa C nyJibTa ANCTAHUUNOHHOIO yrnpaBJ/ieHNA
B nynbTe AncTaHuUMoOHHOro ynpasnexus yctaHoBneHa batapesa CR2025 MoHeTHOro tuna. 2ta
baTtapes NoKpbITa 3aLLMTHBIM APbIKOM, KOTOPbI HEOBX0AMMO yAaNnTb Nepen, MCNoNb30BaHNEM.
1 V3BnekuTe 3aLLUUTHBbIN 9pNbiK M3 oTceka ana batapeu B nynste (Pyc. 11) AncTaHUMOHHOro
yrpasneHus.
Tenepb NynbT ANCTAHLMOHHOIO YNPABAEHNSA FOTOB K MCMOb30BaHMIO.

MoarotoBka Nnpubopa K paboTte

YcTaHOBKa OOK-CTaHUUU

1 [MoaknounTe ManeHbKU LUITEKep aganTepa K rHe3ny Ha OoK-ctaHumu (1) 1 BCTaBbTe aganTtep B
SNeKTpUYeckyto po3eTky (2) (Puc. 12).

2 Pa3smMectuTe AOK-CTaHLMIO Ha FOPU30OHTA/TIbHOM, POBHOM yUacTKe Mofa 'y CTeHbI.

MpuMedaHme. Ybeamtech, UTo Ha paccTtosHum 80 cM cnepeaun oT AoK-cTaHuUmm (Puc. 13), 30 cm
cnpasa 1 100 cM cneBa HET NPEenATCTBUN UN MEPENaAn0B BbICOT.

Ba)kHOe npuMeydaHme. pexxum rnyboKoro cHa

B pekmme rnyboKoro cHa poboT-MbiNlecoc He pearvpyeT Ha HaxkaTusa KHOMOK. UTobbl CHOBa

BKIOUUTb POOOT-MbINECOC, HAXOOALIMMCA B pexxrme rnyboKoro cHa:

1 Haxkmunte KHonky «CTapT/cTon Ha poboTe-Mbinecoce, YTobbl nepeBecTn POBOT-MbINecoc U3
peXkrmMa rnyboKoro CHa B PeXXMUM OXKnoaHua.

2 Haxkmute kHonky «CtapT/cTony Ha poboTe-nbinecoce (Puc. 19) unu nynste ANCTaHLUMOHHOrO
yrpaBneHurs, YTobbl 3anyCcTUTb POBOT-MbINecoc.

3 Ecm poboT-Mbinecoc He HaurHaAET yOOpKy, MOMECTUTE ero Ha MOAKMIOYEHHYIO K CETU OOK-
CTaHLMIO N8 3apSaKM akkyMynaTopa.

PoboT-MbINecoc nepexoanT B PeXxrM rmyboKoro cHa, ecniv HaxkaTb U yaep1BaTb KHOMKY

«CTapT/CcTony B TeyeHue 3 cekyHa. OH MOXKET TakyKe NepenTu B PeXXUM MyBOKOro cHa npw noiHoM

paspane akkymynaropa. HanprmMep, akkyMynaTop MOXKeT MOMHOCTbIO PaspaanTbCa, ecnv poboT-

MbIIECOC HE MOYKET HAaMTK CBOIO AOK-CTAHLIMIO.

MpuMeYaHue. Henb3s BbIBECTU POBOT-MbINECOC U3 peXkmma rnyoboKoro CHa C MOMOLLbIO KHOMKM
«CTapT/CTOM» Ha NyfbTe AUCTaHUMOHHOMO yrpasneHua. CneoyeT HaxaTb KHOMKY
BK/IOUEHWA/BbIKNIOUEHWA Ha poBoTe-Mblnecoce.

3apsiaka

- Tpw NepBoOW 3apanKe, a TaKkxKe Npu 3apsaaKe NOMHOCTBIO PA3PAKEHHOrO aKKyMyNAaTopa poboTa-
rblfiecoca Bpems rosHOW 3apsaaKmM COCTaBNAET YeTblpe Yaca.

- [1py NONHOCTBLIO 3APAKEHHOM aKKYMYNATOPE POBOT-MbINECOC MOXET BbIMONHATL YOopKy A0 100
MUHYT.

- 3ap9u1r<a pO6OTafl’lbIﬂeCOCa BO3MOXHa TOJIbKO Ha AOK-CTaHUNK.

3apsaKa Ha AOK-CTaHuuu
1 Haxkmunte kKHonky «CTapT/CcTony Ha Kopryce poboTa-nbiiecoca.
2 [lomMecTute poboT-MbINeCcOC Ha NOAKMOYEHHYIO K CeTU AOoK-CcTaHuwmio (Puc. 14).
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3 Knonka «CtapT/crtony HauyHeT MenieHHo muratb (Puc. 15).
4 Korpa akkyMynaTtop 6yaeT MofHOCTbIO 3apsarkeH, KHomka «CTapT/CTony HauHeT CBETUTLCH, He
murasa (Puc. 16).

ABTOMaTMUECKaa 3apaaKa Bo BpeMs YOopKu

1 TMo 3aBepLUeHnn YOOPKU UNK KOraa B akKyMyIsiTOpe oCTanoch Tonbko 15 % 3apsaa, poboT-
MbINecoc aBTOMATUYECKM ULLET AOK-CTaHLUMIO Ans Noa3apsaky. Bo Bpemsa nomcka OoK-CTaHLUmmn
kHormka «CtapT/cTon» BbicTpo Muraet (Puc. 17).

2 Korga akkymynatop 6yaeT NofHOCTBIO 3apsyeH, KHomMKa «CTapT/CTon» HauHeT CBETUTLCS, He
Muras.

MprmedaHue. PoboT-nblnecoc OCYLLIeCTBMIAET aBTOMATUYECKUI NMOVCK AOK-CTaHLMK TONbKO B cyyae,
ecnv yoopKa Hauanach ¢ AOK-CTaHLMW.

MoaoroToBKa NomMeLleHus K ybopke

MNepen ybopKon ybepuTe C nona BCce He3akpenneHHble 1 Xpyrnkme oobekTbl (Puc. 18),
a TakXke Kabenu, NpoBoaa v LHyPbI.

DKcnnyarauma poboTta-nbliecoca

Hauano n okoHyaHue paboTbl

1 Haxkmute KHonky «CTapT/cTomny.

- MOYKHO MCMOSb30BaTb KHOMKY «CTapT/CTorny Ha Koprnyce poboTa-nbinecoca (Puc. 19)
- WU Ha NynbTe AncTaHuUroHHoro ynpaesnenus (Puc. 20).

2 KHonka «CtapT/CcTony 3aropuTcs, 1 poboT-Mblecoc HauHeT yoopky (Puc. 21).

3 VYb6opka byaeT BbIMOMHATLCA B @BTOMATUUECKOM pexxiMe A0 Tex Mop, MoKa akKyMynaTop poboTta-
Mbinecoca He paspsaanTca. B aBToMaTnyeckoM pexxmme yoopKy poboT-Mbliecoc NMoBTOPAeT
nocnenoBaTeNbHOCTbL MPOrpaMM y6opKu: Z-NporpamMmmy, MPOV3BObHYIO NPOrpaMMy, MPOorpaMmmy
«BOoonb cTeH» 1 nporpamMmy TodeuHom ouncTkm (Puc. 22).

MprMedaHe. YTobbl BbIBpaTh OTAEMbHbIN PEXKUM, HAXKMUTE COOTBETCTBYIOLLLYIO KHOMKY Ha MnyfbTe
OVCTaHLIMOHHOIO yrpasneHus. [ononHUTeNbHbIe CBEOEHUS CM. B pasaene «Bblibop pexkuma
YOOPKMY.

4 Korpa akkyMyaTop paspsarkeH, KHorka «CTapT/cTony HaunmHaeT MUrathb 1 poBoT-MblNnecoc ULeT
[OK-CTaHumMo ong nogsapsaaku (Puc. 17).

5 HaxatueMm KHoMKku «CTapT/CTomn» TakKe MOMHO NPUOCTAaHOBUTL UM NOSTHOCTHIO NPEKPaTUTb
yBOPKY. ECNM NpY MOBTOPHOM HayKaTum KHOMKK «CTapT/CTorny ypoBeHb 3apaaa akkyMynaropa
[OCTATOYHO BbICOK, POBOT-MbINECOC NPOOOIKaeT yOOPKY B aBTOMATUUECKOM peXxiMe.

6 UYTOObI POBOT-MbINECOC BEPHYCA Ha JOK-CTaHLMIO MPeXKae, Yem paspsaanTca akKyMynaTop,
HaXKMUTE KHOMKY MOOKIIOUEHUA K OOK-CTaHLMM Ha NyfbTe OMCTaHUMOHHOMo ynpasneHua (Puc. 23).

KHonka «CTapT/cTony 3aMuUraeT 1 poboT-Mbiecoc HAYHET UCKaTb JOK-CTaHuUMIo (Puc. 24).

MpuMeyaHue. Ecnm poboT-Mnbifecoc 6bi 3anyLUeH He OT AOK-CTaHLIMK, OH He ByaeT
ABTOMATUYECKM UCKATb ee, Koraa akKyMynaTop paspaamTcs. ECM ypoBeHb 3apaaa akkyMynaropa
[OCTATOYHO BbICOK, TO POBOT-MbINECOC MOYKHO BEPHYTb K JOK-CTAHLIMW, HAXKAB KHOMKY
MOAKMIOUEHNS K JOK-CTaHLIMK Ha MySbTe AUCTAHLMOHHOIO yrpasieHns. ECin akkyMynaTop
MOMHOCTbLIO PA3PAYKEH, POBOT-MbINECOC HEOBXOAMMO MOCTABUTL Ha AOK-CTAHLIMIO BPYUHYIO.
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YnpaBneHue OoK-CTaHLuuen

Ha noK-cTaHuUMM eCTb ABEe KHOMKM, C MOMOLLbIO KOTOPbIX MOYXHO YNPaBMATb POOOTOM-MbITECOCOM.

KHonka «Y6opKa nocre 3apaaxkm»

Ecnu HaxkaTb KHOMKY «YBopKa nocne 3apsaaxiy Ha OK-CTaHLMW BO BPeMsa 3apsaKn poboTta-
Mnbliecoca, POboT-MNbINeCcoC NPUCTYMUT K YOOPKE, KaK TOMbKO aKKyMYIATOP ByaoeT MONMHOCTbIO
3apsreH (Puc. 25).

KHonka «24 yaca»

Ecnu HaxkaTb KHOMKY «24 yaca» Ha JOK-CTaHUMK, CTaHUMS HAUHET 0bpaTtHbI oTYeT 24 4acoB A0
cnepnyoLen yoopku. Mo 3aBepLUeHr 0bpaTHOro oTcyeTa PpoboT-MbIIeCOC HAUHET YOOPKY 1
MPOOOMKUT ee [0 TeX Mop, MOKa aKKyMYNAToOp He paspsaanTca. 3aTeM poboT-Mblnecoc
aBTOMAaTUYECKM BEPHETCA Ha AOK-CTaHuUMo Ana noasapsaxkm (Puc. 26).

Bbib6op pexknma ybopKu

Bbibop pexxnuma ybopKu

[TOMUMO aBTOMATMUEeCKOro pexxmmMma V6ODKI/I OaHHbIN pO6OT*FIbIJ'IeCOC rnogoepxnBaeT YeTblpe
OTOeNbHbIX pexxma \/6ODKV], KaXKObIN 13 KOTOPbIX MOYKHO aKTUBKMPOBATb COOTBETCTBYIOLLIEN KHOMKOMN
Ha nynbrte gMCTaHUMOHHOIO yrnpaB/ieHns.

Z-nporpamma

Ecnu BknoueHa Z-nporpamMmma, poboT-MNblecoc NnepemMeLLaeTcs Mo KoMHaTe Z-o0bpasHbiMum
OBVXKEHVAMU. DTa NporpamMMa npefaHasHadeHa ans O4mnCcTKM KpynHbIX ydacTkos (Puc. 27).
MpowusBonbHaA nNporpamMmma

B 3TOM pexknMe poboT-Mblnecoc npon3soanT yOOopKy NoMeLLeHNs], CoBepLLIast MPOn3BObHbIe
nepemMeLLeHma no NPaMon U KpecT-HakpecT (Puc. 28).

Mporpamma «Boonb cTen»

B 3TOM pexkrMe poboT-Mblnecoc nepeapuraeTcst BAOMb CTeH, obecneumBasn 6onee TuarensHyo
y6opkKy (Prc. 29) faHHOro y4acTKa NnoMeLLieHNs.

Mporpamma ToueyHom y6opKmM

B 2TOM peykmme poboT-MbINecoc NPomM3BOSIbHO NepemMeLLaeTcs No HebosbLIOMY YYaCTKy Nona,
UTobbI TLaTenbHo (Puc. 30) ero ouncTuTb.

MpuMeyaHue. MporpamMMa, BbibpaHHaaA BPYUHYIO, BbINOMIHAETCA TOMbKO HECKOMBKO MUHYT. 3aTeM
POBOT-MbINECOC MNePEeKNoYaAETCH B aBTOMATUYUECKNA PEXKUM YOOPKN.

PyuHoe ynpaBneHue

1 [OnaynpasneHusa nepedpumykeHnemM poboTa-nbinecoca no nomeldeHumio (Puc. 31) ucnonbaymre
KHOMKM CO CTPENKaMM BBEPX, BHI3, BMIEBO U BMPAaBO PAOOM C KHOMKOM «CTapT/CTomny Ha nysbTe
OVCTaHLMOHHOIO yripaBneHus.

MpumMeuaHue. CobriofanTe 0OCTOPOYKHOCTb, KOraa yrpasnidaeTe po60TOM-MbIIECOCOM BPYYUHYIO
PAOOM C Nepenagamu BbICOT 1 NeCTHULIAMU.

MpuMeyarne. QyHKLMA Mblnecoca U BOKOBbIE LLETKM paboTaloT, TOMbKO KOoraa poboT-MbiNecoc
efeT Brnepen. KHoMKu nepemeLLleHns BNeBo, BNpaso 1 Hasan npeaHasHadeHbl MCKNoUUTENbHO
019 HaBUraLmm.
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Ncnonb3oBaHWe KHOMKU BpeMeHn YHopKu

YTOBbI pOBOT-MbINECOC BbIMOMHAN YOOPKY B TeUeHMe 35 MUHYT, HAXKMNTE KHOMKY BpeMeHU yHopKn
Ha NynbTe ANCTaHUMOHHOMO ynpasneHus. Mo 3aBepLUeHnM 3a0aHHOro BpemMeHn yeopKM poboT-
MbINecoC BepHETCA Ha AOK-CTaHLMIO Ansa noasapsakm (Puc. 32).

CurHanbl n nx 3HadYeHue

Po60T-MblNecoc ocHalleH aMcnnieem C ABYMS MHAMKATOPaMW: NpeaynperKAaioLLMM UHAMKATOPOM W
VMHOMKATOPOM 3aroNHeHNs NbinecbopHuKa. KHomnka «CTapT/cTomny» NogaeT CBETOBbIe CUrHasbI.
3HaueHre 3TUX CUrHaNoB NpeacTaBneHo B Tabrnmue HbKe.

CurHan 3HaueHue

KHomnka «CTapT/cTon» pOBHO CBETUTCA. PoboT-nbinecoc rotoe K yoopke.
KHonka «CTapT/cTon» MeafieHHo MuraeT. PoboT-nbinecoc 3apshxaeTcs.
KHonka «CTapT/cTony 6bICTPO MUraeT. Po6oT-nbinecoc UieT AOK-CTaHLMIO.

AKKYMYATOP pOBOTa-MblNecoca PaspsareH.

CBEeTUTCA MHAOMKATOP 3aMNoNHEHNA MblnecbopHUK 3aNONHEH.
MblnecbopHUKa.

CBeTUTCAa NpenynpexxaaloLLmmn MHONKATOP. Bbl nogHaNM paboTaoLmn poboT-Mblnecoc.

3aKknmMHmMno bamnep poboTa-nbinecoca.

3aKIMHUAO KONeco unm 6OKOB\/IO LLIETKY.

BepxHAs KpbILLKA OTCYTCTBYET UM yCTaHOBeHa
HenpaBUNbHO.

Po60Ty-MNblnecocy He yaaeTca HamTh OOK-
cTaHumio.

yl'lpaBﬂeHVle C MOMOLLBbIO XJTOIMNMKa

YnpasneHue ¢ NOMOLLBIO XOMKa aKTUBUPYETCH, KOraa poboT-MbINecoc NepexoauT B CrALLUNA PErKUM
B CNedyioLnx cuTyaumsx:

- ecnu ybopKa OCTaHOBNEHa M3-3a OLUNBKMN;

- e 3anporpaMMmMpPOBaHO KOPOTKOE Bpems YOOPKU;

- ecnv eMy He yOaeTcsa HamTh CBOIO JOK-CTaHLUMIO B TedeHue 20 MUHYT

Ecnu Bbl He BuauTe pO6OT—I‘IbIJ’IeCOC, ero MOXKHO HanTw, XNOMNHYB B NagoLun. PoboT-nbinecoc oTBeTUT
3BYKOBbIM CUMHa/IOM U MOACBETKOM BCEX 3HAUKOB Ha aucrnee.

Ouunctka n yxopn,

YpaneHmne mycopa 1 ouncTKa NbliecoopHUKa

Ecnu nHamkatop 3anonHeHus nbinecbopHUKa POBHO CBETUTCS, MbINIeCOOPHMK HEOBXoAMMO
OMOPOXKHUTB U OUNCTNTb.

1 CHUuMUTe KpbILKy (Puc. 33).

2 [loTaAHUTE 3a PYYKY KPbILLKW NblNecbopHMKa 1 N3BNexkuTe NbinecbopHrK 13 ero otceka (Puc. 34).
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[MpyMedaHue. Vi3Bnekas unu ycraHasnmsast I'IbIJ'IeC60le/IK, 6V,EI,bTe OCTOPOXHbI, He rnospennTe
nonact BEHTUNATOPA.

3 OCTOPOXKHO CHMMUTE KPbILLKY C NbinecbopHuKa (1) n nssneknte dpunbTp (2) (Puc. 35).
4 BbITpACKTe NbINecbopHYK Haa MyCOpHbIM BeApoM. OUnNCTUTE GUNBTP M BHYTPEHHIO NMOBEepPXHOCTb

oTceKa And Mbi TKaHbIO UK 3yOHOW LLIETKOWM C MAMKOM LLETUHOW. TakyKe OuncT1Te BCcachiBaloLLee
OTBEPCTME B HMYKHEWM YacTy NbinecbopHuka (Puc. 36).

BHuMaHue! Mblnec6opHUK 1 GunbTp Hesb3s OUULLLATL C MOMOLLbIO BOAbl U/IU MbITb B
NOCYA0OMOEYHOW MaLUuHe.

5 CHoBa yctaHoBUTE GUILTP B NbinecbopHMK (1). 3atem HakpouTe nbinecbopHuk (2) (Puc. 37)
KPbILLIKOW.

6 CHOBa yCTaHOBWTE MbINeCOOPHMK B €ro OTCEK 1 3aKpOMTE BEPXHIOID KPbILLKY poboTa-Mnbinecoca
(Pwc. 38).

BHuMaHue! Cnegurte 3a TeM, UTOGbI B NbiIec60pHMKe Bcerga 6bin yctaHoBneH ounbTp. Ucnonbaysa
pob6oT-nbinecoc 6e3 ¢punbTpa B NbIeC60PHUKE, MOXXHO NOBPeaUTb ABUrartesb.

Ounctka po60Ta— nblyiecoca

UToOblI NOAAepMBaTh KAUeCTBO YOOPKYM Ha AOMKHOM YPOBHE, HEOBXOAMMO BpeMs OT BpeEMEHM

oumLLAaTb AQTUMKKM Nepenafa BblCOT, Koneca, bOKOBbIe LLIETKM 1 BCaCblBalOLLLEe OTBEPCTHE.

1 YcTtaHoBWTe NbINecoc Ha POBHOW MOBEPXHOCTY U MepeBepHNTE ero.

2 LlleTkom C MArkom LLEeTUHOM (HanpuMep, 3yBHOM LLIETKOM) CMaxHKTe Mblfb WA BOPC C AATUNKOB
nepenapna BbicoT. (Puc. 39)

MprmMedaHve. [laTumkmn nepenana BbICOT HEOBXOAMMO OUULLIATL PErynspHo. 3-3a rpssm Ha
NaTuMKax nepenaga BbICOT POOOT-MbINECOC MOYKET He ODHAPYXKMTb Mepenas BbICOT UM NECTHULLY.

3 LlleTkow ¢ MArKow LWEeTUHOM (HanpmuMep, 3yOGHOM LLIETKOWM) CMaxHUTE Mbiflb MW BOPC C NepeaHero
Koneca n bokoBbIx Konec (Puc. 40).

4 YT00bI OUUCTUTE BOKOBbLIE LLIETKW, BO3bMUTE KX 3a LLIETUHY U CHUMUKTE C BanoB (Puc. 41).

5 Markow LweTkom (Hanpumep, 3yo6Hom) nnu Tkanbio (P1c. 42) cMaxHUTe BOPC, BOMOCh! M HUTW C Bana
11 C BOKOBOW LLIETKW.

6 YbeamuTech, YTO Ha BOKOBBIX LLIETKAX M HA HMXKHE NaHeny poboTa-Nblecoca HeT OCTPbIX
npeaMeToB, KOTOPble MOryT NOBPeanTb NOoJ.

7 CHaB BOKOBbIE LLIETKM C BAIOB, OTKpoOWTe GurkcaTopbl conna TriActive XL. [1ng 3Toro BcTaBbTe
nanblbl B MECTa, YKasaHHble CTpenkamm, 1 cHuMmTe conno TriActive ¢ poboTta-nbinecoca (Puc. 43).

8 Markowm weTtkon (Hanpumep, 3yoHon) (Puc. 44) ounctnTe BcachbiBaloLLlee OTBepCTHE.

9 YpanuTte BCe BMAOWMbIE 3arpasHenma ¢ conna TriActive (Puc. 45).

10 BcraBbte dpukcartopbl conna TriActive B 0OTBEPCTUA Ha HMXKHEW YacT poboTa-nbinecoca (Puc. 46).
3anBuHbTe conno TriActive B kopryc. YoeaomTech B TOM, UTO COMO CBODOAHO ABMYKETCA Ha
HECKOMbKO MUMNTIMMETPOB BBEPX 1 BHW3.

3amMeHa

3aKas akceccyapoB

YT06bI NProbpecTn akceccyapbl UK 3anacHble YacTu, noceTuTe Beb6-canT
www.shop.philips.com/service v obpaTnTech B MECTHYIO TOProsyio opraHmnsauumio Philips. MoxHO
TaKyKe CBA3aTbCs C LeHTPOM Noaaep»Km notpebutenen Philips B BalLen cTpaHe (KOHTaKTHaa
MHGOpMaLMA NpvBeneHa B rapaHTUMHOM TanoHe).
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3amMeHa punbTpa

Ecnu dunbTp cMnbHO 3arpasHeH Mnu MOBPEXKOEH, 3aMeHKTe ero. YTobbl 3aKkasaTb HOBbIN GUALTP,
Mcnonb3ymte HoMep 3akasa FC8012. MIHCTpYKLUMM Mo 13BnedeHuio GrnbTpa 13 NbinecbopHmMKa 1
YCTAHOBKE 0BPATHO B MbINeCOOpHMK CM. B pasaene «YaaneHne Mycopa v OUncTKa NblnecbopHUKay
rnaBbl «OYMCTKA M yXOMY.

3aMeHa 60OKOBbIX LLLeTOK

[ns nogaoepyaHns onTUManbHbIX Pe3yNbTaToB YOOPKM BOKOBbIE LLIETKM HEOBXOAMMO 3aMeHATb
uepes HeKoTOpoe Bpems nocsie Havana MCrob30BaHNs.

MpumedaHme. MNpn NbbiX MPU3HAKAX M3HOCA UM NOBPEXXOEHNA BOKOBbIE LLIETKM CleayeT 3aMeHNTb.
Mbl TaKKe peKoMeHayem 3aMmeHsaTb 0be BOKOBbIE LLIETKN OAHOBPEMEHHO. 3anacHble HOKOBbIE LLIETKMU
MOXYXHO 3aKasaTb B Habope no HoMepy 3akasa FC8013.

1 UYTob6bl 3aMeHUTb BOKOBbIE LLIETKWN, BO3bMUTE CTapble BOKOBbIE LLETKM 3a LLEeTUHY 1 CHUMUTE C
Banos (Puc. 47).
2 HapgeHbTe HoBble 6oKoBbIe LWeTKM Ha Banbl (Puc. 10).

3aMeHa aKKymynaTopa

3aMeHa akKymynatopa poboTa-nbiNnecoca MOXKeT BbiTb BbIMOMHEeHA TOMbKO KBATUGULIMPOBAHHbIM
CepPBUCHbIM UHYKeHepoM. [JocTaBbTe POBOT-MbIeCcOC B aBTOPU30BAHHbLIN CePBUCHbIN LIeHTP Philips
A5 3aMeHbl aKKyMyATopa, ec/in ero 6onblie He yaaeTca 3apsaamTb UK OH BbICTPO pas3payKaeTcs.
MOYKHO HaMTU Ha rapaHTUNHOM TaNoOHE KOHTAKTHYIO MHGOPMALIMIO LeHTPa Noa0epHKKn
notpebutenen Philips B Ballen ctpaHe wunn Ha Beb-cante no agpecy www.philips.com/support.

3amMeHa baTapeu nynbta AUCTAHLUMOHHOIO yrpaBfieHns

B nynbTe AMCTaHUMOHHOIO ynpasneHus ycTaHoBNeHa Kpyrnas nnockas batapes CR2025. Ecnn
pPOBOT-MbINECcoC NepecTal pearnpoBaTh HA HAXKATME KHOMOK MyfbTa AMCTAHLUMOHHOMO yrpasneHus,
3aMeHuTe bartapelo.

1 TlepeBepHUTE NYNLT ANCTAHLIMOHHOIO YNpaBneHuns. HayxkmuTe KHOMKY GUKCaALIMK Ha AepykaTtene
6arapen 1 OOHOBPEMEHHO CABWMHbTE AepyKaTenb baTtapeun C NynbTa ANCTAHLUMOHHOIO yrpaBneHys
(Puc. 47).

2 l3BnekuTe CceBLLyIO BaTapeto U3 AepykaTens 1 BCTaBbTe HOBYIO BbaTapeto. CHOBa yCTaHOBUTE
Oepxatenb 6arapeun Ha NynbT ANCTAaHLMOHHOMO ynpasneHus (Puc. 48).

XpaHeHue

Ecnu Bbl He cobupaeTech UCMonb30BaTk POBOT-MbINECOC B TeYeHMe MecaLa 1 bonee, HaxmmTe u
yOepyuBamnTe B TeuyeHme 3 cekyH, KHomKy «CTapT/cTorn» Ha poboTe-nbinecoce, YTobbl NepeBecTy ero
B PEXKMM rMyBOKOIro CHa OM1A 3aLMTbl ero akkyMynatopa. OTcoeanHnUTe OOK-CTaHLMIO OT 3MeKTPoCeTu
ONA SKOHOMUM DHEPrmu.

N3BneueHmne akkymynaropa

MpenynpexxpeHue! CnegyeT U3BNeKaTb aKKYMYIATOPHbIe 6aTapeu TONbKO nepeq,
yTunusaumen npubopa. Mepen nssneueHmeM 6arapen ybegmrecb, UTO OHA MOSTHOCTbIO
paspshkeHa.
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UTobbl M3BNeYb akKyMyasaTop, CneaymTe MHCTPYKUMSM, MPrBeOeHHbIM HKe. [na n3snedyeHmns
AKKYMYNATOPA MOYKHO TaKyKe JOCTaBUTb POBOT-MbINEeCOoC B CePBUCHbIV LIeHTP Philips. ObpaTtutech B
LeHTp noaaepyku notpedbutenen Philips B Ballen cTpaHe, YTobbl y3HaTb aapec bnvwanLiero

CepBNCHOIo LeHTpa.

1 3anyctute poboT-MbiNecoc He OT AOK-CTaHLMK, & M3 APYroro Mecta B KOMHATe.
2 [llepepn V3BAEUEHVEM U YTUNM3AUMEN aKKYMYNATOPa BKIIOUMTE POBOT-MbINIeCOC 1 OCTaBbTe ero

BKIOYEHHbIM [0 NOMHOM PaspsaKM akKyMynsaTopa.

3 OTBUHTUTE BMHTbI HA KPbILLIKE OTCeKa Ana batapen 1 cHUMUTE Kpbllky (Puc. 49).

N

MogHMMKUTE akKyMynaTop W oTcoeamHmuTe ero (Puc. 50).

5 [ocTaBbTe POBOT M aKKYMYNSATOP B MYHKT COOpa OTXOO0B SMeKTPUUECKOro U N1EKTPOHHOMO

obopyaoBaHUA.

MouncK n ycTpaHeHne HeucrnpaBHOCTEN

JaHHbIM pasgen noceaLleH Hanbonee pacnpoCTPaHeHHbIM NPobemMam, C KOTOPbIMU Bbl MOXKeTe
CTONKHYTLCA MNPKY MCNONb30BaHUK Npubopa. Ecnmn He yaaeTcs caMoCTOATENbHO CrpaBUThCa C
BO3HUKLLIUMK NpoBieMamMm, CM. OTBETbI Ha YacTo 3adaBaeMble BOMpOoChl Ha Beb-canTe
www.philips.com/support 1nv obpatutech B LEeHTP NoaaepyKKM NoTpebuTenen B Ballen cTpaHe.

Nouck n ycTtpaHeHne HencrnpaBHOCTEN

MNpobnema

Bo3mo)kHaa npuumnHa

Cnocobbl peLueHus

PoB0oT-MNbINecoc He
NPUCTYNaeT K y6opkKe,
KOr[a A HaXKKMMalo
KHOMKy «CTapT/cTomny.

AKKYMYNATOP PA3PAMKEH.

3apaauTe akkyMynaTop (CM. rnasy
«logroTtoBka nNpmbopa K paboTey).

PoboT-nbinecoc HaxoomuTca B

pexkmme rnyoboKoro cHa.

HaykmumTe kHonky «CTapT/cTomny, Utobbl
CHOBA BKNIOYMTb pObOT-Mbinecoc. Mpu
MOBTOPHOM HaXKaThM KHOTMKM
«CTapT/CcTony poboT-MNblNecoc HauHeT
yBOOpPKy. ECM akKkyMynaTop NOMHOCTbIO
paspsykeH, mMoMecTTe poboT-MbINecoc Ha
MOOKIMOYEHHYIO K CeTU AOK-CTaHLMIO.

PoboT-nbinecoc He
pearvpyeT Ha HaykaTusa
KHOMOK.

AKKyMynaTop poboTa-
Mblnecoca paspsir<eH.

MomecTute poboT-MbINecoc Ha
NOOKMOYEHHYIO K CETU AOK-CTaHLMIO.
Uepes HeCKOMNbKO CEeKyH/ NMPOo3BYyUnT
3BYKOBOW CUMHAM, 1 BKIIOUNTCA
noacBeTKa amcnnes.

BbicTpo MuUraet
npenynpexxoaloLmm
MHOMKATOP.

3aKIMHMNO OOHO UK oba

Korneca.

Yoanute Bopc, BOMOChI, HATKW Un
npoBoO C NoaBeCKM KoJleca.

3aKNMHUNO OOHY UK obe

OOKOBbIE LLIETKU.

OuncTnTe GoKoBbIE LLETKM (CM. TNaBy
«QuUUCTKa 1 yxoam).

BepxHAsa KpbILLIKa
OTCYTCTBYET UNN

yCTaHoB/ieHa HernpaBuilibHO.

ECn BEPXHAA KPbILLIKA OTCYTCTBYET UM
yCTaHoBMeHa HernpaBuiibHO, POboT-
Mblflecoc He MoYKeT paboTaTh. [paBunbHO
YCTaHOBUTE BEPXHIOIO KPbILLIKY Ha pO60T-
Mbifecoc.
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Cnoco6bl peLieHus

3aKknuMHUNo bamnep.

[NogHUMKNTE POBOT-MbINEeCcoc, YTObbI
BbICBOOOAWTL Bamnep. PasamecTturte
POBOT-MNbINECOC Ha HEKOTOPOM
PACCTOAHNM OT NPEnATCTBUA N HAXKMUTE
KHOMKyY «CTapT/cTomny, YTobbl
BO30OHOBUTL YOOPKY.

Bbl noaHsanu paboTtaioLLmin
poboT-Nblnecoc.

MocTaBbTe POBOT-MbINECOC Ha MO K
HaXKMUTE KHOMKY «CTapT/CTomMy, UTOBbI OH
BO306OHOBMU YOOPKY.

PoboT-nbinecoc youpaet
HeapdEeKTUBHO.

LLleTrHa Ha ogHowm nnm
0benx BOKOBbIX LLIeTKax
nedbopmMmpoBaHa.

Morpysute oaHy U obe LWeTKX B Tenmnyo
BO/ly 1 OCTaBbTe Ha HEKOTOPOE BpeMs.
Ecnu wietnHa He BOoCCTaHOBUT GopMy,
3aMeHunTe BOKOBbIE LLETKM (CM. rnaBy
«3amMeHay).

DOunbTp B NMblnecbopHuKe
3arpasHeH.

OuncTnte GUNbTP NbINecbopHKIKa TKaHbIO
MK 3yOHOM LLIETKOM C MSAFKOM LLIETUHOWN.
DOuUNbTp 1 NbINECEOPHKK TAKKE MOYKHO
OUNCTUTb ODbIYHBLIM MbITECOCOM B
pPeXXMe HU3KOM MHTEHCUBHOCTU
BCACbIBaHUS.

Ecnn dpunbTp He yaanoch OUncTUTb
LLIETKAMU UMW MbINI@COCOM, 3aMEeHINTE ero.
DOuUNbTp PeKOMeHOyeTCsA 3aMeHATb Kak
MUHUMYM pas B rof.

3abnoKnMpoBaHo
BCacblBaloLLlee OTBepCTME B
HUXKHeM yactun
MNblnecbopHMKa.

OuncTnTe BCcacbiBaloLLee oTBepcTMe (CM.
rnaBy «OUMCTKA 1 yXooy).

B nepenHee koneco nonanu
BOSOCHI MW MPS3b.

OuncTnTe NnepegHee Koneco (CM. rnasy
«OuUnCTKa 1 yxoay).

Po60T-nblnecoc BbINonHAeT
yBOOPKY TEMHOIO NN
UepHOro NOKPbITUA. Mo3ToMy
3anycKaloTCa AaTUNKM
nepenaga BbICOT, U POb6OT-
NbINecoc UCnonb3yeT
HecTaHOapTHYIO NporpaMmmy
yOOPKN.

HarkmmTe KHomMKy «CTapT/CcTony, a 3aTem
nepemMecTuTe poboT-MbiNecoc Ha bonee
CBeT/bIV y4acToK nona. Ecnu npobnema
BO3HMKAET 1 Ha Bonee CBeTbIX Nonax,
nepenonTe Ha Beb-canT
www.philips.com/support 1nu
obpatnTech B LIEHTP NOAAEPIKKM
noTpebuTenen B BaLLen cTpaHe.

PoboT-nbinecoc youpaet
nof, Ha KOTOPOM APKO
OTpaXKaeTcst CONHeUHbIN
cBeT. OTparkeHue ceeTa
MellaeT paboTe AaTUMKOB
nepenaga BbICOT, M POBOT-
NblNecoc UCnonb3yeT
HeobbIUHYIO MPorpamMmy
yOOPKN.

3aKpomTe LUTOPbI, YTO6b! MPensaTCTBOBaTb
nonagaHuio CONMHEYHOro cBeTa B
nomeLLeHne. MOyXHO TakyKe HauaTb
yBOPKY Mpr MeHee APKOM COMHLIE.




146 Pycckun

Mpo6nema

Bo3moyxHasa npuynHa

Cnoco6bl peLieHus

AKKymMynaTop 6onblie He
3apaAKaeTca unm
CNNLLIKOM BbICTPO
paspsrkaeTca.

3aKOHYUMICA CPOK Cy»KBbl
aKKymynaTopa.

3aMeHUTE aKKyMYATOP B CEPBUCHOM
LeHTpe Philips (cMm. rnaBy «3ameHan).

batapesa nynbta
[OMNCTAHUMOHHOIO
yrnpaBneHus
PA3PAHKAETCA OUEHb
ObICTPO.

Bo3MOYKHO, ycTaHoBNeHa
6aTapeﬂ HernpaBW1bHOIo
TUMa.

Ona nynbTa AMCTaHUMOHHOIO
yrpaBneHus Heobxoayma Kpyrinas
nnockas batapea CR2025. Ecnn
npobnemMa He ycTpaHeHa, nepenaurte Ha
Be6-cant www.philips.com/support nnu
obpaTmUTeCh B LIEHTP NOAAEPIKKMU
noTpebuTenen B Ballen cTpaHe.

PoboT-nbinecoc
nepemMeLLaeTca Kpyramm.

PoboT-nbinecoc paboTtaeT B
peXxmme ToueuHom yOOopKM.

Ero noBeneHve ctaHoapTHO. Pexkrm
TOUEYHOM YOOPKM MOYKHO MCMOMNb30BaTb,
ecnu Ha onpeneneHHoM yJyacTke nona
CKOMMNOCb MHOIO rpsa3u 1 ee
HeobxoaMMOo TLUATeNbHO yopaTtb. KpomMe
TOrO, 3TOT PEXKMM ABNAETCA YacTbio
ABTOMATUNUYECKOrO pexkrma yoopKu.
MpMMepHO Yyepes MUHYTY PObOoT-
Mblnecoc BO30OGHOBUT BbIMNOMHeHMe
CTaHOAPTHOWM NporpamMmbl YOOPKN.
Pexkrm ToueyHom yOopKM TakyKe MOXKHO
BbIK/MIOYNTb, BbIDPAB APYrov PeXXmnm
yOOPKM Ha NyNbTe ANCTAHLIMOHHOIO
ynpasneHus.

Po60oTy-nblnecocy He
yOAETCs HAMTL OOK-
cTaHumio.

Po60oTy-Mblnecocy He
XBaTaeT MecTa, UTobbl

no6paThbca 00 OOK-CTaHUMM.

MonbiTanTeck HaMTWU Apyroe MecTo Ans
pasMeLleHnsa OoK-cTaHumu. Cm. pasaen
«YCTaHOBKa AOK-CTaHUMM» rMaBbl
«MoarotoBKka Nprbopa K padboTey.

PoboT-nbinecoc

npogomKkaeT aKTMBHO NCKATb

[OK-CTaHLMIO.

MopoxxamTte okono 20 MUHYT, 1 POBOT-
MbIfIeCOC BEPHETCS Ha AOK-CTaHLMIO.

PoboT-nbinecoc 6bin

3anyLleH He OT JOK-CTaHLMN.

YTobbl pOBOT-MbINecoc BepHyNca Ha OOK-
cTaHumto nocne y6opKu, 3anycTmte ero ot
OOK-CTaHLMW,

PoboT-nbinecoc

VizrotoBuTtens: “Oununc KoHcblomep Jlandcrann B.B.", TyccenameneH 4, 9206 AL, JdpaxTeH,

HuoepnaHobl

ViMnopTep Ha Tepputopuio Poccun n TamoxkeHHoro Cotosa: OO0 "QUIUMNC", Poccuinckas
Mepnepaups, 123022 r. Mocksa, yn. Ceprea Makeesa, 0,13, Ten. +7 495 961-1111

FC8776/01, FC8774/01: 100-240 B; 50/60 I"u; 24 BT
CbheMHbIn akkymynaTop (Li-lon): 14,8 B

Knacc Il [3]
[ns 6bITOBbIX Hy>XA,
CnenaHo B Kutae
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YcnoBus xpaHeHus, aKCnyataumm

Temnepatypa 0°C - +50°C

OTHOCUTENBHAs BNAXKHOCTb 20% - 95%

ATMOChepHOoe gaBneHune 85 - 109 kPa
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BcTyn

Bitaemo Bac i3 moKynKoto Ta nackaBo NpocuMo Ao Kknyby Philips! LLlo6 cnoBHa ckopuctatmca
MNiATPUMKOIO, AKY NPornoHye Komnaria Philips, 3apeectpyinTe CBiv NpUCTpin Ha Beb-canTi
www.philips.com/welcome.

3aranbHum onuc (puc. 1)

BepxHsa kpuLka

Pyuka KpULLIKM KOHTEerHepa ana nuny
Kpulika KoHTenHepa angd nuny
QinbTP

KoHTernHep anga nuniy
BeHTunatop

Bamnep

[aTuvK OOK-CTaHLiT

KHoMKa noyaTtky/3ynuHeHHa (ans 3anycky abo 3ynmHeHHsa poboTa)
10 Omncnnen

1 Hacagka noTtpinHoT ait XL

12 MMepenHe koneco

13 Banu 6oKOBMX LLIITOK

14 Oatyvkum nagiHHA

15 BarapenHunn Biacik

16 Koneca

17 OTBip BCMOKTYBaHHA

18 BiuHi Witk

19 Tprmau 6atapei

20 MNynbT AUCTAHUINMHOIO KepyBaHHA
21 Mana Bunka

22 Apanrtep

23 [JoK-CcTaHuia

OCo~NOYUTh~WN =

Oducnnen i nynbT ANCTAHLIAHOIO KepyBaHHA

Owvcnnen (Man. 2):

1 IHOMKaTOP nonepemyKeHHs

2 IHOMKATOP 3aNOBHEHHSA KOHTEeHepa O3 Ny
MynbT AUCcTaHuUinHoro kepyesanHa (Marn. 3):

1 HasirauinHi KHOMKK Ta 3anycK/3ynmHeHHs

2 KHOMKa CTUKyBaHHA

3 KHomMKa yacy npmbupaHHs

4 KHOMKU pexxmnmiB NpubrpaHHsa

Ak npautoe Bawu pobot

LLlo unctntb Baw pobot

LIboro poboTa obnagHaHO GYHKLIAMMK, GKi pobnATb MOro NPUAATHYM ANA NPUbKPaHHA mignory y
Bawwuin oceni.

PoboT ocobnvBo mingxoauTb Ansa NpubrpaHHa TBepaoi Mianory — nepeB’aHol, KaxenbHOoT abo
NiHONEYMHOT. MOYKYTb BUHUKATU MPOBNEMU 3 UMLLIEHHAM M’AKKMX MOBEPXOHb, HANPUKNad KMnmmis abo
KNNMMOBUX MOKPUTTIB. AKLLO BY BUKOPUCTOBYETE POBOTA Ha KUNMMI abo KUNMMOBOMY MOKPUTTI, Mif,
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Uac NepLUOro BUKOPUCTAHHS 3aULLIanTecs NopyY i3 H1M, o6 nobaunT, 4 poboT 3MOoXKe
BropaThcs i3 LUyM TUNom nignorun. Harnag 3a poboToM Takoy NoTpibeH mig Yac BUKOPUCTAHHA MOro
Ha Oy»ke TeMHi abo 6nMcKydin TBepain Nignosi.

AK Bawl poboT uncTtuTb nigsiory

Cncrema NnpubunpaHHsa

PoboT Mae 2-eTanHy cucteMy NprbmpaHHa Ana ePeKTUBHOMO OUMLLLEHHS MiI0r.

- [OBi 6iuHi WiTKK gonomaraoTb poboTy NPUbKPATU B KyTKax i B3A0BX CTiH. BOHW TakoX
fornomaraloTb BUOIATY 6pya i3 mianoru n npocyBaT MOro o OTBOPY BCMOKTYBaHHA (Man. 4).

- Pob6oT BNoBMioe YacTuHKM 6pyay Ta NepeHoCUTb iX Uepe3 OTBIp BCMOKTYBaHHS B KOHTeHep aas
nuny (Man. 5).

CxeMu pyxy mig yac npmbmpaHHa

Y pexkmmi aBToMaTUYHOro NPUBMPaHHS POBOT BUKOPWCTOBYE aBTOMATUYHY MOCTIAOBHICTL CXeM pyXy
AN ONTYMaNIbHOIr O MPUBMPAHHA KOXHOT OiNAHKM KiIMHATU. BiH BUKOPUCTOBYE TaKi CxemMu pyxy:

1 Z-nopibHa abo 3ursaronofgioHa cxema (Marn. 6)

2 [oBsinbHa cxema (Man. 7)

3 Cxema (Man. 8) pyxy B30OB CTiH

4 Cxema (Man. 9) pyxy ons BuBeOeHHs Nnam

Y pexxmMi aBTOMAaTtUUYHOro NpUbUpaHHa poboT BUKOPUCTOBYE Lii cxeMun y ¢ikcoBaHiv NocnimoBHOCTI:
3a Z-noaibHoto, NOBINBHOIO CXeMOLO, B3A0OBXK CTiH i 3a CXeMOolo pyXy A8 BMBeOEHHSA NAsaM.

Konu poboT 3aBepLUmnTb LI MOCMiO0BHICTL CXeM, BiH 3HOBY MouHe pyxaTuca 3a Z-MoaibHOK CXeMOoio.
Po60T NpoaoBXy€E BUKOPUCTOBYBATK LIIO MOCAIAOBHICTL CXeM Ana NPprbunpaHHa KiMHATK, OOKM He
PO3PAONTLCS aKyMyIaTOpHa batapes, abo AOKM MOro He BUMKHYTb BPYUHY.

MprMiTKa. MOYKHa TaKOXK CAMOCTINHO BMOPATN KOXKEH PEXXMM OKpeMo. [115 Liboro Tpeba HaTUCHYTU
BigmoBioHy KHoMKy Ha NynbTi K. [JoknagHilly iHpopMalliio uMtanTe B Nigpo3aini "Pexmmm
npubupaHHa" po3giny "BUKopucTaHHg poboTa'.

Ak Baw poboT YHMKAE nepenanis BUCOTU

Ha gHi poboTa po3TalloBaHo TPW AaTUMKKM NaaiHHA. BiH BUKOPWCTOBYE Lii AATUMKU, OO BUABNATH
nepenagn BUCOTU (HanNpWKNad, CXxoam) Ta YHUKATM X,

MpUMITKA. AKLLO POBOT NepecyBaETbCA AeLl0 HaO KPAEM MiABULLIEHHS, Lie HOPManbHO, aayKe Moro
nepeaHin oartymk nagiHHA 3HaxoOnTbCs 33 GaMnepomMm.

Yeara! Y peaknx Bunagkax gatuymkm NnafiHHA MOXKYTb He BUSIBJIATU CXO4M UM iHLII nepenaay BUCOTU
BYaCHO. TOMy YBa)KHO CTE)XTe 3a pO60TOM NPOTAroM NnepLumx pasiB BUKOPUCTAHHS, i KONU BiH
npawyoe 6ina cxonis abo iHLLOT OiNAHKK 3 Pi3HULLEI0 BUCOTU. BRXKNIMBO perynisipHO YUUCTUTU OaTUMKU
nangiHHA, Wo6 poboT Mir i Hapani NPaBUIbHO BUSHAYUTU Nepexoamn BUCoTU (IHCTPYKLiT aMB. y po3gini
"UnwieHHa Ta gornan”).

MNepep nepLLM BUKOPUCTAHHAM

BcTaHOBNEHHS BIYHKMX LLITOK
1 Po3snakymnTte biyHi LLiTKM Ta NnocTaBTe poboTa Aoropw AHOM Ha ctoni abo nignosi.
2 [lpocyHbTe BiYHI LLIITKM Ha cneLianbHi Banu, Lo 3HAaXoaaTbCa Ha AHi poboTa (Man. 10).
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MpumiTKa. MepeBipTe, UM HANeXKHWM YMHOM Mia’€aHaHo 6iuHi LLiTKK. BCTaHoBMOMTE X Ha Bau A0
dikcaLil 3 KnauaHHAM.

BupaneHHsA 3aXMCHOT eTUKETKM 3 NyNbTa ANCTAHLINHOIo KepyBaHHA

MynbT AUCTaHUIMHOIo KepyBaHHA NpaLtoce Big, 6baTapei TabneTtkosoro tuny CR2025. Lo baTtapeto

3aXULLEHO CreLianbHOK eTUKETKOIO, Ky Nepem BUKOPUCTaHHAM NOTPIBHO 3HATU.

1 3HIMIiTb 3aXMUCHY eTUKEeTKY 3 BigaineHHA Ana batapel nynbta AUCTaHUinHoro kepysaHHa (Man. 11).
Tenep NynbTOM AUCTaHLIMHOIO KepyBaHHS MOYKHA KOPUCTYBaTUCS.

MigroroBka 4O BUKOPUCTAHHS

BcTtaHoOBneHHA Ha OOK-CTaH LIjIO

1 BcTtaBTe many BUIKy agantepa B po3’eM Ha OoK-cTaHuii (1). BcTasTe BUNKy-aganTep y PoO3eTKy Ha
cTiHi (2) (Man. 12).

2 [locTaBTe OOK-CTaHLilo Ha ropU3oHTaNbHY, PiBHY Mignory 6ina cTiHu.

[MpumiTka. MNepekoHamTecs y BioCyTHOCTI nepeLlKon abo nepenaais BUCOTY Ha BiocTaHi 80 cm
nonepeny, 30 cMm npaBopydy i 100 cm niBopyY Bif, AoK-CcTaHLLii (Man. 13).

Bayknuea iHpopMaLlif: peXxnM rMmMboKoro cHy

PoboT He pearye Ha KOMaHamM, Ko nepebyBae B pexkMi rMrbokoro cHy. LLLob nepesanyctntm

poboTa, AKNM NepebyBac B PeXXMMI IMMOOKOIro CHy, BUKOHaMTe HaBedeHi Hukue afi.

1 HatucHITb KHOMKY NOYaTKY/3yNMHEHHSA Ha POBOTI, LLIOB NepenTn 3 PeXxnmy rMmnbOKOro CHy B
PEXKMM OUiKyBaHHS.

2 HaTuCHITb KHOMKY NMoYaTKy/3ynuHeHHs Ha po6oTi (Man. 19) abo Ha nysbTi AUCTaHLinHOro
KepyBaHHA, W06 yBIMKHYTK poboTa.

3 AKLIO pOBOT He MOUMHAE NPUBMPATK, BCTAHOBITL MOro Ha Mif’€aHaHy 00 MepexKi XKUBNeHHA JOK-
CTaHLLito, 06 3apaanTy akyMyaTOpHY BaTapelo.

AKLLO HATUCHYTU 1 YTRUMYBATU KHOMKY MOYaTKy/3yNUHEHHS MPOTAroM 3 CeKyHA, poboT nepenae B

peXXMM MMMBOKOro cHy. AKLLO baTapes MOBHICTb PO3PAANTLCA, BiH TAKOYK Nepenae B pexmm

rnMboKoro cHy. Hanpuknan, batapes Moyke MOBHICTIO PO3PAANTUCH, AKLLIO PODBOT HE MOYKE 3HAMNTU

[OK-CTaHLLito.

MpUMITKA. FKLLO HATUCHYTU KHOMKY MOYaTKy/3yNUHEHHSA Ha My/bTi ANCTAHLINHOIO KepyBaHHSs, po6oT
He BUMOE 3 PEeXKUMY MUBOKOro cHY. 18 Lboro HeobxigHo HAaTUCHYTU KHOMKY "YBiMK./BUMK." Ha
POBOTI.

3apamKaHHA

- [Min Yac NnepLIoro 3apamKaHHsa 1 KO akyMynaTopHa baTtapen poboTa po3paauTbcs, mpoLec
3apAoXKaHHA TPMBaTVIME YOTUPU FTOANHN.

- Konm akymynatopHa 6arapes NoBHICTIO 3apaanTbCsa, poboT 3MOXKe Npubnpatu Npubn3HO
npotarom 100 XBUAWH.

- PoboTa MOXHa 3apaoy<aT nuile Ha AOK-CTaHLji.

3apaoyaHHA Ha OOK-CTaHLil

1 HaTUCHITb KHOMKY NOYaTKY/3YMUHEHHSA Ha POBOoTi.

2 [locTtaBTe poboTa Ha Nig’eaHaHy A0 Mepexki XXMBNeHHs OoK-CTaHLito (Man. 14).
3 KHOMKa noyaTky/3yrnmHeHHsa noumnHac nosinbHo tnmumartn (Mann. 15).
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4 Konu batapest NoBHICTIO 3apadyKeHa, KHOMKa noyaTky/3ynuHeHHa 6esnepepBHo ceitTuTbea (Mar.
16).

ABTOMATUYHE 3apdaoXXaHH4A I'IUJ, HacC BUKOPUCTaHHA

1 Konu poboT 3aKiHuMTb NpMbrpaTh, abo KON 3anmumnTbca nuwie 15 % eHepril 6atapei, BiH
ABTOMATVYHO LLyKaTUMe OOK-CTaHUilo ANa 3apaaykaHHa. Konm poboT LWyKae AOK-CTaHLilo, KHOMKa
MoYaTKy/3yrNMHEHHsA LWBKaOKo banmac (Man. 17).

2 Konu batapes NoBHICTIO 3apaayKeHa, KHoMKa noyaTtky/3ynHeHHs 6esnepepBHO CBITUTLCA.

MpuMiTKa. POBOT LUYKAE JOK-CTaHLiIO aBTOMATUYHO NKLLEe B TOMY Pa3i, AKLLO BiH MoyaB NpubupaHHsa
3 [OK-CTaHLLT.

MigproToBKa KiMHATK 00 LUMKY MPUBUPaHHSA

MepLu HiXk BMUKaTK poboTa Ans LMKy MPUBKPaHHS, NMepeKoHamTecs, Lo Ha Miano3i HeMae KPUXKMX i
nerkmx npegmeTis (Man. 18).

TaKoX NprbepiTb i3 Nignory Bci kabeni n opoTu.

BukopuctaHHa poboTa

3anyckK i 3yrnmHka

1 HartucHITb KHOMKY MOYaTKY/3yNMUHEHHS.
- MO¥Ha HaTUCHYTWN KHOTMKY NOYaTKY/3yNnHeHHA Ha poboTi (Mar. 19).
- TakoyK MOMHa HaTUCHYTWN KHOMKY MOYaTKy/3ynuHEeHHsA Ha MynbTi ANCTaHLIMHOIrO KepyBaHHA

(Man. 20).

2 KHOMKa NnoyvaTky/3yNUMHEHHA NOCTIMHO 3HAXOOUTLCA B YBIMKHEHOMY MOSMOMEHHI, i poboT nounHae
nprbupatn (Man. 21).

3 Pob6oT npubupac B pexkmmi aBToMaTUUHOMO NPUBbKPAHHS, OOKM He PO3PAaNTLCA 6aTapes. Y
PEeXKMMi aBTOMATUUHOIro NPUBMPAaHHS BiH LIMKNIYHO PyXa€eTbCs 3a Z-NoaibHol0, AOBINbHOIO CXEMOLO,
B300BX CTiH i 32 CXeMolo pyxy 414 BuBegeHHa nnam (Man. 22).

MpumiTKa. LLLo6 BMBpaTK BAACHUIN PEXXNM MPUBMPAHHS, HATUCHITL OOHY 3 KHOMOK PEXXUMY Ha
nynbTi OK. [JoknaaHille YnTanTe B po3aini "Bubip pexxknmis npnbupaHHs".

4 Konu batapes po3paamTbCa, KHOMKA NoYaTKy,/3ynHeHHA NoyHe 6NmMMaT, a poboT LiyKkaTumMe
LOK-CTaHLUito Ona 3apamxaHHa (Man. 17).

5 TaKoy MOYKHA HATUCHYTU KHOMKY MoYaTKy/3ynMHeHHS, o6 nepepBaTy abo 3yNMUHUTY LMK
NPUBUPAHHS. AKLLO HATUCHYTW KHOMKY MOYaTKy/3yNMHEHHS LLe pas, KoW akyMynsaTopHa 6ataped
MiCTUTUME LLIe OOCTATHBO eHepril, POBOT NPOAOBKUTL PODOTY B PEXKKMMI aBTOMATUUYHOIO
npubupaHHsa.

6 LLlob noBepHyTK poboTa Ha AOK-CTaHLilo Nepen TM, K akyMynaTopHa baTapes po3psamTbes,
HATWCHITb KHOMKY CTUKYBaHHA Ha NynbT OK (Man. 23).

KHOMKa noyaTtKy/3yrnuHeHHaA nodHe tanmmari, a poboT yKatruMe JoK-ctaHuiio (Man. 24).

MpuMiTKa. AKLLO POBOT He MoYHe POBOTY 3 AOK-CTAHLLT, BiH He LUyKaTUMe Ti aBTOMAaTUYHO, KON
po3pAONTLCH BaTaped. AKLLO akyMyAaTopHa baTapes MiCTUTb Liie AOCTaTHbO eHEPl, MOXXHA
HATUCHYTU KHOMKY CTUKYyBaHHS Ha nynbTi 0K, L1o06 NoBepHYTY poboTa Ha AOK-CTaHLilo. AKLLO
aKyMynaTopHa baTtapesn MOBHICTIO PO3PSAAMTLCS, JOBEAETHCS BCTAHOBUTY poboTa Ha AOK-CTaHLLiio
BPYYHY.
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Pob6oTa 3 OOK-CTaHUI€

[ok-cTaHuis obnaaHaHa ABoMa efleMeHTamMy KepyBaHHS, AKi MOYKHA BUKOPUCTOBYBATM A5
KepyBaHHA POBOTOM.

KHonKa 3anycKy nicnga noBHOro 3apsany

AKLLIO HATUCHYTV KHOMKY 3arycKy Micns NOBHOMO 3apAay Ha AOK-CTaHLLi B TOM Yac, Konv poboT
3aPSAMYKAETLCA, POBOT NMoYHe NPUBMPAHHS, AK TiNIbKK akyMynsaTopHa batapes 3apsanTtecsa (Man. 25).
KHonka "24h"

AKLLO HATUCHYTW KHOMKY "24h" Ha OOK-CTaHLLiT, BOHa NoYHe 3BOPOTHINM BioikK 24 roayH Ao nodyatky
HACTYMHOro NpMbupaHHsa. Konu Bianik 3aKiHUMTLCA, pOBOT MoYHe NpUbKpaTH, NOKM HE PO3PAANTHCS
baTapes, a NOTIM aBTOMAaTUYHO MOBEPHETLCA Ha OOK-CTaHLLio Ana 3apsarkaHHa (Man. 26).

Bunbip pexxnumy npmbmnpaHHa

Bubip pexxnumy npmbmpaHHa

KpiM aBTOMATMUYHOIro NpMBUpaHHS, Lier poBOT Mae YOTUPK OKPEMI PEXKMMU MPUBUPAHHS, AKI MOYKHA
AKTMBYBATW BiAMNOBIAHOIO KHOMKOIO Ha NyNbTi ANCTAHLIMHOIMO KepyBaHHSA.

Pexxum npubunpaHHsa 3a Z-noaibHol cxemMolo

Y pexxumi NpubrpaHHsa 3a Z-NoaibHoI0 CXeMOIo Pyxy POBOT YNCTUTb MiANory, BUKOHYIOUM Z-MOMiOHi
neTni No KiMHaTi ANa YMLLEHHS BenuKkmux niaoLd, (Man. 27).

Pexxnm npnbunpaHHA 3a OO0BiNbHOIO CXeMOoIo

Y LbOMY pexkmnmi poboT NpUbupac KiMHATY 3a 3MiLLAHOK CXeMOoIo pyxy No Npamin i HasxpecT (Man.
28).

PeXxnm npnbunpaHH< 3a CXeMolo pyxy B3[00BX CTiH

Y UbOMY pPeXnMMi pOBOT PYXAETHCA B3AOBYK CTiH KIMHATV A19 40AATKOBOro NpubrpaHHa (Man. 29)
OiNAHOK nopsan, 3i CTiHAMM.

Pexxum BuBeaeHHA Nnam

Y LbOMY pexkmnMi poboT pobuTb AOBINbHI Pyxn Ha HeBenwKin ainaHui ana petenbHoro (Man. 30)

npUBMpaHHa LIET AiNgHKA.

MpuMmiTKa. Pexxnmim, obpaHi BpyUHy, akKTVBYIOTbCA NMLLIE Ha KiflbKa XBUAWH. [1icna LIbOro poboTt
NEePEMUKAETHCS Ha PEXKMM aBTOMATUYHOMO MPUBMPAHHS.

PyuHe KepyBaHHA

1 3a 0onoMorok KHOMOK 3i CTPINIKaMm Bropy, BHM3, NPaBopyY i NiBOpYY Bif, KHOMKK
noyartky/3ynmHeHHs Ha nynbTi K MoykHa KepyBaTu nepecyBaHHAM poboTa no Kimuati. (Marn. 31)

[NpuMmiTKa. byabTe obeperkHi, Konn Mig Yac PyYHOro KepyBaHHi pOBOT 3HaX0AMUTLCA BAM3bKO 00
nepenany BUCoTM abo cxonis.

MpuMiTKa. QYHKLLIA BCMOKTYBaHHA Ta BiUHi LLITKM NPALIO0TH TiNbKY TOMAI, KON POBOT PYXaETHCA
Briepen. KHomKu pyxy miBopyYy, MpaBopyy abo Hasan Npuv3HadeHi TinbKy 019 MaHeEBPYBaHHS
poboTa.
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ByUKopUCTaHHA KHOMKW Yacy NpubupaHHAa

HaTUCHITb KHOMKY Yacy NpubupaHHA Ha NynbTi AUCTaHLINHOrO KepyBaHH:A, Lo6 poBOT Novas LMK
npubupaHHA Ha 35 XBUUH. Konun yac crnnmnse, poboT NOBEepPHETLCA Ha JOK-CTaHLiIo 014 3apaayaHHa
(Man. 32).

CurHanum t1a ix 3HayeHHs

PoboT obnagHaHmm oucnneem i3 ABoma iHanKkaTopamu: iHAMKaToOP NonepeayKeHHs 1 iHOMKaTop
3aMnoBHEHHA KOHTenHepa ANa Nuny. KHomka noyartky/3ynHeHHa BUKOPUCTOBYE CBITNOBI curHanu. Y
HaBeneHin HMKYe TabnuLi NoACHeHi 3HaYeHHA CUrHauiB.

CurHan 3HaueHHsA

KHOMKa nouaTtky/3ynHeHHs NoCTiNHO CBITUTbCA.  PoBOT roToBUA A0 NPpUBUpaHHA.

KHOMKa noyaTky/3yrnmHeHHsa nosinbHo BnrmMac. PoboT 3apamKacTbca.

KHOMKa nouaTtky/3ynHeHHs WBUAOKO BNnMae. Po6OT LiyKa€e AOK-CTaHLLito.

Hur3bkni piBeHb 3apany batapel.

I[HOMKATOP 3anNOBHEHHS KOHTernHepa ansa Ny KoHTerHep Ona nuny 3arnoBHEHWN.
CBITUTBCA.
IHOMKATOP NonepemreHHsA CBITUTLCH. PoboTta nigHanm nig vYac npubupaHHs.

bamnep poboTa 3abnokoBaHo.

Koneco abo 6iuHy LWiTKy 3ab/10KOBaHO.

BepxHbOT KPULLIKM HEMAE abo il He 3aKpUTO
HANEXHVM YMHOM.

Po60T He MoyKe 3HanTV JOK-CTaHLio.

Peakuia Ha nneckaHHsA

PeakLis Ha NNeckaHHA aKTUBYETLCA, KOMTM POBOT NepexoamTb Y PEXKMM CHY B TaAKMX CUTyaLisX:
- Pob6oT npunnHuB NpUbMpaHHsa yepes NOMUSIKY.

- KopwucTyBay yCTaHOBVB 3aKOPOTKMI Mepion MprbupaHHs.

- PobBOT He MOYKe 3HaNTW AOK-CTaHLilo MPoTAromM 20 XBUAMH.

FAKLo Br BTpatmnm poboTa 3 nosns 30py, MOXKETe 3HaNTX MOro, MeCcHYBLUW B AOMOHI oAuH pa3. PoboT
BiOMOBICTb 3BYKOBUM CUMHA/IOM 1 MiACBITUTL YCi MIKTOrpamMm Ha CBOEMY OMCMel.

UnweHHAa Ta pornan,

CrnopoXXHEeHHS Ta YNLLEHHSI KOHTEenHepa ana nuny

CrNOPOYKHITb 1 MOUNCTbTE KOHTEeMHep ONA MUY, KoMUY iHOMKATOP 3aNOBHEHHSA KOHTenHepa ans nuny

MOCTIMHO CBITUTBLCS.

1 3HiMiTb KpuLiky (Man. 33).

2 TligHIMITb PyYKY KPULLKW KOHTenHepa ans nuiy m BUTArHiTe KoHTerHep ansa nuny 3 Moro
BigoineHHs (Man. 34).
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MpumiTKa. BuriMaioum abo BCTaHOBMIOIOUM KOHTENMHEP AN Ny, BynbTe obepeHi, o6 He
MOLLKOOUTY NonaTi BEHTUNSATOPA ABUMyHA.

3 Ob6epexHOo NiaHIMITb KpULLIKY KoHTerHepa ana nuny (1) Ta BunMiTe ¢inbtp (2) (Man. 35).
4 BUTPYCiTb BMICT KOHTEMHEepa aAns nNMay Han CMITHUKOM, 06 CNOPOXKHUTK MOro. MNouncTete GinbTp

i BHYTPILLHIO YaCTUHY KOHTerHepa 4as nuny raH4ipKolo abo 3yBHOIO LLITKOK 3 M'SKMM BOPCOM.
[MoUMCTbTEe TaKOXK OTBIP BCMOKTYBAHHSA Ha AHi KoHTenmHepa ansa nuny (Man. 36).

YBara! He muiiTe KoHTeHep ansg nuiny 1a GinbTp Boaoo abo B NOCYyAOMUNHIN MaLLIMHI.

5 BcrasTte ¢inbTp Hazan y koHTenHep ans nuny (1). MNoTiM BCTAHOBITb KPULLIKY Ha KOHTEMHeEpP A5
nmny (2) (Man. 37).

6 [locTaBTe KOHTerHep ANg NNy Hasan y BigaineHHs Ana KoHTenHepa 1 BCTAHOBITb BEPXHIO KPULLIKY
Ha poboTta (Man. 38).

YBara! 3aB)xau nepesipsanTe, U BCTaBNIEHO BCepeAuHi KOHTernHepa ansa nuny ¢inbTp. AKLWwo
BUKOPUCTOBYBATU poboTa 6e3 ¢pinbTpa B KOHTENMHEepi Ansa nuny, ABUryH 6yae noLKomKeHo.

UunLeHHA poboTta

[na ebeKTMBHOrO NPUBKUPaHHA HEOOXIAHO Yac BiA Yacy YNCTUTY OATUYMKM NaaiHHS, Koneca, 6iuHi

LLIITK/ Ta OTBiIp BCMOKTYBaHHSA.

1 [locTaBTe poboTa AOropy AHOM Ha PiBHY NOBEPXHIO.

2 33 40MnoMOrolo LLITKM 3 M'AKKMM BOPCOM (Hanmpuknan, 3yOHOT LLITKK) MOYNCTbTe OATUYMKM NadiHHA
(Man. 39) Big nuny abo nyxy.
MpuMiTKa. BaXknnBo perynsipHO YACTUTL OATUMKM NabiHHA. AKLLO OaTUYMKM NaniHHA 6pyaHi, poboT
MOYKe He BU3HAUNTV 3MiHY BUCOTY abO CXOONHKN.

3 3a 40MoMOorolo LLiTKM 3 M'IKKMM BOPCOM (HampuKknaa, 3yOHoT LLITKM) NoYnCTbTe NepenHe v BOKOoBI
koneca (Man. 40) Big, nuny abo nyxy.

4 o6 nouncTuTh BIYHI LLITKK, Bi3bMiTb 1X 3a LLETUHY ¥ 3HiIMITb 13 BaniB (Man. 41).

5 Bupoanitb nyx, BONOCCA Ta HUTKK 3 BaniB i BiYHMX LLITOK 3a JOMNOMOrot M'AKOT LWIiTKM (Hanpwknaa,
3yOHOT LLiTKK) abo TkaHuHM (Man. 42).

6 [lepeBipTe, U Ha BIUHKX LLITKAX i HUXKHIN YacTKHI poboTa HEMAE XOOHMX FOCTPUX NpeaMeTiB, AKi
MOXYTb MOLLUKOOAUTU Mianory.

7 [icna 3HATTa BiYHKX LWITOK i3 BaNiB Big'eAHamTe Hacaaky noTpinHoi aii XL, BCTaBMBLUM NanbLi B
OTBOPM, MOMIYEHI CTPINKamu, 1 3HIMITb HacaaKy NOTPIMHOT Al 3 poboTta (Man. 43).

8 [louncTbTe OTBIP BCMOKTYBAHHA M'AKOIO LLITKOO (Hanpuknaa, 3yoHoto LWiTkowo) (Man. 44).

9 BwpaniTe yci BUaMMi 3abpyaHeHHsA 3 Hacaakm NoTpinHoT ail (Man. 45).

10 BcTtaBTe raykm-odikcaTopu Hacaaky NoTpinHoi Oil B oTBOpU Ha AHi poboTa (Man. 46). HaTucHiTb Ha
Hacaaky NoTpinHOT Aii 4o dikcauii. NepekoHamTecs, Lo Hacaaka MOXe BiflbHO pyXaTucs Ha Kinbka
MifTiMeTPIB YBEPX i BHU3.

3aMiHa

3aMOB/EeHHSA Npunaana

LLlo6 npupobaTtv npunagns um 3anacHi YacTuHu, BiosinanTe sed-cant www.shop.philips.com/service
abo 3BepHiTbca oo aunepa Philips. B Takox MoxeTe 3BepHyTUCA 00 LeHTpy obcnyroByBaHHsA
KnieHTiB Philips y cBOiM KpadiHi (KOHTaKTHY iHGOpPMaLilo LLyKanTe B rapaHTiMHOMY Tas1oHi).
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3amiHa ¢pinbTpa

3aMiHanTe GinbTp, KONW BiH Ay»Ke DpyOHMA abo NOLLKOOXKEHUX. HOBUIM GiNbTp MOXKHA 3aMOBUTU 3a
HoMepoMm apTukyny FC8012. BKasiBKkM LLOOO BUMMaHHA GinbTpa 3 KoHTerHepa ansa nuiy Ta noro
BCTQHOBJIEHHSA B KOHTEVHeP ONa nuy umitamTe B Nigpo3aini "CrnopoyKHeHHS i U/LLIEHHA KOHTerHepa
ona nuny" po3ainy "YneHHs tTa gornan”.

3aMiHa B6iYHUX LLITOK

3 yacoM 3aMiHiTb BIYHI LWITKK ONa 3abe3neyeHHA HanexxHUX pe3ynbTaTtiB NpUbupaHHa.

[pUMITKa. 3aBXaM 3aMiHIOMTE BiYHI LLITKW, KOW MOMITUTE Ha HUX O3HAKW 3HOLLIEHHSA YK
MOLLKOAXKEHHS. TaKOXK PaAMMO 3aMiHIOBATV OQHOYACHO 06MABI BIUHI LLITKW. 3anacHi GiuHi LLITKK
MOYXHa 3aMOBUTK 3a HOMepoM apTuKkyny FC8013.

1 Wo6 3aMiHUTK BiUHi LWiTKK, Bi3bMiTb cTapi BiUHi LLITKK 3a LLEeTUHY Ta 3HIMITb iX i3 BaniB (Man. 41).
2 BcTaBTe HOBI BIUHI LWiTKM Ha Banwu (Man. 10).

3amiHa akyMynaTopHOi batapei

3amiHy akyMynaTOpHUX baTtaper poboTa MOXKyTb 3OiMCHIOBATM NuLLe KBanidikoBaHi GaxiBLyi.
MprBe3iTb poboTa A0 aBTOpPU30BaHOro cepBicHOro LeHTpy Philips, 1106 3aMiHWUTY akyMynaTopHY
B6artapelo, AKLLO BOHA HE 3apAmyKaeTbCsa b0 LLUBUOKO PO3PAMKAETLCA. KpiM TOro, BM MOXKeTe
3BepHyTUCa Ao LleHTpy obcnyroByBaHH:A KNieHTIB Philips y cBOTM KpaiHi (koHTakTHY iHbopMaLiio AMB. y
rapaHTinHoMy TasnoHi abo Ha canti www.philips.com/support).

3amMiHa 6aTtapei nynbTa AUCTAHLIMHOIro KepyBaHHA

[MynbT AUCTaHLUIMHOIo KepyBaHHsa NpaLlioe Big baTapel TabnetkoBoro tTnny CR2025. 3amMiHonTte
bartapeto, KoM POBOT NepecTaHe pearyBaTh Ha HATUCHEHHA KHOMOK Ha NyNbTi ANCTaHLINHOMO
KepyBaHHSA.

1 TpumanTe NyNbT AMCTAHUIMHOIO KepyBaHHS JOrOPU HM30M. HaTUCHITb KHOMKY PO3610KyBaHHSA Ha
TpuMaui baTtapei Ta ogHOYACHO BUMMITL TprMay batapel 3 NynbTa OUCTAHLIMHOMO KepyBaHHA
(Man. 47).

2 BunMmiTb po3psamykeHy batapeto 3 TpMMada Ta BCTaBTe B TpMMad HOBY 6aTapeto. MoTiM 3aaBuHbTe
TpuMad baTapel B NynbT AUCTaHUinHOro kepysaHHA (Man. 48).

36epiraHHA

AKLO BM He 36rpaeTecb KOPUCTYBaTUCS POBOTOM BiflbLie MiCALSA, YTRUMYMTE KHOMKY
MoYaTKy/3ynmMHEHHs NPOTATOM 3 CeKyH, LLIO6 pOBOT NepPenLLOB Y PEXKNM MMBOKOro CHY O/1A 3aXUCTy
aKyMynaTopHOoT baTapel. Bin’eaHanTe OK-CTaHLUilo Bio Meperxi 4na 3aoLladyKeHHsa eHepril.

BunmMmaHHA aKyMynaTopHOi baTtapei

MonepemxeHHs. Bummante akyMynaTopHy 6atapelo, NuLue sIKLL,O XoueTe yTuiilyBaTm
npucTpin. MepLu HiXX BUMHATY 6aTapeto, nepeBipTe, Y4 BOHA MOBHICTIO pO3psayKeHa.

LLlo6 BUMHATU akyMynaToOpHY batapelo, BUKOHaMTe HaBefdeHi Hmkde Kpoku. [NprBesiTe poboTa 0o
aBTOPW30BaAHOro cepBicHoro LeHTpy Philips, Wo6 3HATK akyMynsaTopHy baTapelo. 3BepHiTbca A0
LleHTpy obcnyroByBaHHsA KnieHTiB Philips v cBOiM KpaiHi, o6 oTprMaT agpecy HanbimKyoro
CEepBICHOro LIEHTPY.
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1 3anycTiTb poboTa He 3 AOK-CTaHLIT, a 3 iHLOoro Micusa B KiMHATI.
2 [leplu HiXK BUMHATK Ta yTUMi3yBaTh akyMyNAaTOpPHY BaTapelo, ganTe poboTy NonpaLioBaTh, NoKn

aKyMynATopHa batapes He PO3PAANTLCH MOBHICTIO.

3 BuKpyTiTb FBUHTK Ta 3HIMITb KpULUKY (Man. 49) 6ataperHoro Biaciky.

E

MigHIMITE akyMynaTopHyY baTapeto Ta Bin'eaHamTe i (Man. 50).

5 3panTte poboTa Ta akyMynaTopHy baTapeto B OQiLiMHUA NyHKT NPUAOMY ENEeKTPUYHOIo Ta
€MNeKTPOHHOro obnagHaHHA.

YCyHeHHS HecnpaBHOCTEMN

Y LbOMY pPO3A4ini po3rNanaTbCa OCHOBHI MPobaemMu, aKi MOyXyTb BUHMKHYTU Nig Yac BUKOPUCTAHHSA
NPUCTPOIO. AKLLIO Br He B 3M03i BUPILLUTK NpobneMy 3a JoNoMOro NogaHoi Huxw4de iHbopMalli,
BinBinanTe Beb-cant www.philips.com/support i o3HanomMTecs 3i CNMCKOM YacTnx 3anuTaHb abo
3BepHiTbcs A0 LieHTpy o0bcnyroByBaHHSA KNEHTIB y CBOTIN KpaiHi.

YCyHeHHs HecrpaBHOCTeN

Mpo6nema

Moxknuea npuymnHa

BupilueHHs

[Ticna HaTUCHEHH:A
KHOMKM
noyaTKy/3yrnmMHeHHs
POBOT He NoUnHaE
nprbunpatu.

AKYMYNATOP PO3pAOMBCS.

3apaaiTb akyMynaTopHy baTapeto (AuB.
po3ain "MigrotoBKa 00 BUKOPUCTAHHA").

Po6oT nepebyBac B peyxmmi

TMMBOKOro CHY.

HaTUCHITb KHOMKY NMoYaTtky/3ynmHeHHs
OMH pa3, Wob nepesanycTnTtn poboTa.
HaTUCHITb KHOMKY LLe pa3s, LWob poboT
rnoyas NpUbMPaTU. AKLLO aKyMynATOPHA
baTapes po3psSAUTLCS, BCTAHOBITL
poboTa Ha nig’egHaHy 4o Mepexxi
UBNEHHA OOK-CTaHLlo.

[1pW HATUCHEHHI OaHiET 3
KHOMOK pOBOoT He
BiOnoBigae Ha KoMaHay.

AKyMynATOpHa baTtapes
poboTa po3psaamnacs.

MNocTaBTe poboTa Ha nig’egHaHy 4o
MepeXi XMBNEeHH: OOK-CTaHLito. 3a
KiflbKa ceKyHA pOBOT NOAACTb 3BYKOBUM
curHan, i agucnnen 3acBitmTbca.

[HOMKaTop
nonepemyKeHHs LBUOKO
onrmae.

OpHe uK aBa Koneca
3a610KOBaHo.

Bunoanite nyx, Bonoccs, HATKK abo apiT,
LLIO HAKOMMUMANCS HABKOSMO MiABICKM
Konic.

OaHy um ABi 6iUHi LLiTKK
3a610KOBaHoO.

MouncTbTe GiUHi LWiTKKM (AMB. po3ain
"YuuieHHsa Ta gornaan').

BepXHbOT KPULLIKM HeMae abo

T HE 3aKPUTO HaNeH1M
UMHOM.

Konu BepxHbOoi KPULLIKK HeMae, abo i He
3aKPUTO HANEXHUM UYMHOM, POBOT He
npautoe. BCTaHOBITb BEPXHIO KPULLIKY Ha
poboTa HANEXHVM YMHOM.

Bamnep 3abnokosaHo.

MigHIMITL poboTa Tak, o6 3BiNbHUTH
bamMnep. MNocTaBTe poboTa Ha OeaKin
BiOCTaHi BiO, mepeLuKoam M HaTUCHITb
KHOMMKY MoYaTKy/3ynnMHeHHs, Lob poboT
BiOHOBMB NPUBMPAHHSA.
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BupilleHHs

PoboTa nigHanyv nig, vac
MPVOVPAHHA.

MocTtaBTe poboTta Ha nmignory. MNoTim
HAaTUCHITb KHOMKY MOYaTKY/3yNMUHEHHS,
06 POBOT BIAHOBMB NPUBVPAHHS.

PoboT He npurbupae
HaNEXXHVM UNHOM.

LLleTnHa oaHiel abo ABOX
BIYHKIX LLIITOK BUKpUBMIACA
abo 3irHynacs.

3aMOuiTb LLITKY abo LLETVHY Ha SKUNCb
yac y Tenniv Bomi. AKLLO e He BiOHOBUTb
HanexHoi GopMu LLETUHU, 3aMiHiTb BIYHi
LiTKK (avB. po3ain "3amiHa").

DinbTp y KOHTEMHepi ana
nuny 6pyaoHun.

MounctbTe GINLTP KOHTEMHepPa ans nuy
raH4ipKoto abo 3yOHOIO LLIITKOO 3 M'AKOIO
LLETUHOIO. TaKOXK MOYKHA MOYUCTUTU
GIiNbTP i KOHTerHep aNa Nuny 3a
[0OMOMOrOI0 MUIOCOCA HA HM3bKOMY PiBHi
MOTYYKHOCTI BCMOKTYBaHHSI.

AKLLO YMLLIEHHA GinbTpa WiTouKo abo
MMNIOCOCOM He AOMOMOXKe, 3aMiHiTb
GiNbTP Ha HOBUW. PekoMeHayeTbes
3aMiHATU GINBTP WOHaMMeHLe oanH pa3
Ha piK.

OTBip BCMOKTYBaHHS Ha AHi
KOHTenHepa on4a nuny
3abuBCS.

[TouncTbTe OTBIP BCMOKTYBaHHSA (OMB.
po3ain "YniienHa Ta gornan').

[NepenHe koneco
3ab610KOBaHO BOMOCCAM abo
iHLKMM BpYyOOoM.

[TouncTbTe NepenHe Koneco (aMB. po3ain
"YneHHs Ta pornan”).

Pob6oT npubupae oyre
TeMHy abo Bnmckyyy
MOBEPXHIO, KA aKTUBYE
OaTtyumkm nagiHHa. Le
CNpUYMHAE pyx poboTa 3a
He3BUYanHOIO CXeMOIO.

HaTUCHITb KHOMKY NMoYaTtKy/3yrnnMHeHHs, a
NOTIM NepeMicTiTb poboTa Ha AiNaHKY
Mignoru CBITNILWOro KoMbopy. AKWO
npobnemy He byae BMpiLLEeHO Ha
MOBEepPXHi CBITNILOro KoMbopy, BioBigante
cTopiHky www.philips.com/support ato
3BepHiTbca Ao LieHTpy 0bcnyroByBaHHs
KMEHTIB Yy CBOTM KpPaiHi.

Po6oT npubupace nignory,
AKa OyyKe cnnbHo BinbrBae
COHsAYHe cBiTno. Lle aktuye
OATYMKKM NaOiHHA Ta
CNpUYnHAE pyx poboTa 3a
He3BUYanHOIO CXeMOIO.

3aTArHiTb LUTOPU, L6 CoHAUHe CBITNO He
noTpanaano Ao KiMHaTU. TakoXX MOXKHa
noyaTv NPUBUPAHHS, KON COHAYHE
CBIT/1I0 CTaHe MEHLL AICKPaBUM.

AKyMynaTopHa batapes
BinbLUe He 3apAyKAETHCA
abo ayr<e LBNOKO
PO3PAIKAETHCA.

MOoYKNMBO, 3aKiHUMBCA
TepMiH ekcnnyarauii
aKyMyNATOPHOT baTapel.

AKYMYNATOPHY baTapelto Tpeba
3amiHioBaTK B cepBicHOMY LieHTpi Philips
(awB. po3ain "3amiHa").
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Mpo6nema

Moxknuea npuymnHa

BupilleHHs

batapesa nynbta
OUNCTaHLUIMHOro
KepyBaHHA HAATO

LLIBNOKO PO3PAONKAETbCA.

MoxyknmBo, Bv BctaHoBWNM
HaTapeto HenpaBWIbHOro
TIANY.

[Ona nynbTa AMCTaHUIMHOIO KepyBaHHA
noTpibHa baTapes TabneTkoBoro Tmny
CR2025. AKkwwo npobnemMa BUHUKAE
Hapani, BioBigamte CTOpPiHKY
www.philips.com/support abo 3BepHiTbca
0o LleHTpy 0b6cnyroByBaHHS KTIEHTIB Y
CBOTW KpaiHi.

Po60T pyxaeTbcsi No
KOny.

PoboT npatioe B pexkmmi
BVBEOEHHSA MASAM.

Lle HopManbHO. PexknmM BUBEOEHHS MiaM
MOYKHa aKTMBYBATW, KOMWM Ha Nianos3i
BUSABNEHO baraTto bpyny v noTpidHe
peTtenbHe NprbmnpaHHA. Takox Le
UaCTUHA PEXXMMY aBTOMATUYHOIO
npubuparHs. MpubnmsHo yepes oaHy
XBUMHY POBOT BiNHOBMIOE HOPMAsbHY
cxeMy NpmbupaHHa. MoyXKHa TakoxK
MPUNMHUTU NPUBKPAHHSA B PEXXUMI
BVBEOEHHSA MNAM, 0OPaBLLN iHLLIWIA
peXxnm NpubrpaHHa Ha NynbTi OK.

PoboT He MoyKe 3HanTK
OOK-CTaHLUito.

Y KiMHaTI HegoCTaTHbO MicLA,
06 pobOoT NepecyBaBcs A0
OOK-CTaHUiT.

3HanaiTh iHWe Micue oA OOK-CTaHLi.
[uB. nigpo3nin "BctaHoBNeHHA Ha O0K-
CTaHuitlo" B po3aini "MNiorotoBka oo
BUKOPUCTAHHA".

Po60T NpoaoBKYE aKTUBHO
LLYKATW OOK-CTaHLLlo.

Oante poboTy NprbAnsHo 20 XBUAKH,
L1106 BiH MOBEpPHYBCA 00 AOK-CTaHLIiL.

PoboT nouyas poboTy He 3
[OK-CTaHLLiT.

AKLWO Bu xoueTe, LL0H6 poboT noBepHyBCA
[0 OOK-CTaHUIT Micnsa 3aBepLUeHHS LUKy
NPUBUPAHHS, 3aMyCTiTb MOro 3 AOK-
cTaHLuii.
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Kipicnie
Ocbl 3aTTbl caTbin anybiHpI36eH KyTThIKTaliMbI3 xaHe Philips komnanusicbiHa Ko kengiia! Philips ycbiHaTbIH
KongayAsl TonblK Nanganany yuwid eHimai www.philips.com/welcome TopabbiHaa TipkeHis.

Kannel cunaTttama (1-cyper)

YCTiHri Kaknay

LLlaH KoHTeWHepi KaknaFbIHbIH TYTKachbl
LLlaH koHTeliHepi Kaknarbl

Cyari

LLlaH KoHTeliHepi

XenpgeTkiw

Bydep

KoHAblpMa CTaHUMACHIHbIH AaTYKri
Icke Kocy/TokTaTy Tynmeci (PoOOTThI icke KOCyFa HEMece TOKTaTyFa apHarnfaH)
10 Oucnnei

11 TriActive XL cantamacsl

12 AngbiHFbl AeHrenek

13 By#iipnik wetka Giniktepi

14 Kynay aatyukrepi

15 baTtapes Geniri

16 OeHrenekrep

17 Copy caHbinaysbl

18 By#ipnik weTtkanap

19 baTtapesi ycTaFblLbl

20 KawwubiktaH 6ackapy kypanbl

21 WafblH ThbIfbIH

22 Apantep

23 KoHgblpMa cTaHums

©CONOOADRWN -

[duncnnen xoeHe KallblkTaH 6ackapy Kypanbi

Owucnnein (cypet 2):

1 EckepTy nHAMkaTopbl

2 «lllaH KoHTeWHepi Tonbl» KepceTKiLli
Kawbiktan 6ackapy kypansl (cypeT 3):
LLlapnay Tyimenepi xaHe icke Kocy/ToKTaTy
2 KoHablpma cTaHuusiFa Koo TyMmeci

3 Tasanay yakbITbl TYMMECi

4 Tasanay pexuMiHiH Tynmenepi

N

PoGoT Kanaw XymbIC icTenai

PoboT HeHi Tazanangbl

Byn po6orT yiiHisgeri eaenaepai Tazanayra KOMEKTeCeTiH bIHFalnbl Tasanay MyMKIHAIKTepiMeH
XabablKTanraH.

PoborT aralu, nnMTkanap TecenreH Hemece NMHOMEYM efeHAep CUSAKTbI KaTTbl eAeHaepai Tazanayra acipece
konavinbl. OHbIH KOBPOMNWH HEMeCe Kinemaep CUSKTbI XXymcak efeHaepai Tasanayaa KvblHApIKka Tan 6onyel
MYMKiH. Erep poboTTbl kKinemae nanganaHcaHpl3, poboTTbiH OCbl €4eH TYPIHAE XXYMbIC iCTE anaTbiHbIH Kepy
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YLUiH, anfawbiHAA XaHbiHAa TypbiHbI3. CoHaar-ak, poboTThl Kapa XaHe XbINTblp KaTTbl eaeHaepae
nanganaxfaHia Kagaranay Kaxer.

PoboT Kkanai Tazanangbl

Taszanay xyineci

Po6oTTa egeHaepai TviMai TasanayFa apHanfaH 2 keseHai Tazanay xyrieci 6ap.

- Exi byripnik weTtka poboTTbiH, OypbllTapAbl XaHe KkabblpranapAbiH 60MbIH Ta3anayblHa kemMekTecesi.
CoHpaii-ak, onap efeHpaeri Kipai Tasanayra XaHe OHbl COpy CaHpinaybliHa (CypeT 4) Kapaw XbUDKbITyFa
KemekTeceqi.

- Po6oTTbIH copy KyaTbl KipAi TapTbin anafbl XaHe OHbl COPY CaHblaybl apKbinbl LAH KOHTEWHepiHe (cypeT
5) TacbiMangangpbl.

Tasanay ynrinepi

ABTO Tasanay pexumiHae poboT 6enveHiH ap aymarbiH OHTanbl Tasanay yLiH Tasanay ynrinepiHid
aBToOMaTThl PeTTiniriH navipananadel. OFaH nanganaHbinaTblH Tasanay ynrinepi:

1 Z ynrici Hemece 3ur3ar ynrici (cypeT 6)

2 Apanac ynri (cypeT 7)

3 Kabbipra boiibiMeH xypeTiH ynri (cypeT 8)

4 [akTbl Tazanay ynrici (cypet 9)

ABTO Tasanay pexuminae poboT 6ekiTinreH peTneH ocbl ynrinepgi naaanaHagel:z yarici, apanac ynri,
Kabblpra OoMbIMEH XXYPETIH YNrici XXeHe Aak Taszanay ynrici.

Po6oT ochbl ynrinep peTTiniriH asiktaraHaa, KatagaH Z ynricimeH kosrana 6acranabl. Po6oT kKaiita
3apsaTanatbiH 6aTapes TaycbliFaHWa Hemece KONMMEH eLipreHLue, 6enmMeHi Tasanay yLiH ocbl yrrinep
peTTiniriH NnanganaHyapl xanractelpagbl.

Eckepty: CoHpain-ak, kallublkTaH 6ackapy KypanbiHaa TUICTi TYAMEHI 6acy apKbinbl p PEXUMA XXeEKe-Keke
TangayfFa 6onagbl. KocbiMwa manimeTtep any ywid «PoboTThl naganaHy» TapaybiHaarbl « Tazanay
pexumaepi» 6enimMiH KapaHbl3.

Po6oT GuikTiKTeri anblipMallbINbIKTapAaH Kanam aynak xypegi

Po6oTTbIH TYGiHAE yw kynay aaTtuuri 6ap. On ockbl Kynay AaTyukTepiH 6acnangakrap cusikTbl GUiKTiKTeri
aiibipMaLlbInbIKTapabl aHbIKTay XaHe aynak >Xypy YLiH nainganaHagbl.

EckepTy: PoB60TTbIH, GMiKTiK aiiblpMaLLblfbIFbl XUETHEH a3aan LbIFbIN Ko3Fanybl kanbinTbl, BATKEHI anablHFb
Kynay gatuvri 6ydpepaiH apTbiHAa opHanackaH.

AbarinaHbl3: Kenbip xargannapga Kynay aatyvkrepi 6acnangakrapabl Hemece 6acka GuikTik
anblpMaLUbIIbIFbIH YaKbIThINbl aHblIKTamaybl MyMkiH. CoHapbIKTaH GipiHLWi peT naganaHFaHaa xxaHe
6acnangakrapapblH Hemece 6acka 6uikTik aibipMaLUbINbIFbIHbIH XXaHbIHAA NakaanaqFaHaa, poboTTbl MyKUAT
6akbinaHbl3. Po6oT GUiKTIK aibipMaLLbINbIKTapblH AYPbIC aHbIKTaybiH XarFacTbipybl YLUiH, Kynay AaT4YMKTepiH
Xyueni Typae Tazanan Typy MaHbi3gbl (Hyckaynapabl «Tasanay xaHe KyTy» TapayblHaH kapayfa 6onagbl).

BipiHWIi peT nanganaHy angbiHga

Bywipnik weTkanapabl 6ekiTy
1 Bynipnik WweTkanapAabl opamblHaH LUbIFapbiHbI3 XXoHe pobOoTThl ycTenae Hemece efeHae ayaapbiHpbl3.
2 bywipnik weTkanapabl pobot (cypeT 10) Ty6iHAeri GinikTepre canbiHbI3.
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Eckeptne: Byiiipnik WweTkanapapl TUiciHLWe 6ekiTiHi3. Onap cbIpT eTin OpHbIHA TyCKeHLUe, onapabl binikke
Kapaw 6acblHbI3.

KawbikraH 6ackapy KypanbiHaH KopFay »arncblpMacblH any
Kawbikran 6ackapy kypansl CR2025 TubiH niwiHAi 6aTapescbiMeH xymbic icTenai. byn 6atapes nanganany
angblHaa any Kepek Kopfay >kancblpMacbiMeH KOpFarFaH.
1 Batapes 6enimiHiH 6aTapesiHbl KOpFay »ancblpMachlH kallblkTaH 6ackapy KypanblHbiH (cypeT 11)
baTtapes 6eniMiHeH LWbIFapbIHbI3.
KawwbikTaH 6ackapy kypanbl eHi naiganaHyfa fabiH.

[ManpganaHyfa ganbliHOay

KoHablpma CcTaHuMsiHbI OpHaTy

1 ApanTepaiH WwarbiH ThiFbIHBIH KOHABIPMA CTaHUMsAAaFsl po3eTkara (1) canbin, agantepai kabbipra
po3eTkacbiHa (2) KocbiHbI3 (cypeT 12).

2 KoHablpma CTaHUumMsAHbI KabblpFa XaHblHAa KenaeHeH, Teric eAeHre KoMblHbI3.

Eckeprty: Kegeprinep oK ekeHiH Hemece KOHAbIpMa CTaHumMsAHbIH (cypeT 13) angbiHaa 80 cm, OH,
xarbiHga 30 cm xaHe con xarbiHga 100 cM GMiKTik aribipMaLLbINbIKTapbl XKOK EKEHIH TEKCEPIHi3.

MaHbI3abl eckepTne: TEPEH, YNKbl PEXUMI

TepeH yiKkbl pexvMinge Tyrime 6ackinFaH kesge pobot xayan 6epmenii. PoboT TepeH yiiKkbl pexuminge

GonraH ke3ae Kavita 6enceHaipy yLiH:

1 Po6GoTTbl TepeH YIKbl PEXUMIHEH KYTY peXuMiHe KenTipy yLiH poboTTarbl icke KOCY/TOKTaTy TYMMeCiH
BacblIHbI3.

2 Pob6oTThbl icke KOCY YLUIH KallblkTaH 6ackapy KypanbiHaarbl Hemece poboTTarbl (cypeT 19) icke
KOCY/TOKTaTy TYMMECIH 6acbIHbI3.

3 Erep pobot Tazanayabl 6actamaca, kainta 3apsaranatelH 6aTapesiHbl KaviTa 3apsaTay YLUiH OHbI
ThIFbINFAH KOHABIPMA CTaHLMSICbIHA KOMbIHbI3.

Icke Kocy/TokTaTy TyrimMeciH 3 cekyHA 6ackaH keafe poboT TepeH yiikbl pexxuMiHe eTeai. CoHbIMEH KaTap, on

6aTtapes KyaTbl TaycCblfiFaH Ke3ae Teper yiikbl pexumiHe etei. Mbicansl, erep poboT KoHAbIPMAa CTaHLMUACHIH

Taba anmaca, 6aTapes 3apsabl TayCbinybl MYMKIH.

Eckepty: KawbiktaH 6ackapy KypanbiHAaFbl icke KOCY/TOKTaTy TyMMeciMeH poboTThl TEPEH, YIKbI PEXUMIHEH
LWbiFapa anmMancbi3. PoboTTarbl Kocy/eLwuipy TynmMmeciH 6acy kepek.

3apsagray

- bBipiHwi peT 3apsaTaraHaa xeHe pobOTThIH KaliTa 3apsaTanatbiH 6atapesckl TaycbinFaHaa, 3apsaTay
yaKblTbl TOPT caFaT 6onagpl.

- Kavita 3apsigTanatbiH 6aTapes TonbiFbIMEH 3apsifTansad 6onca, pobot 100 MuHyTKa AeniH Ta3anaw
anagbl.

- Pob6oTTbl Tek KOHAbIPMA CTaHUMACLIHAA 3apsaTanybl MyMKiH.

KoHablpma cTaHuusiga sapsaray

1 Pob6oTTarbl icke KOCY/TOKTaTy TYMMECIH 6acbIHbI3.

2 PoboTTbl po3eTkara KOCbIfFaH KOHAbIpMa cTaHumsFa (cypeT 14) KonblHbI3.
3 Icke Kocy/TokTaTy Tyrimeci 6asty XbinbinbikTaw (cypeT 15) 6acTanapl.
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4 Kanta 3apsaranaTbliH 6aTtapes TonbIFbIMEH 3apsiaTanFaHaa icke KoCy/ToKTaTy TYWMECH Y3AIKCi3 xxaHaabl
(cypet 16).

ManganaHy KesiHge aBTOMaTThl TypAe 3apsaray

1 Pobort Tasanayapl askraraHaa Hemece 6atapes KyaTblHblH Tek 15%-bl kanFaHaa, on 3apsiaTay YLUiH
KOHAbIpMa CTaHLUMACLIH aBTOMaTTbl TypAe isaendi. PoboT KoHAbIpMa CTaHUMACHIH i3aey KesiHae icke
KOCY/TOKTaTy TYWMECH Xbingam XbinbinbikTanasl (cypet 17).

2 Kawta 3apsgranatbiH 6aTapes TonbiFbIMEH 3apsaTanfaHia icke Kocy/ToKTaTy TYMMeC Y3AiKCi3 )aHagbl.

EckepTy: Pob0oT KOHABIpMa CTaHUuMsACkIHA Ta3anayabl KOHAbIpMa cTaHumsaaH 6actaraHaa FaHa isgenfi.

BenmeHi Tazanay 6argapnamacbiHa ganbiHgay

Po6oTTbIH Tazanay 6argapnamachbiH icke Kocnaw Typbin, eqeHHeH 6ykin 6oc (cypeT 18) keHe CbIHFbILL
3aTTapabl anbiHbI3.

CoHbIMeH kaTap, egeHHeH 6apnbik kabGenbaepai, cbiMaapabl XaHe WHyprapab! anbiHbIa.

PoboTTbl nanganaHy

Icke Kocy xaHe TokTaTy

1 bBacTtay/ToKTaTy TYMMECIH 6acbIHbI3.
- PoboTTarbl icke Kocy/TokTaTy TyimMeciH 6acyra 6onagpl (cypet 19).
- CoHpaii-ak, kawwbiKTaH backapy KypanblHAaFbl icke KOCy/TOKTaTy TyrmeciH 6acyra 6onaapl (cypet 20).
2 Icke Kocy/ToKTaTy TyAMeECi y34iKci3 Kocbkinbin, poboT Tazanayapl 6acTtaingel (cypeT 21).
3 barapes 3apsabl TemeHgereHwwe poboT aBTo Tasanay pexumiHae Tasanangbl. ABTO Tasanay pexumiHage
on Z ynrici, apanac, kabbipra 60bIMEH xaHe Aak Tasanay YnrinepiHiH kakTanaHaTtblH peTTinikTepiH
(cypet 22) opblHOanabI.

Eckepty: Xeke pexxvumai TaHaay YLWiH KalblkTaH 6ackapy KypanbiHAarbl pexuM TyiMenepiHiH, 6ipeyiH
6acbliHbI3. KocbiMLia manimeTTep any yuwiH « Tazanay pexumiH Tangay» 6enimiH kapaHpl3.

4 bBaTtapes KyaTbl asaiFaHaa icke KOCy/TOKTaTy TyMMECH XbinbifblKTan 6actanabl xaHe poboT 3apsaTay
YLiH KOHAbIPMA CTaHumMsAHbI (cypeT 17) isgenai.

5 CoHblMeH KaTap, Tasanay CeaHCblH yaKkbITLLa HEMeCe TOnNbIK TOKTaTy YLLUIH icke KOCy/ToKTaTy TYWMMECiH
bacyra 6onagpl. Erep icke Kocy/TokTaTy TyMMECIH KanTagaH 6accaHbl3 xaHe KarTa 3apsiaTanaTbiH
bartapesga ani xeTkinikTi kyat 6ap 6onca, poboT TasanayAel aBTO Tasanay pexumiHae xarnractelipagbl.

6 PoboTTbl KOHABIPMa CTaHUUsIFA KaTa 3apsaTanatbiH 6aTtapes 3apsabl asaiMan Typbin Kantapy yLiH
KalbIkTaH 6ackapy KypanbliHAaFel KOHAbIPMa cTaHuusiFa (cypeT 23) opHaTy TyWMeCiH 6acbiHpbI3.

Icke Kocy/TOKTaTy TyMMECi XbinbinbiKTan 6actangbl xasHe poboT KoHAbIpMa CTaHUMsAHbI (CypeT 24)
ispenai.

EckepTy: Erep poboTThl KOHObIPMA CTaHUMAAAH icke KocnaFaH 6orncaHbl3, on karTa 3apsigTanaTbiH
6aTapes 3apsabl asaitraHga KoHAbIpMa CTaHUMACKIH aBToMaTThl Typae isgemeniai. Erep kanta
3apsiaTanatbiH 6aTapesiaa ani xeTkinikTi kyat 6ap 6onca, poboTThl KOHALIPMA CTaHLUsIFa KarkTapy yLUiH
KalwbIKTaH 6ackapy KypanbiHAa KOHAbIpMa CTaHuuMsFa Ko TynMeciH 6acyra 6onaabl. Erep kavita
3apsiaTanatbiH 6aTapesiHblH KyaTbl TOMbIFbIMEH Taycbinca, poboTTbl KOHABIPMA CTaHLMsAFa KONMEH KOt
Kepek.

KoHablipma cTaHuusicbiH 6ackapy

KoHablpma cTaHumusicbiHga po6oTTel Gackapyra nanganaqbinaTbiH eki 6ackapy kypans! 6ap.
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«barapes Tonfanga 6actay» Tynmeci

Po6oT 3apsigTanbin xxaTkaHaa, KoHAblpMa cTaHuusaarsl «6aTtapest TonFaHaa 6actay» TyliMeciH 6accaHbi3,
poboT KanTa 3apsaTanatbiH 6atapes Tonbik (cypeT 25) 6onFaHaa Tazanayabl 6actangbl.

24 caf Tynmeci

KoHablpma cTaHuusaarsl 24 caf TyiimeciH 6accaHbl3, KOHAbIPMa CTaHUMA Keneci Tasanay 6argapnamacbiHa
[eliH 24 carFaTTbl kepi caHayapbl 6acTargbl. Kepi caHak asiktanFaHga, po6oT 6aTapesicbiHbIH 3apsiabl
asaltraHwa Ta3anayabl 6actavigbl, cofaH KeliH 3apsaTay YLiH (CypeT 26) koHablpMa CTaHuusFa aBToMaTTbl
TYpAe opanagbl.

Tasanay pexumiH TaHaay

Tasanay pexxumiH TaHgay

ABTO Tasanay pexwumiHe koca 6yn poboTTa apKancbICbIH KallblkTaH 6ackapy KypanbiHaa TWICTi TyiMeHi 6acy
apkpinbl 6encengipyre bonaTblH TEPT eke Ta3anay pexumi 6ap.

Z ynrici pexumi

Z ynrici pexumiHge poboT ynkeH aymaktapapl (CypeT 27) Z niwiHaj TyWbIKTapAbl )kacay apKbinbl Tasananapl.
Apanac pexum

Byn pexxumae pobot 6enmeHi Ty3y xoHe avikac KosrarnbicTapAblH (CypeT 28) apanac ynriciveH Tasananp.

Kabblipra 6oMbIMEH XXypy pexumi

Byn pexxumpae poboT kabbipra GonbiHAaFbl aymakTbl epeklue Tazanay (cypet 29) yLwiH 6enmMeHiH
kabblpranapblHbIH GOMbIMEH XYpeai.

[ak Tazanay pexumi

Ocbl pexxumae poboT ocbl anmakTbl TonbiFbiMeH (cypeT 30) Tazanay YLUiH KiluKeHTaw aiMakka Ke3aencok
eTeqi.

Eckeptne: KonmeH TaHganateiH pexumaep bipHelue MUHYT kaHa 6encenai 6onaapl. OaaH keiiiH poboT aBTo
Tasanay pexumiHe aybicagbl.

KonmeH xypriay

1 Pob6otTbl 6enmene (cypet 31) ypri3y yLiH KalwbikTaH 6ackapy KypanblHAaFbl icke KOCcy/ToKTaTy
TYWNMECIHIH YCTIHAEr )X8He acTblHAAFbl, 8pi COM-OH, XaKTapblHAAFbl KEPCETKI TyMmenepai naaanaHblHbI3.

Eckepty: Po60TThl G1ikTik ariblpmalublinbikTapbl MEH BacnangakTapra xakblH Xypridy kesiHge abar
B0nbIHbI3.

Eckepty: Bakyymaay pyHKUMsACHI )aHe Byripnik WweTkanap Tek poboT anFa XXypreH Kkesae XyMbIC iCTen;.
Con xak, OH aK Hemece apTKbl TYMMenep Tek po6oTTbl GackapyFa apHanFaH.

Tasanay yakpbITbl TYMMECIH nanganaHy

Po6ot 35 muHyT Golibl Ta3anaybl YLiH KalblkTaH 6ackapy KypanbiHAa Tasanay yakbiTbl TYWMeCiH 6acbiHbI3.
Tasanay yakbITbl asikTanfaHga poboT kaita 3apsaray (cypet 32) yLwiH KoHAbIpMa CTaHuuMsiFa opanagbl.
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Cwurnangap eHe onapnblH, MafbliHanapsbl

Po6oTTbIH AncnneliHge yw nHavkaTop 6ap: eckepTy MHAMKATOPbI XaHE LiaH KOHTENHEepPIHiH TonblK
MHAMKaTopbI. Icke Kocy/ToKTaTy TyMeci Wwam curHangapbiH 6epegi. Temenaeri kecteae curHangapabiH
MafblHanapbl TYCiHAIpINreH.

Benrinep MaHi
Icke Kocy/ToKTaTy TYMMECH y3aiKCi3 KoCynbl. Po6oT Tasanayra gaibiH.
Icke Kocy/ToKTaTy TyiMeci 6asy binbinbIKTanabl. Po6oT 3apsigTanyaa.

Icke Kocy/ToKTaTy TYWMECI XbiNAam XbinbibikTanabl. PoboT KoHAbIpMa CTaHUMACHIH i3geyae.

Pob6oTTbIH KaliTa 3apsaTanaTbliH 6aTapesicbiHbIH,
OeHreni ToMeH.

LLlaH KOHTeWHepiHiH Tonbl 60y MHAUKaTOPbI LLlaH, KOHTENHepi ToNbIN KETKEH 60Mybl MYMKiH.
XaHagpl.
EckepTy nHamkaTopsl xaHaabl. Po6oT Tasanay kesiHae keTepingi.

Po6oTThIH 6ydepi Tonbin kanasbl.

[eHrenek Hemece Oynipnik LWeTKa ToNbIN Kanabl.

YCTiHri KaKnak KoK Hemece AypbIC XabbinmaraH.

PoGoT KoHAbIpMa cTaHUumMsiHbI Taba anmMaiap.

Kon Lananakrayfa >Kayan

PoboT keneci xaraannapaa yiksl pexvmiHe eTkeHAe Kon LwananakrayFa xayan Kocblnagbl:

- KaTere GavinaHbICTbl TOKTaraH ke3ae

- KbICka Tasanay yakblTblH 6arqapnamanaraH kesge

- KOHAbIPMa cTaHuuscbiH 20 MUHYT iWiHAe TannaraH kesge

Erep poboTTbl KepMeceHi3, konaapblHpbI3ap! WananakraymeH oHbl Tabyra 6onaabl. Po6oT AbIGLICTbIK
CUrHanmveH xoHe gucnnengeri 6apnbik 6enrilenepai xxaHablpyMeH xayan 6epeai.

Tasanay »xaHe KyTy

LLlaH, koHTelHepiH 6ocaTy xoHe Tasanay

LLlaH KOHTeMHepiHiH Tonbl 60Ny MHAUKATOPbLI Y34iKCi3 XaHca, WaH KOHTeHepiH 6ocaTbIHbI3 XaHe Ta3anaHbI3.

1 KaknakTbl (cypeT 33) anbiHpi3.

2 LWaH koHTelHepi KaknaFblHbIH, TYTKACLIH XXOFapbl TapThIM, LWaH KOHTEMHEePIH WaH KOHTelHepi GenimiHeH
(cypeT 34) keTepin anbiHbI3.

Eckepry: LLlaH koHTeNHepiH anFaHAa HeMece KalTa canFaHaa, KosFanTKblLL XenaeTKiliHiH kKanakTapbiH
3aKplMaan anMaHpi3.

3 LWaH koHTelrHepiHiH (1) KaknarbiH akbIpbIH KOTEPIHI3 XaHe Cy3riHi (2) WhiFapbiHbI3 (CypeT 35).

4 LaH koHTelHepiH 6ocaTy YLWiH OHbl KOKbIC Leneri YCTiHeH CinkiHi3. LlaH KoHTeAHepiHiH iLWiH XaHe cy3riHi
LyGepekneH HeMece Kbinaapbl )XyMcak Tic LWeTkacbiMeH Ta3anaHbl3. COHbIMEH KaTtap, LwaH,
KOHTeHepiHiH (cypeT 36) TybiHaeri copy caHplnayblH TasanaHbi3.
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AbGainaHbi3: LLlaH KOHTeHepiH eHe Cyfbl CYMEH HEMECE biAbIC XYY MallMHACLIHAA Ta3anamaHb3.

5 CyariHi karTagaH waH koHTeriHepiHe (1) canbiHpl3. CogaH KeniH WwaH KoHTerHepiH (2) (cypeT 37)
KaKnakneH xabblHpbI3.

6 LlaH KoHTelHepiH LaH KoHTeWHepi 6eniMiHe KOMbIHbI3 aHe poBoTThIH (CypeT 38) YCTiHri KaknaFblH KanTa
XabbIHbI3.

AbaiinaHbl3: SpKallaH LWaH KOHTENHEPIHIH, ilWiHAe cy3ri 6ap ekeHiH TekcepiHi3. Erep po6oTThl waH,
KOHTEMHEPIHIH, iWwiHae cy3ri 6onman nanganaHcaHbl3, KO3fFanTKbIL 3akbIMaanybl MyMKiH.

PoboT Tazanay

XKakcbl Tazanay eHiMAINiriH cakTay YLWiH Kevae Kynay AaT4uKTepiH, AeHrenektepai xaHe byuipnik

L|eTKanapabl XaHe copy CaHplnayblH Tasanan Typy Kepek.

1 PobGoTTbl eaeH 6eTiHe ayaapbiHbI3.

2 Kynay gatumkrepiHeH (cypeT 39) Kipai Hemece MaMbIKTbl KETIpY YLUIH Kblngapbl )XyMcak LeTKaHbl
(Mbicansl, Tic LeTKacklH) NakganaHblHbI3.

Eckepty: Kynay gatuvkrepiH xyrieni Typae tasanay kepek. Kynay aatuukrepi nac 6onca, po6ot bmikTik
anblpMaLUbIbIKTapblH HeMece 6acnangakrapAbl aHbIKTamaybl MyMKIH.

3 AngblHFbl AGHrenekTeH xaHe Oyiiipnik geHrenekrepaeH (cypeT 40) kipai Hemece MaMbIKTbl KETIpY YLUIH
KblnAapbl )Xymcak LweTkaHbl (Mbicansbl, TiC LeTKacblH) NanaanaHbiHpbI3.

4 Byiiipnik WweTtkanapgpl Tazanay yLUiH WweTkanapaaH ycTaHbi3 xaHe biniktepaeH (cypet 41) TapTbin
anblHbI3.

5 MambIKTbl, LWALIThI XaHe XinTepai 6inikTeH xaHe ByMipnik WeTkagaH )Xymcak LeTkaMmeH (Mbicansl, Tic
LeTKacbIMeH) Hemece Lyb6epekneH KeTipiHi3 (cypeT 42).

6 bBynipnik WweTkanapaa xaHe poboTTbIH TY6iHAE eaeHai 3aKkbiMaaybl MYMKIH YLLUKIp 3aTTapAblH 6ap-XoFbiH
TEKCEPIHI3.

7 biniktrepaeH OyWipnik WeTkanapAbl anFaHHaH KeliiH kepceTkinepmeH 6enrineHreH opbiHaapra caycak
canymeH TriActive XL canTamacblHbIH 6aiinaHbicTapbiH y3in, TriActive cantamackliH po6oTTaH TapThin
LWbIFapbIHbI3 (CypeT 43).

8 Copy caHblnayblH XXyMcak LeTkaMeH Ta3anaHbl3 (Mbicarbl, Tic LeTKachl) (CypeT 44).

9 TriActive cantamacbiHaH (cypeT 45) Gapnblk KepiHeTiH Kipai )KOMbIHbI3.

10 TriActive canTamacblHbIH, 6ekiTy inmekTepiH po6oT (cypeT 46) TyGiHaeri caHblnaynapfra canbiHbl3.
TriActive canTamacbiH kepi opHblHa GacbiHbl3. CanTamaHbIH XXoFapbl )XeHe TeMeH bGipHellue MunnMmeTpre
XbIMKUTBIHBIH TEKCEPIH3.

AybICTbIpY

Kocankpl KypbinFbinapra Tancblpbic 6epy

Kocankbl KypbinFbinap Hemece kocarkpel 6enwektep catbin any ywiH, www.shop.philips.com/service caliTbiHa
KipiHi3 Hemece Philips gunepiHe 6apbiHbi3. CoHbIMeH kaTap, eniHisgeri Philips TyTbIHyLWbINapFa KplamMeT
KepceTy opTanbifbiHa xabapnacbiHpl3 (banaHbic ManiMeTTepiH AyHMEXY3iNiK Keninaik napakwacbiHaH
KapaHpl3).

CyariHi aybICTbIpy

Erep eTe nactaHca Hemece 3akbiMparnca, Cy3riHi aybICTbIpbIHbI3. KaHa cyarire FC8012 TancbipbIC HOMIpi
6ovibiHLWa Tanckipbic 6epyre 6onaapl. CyariHi WaH KOHTEWHEPIHEH any XaHe LiaH KOHTenHepiHe cany
Typanbl Hyckaynapael « Tasanay xaHe KyTy» TapayblHAaFbl «LLlaH koHTelHepiH 6ocaTy xaHe Tazanay»
6enimiHeH KkapayFa 6onagbl.
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Byuipnik weTkanapabl aybICTbIpY
TwicTi Tazanay HaTUXenepiH kamTamachI3 eTy yLiH 6yiipnik weTkanapabl 6ipa3s yakplTTaH KeniH
aybICTbIPbIHbI3.

EckepTty: To3dy Hemece 3akbim 6enrinepiH 6ankaraHaa, 6ynipnik weTkanapabl MiHAETTi TYpAE aybICTbIPbIHbI3.
CoHpgan-ak, bynipnik weTtkanapablH ekeyiH Ae 6ip yakbiTTa aybICTbIpy YCbiHbINaasl. Kocankpel Gyripnik
weTkanapra FC8013 TancbipbiC HeMipi 6olibiHLIa Tancbipbic 6epyre 6onaabl.

1 Byiiipnik weTtkanapapbl aybICTbIpy YLUiH ecki Oyiipnik LWeTkanapabl KbingapbiHaH ycTan, binikrepiHeH
(cypeT 41) TapTbin anbiHpI3.
2 XaHa 6ynipnik weTtkanapabl 6inikrepre (cypeT 10) ntepiHis.

KanTa 3apsgranatbiH 6aTapesiHbl aybICTbIpy

Po6oTTbIH KaiTa 3apsiaTanatbiH 6aTtapeschiH Tek BiniKTi KbI3MeT UHXeHepnepi aybICTbIpybl MyMKiH. EHAI
KanTa sapsaray MyMKiH 6onmaraHaa Hemece KyaTbl XbifaaM Taycbina 6actaraHaa 6aTapeschiH aybICTbIpy
YLWWiH po6oTThl ekineTTi Philips KbIaMeT opTanbifbiHa anapbiHpl3. banaHbic ManiMeTTepiH Xxanbikapanblk
Keningik napakwaceiHaH eniHisgeri Philips TyTbiHywWbINapFa KpI3MET KepceTy opTanbifbiHaH Taba anacbl3
Hemece www.philips.com/support TopabbiHa eTiHi3.

KawwbikTaH 6ackapy KypanbiHblH 6aTapesicbiH aybICTbIpy

KawbiktaH 6ackapy kypansl CR2025 TublH niwiHai 6aTapesicbiMeH xyMbic icTenai. Po6oT KalwbikTaH 6ackapy

KypanblHaarbl TyriMenepai 6acyra xayan 6epmece, 6aTtapesiHbl aybICTbIPbIHbI3.

1 KawblktaH 6ackapy KypanbiH ayaapbin ycTaHbl3. batapes ycTarbilwbiHAarbl 6ocaTy TyiMeciH 6acbiHbI3
»eHe con yakplTTa 6aTapesi yCTarbllbIH KallblkTaH 6ackapy KypanbiHaH (CypeT 47) CbipfFbITbIn
LUbIFapbIHbI3.

2 TaycbinFaH 6aTapesHbl 6aTapes ycTaFbilbiHaH anbin, 6atapes ycTaFblllblHa XaHa 6aTapesiHbl canblHbI3.
CopaH keliiH 6aTapes ycTarbILbIH KalbiKTaH 6ackapy KypanbiHa (cypeT 48) CbIpFbIThbIHbI3.

Cakray

Po6orT 6ip aigaH aca yakplT narganaHbinmMainTbiH 6onca, poboTThIH kailTa 3apsaTanaTbliH 6aTtapesichbiH
KOpFay MakcaTblHAa TEPEH YIKbl PEXUMIHE OTKi3Y YLLIH iCke KOCY/TOKTaTy TYWMECiH 3 cekyHA 0acbiHbI3.
KyaTTbl yHEMAeY YLiH KOHAbIPMa CTaHUMSAHbI aXblpaTbiHbI3.

KanTta 3apagranatblH 6aTapeanapabl any

AbannaHpi3: KypbinfFblHbl TacTay KkesiHAe Kanta 3apsaranatbiH 6atapesiHbl FaHa anbin
TacTaHpbl3. baTapesHbl anbin Tactay angbliHAa OHbIH TONbIFbIMEH 00C EKEHAINH TEKCEPIH,3.

KariTa 3apsigTanatbiH 6aTapesiHbl WhiFapy yLWiH TeMeHaeri kagamaapabl opbiHAaHbl3. CoHbIMEH KaTap,

KanTa sapsaTanatbiH 6aTapesHbl WbiFapy YLiH poboTThl ekineTTi Philips KbiIsMmeT opTanbifbiHa anapbiHbI3.

EniHisgeri )akpblH KbI3MeT opTanbifbl MekeHxaribl YLWiH Philips TyTbIHyLUbINapFa Kel3MeT KepceTy opTarnblfbiHa

xabapnacblHbI3.

1 Po6oTTbl KOHABIPMA CTaHUUACBIHAH emec Genmeseri opbIHHAH iCKe KOCbIHbI3.

2 Any xaHe KOKbICka NakTbipy aniblHAa 3apsiablHblH TOMNbIFbIMEH TaycCbinybl YLiH po6oTTLI 6aTapes
TayCbINFaHLLA XYMbIC iCTETIHi3.

3 bBarapes 6enimiHiH 6ypaHaanapbiH 6ocatbin, kaknarbiH WeLLiHi3 (cypeT 49).

4 KanTta 3apsiaTanatbiH 6aTtapesiHbl keTepin, OHbl axblpaTbiHbI3 (CypeT 50).
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5 PoboT neH kariTa 3apsigTanaTbiH 6aTapesiHbl ANeKTPIiK )XaHe 3NeKTPOHAbIK Kangblk )XuHay OpHbIHa

anapblHbI3.

AkayrnblkTapbl KO

Byn Tapayna Kypbinfbiaa xui Ke3aeceTiH Macenenep atanbin eTedi. TemeHaeri aknapaTTbiH KeMerimeH
MacCereHi LWeLle anMacaHbl3, Xui KonbinaTblH cypakTap TisiMiH Kepy yLiH www.philips.com/support
TopabblHa KipiHi3 Hemece eniHizgeri TyTbiHyLWbINapabl konaay opTanbiFbiHa xabapnachiHbl3.

AkaynblKTapabl Ok

Macene

blktuman ce6en

Lewim

Icke Kocy/ToKTaTy TYMMECIH
6ackaHaa, poboT
Tasanayapl 6actamaiigpl.

Kavita 3apsigTanatblH 6atapes
TaychblSiFaH.

Kavita 3apsiatanatbiH 6aTtapesiHbl
3apsaTaHbi3 («[MaiganaHyra ganbiHaay»
TapayblH kapaHbl3).

Po6oT TepeH yiiKkbl pexxumiHae.

Pob6oTThl KariTa 6enceHaipy yLiH icke
Kocy/TOoKTaTy TyimeciH 6acbiHpI3. Icke
Kocy/ToKTaTy Tyhmeci kaiiTa b6acbinca, poboT
Taszanayapl 6actaingel. Erep kanta
3apsiaTanaTbliH 6aTapesiHbiH KyaTbl
Taycblnca, poboTTbl KOHAbIPMa CTaHUuWsFa
TbIFY Kepex.

Tynmenepgain, 6ipiH 6ackaH
ke3ne poboT xayan
Gepwmeiigi.

Po6oTThIH KanTa
3apsiaTanatbiH 6aTapesichl
TayCbInFaH.

Po6oTTbl po3eTkara KocbinFaH KoHAbIpMa
CTaHuusFa KorblHbI3. BipHelue cekyHaTaH
KeniH poboTTaH AbIObICTbIK CUTHAN LUbIFbIM,
avcnnen xaHagbl.

EckepTy nHavkaTopbl
XKbINAAM KbINbINbIKTARgbI.

[eHrenektepaiH Gipeyi Hemece
ekeyi oe TypbIn KanfaH.

[eHrenek acnacbiHblH aiHanacbiHaa
ycTanbIn KanfaH MambIKTbl, LALWITI, XiNTepai
Hemece cbimaapabl KETIPiHi3.

Bywipnik weTkanapgbiH Gipeyi
HemMece ekeyi e Typbin
KanFaH.

Byvipnik weTtkanapapl TazanaHpl3 («Tasanay
X8He KyTy» TapayblH KapaHbl3).

YCTiHri KaKnak ok Hemece
OypbIC XabblnmaraH.

YCTiHri Kaknak »oK Hemece AypbIC
XabbinmaraH 6o1ca, poboT KyMbIC
ictemeiigi. PoboTka yCTiHri KaknakTbl Aypbic
KOMbIHbI3.

Bydep Typbin kangebl.

BydepiH 6ocaTy yLwiH poboTTbI KOTEPIH;i3.
Pob6oTTbl kegepriaeH Gipas KalbIKTbIKTa
KOWbIM, TazanayApl XanfacTblpy YLUiH icke
KOCY/TOKTaTy TYMMECIH 6acbIHbI3.

Pobot Tasanay kesiHge
KeTepingi.

Po60oTThbl eaeHre KovibiHbI3. OfaH KeriH
po6oT Tazanayapbl XanFacTbipybl YLUiH icke
KOCY/TOKTaTy TYMMECIH OacbIHbI3.
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Macene

blkTman ceben

Lewim

Po6oT aypeictan
Taszanamangbl.

Bip Hemece eki ByWipnik
LeTKanapAblH KbiMLbIKTapbl
MambICKaH.

LLleTkaHbl Hemece weTkanapabl bipas
yakpbITka CyFa canbin KoblHbI3. Erep 6yn
TanwblKTapAblH AypbIC NiWiHIH KannbiHa
KkenTipmece, Oynipnik LWeTkanapabl
aybICTbIPbIHbI3 («AybICTEIPY» TapayblH
KapaHpI3).

LllaH koHTelrHepiHaeri cy3ri
nac.

LLlaH, kKOoHTeHepiHaeri cy3riHi wybepekneH
Hemece Kbingapbl XXymcak Tic weTkacbiMeH
TasanaHpl3. CoHbIMEH KaTtap, TOMeH copy
KyaTbl napameTpinge xyreni
LIAHCOPFLILLMNEH LUaH KOHTEWHEPIH XaHe
Cy3riHi Tazanayra 6onagbl.

Erep weTkameH Tazanay Hemece Bakyymgay
CY3riHi Tazanayra KemekTecnece, Cy3ariHi
aHacblHa aybICTbIpbIHbI3. Cy3riHi XbinblHa
kemiHae 6ip peT aybicTbipyFa keHec bepemis.

LLlaH KoHTeWHepiHiH TybiHaeri
copy caHblnaybl GiTenreH.

Copy caHbinayblH TasanaHpl3 («Tasanay
XSHe KyTy» TapayblH KapaHbl3).

AnpapbiHFbl AeHrenekTe watl
Hemece backa Kip KenTenreH.

AngbIHFbl AeHrenekTi Tasananpbl3 («Tasanay
XX8He KyTy» TapayblH KapaHbi3).

PoboT eTe kyHripT Hemece
XbINTblparaH 6eTTi Tazanayaa,
Oyn Kynay gaTyuKTepiH icke
Kocagbl. PO6oT aaeTTeH ThiC
ynriMeH Koaranagei.

Icke Kocy/ToKTaTy TyMeciH 6ackin, ogaH
KeniH pobOoTTbl €AeHHIH aLubIK TyCTi GeniriHe
XbIMKbITbIHBI3. Erep awblk TycTi eaeHaepae
Macene KanTanaHca,
www.philips.com/support caiiTbiHa eTiHi3
Hemece eniHisaeri TYTbIHyLUbIFa KyTiM
KepceTy opTasbifbiHa XxabapnacbiHpi3.

PoboT kyH ceyneci wamansl
KenTey TyCeTiH egeHai
Tasanaypa. byn kynaynaH
KOpFay AaT4YMKTEPIH icke
KOChbIM, pPOBOT 8AETTEH ThIC
ynriMeH Koaranagepi.

KyH >xapblifbl 6enmere Tycneyi yLuiH
nepaenepdi xabbiHbi3. CoHbIMEH KaTap, KyH
cayneci Wamarnebl albIK Ke3ae Tasanayabl
bacrayra 6onagbl.

Karita 3apsaranarbiH
6artapesHbl 3apsaray
MYMKiH eMec Hemece
KyaTbl eTe Te3 Taycbinagbil.

Kavita 3apsigTanaTbiH
6aTapesiHbIH nanganaHy
Mep3imi askKTangpl.

Karita 3apsaranateiH 6atapes Philips
KbI3MEeT opTarbiFbiMEH aybICTbIPbINybl Kepek
(«AybICTBIPY» TapayblH KapaHbI3).

KawwbiktaH 6ackapy
Kypanbl GaTapesicbiHbIH,
3apsaabl TbiM Te3
Taycblnagpl.

[ypbic 6aTapes TypiH
canmaraH LbIFapchbl3.

KawbikraH 6ackapy Kypanbl YLUiH cidre
CR2025 TubiH niwiHAi 6aTapeschl kaxerT.
Erep macene xanracca,
www.philips.com/support 6eTiHe eTiHi3
Hemece Ci3aiH engeri TyTbIHyLWbINnapabl
Kongay opTanbifbiHa XxabapnacblHbI3.
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Macene blkTman ceben LWewim
Po6oT weHbepnepaeH Pobot pak Tazanay Byn — kanbinTbl apekeT. EAeHAi TonbiFbiMeH
eTeni. pexumiHae. TasanafaHHaH KeriH Ken Kip aHblKTanca, aak

Tasanay pexuMiH 6enceHgipyre 6onagpi.
CoHbIMeH kaTap, byn - aBTo Tazanay
pexuMiHiH, 6eniri. LlamameH 6ip MUHYTTaH
KeniH poboT KanbinTbl Tazanay ynriciH
xanracTblpagbl. COHbIMEH KaTap, KallblKTaH
6ackapy KypanbiHaa b6acka Tasanay pexumiH
TaHJayMeH JakK Tasanay pexuMmiH ToKTaTybl

MYMKIH.
Po6oT KoHabIpma Po6oTTbIH KOHABIPMA KoHablpma cTaHuusiCbiHbIH 6acka OpHbIH
CTaHUMsiHbI Taba CTaHUMsCbIHa eTyiHe XeTKinikTi Tabyra apekeT xacaHpl3. «[aipanaHyra
anvangsbl. Henme oK. fanbiHaay» TapayblHaH «KoHabipma

CTaHUMACLIH OpHaTy» GeniMiH KepiHis.

Pob6oT ani ge 6encengi Po60TThbIH KOHABIPMA CTaHUUSICbIHA

isgeyne. opanyblHa wamameH 20 MUHYT BepiHis.

Pob6oT KoHAbIpMa Erep Tazanay ceaHcblHaH KeliH poboTTbI

CTaHuusAcbiHaH 6acTanmMagpl. KOHObIpMa CTaHUMsACbIHA KaTapy Kepek
6onca, KoHAbIpMa CTaHUMsIAAH icke
KOCbIHbI3.

Po6orT waH copfbiLl
OHaipyLwi: “Oununc KoHcetomep Jlandcrain b.B.", Tyccenanenen 4, 9206 A1, OpaxteH, HnaepnaHab!

Peceii xxaHe KepeHnaik Opnak TeppuTopusicbiHa nmnopTTaybl: "OUMUMNC" XKLLK, Pecen ®enepaumsichl,
123022 Mackey kanacbl, Ceprevi Makees keweci, 13-yi, Ten. +7 495 961-1111

FC8776/01, FC8774/01: 100—240 B; 50/60 I'u;24 BT
CwbeMHbIn akkymynsaTop (Li-lon): 14,8 B

II- knacc [@]

TYPMBICTbIK KQXXETTiNiKTepre apHanfaH

KbiTanga >kacanfaH

Cakray wapTTapsbl, nanganaHy

Temnepatypa 0°C - +50°C

CanbicTblpMans! binFanabinbik 20% - 95%

ATmocdepanbik KbiCbIM 85 - 109 kPa
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