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Introduction

Congratulations on your purchase and welcome to Philips! To fully benefit from the support that
Philips offers, register your product at www.philips.com/welcome.

General description

Handle of dust container lid
Dust container lid
Filter

Dust container

Top cover

Error codes table

Fan

Bumper

Docking station sensor
10 On/off button

1 Front wheel

12 Side brush shafts

13 Drop-off sensors

14 Wheels

15 Suction opening

16 TriActive XL nozzle

17 Side brushes

18 Fixation blocks for dry wipes
19 Dry wipe holder

20 Dry wipes

21 Battery holder

22 Remote control

23 Invisible wall (FC8822)
24 Docking station

25 Adapter

26 Small plug

Oo~NOOUTh~WwWN—

Display and remote control

Display of robot

Spiral mode indicator
Wall-following mode indicator
Zigzag pattern mode indicator
Random mode indicator
Charging indicator and cleaning time indicator (see 'Using the cleaning time buttons')
Dockingicon

Fan speed indicator

Dustbin full indicator

Sound sensor

10 Mode selection button

1 Start/stop button

12 Fan speed button

OoNOU~WN—

Remote control
1 Navigation buttons and start/stop (Fig. 3)

English
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Cleaning time buttons
Cleaning mode buttons
Fan speed buttons
Docking button

O~ WwN

Control panel of docking station
1 Display with time, day and programming indications (Fig. 4)
2 Adjusting and setting buttons

How your robot works

What your robot cleans

This robot is equipped with features that make it a suitable cleaner to help you clean the floors in your
home.

The robot is espedcially suitable for cleaning hard floors, such as wooden, tiled or linoleum floors. It
may experience problems cleaning soft floors, such as carpet or rugs. If you use the robot on a carpet
or rug, please stay close by the first time to see if the robot can deal with this type of floor. The robot
also needs supervision when you use it on very dark or shiny hard floors.

How your robot cleans

Cleaning system

The robot has a 3-stage cleaning system to clean your floors efficiently.

1 The two side brushes help the robot clean in corners and along walls. They also help to remove dirt
from the floor and move it towards the suction opening (Fig. 5).

2 The suction power of the robot picks up loose dirt and transports it through the suction opening
into the dust container.

3 The robot comes with a dry wipe holder that allows you to clean your hard floor even more
thoroughly with dry wipes.

Cleaning patterns

In its auto cleaning mode, the robot uses a fixed and automatic sequence of cleaning patterns to
clean each area of the room optimally. It uses a Z-pattern (zigzag pattern), random pattern, wall-
following pattern and spiral pattern successively (Fig. 6). It continues to move in this sequence of
patterns to clean the room until the rechargeable battery runs low, or until it is switched off manually.

If the robot detects a particularly dirty area during its cleaning run, it switches to spiral mode and
switches to turbo fan speed to ensure thorough dirt removal.

Note: You can also select each mode individually by pressing the appropriate button on the remote
control (see 'Cleaning mode selection') or on the robot. The manually selected modes are only active
for a couple of minutes. After that, the robot switches back to auto-cleaning mode.

How your robot avoids height differences

The robot has three drop-off sensors in its bottom. It uses these drop-off sensors to detect and avoid
height differences such as staircases (Fig. 7).

Note: It is normal for the robot to move slightly over the edge of a height difference, as its front drop-
off sensor is located behind the bumper.
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Caution: In some cases, the drop-off sensors may not detect a staircase or other height difference
in time. Therefore monitor the robot carefully the first few times you use it, and when you operate it
near a staircase or another height difference. It is important that you clean the drop-off sensors
regularly to ensure the robot continues to detect height differences properly (see ‘Cleaning and
maintenance’) .

Before first use

Mounting the side brushes

1 Unpack the side brushes and place the robot upside down on a table or on the floor.
2 Push the side brushes onto the shafts on the bottom of the robot (Fig. 8).

Note: Make sure you attach the side brushes properly. Press them onto the shaft until you hear
them lock into position with a click.

Removing the tag from the remote control

The remote control works on a CR2025 coin-shaped battery. This battery is protected with a

protection tag that has to be removed before use.

1 Pull the battery protection tag out of the battery compartment of the remote control. Now the
remote control is ready for use (Fig. 9).

Preparing for use

Installing the docking station

1 Insert the small plug of the adapter into the socket on the docking station (1) and insert the adapter
into the wall socket (2) (Fig. 10).
- The display of the docking station comes on.

2 Place the docking station on a horizontal, level floor against the wall.

Note: Make sure that there are no obstacles or height differences 80 cm in front, 30 cm to the right
and 100 cm to the left of the docking station (Fig. 11).

Tip: To ensure the docking station stays firmly in the selected spot, fasten it to the wall with screws
or with two strips of double-sided tape.

Important note: deep sleep mode

In deep sleep mode, the robot does not respond at all when you press a button. To reactivate the

robot when it is in deep sleep mode:

1 Press the start/stop button on the robot for one second to switch the robot from deep sleep mode
to standby mode.

2 Press the start/stop button on the robot (Fig. 17) briefly or press the start/stop button on the
remote control to start cleaning.

3 If the robot does not start cleaning, place it on the plugged-in docking station to recharge its
rechargeable battery.
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The robot enters deep sleep mode when you press the start/stop button for 5 seconds. It may also
enter the deep sleep mode when its battery is empty. The battery may, for instance, run empty if the
robot is unable to find its docking station.

Charging

When charging for the first time and when the rechargeable battery of the robot is empty, the charging
time is four hours.

Your robot can be charged on the docking station, either manually or automatically during use.

Note: When the rechargeable battery is fully charged, your robot can clean for up to 120 minutes

Charging automatically during use

1 When the robot has finished cleaning or when only 15% of the battery power remains, it
automatically searches for the docking station to recharge. When the robot searches for the
docking station, the light in the start/stop button turns orange (Fig. 15).

2 When the rechargeable battery is fully charged, the start/stop button lights up green continuously.

Charging on the docking station

1 Place the robot on the plugged-in docking station (Fig. 12).

2 The start/stop button starts flashing green. Because this is the first time you charge the robot, the
display of the robot shows the charging indicator (Fig. 13).

3 When the rechargeable battery is fully charged, the start/stop button lights up green continuously
(Fig.14).

Using your robot

Preparing the room for a cleaning run

Before you start the robot on its cleaning run, make sure that you remove all loose and fragile objects
from the floor. Also remove all cables, wires and cords from the floor.

Functions of the start/stop button

The start/stop button has the following functions (Fig. 16):
How you press start/stop button How robot responds

Press start/stop button for 1second Robot switches from sleep mode to standby
Press start/stop button briefly Robot starts or stops cleaning
Press start/stop button for 5 seconds Switches robot on or off.

User interface signals and their meaning

The robot has a display and a start/stop button gives light signals. The table below explains the
meaning of the signals.

Signal Description of signal Meaning of signal

O

The start/stop button is continuously green. The robot is ready to clean.
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Signal Description of signal

Meaning of signal

| The start/stop button flashes slowly green and the The robot is charging.
O display on the robot shows a moving blue light
(the charging indicator).

The start/stop button is continuously orange. The rechargeable battery is low and

the robot is searching for the docking
station.

The start/stop button is continuously red.

The rechargeable battery of the robot
is almost empty.

| The start/stop button is continuously red and the  Please consult the error code table
O display shows an error code.

below to understand the meaning of
the error code.

Error codes

Error code Possible cause Solution
E1 Wheels stuck Remove robot from the obstacle and press
the starts/stop button to resume cleaning.
E2 Top cover or dust Place the dust container in and the top cover
container not placed on the robot properly. The error code
properly disappears from the display automatically.
E3 Bumper stuck Remove the robot from the obstacle. The
error code disappears from the display
automatically.
E4 Robot lifted from floor Put the robot back on the floor to make the
error code disappear.
E5 Color of floor too dark Place robot on a lighter area of the floor.
Clean the drop-off sensors.
E6 Problem with the Please contact the Consumer Care Center to
battery have the problem examined.

Clap response

If you do not see the robot, you can locate it by clapping your hands once. The robot will respond by
beeping and by lighting up all icons on its display.

The clap response is enabled when the robot enters sleep mode in the following situations:
- when it stops cleaning due to an error
- whenitis unable to find its docking station within 20 minutes

Starting and stopping

1 Press the start/stop button on the robot (Fig. 177) or on the remote control (Fig. 18). The start/stop
button is continuously green and the robot starts cleaning.
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2 The robot cleans in the auto-cleaning mode until its battery runs low. In the auto-cleaning mode, it
follows repeated sequences of Z-pattern, random, wall-following and spiral patterns (Fig. 6).

Note: To select an individual mode, press one of the mode buttons on the remote control or on the
robot (see 'Cleaning mode selection’).

3 When the battery runs low, the start/stop button turns red and the robot searches for the docking
station to recharge (Fig. 15).

4 You can also press the start/stop button to interrupt or stop the cleaning run. If you press the
start/stop button again and there is still enough energy in the rechargeable battery, the robot
continues cleaning in the auto-cleaning mode.

5 To make the robot return to the docking station before the rechargeable battery runs low, press
the docking button on the remote control. All icons on the display of the robot disappear except
for the docking icon, which lights up bright blue while the robot returns to the docking station (Fig.
19).

Cleaning mode selection
Next to the auto-cleaning mode, this robot has four individual cleaning modes that can each be

activated by pressing the appropriate button on the remote control or on the robot.

Note: The manually selected modes are only active for a couple of minutes. After that, the robot
switches back to auto-cleaning mode.

Z-pattern mode

In Z-pattern mode, the robot cleans by making Z-shaped loops through the room to clean large areas
(Fig. 20).

Random mode

In this mode, the robot cleans the room in a mixed pattern of straight and crisscross movements (Fig.
27).

Wall-following mode

In this mode, the robot follows the walls of the room to give the area alongside the walls an extra
clean (Fig. 22).

Spiral mode

In this mode, the robot moves in a spiral pattern to clean a small area. If the dust detection sensor
detects dirt, the robot automatically switches the fan to turbo speed (Fig. 23).

Manual driving

1 Use the arrow buttons above and below and to the left and right of the start/stop button on the
remote control to navigate the robot through the room (Fig. 24).

Note: Be careful when you drive the robot manually close to height differences and staircases.

Note: The vacuuming function and the side brushes only work when the robot is driven forward.
The left, right or back buttons are only for maneuvering the robot.
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Usmg the cleaning time buttons

By default, the robot cleans in auto cleaning mode until its rechargeable battery runs low. The
robot will then automatically return to its docking station. If you selected one of the other cleaning
times (see below), you can switch back to the default mode by pressing the maximum cleaning
time button on the remote control (Fig. 25).

The other cleaning time buttons on the remote control allow you to let the robot operate for 60, 45
and 30 minutes respectively (Fig. 26). The cleaning time indicator on the display shows the cleaning
time set. When the cleaning time is finished, the robot returns to its docking station. The docking
icon will turn bright blue on the display.

If you do not want the robot to return to the docking station at the end of the cleaning time, press
the cleaning time button twice. The docking icon disappears from the display. When the cleaning
time is finished, the robot stops.

Operating the docking station

Setting clock time and day

If you want to use cleaning programs, you have to set the clock time and the day of the week on the
display of the docking station first.

Note: For the pictures that belong to the steps below, see the pages at the back of this manual.

ua b wnwN=

© 00N O

Press the set button. The set mode indicator and the clock time indicator start flashing.

Press the select button once. The hour indication starts flashing.

Use the + and - buttons on the docking station to set the hour.The set hour appears on the display.
Press the select button to confirm the hour set. The minutes indication starts flashing.

Use the + and - buttons on the docking station to set the minutes. The set minutes appear on the
display.

Press the select button to confirm the minutes set. The indication 'Su’ for Sunday starts flashing.
Use the + and - buttons on the docking station to set the current day of the week.

Press the select button to confirm the day of the week.

Press the set button to confirm the clock time and day of the week setting. Both the set mode
indicator and the clock time indicator stop flashing and turn solid.

Programming cleaning times

If you have set the time and the day of the week on the display of the docking station, you can
program cleaning times for your robot.

Note: For the pictures that belong to the steps below, see the pages at the back of this manual.

The programming options available are:

Program Indications on display

Cleaning every day All day indications are on

Cleaning on weekdays Mo to Friindications are on

Cleaning on 2 consecutive days Indications of 2 days are on, e.g. Friand Sa

Cleaning 1day a week Indication of selected day is on
1 Press the set button. The set mode indicator and the cleaning program indicator start flashing.
2 Press the select button once. The hour indication starts flashing.
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3 Usethe + and - buttons on the docking station to set the hour. The set hour appears on the
display.

4 Press the select button to confirm the hour set. The minutes indication starts flashing.

5 Use the + and - buttons on the docking station to set the minutes. The set minutes appear on the
display.

6 Press the select button to confirm the minutes set. The indication ‘Su’ for Sunday starts flashing.

7 Usethe + and - buttons on the docking station to toggle between cleaning programs (see the table
above for the programming options available).

8 Press the select button to confirm the program selected.

9 Press the set button to confirm the programming. Both the set mode indicator and the cleaning
program indicator stop flashing and turn solid.

10 When you have set a cleaning program, the display shows the cleaning program indicator and the
day or days selected. If you leave the robot on standby and its rechargeable battery is fully
charged, it will start cleaning at the programmed time on the programmed day or days.

Fan speed buttons

You can use the fan speed buttons to increase the fan speed to turbo or to switch off the fan. The
default setting is normal fan speed (Fig. 27).

1 Press this button to switch off the fan

2 Press this button to switch on the fan at normal speed.

3 The turbo fan button increases the fan speed.

Using the dry wipe attachment

The dry wipe attachment is a feature that allows you to clean hard floors with dry wipes.

Note: If you use the dry wipe attachment, the robot may have trouble crossing thresholds or climbing
onto rugs.

Preparing the dry wipe attachment for use

Turn the robot upside down and place it on the floor or on a table.

1 Place the dry wipe on a table and place the dry wipe attachment on the wipe with its fixation lugs
pointing towards you (Fig. 28).

2 Fold both ends of the dry wipe around the dry wipe attachment and fasten the dry wipe onto the
attachment by pushing the fixation blocks into the recesses (Fig. 29).

3 Insert the fixation lug of the dry wipe attachment into the opening just behind the wheel on one
side of the robot and push until you hear it lock into place with a click. Then repeat these actions
on the other side (Fig. 30).

4 Turn the robot and place it on the floor on its wheels with the dry wipe attachment touching the
floor.

Using the robot with the dry wipe attachment

When the dry wipe attachment is attached, you can use the robot in any mode and on all hard floors.
Do not use the dry wipe attachment on carpet or rugs.

Removing the dry wipe attachment

1 Remove the dry wipe attachment as soon as you have finished wiping the floor. To do so, turn the
robot upside down and place it on the floor or on a table.

2 Push one end of the dry wipe attachment towards the wheel on the other side of the robot to
release it. Then pull the attachment off the robot (Fig. 31).
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3 If the dry wipe is to dirty to use again, pull the fixation blocks out of the dry wipe attachment and
dispose of the dry wipe.

Note: You cannot rinse or wash the dry wipes.

Using the invisible wall (FC8822 only)

You can use the invisible wall to prevent the robot from entering a room or area that you want to keep
it out of.

Placing the batteries in the invisible wall

The invisible wall operates on four AA batteries.

1 Push the two release tabs at the bottom of the back cover (1) and slide the back cover upwards
and off the invisible wall (2) (Fig. 32).

2 Take four new AA batteries from the pack and insert them into the battery compartment of the
invisible wall (Fig. 33).
Note: Make sure the + and - poles of the batteries point in the right direction.

3 Slide the back cover onto the invisible wall again (Fig. 34).

Positioning the invisible wall to stop the robot

1 Place the unit at a point you do not want the robot to cross, e.g at an open door to a room that is
off-limits to the robot (Fig. 35).

2 Switch on the invisible wall with the on/off slide on top of the unit (Fig. 36).

Start the robot.

4 When the robot comes too close to the invisible wall, the light on the invisible wall starts flashing
and the invisible wall emits a beam of infrared light. This beam of infrared light makes the robot
change its course and move away from the invisible wall (Fig. 37).

w

Note: If you use the invisible wall, regularly check if the batteries still contain sufficient power. You can
check this by switching the virtual wall off and on again. If there is enough energy in the batteries, the
LED on the invisible wall will light up briefly.

Cleaning and maintenance

Cleaning the robot

To maintain good cleaning performance, you have to clean the drop-off sensors, the wheels, the side

brushes and the suction opening from time to time.

1 Place the robot upside down on a flat surface

2 Use a brush with soft bristles (e.g. a toothbrush) to remove dust or fluff from the drop-off sensors
(Fig. 38).
Note: It is important that you clean the drop-off sensors regularly. If the drop-off sensors are dirty,
the robot may fail to detect height differences or staircases.

3 Use a brush with soft bristles (e.g. a toothbrush) to remove dust or fluff from the front wheel and
side wheels (Fig. 39).

4 To clean the side brushes, grab them by the bristles and pull them off their shafts (Fig. 40).

5 Remove fluff, hairs and threads from the shaft and from the side brush with a soft brush (e.g. a
toothbrush) or a cloth (Fig. 41).
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6 Check the side brushes and the bottom of the robot for any sharp objects that could damage your
floor.

7 Toremove the TriActive XL nozzle, insert your fingers into the slots in the bottom of the robot.
There are arrows pointing to these slots. Press the catches holding the TriActive nozzle in place
inwards to release them from the slots (1). Then pull the TriActive nozzle upward and off the robot
(2) (Fig. 42).

8 Clean the suction opening with a soft brush (e.g. a toothbrush) (Fig. 43).

9 Remove all visible dirt from the TriActive nozzle before you place it back.

10 To place the TriActive nozzle, first insert the small lugs on the front into the tiny slots on either side
of the front wheel (1). Then press the catches of the TriActive nozzle inwards to lock them into the
slots in the bottom of the robot (2). Finally, check if the nozzle can still move a few millimeters up
and down freely (Fig. 44).

11 Push the side brushes onto the shafts on the bottom of the robot again (Fig. 8).

Emptying and cleaning the dust container

Empty and clean the dust container when the dust container full indicator lights up continuously.

1 Remove the cover.

2 Pull up the handle of the dust container lid and lift the dust container out of the dust container
compartment.

Note: When you remove or reinsert the dust container, take care not to damage the blades of the
motor fan.

3 Carefully lift the lid off the dust container (1) and take out the filter (2) (Fig. 45).

4 Shake the dust container over a dustbin to empty it. Clean the filter and the inside of the dust

container with a cloth or a toothbrush with soft bristles. Also clean the suction opening in the
bottom of the dust container.

Caution: Do not clean the dust container and the filter with water or in the dishwasher.

5 Put the filter back into the dust container (1). Then place the lid on the dust container(2) (Fig. 47).

6 Put the dust container back into the dust container compartment and put the top cover back on
the robot (Fig. 48).

Caution: Always make sure the filter is present inside the dust container. If you use the robot
without the filter inside the dust container, the motor will be damaged.

Ordering accessories

To buy accessories or spare parts, visit www.shop.philips.com/service or go to your Philips dealer.
You can also contact the Philips Consumer Care Center in your country (see the international warranty
leaflet for contact details).

Replacement

Replacing the filter

Replace the filter if it is very dirty or damaged. You can order a new filter kit under type number
FC8066. See 'Emptying and cleaning the dust container' in chapter 'Cleaning and maintenance' for
instructions on how to remove the filter from the dust container and how to place it in the dust
container.
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Replacing the side brushes

Replace the side brushes after some time to ensure proper cleaning results.

Always replace the side brushes when you notice signs of wear or damage. We also recommend that

you replace both side brushes at the same time. You can order spare side brushes as part of

replacement kit FC8068. This kit also contains two filters and three dry wipes.

1 To replace the side brushes, grab the old side brushes by the bristles and pull them off their shafts
(Fig. 40).

2 Push the new side brushes onto the shafts (Fig. 8).

Replacing dry wipes
You can order new dry wipes. They are part of replacement kit FC8068. This replacement kit also
contains two side brushes and two filters.

Replacing the battery of the remote control

The remote control works on a CR2025 coin-shaped battery. Replace the battery when the robot no

longer responds when you press the buttons on the remote control.

1 Hold the remote control upside down. Push the release button on the battery holder and at the
same time slide the battery holder out of the remote control (Fig. 49).

2 Remove the empty battery from the battery holder and place a new battery in the battery holder.
Then slide the battery holder back into the remote control (Fig. 50).

Replacing the rechargeable battery

The rechargeable battery of the robot may only be replaced by qualified service engineers. Take the
robot to an authorized Philips service center to have the battery replaced when you can no longer
recharge it or when it runs out of power quickly. You can find the contact details of the Philips
Consumer Care Center in your country in the international warranty leaflet or go to
www.philips.com/support.

Recycling

- This symbol means that this product shall not be disposed of with normal household waste
(2012/19/EU) (Fig. 57).

- This symbol means that this product contains a built-in rechargeable battery which shall not be
disposed of with normal household waste (Fig. 52) (2006/66/EC). Please take your product to an
official collection point or a Philips service center to have a professional remove the rechargeable
battery.

- Follow your country’s rules for the separate collection of electrical and electronic products and
rechargeable batteries. Correct disposal helps prevent negative consequences for the environment
and human health.

Removing the rechargeable battery

Warning: Only remove the rechargeable battery when you discard the appliance. Make
sure the battery is completely empty when you remove it.

To remove the rechargeable battery, follow the instructions below. You can also take the robot to a
Philips service center to have the rechargeable battery removed. Contact the Philips Consumer Care
Center in your country for the address of a service center near you.
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1 Start the robot from a place somewhere in the room and not from the docking station.

2 Letthe robot run until the rechargeable battery is empty to make sure that the rechargeable
battery is completely discharged before you remove it and dispose of it.

3 Undo the screws of the battery compartment lid and remove the lid (Fig. 53).

4 Lift out the rechargeable battery and disconnect it (Fig. 54).

5 Take the robot and the rechargeable battery to a collection point for electrical and electronic

waste.

Troubleshooting

This chapter summarizes the most common problems you could encounter with the appliance. If you
are unable to solve the problem with the information below, visit www.philips.com/support for a list
of frequently asked questions or contact the Consumer Care Center in your country.

Troubleshooting

Problem

Possible cause

Solution

The robot does not start
cleaning when | press the
start/stop button.

The rechargeable battery
is empty.

Charge the rechargeable battery.

The robot does not clean
properly.

The bristles of one or both
side brushes are crooked
or bent.

Soak the brush or brushes in warm water for
a while and let them dry on a flat surface
before you mount them on the robot again.
If this does not restore the bristles to their
proper shape, replace the side brushes (see
'‘Replacing the side brushes').

The filter in the dust
container is dirty.

Clean the filter in the dust container with a
cloth or a toothbrush with soft bristles.You
can also clean the filter and dust container
with a regular vacuum cleaner at a low
suction power setting.

If brushing or vacuuming does not help to
clean the filter, replace the filter with a new
one. We advise you to replace the filter at
least once a year.

The suction opening in the
bottom of the dust
container is clogged.

Clean the suction opening (see 'Cleaning
and maintenance’).

The front wheel is jammed
with hair or other dirt.

Clean the front wheel (see 'Cleaning and
maintenance’).

The robot is cleaning a
very dark or shiny surface,
which triggers the drop-off
sensors.This causes the
robot to move in an
unusual pattern.

Press the start/stop button and then move
the robot to a lighter colored piece of the
floor. If the problem continues to occur on
lighter colored floors, please go to
www.philips.com/support or contact the
Consumer Care Center in your country.




18 English

Problem

Possible cause

Solution

The robot is cleaning a
floor that reflects sunlight
quite strongly. This triggers
the drop-off sensors and
causes the robot to move
in an unusual pattern.

Close the curtains to block sunlight from
entering the room. You can also start
cleaning when the sunlight is less bright.

The on/off button lights
up red continuously and
there is an error code on
the display.

Your robot is giving an
error signal.

Check the error codes table for the meaning
of the code (see 'Error codes').

The robot is moving in
circles.

The robot is in spiral mode.

This is normal behavior. The spiral mode can
be activated when a lot of dirt is detected on
the floor for a thorough clean. It is also part
of the auto cleaning mode. After
approximately one minute the robot
resumes its normal cleaning pattern. You
can also stop the spiral mode by selecting a
different cleaning mode on the remote
control.

The robot cannot find its
docking station.

There is not enough room
for the robot to navigate
towards the docking
station.

Try to find another place for the docking
station (see 'Installing the docking station’).

The robot is still actively
searching.

Give the robot around 20 minutes to return
to the docking station.

You may have deactivated
the automatic docking
function of the robot by
pressing the cleaning time
button twice. In that case,
the docking iconis no
longer visible on the
display and the robot
stops when the cleaning
time is finished.

Press the start/stop button for 5 seconds to
restart the robot. The docking function is
automatically activated again. You can also
press the cleaning time button twice to
reactivate the docking function. The docking
icon will reappear on the display. To make
the robot return to the docking station, press
the docking button.
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Uvod
Spolec¢nost Philips Vam gratuluje ke koupi a vita Vas! Chcete-li vyuzivat vsech vyhod podpory
nabizené spole¢nosti Philips, zaregistruijte svdj vyrobek na strankach www.philips.com/welcome.

A4 4 0
Vseobecny popis
Rukojet vika nadoby na prach
Viko nadoby na prach
Filtr
Nadoba na prach
Horni kryt
Tabulka chybovych kodd
Ventilator
Naraznik
Cidlo dokovad stanice
10 Vypinac
1 Predni kole¢ko
12 Hfidele postrannich kartackd
13 Senzory padu
14 Kolecka
15 Saci otvor
16 Hubice TriActive XL
17 Postranni kartacky
18 Upevnovaci bloky na suché utérky
19 Drzak na suche utérky
20 Sucheé utérky
21 Drzak baterie
22 Dalkovy ovladac
23 Neviditelna sténa (FC8822)
24 Dokovaci stanice
25 Adapter
26 Mala zastrcka

Oo~NOOUTh~WN—

Displej a dalkovy ovladac

Displej robota

Indikator spiraloveho rezimu
Indikator rezimu pohybu podél stén
Indikator rezimu cik-cak

Indikator nahodného rezimu
Indikator nabfjent a indikator doby Uklidu (viz '‘Pouzivani tlacitek doby Uklidu’)
Ikona dokovani

Indikator rychlosti ventilatoru
Indikator naplnéni nadoby na prach
Snimac zvuku

10 Tladitko pro vybér rezimu

1 Tladitko spusténi/zastaveni

12 Tladitko rychlosti ventilatoru

Oo~NOUTh~WN—

Dalkovy ovladac

1 Navigacni tlacitka a spusténi/zastaveni (obr. 3)

Cettina
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acitka doby uklidu
acitka rezimu cisténi
acitka rychlosti ventilatoru

Tl
Tl
Tl
Tlacitko dokovani

O~ WwN

Ovladaci panel dokovaci stanice

1 Displej zobrazujici ¢as, datum a programoveé indikatory (obr. 4)
2 Tladitka uprav a nastaveni

Jak robot funguje

Co robot uklizi

Tento robot je vybaven funkcemi, které umoznuii, aby se stal vasim praktickym pomocnikem pii Uklidu
podlah.

Robot je vhodny predev&im pro ¢igténi tvrdych podlah ze dieva, dlazdic, linolea apod. Cigté&ni mékkych
podlah, napf. kobercd, mu muze cinit potize. Pokud robota pouZivate k ¢isténi koberce, zlstante pri
prvnim pouziti pobliz, abyste vidéli, zda si dokaze s timto typem podlahy poradit. Na robota je take
tfeba dohlizet pfi pouzivani na velmi tmavych nebo lesklych tvrdych podlahach.

Jak robot uklizi

Systém cisténi

Robot je vybaven trifazovym systémem uklidu, ktery zajistuje efektivni uklid podlah.

1 Dva postranni kartacky pomahaji robotovi pri ¢isténi dosahnout do roht a mist podél zdi. Také
pomahaji sbirat Spinu ze zemé a posouvat ji smérem k sacimu otvoru (obr. 5).

2 Volnou Spinu robot sebere diky dostatec¢né vykonnému sani a skrze saci otvor ji ulozi do nadoby na
prach.

3 Robot je vybaven drzakem na suché utérky, ktery umoznuije dikladnéjsi uklid podlahy stirdnim
suchou utérkou.

Schémata disténi

V rezimu automatického cisténi pouziva robot pevné stanovené, automatickeé poradi uklidovych
schémat pro optimalni ¢isténi jednotlivych oblasti mistnosti. Postupné vyuziva schéma Z (cik - cak),
nahodné schéma, pohyb podél zdi a spiraloveé schéma (obr. 6). Robot bude pri &isténi mistnosti
postupovat v tomto poradi schémat, dokud se jeho akumulator skoro nevybije nebo dokud ho ru¢né
nevypnete.

Kdyz robot béhem uklidu najde silné znecisténé misto, prepne se do spiralového reZzimu a zapne
ventilator na rychlost turbo, aby necistoty dakladné odstranil.

Poznamka: Jednotlivé rezimy mizete také vybrat stisknutim prislusného tlacitka na dalkovém ovladadi
(viz 'Vybeér disticiho rezimu') nebo na robotovi. Ru¢né vybrané rezimy jsou aktivni pouze po nekolik
minut. Poté se robot prepne zpét do rezimu automatického cisténi.

Jak se robot vyhyba vyskovym predélim

Ve spodni ¢asti je robot vybaven tfemi senzory padu. Tyto senzory padu slouzi k tomu, aby robot
rozpoznal vyskové rozdily, napfiklad schody (obr. 7).
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Poznamka: Pokud se robot dostane mirné nad hranu stupné, je to normalni, protoze senzory padu
jsou umistény az za naraznikem.

Upozornéni: V nékterych pripadech senzory padu nemusi schodisté nebo jiny vyskovy rozdil
rozpoznat véas. Proto robota pfi nékolika prvnich pouzitich a pFi provozu v blizkosti schodisté nebo
jiného vySkového predélu bedlivé sledujte. Senzory padu je dllezité pravidelné &istit, aby si robot
zachoval schopnost spravné (viz 'Ci$téni a udrzba’) rozpoznavat vyskové rozdily.

Pred prvnim pouzitim

Montaz postrannich kartacku
1 Vybalte postranni kartacky a polozte robota vzhiiru nohama na sttl nebo na podlahu.
2 Nasadte postranni kartacky na hiidele ve spodni ¢asti robota (obr. 8).

Poznamka: Ujistéte se, ze jste postranni kartacky upevnili spravné. Nasadte je na hridel, az uslysite,
ze s kliknutim zapadly na své misto.

Odebrani stitku z dalkového ovladace

Dalkovy ovladac je napajen knoflikovou baterii CR2025. Baterie je opatfena ochrannym stitkem, ktery

je nutné pfed prvnim pouZzitim vyjmout.

1 Vytahnéte ochranny stitek z prostoru pro baterii dalkového ovladace. Dalkovy ovladac je pripraven
k pouziti (obr. 9).

Priprava k pouziti

Instalace dokovaci stanice

1 Zapojte malou zastréku adapteéru do zasuvky na dokovaci stanici (1) a adaptér zapojte do zasuvky
ve zdi (2) (obr. 10).
- Rozsviti se displej dokovadi stanice.

2 Umistéte dokovaci stanici na vodorovny povrch ke zdi.

Poznamka: Zkontrolujte, zda ve vzdalenosti 80 cm vpredu, 30 cm napravo a 100 cm nalevo od
dokovaci stanice nejsou zadné prekazky ani vyskoveé predély (obr. 11).

Tip: Aby dokovaci stanice zUstala pevné na vybraném misté, pripevnéte ji ke sténe srouby nebo
dvéma kousky oboustranné lepici pasky.

Dllezita poznamka: rezim hlubokého spanku

Robot v rezimu hlubokého spanku vibec nereaguje na stisknuti tla¢itka. Opétovna aktivace robota,

ktery je v rezimu hlubokého spanku:

1 Stisknutim tlacitka spusténi/zastaveni na robotovi po dobu jedné vtefiny prepnete robota z reZzimu
hlubokého spanku do pohotovostniho rezimu.

2 Chcete-li spustit Uklid, kratce stisknéte tlacitko spusténi/zastaveni na robotovi (obr. 17) nebo na
dalkovém ovladadi.

3 Pokud robot nezac¢ne uklizet, umistéte jej do dokovaci stanice pripojené k elektrické zasuvce, aby
se znovu nabil jeho akumulator.
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Robot prejde do rezimu hlubokého spanku, pokud stisknete tlacitko spusténi/zastaveni po dobu
5 sekund. Do rezimu hlubokého spanku mUze také prejit, pokud je vybity akumulator. K vybiti
akumulatoru mUze napriklad dojit, kdyz robot nemCze najit svoji dokovaci stanici.

Nabijeni
Prvni nabijent robota, stejné jako nabijeni zcela vybitého akumulatoru, trva ¢ty hodiny.
Robota lze nabijet v dokovadi stanici, bud ru¢né, nebo automaticky pfi pouzivani.

Poznamka: Na plné nabity akumulator mize robot uklizet az 120 minut.

Automatické nabijeni pti pouzivani

1 Kdyz robot dokonci ¢isténi nebo kdyz nabiti akumulatoru klesne pod 15 %, robot automaticky
vyhleda dokovaci stanici, aby akumulator dobil. Kdyz robot hleda dokovaci stanici, rozsviti se svétlo
na tlacitku spusténi/zastaveni oranzové (obr. 15).

2 Kdyzje akumulator plné nabity, tlac¢itko spusténi/zastaveni nepretrzité zelené sviti.

Nabijeni v dokovaci stanici

1 Umistéte robota do dokovaci stanice (obr. 12) pripojené k elektrické zasuvce.

2 Tladitko spusténi/zastaveni za¢ne blikat zelené. ProtoZe jde o prvni nabfjeni robota, na displeji
robota se zobrazi indikator nabijent (obr. 13).

3 Kdyzje akumulator plné nabity, tlacitko spusténi/zastaveni nepretrzité zelené sviti (obr. 14).

Pouzivani robota

Priprava mistnosti na uklid

Nez poslete robota na Uklid, odeberte z podlahy vSechny volné a kiehké predmeéty. Také ze zemé
odstrante veskeré kabely a draty.

Funkce tladitka spusténi/zastaveni
Tlacitko spusténi/zastaveni ma tyto funkce (obr. 16):

Typ stisknuti tlacitka Reakce robota
spusténi/zastaveni

Stisknuti tlac¢itka spusténi/zastaveni po  Robot se pfepne z rezimu spanku do pohotovostniho
dobu 1 sekundy rezimu

Kratké stisknuti tladitka Robot zahaji nebo ukondi Uklid
spusténi/zastaveni

Stisknuti tlacitka spusténi/zastaveni po  Robot se zapne nebo vypne
dobu 5 sekund

Signaly v uzivatelském rozhrani a jejich vyznam
Robot je vybaven displejem a tlacitko spusténi/zastaveni zobrazuje svételné signaly. NiZze uvedena
tabulka vysvétluje vyznam signalizace.
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Vyznam signalizace

Tlacitko spusténi/zastaveni sviti zelené.

Robot je pfipraven k &isténi.

| Tladitko spusténi/zastaveni pomalu blika zelené a Robot se nabiji.
O na displeji robota se zobrazuje pohybujici se
modré svétlo (indikator nabijeni).

Tladitko spusténi/zastaveni sviti oranzové.

Akumulator je témér vybity a robot
hleda dokovaci stanici.

Tladitko spusténi/zastaveni sviti ¢ervené.

Akumulator robota je skoro vybity.

€

Tlacitko spusténi/zastaveni zacne svitit cervenéa  Vysvétleni kbdu chyby naleznete
na displeji se zobrazi kod chyby.

v tabulce chybovych kodu dole.

Chybové kody

Chybovy kéd MozZna pri¢ina Resgeni

= Zaseknuta kolecka Odstrante prekazku a tlacitkem

spusténi/zastaveni obnovte uklid.

E2 Nespravné umistény Nadobu na prach spravné vlozte do robota a
horni kryt nebo nadoba fadné uzavrete horni kryt robota. Koéd chyby
na prach z displeje automaticky zmizi.

E3 Zaseknuty naraznik Odstrante prekazku. Kod chyby z displeje

automaticky zmizi.

E4 Robot neni polozen na  Polozte robota zpét na podlahu, kod chyby
zemi. z displeje automaticky zmizi.

ES PHlis tmava podlaha Umistéte robota na svétlejsi oblast podlahy.

Vydcistéte senzory padu.
E6 Probléem Pokud problém nedokazete vyresit, obratte se

s akumulatorem

na Stredisko péce o zakazniky.

Reakce na tlesknuti

Pokud robota nevidite, mizete ho najit jednim tlesknutim. Robot zareaguje vydanim zvukového
signalu a rozsvicenim vsech ikon na displeji.

Reakce na tlesknuti, kdyz se robot nachazi v rezimu spanku, je aktivni v nasledujicich situacich:
- ¢isténi bylo zastaveno z ddvodu chyby,
- kdyz robot nedokazal béhem 20 minut najit dokovaci stanici.
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Spusténi a zastaveni

1 Stisknéte tlacitko spusténi/zastaveni na robotovi (obr. 17) nebo na dalkovém ovladadi (obr. 18).
Tlacitko spusténi/zastaveni sviti zelené a robot za¢ne uklizet.

2 Robot bude uklizet v rezimu automatického cisténi, dokud se jeho akumulator skoro nevybije.

V rezimu automatického cisteni robot opakuje predem dané poradi schémat pohybu Z, nahodného
¢isténi, pohybu podél stén a spiraly (obr. 6).

Poznamka: Chcete-li vybrat jeden rezim, stisknéte prislusnée tlacitko rezimu cisténi na dalkovem
ovladadi nebo na robotovi (viz 'Vybeér ¢isticiho rezimu').

3 Kdyz se akumulator blizi vybiti, rozsviti se tlacitko spusténi/zastaveni ¢ervené a robot vyhleda
dokovaci stanici, aby se nabil (obr. 15).

4 Stisknutim tladitka spusténi/zastaveni lze také ¢isténi prerusit nebo zastavit. Kdyz tlacitko
spusténi/zastaveni stisknete znovu a baterie je dostate¢né nabitd, bude robot pokra¢ovat v rezimu
automatického cisten.

5 Kdyz budete chtit, aby se robot vratil do dokovaci stanice diive, nez bude akumulator skoro vybity,
stisknéte tlacitko dokovani na dalkovém ovladadi. VSechny ikony na displeji robota zmizi, pouze
ikona dokovani se rozsviti modfe a robot se vrati do dokovaci stanice (obr. 19).

Vybér ¢isticiho rezimu
Robot ma kromé rezimu automatického ¢isténi dalsi ¢tyfi rezimy ¢isténi, které mizete vybrat
stisknutim pfislusného tlacitka na dalkovém ovladadi nebo na robotovi.

Poznamka: Ru¢né vybrané rezimy jsou aktivni pouze po nékolik minut. Poté se robot prepne zpét do
rezimu automatického cisténi.

Schéma Z
Pri ¢isténi podle schématu Z ¢isti robot velké plochy (obr. 20) v mistnosti pohybem ve smyckach tvaru

pismene Z.

Nahodny rezim

V tomto rezimu se robot pfi ¢isténi mistnosti pohybuje stfidave rovnymi a kiizovymi pohyby (obr. 21).
Rezim pohybu podél stén

V tomto rezimu se robot pohybuje podél stén mistnosti, aby tyto oblasti vydistil peclivéji (obr. 22).
Spiralovy rezim

V tomto rezimu se robot pohybuje po spirdlovée draze, aby vydistil malou oblast. Kdyz ¢idlo prachu
detekuje nedistoty, robot automaticky prepne ventilator na rychlost turbo (obr. 23).

Rucni ovladani
1 Pohyb robota po mistnosti mizete ovladat tlacitky Sipek kolem tlacitka spusténi/zastaveni na

dalkovém ovladaci (obr. 24).

Poznamka: Kdyz robota ovladate rucné, davejte pozor na vyskove predeély a schodly.

Poznamka: Funkce vysavani a postranni kartacky funguji, pouze kdyz robot jede dopredu. Tlacitka
doleva, doprava a dozadu slouzi pouze k manévrovani s robotem.
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Pouzwam tlacitek doby uklidu
Ve vychozim nastaveni bude robot uklizet v rezimu automatického cisténi, dokud se jeho
akumulator témer nevybije. Poté se robot automaticky vrati do dokovaci stanice. Pokud jste diive
vybrali jednu z ostatnich dob Uklidu (viz nize), mizete vychozi reZzim znovu nastavit stisknutim
tlacitka maximalni doby uklidu na dalkovém ovladani (obr. 25).

- Ostatni tlac¢itka doby uklidu na dalkovém ovladani vam umoznuii zadat uklid na dobu 60, 45
a 30 minut (obr. 26). Indikator doby Uklidu na displeji zobrazuje nastaveny cas uklidu. Po uplynuti
doby uklidu se robot vrati do dokovaci stanice. Na displeji se modre rozsviti ikona dokovani.

- Pokud nechcete, aby se robot po dokonceni Uklidu vratil do dokovaci stanice, stisknéte tlacitko
doby uklidu dvakrat. Ikona dokovani z displeje zmizi. Po uplynuti doby uklidu se robot zastavi.

Ovladani dokovaci stanice

Nastaveni data a ¢asu na hodinach

Chcete-li pouzivat cistici programy, musite nejprve na displeji dokovaci stanice nastavit datum, ¢as a
den v tydnu.

Poznamka: Obrazky k nasledujicim pokynlm najdete na listech na konci navodu.

Stisknéte tlacitko SET. Indikator nastaveni a indikator ¢asu hodin za¢nou blikat.

Stisknéte jednou tladitko vybéru. Za¢ne blikat udaj hodin.

Pomodi tlacitek + a - na dokovadi stanici nastavte hodinu. Nastavena hodina se zobrazi na displeji.
Potvrdte nastavenou hodinu stisknutim tlacitka vybéru. Za¢ne blikat indikator ¢asu v minutach.
Tlacitky + nebo - na dokovadi stanici nastavte minuty. Nastavené minuty se zobrazi na displeji.
Potvrdte nastavené minuty stisknutim tlacitka vybéru. Za¢ne blikat indikator ,Su“ (Sunday, nedéle).
Pomodi tlacitek + a - na dokovadi stanici nastavte dnesni den v tydnu.

Stisknutim tladitka vybéru potvrdte nastaveny den.

Stisknutim tlacitka nastaveni potvrdte nastaveni ¢asu a dne v tydnu. Indikator nastaveni i indikator
¢asu hodin prestanou blikat a rozsviti se.

VWoNOOUAWN-=

Programovani doby uklidu

Po nastaveni data, ¢asu a dne v tydnu na displeji dokovaci stanice mdzete naprogramovat dobu
uklidu robota.

Poznamka: Obrazky k nasledujicim pokynlm najdete na listech na konci navodu.

Moznosti naprogramovani:

Program Indikace na displeji

Kazdodenni uklid Zapnuté indikace cely den

Uklid v pracovni dny Zapnuté indikace Po - Pa (Mo - Fri)

Uklid 2 dny po sobé& Zapnuté indikace 2 dnd, napfiklad Pa a So (Fri a Sa)

Uklid jeden den v tydnu Zapnuta indikace jednoho dne

Stisknéte tladitko SET. Indikator nastaveni a indikator programu Uklidu za¢nou blikat.

Stisknéte jednou tladitko vybéru. Za¢ne blikat udaj hodin.

Tlacitky + nebo - na dokovadi stanici nastavte hodiny. Na displeji se zobrazi nastavena hodina.
Potvrdte nastavenou hodinu stisknutim tlacitka vybéru. Za¢ne blikat indikator ¢asu v minutach.
Tlacitky + a - na dokovaci stanici nastavte minuty. Nastavené minuty se zobrazi na displeji.
Potvrdte nastavené minuty stisknutim tlacitka vybéru. Za¢ne blikat indikator ,Su“ (Sunday, nedéle).

O ulh WN =
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7 Pomodi tladitek + a - na dokovaci stanici lze pfepinat mezi programy Uklidu (moznosti
programovani najdete v predchazejici tabulce).

8 Stisknutim tladitka vybéru potvrdte vybrany program.

9 Stisknutim tladitka nastaveni potvrdte naprogramovani. Oba indikatory, rezimu nastaveni
i programu uklidu, prestanou blikat a rozsviti se.

10 Po nastaveni programu uklidu se na displeji zobrazi indikator naprogramovaného uklidu a
indikatory vybranych dnd. Kdyz nechate robota v pohotovostnim reZzimu a s nabitou baterii, robot
zacne uklizet v naprogramované dny v naprogramovaném case.

Tladitka rychlosti ventilatoru

Pomoci tlacitek rychlosti ventilatoru mdzete zvysit rychlost ventilatoru na turbo nebo ventilator
vypnout. Ve vychozim nastaveni je rychlost ventilatoru normalni (obr. 27).

1 Stisknutim tohoto tlacitka ventilator vypnete.

2 Stisknutim tohoto tlacitka prepnete ventilator do normalni rychlosti.

3 Tladitko rychlosti turbo zvysi otacky ventilatoru.

Pouzivani nastavce na suché utérky

Funkce nastavce na suché utérky umoznuje vytirat podlahy suchymi utérkami.

Poznamka: Robot s pfipojenym nastavcem na suché utérky mdze mit problémy pri prejezdu praht
nebo vystupu na koberce.

Priprava nastavce na suché utérky k pouziti

Obratte robota vzhiru nohama a polozte ho na stdl nebo na podlahu.

1 Polozte suchou utérku na stdl a prilozte na ni nastavec na suché utérky tak, aby upevrovaci
vystupky smérovaly smérem k vam (obr. 28).

2 Prelozte oba konce suché utérky pres nastavec a utérku pfipevnéte k nastavci zatlacenim
upevnovacich blokd do prohlubni (obr. 29).

3 VloZte nastavec na suché utérky upevnovacimi vystupky do otvoru za koleckem na strané robota
a zatlacte na nastavec, az zaklapne na své misto. Totéz zopakujte na druhé strané (obr. 30).

4 Robota prevratte a postavte ho na kolecka na podlahu. Nastavec na suché utérky se bude dotykat
podlahy.

Pouzivani robota s nastavcem na suché utérky

Robot s pfipojenym nastavcem na suché utérky mlzete pouzivat v libovolném reZimu na vsechny
tvrdé povrchy. Nepouzivejte suché utérky na kobercich.

Odpojeni nastavce na suchée utérky

1 Po dokonceni vytirani ihned nastavec na suché utérky sejméte. Obratte robota vzhiru nohama
a poloZte ho na stll nebo na podlahu.

2 Zatlacte na jeden konec nastavce na suché utérky smérem ke kolecku na druhé strané robota.
Nastavec se uvolni. Potom ho vytahnéte z robota (obr. 31).

3 Je-li sucha utérka prilis Spinava, vytahnéte utésnovaci bloky z nastavce na suché utérky a utérku
vyhodte.

Poznamka: Suché utérky nelze oplachovat vodou ani prat.

Pouziti neviditelné stény (pouze FC8822)

Neviditelna sténa slouzi k tomu, aby robot nevstupoval do oblasti mistnosti, do které ho nechcete
pustit.
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Vlozeni baterii do neviditelné stény

Jednotka neviditelné stény funguje na Ctyfi baterie typu AA.

1 Stisknéte dva uvolhovaci jazycky na spodni strané zadniho krytu (1) a vysunte horni kryt nahoru
a ven z jednotky neviditelné stény (2) (obr. 32).

2 Vybalte ¢tyfi nové baterie typu AA a vlozte je do prostoru pro baterie jednotky neviditelné stény
(obr. 33).

Poznamka: Zkontrolujte spravnou orientaci + a - pold baterii.
3 Zasunte zadni kryt na jednotce neviditelné stény (obr. 34).

Zastaveni robota pomoci neviditelné stény

1 Umistéte jednotku do bodu, ktery robot nesmi prekrocit (napfiklad k otevienym dveiim mistnosti,
kterou nechcete robotem uklizet). (obr. 35)

2 Posuvnym vypinac¢em na horni strané jednotky zapnéte neviditelnou sténu (obr. 36).

Spustte robota.

4 Kdyz se robot pfibliZzi k neviditelné sténé, kontrolka na neviditelné sténé zac¢ne blikat a neviditelna
sténa vysle paprsek infracerveného svétla. Paprsek infracerveného svétla pfinuti robota zménit
trasu a presunout se smérem pry¢ od jednotky neviditelné stény (obr. 37).

w

Poznamka: Pokud pouzivate neviditelnou sténu, pravidelné kontrolujte, zda jsou baterie nabité.
MUzete se presvéddit vypnutim a opétovnym zapnutim neviditelné stény. Jsou-li baterie dostate¢né
nabité, kontrolka LED na neviditelné sténe se kratce rozsviti.

Ciéténi a udrzba

Cisténi robota

Aby robot mohl stale dobre uklizet, je nutné obdcas vycistit senzory padu, kolecka, postranni kartacky

a saci otvor.

1 Polozte robota vzhiru nohama na rovny povrch.

2 Pomoci kartacku s meékkymi stétinami (napt. kartacku na zuby) odstrante prach a necistoty ze
senzord padu (obr. 38).

Poznamka: Senzory padu je dulezité ¢istit pravidelné. Se znecisténymi senzory nemusi robot
rozpoznat vyskove predély nebo schody.

3 Pomoci kartacku s meékkymi stétinami (napf. kartac¢ku na zuby) odstrante prach a nedistoty
z predniho kolecka a bocnich kolecek (obr. 39).

4 Postranni kartacky pred ¢isténim uchopte za stétiny a stahnéte je z hrideli (obr. 40).

5 Pomoci mékkého kartacku (napf. kartacku na zuby) nebo hadiikem odstrante z hridele a
z postranniho kartac¢ku nedistoty, vlasy a nité (obr. 41).

6 Zkontrolujte, zda na postrannich kartaccich nebo na spodni strané robota nejsou néjaké ostré
predméty, které by mohly poskodit podlahu.

7 Chcete-li vyjmout hubici TriActive XL, stréte prsty do otvord ve spodni ¢asti robota. Otvory najdete
podle Sipek. Zatlac¢te Uchyty, které drzi hubici TriActive, smérem dovnitf a vysunte je z otvorG (1).
Hubici TriActive pak vytahnéte nahoru a vyjméte ji z robota (2) (obr. 42).

8 Odistéte saci otvor pomoci kartacku s meékkymi stétinami (napf. kartacku na zuby) (obr. 43).

9 Nez hubici TriActive vratite zpét, odstrante veskeré viditelné necistoty.
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10 Pri vraceni hubice TriActive do pfistroje nejprve zasunte malé vystupky v predni ¢asti do malych
otvord po obou stranach predniho kolecka (1). Pak zatlacte Uchyty hubice TriActive smérem dovnitf
a zajistéte je v otvorech ve spodni ¢asti robota (2). Nakonec zkontrolujte, jestli se hubice mize
volné pohybovat o nékolik milimetri nahoru a doll (obr. 44).

11 Nasunte kolecka zpét na hiidele na spodni ¢asti robota (obr. 8).

Vyprazdnovani a ¢isténi nadoby na prach

Pokud indikator naplnéni nadoby na prach nepfretrzité sviti, vysypte a vycistéte nadobu na prach.
1 Sejméte kryt.

2 Zatahnéte za rukojet vika nadoby na prach a vyndejte nadobu z prostoru pro nadobu na prach.

Poznamka: Kdyz nadobu na prach vyjimate nebo vracite na misto, dejte pozor, abyste neposkodili
lopatky ventilatoru.

3 Opatrné zvednéte viko nadoby na prach (1) a vyjméte filtr (2) (obr. 45).

4 Nadobu na prach vyprazdnéte vyklepanim nad odpadkovym kosem. Vycistéte filtr a vnitiek nadoby

na prach hadfikem nebo kartackem s mékkymi stétinami. Take vydistéte saci otvor v dolni ¢asti
nadoby na prach.

Upozornéni: Nadobu na prach ani filtr nemyjte vodou ani v myéce na nadobi.

5 Vlozte filtr zpét do nadoby na prach (1). Poté nadobu na prach (2) (obr. 47) pfikryjte vikem.
6 Vratte nadobu na prach zpét do jejiho prostoru a vratte horni kryt robota na misto (obr. 48).

Upozornéni: Vzdy se ujistéte, Ze se v nadobé na prach nachazi filtr. Pokud robota budete
pouzivat bez filtru v nadobé na prach, dojde k poskozeni motoru.

. ’ 4 L4 ' A4 ’
Objednavani prislusenstvi
Chcete-li koupit piislusenstvi nebo nahradni dily, navstivte adresu www.shop.philips.com/service

nebo se obratte na prodejce vyrobkt Philips. Mizete se také obratit na stfedisko péce o zakazniky
spolec¢nosti Philips ve své zemi (kontaktni Udaje naleznete na letacku s celosvétovou zarukou).

Vyména

Vymeéna filtru

Pokud je filtr velmi $pinavy nebo poskozeny, vyménte ho. Novou sadu filtrd si mizete objednat pod
typovym &islem FC8066. V ¢asti ,Vyprazdiiovani a ¢igténi nddoby na prach® v kapitole ,Cigténi

a udrzba“ najdete pokyny, jak filtr vyjmout z nadoby na prach a jak ho vlozit zpét.

Vymeéna postrannich kartacku

Po urcité dobé postranni kartacky vymeénte, abyste zajistili kvalitni vysledky &isténi.

Postranni kartacky ménte vzdy, kdyz si vSimnete znamek opotfebeni nebo poskozeni. Doporucujeme
meénit vzdy oba kartacky najednou. Nahradni postranni kartacky lze objednat jako soucast vymeénné
soupravy FC8068. Souprava obsahuje dva filtry a tfi suché utérky.

1 Postranni kartacky, které chcete vymeénit, uchopte za stétiny a stahnéte je z hiideli (obr. 40).

2 Na hiidele nasadte nové postranni kartacky (obr. 8).
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Vyména suchych utérek

Nové suché utérky si mlzete objednat jako soucast vymeénné soupravy FC8068. Vyménna souprava
obsahuje takeé dva postranni kartacky a dva filtry.

Vyména baterie dalkového ovladace

Dalkovy ovladac je napajen knoflikovou baterii CR2025. Baterii vyménte, pokud robot nereaguije na

stisknuti tlacitek dalkového ovladace.

1 Podrzte dalkovy ovladac vzhdru nohama. Stisknéte uvolnovaci tladitko na drzaku baterie a zaroven
z dalkoveého ovladace vysunte drzak baterie (obr. 49).

2 Vyjméte vybitou baterii z drzaku baterie a vlozte do néj novou baterii. Poté drzak baterie zasunte
zpét do dalkového ovladace (obr. 50).

Vyména akumulatoru

Vyménu akumulatoru robota sméji provadét pouze kvalifikovani servisni technici. Pokud akumulator

nelze nabit nebo se pfilis rychle vybiji, odneste robota do autorizovaného servisniho stfediska Philips,
kde si ho mizete nechat vyménit. Podrobnosti o stfedisku zakaznické péce spolec¢nosti Philips ve své
zemi naleznete na letaku s mezinarodné platnou zarukou nebo na adrese www.philips.com/support.

Recyklace

Tento symbol znamena, ze vyrobek nelze likvidovat s béZnym komunalnim odpadem (2012/19/EU)
(obr. 571).

- Symbol na vyrobku znamena, Ze tento vyrobek obsahuje vestavény dobijeci akumulator, ktery
nemuze byt likvidovan spole¢né s béZnym domacim odpadem (obr. 52) (2006/66/ES). Odneste
prosim vyrobek do oficialniho sbérného dvora nebo do servisniho strediska spole¢nosti Philips
a pozadejte tamniho odbornika o vyjmuti nabijeci baterie.

- Dodrzujte predpisy vasi zemé tykajici se sbéru tfidéného odpadu elektrickych a elektronickych
vyrobk( a také akumulatorC. Spravnou likvidaci pomizete zabranit negativnim dopaddm na zivotni
prostiedi a lidské zdravi.

Vyjmuti akumulatoru

Varovani: Az budete pfistroj likvidovat, vyjméte z néj akumulator. Pfed vyjmutim
akumulatoru se ujistéte, Ze je Uplné prazdny.

PH vyimuti akumulatoru postupuijte podle krokd uvedenych nize. Mzete také robota odnést do

servisniho strediska Philips, kde bude akumulator vyjmut. Chcete-li ziskat adresu svého nejblizsiho

servisniho strediska, obratte se na Stredisko péce o zakazniky Philips ve vasi zemi.

1 Spustte robota z libovolného mista v pokaoji (a nikoliv z dokovadi stanice).

2 Nechte robota zapnutého, dokud se akumulator nevybije, abyste se uijistili, ze bude akumulator
zcela vybity, nez jej vyjmete z pfistroje a zlikvidujete.

3 Odmontuijte Srouby vika pfihradky na akumulator a sejméte viko (obr. 53).

Zdvihnéte akumulator a odpoijte ho (obr. 54).

5 Odevzdejte robota a akumulator na sbérné misto pro likvidaci elektroodpadu.

n
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Reseni problémti

V této kapitole jsou shrnuty nejbéznéjsi problémy, se kterymi se mlzete u pristroje setkat. Pokud se
vam nepodaii problém vyresit podle nasledujicich informaci, navstivte web
www.philips.com/support, kde najdete odpovédi na nej¢astéjéi dotazy. Pripadné kontaktujte

stredisko péce o zakazniky ve své zemi.

Reseni problému

Problém Mozna pricina

Reseni

Po stisknuti tlacitka Akumulator je vybity.
spusténi/zastaveni robot
nezacne uklizet.

Dobijte akumulator.

Robot neuklizi radné. Stétiny jednoho nebo
obou kartackl jsou
zkiivené nebo ohnuté.

Jeden nebo oba kartacky chvili macejte

v teplé vodé a pak je nechte uschnout na
rovném povrchu. Pak je namontuijte zpét do
robota. Pokud se timto Stétiny nenarovnaji,
postranni kartacky vymente (viz 'Vymeéna
postrannich kartackd').

Filtr v nadobé na prach je
znedistény.

Vydistéte filtr nadoby na prach hadiikem
nebo kartackem s mékkymi Stétinami. Filtr
a nadobu na prach mdzete vydistit také
pomoci bézného vysavace s nizkym
stupném sani.

Pokud disténi kartackem nebo vysavacem
nepomuze filtr zbavit necistot, vyménte filtr
za novy. Doporucujeme filtr vymeénit alespon
jednou ro¢né.

Saci otvor v dolni ¢asti
nadoby na prach je
ucpany.

Vyd&istéte saci otvor (viz 'Cisténi a udrzba)).

Predni kolecko se zaneslo
vlasy nebo jinymi
necistotami.

Ocistéte pfedni kolecko (viz 'Cisténi a
udrzba').

Robot uklizi velmi tmavy
nebo leskly povrch, ktery
aktivuje senzory padu.
Robot se proto pohybuije
nezvyklymi pohyby.

Stisknéte tladitko spusténi/zastaveni a
presunte robota na svétlejsi podlahu. Pokud
problém pretrvava i na svétlejsich
podlahach, navstivte webovou stranku
www.philips.com/support nebo se obratte
na stredisko péce o zakazniky ve své zemi.

Robot ¢isti podlahu, ktera
velmi silné odrazi slunecni
svéetlo. To aktivuje senzory
padu a zpUsobuje

neobvyklé pohyby robota.

Zatdhnéte zavésy, aby do mistnosti nesvitilo
slunecni svétlo. Popripadé mizete cisténi
spustit, az bude slunce svitit méné.
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Mozna pricina
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Reseni

Tlacitko
spusténi/zastaveni zac¢ne
svitit cervené a na
displeji se zobrazi kod
chyby.

Robot vysila chybovy
signal.

Vysvétleni kodu chyby naleznete v tabulce
chybovych kodd dole (viz 'Chybové kody!).

Robot se pohybuje
v kruzich.

Robot je ve spiralovém
rezimu cisténi.

Jedna se o normalni chovani. Spiralovy
rezim lze aktivovat, kdyz je na podlaze
hodné $piny, aby se podlaha ddkladné
vycistila. Je také soucasti rezimu
automatického cisténi. Po priblizné jedné
minuté se robot vrati do svého normalniho
uklidového schématu. Spiralovy rezim
mdzete zastavit také tim, Ze na dalkovém
ovladacdi zvolite jiny rezim cisténi.

Robot nemdze najit
dokovaci stanici.

Robot nema dost mista,
aby se dostal k dokovaci
stanici.

Zkuste pro dokovaci stanici (viz 'Instalace
dokovaci stanice') najit jiné misto.

Robot stale aktivné
vyhledava.

Dejte robotovi zhruba 20 minut, aby se vratil
do dokovadi stanice.

Je mozné, ze jste dvakrat
stiskli tlac¢itko doby uklidu
a vypnuli jste funkci
navratu robota do
dokovaci stanice.

V takovem pfipadé na
displeji nesviti ikona
dokovani a robot se po
skonceni doby uklidu
zastavi.

Stisknéte tlacitko spusténi/zastaveni na 5
sekund, ¢imz robota restartujete. Funkce
dokovani se automaticky znovu aktivuje.
Tuto funkci mdzete také znovu aktivovat
dvojitym stisknutim tlacitka doby uklidu.
lkona dokovani se znovu rozsviti na displeji.
Chcete-li, aby se robot vratil do dokovaci
stanice, stisknéte tlacitko dokovani.
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Bevezetés

Koszonjuk, hogy Philips terméket vasarolt, és Udvozoljuk a Philips vildgaban! A Philips altal biztositott
tamogatas teljes korli igénybevételéhez regisztralja a terméket a www.philips.com/welcome cimen.

Altalanos leiras

Portartalyfedél fogantyuja

Portartaly fedele

Szuré

Portartaly

Felsd fedél

Hibakodok tablazata

Ventilator

Utkdzd

Dokkoloegység érzékeldje

10 Be- és kikapcsologomb

1 Elsoé kerék

12 Oldalso kefetengelyek

13 Mélységérzékeldk

14 Kerekek

15 Szivonyilas

16 TriActive XL szivofej

17 Oldalkefék

18 Rogzitd blokkok a szaraz torlékenddk szamara
19 Szaraz torlékendd tartodja

20 Szaraz torlékenddk

21 Elemtarto
22 Tavvezerld

23 Lathatatlan fal (FC8822)

24 Dokkoloegység

25 Adapter

26 Kisméretl csatlakozodugasz

Oo~NOOUTh~WN—

Kijelzo és tavvezérlo

A robot kijelzGje

1 Spiral mintaju Uzemmod jelzéfénye
Falkovetd Uzemmod jelzéfénye

3 Cikcakk minta Uzemmod jelzéfénye

4 Véletlenszerll mintaju Gzemmaod jelzéfénye

5 Toltésjelzd és takaritasi ido kijelzoje (lasd: 'A takaritasi idd gombjainak hasznalata')

6 Dokkolas ikon

7 Ventilatorsebesség kijelzdje

8 Kukatelitettseg-jelzd

9 Hangérzékeld

10 Uzemmodvalasztd gomb

1 Inditas és leallitds gomb

12 Ventilatorsebesség gombija

Tavvezeérlo

1 Navigacios gombok és start/stop (abra 3) gomb

Magyar
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Takaritasi idé gombok
Takaritasi Gzemmod gombok
Ventilatorsebesség gombjai
Dokkolas gomb

O~ WwN

Dokkoloegység vezérldpultja
1 Kijelzé idd, nap és programozas kijelzésével (abra 4)
2 Beallitéb gombok

Hogyan miikédik a robotporszivo?

Mit tisztit a robotporszivo?

A robotporszivo olyan funkcidkkal van ellatva, amelyeknek kbszonhetdéen megfeleld segitséget nyuit
az otthoni padlotisztitasban.

A robotporszivo kilondsen alkalmas kemény padlok, példaul fa-, csempe- vagy lindleumpadlok
tisztitasara. Puha padlok, peldaul szényegek vagy labtorldk tisztitasa soran problémak mertlhetnek
fel. Ha a robotporszivot elsé alkalommal hasznalia szényeg vagy labtorld tisztitasara, maradjon a
kodzelben, hogy meggybzddjon rola, hogy a készllék alkalmas az ilyen tipusu padlok tisztitasara.
Fekete és fényes kemeény padlok tisztitasa soran a robotporszivo szintén felligyeletet igényel.

Hogyan tisztit a robotporszivo?

Tisztitébrendszer

A robotporszivo 3 lépcsos tisztitbrendszerrel tisztitia hatékonyan a padlot.

1 Akét oldalso kefe segit a robotnak megtisztitani a padlot a sarkokban és a fal mentén. Tovabba
segitenek fellazitani a padlordl a lerakodott szennyezddést, és tovabbitjak azt a szivonyilashoz
(@bra5).

2 Arobotporszivo szivoereje felszedi a laza szennyezddeést, és a szivonyildson keresztil a
portartalyba szallitja azt.

3 Arobotporszivo fel van szerelve egy szaraztorlokendd-tartéval, amely lehetédveé teszi, hogy a
kemény padlot szaraz torlékenddvel alaposabban megtisztitsa.

Takaritasi mintak

Automatikus takaritas Uzemmaodban a robotporszivo a takaritasi mintak meghatarozott és
automatikus sorozatat hasznalva a szoba minden egyes részét optimalisan megtisztitja. A
robotporszivo egy Z mintat (cikkcakk mintat), egy véletlenszerl mintat, egy falkdbvetd mintat és egy
spiral mintat valtogat egymas utan (abra 6). A mintasorozatnak megfelel® mozgast mindaddig
folytatja a szoba tisztitasahoz, amig az akkumulator le nem merUl, vagy amig kézzel ki nem kapcsolja.
Ha a robotporszivo tisztitas kdzben kildondsen szennyezett terliletet érzékel, akkor a szennyezddés
alapos eltavolitdasa érdekében spiral Gzemmaodra és turbd ventilatorsebességre valt.

Megjegyzés: Az egyes Uzemmodokat a tavvezeérld (lasd: 'Takaritasi Gzemmaod kivalasztasa') vagy a
robotporszivo megfeleld gombjaval kulon is kivalaszthatja. A kézzel kivalasztott Gzemmaodok csak
néhany percig maradnak aktivak. Ezt kovetden a robotporszivo visszatér az automatikus takaritasi
Uzemmodhoz.

Hogyan keriili el a robotporszivé a magassagkiilonbségeket?

A robotporszivo aljian harom mélységérzékeld talalhatd. A robotporszivo ezek segitségével érzékeli és
kerlli el a magassagkulonbségeket, példaul a [épcsdket (abra 7).
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Megjegyzés: Normalis jelenség, hogy a robotporszivo kissé tulmegy a magassagkulonbségek szélén,
mivel az elsé mélysegerzékeldje az Utkdzd mogott talalhato.

Figyelem! Bizonyos esetekben el6fordulhat, hogy a mélységérzékelék nem érzékelik kell6 idoben a
lépcs6t vagy mas magassagkilonbséget. Ezért az elsé néhany hasznalat soran, vagy amikor lépcsé
vagy mas magassagkulonbség kdzelében hasznalja, forditson kelld figyelmet a robotporszivora.
Annak érdekében, hogy a robotporszivo megfeleléen (lasd: 'Tisztitas és karbantartas') észlelje a
magassagkiilonbségeket, fontos, hogy a mélységérzékeldket rendszeresen tisztitsa.

Teendok az els6 hasznalat elott

Az oldalso kefék felszerelése
1 Csomagolja ki az oldalso keféket, és helyezze a robotot fejjel lefelé egy asztalra vagy a padlora.
2 Nyomija ra az oldalso keféket a robotporszivo (abra 8) aljan talalhato tengelyekre.

Megjegyzés: Gybzodjon meg arrél, hogy az oldalso keféket megfeleléen rogzitette. Nyomja dket a
tengelyre mindaddig, amig a helytkre nem kattannak.

A cimke eltavolitasa a tavvezerlorol

A tavvezeérld egy CR2025 tipusu gombelemmel mikodik. Az elemet véddcimke vedi, amelyet

hasznalat elétt el kell tavolitani.

1 Huzza ki az elem véddcimkéjét a tavvezérld elemtartd rekeszeébdl. Ekkor a tavvezérld készen all a
hasznalatra (abra 9).

Elokeészités a hasznalatra

A dokkoloegység beszerelése

1 Csatlakoztassa az adapter kis méret( csatlakozodugojat a dokkoloegység (1) aljzataba, és
csatlakoztassa az adaptert a fali aljzatba (2) (abra 10).
- A dokkoloegység kijelzdje bekapcsol.

2 Helyezze a dokkoloegységet vizszintes, sik padlora a fal elétt.
Megjegyzés: Gybzodjon meg rola, hogy nincsenek akadalyok vagy magassagkulonbsegek a
dokkoloegység (abra 11) elejétél 80 cm-re, a jobb oldalatol 30 cm-re és a bal oldalatol 100 cm-re.

Tipp: Ahhoz, hogy a dokkoloegyseég biztonsagosan rogzitve maradjon a kivalasztott helyen, rogzitse
a falhoz csavarokkal vagy ket csiknyi kétoldalu ragasztoszalaggal.

Fontos megjegyzés: mélyalvo lizemmod

Mélyalvo Uzemmaodban a robotporszivd nem reagal, ha megnyom rajta egy gombot. A robotporszivd

meélyalvo Uzemmaodbol vald Ujboli bekapcsolasa:

1 Nyomija meg a start/stop gombot, hogy a robotporszivd mélyalvo Gzemmaodbol készenléti
Uzemmodba valtson.

2 A takaritas elinditasdhoz nyomja meg roviden a start/stop gombot a robotporszivon (abra 17) vagy
nyomja meg a start/stop gombot a taviranyiton.
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3 Haarobot nem kezd el takaritani, helyezze a haldzatra csatlakoztatott dokkoldegységre, hogy az
akkumulatora feltoltodjon.

A robot mélyalvo tzemmodba valt, ha 5 masodpercig lenyomva tartja a start/stop gombot. Akkor is
meélyalvo Uzemmaodra valt, ha akkumulatora lemerUl. Az akkumulator példaul akkor merulhet le, ha a
robotporszivd nem talalja meg a dokkoldegységet.

Toltés
Az elsé toltés alkalmaval, illetve ha a robotporszivo akkumulatora lemerdlt, a toltési idd négy ora.
A robotporszivo tolthetd a dokkoldegységen, manualisan vagy automatikusan hasznalat kozben.

Megjegyzés: Ha az akkumulator teljesen feltoltddott, a robotporszivo akar 120 percig hasznalhato
tisztitasra

Automatikus toltés hasznalat kozben

1 Amikor a robotporszivd befejezte a tisztitast, illetve amikor az akkumulator toltottsége mar csak
15%, a robotporszivd automatikusan megkeresi a dokkoldegységet, hogy feltoltddjon. Amikor a
robotporszivé a dokkoldegységet keresi, a start/stop gomb narancssargan (abra 15) vilagitani kezd.

2 Amikor az akkumulator teljesen feltoltddott, a start/stop gomb folyamatosan zélden vilagit.

Toltés a dokkoloegységen

1 Helyezze a robotporszivot a halozatra csatlakoztatott dokkoloegységre (abra 12).

2 A start/stop gomb zdlden villogni kezd. Mivel elsé alkalommal tolti fel a robotporszivot, annak
kijelzéjén megjelenik a toltési jelzofény (abra 13).

3 Amikor az akkumulator teljesen feltoltédott, a start/stop gomb folyamatosan (abra 14) zolden
vilagit.

A robotporszivé hasznalata

A szoba elOkészitése a tisztitashoz

Miel6tt elinditana a robotporszivé a tisztitd munkamenetét, tavolitson el a padlérél minden laza és
torékeny targyat. Tavolitson el a padlorol minden kdbelt és vezetéket is.

A start/stop gomb funkcio6i
A start/stop gomb a kdvetkezd funkcidkkal (abra 16) rendelkezik:
A §tart/ stop gomb lenyomasanak A robotporszivo valasza

modja

Nyomija le a start/stop gombot 1 A robotporszivo alvo Uzemmodbol készenléti
masodpercig Uzemmodba valt

Nyomija meg réviden a start/stop A robotporszivo elinditja vagy leallitja a takaritast
gombot

Nyomija le a start/stop gombot 5 Ki- vagy bekapcsolja a robotporszivot.

masodpercig
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A felhasznaloi fellilet jelei és jelentésiik

A robotporszivo egy kijelzével és egy start/stop gombbal rendelkezik, amely fényjelzéseket ad. Az
alabbi tablazat magyarazza a jelzések jelentését.

Jelzés

Ajelzés leirasa

Ajelzés jelentése

A start/stop gomb folyamatosan zdlden vilagit.

A robotporszivo készen all a
takaritasra.

A start/stop gomb zolden, lassan villog, és a

(!) robotporszivo kijelzéién mozgod kék féeny
(toltésjelzo) jelenik meg.

A robotporszivo toltése folyamatban
van.

A start/stop gomb folyamatosan narancssargan

(I) vilagit.

Az akkumulator toltottsége alacsony,
és a robotporszivo keresi a
dokkoloegységet.

A start/stop gomb folyamatosan pirosan vilagit.

A robotporszivo akkumulatora
majdnem teljesen lemerult.

| A start/stop gomb folyamatosan pirosan vilagit, és A hibakod jelentését ellendrizze a
O a kijelzén hibakod jelenik meg.

lenti hibakodtablazatban.

Hibakodok

Hibakod Lehetséges ok Megoldas

= A kerekek beszorultak Tavolitsa el a robotot az akadalytol, és nyomja
meg a start/stop gombot, hogy a
robotporszivo folytassa a takaritast.

E2 A fels6 fedél vagy a Megfelelden helyezze be a portartalyt és fel a
portartaly nem felsd fedelet a robotporszivora. Az hibakodd
megfeleléen van automatikusan eltdnik a kijelzérél.
behelyezve

E3 A lokharitd beszorult Vegye le a robotporszivot az akadalyrol. Az

hibakdd automatikusan eltliinik a kijelzorol.

E4 A robotporszivo Helyezze vissza a robotot a padloéra, hogy a
felemelkedett a hibakod eltlinjon.
padlorol

E5 A padlo tul sotét szinh Helyezze a robotot a padlo vilagosabb

terlletére. Tisztitsa meg a
meélységérzékeldket.

E6 Probléma az A probléma kivizsgaldsa érdekében kérjuk,

akkumulatorral

forduljon az tUgyfélszolgalathoz.

Valasz tapssal

Ha nem latja a robotporszivot, akkor ugy talalhatja meg, hogy egyet tapsol a kezével. A robotporszivo
ekkor hangjelzéssel és a kijelzén az dsszes ikon vilagitasaval valaszol.
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Ez az Uzemmod akkor [ép mUkoddésbe, amikor a robotporszivo alvo Uzemmaodba lép a kdvetkezd
helyzetekben:

- amikor egy hiba miatt abbahagyja a takaritast

- amikor 20 percen belll nem talalja meg a dokkoloegységet

Inditas és leallitas

1 Nyomija meg a start/stop gombot a robotporszivon (dbra 17) vagy a tavvezérldn (abra 18). A
start/stop gomb folyamatosan zélden vilagit, és a robotporszivéd elkezdi a takaritast.

2 Arobotporszivd mindaddig automatikus takaritasi Uzemmaodban muikodik, amig az akkumulator le
nem merUl. Az automatikus takaritasi Uzemmaodban a robotporszivo valtogatja a Z mintat, a
véletlenszerl mintat, a falkbvetd mintat és a spiral mintat (dbra 6).

Megjegyzés: Az egyes lzemmodok kivalasztasahoz nyomja meg a tavvezérldén vagy a
robotporszivon (lasd: ‘Takaritasi Uzemmaod kivalasztasa') az Gzemmod gombok egyikét.

3 Haaz akkumulator toltottségi szintje alacsony, a start/stop gomb jelzéfénye pirosra valt, és a
robotporszivd megkeresi a dokkoloegységet, hogy feltoltddjon (abra 15).

4 A start/stop gomb megnyomasaval meg is szakithatja vagy leallithatja a takaritasi folyamatot. Ha
ismét megnyomja a start/stop gombot, és az akkumulator még mindig elegend® energiaval
rendelkezik, a robotporszivo automatikus takaritasi Gzemmodban folytatja a takaritast.

5 Ha azt akarja, hogy a robotporszivo visszatérjien a dokkoldegységre, mieldtt az akkumulator
lemerilne, nyomja meg a tavvezérlén a dokkolas gombot. A robotporszivo kijelzdjén az 6sszes ikon
eltlinik a dokkolo ikon kivételével, amely élénk kék szinnel vilagit, mikdzben a robotporszivo
visszatér a dokkoldegységhez (abra 19).

Takaritasi Uzemmod kivalasztasa

Az automatikus takaritasi Gzemmod mellett a robotporszivd négy énalld takaritasi Gzemmaoddal
rendelkezik, melyek mindegyike a tavvezérldn vagy a robotporszivon lévd megfeleld gomb
megnyomasaval aktivalhato.

Megjegyzés: A kézzel kivalasztott Uzemmaodok csak néhany percig maradnak aktivak. Ezt kbvetden a
robotporszivo visszatér az automatikus takaritasi Gzemmaodhoz.

Z mintaju tzemmaod

Z mintaju Uzemmaodban a robotporszivo Z alaki mozdulatokbol alld hurkokat rajzolva tisztitja a szoba
nagy terUleteit (abra 20).

Véletlenszerl mintaju Gzemmaod

Ebben az Uzemmodban a robotporszivo egyenes és cikkcakk mozgasokbol (abra 21) allé mintat
rajzolva takaritja a szobat.

Falkdvet6 Gzemmod

Ebben az Uzemmodban a robotporszivo kdveti a szoba falait, és a falak mentén mozogva tokéletesen
megtisztitjia (abra 22) az adott terUletet.

Spiral mintaju tzemmod

Ebben az Uzemmodban a robotporszivo spiralis mintaju tisztitast végez egy kisebb teriileten. Ha a

porérzékeld szennyezddést észlel, a robot a ventilatort automatikusan turbo sebességre (abra 23)
kapcsolja.
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Kézi vezérlés

1

A taviranyito start/stop gombia felett, alatt, bal, illetve jobb oldalan talalhaté nyilgombok
segitségével iranyithatja a robotporszivd mozgasat a szobaban (dbra 24).

Megjegyzés: Legyen 6vatos, amikor a robotporszivot kézzel mikodteti magassagkulonbség vagy
lépcso kozelében.

Megjegyzés: A porszivozas csak a robotporszivo elére torténd haladasa kdzben torténik, illetve az
oldalso kefék is csak ekkor mukddnek. A balra, jobbra és hatra gombok csak a robotporszivo
iranyitasara szolgalnak.

A takaritasi id6 gombjainak hasznalata

Alapértelmezés szerint a robotporszivd mindaddig automatikus takaritasi Gzemmaodban mUkodik,
amig az akkumulator le nem merUl. A robotporszivé ezutan automatikusan visszatér a
dokkoloegységre. Ha mas takaritasi idét valasztott (lasd lent), az alapértelmezett Gzemmaodba valo
visszalépéshez nyomja meg a maximalis takaritasi idé gombot a tavvezérléon (abra 25).

A tavvezeérldn léevd tobbi takaritasi idd gombbal 60, 45, illetve 30 percig mUkodtetheti a
robotporszivot (abra 26). A takaritasi idd kijelzé mutatja a beallitott takaritasi idét. Ha a
robotporszivo befejezte a takaritast, visszatér a dokkoldegységre, hogy feltoltddjon. A kijelzén
élénk kék szinnel vilagitani kezd a dokkolas ikon.

Ha nem szeretné, hogy a robotporszivo takaritas utan visszatérjen a dokkoloegységre, nyomja meg
kétszer a takaritasi idé gombot. A dokkolas ikon eltlinik a kijelzérél. Ha a tisztitasi ido lejar, a
robotporszivo leall.

A dokkoloegység mikodtetése

Az id6 és a nap beallitasa az 6ran
Ha hasznalni kivanja a takaritd programokat, elészor a dokkoloegység kijelzéjén be kell allitania az
oran a hét napjat és az idot.

Megjegyzés: Az alabbi lépésekhez tartozo képekért lasd a jelen kézikdnyv hatsé oldalait.

1

(o]

Nyomja meg a bedllitas gombot. A bedllitas Uzemmod jelzéfénye és az ora idejének jelzéfénye
villogni kezd.

Nyomja meg egyszer a kivalasztas gombot. Az dra értéke villogni kezd.

A dokkoloegység + és - gombiaival allitsa be az ora értékét. A kijelzon megjelenik a beallitott
Oraértek.

Az 6ra értékének jovahagyasahoz nyomja meg a kivalasztas gombot. A perckijelzés villogni kezd.

A dokkoloegységen lévo + és - gomb segitségével beallithatja a perc értékét. A beallitott percérték
a kijelzén lathato.

Az percérték jovahagyasahoz nyomja meg a kivalasztas gombot. A vasarnapra vonatkozé ,vVa”
kijelzés villogni kezd.

A dokkoloegység + és - gombjaival allitsa be a hét aktualis napjat.

A hét napjanak jovahagyasahoz nyomja meg a kivalasztas gombot.

A bedllitott idd és hét napja jévahagyasahoz nyomija meg a beallitds gombot. A beallitds Gzemmaod
jelzofénye és az ora idejének jelzdfénye abbahagyja a villogast, és folyamatosan kezd vilagitani.

A takaritasi idok programozasa

Ha a dokkoloegység kijelzdjén beallitotta a hét napjat és az idét, beprogramozhatja a robotporszivo
takaritasi id6it.
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Megjegyzés: Az alabbi lépésekhez tartozo képekert lasd a jelen kézikonyv hatso oldalait.

A rendelkezésre allo programozasi beallitasok:

Program Jelzések a kijelzon

Takaritas minden nap Az egész napos kijelzések vannak bekapcsolva

Takaritas hétkdznapokon A Mo (hétfo) - Fri (péntek) kijelzések vannak bekapcsolva

Takaritas 2 egymast kovetd napon A 2 nap kijelzése van bekapcsolva, példaul Fri (péntek) és Sa
(szombat)

Takaritas a hét 1 napjan A kijelolt nap kijelzése van bekapcsolva

1 Nyomija meg a beallitas gombot. A beallitdas Uzemmod jelzdfénye és a takaritasi program jelzéfénye
villogni kezd.

2 Nyomja meg egyszer a kivalasztas gombot. Az 6ra értéke villogni kezd.

3 A dokkoloegységen lévd + és - gomb segitségével bedllithatja az 6ra értékét. A beallitott ora
megjelenik a kijelzén.

4 Az ora értékének jovahagyasahoz nyomja meg a kivalasztas gombot. A perckijelzés villogni kezd.

5 A dokkoloegységen lévo + és - gomb segitségeével beallithatja a perc értékét. A beallitott percérték
a kijelzén lathato.

6 Az percérték jovahagyasahoz nyomja meg a kivalasztas gombot. A vasarnapra vonatkozo ,vVa”
kijelzés villogni kezd.

7 A dokkoloegyseég + és - gombijaival valthat a takaritd programok kozott (a rendelkezésre allo
programozasi beallitasokat lasd a fenti tablazatban).

8 A kivalasztott program jovahagyasahoz nyomja meg a kivalasztas gombot.

9 Az programozas jovahagyasahoz nyomja meg a beallitas gombot. A beallitas Uzemmod jelzéfénye
és a tisztitbprogram jelzé6fénye abbahagyija a villogast, és folyamatosan kezd vilagitani.

10 Amikor bedllitott egy tisztitdprogramot, a kijelzén megjelenik a tisztitbprogram jelzdje, valamint a
kivalasztott nap vagy napok. Ha a robotporszivot készenléti allapotban hagyja, és az akkumulator
teljesen fel van toltve, akkor a robotporszivd a beprogramozott napon vagy napokon, a
beprogramozott idépontban elkezdi a takaritast.

Ventilatorsebesség gombjai

A ventilator sebességét szabalyozd gombokkal ventilator sebességét turbod fokozatig ndvelheti, vagy
kikapcsolhatja a ventilatort. Az alapértelmezett bedllitas a normal ventilatorsebesség (abra 27).

1 Nyomija meg ezt a gombot a ventilator kikapcsolasahoz

2 Nyomija meg ezt a gombot a ventilator normal sebességli bekapcsolasahoz.
3 A turbd ventilator gomb noveli a ventilator sebességét.

A szaraz torlokendos tartozék hasznalata
A szaraz torlékendds tartozék egy olyan funkcio, amely lehetdve teszi a kemeény padldk szaraz
torlékendovel tortéend tisztitasat.

Megjegyzés: Ha a szaraz torlékendds tartozékot hasznalja, eléfordulhat, hogy a robotporszivo
szamara nehézséget okoz a kiiszébokon valo athaladas és a szényegekre valo felgordilés.

A szaraz torlokendds tartozék eldkészitése a hasznalathoz

Forditsa fejjel lefelé a robotot, és helyezze a padlora vagy egy asztalra.
1 Helyezze a szaraz torl6kenddt egy asztalra, és helyezze a szaraz torldékendds tartozékot a kenddre
ugy, hogy a régzitéfilek On felé nézzenek (abra 28).
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2 Hajtsa a szaraz torldékendd mindkét végét a szaraz torlékendds tartozék kore, és a rogzitd
blokkokat a mélyedésekbe nyomva erdsitse a szaraz torlokenddt a tartozékra (dbra 29).

3 Helyezze be a szaraz torlékendds tartozék régzitd fulét a robotporszivo egyik oldalan kdzvetlenul a
kerék mogott levd nyilasba, és addig nyomia, amig nem hallja, hogy az a helyére pattant. Ezutan
ismételje meg ezeket a lépéseket a masik oldalon is (abra 30).

4 Forditsa vissza a robotot, és helyezze a padléra a kerekeire ugy, hogy a szaraz torldékendds tartozék
érintkezzen a padloval.

A robotporszivé hasznalata a szaraz torlékendds tartozékkal

Ha fel van szerelve a szaraz torldkendds tartozek, a robotporszivd barmilyen Gzemmaodban és
mindenféle kemény padlo tisztitasara alkalmas. Ne hasznalja a szaraz torlékendds tartozekot
szényegekhez vagy labtorlékhoz.

A szaraz torlékendds tartozék leszerelése

1 Szerelje le a szaraz torldkendods tartozeékot, amint befejezte a padld feltorlését. Ehhez forditsa fejjel
lefelé a robotporszivot, és helyezze a padlora vagy egy asztalra.

2 Akioldasahoz nyomija a szaraz torlékendds tartozék egyik végét a robotporszivd masik oldalan
lévo kerék iranyaba. Ezutan huzza le a tartozékot a robotporszivorol (abra 37).

3 Ha a szaraz torldkendd tulsagosan szennyezett az ujboli hasznalathoz, huzza ki a rogzitéd blokkokat
a szaraz torlékendo tartozekbol és dobja ki a szaraz torldkenddt.

Megjegyzés: A szaraz torlékendd nem 6blithetd vagy moshato.

A lathatatlan fal hasznalata (csak az FC8822 esetén)

A lathatatlan fal segitségével megakadalyozhatja, hogy a robotporszivo olyan helyiségbe vagy
terUletre is bemenjen, ahova nem szeretné.

Az elemek behelyezése a lathatatlan falba

A lathatatlan fal négy AA elemmel mukodik.

1 Nyomija meg a hatsoé fedél (1) aljan talalhato két kioldofulet, majd csusztassa a hatso fedelet felfele,
és vegye le a lathatatlan falrél (2) (abra 32).

2 Vegyen ki a csomagbol négy Uj AA elemet, és helyezze be 6ket a lathatatlan fal elemtartd
rekeszébe (abra 33).

Megiegyzés: Ugyeljen arra, hogy az akkumulatorok + és — polusai a megfeleld helyzetben legyenek.
3 Csusztassa vissza a hatso fedelet a lathatatlan falra (abra 34).

A lathatatlan fal elhelyezése a robotporszivoé leallitasahoz

1 Helyezze az egységet egy olyan pontra, amelyen tul nem szeretné engedni a robotporszivot, pl. egy
olyan helyiség nyitott ajtajanak a kdzelébe, amelybe a robotporszivd nem mehet be (dbra 35).

2 Kapcsolja be a lathatatlan falat az egység tetején talalhatéd be-/kikapcsold gombbal (dbra 36).

Inditsa el a robotporszivot.

4 Ha arobotporszivo tul kozel megy a lathatatlan falhoz, annak jelzéfénye villogni kezd, és a
lathatatlan fal egy infravoros fénysugarat bocsat ki. Az infravoros fénysugar arra kényszeriti a
robotot, hogy moédositasa az Utvonalat, és tavolodjon el a lathatatlan faltol (abra 37).

w

Megjegyzés: A lathatatlan fal hasznalatakor rendszeresen ellenérizze, hogy az akkumulatorok
toltottsege megfeleld-e. Ennek ellendrzéséhez kapcsolja ki majd Ujra be a lathatatlan falat. Ha az
akkumulatorok toltottsege megfeleld, a lathatatlan falon talalhato LED réviden felvillan.
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Tisztitas és karbantartas

A robotporszivo tisztitasa

A kivalo tisztito teljesitmeény fenntartasa érdekében rendszeresen tisztitsa meg a mélységérzékeldket,
a kerekeket, az oldals6 keféket és a szivonyilast.

1
2

8
9

Helyezze a robotot fejjel lefelé egy sima feluletre.

Egy puha sortéju kefével (pl. fogkefével) tavolitsa el a port és a szoszt a mélységérzékeldkrol (abra
38).

Megjegyzés: Fontos, hogy a mélységérzékeldket rendszeresen tisztitsa. Ha az érzékeldk
szennyezettek, a robotporszivd nem észleli megfelelden a magassagkilonbségeket.

Egy puha sortéju kefével (pl. fogkefével) tavolitsa el a port és a szdszt az elsd kerékrél és az oldalso
kerekekrél (abra 39).

Az oldalso kefék tisztitasahoz fogja meg azok sortéit, és hlizza le a keféket a tengelyekrél (abra 40).
Egy puha kefével (pl. fogkefével) vagy ruhaval tavolitsa el a szoszoket, hajszalakat és cérnaszalakat
a tengelyrél és az oldalkeférdl (abra 47).

Ellendrizze, hogy az oldalso kefékbdl és a robotporszivo aljabol nem allnak-e ki éles targyak,
amelyek megsérthetik a padlot.

A TriActive XL szivofej eltavolitasahoz helyezze ujjait a robotporszivo aljan talalhatd mélyedeésekbe.
A mélyedések iranyaba nyilak mutatnak. A mélyedésekbél (1) tortéend kioldashoz nyomia befelé a
TriActive szivofejet rogzitd nyelveket. Ezutan huzza le a TriActive szivofejet a robotporszivorol (2)
(@bra 42).

Tisztitsa meg a szivonyilast egy puha kefe (pl. egy fogkefe) (dbra 43) segitségével.

Tavolitsa el a lerakodott szennyezddést a TriActive szivofejbdl, mieldtt visszahelyezi.

10 A TriActive szivofej felhelyezéséhez eldszor illessze az elol talalhato kis nyelveket az elsé kerék (1)

mindkét oldalan lévé apréd mélyedésekbe. Ezutan a rogzitéshez nyomija befelé a TriActive szivofej
nyelveit a robotporszivo (2) aljan talalhatd mélyedésekbe. Végll ellendrizze, hogy a szivofej par
milliméterrel felfelé és lefelé egyarant tovabbra is elmozdithato (abra 44).

11 Nyomija ra Ujra az oldalso keféket a robotporszivo aljan talalhato tengelyekre (abra 8).

A portartaly Uritése és tisztitasa

Uritse ki és tisztitsa meg a portartalyt, ha a portartaly-telitettség jelzd folyamatosan vilagit.

1
2

Vegye le a boritast.

Huzza fel a portartaly fedelének fogantyuijat, és emelje ki a portartalyt a tartdjabol.

Megjegyzés: Amikor eltavolitja vagy visszahelyezi a portartalyt, Ggyeljen arra, hogy ne sértse meg a
motor ventilatoranak lapatjait.

Ovatosan emelje fel a portartaly fedelét (1), és vegye ki a szUrét (2) (Abra 45).

A szemetes folott razva Uritse ki a portartalyt. Tisztitsa meg a szUrét és a portartaly belsejét egy
ronggyal vagy egy puha sortéju fogkefével. Tisztitsa meg a portartaly aljan talalhato szivonyilast is.

Figyelem! Ne tisztitsa a portartalyt vagy a szlirét vizzel vagy mosogatogépben.

Helyezze vissza a szUr6t a portartalyba (1). Tegye ra a fedelet a portartalyra (2) (abra 47).
Tegye vissza a portartalyt a portartaly rekeszébe, és tegye vissza a fels6 fedelet a robotporszivora
(dbra 48).

Figyelem! Mindig gy6z6djon meg rola, hogy a szlir6 a portartalyban van. Ha a robotot ugy
hasznalja, hogy a portartalyban nincs sztir6, a motor karosodhat.
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Tartozékok rendelése

Tartozékok és pétalkatrészek vasarlasahoz latogasson el a www.shop.philips.com/service weboldalra
vagy forduljon Philips markakereskeddjéhez. Fordulhat az orszagaban muikodd Philips
vevészolgalathoz is (az elérhetdségi informaciokat megtalalja a vilagszerte érvényes garancialevélen).

Csere

A szUroé cseréje

Cserélie ki a szUrdt, ha az nagyon piszkos vagy sérult. Uj szlirékészletet az FC8066 tipusszam alatt
rendelhet. A szUr6 portartalybol valod kivetelével, illetve visszahelyezésével kapcsolatos tovabbi
informaciokat lasd a , Tisztitas és karbantartas” cimU fejezet A portartaly Uritése és tisztitasa” c.
részeében.

Az oldalso kefék cseréje

A megfeleld tisztitasi eredmeények biztositasa érdekében bizonyos idé utan cserélje ki az oldalsd

keféket.

Mindig cserélje ki az oldalso keféket, ha kopasra vagy sérllésre utalo jeleket tapasztal. Javasoljuk

tovabba, hogy mindkét oldalso kefét egyszerre cserélje ki. Tartalék oldalso keféket cserekészlet

részeként rendelhet az FC8068 rendelési szammal. Ez a készlet emellett két szUrdt és harom szaraz

torldkendot is tartalmaz.

1 Az oldalso kefék cseréjéhez fogja meg a régi oldalso kefék sortéit, és huzza le a keféket a
tengelyUkrol (dbra 40).

2 Nyomija az uj oldalso keféket a tengelyekre (abra 8).

Szaraz torlokenddk cseréje

Lehetdsége van Uj szaraz torlékendodk rendelésére. Ezek az FC8068 cserekészletben talalhatok. Ez a
cserekeészlet emellett ket oldalso kefét és ket szUroét is tartalmaz.

A tavvezeérlo elemének cseréje

A tavvezeérld egy CR2025 tipusu gombelemmel mUkodik. Cserélje ki az elemet, ha a robotporszivd mar

nem valaszol, amikor megnyomija a tavvezérld gombijait.

1 Tartsa a tavvezérlot fejjel lefelé. Nyomija meg az elemtarto kioldd gombiat, és ugyanakkor
csusztassa ki az elemtartot a tavvezerldbdl (abra 49).

2 Vegye ki a lemerUlt elemet az elemtartobol, és helyezze be az Uj elemet. Ezutan cslsztassa vissza
az elemtartoét a tavvezérldbe (abra 50).

Az akkumulator cseréje

A robot akkumulatorat csak szakképzett szerviztechnikus cserélheti ki. Vigye be a robotot egy
hivatalos Philips szakszervizbe, ahol az akkumulatort kicserélik, ha azt mar nem lehet Ujra feltolteni
vagy gyorsan lemerUl. Az orszagaban mUkodd Philips vevészolgalat elérhetdségi adatait a nemzetkodzi
garancialevélen talalhatja meg, vagy latogasson el a www.philips.com/support weboldalra.
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U]rahasznos1tas

Ez a szimbolum azt jelenti, hogy a termék nem kezelhetd normal haztartasi hulladékként
(2012/19/EU) (abra 51).

- Ezaszimbolum azt jelenti, hogy a termék beépitett Ujratolthetd akkumulatort tartalmaz, amelyet
nem szabad haztartasi hulladékként (abra 52) kezelni (2006/66/EK). Kérjluk, hogy vigye el a
készuléket egy hivatalos gyUjtdhelyre vagy egy Philips szervizkdzpontba, hogy szakember tavolitsa
el az akkumulatort.

- Tartsa be az elektromos és elektronikus termékek, akkumulatorok és egyszer hasznalatos elemek
kulon torténd hulladékgylUijtésére vonatkozo orszagos eldirasokat. A megfeleld hulladékkezelés
segitséget nyUijt a kornyezettel és az emberi egészséggel kapcsolatos negativ kdvetkezmenyek
megeldzéséhez.

Az akkumulator eltavolitasa

Figyelmeztetés: Az akkumulatort csak akkor tavolitsa el, ha leselejtezi a késziléket. Az
akkumulator eltavolitasa el6tt gy6z6djon meg arrol, hogy teljesen lemeriilt.

Az akkumulator eltavolitasahoz kdvesse az alabbi utasitasokat. Az akkumulator eltavolitasdhoz a

robotot beviheti egy Philips szakszervizbe is. A legkdzelebbi szakszerviz cimét a Philips

vevészolgalatatol tudhatja meg.

1 Arobotporszivot inditsa el valahonnan a szobabadl, ne a dokkoloegysegrol.

2 Hagyja a robotot addig mUkddni, amig az akkumulator teljesen le nem merul, hogy az akkumulator
teljesen lemerUljon, miel6tt kivenné és kidobna.

3 Csavarhuzoval lazitsa ki az akkumulatortarto rekesz fedelének csavarjait, majd vegye le a fedelet
(dbra 53).

4 Emelje ki az akkumulatort, majd valassza le azt (abra 54).

5 Vigye a robotporszivot és az akkumulatort egy elektromos és elektronikus hulladékok gylijtését
végzd hulladékudvarba.

. 4 r 4
Hibaelhartas
Ez a fejezet 6sszefoglalja a készulékkel kapcsolatban leggyakrabban felmerild problémakat. Ha a
hibat az alabbi Utmutaté segitségével nem tudja elharitani, latogasson el a www.philips.com/support

weboldalra a gyakran felmeruld kérdések listajaért, vagy forduljon az orszagaban illetékes
Ugyfélszolgalathoz.

Hibaelharitas
Probléma Lehetséges ok Megoldas
A robotporszivo a LemerUlt az akkumulator.  Toltse fol az akkumulatort.

start/stop gomb
megnyomasat kovetden
nem kezdi el a tisztitast.
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Probléma

Lehetséges ok

Megoldas

A robotporszivd nem
tisztit megfelelden.

Az egyik vagy mindkét
oldalso kefe sortéi
gorbulltek vagy hajlottak.

Aztassa be a keféket meleg vizbe egy révid
idére, majd hagyja 6ket megszaradni egy
sima fellleten, mielétt visszahelyezi azokat a
robotporszivora. Ha ennek hatasara a sorték
nem nyerik vissza eredeti alakjukat, cserélje
ki az oldalso keféket (lasd: 'Az oldalso kefék
cseréje’).

A portartalyban léevé szlrd
szennyezett.

Tisztitsa meg a portartaly belsejében
talalhato szUrét egy ronggyal vagy egy puha
sortéjll fogkefével. Alacsony szivoerdsséggel
egy hagyomanyos porszivoval is
megtisztithatja a szUrét és a portartalyt.

Ha a kefével vagy a porszivoval nem sikertl
megtisztitania a szUroét, cserélje ki a szUrdt
egy Ujra. Azt javasoljuk, hogy legalabb
évente egyszer cserélje ki a szUrot.

A portartaly aljan talalhato
szivonyilas eltbmodott.

Tisztitsa meg a szivonyilast (lasd: 'Tisztitas és
karbantartas').

Az elso kerék a ratapadt
haj és egyéb
szennyezddeés miatt
beszorult.

Tisztitsa meg az elsé kereket (lasd: 'Tisztitas
és karbantartas').

A robotporszivd nagyon
sotét vagy fényes fellletet
tisztit, ami elinditja a
meélységérzékeldket. Ennek
kovetkeztében a
robotporszivo szokatlan
modon mozoghat.

Nyomija meg start/stop gombot, majd
helyezze a robotot a padld vilagosabb szinl
részére. Ha a problémaitt is fennall,
latogasson el a www.philips.com/support
weboldalra, vagy forduljon az orszagaban
mUkodd Philips Ugyfélszolgalathoz.

A robotporszivo olyan
padlot tisztit, amely elég
erdsen visszatiukrozi a
napfényt. Ez elinditja a
meélységérzékeldket,
aminek kovetkeztében a
robotporszivo szokatlan
moédon mozoghat.

Ha szeretné megakadalyozni, hogy a
napfény bevilagitson a helyiségbe, huizza
dssze a fuggdnyodket. Erdemes a takaritast
akkorra id6dziteni, amikor a nap mar kevésbé
sut.

A be-/kikapcsold gomb
folyamatosan pirosan
vilagit és a kijelzén
hibakod jelenik meg.

A robotporszivé hibajelet
ad.

Az adott kod jelentését ellendrizze a
hibakod tablazatban (lasd: 'Hibakodok').
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Megoldas

A robotporszivo korkords A robotporszivo spiral

mozgassal végzi a
tisztitast.

Uzemmodban van.

Ez normalis jelenség. A spiral tzemmod
akkor aktivalodik, amikor a készulék egy
erdésen szennyezett terlletet észlel és
szeretne megtisztitani a padléon. Ez az
automatikus Uzemmaod része. Korllbelll egy
perc elteltével a robotporszivo visszatér a
normal tisztitasi Uzemmodhoz. A spiral
Uzemmodot ugy is megszakithatja, ha egy
masik tisztitasi Uzemmaodot valaszt ki a
taviranyiton.

A robotporszivd nem
talaljaa
dokkoloegységet.

A helyiségben nem all
rendelkezésre elegend®
hely ahhoz, hogy a
robotporszivo visszatérjen
a dokkoloegységhez.

Helyezze mashova a dokkoloegységet (lasd:
'A dokkoloegyseég beszerelése').

A robot még mindig keresi
a dokkoloegységet.

Varjon korulbelul 20 percet, hogy a
robotporszivo visszatérjen a
dokkoloegységre.

Elképzelhetd, hogy a
takaritasi idé gomb
kétszeri megnyomasaval
kikapcsolta az automatikus
dokkolasi funkciot. Ilyenkor
a dokkolas ikon elttinik a
kijelzérol és a
robotporszivo leall, miutan
a takaritasi idé lejart.

A robotporszivo Ujrainditasahoz nyomia le a
start/stop gombot 5 masodpercig. A
dokkolasi funkcio automatikusan Ujra
bekapcsolodik. A takaritasi idd gomb
kétszeri megnyomasaval uUjra bekapcsolhatja
a dokkolasi funkciot. A kijelzén Ujra
megjelenik a dokkolas ikon. Nyomja meg a
dokkolas gombot és a robotporszivd
visszatér a dokkoloegységhez.
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Introducere

Felicitar pentru achizitie si bun venit la Philips! Pentru a beneficia pe deplin de asistenta oferita de
Philips, inregistrati-va produsul la www.philips.com/welcome.

Descriere generala

1 Manerul capacului pentru recipientul pentru praf
2 Capac pentru recipientul pentru praf

3 Filtru

4 Recipient pentru praf

5 Capac superior

6 Tabel coduri de eroare

7 Ventilator

8 Amortizor

9

Senzor statie de andocare
10 Buton de pornire/oprire

1 Roata frontala

12 Axe perii laterale

13 Senzori de deplasare

14 Roti

15 Orificiu de aspirare

16 Cap de aspirare TriActive XL
17 Perii laterale

18 Blocuri de fixare pentru lavete uscate
19 Suport pentru lavete uscate
20 Lavete uscate

21 Suport pentru baterie

22 Telecomanda

23 Perete invizibil (FC8822)

24 Statie de andocare

25 Adaptor

26 Conector mic

Afisaj si telecomanda

Afisajul robotului

Indicator pentru modul in spirala

Indicator pentru modul de urmarire a peretelui
Indicator pentru modul in zigzag

Indicator pentru modul aleatoriu

Indicator de Incdrcare si indicator pentru timpul (consultati 'Utilizarea butoanelor pentru timpul de
curatare') de curatare

Pictograma de andocare

Indicator pentru viteza ventilator

Indicator pentru cos de gunoi plin

Senzor de sunet

10 Buton pentru selectare mod

11 Buton Start/Stop

12 Buton pentru viteza ventilator

U~ wN =

O 00~

Romana
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Telecomanda

Butoane de navigare si de pornire/oprire (Fig. 3)
Butoane pentru timpul de curatare

Butoane pentru modul de curdtare

Butoane pentru viteza ventilator

Buton de andocare

g~ wN =

Panou de control al statiei de andocare
1 Afisaj cu ora, ziua si indicatii (Fig. 4) de programare
2 Reglarea si setarea butoanelor

Cum functioneaza robotul

Ce poate curata robotul

Acest robot este prevdzut cu functii care il transforma intr-un aspirator adecvat pentru a va ajuta sa
curatati podelele acasa.

Robotul este potrivit in special pentru curdtarea suprafetelor dure, ca de exemplu, podele acoperite
cu lemn, faianta sau linoleum. Este posibil sa apara probleme la curatarea podelelor acoperite cu
materiale moi, ca de exemplu, carpete sau covoare. Daca utilizati robotul pe o carpeta sau un covor,
va rugam sa stati in apropiere prima data pentru a vedea dacd robotul poate actiona pe acea
suprafata. Robotul necesitd, de asemenea, supraveghere la utilizarea pe podele dure foarte inchise la
culoare sau foarte lucioase.

Modul de curatare al robotului

Sistem de curatare

Robotul dispune de un sistem de curatare din 3 trepte, pentru curatarea eficienta a podelelor.

1 Cele doua perii laterale ajuta robotul sa curete in colturi si de-a lungul peretilor. De asemenea,
ajuta la indepartarea prafului de pe podea si la deplasare acestuia catre orificiul de aspirare (Fig. 5).

2 Puterea de aspirare a robotului preia particulele de murdarie libere si le transportd, prin orificiul de
aspirare, in recipientul pentru praf.

3 Robotul este livrat cu un suport pentru lavete uscate care va permite sa curatati podeaua dura
chiar si mai temeinic, cu lavete uscate.

Modele de curatare

In modul sdu de curatare automatd, robotul utilizeazd o succesiune automatd sau fixa de modele de
curdtare pentru a curdta fiecare zond a camerei in mod optim. Acesta utilizeaza un model in Z (model
zigzag), un model aleatoriu, un model dupa linia peretelui si un model in spirala in mod succesiv (Fig.
6). Acesta continua sa se deplaseze In aceasta succesiune de modele pentru a curata camera pana
cand bateria reincarcabila se descarca sau pana cand este oprit manual.

Daca robotul detecteaza o zond deosebit de murdara in timpul cursei sale de curdtare, acesta comuta
la modul in spirald si comuta la viteza turbo a ventilatorului pentru a asigura indepartarea temeinica a
murdariei.

Nota: Puteti, de asemenea, sa selectati fiecare mod individual prin apasarea butonului corespunzator
de pe telecomanda (consultati 'Selectarea modului de curatare’) sau de pe robot. Modurile selectate
manual sunt active doar timp de doua minute. Dupa aceea, robotul comuta inapoi pe modul de
curdtare automata.



48 Romana

Cum evita robotul diferentele de inaltime

Robotul este prevazut, in partea inferioard, cu trei senzori de deplasare. Acesta utilizeaza acesti
senzori de deplasare pentru a detecta si evita diferentele de nivel, ca de exemplu scarile (Fig. 7).

Nota: Este normal ca robotul sa se deplaseze usor peste marginea unei diferente de inaltime,
deoarece senzorul sau de deplasare frontal este situat in spatele amortizorului.

Atentie: 1n unele cazuri, este posibil ca senzorii de deplasare sa nu detecteze o scara sau o altd
diferenta de nivel la timp. De aceea, urmariti robotul cu atentie primele dati cand il utilizati si cand
il folositi langa o scara sau o alta diferenta de nivel. Este important sa curatati senzorii de
deplasare in mod regulat pentru a asigura faptul ca robotul detecteaza diferentele de nivel in mod
corespunzator (consultati 'Curatare si intretinere’).

Inainte de prima utilizare

Montarea periilor laterale
1 Despachetati periile laterale si asezati robotul invers pe o masa sau pe podea.
2 Apasati periile laterale pe axele din partea inferioara a robotului (Fig. 8).

Nota: Asigurati-va ca montati periile laterale corespunzator. Apasati pe ax pana cand auziti ca
acestea sunt blocate in pozitie cu un clic.

indepartarea placutei de pe telecomanda

Telecomanda functioneaza cu o baterie in forma de moneda de tip CR2025. Bateria este protejatd cu

o eticheta de protectie care trebuie indepartata inainte de utilizare.

1 Trageti eticheta de protectie de pe compartimentul pentru baterii al telecomenzii. Acum
telecomanda este pregatita pentru utilizare (Fig. 9).

Pregatirea pentru utilizare

Instalarea statiei de andocare

1 Introduceti mufa micd a adaptorului in priza statiei de andocare (1) si introduceti adaptorul in priza
de perete (2) (Fig. 10).
- Afisajul statiei de andocare se aprinde.

2 Asezafi statia de andocare pe o podea orizontald, langa perete.

Nota: Asigurati-va ca nu exista obstacole sau diferente de nivel la 80 cm in fata, 30 cm la dreapta si
100 cm la stanga statiei (Fig. 11) de andocare.

Sugestie: Pentru a va asigura ca statia de andocare ramane ferm in locul selectat, o puteti fixa de
perete cu suruburi sau cu doud bucati de banda cu fata dubla.

Observatie importanta: mod inactivitate profunda

In modul de inactivitate profunda, robotul nu rédspunde deloc dacd apasati pe un buton. Pentru a
reactiva robotul atunci cand acesta este in modul de inactivitate profunda:
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1 Apdsati butonul de pornire/oprire de pe robot timp de o secunda pentru a comuta robotul din
modul de inactivitate profunda in modul standby.

2 Apasati scurt butonul de pornire/oprire de pe robot (Fig. 17) sau butonul de pornire/oprire de pe
telecomanda pentru a incepe curdtarea.

3 Daca robotul nu incepe curdtarea, conectati robotul la statia de andocare conectata la priza,
pentru a-i reincarca bateria.

Robotul intra in modul de inactivitate profunda atunci cand tineti apasat butonul de pornire/oprire
timp de 5 secunde. Acesta poate, de asemenea, sa intre in modul de inactivitate profunda atunci cand
bateria este descdrcatd. De exemplu, bateria poate sa se consume daca robotul nu poate sa-si
gdseasca statia de andocare.

Incarcare

Atunci cand efectuati incarcarea pentru prima data si cand bateria reincarcabild a robotului este
goald, durata de Incarcare este de patru ore.

Robotul dvs. poate fi incarcat in statia de andocare, in mod manual sau automat in timpul utilizarii.

Nota: Atunci cand bateria reincadrcabild este complet incarcatd, robotul dvs. poate curata timp de
pana la 120 de minute

Incdrcarea automata in timpul utilizirii

1 Atunci cand robotul a incheiat curdtarea sau cand nivelul bateriei este de numai 15%, acesta cauta
automat statia de andocare pentru a se reincdrca. Atunci cand robotul cautd statia de andocare,
lumina butonului de pornire/oprire devine portocalie (Fig. 15).

2 Atunci cand bateria reincarcabila este complet incarcata, butonul de pornire/oprire lumineaza
continuu in culoarea verde.

incircarea pe statia de andocare
1 Asezati robotul pe statia de andocare (Fig. 12) conectata.

2 Butonul de pornire/oprire incepe sa clipeasca in culoarea verde. Deoarece aceasta este prima data
cand incarcati robotul, afisajul acestuia arata indicatorul (Fig. 13) de incarcare.

3 Atunci cadnd bateria reincarcabila este complet incarcata, butonul de pornire/oprire lumineaza
continuu (Fig. 14) in culoarea verde.

Utilizarea robotului

Pregatirea camerei pentru o cursa de curatare

Inainte de a porni robotul pentru cursa sa de curétare, asigurati-va cd indepdrtati toate obiectele
libere si fragile de pe podea. De asemenea, indepartati toate cablurile, firele si snururile de pe podea.

Functiile butonului de pornire/oprire
Butonul de pornire/oprire are urmatoarele functii (Fig. 16):

Cum se apasa butonul de Cum raspunde robotul
pornire/oprire

Apasati butonul de pornire/oprire timp ~ Robotul trece din modul de inactivitate in modul standby
de 1secunda

Apasati scurt butonul de pornire/oprire  Robotul incepe sau intrerupe curdtarea
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Apdsati butonul de pornire/oprire timp

de 5 secunde

Robotul porneste sau se opreste.

Semnalele de pe interfata cu utilizatorul si semnificatiile

acestora

Robotul dispune de un afisaj si butonul de pornire/oprire emite semnale luminoase. Tabelul de mai
jos explica semnificatia semnalelor.

Semnal Descrierea semnalului

Semnificatia semnalului

culoarea verde.

Butonul de pornire/oprire este aprins continuu in

Robotul este pregatit pentru curdtare.

incarcare).

Butonul de pornire/oprire clipeste incet in
culoarea verde si afisajul de pe robot prezintd o
lumingd albastra in miscare (indicatorul de

Robotul se incarca.

Butonul de pornire/oprire este aprins continuu in
culoarea portocalie.

Bateria reincarcabila este descarcata
si robotul cauta statia de andocare.

culoarea rosie.

Butonul de pornire/oprire este aprins continuu in

Bateria reincarcabila a robotului este
aproape epuizata.

eroare.

Butonul de pornire/oprire este aprins continuu in
culoarea rosie si afisajul prezinta un cod de

Consultati tabelul cu coduri de eroare
de mai jos pentru a intelege
semnificatia codului de eroare.

Coduri de eroare

Cod de eroare

Cauza posibila

Solutie

= Roti blocate Indepértati robotul de obstacol si apasati
butonul de pornire/oprire pentru a relua
curatarea.
E2 Capacul superior sau Pozitionati in mod corespunzator recipientul
recipientul pentru praf  pentru praf in robot si capacul superior pe
nu sunt pozitionate robot. Codul de eroare dispare automat de pe
corect afisaj.
E3 Amortizor blocat Indepértati robotul de obstacol. Codul de
eroare dispare automat de pe afisaj.
E4 Robot ridicat de la Asezati robotul inapoi pe podea pentru a face
podea codul de eroare sa dispara.
E5 Culoarea podelei este Pozitionati robotul pe o zond mai deschisa la
prea inchisa culoare a podelei. Curatati senzorii de
deplasare.
E6 Problema cu bateria Contactati Centrul de asistentd pentru clienti

pentru a solicita examinarea problemei.
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Raspuns la bataia din palme

Daca nu vedeti robotul, puteti sa-l localizati batand o data din palme. Robotul va raspunde emitand
un sunet si aprinzand toate pictogramele de pe afisajul sdu.

Functia de raspuns la bataia din palme este activata atunci cand robotul intra in modul inactiv, in
urmatoarele situatii:

- atunci cand acesta intrerupe curdtarea din cauza unei erori

- atundi cand acesta nu isi poate gasi statia de andocare in interval de 20 de minute

Pornirea si oprirea

Apasati butonul de pornire/oprire de pe robot (Fig. 17) sau de pe telecomanda (Fig. 18). Butonul de

pornire/oprire este aprins continuu in culoarea verde si robotul incepe curdtarea.

2 Robotul este in modul curdtare automatd pana cand bateria se descarca. In modul curdtare
automata, acesta urmeaza succesiunea model (Fig. 6) in Z, aleatoriu, dupa linia peretelui si in
spirala.

=

Nota: Pentru a selecta un anumit mod, apasati unul dintre butoanele de mod de pe telecomanda
sau de pe robot (consultati 'Selectarea modului de curdtare’).

3 Atunci cand bateria se descarcd, butonul de pornire/oprire lumineaza in culoarea rosie si robotul
cauta statia de andocare pentru a se reincarca (Fig. 15).

4 Puteti, de asemenea, sd apasati butonul de pornire/oprire pentru a intrerupe cursa de curatare.
Daca apasati butonul de pornire/oprire din nou si exista suficientd energie in bateria reincarcabila,
robotul continua curatarea in modul curdtare automata.

5 Pentru a face robotul sa revina la statia de andocare inainte ca bateria reincarcabila sa se
descarce, apasati butonul de andocare de pe telecomanda. Toate pictogramele de pe afisajul
robotului dispar, cu exceptia pictogramei de andocare, care se aprinde in albastru aprins, in timp ce
robotul revine la statia de andocare (Fig. 19).

Selectarea modului de curatare
Pe langa modul de curatare automata, acest robot dispune de patru moduri de curdtare individuale
care pot fi activate prin apasarea butonului corespunzator de pe telecomanda sau de pe robot.

Nota: Modurile selectate manual sunt active doar timp de doua minute. Dupa aceea, robotul comuta
fnapoi pe modul de curdtare automata.

Mod modelin Z

In modul de model in Z, robotul cur&td prin realizarea de bucle in form& de Z in camerd, pentru
curatarea unor zone mari (Fig. 20).

Mod aleator

In acest mod, robotul curdtd camera intr-un model amestecat de miscari (Fig. 21) in linii drepte si
incrucisate.

Mod de urmarire a peretelui

In acest mod, robotul urméareste peretii camerei pentru a realiza o curdtare suplimentara (Fig. 22) a
zonelor aflate de-a lungul peretilor.
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Mod in spirala
In acest mod, robotul se deplaseaza in spirald pentru a curdta o zond de dimensiuni reduse. Dac&

senzorul de detectare praf depisteaza murdarie, robotul comuta automat ventilatorul la viteza turbo
(Fig. 23).

Actionarea manuala

1 Utilizati butoanele cu sageti de deasupra, de dedesubtul, de la stanga si de la dreapta butonului de
pornire/oprire de pe telecomanda pentru a deplasa robotul prin camera (Fig. 24).

Nota: Fiti atent cand conduceti manual robotul in apropierea unor diferente de nivel si scari.

Nota: Functia de aspirare si periile laterale functioneaza numai cand robotul este condus spre
inainte. Butoanele stanga, dreapta si inapoi sunt doar pentru manevrarea robotului.

Ut1l1zarea butoanelor pentru timpul de curatare

Tn mod implicit, robotul este in modul curdtare automatd pand cand bateria reincdrcabild se
descarca. Apoi, robotul se va intoarce automat la statia sa de andocare. Daca ati selectat unul
dintre celelalte timpuri de curdtare (consultati mai jos), puteti comuta inapoi la modul implicit prin
apasarea butonului pentru timpul maxim de curatare de pe telecomanda (Fig. 25).

- Celelalte butoane pentru timpul de curatare de pe telecomanda va permit sa lasati robotul sa
functioneze timp de 60, 45, respectiv (Fig. 26) 30 de minute. Indicatorul pentru timpul de curatare
de pe afisaj prezinta timpul de curatare setat. La terminarea timpului de curatare, robotul revine la
statia sa de andocare. Pictograma de andocare se va aprinde pe afisaj in albastru aprins.

- Dacd nu doriti ca robotul sa se intoarca la statia de andocare dupa sfarsitul timpului de curatare,
apasati de doua ori butonul de curatare. Pictograma de andocare dispare de pe afisaj. Cand timpul
de curdtare s-a incheiat, robotul se opreste.

Functionarea statiei de andocare

Setarea orei ceasului si a zilei

Dacd doriti sa utilizati programe de curdtare, trebuie sa setati mai intai ora ceasului si ziua saptamanii
de pe afisajul statiei de andocare.

Nota: Pentru imaginile care apartin pasilor de mai jos, consultati paginile de pe spatele acestui
manual.

1 Apasati butonul de setare. Indicatorul pentru modul de setare si indicatorul pentru ora ceasului
incep sa lumineze intermitent.

2 Apadsati butonul de selectare o data. Indicatorul de ora incepe sa clipeasca.

Utilizati butoanele + si - de pe statia de andocare pentru a seta ora. Ora setata apare pe afisaj.

4 Apadsati butonul de selectare pentru a confirma ora setata. Indicatorul de minute incepe sa
clipeasca.

5 Utilizati butoanele + si - de pe statia de andocare pentru a seta minutele. Minutele setate apar pe
afisaj.

6 Apasati butonul de selectare pentru a confirma minutele setate. Indicatia ,Su” pentru duminica
incepe sa lumineze intermitent.

7 Utilizeaza butoanele + si - de pe statia de andocare pentru a seta data curenta a saptamanii.

8 Apadsati butonul de selectare pentru a confirma ziua saptamanii.

w
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9 Apadsati butonul de setare pentru a confirma ora ceasului si setarea zilei saptamanii. Atat
indicatorul pentru modul de setare, cat si indicatorul pentru ora ceasului nu mai lumineaza
intermitent si rdman aprinse continuu.

Programarea timpilor de curatare

Dacad ati setat ora si ziua saptamanii pe afisajul statiei de andocare, puteti programa timpii de curdtare

pentru robot.

Nota: Pentru imaginile care apartin pasilor de mai jos, consultati paginile de pe spatele acestui
manual.

Optiunile de programare disponibile sunt:

Program Indicatii pe afisaj
Curatare in fiecare zi Toate indicatiile zilelor sunt aprinse
Curatare in timpul zilelor saptamanii,  Indicatiile zilelor de luni pana vineri sunt aprinse

in afara weekendurilor

Curatare in 2 zile consecutive Indicatiile a 2 zile sunt aprinse, de ex. vineri si sambata

Curatare 1zi pe saptamana Indicatia zilei selectate este aprinsa

1 Apadsati butonul de setare. Indicatorul pentru modul de setare si indicatorul pentru programul de
curatare incep sa lumineze intermitent.

2 Apadsati butonul de selectare o datd. Indicatorul de ord incepe sa clipeasca.

Utilizati butoanele + si - de pe statia de andocare pentru a seta ora. Ora setata apare pe afisaj.

4 Apadsati butonul de selectare pentru a confirma ora setata. Indicatorul de minute incepe sa
clipeasca.

5 Utilizati butoanele + si - de pe statia de andocare pentru a seta minutele. Minutele setate apar pe
afisaj.

6 Apadsati butonul de selectare pentru a confirma minutele setate. Indicatia ,Su” pentru duminica
incepe sa lumineze intermitent.

7 Utilizati butoanele + si - de pe statia de andocare pentru a comuta intre programele de curatare
(consultati tabelul de mai sus pentru optiunile de programare disponibile).

8 Apasati pe butonul de selectare pentru a confirma programul selectat.

9 Apadsati butonul de setare pentru a confirma programarea. Atat indicatorul pentru modul de setare,
cat siindicatorul pentru programul de curdtare nu mai lumineaza intermitent si rdman aprinse
continuu.

10 Odata ce ati setat un program de curatare, afisajul prezinta indicatorul programului de curatare si
ziua sau zilele selectate. Daca lasati robotul in modul standby si bateria sa reincarcabila este
incarcata complet, acesta va incepe sa curete la ora programata in ziua sau zilele programate.

w

Butoane pentru viteza ventilator

Puteti utiliza butoanele pentru viteza ale ventilatorului pentru a creste viteza ventilatorului la turbo
sau pentru a opri ventilatorul. Setarea implicita este viteza normala a ventilatorului (Fig. 27).

1 Apadsati acest buton pentru a opri ventilatorul

2 Apasati acest buton pentru a porni ventilatorul la viteza normala.

3 Butonul pentru viteza turbo a ventilatorului sporeste viteza ventilatorului.

Utilizarea accesoriului pentru lavete uscate

Accesoriul pentru lavete uscate este o caracteristica ce iti permite sa cureti podelele dure cu lavete
uscate.
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Nota: Daca uscati accesoriul pentru lavete uscate, robotul poate avea probleme la trecerea peste
praguri sau pe covoare.

Pregatirea pentru utilizare a accesoriului pentru lavete uscate
Intoarceti robotul invers si asezati-1 pe podea sau pe o masa.

1

2

Asezati laveta uscatd pe o masa si accesoriul pentru lavete uscate pe laveta cu clapetele de fixare
orientate spre dvs. (Fig. 28)

Pliati ambele capete ale lavetei uscate in jurul accesoriului pentru lavete uscate si prindeti laveta
uscata pe accesoriu, impingand blocurile de fixare in nisele corespunzatoare (Fig. 29).

Introduceti clapeta de fixare a accesoriului pentru lavete uscate in orificiul aflat chiar in spatele
rotii, pe o parte a robotului, si apdsati pana cand auziti ca s-a fixat pe pozitie cu un clic. Apoi
repetati aceste actiuni pe cealalta parte (Fig. 30).

Intoarceti robotul si asezati-l pe podea pe rotile sale, cu accesoriul pentru lavete uscate atingand
podeaua.

Utilizarea robotului cu accesoriul pentru lavete uscate

Atunci cand este atasat accesoriul pentru lavete uscate, puteti utiliza robotul in orice mod si pe toate
podelele. Nu utilizati accesoriul pentru lavete uscate pe covor sau pe carpete.

Indepéartarea accesoriului pentru lavete uscate

1

2

3

Tndepértati accesoriul pentru lavete uscate imediat dupa ce ati terminat de sters podeaua. Pentru
acest lucru, intoarceti robotul invers si asezati- pe podea sau pe o masa.

Apasati un capat al accesoriului pentru lavete uscate spre roata de pe cealalta parte a robotului,
pentru a-l elibera. Apoi trageti accesoriul de pe robot (Fig. 31).

Daca laveta uscata este prea murdara pentru a putea fi refolosita, scoateti blocurile de fixare din
accesoriul pentru lavete uscate si aruncati laveta uscata.

Nota: Nu puteti clati sau spdla lavetele uscate.

Utilizarea peretelui invizibil (exclusiv FC8822)

Puteti utiliza peretele invizibil pentru a impiedica robotul sa patrunda intr-o camera sau intr-o zona in
care nu doriti sa patrunda.

Introducerea bateriilor in peretele invizibil
Peretele invizibil functioneaza cu patru baterii AA.

1

2

3

Impingeti cele doua lamele de eliberare din partea inferioard a capacului posterior (1) si glisati
capacul posterior in sus si scoateti-1 din peretele invizibil (2) (Fig. 32).

Luati patru baterii AA noi din pachet si introduceti-le in compartimentul pentru baterii al peretelui
invizibil (Fig. 33).

Nota: Asigurati-va ca polii + si - ai bateriilor sunt indreptati in directia corecta.

Glisati din nou (Fig. 34) capacul posterior pe peretele invizibil.

Pozitionarea peretelui invizibil pentru a opri robotul

1

2
3

Amplasati unitatea intr-un punct dincolo de care nu doriti ca robotul sa treacd, de exemplu langd o
usa deschisa spre o camera care este restrictionata pentru robot (Fig. 35).

Porniti peretele invizibil cu comutatorul de pornire/oprire din partea superioara a unitatii (Fig. 36).
Porniti robotul.
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4 Atunci cand robotul se apropie prea mult de peretele invizibil, ledul de pe peretele invizibil incepe
sa lumineze intermitent, iar peretele invizibil emite un fascicul de lumina infrarosie. Acest fascicul
de lumind infrarosie determind robotul sa-si schimbe ruta si sd se indeparteze de peretele invizibil
(Fig. 37).

Nota: Daca utilizati peretele invizibil, verificati in mod regulat daca bateriile contin in continuare
suficienta energie. Puteti verifica acest lucru oprind si pornind peretele virtual. Daca in baterii este
suficienta energie, LED-ul de pe peretele invizibil va lumina scurt.

Curatare si intretinere

Curatarea robotului

Pentru a mentine performante de curatare corespunzdtoare, trebuie sa curatati din cand in cand

senzorii de deplasare, rotile, periile laterale si orificiul de aspirare.

1 Intoarceti invers robotul pe o suprafata plata

2 Utilizati o perie cu peri moi (de exemplu, o periuta de dinti) pentru a elimina praful sau scamele de
pe senzorii (Fig. 38) de deplasare.

Nota: Este important sa curatati in mod regulat senzorii de deplasare. Daca senzorii de deplasare
sunt murdari, este posibil ca robotul sa nu poatad detecta diferentele de nivel sau scarile.

3 Utilizati o perie cu peri moi (de exemplu, o periutd de dinti) pentru a indeparta praful sau scamele
de pe roata frontala si de pe rotile (Fig. 39) laterale.

4 Pentru a curata periile laterale, prindeti-le de peri si trageti-le de pe axele (Fig. 40) acestora.

5 Eliminati scamele, firele de par si atele de pe ax si de pe peria laterala cu ajutorul unei perii moi (de
exemplu, o periuta de dinti) sau al unei carpe (Fig. 47).

6 Verificati periile laterale si partea inferioara a robotului pentru a va asigura ca nu prezinta obiecte
ascutite care ar putea deteriora podea.

7 Pentru a scoate capul de aspirare TriActive XL, introduceti degetele in fantele din partea inferioara
a robotului. Exista sageti orientate spre aceste fante. Apasati spre interior clemele care mentin
capul de aspirare TriActive in pozitie, pentru a le elibera din fante (1). Apoi trageti capul de aspirare
TriActive in sus si de pe robot (2) (Fig. 42).

8 Curatati orificiul de aspirare cu o perie moale (de exemplu, o periuta de dinti) (Fig. 43).

9 Curatati tot praful vizibil de pe capul de aspirare TriActive inainte de remontarea acestuia.

10 Pentru a monta capul de aspirare TriActive, mai intai introduceti clapetele mici din partea din fata
in fantele mici de pe fiecare parte a rotii din fata (1). Apoi apadsati spre interior clemele capului de
aspirare TriActive, pentru a le fixa in fantele din partea inferioara a robotului (2). La final, verificati
daca exista in continuare o deplasare libera (Fig. 44) a capului de aspirare, cativa milimetri in sus si
in jos.

1 Impingeti din nou (Fig. 8) periile laterale pe axele de la baza robotului.

Golirea si curatarea recipientului pentru praf

Goliti si curatati recipientul pentru praf atunci cand indicatorul de umplere a recipientului pentru praf

este aprins continuu.

1 Indepartati capacul.

2 Tragetiin sus manerul capacului recipientului pentru praf si ridicati recipientul pentru praf din
compartimentul recipientului pentru praf.

Nota: La scoaterea sau la reintroducerea recipientului pentru praf, aveti grija sa nu deteriorati
paletele ventilatorului motorului.
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3 Ridicati cu atentie capacul recipientului pentru praf (1) si extrageti filtrul (2) (Fig. 45).

4 Scuturati recipientul pentru praf deasupra unui cos de gunoi, pentru a-L goli. Curatati filtrul si
interiorul recipientul pentru praf cu o carpa sau cu o periuta de dinti cu peri moi. De asemenea,
curatati orificiul de aspirare din partea inferioard a recipientului pentru praf.

Atentie: Nu curatati recipientul pentru praf si filtrul cu apa sau in masina de spalat vase.

5 Asezati filtrul la loc in recipientul pentru praf (1). Apoi pozitionati capacul pe recipientul (Fig. 47)
pentru praf (2).

6 Pozitionati recipientul pentru praf inapoi in compartiment si montati capacul inapoi pe robot (Fig.
48).
Atentie: Asigurati-va intotdeauna ca filtrul este prezent in recipientul pentru praf. Daca utilizati
robotul fara filtru in interiorul recipientului pentru praf, motorul acestuia se va deteriora.

Comandarea accesoriilor

Pentru a cumpadra accesorii sau piese de schimb, vizitati www.shop.philips.com/service sau
contactati distribuitorul dvs. Philips local. Puteti, de asemenea, contacta Centrul de asistenta pentru
clienti Philips din tara dvs. (veti gasi datele de contact in brosura de garantie internationald).

Inlocuirea

Inlocuirea filtrului

Tnlocuiti filtrul dacd acesta este foarte murdar sau deteriorat. Puteti comanda un nou kit de filtru cu
numarul de tip FC8066. Consultati ,Golirea si curatarea containerului de praf” in capitolul ,Curdtare si
intretinere” pentru instructiuni referitoare la modul de demontare a filtrului din containerul de praf si
modul de montare a acestuia In containerul de praf.

Inlocuirea periilor laterale

Inlocuiti periile laterale dupa un timp, pentru a asigura rezultate de curdtare corespunzatoare.

Inlocuiti intotdeauna periile laterale cAnd observati semne de uzurd sau deteriorare. Este recomandat,
de asemenea, sa inlocuiti ambele perii laterale in acelasi moment. Puteti s& comandati perii laterale ca
parti din kitul de fnlocuire FC8068. Kitul contine, de asemenea, doua filtre si trei lavete uscate.

1 Pentru ainlocui periile laterale, prindeti periile laterale vechi de peri si trageti-le de pe axe (Fig. 40).
2 Impingeti noile perii laterale pe axe (Fig. 8).

Inlocuirea lavetelor uscate

Puteti comanda lavete uscate noi. Aceste fac parte din kitul de inlocuire FC8068. Acest kit de inlocuire
contine, de asemenea, doua perii laterale si doua filtre.

Inlocuirea bateriei telecomenzii

Telecomanda functioneaz cu o baterie in form& de moneda de tip CR2025. Inlocuiti bateria atunci

cand robotul nu mai reactioneaza in momentul apasarii butoanelor de pe telecomanda.

1 Tineti telecomanda intoarsa invers. Apdsati butonul de eliberare al suportului bateriei si, in acelasi
timp, glisati suportul bateriei de pe telecomanda (Fig. 49).

2 Indepdrtati bateria descdrcata din suportul bateriei si introduceti o noué baterie in suport. Apoi
glisati suportul bateriei inapoi in telecomanda (Fig. 50).
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Inlocuirea bateriei reincarcabile

Bateria reincarcabila a robotului poate fi inlocuita doar de ingineri de service calificati. Duceti robotul
la un centru de service autorizat Philips pentru a inlocui bateria, atunci cand nu mai este posibila
fncarcarea acesteia sau cand se descarca rapid. Puteti gasi detaliile de contact pentru Centrul de
asistenta pentru clienti Philips din tara dvs. in brosura de garantie internationald sau accesati adresa
www.philips.com/support.

Reciclarea

Acest simbol inseamna ca produsul nu trebuie aruncat impreuna cu gunoiul menajer (2012/19/UE)
(Fig. 51).

- Acest simbol inseamna cd produsul contine o baterie reincarcabild incorporata care nu trebuie
eliminata impreund cu gunoiul menajer obisnuit (Fig. 52) (2006/66/CE). Duceti produsul la un
punct oficial de colectare sau la un centru de service Philips pentru ca bateria reincarcabila sa fie
indepartatd de un profesionist.

- Respectati regulile specifice tarii dvs. cu privire la colectarea separata a produselor electrice si
electronice si a bateriilor reincarcabile. Eliminarea corectd ajuta la prevenirea consecintelor
negative asupra mediului Inconjurator si a sanatatii umane.

Indepartarea bateriei reincarcabile

Avertisment: Scoateti bateria reincarcabila cand aruncati aparatul. Asigurati-va ca
bateria este complet epuizata inainte de a o scoate.

Pentru a scoate bateria reincarcabild, urmati instructiunile de mai jos. De asemenea, puteti duce

robotul la un centru de service Philips pentru a solicita scoaterea bateriei reincarcabile. Contactati

Centrul Philips de asistenta pentru clienti din tara dvs. pentru a afla adresa unui centru de service din

apropierea dvs.

1 Porniti robotul dintr-o pozitie oarecare din camera si nu de la statia de andocare.

2 Lasa robotul sa functioneze pana cand bateria reincarcabild se descarca, pentru a te asigura ca
este complet descarcata inainte de a o scoate si de a o casa.

3 Desfaceti suruburile capacului compartimentului bateriei si demontati capacul (Fig. 53).

Ridicati bateria reincarcabild si deconectati-o (Fig. 54).

5 Duceti robotul si bateria reincarcabild la un punct de colectare pentru deseuri electrice si
electronice.

I

Depanare

Acest capitol rezuma cele mai frecvente probleme care pot surveni la utilizarea aparatului. Daca nu
puteti rezolva problema cu ajutorul informatiilor de mai jos, accesati www.philips.com/support pentru
o listd de intrebari frecvente sau contactati Centrul de asistentd pentru clienti din tara dvs.

Depanare

Problema Cauza posibila Solutie

Robotul nuincepe Bateria reincarcabild este  Incarcati bateria reincarcabila.
curatarea atunci cand goala.

apas butonul de
pornire/oprire.




58 Romana

Problema

Cauza posibila

Solutie

Robotul nu curata

Perii uneia sau ambelor

Inmuiati peria sau periile in apa calda pentru

corespunzator. perii laterale sunt indoiti 0 anumita perioada de timp si [dsati-le sa se

sau deformati. usuce pe o suprafata platd, inainte de a le
remonta pe robot. Daca acesta nu readuce
perii la forma lor corespunzatoare, inlocuiti
periile laterale (consultati Tnlocuirea periilor
laterale").

Filtrul din recipientul Curatati filtrul din recipientul pentru praf cu

pentru praf este murdar. O carpa sau cu o periuta de dinti cu peri moi.
Puteti, de asemenea, sa curatati filtrul si
recipientul pentru praf cu un aspirator de
praf obisnuit la setarea de putere de
aspirare redusa.
Daca perierea sau aspirarea nu ajuta la
curatarea filtrului, inlocuiti filtrul cu unul nou.
Este recomandata inlocuirea filtrului cel
putin o data pe an.

Orificiul de aspirare din Curatati orificiul (consultati 'Curatare si

partea inferioara a intretinere') de aspirare.

recipientului pentru praf

este infundat.

Roata fatd este blocata de  Curdtati roata (consultati 'Curdtare si

par sau alte impuritati. intretinere') din fata.

Robotul curata o suprafata Apdsati butonul de pornire/oprire si apoi

foarte inchisa la culoare deplasati robotul pe o zona de culoare mai

sau stralucitoare, care deschisa a podelei. Daca problema continua

declanseaza senzorii de pe podele de culoare mai deschisd, accesati

deplasare. Acest lucru adresa www.philips.com/support sau sa

determind robotul sa se contactati Centrul de asistenta pentru clienti

deplaseze intr-un mod din tara dvs.

neobisnuit.

Robotul curata o podea Trageti perdelele pentru a nu permite luminii

care reflecta puternic solare sa patrunda in camera. Puteti, de

lumina soarelui. Aceasta asemenea, sa incepeti curdtarea atunci cand

declanseaza senzorii de lumina soarelui nu este atat de puternica.

deplasare si determina

robotul sa se deplaseze

intr-un mod neobisnuit.

Butonul de Robotul emite un semnal  Verificati tabelul cu coduri de eroare pentru

pornire/oprire se aprinde
continuu in culoarea
rosie si pe afisaj exista un
cod de eroare.

de eroare.

semnificatia codului (consultati 'Coduri de
eroare').
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Solutie

Robotul se deplaseaza in Robotul este in modul in

cercuri.

spirala.

Acest comportament este normal. Modul in
spirald poate fi activat pentru o curatare
minutioasa atunci cand este detectatd o
cantitate mare de praf pe podea. De
asemenea, acest mod este o parte a
modului de curdtare automatd. Dupa
aproximativ un minut, robotul continua
modelul sau normal de curdtare. De
asemenea, puteti sd opriti modul in spirala
prin selectarea unui mod diferit de curdtare
de pe telecomanda.

Robotul nu isi poate gasi
statia de andocare.

Nu exista suficient spatiu
pentru ca robotul sa
navigheze catre statia de
andocare.

Tncercati s& gasiti un alt loc pentru statia
(consultati 'Instalarea statiei de andocare’)
de andocare.

Robotul cauta inca in mod
activ.

Lasati robotului aproximativ 20 de minute
pentru a se intoarce la statia de andocare.

Este posibil sa fi dezactivat
functia de andocare
automatd a robotului prin
apasarea de doua ori a
butonului pentru timpul de
curatare. In acest caz,
pictograma de andocare
Nnu mai este vizibila pe
afisaj si robotul se opreste
la incheierea timpului de
curatare.

Apdsati butonul de pornire/oprire timp de 5
secunde pentru a reporni robotul. Functia
de andocare se reactiveaza in mod automat.
Puteti, de asemenea, sa apadsati de doua ori
butonul pentru timpul de curatare pentru a
reactiva functia de andocare. Pictograma de
andocare va reapdrea pe afisaj. Pentru a
face robotul sa revina la statia de andocare,
apasati butonul de andocare.




60 Slovensky

Uvod

Gratulujeme Vam k nakupu a vitame Vas medzi zakaznikmi spolo¢nosti Philips! Ak chcete vyuzit vsetky
vyhody zakaznickej podpory spolocnosti Philips, zaregistrujte svoj vyrobok na
www.philips.com/welcome.

Opis zariadenia

1 Rukovat veka zasobnika na prach
2 Veko zasobnika na prach
3 Filter

4 Zasobnik na prach

5 Vrchny kryt

6 Tabulka chybovych kodov

7 Ventilator

8 Naraznik

9 Snimac dokovacej stanice

10 Vypinac

1 Predné koliesko

12 Hriadele bocnych kief

13 Snimace proti padu

14 Kolieska

15 Saci otvor

16 Nastavec TriActive XL

17 Bocné kefy

18 Upevnovacie bloky na suchu utierku
19 Drziak na suchu utierku

20 Sucha utierka

21 Drziak batérie

22 Dialkové ovladanie

23 Virtualna stena (FC8822)

24 Dokovacia stanica

25 Adapter

26 Mala koncovka

Displej a dialkové ovladanie

Displej robota

Indikator rezimu Spiralového pohybu
Indikator reZimu pohybu popri stene
Indikator reZzimu klukatého pohybu
Indikator rezimu nahodného pohybu
Indikator nabijania a indikator ¢asu vysavania (pozrite 'Pouzivanie tlacidiel s ¢casom vysavania')
Ikona dokovania

Indikator rychlosti ventilatora
Indikator plného zasobnika na prach
Snimac zvuku

10 Tladidlo vyberu rezimu

1 Tladidlo spustenia/zastavenia

12 Tladidlo rychlosti ventilatora

OCo~NOOUA~ WN =

Slovensky
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Dialkové ovladanie

Navigac¢né tlacidla a spustenie/zastavenie (Obr. 3)
Tlacidla ¢asu vysavania

Tlacidla rezimu vysavania

Tlacidla rychlosti ventilatora

Tlacidlo dokovania

g~ wN =

Ovladaci panel dokovacej stanice

1 Displej s casom, dnom a programovacimi znackami (Obr. 4)
2 Uprava a nastavenie tlacidiel

Ako robot funguje

Povrchy, ktoré robot povysava

Tento robot je vybaveny funkciami, vdaka ktorym je vhodny na vysavanie podlah vo vasej domacnosti.

Robot sa hodi najma na vysavanie tvrdych podlah, napriklad drevenych podlah, dlazby alebo linolea.
MbzZe mat problemy pri vysavani makkych povrchov, ako su rézne druhy kobercov. Ak pouZijete
robota na vysavanie koberca, prvy raz zostante nablizku, aby ste sa presveddili, ako si robot s tymto
typom podlahy poradi. Dohlad nad ¢innostou robota sa vyzaduje aj pri vysavani velmi tmavych alebo
lesklych tvrdych podlah.

Ako robot vysava

Cistiaci systém

Na vykonné vysavanie podlah je robot vybaveny trojstupfovym cistiacim systémom.

1 Dve bo¢né kefy pomahaju pri vysavani v rohoch miestnosti a priestorov pozd(Z stien. Taktiez
pomahaju uvolnit necdistoty z podlahy a presunut ich k saciemu otvoru (Obr. 5).

2 Saci vykon robota vysaje uvolnené necistoty a cez saci otvor ich nasaje do zasobnika na prach.

3 Robot sa dodava s drziakom na suchu utierku, ktory umozni vydistit tvrdd podlahu eSte
dokladnejsie pomocou suchych utierok.

Vzory pohybu pri vysavani

V rezime automatického vysavania robot pouziva pevne stanovenu a automatickl postupnost vzorov
pohybu pri vysavani, <o mu umoznuje optimalne povysavat kazdu ¢ast miestnosti. Robot postupne
vyuziva tieto typy pohybu: pohyb v tvare Z (klukaty pohyb), nahodny pohyb, pohyb popri stene

a Spiralovy pohyb (Obr. 6). Tuto sekvenciu pohybov pouZziva pri vysavani miestnosti, kym sa
nabfjatelna batéria nevybije alebo ho manualne nevypnete.

Ak robot zaznamena pocas cistenia velmi znedistené oblasti, prepne sa do rezimu spiralového pohybu
a spusti turbo rychlost ventilatora, aby zabezpedil dokladné odstranenie nedistot.

Poznamka: Kazdy rezim mdzete vybrat aj samostatne stlacenim prislusného tlacidla na dialkovom
ovladani (pozrite 'Vyber rezimu vysavania') alebo na robote. Manualne vybraté rezimy sa zapnu len na
niekolko minut. Potom sa robot prepne spat do rezimu automatického vysavania.

Ako sa robot vyhyba vyskovym rozdielom

Robot ma v spodnej ¢asti tri snimace proti padu. Tieto snimace proti padu pouziva na zistovanie
vyskovych rozdielov, ako su napriklad schody (Obr. 7), a ich obchadzanie.
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Poznamka: Je normalne, ked' sa robot pohybuje mierne cez okraj vyskoveho rozdielu, pretoze jeho
predny snimac proti padu je umiestneny za naraznikom.

Vystraha: V niektorych pripadoch snimace proti padu nemusia vcas zaregistrovat schody ¢i iny
vyskovy rozdiel. Preto robot pozorne sledujte pri prvom pouziti a rovnako aj v blizkosti schodov ¢
iného miesta s vyskovym rozdielom. Snimace proti padu je délezité pravidelne ¢&istit, aby robot
nadalej spravne rozpoznaval vy$kové rozdiely (pozrite 'Cistenie a Gidrzba’).

Pred prvym pouzitim

Montaz bocnych kief
1 Rozbalte bocné kefy a robot polozte spodnou stranou nahor na stél alebo na podlahu.
2 Zatlacte bocné kefy na hriadele v spodnej ¢asti robota (Obr. 8).

Poznamka: Dbajte na to, aby ste bocné kefy riadne nasadili. Zatlacte ich na hriadel, kym
nezacvaknu na miesto.

Odstranenie znacky z dialkového ovladania

Dialkovée ovladanie vyuziva plochu batériu CR2025. Tato batéria je chranena ochrannou znackou,

ktoru je treba pred pouZzitim odstranit.

1 Vytiahnite ochrannu znacku batérie z prie¢inka na batériu na dialkovom ovladadi. Teraz je dialkové
ovladanie pripravené na pouzitie (Obr. 9).

Priprava na pouzitie

InStalacia dokovacej stanice

1 Zapojte malu koncovku adaptéra do konektora pre mald koncovku na dokovacej stanici (1) a
adaptér zasunte do sietovej zasuvky (2) (Obr. 10).
- Rozsvieti sa displej dokovacej stanice.

2 Dokovaciu stanicu umiestnite na vodorovnu, rovnu podlahu a oprite o stenu.

Poznamka: Skontroluijte, ze vo vzdialenosti 80 cm pred, 30 cm doprava a 100 cm dolava od
dokovacej stanice nie su ziadne prekazky a vyskové rozdiely (Obr. 11).

Tip: Aby sa zaistilo, Ze dokovacia stanica zostane pevne na vybratom mieste, upevnite ju na stenu
pomocou skrutiek alebo dvoch pasov obojstrannej lepiacej pasky.

Délezita poznamka: rezim hlbokého spanku

V rezime hlbokého spanku robot nereaguje na stlacenie tlac¢idla. Ak chcete znova aktivovat robot,

ktory je v rezime hlbokého spanku, postupuite takto:

1 Stla¢enim tlacidla spustenia/zastavenia na robote na jednu sekundu prepnite robot z rezimu
hlbokého spanku do pohotovostného rezimu.

2 Vysavanie spustite kratkym stlac¢enim tlacidla spustenia/zastavenia na robote (Obr. 17) alebo
stla¢enim tlacidla spustenia/zastavenia na dialkovom ovladani.

3 Akrobot neza¢ne vysavat, umiestnite ho do dokovacej stanice, aby sa mu nabila nabijatelna
batéria.
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Robot prejde do rezimu hlbokého spanku, ak podrzite tla¢idlo spustenia/zastavenia stlacené 5
sekundy. Do rezimu hlbokého spanku méze prejst aj vtedy, ak ma vybitd batériu. Batéria sa moze vybit
napriklad vtedy, ak robot nedokaze najst svoju dokovaciu stanicu.

Nabijanie
Ked zariadenie nabijate po prvykrat a ked'je nabijatelna batéria robota vybita, doba nabfjania je Styri
hodiny.

Robot mozno nabfjat v dokovacej stanici, a to bud manualne, alebo automaticky pocas pouzivania.

Poznamka: Ked je nabijatelna batéria Uplne nabitd, robot dokaze vysavat az 120 minut.

Automatické nabijanie pocas pouzivania

1 Ked robot dokondi vysavanie alebo ked ostava len 15 % nabitia batérie, robot automaticky vyhlada
dokovaciu stanicu, aby sa mohol dobit. Ked robot vyhladava dokovaciu stanicu, indikator tlacidla
spustenia/zastavenia za¢ne svietit na oranzovo (Obr. 15).

2 Ked'je nabfjatelna batéria Uplne nabitd, tlacidlo spustenia/zastavenia nepretrzite svieti na zeleno.

Nabijanie na dokovacej stanici
1 Robot polozte na dokovaciu stanicu pripojenu do elektrickej siete (Obr. 12).

2 Tladidlo spustenia/zastavenia za¢ne blikat na zeleno. PretoZe robot nabfjate prvykrat, na displeji
robota sa zobrazuje indikator nabijania (Obr. 13).

3 Ked'je nabfjatelna batéria Uplne nabitd, tlacidlo spustenia/zastavenia nepretrzite svieti na zeleno
(Obr.14).

Pouzivanie robota

Priprava priestoru na vysavanie

Skor nez spustite ¢istenie robotom, odlozte vSetky volné a krehkeé predmety z podlahy. Z podlahy
odstrante aj vSetky kable, vodice a snury.

Funkcie tladidla spustenia/zastavenia

Tladidlo spustenia/zastavenia ma nasledujlce funkcie (Obr. 16):

Spdsob stlacenia tlacdidla Reakcia robota

spustenia/zastavenia

Stlacenie tlacidla spustenia/zastavenia  Robot sa prepne z rezimu spanku do pohotovostného
na 1sekundu rezimu.

Kratke stlacenie tlacidla Robot za¢ne alebo prestane vysavat.

spustenia/zastavenia

Stlac¢enie tlacidla spustenia/zastavenia  Robot sa zapne alebo vypne.
na 5 sekund

Signaly v pouzivatelskom rozhrani a ich vyznam

Robot ma displej a tlacidlo spustenia/zastavenia vyuziva svetelné signaly. Tabulka nizsie vysvetluje
vyznam tychto signalov.
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Signal Opis signalu

Vyznam signalu

Tladidlo spustenia/zastavenia nepretrzite svietina Robot je pripraveny na vysavanie.

(I) zeleno.

| Tlacidlo spustenia/zastavenia pomaly blika na Robot sa nabfja.
O zeleno a displej robota zobrazuje pohybujuce sa

modré svetlo (indikator nabfjania).

Tlacidlo spustenia/zastavenia nepretrzite svietina Nabfjatelna batéria je takmer vybita a

d) oranzovo.

robot hlada dokovaciu stanicu.

Tlacidlo spustenia/zastavenia nepretrzite svietina Nabijatelna batéria robota je takmer

(!) cerveno.

vybita.

Tlacidlo spustenia/zastavenia nepretrzite svietina V nasledujlicej tabulke chybovych

(D c¢erveno a displej zobrazuje chybovy kod.

kodov vyhladajte vyznam chybového

kodu.
Chybove kody
Chybovy kod Mozna pric¢ina Riesenie
El Zasekli sa kolieska Presunte robota od prekazky a stlacenim
tlacidla spustenia/zastavenia pokracujte vo
vysavani.
E2 Vrchny kryt alebo Vlozte zasobnik na prach a spravne nasadte

nadoba na prach nie je
spravne umiestnena

vrchny kryt na robota. Chybovy kod
automaticky zmizne z displeja.

E3 Ochranny prvok Presunte robota od prekazky. Chybovy kod
zaseknuty automaticky zmizne z displeja.

E4 Robot bol zdvihnuty PoloZte robot spat na zem, aby sa chybovy
z podlahy kod prestal zobrazovat.

ES Farba podlahy je prilis Umiestnite robota na svetlejSiu oblast na
tmava podlahe. Vydistite snimace proti padu.

E6 Problém s batériou Obratte sa na Stredisko starostlivosti o

zakaznikov, aby problém preskumalo.

Odozva na tlesknutie

Ak robot nevidite, mdzete ho vyhladat jednym tlesknutim ruk. Robot zareaguje pipanim a rozsvietenim

vSetkych ikon na displeji.

Odozva na tlesknutie sa aktivuje, ked robot prejde do rezimu spanku v nasledujucich situaciach:

- ked prestane vysavat z dévodu chyby,

- ked nedokaze do 20 minut najst svoju dokovaciu stanicu.
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Spustenie a zastavenie

1 Stlacte tlacidlo spustenia/zastavenia na robote (Obr. 17) alebo na dialkovom ovladani (Obr. 18).
Tlacidlo spustenia/zastavenia nepretrzite svieti na zeleno a robot za¢ne vysavat.

2 Robot vysava v automatickom rezime, kym sa batéria takmer nevybije. V rezime automatického
vysavania sa pohybuje v opakovanych sekvenciach v tvare Z, nahodnym pohybom, popri stene
a spiralovym pohybom (Qbr. 6).

Poznamka: Na vyber individualneho rezimu stlac¢te jedno z tlacidiel ovladania rezimu na dialkovom
ovladani alebo na robote (pozrite 'Vyber rezimu vysavania').

3 Ked'je batéria takmer vybitd, tla¢idlo spustenia/zastavenia za¢ne svietit na ¢erveno a robot
vyhlada dokovaciu stanicu, aby sa nabil (Obr. 15).

4 Ak chcete prerusit alebo zastavit vysavanie, mézete stladit aj tlac¢idlo spustenia/zastavenia na
dialkovom ovladani. Ak znova stlacite tlac¢idlo spustenia/zastavenia a ak je k dispozicii dostatok
energie v nabfjatelnej batérii, robot pokracuje vo vysavani v rezime automatického vysavania.

5 Ak chcete, aby sa robot vratil do dokovacej stanice skor, ako bude nabijatelna batéria takmer
vybitd, stlacte tlacidlo dokovania na dialkovom ovladani. Z displeja robota zmiznu vsetky ikony
okrem ikony dokovania, ktora svieti na svetlomodro, kym sa robot vracia do dokovacej stanice (Obr.
19).

Vyber rezimu vysavania
Okrem reZzimu automatického vysavania ma tento robot Styri samostatné rezimy vysavania, ktoré je
mozné aktivovat stlacenim prislusného tlac¢idla na dialkovom ovladani alebo na robote.

Poznamka: Manualne vybraté rezimy sa zapnu len na niekolko minut. Potom sa robot prepne spat do
rezimu automatického vysavania.

Rezim pohybu v tvare Z

V rezime pohybu v tvare Z robot vysava velké plochy tak, Ze sa pohybuje v slu¢kach v tvare Z po celej
miestnosti (Obr. 20).

Rezim nahodného pohybu

V tomto rezime robot vysava miestnost rovnymi a klukatymi pohybmi (Obr. 27).

Rezim pohybu popri stene

V tomto rezime sa robot pohybuje popri stenach miestnosti, aby doékladne povysaval oblasti popri
stenach (Obr. 22).

Rezim Spiralového pohybu

V tomto rezime sa robot pohybuje Spiralovym pohybom, aby vydistil malu oblast. Ak snimac prachu
zisti znedistenie, robot automaticky prepne rychlost ventilatora na turbo (Obr. 23).

Manualne riadenie

1 Pomocou tladidiel so Sipkami nad, pod, vlavo a vpravo od tlacidla spustenia/zastavenia na
dialkovom ovladani naviguijte robot po miestnosti (Obr. 24).

Poznamka: Davajte pozor pocas manualneho ovladania robota v blizkosti vyskovych rozdielov
alebo schodov.

Poznamka: Funkcia vysavania a bo¢né kefy funguju, len ked sa robot pohybuje dopredu. Tlacidla
dolava, doprava a dozadu sluzia len na ovladanie smeru pohybu robota.
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Pouz1vame tlac¢idiel s ¢asom vysavania
Predvolene robot vysava v automatickom rezime, kym sa nabijatelna batéria takmer nevybije.
Vtedy sa automaticky vrati do dokovacej stanice. Ak ste vybrali niektory z inych ¢asov cyklov
vysavania (uvedeneé nizsie), stlacenim tla¢idla maximalneho ¢asu vysavania na dialkovom ovladani
mobzete robot prepnut spat na predvoleny rezim (Obr. 25).

- Ostatné tlac¢idla ¢asu vysavania na dialkovom ovladani umoznuju robot spustit na 60, 45 a 30
minut (Obr. 26). Indikator ¢asu vysavania na displeji zobrazuje nastaveny ¢as vysavania. Po uplynuti
¢asu vysavania sa robot vrati do dokovacej stanice. Na displeji sa rozsvieti ikona dokovania na
svetlomodro.

- Ak nechcete, aby sa robot po skonceni vysavania vratil do dokovacej stanice, dvakrat stlacte
tla¢idlo ¢asu vysavania. lkona dokovania sa prestane zobrazovat na displeji. Po uplynuti ¢asu
vysavania sa robot zastavi.

Prevadzka dokovacej stanice

Nastavenie ¢asu a drnia na hodinach

Ak chcete pouZit programy vysavania, je potrebné najskér nastavit ¢as a den v tyzdni na displeji
dokovacej stanice.

Poznamka: Prislusné obrazky k tymto krokom najdete na zadnych stranach prirucky.

1 Stlacte tladidlo nastavenia. Indikator rezimu nastavenia a indikator casu za¢nu blikat.

2 Jedenkrat stlacte tlacidlo vyberu. Za¢ne blikat ¢iselny udaj hodiny.

3 Pomocou tlacidiel + a - na dokovacej stanici nastavte hodinu. Na displeji sa zobrazi nastavena
hodina.

4 Stlacenim tlacidla vyberu potvrdte nastavenu hodinu. Za¢ne blikat diselny Udaj minut.

5 Pomocou tladidiel + a - na dokovacej stanici nastavte minuty. Na displeji sa zobrazia nastavené
minuty.

6 Stlacenim tlacidla vyberu potvrdte nastavené minuty. Zacne blikat oznacenie ,Su“ ako nedela (angl.
Sunday).

7 Pomocou tlacidiel + a - na dokovacej stanici nastavte aktualny der v tyzdni.

Stlacenim tlacidla vyber potvrdte den v tyzdni.

9 Stlacenim tladidla vyberu potvrdte nastaveny ¢as a der v tyzdni. Indikator rezimu nastavenia aj
indikator ¢asu prestanu blikat a za¢nu svietit.

(o]

Programovanie ¢asu cyklov vysavania

Po nastaveni ¢asu a dna v tyzdni na displeji dokovacej stanice mbzete naprogramovat ¢asy cyklov
vysavania robota.

Poznamka: Prislusné obrazky k tymto krokom najdete na zadnych stranach prirucky.

K dispozicii su moznosti programovania:

Program Oznacenie na displeji

Vysavanie kazdy den Vsetky indikatory svietia

Vysavanie pocas pracovnych dni Svietia indikatory od Mo po Fri (pondelok az piatok)
Vysavanie 2 dni po sebe Svietia indikatory 2 dni, napr. Fri a Sa (piatok a sobota)

Vysavanie 1den v tyzdni Svieti indikator vybratého dna
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1 Stlacte tladidlo nastavenia. Indikator rezimu nastavenia a indikator programu vysavania za¢nu
blikat.

2 Jedenkrat stlacte tlacidlo vyberu. Zacne blikat ¢iselny udaj hodiny.

3 Pomocou tlacidiel + a - na dokovacej stanici nastavte hodinu. Na displeji sa zobrazi nastavena
hodina.

4 Stlacenim tlacidla vyberu potvrdte nastavenu hodinu. Za¢ne blikat ¢iselny Udaj minut.

5 Pomocou tladidiel + a - na dokovacej stanici nastavte minuty. Na displeji sa zobrazia nastavené
minuty.

6 Stlacenim tlacidla vyberu potvrdte nastavené minuty. Za¢ne blikat oznacenie ,Su“ ako nedela (angl.
Sunday).

7 Pomocou tlacidiel + a - na dokovacej stanici mbézete prepinat programy vysavania (pozrite si vyssie
uvedenu tabulku dostupnych moznosti programovania).

8 Zvoleny program potvrdite stlacenim tlacidla vyberu.

9 Stlacenim tlacidla nastavenia potvrdte programovanie. Indikator rezimu nastavenia aj indikator
programu vysavania prestanu blikat a za¢nu svietit.

10 Po nastaveni programu vysavania sa na displeji zobrazi indikator programu vysavania a vybraty
den alebo dni. Ak je robot v pohotovostnom reZzime a jeho nabfjatelna batéria je Uplne nabita,
spusti sa ¢istenie v naprogramovanom c¢ase v naprogramovany den alebo dni.

Tlacdidla rychlosti ventilatora

Pomocou tladidiel rychlosti ventilatora mézete rychlost zvysit na vyssi rychlostny stupen (turbo) alebo
vypnut ventilator. Predvolene je nastavena normalna rychlost ventilatora (Obr. 27).

1 Stlacenim tohto tlacidla vypnete ventilator.

2 Stlacenim tohto tladidla zapnite ventilator v normalnej rychlosti.

3 Tlacidlo vyssieho rychlostného stupna (turbo) zvysuje rychlost ventilatora.

Pouzitie nastavca so suchou utierkou

Nastavec so suchou utierkou je funkcia, ktora umozni vydistit tvrdé podlahy pomocou suchych utierok.

Poznamka: Ak pouZivate nastavec na suchu utierku, robot mozno bude mat tazkosti pri prechadzani
cez prahy alebo na koberce.

Priprava nastavca na suchu utierku na pouzitie

Otocte robot hore nohami a umiestnite ho na podlahu alebo na stol

1 Polozte suchu utierku na stél a nastavec na suchu utierku polozte na utierky tak, aby vystupky na
jeho uchytenie smerovali k vam (Obr. 28).

2 Zaklapnite obe konce suchej utierky na nastavec a utierku upevnite zatlacenim upevnovacich
blokov do otvorov (Obr. 29).

3 Vlozte upevnovacie vystupky nastavca na suchu utierku do otvoru hned za kolieskom na jednej
strane robota a zatlacte, az kym nebudete pocut kliknutie. Postup potom zopakuijte na druhej
strane (Obr. 30).

4 Otocte robota a polozte ho na podlahu na kolieska tak, aby sa nastavec so suchou utierkou
dotykal podlahy.

Pouzivanie robota s nastavcom na suchu utierku

Ked je nastavec na suchu utierku pripevneny, robota mdzete pouzit v kazdom rezime a na vsetky
tvrdé podlahy. Nepouzivajte suchu utierku na koberce & koberceky.
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Odstranenie nastavca so suchou utierkou

1 Odstrante suché prostredie nastavec hned, ako skoncite zotieranie Spinavej podlahy. Otocte robot
hore nohami a umiestnite ho na podlahu alebo na stol.

2 Zatlacte na koniec nastavca na suchu utierku smerom ku koliesku na druhej strane robota a
uvolnite ho. Potom vytiahnite nastavec z robota (Obr. 31).

3 Akje sucha utierka prilis znecistena na dalSie pouzivanie, vytiahnite upevnovacie bloky z nastavca
so suchou utierkou a suchu utierku zlikviduijte.

Poznamka: Suché utierky nemozno oplachovat ani umyvat.

Pouzivanie virtualnej steny (len model FC8822)

Pomocou virtualnej steny mdzete zabranit vstupu robota do miestnosti alebo oblasti, do ktorej by
nemal vstupovat.

Umiestnenie batérii vo virtualnej stene

Virtualna stena je napajana styrmi batériami typu AA.

1 Stlacte dve uvolhovacie zarazky na spodnej strane zadného krytu (1) a zadny kryt potiahnite nahor
a vytiahnite ho z virtualnej steny (2) (Obr. 32).

2 Vyberte Styri nové batérie typu AA z obalu a vloZte ich do priec¢inka na batérie vo virtualnej stene
(Obr. 33).

Poznamka: Uistite sa, ze ste batérie vlozili v sulade s oznacenim polov + a -.
3 Zasunte zadny kryt do virtualnej steny (Obr. 34).

Umiestnenie virtualnej steny na zastavenie robota

1 Umiestnite jednotku na miesto, kadial robot nema prechadzat, napr. do otvorenych dveri
miestnosti, kam robot nema vchadzat (Obr. 35).

2 Zapnite virtualnu stenu pomocou posuvného vypinaca na vrchnej strane zariadenia (Obr. 36).

Spustite robota.

4 Ked sa robot dostane do tesnej blizkosti virtualnej steny, indikator na nej za¢ne blikat a virtualna
stena zacne vysielat lU¢ infracerveného svetla. LU infracerveného svetla zmeni smer robota a
odkloni ho od virtualnej steny (Obr. 37).

w

Poznamka: Ak pouzivate virtualnu stenu, pravidelne kontrolujte vydrz batérii. Skontrolovat ju mézete
vypnutim a zapnutim virtualnej steny. Ak ma batéria dostatocnu vydrz, indikator LED na virtualnej
stene sa nakratko rozsvieti.

Cistenie a udrzba

Cistenie robota

Na zachovanie dobrého vykonu vysavania je potrebné z ¢asu na ¢as vycistit snimace proti padu,

kolieska, bocné kefy a saci otvor.

1 Robot prevratte hore dnom a polozte na rovny povrch

2 Pomocou kefky s jemnymi Stetinami (napr. zubnej kefky) odstrante zo snimacov proti padu prach
alebo chumace prachu (Obr. 38).
Poznamka: Pravidelné Cistenie snimacov proti padu je dolezité. V pripade, ze su snimace proti
padu znecistené, robot nemusi spravne zaregistrovat vyskove rozdiely alebo schody.
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Pomocou kefky s jemnymi Stetinami (napr. zubnej kefky) odstrante z predného a boc¢nych koliesok
prach alebo chumace prachu (Obr. 39).

Ked distite bocné kefy, chytte ich stetiny a vytiahnete kefy z hriadelov (Obr. 40).

Pomocou jemnej kefky (napr. zubnej kefky) alebo handricky odstrante z hriadela a boc¢nej kefy
chumace prachu, vlasy a vlakna (Obr. 41).

Skontrolujte, ¢ na boc¢nych kefach a spodnej ¢asti robota nie su ziadne ostré predmety, ktoré mézu
poskodit podlahu.

Ak chcete odpoijit nastavec TriActive XL, vlozte prsty do otvorov v spodnej ¢asti robota. Na tieto
otvory ukazuju Sipky. Stlacte uchytky drZiace nastavec TriActive na jeho mieste smerom dovnutra,
aby sa uvolnili z otvorov (1). Potom vytiahnite nastavec TriActive nahor a von z robota (2) (Obr. 42).
Makkou kefkou vycistite saci otvor (napr. zubnou kefkou) (Obr. 43).

Skor nez nastavec TriActive vratite spat, odstrante z neho vsetky viditelné nedistoty.

10 Nastavec TriActive vloZte tak, ze najprv vlozte malé vystupky na prednej strane do malych otvorov

n

na oboch stranach predného kolieska (1). Potom stlacte Uchytky nastavca TriActive dovnutra, aby
sa zachytili v otvoroch v spodnej Casti robota (2). Nakoniec skontrolujte, ¢i sa nastavcom stale da
o par milimetrov pohybovat hore a dolu (Obr. 44).

Zatlac¢te bocné kefy spat na hriadele v spodnej ¢asti robota (Obr. 8).

Vyprazdnovanie a Cistenie zasobnika na prach

Vyprazdnite a vydistite zasobnik na prach, ked indikator plného zasobnika na prach nepretrzite svieti.

1
2

Zlozte kryt.
Zdvihnite rukovat veka zasobnika na prach a zasobnik na prach vytiahnite z prie¢inka zasobnika na
prach.

Poznamka: Pri vyberani alebo opatovnom vkladani zasobnika na prach davaijte pozor, aby ste
neposkodili lopatky ventilatora motora.

Opatrne nadvihnite veko zasobnika na prach (1) a vyberte filter (2) (Obr. 45).

Vytraste obsah zasobnika na prach do kosa. Vydistite filter vo vnutri zasobnika na prach pomocou
tkaniny alebo zubnej kefky s jemnymi Stetinkami. Vycistite aj saci otvor v spodnej ¢asti zasobnika
na prach.

Vystraha: Zasobnik na prach a filter necistite vodou ani v umyvacke riadu.

Filter vlozte spat do zasobnika na prach (1). Na zasobnik na prach (2) potom zalozte kryt (Obr. 47).

Zasobnik na prach vlozte spat do priecinka na zasobnik na prach a vrchny kryt nasadte spét na
robot (Obr. 48).

Vystraha: Vzdy sa uistite, ¢ sa v zasobniku na prach nachadza filter. V pripade pouzivania robota
bez filtra vnutri zasobnika na prach sa poskodi motor.

Objednavanie prislusenstva

Ak chcete kupit prislusenstvo alebo nahradné diely, prejdite na webovu stranku
www.shop.philips.com/service alebo sa obratte na svojho predajcu vyrobkov znacky Philips. MéZete
sa obratit aj na Stredisko starostlivosti o zakaznikov spolo¢nosti Philips vo svojej krajine (kontaktneé
udaje najdete v celosvetovo platnom zaru¢nom liste).
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Vymena

Vymena filtra

Filter vymente, ak je poskodeny alebo znecisteny. Novu sUpravu filtrov si mbézete objednat pod
typovym cislom FC8066. Pozrite si ¢ast ,Vyprazdnovanie a ¢istenie zasobnika na prach* v kapitole
,Cistenie a Udrzba“, kde najdete pokyny na vyber filtra zo zasobnika na prach a jeho umiestnenie do
zasobnika na prach.

Vymena bocnych kief

Na zabezpecenie optimalnych vysledkov vysavania bocné kefy po uréitom case vymente.

Vzdy, ked spozorujete prejavy opotrebovania alebo poskodenia, bo¢né kefy vymente. Rovnako

odporucame vymenit obidve boc¢né kefy sicasne. Nahradné bocné kefy si mdzete objednat ako

sUcast nahradnej supravy FC8068. Tato suprava obsahuje aj dva filtre a tri suché utierky.

1 Ak chcete vymenit bocné kefy, chytte staré bocné kefy za Stetiny a vytiahnite ich z hriadelov (Obr.
40).

2 Zatlacte nové bocné kefy na hriadele (Obr. 8).

Vymena suchych utierok

Nové suché utierky si mézete objednat. Su sucastou nahradnej sUpravy FC8068. Tato nahradna
sUprava obsahuje aj dve bocné kefy a dva filtre.

Vymena batérie dialkového ovladania

Dialkové ovladanie vyuziva plochu batériu CR2025. Batériu treba vymenit, ked robot nereaguje na

stlacenie tlacidiel na dialkovom ovladani.

1 Dialkové ovladanie otocte spodnou stranou nahor. Zatlac¢te uvolfovacie tlacidlo drziaka batérie
a sucasne posunte drziak batérie z dialkového ovladania (Obr. 49).

2 Z drziaka batérie vyberte vybitl batériu a vlozte na miesto novu batériu. Drziak batérie potom
zasunte spat do dialkového ovladania (Obr. 50).

Vymena nabijatelnej batérie

Nabijatelnu batériu robota mézu vymienat len kvalifikovani servisni technici. Ak uz batériu nie je
mozné nabit alebo ak sa rychlo vybija, odneste robot do autorizovaného servisného strediska
spoloc¢nosti Philips a poziadajte o vymenu batérie. Kontaktné udaje Strediska starostlivosti

o zakaznikov spoloc¢nosti Philips vo vasej krajine najdete v medzinarodne platnom zaru¢nom liste
alebo na stranke www.philips.com/support.

Recyklacia

- Tento symbol znamena, ze tento vyrobok sa nesmie likvidovat s beznym komunalnym odpadom
(smernica 2012/19/EU) (Obr. 51).

- Tento symbol znamena, Ze tento vyrobok obsahuje zabudovanu nabfjatelnu batériu, ktoru
nemozno zlikvidovat spolu s beznym komunalnym odpadom (Obr. 52) (2006/66/ES). Vyrobok
odovzdajte na oficidlnom zbernom mieste alebo v servisnom stredisku spolo¢nosti Philips, kde
nabfjatelnu batériu odstrani odbornik.
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- Dodrziavajte pravidla separovaného zberu elektrickych a elektronickych vyrobkov, ako aj

nabijatelnych batérii vo svojej krajine. Spravna likvidacia pomaha zabranit negativnym vplyvom na
zivotné prostredie a ludské zdravie.

Vybratie nabijatelnej batérie

Varovanie: Nabijatelnu batériu odstrante len vtedy, ked zariadenie vyhadzujete. Dbajte
na to, aby bola batéria pri odstranovani uplne vybita.

Pri vyberani nabijatelnej batérie postupuite podla nasledujucich pokynov. Robot tiez mbzete odniest

do servisného strediska spolo¢nosti Philips a poziadat o vybratie nabfjatelnej batérie. Adresu

servisného strediska vo vasej blizkosti vam poskytne Stredisko starostlivosti o zakaznikov spolo¢nosti

Philips vo vasej krajine.

1 Robot spustite z lubovolného miesta v miestnosti a nie z dokovacej stanice.

2 Aby sa zabezpecdilo, Zze je nabijatelna batéria pred odstranenim a likvidaciou Uplne vybita, nechajte
robota zapnutého, kym sa batéria uplne nevybije.

3 Odskrutkujte skrutky krytu priec¢inka na batériu a odmontujte kryt (Obr. 53).

4 Nadvihnite nabfjatelnu batériu a odpoite ju (Obr. 54).

5 Robot a nabijatelnu batériu zaneste na zberné miesto elektrickych a elektronickych vyrobkov.

RieSenie problémov

Tato kapitola obsahuje prehlad najbeznejsich problémov, s ktorymi by ste sa mohli stretnut pri
pouzivani tohto zariadenia. Ak problém neviete vyriesit pomocou informacii uvedenych nizsie,
navstivte webovu stranku www.philips.com/support, na ktorej najdete zoznam najcastejsich otazok,
alebo kontaktujte Stredisko starostlivosti o zakaznikov vo svojej krajine.

RieSenie problémov

Problém Mozna pric¢ina Riesenie
Po stlac¢ent tlacidla Nabijatelna batéria je Nabfjatelnu batériu nabite.
spustenia/zastavenia vybita.

robot nezacne vysavat.

Robot nevysdva spravne. Stetiny jednej alebo oboch  Kefu alebo kefy na urcity ¢as nechaijte
bocnych kief su pokrivené v teplej vode a skdr nez ich upevnite spat na
alebo ohnuté. robot, nechajte ich vyschnut na rovhom

povrchu. Ak sa neobnovi spravny tvar stetin,
bocné kefy vymenite (pozrite 'Vymena
bocnych kief").

Filter v zasobniku na prach Vydistite filter v zasobniku na prach tkaninou

je znedisteny. alebo zubnou kefkou s jemnymi Stetinkami.
Filter a zasobnik na prach mdzete vydistit aj
beznym vysavacom pri nastaveni nizkeho
sacieho vykonu.

Ak sa filter neda dostatocne vycistit kefou
ani vysavacom, filter vymente za novy.
Vymenu filtra odporuc¢ame vykonat
minimalne raz rocne.
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Problém

Mozna pric¢ina

RieSenie

Saci otvor v spodnej ¢asti
zasobnika na prach je
upchaty.

Vydistite saci otvor (pozrite 'Cistenie a
udrzba').

Na prednom koliesku sa
zachvtili vlasy alebo iné
necistoty.

Vydistite predné koliesko (pozrite 'Cistenie a
udrzba').

Pri vysavani velmi tmavého
alebo lesklého povrchu sa
aktivuju snimace proti
padu, v dosledku ¢oho
moze robot vykonavat
nezvycajné pohyby.

Stlacte tlacidlo spustenia/zastavenia

a potom presunte robot na svetlejSiu ¢ast
podlahy. Ak sa problém bude nadalej
vyskytovat na podlahach svetlejsej farby,
navstivte stranku www.philips.com/support
alebo sa obratte na Stredisko starostlivosti
o zakaznikov vo vasej krajine.

Robot vysava podlahu,
ktora velmiintenzivne
odraza slnec¢né. Aktivujl sa
snimace proti padu

a doésledkom su
nezvycajné pohyby robota.

Zatiahnutim zavesov zabrante prenikaniu
slne¢nych lu¢ov do miestnosti. S vysavanim
mobzete zacat, ked uz slnko nebude tak silno
svietit.

Tlacidlo vypinaca
nepretrzite svieti na
C¢erveno a na displeji je

zobrazeny chybovy kod.

Robot vydava signal chyby.

V tabulke chybovych kodov vyhladajte
vyznam kodu (pozrite 'Chybové kody!).

Robot sa pohybuije
v kruhoch.

Robot je v rezime
Spiralového pohybu.

Je to bezny jav. Rezim Spiralového pohybu
mozno aktivovat, ked je na podlahe privela
necistdt a vykonava sa dokladné vysavanie.
ReZim je aj sucastou automatického rezimu
vysavania. Asi po uplynuti jednej minuty sa
robot pri vysavani vrati k beznym pohybom.
ReZzim Spirdlového pohybu mbzete zastavit
aj vyberom iného rezimu vysavania
pomocou dialkoveho ovladania.

Robot nedokaze najst

svoju dokovaciu stanicu.

Na nasmerovanie robota
k dokovacej stanici nie je
dostatok priestoru.

Skuste dokovaciu stanicu premiestnit inam
(pozrite 'Instalacia dokovacej stanice').

Robot stale aktivne
vyhladava stanicu.

Na navrat do dokovacej stanice nechajte
robotu asi 20 minut.

MoZno ste deaktivovali
funkciu automatického
dokovania robota dvojitym
stlacenim tlacidla c¢asu
vysavania. V tom pripade
uz na displeji nevidno
ikonu dokovania a po
uplynuti ¢asu vysavania sa
robot zastavi.

Robota znovu spustite stlacenim tlacidla
spustenia/zastavenia na 5 sekund. Funkcia
dokovania sa opat automaticky aktivuje.
Funkciu dokovania mézete opatovne
aktivovat aj dvojitym stlacenim tlacidla ¢asu
vysavania. Na displeji sa znova nezobrazi
ikona dokovania. Ak chcete, aby sa robot
vratil do dokovacej stanice, stlacte tlacidlo
dokovania.
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BBepneHue

Mo3gpasnaem c noKynkon npoayKuumm Philips! YTobbl BOCMONb30BaTHCA BCEMM MPEerMyLLIeCTBaMM
noanepyku Philips, 3aperncrpupynTe nspenve Ha seb-cante www.philips.com/welcome.

O6Liee onucaHue

PyuKa KpbILLIKM NblnecbopHMKa
KpbiLLKa NblnecbopHmKa

Qunbtp

MblNecbopHnK

BepxHaa Kpbllika

Tabnumua c Kogamy oLLINBOK
BeHTunatop

bamnep

[aTumK OOK-CTaHLMM

10 KHoMKa BKMoYeHUsA/ BbIKIoUeHNs
1 TepenHee koneco

12 Banbl 4na 6OKOBbIX LLETOK

13 Oartumkm nepenana BbICOT

14 Koneca

15 BcacblBatolee oTBepcTme

16 Conno TriActive XL

17 BoKoBble LLEeTKK

18 QukcaTopbl Ona candeTok

19 depr<aTens candeTok

20 CandeTtkun

21 Oepxxartenb anemeHTa NnutaHmns
22 MynbT ANCTaHUMOHHOIO yrpaBneHus
23 OrpaHununTens apmxeHmnsa (FC8822)
24 [JoK-cTaHumsa

25 Apantep

26 ManeHbkum LuTexkep

Oo~NOOUTh~WN—

Ouncnnen n nynbT ANCTAHLMOHHOIO yrnpaBJieHUs

Oucnnen poboTa-nbuiecoca

VHOMKaTop nporpamMmmsbl «Io crnvpanny
VIHOMKaTOp NporpamMmbl «Boonb cteH»
VHOpKaTop 31r3aroobpasHor NporpamMmbl
VIHOMKaTOP NPOU3BOSIbHOM MPOrpamMmbl
VHOMKaTop 3apsaakv v nHAOMKaTop BpemeHn (CM. 'Micnonb3oBaHmMe KHOMOK BpeMeH YO0 pK')
yOOopKM

3HAYOK MOAKTIOYEHNA K OOK-CTaHUMM
VIHOMKATOP CKOPOCTU BEHTUNATOPA

VIHOMKATOP 3anofHEHWA KOHTenHepa ans nbinm
[aTumk 3BYyKa

10 KHonka BbIbopa NporpamMmbi

1 KHonka «CrapT/cTomny

12 KHoMKa Bbibopa CKOPOCTU BEHTUNATOPA

g~ wN =

O 00~

Pycckuin
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MynbT ANCTAHLUMOHHOIO yrpaBieHns

KHOMKW Hasuraumm un kHorka Crapt/cron (Puc. 3)
KHoMKK BpemeHu y6opKm

KHoMKK pexknmMa ybopkm

KHOMKK BbIGOpa CKOPOCTU BEHTUASATOPA

KHomka noaknoveHns K OOK-CTaHUMm

g~ wN =

MaHenb ynpasneHns OOK-CTaHLUn

1 [Oucnnen c nHamkaumen (Puc. 4) BpeMenu, oHA Heoenuv 1 npouecca NporpaMmMnpoBaHms
2  KHOMKM HacTpoOWKK U BbI6opa GYHKLMIA

MpuHLUMN paboTbl poboTa-nbuiecoca

O6nacTn npuMmeHeHnsa poboTa-nbliecoca

Po60T-Mnblnecoc ocHalleH nonesHbiMmn GyHKUMAMK, 6naroaapsa KOTOPbIM MOYHO BbIMOMHUTL
KaYyeCcTBeHHYIo yOOpKy NOMoB B AOME.

Po60T-Mnblnecoc naeanbHO NoAXoaAMT ANa yOOpKM TBEpObIX HAMOMbHbLIX MOKPLITUM: NapPKeTa, NINTKA
NN NMHoneyma. MNpu ybopKe MArKyX HanonbHbIX MOKPLITUR, HAMPUMEP KOBPOB MU KOBPOBbIX
MOKPbLITUI, MOTYT BO3HMKHYTb TRPYOHOCTU. ECNM po6OT-MNbINecoc NCnonb3yeTcs /18 YOOpKM KOBPOBbIX
NOKPbLITUIA UM KOBPOB, NepBoe BpeMa noHabnioganTe 3a ero pabotom, MoM1UMo 3Toro, 3a poboToM-
NbINeCOCOM HeOHXOAMMO CeAUTb, eCiM OH UCMOMNb3YeTCA ANA OUNCTKM OUYeHb TEMHOIO Mn
BnecTaLLero »KecTkoro nona.

POyHKUMKM poboTa-nbinecoca

CncremMa ounCTKM

[na Hanbonee a3dHeKTUBHOM OUNCTKM Nona B poboTe-nbifnecoce NpenycMoTpeHa 3-cTyneHyaras

CUCTEMA OUUNCTKU.

1 [Be 60KOBbIe LLETKM MOMOratT cobpaTthb Mbifb B yrax U BOOMb CTEH, a TakKe yaansoT
MPUAMIMLLYIO MPsSi3b, HAMNPABAS ee K BcacbiBalollieMy oTBepctuio (Puc. 5).

2 bnarogaps MOLLIHOW Cule BCacblBaHUs poBOT-MblNIecoC CObUpaeT CyxXyto rpsa3b, KOTopas nonafnaet
uepes BcachblBawlLee 0TBepCTe B MblnecbopHUK.

3 PoboT-Mbifiecoc ocHallleH aepyarenem candeTok, YTo AenaeT OuMCTKY TBepAbix HanobHbIX
MOKPbITUI eLLe 3bPeKTrBHee.

MporpamMmbl y6opKu

B aBTOMaTMUYeCKOM pexkmme y6opKn poboT-Mnblnecoc npruMeHseT 3aaaBaemyio M aBToMaTnyecKkyto
nocnenoBaTebHOCTU MPOrpamMM yBopKM ANs ONTUMANbHOM OUUCTKM BCEX 30H noMelLieHns. Mpu
3TOM nocnenoBaTtenbHoO (PUc. 6) Mcnonb3yloTcsa Z-nporpamMma (31rsaroobpasHasn nporpamMma),
NPOoK3BOMbHAA NPOrpamMma, Nporpamma «Baons cteH» 1 «o cnvpanmy. POBOT Npofonaet
BbIMOMHATL 3Ty MOCNeA0BaTEIbHOCTb MNPOrPaAMM, MOKA HEe Pa3PAAMUTCA aKKYMYNATOP WK NoKa poboT-
NbINeCcoC He BbIKoUaT BPYYHYIO.

Ecnm Bo Bpema y6opKmn poboT-Mblnecoc 06HAPY>KMBAET YUACTOK C BbICOKOWM CTEMEeHbIO 3arpsi3HeHus,
017 MaKCUMarbHO 3G dEeKTVBHOM YOOPKM OH NepeksioyaeTcs Ha nporpammy «Mo cnvpanuy. Npu 3Tom
YyBeMUMBAETCSt CKOPOCTb PaboThbl BEHTUASATOPA.

MpumedaHme. MOXKHO TaKkyKe OTAeNbHO BbIOpaTh MIOOOM PEXKMM, HaXKaB COOTBETCTBYIOLLIYIO KHOMKY Ha
nynbte Y (cMm. 'Bbibop pexxmmMa yoopKu') nnm Ha Koprnyce poboTta-nbinecoca. NMporpamMmma,



Pycckun

BbliBpaHHas BPYYHYIO, BbIMOMIHASTCA TOIbKO HECKOMbKO MUHYT. 3aTeM POBOT-MbINecoc
nepeksoyaeTcs 0bpaTHO B aBTOMATUUECKU PEXKIMM YOOPKM.

Kak poboT-nblfiecoc pacnosHaeT rnepenaabl BbICOT

PoboT-nbinecoc ocHalleH TpeMa AaTumkamMum nepenaga BbICOT, PACMONOXKEHHbBIMU Ha ero HUXKHeN
cTopoHe. C MOMOLLbIO 3TUX AATUYMKOB POBOT-MbIIECOC pacno3HaeT nepenaabl BbICOT (Hanpumep,
nectHupbl (Puc. 7)) n nsberaet mx.

MpuMeyaHne. PoboT-MNbINecoc MOXET NnepemMeLLaTbcs PAAOM C OT/IMYAIOLLIMMCSA MO BbICOTE OT nosa
06BEKTOM, MOCKObKY GPOHTANBHbBIN AATUMK Nepenana BbICOT PACMoNoXeH 3a 6aMrnepom.
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BHuMaHue! B HeKOTOpbIX Clyyasx AATYMKU Mepenana BbICOT MOFYT HE O6HAPYXXUTb IECTHULYY Uu
[pyrov nepenag BbiCOT B HY)XHbIA MOMEHT. [03ToMy Bbl flOMKHbI BHAMATE/NLHO CNeauTb 3a
PO60OTOM-MbIIECOCOM MPY NMEPBOM UCMOJIb30BAHMM 1 MPU YEOPpKe PSAAOM C NeCTHULLEN UK APYTrMM
06BbEKTOM C MepenafoM BbiCOTbl. PErynspHo ounLanTe AaTumMKy nepenaga BbicoT, YTo6bl po6oT-
nbllecoc Bceraa Ao/MKHbIM 06pa3oM (cM. 'OuncTKa 1 yxon') pacrnosHasall nepenanbl BbiCOT.

Mepen nepBbIM UCMNOJIb30OBaAHUEM

YcTaHOBKA BOKOBbIX LLETOK

1 Pacnakynte 6OKOBbIE LLIETKM U MONOMUTE POBOT-MbINECOC HA CTOM UM Ha MOS BBEPX OHOM.
2 HapeHbTe BOKOBbIE LLETKM Ha Baslbl Ha HUYKHEM YyacTu poboTa-nbinecoca (Puc. 8).

MpuMeyaHne. Yoeamtech, YTo BOKOBbIE LLIETKM HAAeXHO 3adrKCMPOoBaHbl. TTPUMKMUTE UX K Basly
[0 Lenyka.

YpaneHue apnbika c nynbTa AUCTAHLUMOHHOIO yrpaBfieHns

B nynbTe gucTaHuUMoOHHOro yrnpasneHma yCTaHoBNeHa Kpyrnasa nnockasa batapes CR2025. 3T1a

HaTapes NoKpbITa 3aLLUNTHBIM APbIKOM, KOTOPbIN HEOBXOAMMO yAaANVTb Nepen UCMOoNb30BaHMEM.

1 TloTaHuTe 3a 3aLMTHBIN APbIK M3 OTCeKa ana baTapen B nynbTe ANCTAHUMOHHOMO yNpaBieHus.
Tenepb NyNbT ANCTAHUMOHHOMO YNPaBAeHns roToB K UCMorb3oBaHmMio (Pyc. 9).

MoarotoBKa Npubopa K padore

YcTaHOBKa OOK-CTaHUMNnN

1 [ogxmounTe ManeHbKUn LTeKep agantepa K rHesny Ha gok-craHumm (1) U BcTaBbTe aganTtep B
INeKTpuUeckyto po3eTky (2) (Puc. 10).
- BrlounTca gucnnem OoK-CTaHLUnm.

2 YCTaHOBUTE OOK-CTaHLMIO Ha FTOPU30OHTANbHbIN YYACTOK POBHOIMO Mona y CTeHbI.

[MpuMeyaHye. YoeauTech, YTo Ha pacctoaHnm 80 cM crnepeaun oT AoK-ctaHuum (Puc. 11), 30 cm
cnpaBa 1 100 cM cneBa HET NPEenATCTBUIA UM NepenanoB BbiCOT.

CoBerT. [N HaoexXHOro KpermeHUsa OOK-CTaHLMK K CTeHE MOYKHO UCIMOMb30BaTh BUHTbI UKW ABe
MOJIOCKKN OBYXCTOPOHHEro CKoT4a.
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Ba)KHOe npuMeyaHue: pexkuM rinyboKoro cHa

B pexkmnme rnyboKoro cHa poboT-MbINecoc He pearnpyeT Ha HaxKaTuA KHOMOK. YTobbl cHoBa

BKJIIOUUTb PODOT-MbINECOC, HAXOAALLMIACS B PEXKMME yOOKOro CHa:

1 Hakmute kHoMnKy «CTapT/CcTon» Ha Kopnyce poboTa-nbinecoca 1 yaepymnsante ee B TeueHmne
OfHOM CeKyHabl, UTOBbI MepeBecTy POBOT-MbINECOC 13 PeXKKMA MYyHOKOro CHa B PEXKUM
OXKMOAHWA.

2 KOpOTKO HayKkMuTe KHoMKy «CTapT/cTon» Ha poboTte-nbinecoce (PUC. 17) NN HaXKMUTE KHOMKY
«CTapT/CTON» Ha MynbTe OUCTAaHLIMOHHOMO YNpaBieHus, YToBbl HauaTb YOOPKY.

3 Ecnu poboT-Mbifiecoc He HaumMHaeT yBopKy, MOMeCTUTe ero Ha NoAKIOUEHHYIO K CeTU 1OK-
CTaHUMIO AN 3apAOKKM akkyMynaTopa.

Po60T-MNblNecoc NepexoauT B PeXKMM ryBoKOoro CHa, eC/iv HaXKaTb 1 YAePMKMBaTb KHOMKY

«CTapT/cTony B TeueHue 5 cekyHd. OH MOXKET TakyKe NnepemnTn B PeXUM ryBoKoro cHa npu rnoiHoM

paspsae akkymynatopa. Hanpumep, akkyMynaTop MOXKeT NOMHOCTLIO PaspaamnTbCs, ecnv poboT-

NbINEeCOC He MOYKET HaMTK CBOIO AOK-CTaHLMIO.

3apanka

[Npw NepBow 3apanke, a TakKe Npu 3apsaaKe NOMHOCTbIO PAa3PAXKeHHOro akkymMynaropa poboTa-
nblyiecoca BpeMa NonHOM 3apanKki CoCTaBNgaeT yeTblpe Yaca.

PoboT-Mblnecoc MoyHO 3apAXaTb Ha JOK-CTaHUWK BPYYHYIO UMM B aBTOMATUHECKOM pexumMe BO
BpeMA NCMNofib30BaHWA.

MprMedaHe. MNMpn NONHOCTLIO 3aPAYKEHHOM aKKyMYNATOPEe POBOT-MbIIECOC MOYKET BbIMOMHATL
yOopKy 40 120 MUHYT.

ABTOMaTUUecKas 3apdaKa BO BpeMAa y60pKI/I

1 T[o 3aBepLUeHnM YOOPKM UK KOrAa B akKyMynsaTope oCcTanoch TonbKo 15 % 3apsaa, poboT-
Mblfecoc aBTOMATNUECKM NLLIET AOK-CTaHLUMIO 151 MOA3apsaKni. Bo BpemMs noucka AoK-CTaHuUmMm
noacBeTKa KHoMnkn «CTapT/cTomny CTaHOBUTCS opaHykeson (Puc. 15).

2 Koraa akkymynatop 6yaoeT NonHOCTbIO 3apseH, KHoMKa «CTapT/CTomn» HauHeT CBETUTLCSH 3e/1eHbIM
LIBETOM, He Muras.

3apq,cu<a Ha OOK-CTaHUnn

1 TlomecTuTe POoBOT-MbINeCOC Ha NOAKNIOUEHHYIO K ceTn OoK-cTaHumio (Puc. 12).

2 KHonka «CtapT/cTomn HauHeT MUraTh 3efeHbiM LBETOM. Mpu nepBom 3apsaake poboTa-nbiiecoca
Ha amMcnnee otobparkaeTtcs nHavkatop (Puc. 13) 3apanKu.

3 Koraa akkymynatop 6yaoeT nonHOCTbIO 3apsieH, KHoMKa «CTapT/CTomn» HauHEeT CBETUTHCSH 3e/1eHbIM
LBETOM, He murasa (Puc. 14).

JKcnnyarauus p060Ta-n blJieCcoCa

MoarotoBKa NoMeLLeHUs K ybopke

MNepen ybopkown ybepuTe C nona Bce He3aKpenneHHble U XpyrnKkie 0bbeKTbl, a TakKe Kabenu,
npoBoaa U LLHypPbI.

DyHKUMK KHoMKK «CTapT/cTon»

KHonka «CtapT/cTon» umeeT cnenyioLlume dyHKLUmn (Puc. 16):
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Cnocob HaXkaTusi KHOMKM Peakuusi po6oTa-nbinecoca
«Crapt/cron»
HarkmuTe KHomKy «CTapT/cTony 1 Po60T-MblNecoc nepekxnioyaeTcs 13 pexrmMa cHa B

yOoepxuBanTe ee B TeueHne 1 cekyHabl pexxmMm oxxmnoaHna

KOPOTKO HaykMuUTe KHOMKy «CTapTt/cTony Po60T-MbINecoc HauHeT U OCTaHOBUT yHOPKY

HarkmuTe KHomky «CTapT/cTony 1 MpousonaeT BKoUYeHUe Mnn BbikNioyeHre poboTta-
yOep>KmBanTe ee B TedeHne 5 CeKyHM, nblnecoca

CurHasnbl NONb30BaTENbCKOIo MHTEpdenca n nx aHauyeHune

PoboT-nbinecoc ocHallleH OMCINeeM 1 KHOMKOM <(CTaDT/CTOI'I>>, a TaKxXe nofdaeT CBeToBble CUrHallbl.
3HaYeHe 3TUX CUTHANIOB NPEACTABNEHO B TAbIULLE HUKE.

CurHan OnucaHue curHana 3HaueHue curHana

| KHomKa «CTapT/cTon» HenpepbIBHO CBETUTCA Po60T-Mblnecoc rotos K ybopke.
( > 3eNeHbIM LiIBETOM.

| KHonka «CTapT/cTony MedfieHHO MUraeT 3efleHbiM  PoBOT-MbIfIecoc 3apsxaeTcs.
O LIBETOM, U Ha amcriee poboTa-nbinecoca

OTODPAKAETCA ABVXKYLLIMICSA CUHMIA OFOHEK

(MHOMKATOP 3aPAOKK).

| KHonka «CTapT/CcTomny poBHO HenpepbIBHO H13KM 3apan akkymMynarTopa, PpoboT-
( > CBETUTCH OPAHYKEBbLIM LIBETOM. MbINecoC NLLET OOK-CTaHUMIO.
| KHornka «CtapT/cTon» POBHO HEMNpepbIBHO AKKYMynSaTOp poboTa-nbinecoca
( > CBETUTCS KPACHbIM LIBETOM. MOUTWN MNOTHOCTBIO PA3PAMKEH.
| KHonka «CTapT/cTony HenpepbiBHO CBETUTCA CM. TabnuLy KOO0B OLLIMOOK HIKe,
( > KPaCHbIM LIBETOM, 1 Ha AMCnnee oTobparkaeTca UTOBbI MOHATL 3HAUeHKe Koada
Ko OLLUNOBKMN. OLLIMBKM.

Kopabl oLLInboK

Kon onbku Bo3mo)kHanA Cnoco6bl pellieHust
npuynHa
ET bnoknpoBKka Konec YcTpaHuTe npenaTtcTBme Ha NyTr poboTa-

nblnecoca, Ans BO306HOBNEHUA NpoLecca
yBOPKU HAKMUTE KHOMKY «CTapT/CcTomny.

E2 BepxHAs KpbllKa Unm MpaBUNbHO YCTAHOBUTE MbINeCOOPHNK B
MNblNecbopHUK POBOT-MbINECOC U BEPXHIOI KPbILLKY Ha
YCTaHOBMNEHbI poboT-MNbinecoc. [Nocne 3Toro Kod, OLLMBKM
HenpaBUbHO aBTOMAaTUUYECKN NcUYe3HeT C aucnnes.

E3 brokmMpoBka bamMnepa  YcTpaHuTe NpenaTcTBme Ha NyTy poboTa-

nblnecoca. Nocne 3Toro Ko, oLInbKM
aBToOMatTn4yecKn MCYHe3sHeT C gucrnesa.




78 Pycckun

Kopn onmbkKu Bo3moXkHanA Cnoco6bl pelieHus
npuynHa

E4 PoboT-nbinecoc YTOobbl MHOMKATOP OLLUMOKK 1cue3 C amcnnes,
NoTepPsAN KOHTAKT C nocTaBbTe POBOT-MbINECOC Ha Mos.

MOBEPXHOCTbLIO Nosa

E5 CAMLWLKOM TeMHble [NepemMecTuTe pobOoT-MNbiNecoc Ha bonee
nonbl CBETNYI0 MOBEPXHOCTb. OUNCTUTE OATUMKMN
nepenana BbICOT.

E6 Mpobnema c UTobbl MccnenoBaTh BO3HMKLLYIO Mpobnemy,
AKKYMYIATOPOM obpatnTech B LIEHTP NOAAEPIKKM
noTpebutenen.

YnpaBneHne C NOMOLLbIO X1OMKa

Ecnu Bbl He BuaonTe pO6OT*I’]bIﬂeCOC, €ro MOXXHO HaMTW, X/1I0MHYB B NagoLLIN. PoboT-nbinecoc otBeTUT
3BYKOBbIM CUMHaJTOM M MOLACBETKOWM BCEX 3HAYKOB Ha Aucrnee.

YnpaeneHne C MOMOLLBIO X/10MKa aKTUBMPYeTCS, Koraa poboT-Mblecoc NnepexoauT B CASALLMA PEXKUM
B cnefyoumx cntyaunax:

- e ybopKa OCTaHOBMNEHA 13-3a OLLUIMOKM;

- e He yOaeTcsd HanTh ero JOK-CTaHUMIo B TedeHue 20 MUHYT.

Hauano n okoH4YaHue paboTbl

1 Haxkmute kHonky «CTapT/cTon Ha Kopnyce poboTe-nbinecoce (P1c. 17) unu Ha nynbte
ONCTaHUMOHHOrO ynpasnerHus (Puc. 18). KHonka «CTapT/CTony HeNnpepbiBHO CBETUTCH 3e/1eHbIM
LIBETOM, U POBOT-MbINECOC HAYMHAET YOOPKY.

2 Y6opka byaeT BbIMOMHATLCA B aBTOMATUUECKOM pexkrMe 40 Tex Mop, MoKa akKyMynsaTtop poboTta-
Mblfiecoca He paspsaanTca. B aBToMaTUYecKoM pexkmume Yy6opKM poboT-Mblnecoc NosTopsaeT
nocnenoBaTenbHOCTb MPOrpaMM yOopKU: Z-NporpamMmy, MPOW3BObHYIO MPOrpaMMy, MPorpamMmy
«Boonb cteH» 1 nporpamMmmy «Mo cnvpanu» (Puc. 6).

MpuMeyaHne. YTobbl BbIGpaTh OTAENbHBIA PEXKMM, HAXMUTE COOTBETCTBYIOLLYIO KHOMKY Ha MynbTe
OVCTaHLIMOHHOIO YMPaBeHUs UKW Ha Kopryce poboTa-nbinecoca (cMm. 'Bbibop pexknmMa yoopKu').

3 Korga akkyMynaTop paspsareH, KHomnka «CTapT/cTony CTaHOBUTCA KPaCHOW 1 poBoT-MNblnecoc
MLLIET OOK-CTaHUMio ana noasapanku (Puc. 15).

4 HaykaTmem KHomMkm «CTapT/CTomMy TakKe MOYKHO NMPUOCTAHOBUTE UMW NOMHOCTBLIO NPeKpaTUThL
yBOPKY. ECIN NPU MOBTOPHOM HayKaTuu KHOMKW «CTapT/CTomn» ypoBeHb 3apaaa akkymMynaropa
[OCTaTOYHO BbICOK, PODOT-MbINECOC MPOOO/HKAET YOOPKY B aBTOMATUYECKOM PeXXMME.

5 YT006bl pOBOT-MbINECOC BEPHYNCA Ha AOK-CTaHLMIO Npexae, Yem paspaanTca akKyMynaTop,
HOXKMUTE KHOMKY MOAKMIOYEHNA K AOK-CTAHUMKM Ha MyfbTe ANCTaHLUMOHHOMO yrpasneHna. Bce
3HAUKK Ha amMcnnee poboTa-Mblnecoca NCcYe3aloT, 3a UCKIoYeHeM 3HauKa NOAKMOYEHN K AOK-
CTaHLMN, KOTOPbIN CBETUTCA APKO-CUHKM LIBETOM, MOKa POBOT-MbINecoc BO3BpaLLaeTcs K AOK-
ctaHumm (Puc. 19).

Bbib6op pexkmma ybopku

MOMMMO aBTOMATNYECKOIrO peykmMma yOopKM AaHHbIM POBOT-MbINecoc NoAAepyKMBaAET YeTbipe
OTAENbHbIX PEXXMMA YOOPKM, KaXKAbIN 13 KOTOPbIX MOYKHO aKTBMPOBATb COOTBETCTBYIOLLIEN KHOMKOW
Ha nynbTe AUCTAaHLIMOHHOMO YNPaBNeHWUs Uy Ha Kopryce poboTa-nbinecoca.
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MpuMeyaHue. MporpaMma, BbibpaHHas BPYUYHYIO, BbIMOMIHASTCA TObKO HECKOMBbKO MUHYT. 3aTeM
POBOT-MbINECcoC NepeksoyaeTcs 0bpPaTHO B aBTOMATUUECKNA PEXKM YOOPKN.

Z-nporpamMmma
Ecnn BKknoyeHa Z-nporpamMma, poboT-Mblecoc nepemMerlaeTcs no KoMHaTe Z-obpasHbiMin
OBMYKEHUAMW. DTa NporpamMma npegHasHadeHa ana oumncTKM KpynHblx ydacTtkos (Puc. 20).

MpounsBonbHaA NporpamMmmMa

B 3TOM pexkrMe poboT-Mblnecoc Npor3BoaMT YOOPKY MOMELLLEHNS, COBepLLAas MPON3BOSbHbIE
nepemellenmsa (Prc. 21) no NnpaMon 1 KpecT-HakpecT.

Mporpamma «Boonb cTeH»

B 3TOM perkrMe poboT-Mblnecoc nepeapmraeTcs BOOMb CTeH, obecneumnBasn bonee TulartensHyo
yb60opKy (Prc. 22) gaHHOro yyactka nomMeLleHms.

Mporpamma «lo cnupanmny

B 3TOM pexkrMme poboT-MblNecoc nepeapmraeTcs no Crvpan ans OUMCTKU HEBOMbLLIOIO yYacTKa.
Ecnu natumk obHapyeHus nbinv 0BHAPYHKUT 3arpasHeHre, BEeHTUNATOP poboTa-nbinecoca
aBTOMATUYECKN MepeKTiounTca B Typbopexkum (Puc. 23).

PyuyHoe ynpaBneHune

1 [na ynpaBneHusa nepeasuxkeHrem poboTa-nbinecoca no nomMetleHuo (Puc. 24) ncnonbsymte
KHOMKM CO CTPENKaMm BBEPX, BHI3, BEBO U BMNPaBo PAOOM C KHOMKoM «CTapT/CTomny Ha nynbTe
OVCTAHLMOHHOIO yrpaBneHns.

MpumeyaHne. CobrioaanTe OCTOPOXKHOCTb, Koraa yrnpaenaete poboTOM-MbINIECOCOM BPYUHYIO
PAOOM C MNepenagammn BbICOT U NEeCTHULIAMM.

MpumevaHne. QyHKLMA Mblfecoca M BOKOBbIE LLETKM paboTaloT, TOMbKO Koraa po6oT-Mblnecoc
enet Bnepen. KHomnKy nepemeLLieH1s BAeBo, BMPaBo U Ha3ad npedHasHaueHbl CKNoUMTensHO
017 HaBUraumm.

Ncnonb3oBaHWe KHOMOK BpeMeHn YHopKU

- [lo ymonuaHuio y6opKa 6yneT BbIMONTHATLCA B aBTOMATUYECKOM pexxmnMe [0 TexX nop, noxka
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aKKyMynsaTop poboTa-Mbinecoca He paspsaamTcs. 3aTemM poboT-MbINecoc aBToMaTUYeCcKM BepHeTca

Ha OOK-CTaHUuio. ECnn 6bin BbibpaH oayiH U3 OpYrx BApUaHTOB BpemMeHM yOopKn (CM. HXKe),
MOXKHO MepeKTioUnTb POBOT-MbINeCcoC 0BPATHO HA PEXKKVM MO YMOMYAHMIO, HAXKaB KHOTMKY
MaKCUMMaNbHOMO BPEMEHW YHOPKM Ha NynbTe ANCTaHUMOHHOIO ynpasneHus (Puc. 25).

- [pyrmne KHOMNKW BpeMeHu \/60pKI/I Ha nynbte ANCTaHUMOHHOIO yrnpaBneHMA no3BoOAtioT M3MeHUTb

NPOOOMKNTENBHOCTL PaboTbl poboTa-nbinecoca Ha 60, 45 nnu 30 MUHYT cooTBeTCTBEHHO (Puc.
26). NHOMKaTOp BpeMeHy YOopKM Ha AMcnnee oTobparkaeT 3agaHHoe Bpems yoopku. Mo
3aBepLUeHNM 330aHHOro BpemMeHn yOopKn poboT-MbiNecoc BEPHETCA Ha JOK-CTaHLMIO. 3HAUOK
NOK-CTaHUMM Ha AMCriee 3aropmTcsa ApKO-CUHUM LIBETOM.

- Ecnm Bo3BpaLleHye poboTa-mblinecoca Ha AJOK-CTaHLUMIO Mocie yOOopKn He TpebyeTcs, ABAKAbl
HaXKMUTE KHOMKY BpemeHy YOopKy. 3HAUOK MOOKMOUEHUS K AOK-CTaHLUWM 6onbLUe He byaeT
oTobparkaTbcs Ha amcnnee. 1o oKoHYaHUK BpemMeHu yBopKmM poboT-MbiNecoc OCTaHOBUTCS.
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YnpaBneHne OOoK-CTaHLMen

YcTaHOBKa BpeMeHU Ha Yacax 1 gHsa Hepenu

[ns ncnonb3oBaHKWa NporpamMM ybopKmM HeobxoarMo YCTaHOBUTb BPeMaA 1 AeHb Heaenu Ha amucnnee
NOK-CTaHLMN.

MpuMeuaHue. 306parkeHna K Laram, nepedmncieHHbIM HUKe, MpuBeaeHb! Ha 0bpaTtHOM CTOPOHEe
O3aHHOMO PYKOBOOCTBA.

1 HaXkmuTe Ha KHOMKY YCTaHOBKM. HAUHYT MUraTb MHAMKATOPbI YCTAHOBKM PEXKMMA 1 BPEMEHU.

2 HakMuTe Ha KHOMKY Bbibopa OaMH pas. HauHeT M1raTb MHOMKALMA 3HaUeHMa yaca.

3 [1na HaCTPOMKKM 3HAYEHUS Yaca UCTMOMb3YNTEe KHOMKM «+» U «-» HA AOK-CTaHLMN. 3HaueHVe Jyaca
NOABUTCA Ha AMcnnee.

4 HaykmMuTe KHOTMKY Bbibopa ana noATBepaeHNA YCTAHOBKM YacoB. HauHeT MUraTb MHOMKALMA
3HAUEHUA MUHYT.

5 [O18 HACTPOMKM 3HAUEHWA MUHYT UCMOMb3YNTE KHOMKM «+» U «-» HA QOK-CTaHLUMK. Ha aucnnee
oTObpPa3NTCa 3a0aHHOe 3HaUeHe MUHYT.

6 HakmuTe KHOMKY Bbi6opa Ona NoATBEPIKAeHUA YCTAHOBKM MUHYT. HauHeT MuraTe MHOMKALMA
3HAUeHMA OHA Heoenu — «Suy 19 BOCKPEeCeHbA.

7 C NOMOLLIbIO KHOMOK «+» 1 «-» HA AOK-CTaHLMM BblbepuTe TeKyLLNA OeHb Heoenn.

[na noaTBep»aeHUsA OHA HeOeNy HAaXKMUTE KHOTMKY Bbibopa.

9 [1na noATBep<AeHKA 3HAUeH1a BPEMEHN 1 OHS HeO N HAXXMUTE KHOMKY YCTaHOBKW. VIHOMKATOPbI
YCTAHOBKM PeXXK1Ma 1 BpemMeHU nepectaHyT MUratb U HauHyT ropeTb POBHbLIM CBETOM.

(o]

MporpamMmMmupoBaHme NPOACMKUTENbHOCTM NpoLecca Y6opKu

[Tocne yCTaHOBKM 3HaUeHUss BPeMEHW 1 OHA Hefenu ans DO6OTa—FIbIJ'IeCOC& Ha gmcnnee goK-craHun
MOYHO 3arnporpaMMmMpoBaTh NPOOOIHKUTENBHOCTL NPOLLECCa YOOPKN.

MprmMmeyaHue. N306parkeHus K Lwaram, MepeyncneHHbiM HUXKe, MpUBEOEHbI Ha 0BPATHOM CTOPOHe
OaHHOro pyKoBoOCTBa.

[ocTynHbl cneayloLLme napameTpbl NPorpaMMmMpoBaHns.

Mporpamma NHoukauua Ha gucnnee

ExkenHeBHana ybopka [OPAT MHOMKATOPbI BCEX OHEN Heoenm

YbopKa B byaHWM FopAT MHAMKaTopPbl «Moy—«Fri» (C MoHeOenbHMKa rno
NATHWLLY)

Ybopka B TedeHue 2 gHen noapsan [OpAT MHOMKATOPLI 418 OBYX OHEW, HanpuMep «Friy 1 «Sa»

(naTHWLA 1 cybboTa)

Ybopka 1 pas B Hepeno [OpPUT MHAWKATOP BbIOPAHHOIO OHA

1 HaxkMuTe Ha KHOMKY YCTaHOBKM. HaUHYT MUraTb MHAMKATOPbLI YCTAHOBKM PEXKMMA 1 MPpOorpaMmbl
yOOPKN.

2 HakMuTe Ha KHOMKY Bblibopa OAMH pas. HauHeT MrraTb MHAMKALMA 3HaUeHMs Yaca.

3 [n19 HACTPOMKKM 3HAYEHUS Yaca NCMOMb3YNTe KHOMKM «+» U «-» HA OK-CTaHLMK. 3HaUeHre yaca
MOABUTCA Ha AMCnee.

4 HaxkmuTe KHOMKyY Bbibopa A/1s1 MOATBEePXKAEHUS] YCTAHOBKM YacoB. HauHeT M1ratb MHAMKaLIMS
3HAYEHUS MUHYT.

5 [ns HaCTPOWMKM 3HAUEHW MUHYT UCMOMb3YNTe KHOMKM «+» U «-» HA [OK-CTaHUMK. Ha ancnnee
oTobpasnTcs 3aaaHHoe 3HaUeHe MUHYT.
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6 HarkMuTe KHOMKY Bbibopa Ana NOATBEPXKAEHUS YCTAHOBKM MUHYT. HAUHET MUraTb MHOMKALMA
3HaYeHua OHA Hedenn — «Suy 19 BOCKpeceHbA.

7 [Ona nepeknioYeHrsa Mexxay nporpamMmMmamMm ybopKmM MCNob3ynTe KHOMKM «+» U «-» Ha JOK-CTaHLUWK
(nocTynHble MapamMeTpbl HACTPOMKM CM. B TAbNMLE BbliLLe).

8 HarkmuTe KHOMKY Bblbopa Ans noaATBepXaeHUs Bbibopa Nporpammbl.

9 [1na noaTrBep»kaeHusa 3anporpaMmMmnpoBaHHON HACTPOVKM HAXKMUTE KHOMKY YCTAaHOBKM.
VHOMKaTopbl YCTAHOBKM pexkiMa 1 MporpaMMbl YOOPKM NepectaHyT M1Uratb 1 HauHyT ropeTb
POBHbIM CBETOM.

10 lMocne BbIbopa pexxmma yoopKu Ha AMcrnee 3aroputca MHOVMKATOP NporpaMmbl YOOopK 1
MNOSAABUTCA MHOMKALMSA BblBpaHHbIX AHEer NpoBeaeHns yoopKn. Ecnm poboT-nbifecoc HaxoamTca B
peXkKrMe OXKMOAHUA, @ ero akKyMynaTop NOMHOCTLIO 3apPaAXKeH, yoopKa HauYHeTCa B yKasaHHoe
BpemMsa 1 AeHb Hepenw.

KHOMKM BbIBOpa CKOPOCTU BeHTUnaTopa

KHOMKM BbI6OpAa CKOPOCTU BEHTUNATOPA UCMOMb3YIOTCH A1 MepeKTioUeHa BeHTUNATOPA B
TYPHOPEIKUM U ON1A OTKIIoUeHUA BeHTUIATopa. 10 yMONYaHmio BKloUeHa HopMasibHasa CKOPOCTb
BeHTUNATopa (Puc. 27).

1 HaxkmuTe 3Ty KHOMKY A8 OTKIUEeHUs BeHTUNaTopa

2 HaxKMuTe 3Ty KHOMMKY, YTOObI BK/IIOUUTL BEHTUNATOP Ha HOPMAaNbHOWM CKOPOCTH.

3 KHoMKa TypbopexkmMa BeHTUNATOPA YBENMUMBAET CKOPOCTb PaboThl BEHTUNATOPA.

Mcnonb3oBaHMe Hacaaku ana candeTok

Hacapka ona candeTok No3BongeT oumLLaTh TBepable HanosbHble MOKPbITUA C MOMOLLIbIO CandeToK
019 CyXow yOOPKMU.

MpumedaHue. MNpy NCNoNb3oBaHWM HACAOKWM AN CaJ'ICbeTOK Y pO6OTa—I_IbIJ'IeCOC8 MOTIYT BO3HUKHYTb
3aTpyaHeHud rnpn nepecedeHnn noporoB K repexone Ha KOBpPbI.

NMoprotoBKa HacaOKu ons CaJ'Id)eTOK K UCMOJ1Ib30OBaHUIO

[NepeBepHWTe POBOT-MbINECOC 1 MOCTaBbTe ero Ha Nos UM Ha CTOoA.

1 TMonoxkunTe Ha cTon candeTky, a HacaaKy oA candeToK MoMecTUTe CBepxy TakK, UTobbl GUKcaToPbI
OblnNy HanpaeneHbl B BaLly cTopoHy (Puc. 28).

2 3arHuTte oba KoHLua candeTku 1 3adbnKCupymTe Ux Ha Hacaake, BCTaBvB GUKCATOPbI B
cooTBeTCTBYOLME Nasbl (Puc. 29).

3 BcTaBbTe 0aMH K3 BbICTYNOB Ha HacaaKke ona candeTok B OTBEPCTME 3a KONeCoM Ha naHesnm
poboTa-rbiniecoca n HAXKMUTE Ha HacadKy [0 Lienyka. [NoBTopuTe Te yKe AenCTBUA ANA APYroro
BbicTyna (Puc. 30).

4 [lepeBepHUTE POBOT-MbINECOC M NOCTaBbTE €ro Ha Mo Tak, YTobbl HAacaaKa ana candeTok
Kacanacb nona.

Mcnonb3oBaHue poboTa-nbiiecoca ¢ Hacaaxkon ansa candeTok
PoboT-nbinecoc c \/CTaHOBJ’IeHHOI?I Hacagkow ang Caﬂd)eTOK MOYET MCMOob30BaThCA B 1l0O60M

peXMMe Ha NIoObIX TUMNax TBEPAbIX HAMOMbHbIX MOKPLITUIA. He ncnonb3ymnte Hacaaky ong candeTok Ha
KOBpaXx 1 KOBPOBbIX MOKPbITUAX.

N3BneueHmne HaCaaKuv Ond CaJ'ICbeTOK

1 V3BneKkamTe HacaaKy aAna candeTok cpasy nocse oUncTkM nona. [ns 3Toro nepesepHnTe poboT-
NbIecoC 1 NoCTaBbTe ero Ha Nosl U1 Ha CTor.

2 HapaBuTe Ha Hacagxy Ona candeTok 1 NepenBuHbTE ee B CTOPOHY Koneca Ha NpoTUBOMONOMHOM
CTopoHe poboTa-nblnecoca. 3aTemM CHUMUTE HacadKy ¢ poboTa-nbinecoca (Puc. 31).
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3 Ecnm candeTtka CMLLKOM 3arpasHUTCS, CHAMKTE GUKCATOPbI C HAacaaKum Ans candeTtoK m
VTUNM3npymTe candeTky.

MpuMeyaHue. MpoMblBaTb UMK CTUPATb CandeTKX Henb34.

Ncnonb3oBaHne orpaHnuutens AsmxeHus (TonbKo Moaerb
FC8822)

OrpaHuunTenb ABMXKEHWS MPEnaTCTBYET NepeMeLLieHnio poboTa-nbliecoca B onpeaeneHHoe
rnoMeLleHmne nnn Ha onpeneneHHbIn y4acToK.

YcTtaHoBKa 6aTape|7| B orpaHunynTesib 0BUXXeHUA

OrpaHnumTensb ABMYKEHNA paboTaeT OT YeTbipex baTapen Trna AA.

1 HaxkmuTe Ha OBa GUKcaTopa B HMYKHEN YacTu 3aaHer KpbILKK (1), NTOTAHWTE 33QHI0I0 KPbILLKY
BBEPX U CHUMUTE ee C orpaHuumTens asuxxeHuns (2) (Puc. 32).

2 VI3BneKkuTe yeTbipe HOBble baTapenkn AA 13 yNakoBKK 1 BCTaBbTe MX B OTCEK AN baTapewn
orpaHuumTens apmxkeHus (Puc. 33).

[NpumedaHye. MNpu ycTaHoBKe baTapen cobnoganTe NongpHOCTb («+» 1 «-»).

3 YcraHoBuTe 0bpaTtHo (Purc. 34) 3aQHIO KPbILLIKY OFrPaHNYUTENA ABUMKEHWS.

YcTaHoBKa orpaHmnunTenda AoBmxXeHumd, npendTcrBytoLlero nepemMeLleHuto

po60Ta—nblnecoca

1 YcraHoBuTe MOAYNb OrPaHNUNTENSA B TOUKE, KOTOPYIO POBOT-MbINIeCOC He AOMKEH NepeceKaThb,
HanpMMep PAOOM C OTKPbLITOM ABEpPbio B APYIYIO KOMHATY, MCKIIOYEHHYIO M3 MapLUpyTa poboTa-
nbinecoca (Pwc. 35).

2 BkrlounTe orpaHnumTeNb OBMKEHWA C MOMOLLbIO MepeKtioyaTens B BepxHen yactm moayna (Puc.
36).

3 3anyctute poboT-nbinecoc.

4 Tpy NpUbNUYKeHN PoboTa-Mblfecoca K OrpaHUYnUTento ABMMXKEHUS) MHAMKATOP Ha orpaHuJuTene
HAUHET MUIFATb, M OrpPaHNYUTENb HAUHET N3NydYaTb MHDPAKPACHbIV Nyd. DTOT Nlyd MeHsAeT KypcC
OBMKEHUA poboTa-nbinecoca. MNbinecoc HauHeT ABMratbcs B APYryto CTOPOHY OT obnactu,
onpegeneHHow orpaHuymnTenem asuxxenus (Puc. 37).

MpuMeuaHue. MNMpu UCronNb30BaHUM OrpaHUUNTeNs ABUMKEHWA PeryapHO NPOoBepPAnTe, 4OCTaTOUeH
NV 3apaa ero 6atapen. 3To MOXKHO MPOBEPUTD, BLIKMIOUMB U BKITIOUYMB OrpaHnunTeNb OBUMKeHns. Ecin
3apan barapen 0oCTaToueH, CBETOAMO, Ha OrpaHnuuTene OBUMKEHNA HeHaooNro 3aropuTcs.

Ouucrtka n yxon,

OuuncTtka poboTa-nbinecoca

YUTobObl NOOAEPKMBATL KAUECTBO YOOPKU Ha AOMKHOM YPOBHE, HEODXOAMMO BPEMS OT BPEMEHM

ouMLLIATb OaTUMKKM NMepenana BbICOT, Koneca, bOKOBbIE LLETKM 1 BCachblBaloLLLee OTBepCTHe.

1 [MonoxkuTte poboT-MNbINecoc BBEPX AHOM Ha POBHYIO MOBEPXHOCTb.

2 LlleTKow ¢ MArkom LWeTUHOM (HanpuMep, 3y6HOM LLIeTKOM) CMaxHUTE Mbiflb UM BOPC C AATUMKOB
(Pwc. 38) nepenaga BbICOT.

[MpumedaHme. [laTturkm nepenana BbICOT HEOOXOAMMO OUMLLIATb PEFYIAPHO. VI3-3a rpsa3u Ha
[aTurKax nepenaga BbICOT POHOT-MbIIECOC MOYKET HE OBHAPYXKUTb Mepenan BbICOT UM NECTHULLY.
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LLleTkom ¢ MArkom weTnHom (Hanpumep, 3y6HOM LLIETKOM) CMaxHUTE Mblfb UK BOPC C NepeaHero
Koneca v bokoBbIx konec (Puc. 39).

YTOBbI OUMNCTUTL DOKOBbIE LLIETKM, BO3bMUTE UX 3a LLETUHY U CHUMKTE C BanoB (Puc. 40).

C MOMOLLIbIO LLIETKWM C MATKOW LLETUHOW (Hanpumep, 3yOHOM LWeTKK) nnu Tkanm (Puvc. 41) yoanute
rps3b M Mblflb C BaNa 1 OOKOBOW LLIETKM.

Y6enmTech, UTo Ha HBOKOBbIX LLIETKAX U Ha HMKHEeN naHenn poboTta-nblnecoca HeT OCTPbIX
npeaMeToB, KOTOopble MOryT MOBPeanTb Mof.

YTobbl CHATb Hacaaky TriActive XL, BCTaBbTe Nasblbl B Masbl B HUXKHEN YacTy poboTa-nbinecoca.
STU Nasbl YKa3bIBAIOTCA COOTBETCTBYIOLLIMMW CTPENKaMU. HaxkMyTe Ha 3aLlenkum, yaepymsaloLime
Hacanky TriActive Ha MecTe, B HanMpaBneHn BHYTPb, UTObbl ocBO6oaAUTb ee 13 nasos (1). 3aTtem
noTaAHMTe Hacaaky TriActive BBepx 1 U3BNeKUTe ee 13 poboTa-nbinecoca (2) (Puc. 42).

Markom LeTkom (Hanpumep, 3ybHon) (Puc. 43) ounctuTe BcacbiBatoLLee oTBepcTve.

Yoanute Bce BUAMMbIe 3arpssHeHnsa 13 Hacanku TriActive, npexkae 4yeM yCTaHOBUTb ee 0bpaTHO.

10 YTObbI YCTaHOBWTL Hacaaky TriActive Ha ee MecTo, CHavana BCTaBbTe MalleHbKKMe BbICTYMbl Ha

n

nepenHen 4acTn B HebonNbLLUKVE Nasbl, PACMONOXKeHHble Mo 0be CTopoHbI NepeaHero koneca (1).
3arem HaXKMKUTE Ha 3allenkm Hacaaoku TriActive B HanpasneHny BHYTPb, UTOObI 3adUKCMpoBaTh ee
B Ma3ax B HMKHeN YacTh poboTa-nbinecoca (2). HakoHel, ybeamTecsb B TOM, UTO HacaaKa no-
npexHeMy MoykeT cBoboaHo (PUc. 44) caBmraTbCs Ha HECKOMbKO MUMNMMETPOB BBEPX U BHU3.
YcTtaHoBUTe 0bpaTtHo (Puc. 8) boKOoBbIe LLIETKW Ha Baslbl B HUMXKHEN YacTy poboTa-nbinecoca.

YpaneHne Mmycopa u oUnCTKa NbliecbopHMKa

Ecnmn nHomkaTop 3anonHeHns HblﬂeC60pHVlI—(a MOCTOAHHO CBETUTCHA, I_IblﬂeC60le/IK HeobxoauMo
OMOPOXKHUTL N OUNCTUTb.

1 CHUMUTE KPbILLKY.

2 [1oTAHUTE 3a PYUKY KPbILLKY MblNecbopHMKa 1 M3BNEKUTE MbINeCOOPHWK U3 ero oTceka.
MprMeuaHve. N3Bnekas unu yctaHaBn1eas nblnecbopHUK, byabTe OCTOPOXKHbI, He NoBpeauTe
NoMNacTn BEHTUASATOPA.

3 OCTOPOXKHO CHUMUTE KPbILLIKY C NbinecbopHuKa (1) n nssnexkute dunbtp (2) (Puc. 45).

4 TloTpsacuTe NblNecbopHMK Haa MyCOPHbIM BeAPOM, UTODbI OMOPOXKHUTL ero. OUnctute GUnbTp U
BHYTPEHHIO NOBEPXHOCTb OTCEKa AN MblU TKAHbBIO U 3yOHOW LLIETKOW C MAMKOW LLIETUHOW.
Takyke ouncTUTEe BCaCblBalOLLIEE OTBEPCTUE B HMMKHEN YaCTU MblnecbopHUKa.

BHuMaHue! Mbnec6opHUK 1 GUbTP Heslb3s OUMLLIATD C MOMOLLIbIO BOAbI WY MbITb B
NocyioMOeYHOM MalLLUHe.

5 CHoBa ycTaHoBUTe GUnbTP B NbinecbopHyiK (1). 3aTem HakpowTe nbinecbopHuk (2) (Puc. 47)
KPbILLKOW.

6 CHOBa yCTaHOBWTE MbINeCOOPHKK B ero OTCeK 1 3aKpOoMTe BEPXHIOIO KPbILLIKY poboTa-Mbinecoca

(Puc. 48).

BHumaHue! CneguTte 3a TeMm, UTo6bI B Nbl/iec6opHMKe Bceraa 6bin ycraHosneH opunbtp. Mcnonbsysa
pob6oT-nbiiecoc 6e3 punbTpa B NbiIec6OPHMUKE, MOXXHO NOBPenUTb ABUraTesb.

3aKa3 akceccyaposB

UT0bbI NprobpecT akceccyapbl UM 3arnacHble YacTu, noceTute Beb-camT
www.shop.philips.com/service nnn obpaTntech B MECTHYIO TOProByio opraHmnsaunio Philips. MoyxHo
TakKyKe CBA3aTbCS C LEHTPOM noaaep»kkmn notpebutenen Philips B Ballen cTpaHe (KOHTaKTHas
nHbopMauya NprBeaeHa B rapaHTUMHOM TallOHe).
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3aMeHa

3amMeHa dunbTpa

Ecnu dunbTp cunbHO 3arpasHeH 1nm NoBpeXKaeH, 3aMeHnTe ero. Ytobbl 3akasaTb HOBbIV HAOOP
dUNbTPOB, Ucnonb3aymnTe HoMmep FC8066. MHCTPYKLUMM MO n3BnedeHmnio dunbTpa U3 NbinecbopHmKa m
yCTaHOBKe 0bpaTHO B MblnecbopHUK CM. B pasaese «YaaneHme Mycopa 1 OUncTKa MNblnecbopHyKay
rnaebl «OUMCTKA 1 yxooy.

3amMeHa 6OKOBbIX LLLEeTOK

UTobbl 0becneunTb ywenaemble pesynbTatbl YOOPKKM, BOKOBbIE LLETKM HeE0BX0AMMO 3aMeHATb Yepes

HEeKOoTOopOoe Bpemsa nocie Havana 1Ucrofb3oBaHysa.

[Mpu NIOBBIX NPU3HAKaX M3HOCA WK NOoBPEeXKAeHUS BOKOBbIE LLETKM credyeT 3aMeHUTb. Mbl Takyke

pekoMeHayem 3aMeHATb 0be BOKOBbIE LLIETKN OOHOBPEMEHHO. 3aracHble HOKOBbIe LLIETKU MOYKHO

3aKasartb B Habope no HoMmepy 3akasa FC8068. Habop Takyke BKAoYaeT aBa GpuUnbTpa v T candeTku

N9 CyXow YOOPKM.

1 YTOObI 3aMeHNTb BOKOBbIE LLIETKM, BO3bMUTE CTapble BOKOBbIE LLETKM 3a LLETUHY U CHUMUTE C
Banos (Puc. 40).

2 HapgeHbTe HoBble BOKOBbIe LWeTKM Ha Banbl (Puc. 8).

3amMeHa candeToK A CyxXom yoopKu

MOYHO 3aKa3aTb HOBble candeTKn AN Cyxorm ybopKu. 13 MOYKHO 3aKkasaTb B Habope No HoMepy
3akaza FC8068. DToT Habop TakyKe BKNioYaeT ABe 6OKOBbIe LLUETKM 1 ABa dunbTpa.

3amMeHa 6aTapeV| nynbTa AUCTAHLUMOHHOI O yrpaBJjieHNA

B nynbTe aucTaHuMoHHOro yrnpasneHma yCTaHoBNeHa Kpyrnas nnockasa batapes CR2025. Ecnu
pPOBOT-MbINEeCcoC NepecTan pearnpoBaTh Ha HaXKaThe KHOMOK MynbTa AVMCTAHLMOHHOMO yrpaBneHus,
3amMeHunTe batapelo.

1 TlNepeBepHUTE NYALT AUCTAHLIMOHHOIO yNpaBAeHus. HaxxMnTe KHOMKY GrKCcaLMK Ha AepykaTene
BbaTapen M 0OHOBPEMEHHO COBUHbTE AepyaTtenb baTtapen C nynbTa ANCTaHUVOHHOMO yrpaBneHns
(Puc. 49).

2 VI3BneKkuTe ceBLUYIO baTapelo U3 aepXaTens 1 BCTaBbTe HOBYIO baTapeto. CHoBa yCTaHOBUTE
nepxxatens batapeun Ha NynbT ANCTAHUMOHHOIO yrnpasneHus (Puc. 50).

3amMeHa akKymynaTopa

3amMeHa akkyMynsaTopa poboTa-nblnecoca MOXKeT ObiTb BbINOMHEeHA TONMbKO KBATMOULIMPOBAHHBLIM
CEePBUCHbBIM MHXeHepoM. [locTaBbTe POHOT-MbINecoC B aBTOPU30BAHHbIM CepBUCHbIM LeHTP Philips
N9 3aMeHbl aKKyMyNaTopa, ecnn ero bornblue He yaaeTcs 3apaanTb UM OH BbICTPO paspsaeTca.
MOYKHO HarTN Ha rAPaAHTUMHOM TaJTOHE KOHTAKTHYIO MHPOPMALIMIO LIeHTPA NoaaepHKN
noTtpebutenen Philips B BalLen cTpaHe unn Ha Beb-camTe no agpecy www.philips.com/support.

YTununsauua

- DTOT CMMBOJI O3HAYAET, YTO MPOLAYKT HE MOMKET BbiTb YTUN3MPOBAH BMECTe C BbITOBbIMN
otxonamu (2012/19/EC) (Puc. 51).
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- DTOT CMMBOS O3HAYaEeT, UTO B AAHHOM U3O0ENMM COOEPIKATCH BCTPOEHHbIE aKKyMYATOPbI, KOTOPbIe
HEe OOMKHbI YTUMU3MPOBATLCA BMECTe C BbiToBbIMK oTxogamu (Puc. 52) (2006/66/EC).
PekoMeHaOyeTcs OTHOCUTL M3aenve B CreLmanim3npoBaHHbIn MyHKT c6opa Unm CePBUCHBIN LEHTP
Philips, roe BamM MOMOryT U3BMeuUb akKKyMynsaTop.

- CobniopanTe NpaBunia CBoew CTpaHbl Mo pasaeibHOMyY COopY INEeKTPUUECKMX U SNEeKTPOHHbIX
V30N, a TaKKe akKkyMynaTopos. [paBuibHasa yTUAM3aLUmMa NoMOoXKeT NpeaoTBpaTTb
HeraTMBHOE BO3OENCTBME Ha OKPYXKAIOLLYIO Cpedy U 300Pp0Bbe YenoBeKa.

M3BneueHne akKymynsatopa

MpenynpexxaeHue! CneayeT U3B/eKaTb aKKYMYATOPHbIe 6aTapeun TONbKO nepep,
yTunusauuen npubopa. NMepen nssneueHnem barapeun ybeamrecb, UTO OHA MOJIHOCTbIO
paspsKeHa.

UTobbl M3BNEUb akKyMynaTop, CneaynTe MHCTRYKUMAM, MpMBeaeHHbIM Hbke. [nsa n3snedyeHms

AKKYMYNATOPA MOYKHO TaKyKe JOCTaBUTb POBOT-MbINECOC B CEPBUCHbIN LieHTP Philips. Obpartutech B

LieHTp noaaep»ku notpedutenen Philips B Ballen cTpaHe, UTobbl y3HaTb aapec bamwanLiero

CEepPBWCHOrO LieHTpa.

1 3anyctuTte poboT-MbINecoc He OT AOK-CTaHLMK, @ U3 APYroro Mecta B KoMHaTe.

2 [lepen M3BneyeHmem 1 yTunmnsaumer akkyMynaropa BKIoUMTe poboT-MblNecoc 1 oCTaBbTe ero
BK/MIOUEHHbBIM [0 MOMHOW Paspaaki akKyMynaTopa.

3 OTBUHTUTE BUMHTbI HA KPbILLKE OTCeKa O/19 akKKyMyNATopa U CHUMKUTE KpbILLKY (PUc. 53).

MNogHUMKUTE akkyMynaTop 1 otcoeamHute ero (Puc. 54).

5 [ocTtaBbTe poboT-MbINeCcoC U akKyMyNAaTop B MYHKT cbopa OTXOO0B MEeKTPNUECKOro 1
SNEeKTPOHHOro 0bopyaoBaAHKA.

I

NMonck n yctpaHeHue HeucnpaBHOCTEN

JaHHbI pasaen NocesLLeH HaMbornee pacnpoCcTpaHeHHbIM NPo6neMaM, C KOTOPbIMU Bbl MOXeTe
CTONMKHYTLCA MPW UCMOSMb30BaHMK Npubopa. ECv He yaaeTca caMOCTOATENbHO CrpPaBUTbCA C
BO3HWKLLMMM NPOo6iemMamMm, CM. OTBETbI Ha YaCTo 3aaBaeMble BOMPOChl Ha BeH-canTe
www.philips.com/support nnn obpatnTecs B LLeHTP NOOOEPKKM MNOTpebuTenen B BaLlen cTpaHe.

NMonck n yCTpaHeHune HencrnpaBHOCTEN

Mpo6nema Bo3mo)kHaa npuumHa  Cnoco6bl pelueHus

PoBoT-MblNecoc He AKKYMYIATOP PA3PAXKeH.  3apaauTe akKyMyaaTop.
npUCTynaeT K yeopke,

Koraa s HaYK1Mmalo

KHOMKy «CTapT/cTony.

Pob6oT-nblnecoc ybupaeT LLeTnHa Ha ogHom unm 3amMounTe LETKY UK LWETKWU B Tennown soae
HeahbeKTUBHO. 06eunx BOKOBbIX LLETKax Ha HeKOoTopOoe BpeMd, a 3aTeM NpocyLumTe
nedopMmpoBaHa. MX Ha NIOCKOM MOBEPXHOCTU, MPeXwae uem

CHOBa yCTaHaBNMBaTb UX Ha PObHOT-
Mblnecoc. ECnn WweTmnHa He BOCCTaHOBUT
GopMy, 3amMeHnTe BOKOBbIE LLETKN (CM.
'3amMeHa BOKOBbIX LLETOK').
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Mpo6nema Bo3mMo)kHaa npuunHa  Cnoco6bl peLlieHust

®OunbTp B NbinecbopHmke  OUNCTUTE GUNLTP U BHYTPEHHIOK

3arpsisHeH. MOBEPXHOCTb MblNecbopHMKa TKaHbIO MK
3yOHOM LLIETKOM C MATKOM LeTrHon. QunbTp
¥ MbINeCOOPHKK TaKyKe MOYXHO OUNCTUTb
0DObIUYHbIM MbITECOCOM B PEXKMME HNU3KOM
MHTEHCVBHOCTY BCACbIBAHMSI.
Ecnn dunbTp He yaanocb o4nCTUTb
LLIeTKaMM UK NbIIeCOCOM, 3aMeHunTe ero.
DOuUnNbTp PEKOMEHOYETCA 3aMEHATb Kak
MWHUMYM pas B rof,.

3abnoKMpoBaHo [MpouncTTe BcacbiBaloLLlee oTBepcTme (CM.

BcacblBaloLLlee oTBepcTMe  'OuncTKa un yxomn,).

B HVYKHEeW YacTu

nNblnecbopHKa.

B nepenHee koneco OunctnTe NepegHee Koneco (CMm. 'OuncTka u

nonany BONOChI UK rpssb.  yxon').

PoboT-nbinecoc HarkmuTe kHonKy «CTapT/cTorny, a 3aTem

BbIMOMHAET YOOPKY OUeHb  MepemMecTnTe poboT-MbiNecoc Ha bonee

TEMHOrO UK BNecTaulero  cBeTbIn y4acToK nona. Ecnn npobnema

NoKpbITUA. [o3ToMy BO3HWMKAET 1 Ha bonee CBeT/bIX Nonax,

3anyCcKaloTCa AaTUMKM nepenauTe Ha Beb-canT

nepenaga BbIcoT, U poboT- www.philips.com/support nnn obpartmnrecsh B

MblNecoc Ncnonb3lyeT LIEHTP NOoAAEePYKKM NOTpebuTenern B BaLLewn

HecTaHOapTHYO cTpaHe.

nporpamMmy yoOopKu.

PoboT-nbinecoc ybrpaeT  3akpowTe LWTopbl, YTOObl MPensaTCTBOBATb

Mof, Ha KOTOPOM SAPKO nonafaHMio CONHeYHOoro CBeTa B

OTPAXKAETCSH COMHEYHbIN noMeLLeHme. MoyKHO TaKyKe Ha4aTb YOOpKy

cBeT. OTpaKkeHMe cBeTa npv MeHee FPKOM COSHLIE.

MellaeT paboTte gaTurKoB

rnepenaga BbICOT, 1 poboT-

MblNecoc Ncnonb3lyeT

HeobbIUHYIO NPOorpaMmy

yOOpPKN.

KHonka PoboT-nbinecoc nogaet O3HakoMbTeCh C Tabnuuen KoaoB OLLIVOOK,

BKJTIOUEHUA/BbIKMTIOUE
HWA HeNPepPbIBHO ropuT
KpacHbIM CBETOM, 1 Ha
aucnnee otobpaxkaeTcs
Kom, OLLIMDKW.

cyrHan oLnoBKM.

UTOBbI Y3HATb 3HAYeHWe JaHHOro Kopa (CM.
'Koapb! oLmnboK').
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Cnocobbl pelleHus

PoboT-nbinecoc
rnepemeLLaeTcs Kpyramu.

PoboT-nbinecoc pabortaet
B pexkmmMe yoopku «Mo
cnvpanmy.

Ero noeegeHvie ctaHOapTHO. PexuM yBopKu
«Mo cnmMpanmy MOXXHO NCMOb30BaTb, C/N
Ha onpeneneHHoOM y4yacTke nona CKonmnoch
MHOIO IPA3nN U ee HeOBXOAMMO TLLATENbHO
ybpaTh. KpoMe Toro, 3ToT pexkiM ABNaeTcs
UaCTbiO @BTOMATNUYECKOIro pexximMa yoopKu.
[MprIMepHO Yepes MUHYTY POBOT-MbiNecoc
BO30OHOBUT BbIMNO/HEHWE CTaHOapPTHOM
nporpamMmmbl YOopKu. Pexxmnm ybopkm «IMo
CNMpPanny» TakyKe MOYKHO BbIK/TIOUMTD,
BbI6GpaB OPYron pexkriM Y6opKM Ha nynbTe
[OMCTAHLIMOHHOIO yripaBeHns.

Po60oTy-nblnecocy He
yOAETCH HaMTK CBOIO
OOK-CTaHLMIO.

Po60oTy-nblnecocy He
XBaTaeT MecTa, UTobbl
nobpaTbcs 40 AOK-
cTaHumn.

[onbITanTecb HANTX Opyroe MecTo ans
pasMeLLeHna OoK-CTaHumK (CM. 'YcTaHoBKa
LOK-CTaHumn').

PoboT-nbinecoc
NpPOoOOMYKaeT aKTUBHO
MCKaTb OOK-CTaHUMIO.

MogoyanTe okono 20 MUHYT, 1 POBOT-
MbINecoc BepHETCS Ha AOK-CTaHLUMIO.

Bbl MOYKeTe OTKIIOUUTD
GYHKLMIO
aBTOMATNYECKOrO
noaknoyeHns poboTa-
Mbiflecoca K AOK-CTaHLMK,
OBaXKObl HAXKAB KHOTMKY
BpeMeHn y6opku. B aTomM
crnyyae 3HauoK
NOAKIOYEHUS K OOK-
cTaHuum bonblue He byaeT
oTobparkaTbca Ha
oucnnee, n poboT-
Mbiflecoc NpeKpaTuT
paboTy Mo OKOHYAHMN
BpemMeHn yoopKu.

HaykmuTe KHomKy «CTapT/cTony u
yaepyunBarTe ee B TeyeHune 5 cekyH[,
UTObbI Nepe3anycTuTb POBOT-MbiNecoc.
OyHKLMA NodKMoYeHa poboTa-nbinecoca
K JOK-CTaHLMKM aKTUBUPYETCA CHOoBa. YTobbI
CHOBA BK/IOUNTb QYHKLMIO NOAKMOYEHUA K
[OK-CTAHLMM, MOYKHO TaKyKe ABaydbl
HaXKaTb KHOMKY BpemMeHu ybopku. Ha
Amcnnee CHoBa NosBUTCA 3HAYUOK
NOAKMOYEHMA K JOK-CTaHLMMW. YTOBbI
BEPHYTb POBOT-MbINECOC K JOK-CTaHLIMM,
HaXKMUTE KHOMKY MOOKMOUEHNS K JOK-
cTaHumn.

PoboT-nbinecoc

Marotosutens: “Oununc KoHcbiomep Mandctann 6.B.", Tyccenguenen 4, 9206 AL, OdpaxTeH,

HunepnaHobl

VIMnopTep Ha TeppuTopuio Poccun 1 TamoykeHHoro Cotosa: OO0 "OUITNMNC", Poccumckas
Depepauma, 123022 r. Mocksa, yn. Ceprea Maxeesa, 0.13, Ten. +7 495 961-1111

Bnok nutarna: GQ30-240100-AG
Bxof: 100-2408B; 50/6001; 1,0A

Bbixon: 24B ==1,0A
Knacc Il @]
FC8822, FC8812

BcTpoeHHbIn akkymynatop Li-ion: 14,8 B

[ns ObITOBbLIX HY»M,
CoenaHo B Kutae
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Ycnosus xpaHeHus, akcnayaraumm

TemMnepartypa 0°C - +50°C

OTHOCUTENbHAsA BNAXKHOCTb 20% - 95%

ATMochepHOe oaBneHve 85 - 109 kPa
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BcTyn

Bitaemo Bac i3 noKynkoto Ta nackaBo npocuMo o knyby Philips! LLIo6 cnoBHa ckopuctaTmca
MiOTPUMKOLO, AKY MPOMNOHYE KoMMaHia Philips, 3apeectpyimnTe CBi NpUCTpin Ha Beb-canTi
www.philips.com/welcome.

3arajibH1Um onuc

PyuKa KpULLKK KOHTenHepa ans nuny
KpullKa KoHTernHepa ana nuny
@inbTp

KoHTenHep ansa nuny

BepxHsa KpuLLKa

Tabnumusa Koais MoOMUNOK
BeHTunatop

bamnep

OaTtumk OOK-CTaHLLT

10 KHonka "YBiMK./BUMK."

1 TepenHe koneco

12 Banu 6oKOBMX LLIITOK

13 datumku nagiHHA

14 Koneca

15 OTBip BCMOKTYBaHHA

16 Hacagka notpinHoT aii XL

17 BiuHi Witk

18 Bnoku dikcauii ona cyXxmx raH4yipok
19 TpuMau Cyxmx raH4yipok

20 Cyxi raHyipku

21 Tpumau baTtapel

22 MNynbT AUCTAHLUINHOIO KepyBaHHA
23 bnok "HeBuamma criHa" (FC8822)
24 [JoK-cTaHuia

25 Agantep

26 Mana BuiKa

OCo~NOOUA~ WN =

Oducnnen i nynbT AUCTAHLLIMHOIO KepyBaHHSA

Oucnnen pobota

T IHOMKATOP PeXxxrmMy NPUbKrpPaHHA 3a CXeMOoIO PyXy Mo cripani
IHOMKATOP PeXkMMy MPUOMPAHHA 33 CXeMOIO PyXY B3O0BXK CTiH
IHOMKATOP PeXxMMy MPUBMPAHHA 3a 3Mr3aronoaibHoK CXemolo
IHOMKATOP PeXxMy MPUOMPAHHA 32 AOBINbHOI CXeMOoIo
[HOMKATOP 3apsamyKaHHS 1 IHOAMKATOP Yacy ounLLEHHS (OMB. 'BMKOPUCTaHHS KHOMOK Yacy
npubupaHHa')

3HAYOK CTUKYBaHHS

IHOMKATOP LLUBMAOKOCTI BEHTUAATOPA

IHOMKATOP 3aNOBHEeHHS MillKa aas nuay

Oatumk 3ByKy

10 KHoMKa BUBOpY pexxmmy

1 KHOMKa noyaTky/3yrnuHeHHs

12 KHOMKa WBWAKOCTI BeHTuAaTopa

O~ wWwN

O 0 N o

VKpaiHcbKa
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[MynbT AUCTAHUINHOIO KepyBaHHA

HaBsirawuinHi KHOMKKW Ta KHOMKa rnoyaTky/3yrnuHerHa (Man. 3)
KHOMKK Yacy npmbupaHHsa

KHOMKK pexxmnMiB npubupaHHa

KHOMKW WBMOKOCTI BEHTUNATOPA

KHomKa CTUKyBaHHSA

g~ wN =

NaHenb KepyBaHHSA OOK-CTaHLLil

1 Owcnnen 3 iHgvkaudiamu (Man. 4) yacy, aHsa Ta nporpamm
2  KHOMKW HaNalUTyBaHHA 1 BCTAHOBNEHHS

AK npautoe Bawi pobot

LLlo unctmntb Baw poboTt

Liboro poboTta obnagHaHo GYHKLUIAMMK, AKi pOBNATb MOro NpMaaTHUM ANa NpUbKpaHHa mignory y
Bawwin oceni.

PoboT 0cobnmnBo NigxoomnTb Ana NprubrpaHHa TBepaoi Mignory — Aepes’aHol, KaxenbHoi abo
niHoNeyMHoi. MoyKyTb BUHMKATWU NPOBNeMK 3 UMLLIEHHAM M'IKKX MOBEPXOHb, Hanpuknag KMnumis abo
KUIMMOBWX MOKPUTTIB. AKLLO B BUKOPUCTOBYETE pOobOoTa HA KMAMMI DO KMAMMOBOMY MOKPWTTI, Mif
Uac NepLUoro BUKOPUCTAHHS 3a/MLIanTecs NopyYy i3 H1M, LLLOB NobaunTn, Yu poboT 3MOoXKe
BropaTuncs i3 UMM TKMNoM nignorn. Harnsaag 3a poboToM TakoxK MOTPIGeH Nid Yac BUKOPWCTaHHS MOro
Ha Oy>Ke TeMHir abo 6McKydin TBepain Ninnosi.

Ak Ball poboT unctuTb nipsiory

Cuctema npmnbnpaHHsa

PoboT mMae 3-eTanHy cuctemy NpubmnpaHHa aas ePeKTUBHOrO OUMLLIEHHS MiANorn.

1 [OBi 6iYHi WiTKM gonoMaraioTb PO60TY MPMBUpaTy B KyTKaX 1 B3OOBMK CTiH. BOHM Tako
fonomararoTb BUaansaTy 6pyn i3 mignoru 1 npocyBaTth Moro 4o OTBOPY BCMOKTYBaHHsS (Man. 5).

2 Po6OT BNOBMIOE YACTUHKYM Bpyay Ta MepeHOoCUTb iX Yepes OTBIp BCMOKTYBaHHS B KOHTEHep AnA
Munny.

3 Pob6oT nocTtavaeTbcs 3 ToMMAaUeM CyXUX raHUYipoK, LLIO J03BOSISIE 3 X AOMOMOrol YMCTUTU TBepay
Mignory e perenbHiwe.

CxeMu pyxy nig yac npubupaHHa

Y perkumi aBTOMaTUUYHOIO NpUbKPaHHA PODOT BUKOPUCTOBYE GiKCOBaHY aBTOMATMYHY NOCTIAOBHICTb
CXeM pyxy AN ONTUManbHOro NPUBMPAaHHSA KOXHOT AiNAHKK KiMHaTW. BiH nocninosHo (Man. 6)
BVKOPUCTOBYE Z-MNOMibHY (3nr3aronodibHy) cxemMy, AOBINbHWIM PyX, MPUOMPAHHA B3A0BYK CTIHK Ta pyX
no cnipani. PO6oT NpoaoByKyE BMKOPWCTOBYBATU L0 MOCTIAOBHICTL CxeM AN NpubrpaHHa KiMHaTtu,
[OKW He pPO3pSaAnNTbCA akyMynaTopHa batapes, abo AOKM MOro He BUMKHYTb BPYUHY.

AKLLO Mif Yac UMKy npubrpaHHa poboT BUSBKTE OCOBNMBO 3abpyaHeHy OinaHKy, BiH nepenae B
peXXMM pyxy Mno chipani 1 yBiMKHe TypOOoLLBUOKICTb BEHTUNATOPA, WO 3abe3neunTm petenbHe
BuOaneHHsa opyay.

[MpuMmiTKa. KpiM TOro, MoyKHa CaMOCTIMHO BUOPATU KOXKEH PEeXXMM oKpeMo. [114 LibOro HaTUCHITb
BiOMOBiAHY KHOMKY Ha MyNbTi AXUCTaHUIMHOIO KepyBaHHA (AVB. 'Brbip pexxmumy npubrpaHHa') poboTa.
Peykumm, obpaHi BpyUHy, akTUBYIOTLCA NULLIE Ha KiflbKa XBUMWH. [1icns Liboro poboT NepeMmKaETLCA B
PEXXM aBTOMATUYHOIO NPUBMPAHHS.
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Ak Balu pob0oT yHMKaE nepenaniB BUCOTH

Ha oHi poboTa po3TalloBaHO TPW AATUMKKM NaaiHHA. BiH BUKOPWCTOBYE L AaTUMKM, L0 BUABAATA
nepenaam BUCOTU (Hanpuknan, cxoam (Man. 7)) Ta YHUKATU TX.

MprMiTKa. AKLLO POBOT NepecyBaETLCH AELLO HAaO KPAEM MiABULLIEHHS, LIe HOPMalbHO, 3AXKe Moro
nepenHin AaTyuyK NaaiHHA 3HAXOAUTHCA 32 BaMnepoMm.

YBara! Y pesikux Bunagkax gatumku nafiHHs MOXXYTb He BUSAB/IATU CXOAM UM iHLLII Nepenaaun BUCOTU
BYACHO. TOMY YBa)KHO CTEXTe 3a pO60TOM MPOTAroM NepLUmnx pasiB BUKOPUCTAHHS, i KONU BiH
npautoe 6ins cxopniB abo iHLLOT AiNAHKU 3 Pi3HULLEIO BUCOTU. BXKNIMBO perynsipHO YUACTUTU OaTUMKU
nagiHHA, Wo6 poboT Mir i Hagani NnpaBubHO (AUB. "YuLLeHHS Ta AorNA4') BUSHAUYUTU Nepexoaun
BUCOTU.

Mepen nepLLM BUKOPUCTAHHAM

BctaHoBNeHHA BiYHUX LLIiTOK
1 Po3nakynTe 6iuHi LWiTKK Ta NocTaBTe poboTa Aoropun AHOM Ha ctoni abo mignosi.
2 [pocyHbTe BiYHi LLITKM Ha cneLianbHi Banu, WO 3HaxoaAaTbCca Ha OHi poboTta (Marn. 8).

[MpumiTKa. MNepeBipTe, UM HANEXKHUM YMHOM Mia’eaHaHo BiuHi LLITKKW. BCTaHoBMOWTE X HA Banu Ao
dikcaLil 3 KnaLaHHAM.

BupaneHHa eTUKETKU 3 NynbTa AUCTAHUINHOINO KepyBaHHA

[yNbT AUCTaHUIMHOro KepyBaHHA Npautoe Big, baTapel Tabnetkosoro Tuny CR2025. Lo batapeto

3axMLLEeHO crneLianbHOo eTUKETKOI, AKY Nepen BUKOPUCTAHHAM NOTPRIOHO 3HATA.

1 3HiMITb 3aXMCHY eTUKEeTKY 3 BigaineHHa ana batapel nynbta AUCTaHLIMHOro KepyBaHHA. Tenep
(Man. 9) MoyKkHa BMKOPWCTOBYBATM MyNbT AUCTAHLIIMHOrO KepyBaHHS.

MinroToBka 0.0 BUKOPUCTAHHSA

BcTtaHOBMEHHA HA OOK-CTaHLUio

1 BcraBTe many BUAKy agantepa B po3’eM Ha OoK-cTaHUil (1). BctaBTe BUnKy-agantep y po3eTKy Ha
cTiHi (2) (Man. 10).
- 3’9BUTbCA AMCNNen OOK-CTaHLLT.

2 [locTaBTe OOK-CTaHLilo Ha rOpU30oHTaNbHY, PiBHY Mignory 6ina cTiHu.

MNMpumiTka. MNepekoHanTecs y BiOCyTHOCTI nepeLuKod abo nepenaaiB BUCOTY Ha BiocTaHi 80 cm
nonepeny, 30 cM NpaBopyd i 100 cm fiBopyd Bia AoK-cTaHuii (Man. 11).

Mopapna. LLlo6 gok-craHuisa 3anyuanacs Ha BUOpaHoOMy MiCLLi, MPUKPINiTh 11 40 CTiHM 3a
[OMNOMOIroi0 MBUHTIB ab0 OBOX LLIMATKIB ABOCTOPOHHBOT KNEMKOT CTPRIUKM.

BarknmBa iHpopMalLlia: pexxmm rmmboKoro cHy

PoboT He pearye Ha KoMaHau, Konu nepebyBac B pexkmnmi rMmbokoro cHy. LLIo6 nepesanyctntu
pPOBOTa, AKMIN NEepPebyBac B PeXKMI MUOOKOro CHY, BUKOHaWTe HaBeaeHi Hykue ail.
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1 HaTUCHITb KHOMKY NOUaTKy/3ynnHeHHa Ha POBOTI Ha OOHY CEKYHAY, LLO6 NepenTu 3 peXKuMy
FMMBOKOIrO CHY B PEXKUM OUiKyBaHHS.

2 KOPOTKO HATUCHITb KHOMKY MoyaTtKy/3yniHeHHsa Ha po6oTi (Masn. 17) abo HaTUCHITb L0 KHOMKY Ha
MyNbTi ANCTAHLIMHOIO KepyBaHHS, LLIOO6 NoYaTyi OUMLLLEHHS.

3 AKULO POBOT He MoUMHAE MPUBMPATK, BCTAHOBITL MO0 Ha Nig’eQHaHY 0O MEePEeXKi XMBAEHHS OOK-
CTaHLo, 06 3apaanTn akyMyIaTOpHY baTapeto.

AKLLO HATUCHYTA 1 YTPUMYBATU KHOMKY MOYaTKy/3yNMHEHHA MPOTAroM 5 cekyHa, poboT nepenae B

PEXKMM MMMBOKOro CHY. AKLLIO BaTapesa NOBHICTb PO3PAANTLCA, BiH TAKOXK Nepenae B pexmum

rMMBoKoro cHy. Hanpuknan, 6artapes MoXKe MOBHICTIO PO3PAAMNTUCH, AKLLIO POBOT HE MOYKe 3HaANTW

[OK-CTaHLLito.

3apanyKaHHaA

[1ig, Yac NepLUIoro 3apsaaykaHHs 1 Konv akyMynaTopHa batapes poboTa po3paanTbCcs, NpoLec
3apAaoXKaHHA ToBaTMe YOTUPKW ToOVHW.

PoboTa MoyKHa 3apsaaykaTy N1Lle Ha AOK-CTaHLLT (Bpy4Hy abo aBToMaTWYHO Mif, Yac BUKOPUCTaHHSA.

MpumiTka. Konm akymynatopHa batapes MOBHICTIO 3apsanTbCs, POHOT 3MOoXKe NprbupaT Nprban3Ho
NpoTAromM 120 XBUAKH.

ABTOMATUUHE 3apdAaaoXXaHH4A Hi,ﬂ, Yac BUKOPUCTAHHA

1 Konu poboT 3aKiHuuTb NpmnbupaTy, abo Konv 3anniumnTbcs nuie 15 % eHepril 6arape, BiH
aBTOMATWUHO LLIYKaTHMe OOK-CTaHLLilo A1 3apsaarkaHHs. Konm poboT LUyKae OoK-CTaHLLilo,
THOMKATOP Ha KHOMLL MoYaTKy/3ynnHeHHs CBITUTbca opaHesuM (Mar. 15).

2 Konu baTapes MOBHICTIO 3apsayKeHa, KHOMKa NnoYaTky/3ynMHeHHa 6e3nepepBHO CBITUTHCSA
3eneHuM.

3apagyaHHA Ha OOK-CTaHLLi

1 lMocTaBTe poboTa Ha Nif'eAHAHY 00 MEPEXi KMBNEHHA AOK-CTaHLilo (Man. 12).

2 KHOMKa noyatky/3ynmHeHHsa noyHe 6nmmaTn 3eneHnM. OCKinbKy poboT 3apamyKacTbca BrepLue, Ha
omcnnel poboTa BioobparkaeTbca iHAMKATOP 3apaaorkaHHa (Man. 13).

3 Konu barapes NnoBHICTIO 3apsaayceHa, KHOMKa nodartky/3ynmHeHHs besnepepsHo (Man. 14)
CBITUTBLCA 3E€MEHVM.

BukopuctaHHa poboTta

MinrotoBKa KiMHATW 00 LMKNY MPUBUPaHHS

Mepen TMM AK BMUKATK poboTa A/ 30iMCHEHHS LIMKY NPUOMpaHHA NepeKkoHamTecs, Lo Ha Mianosi
HeMa€e KpUXKIMX 1 nerkmx npeamMeTiB. TakoyK MprbepiTsb i3 nignory B kabeni v opoTu.

DYHKLT KHOMKM noyaTKy/3yNnHeHHs

KHOoMKa noyaTtky/3ynuHeHHA Mae HacTynHi GyHKLii (Man. 16):

AK HATUCKATUN KHOMKY K pearye po6oTt

noyarky/3ynuHeHHs

HaTUCHITL 1 yTpUMyMTE KHOTKY Po60T NepeKnioyaeTbcs 3 PeXKUMY CHY B PEXKNM
noYaTKy,/3yrnMHeHHsA MPOTArOM OUiKyBaHHs

1 cekyHOM




KOpPOTKO HATUCHITb KHOMKY

MOYaTKY/3yNMUHEHHS.
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Po60T noumHae abo 3aKiHUy€e OUNLLIEHHS

HaTUCHITb 1 yTpUMyMTE KHOMKY

MOYaTKY/3yNUHEHHA NPOTArOM 5 CeKyH[,

Pob0OT BMUKAETbCA 2B0 BYMUKAETHCS.

CurHanu iHTepdency KopmcrtyBaya Ta IXHE 3HAUYEHHSA

Po6B0OT OCHALLEHUI OWCTINEEM, a KHOMKA MoYaTtKy/3yniHeHHs noaac CBitnosi curHanu. Y HaseneHin
HYKUEe Tabnumui NoacHeHi 3Ha4YeHHa CUrHauTiB.

CurHan Onuc curHany

3HayeHHa curHany

KHOMKa NoYaTKy/3yrmMHeHHs NMoCTIMHO CBITUTHCA
3e1eHNM.

PoboT rotoBuin 00 NPUbUPaHHSA.

KHOMKa noyatky/3ynuHeHHsa NosinbHo 6rmMmae

3eneHrM, ancnnen poboTa NoKasye pyxiMBe CUHE

carBo (IHOMKATOP 3apPAOyXKeHHs).

Po60T 3apamKacTbcs.

KHomMKa noyaTky/3ynmHeHHa NocTimHo CBITUTLCA
OpPaHKEBVIM.

Hu3bKK1in piBeHb 3apany
aKyMyNATOPHOT baTapel, poboT LUyKaE
[OK-CTaHLLito.

KHomMKa noyaTky/3ynmHeHHa NocTimHoO CBITUTLCA
UEPBOHUM.

AKYMYNATOPHY BaTapelio Mamxe
PO3PAIMKEHO.

KHOoMKa noyatky/3ynuHeHHsa NocTiMmHO CBITUTLCA
UepPBOHUM, AUCMNen Bioobparkae Ko MOMUIKN.

MepernaHbTe Tabnuuio Koais
MOMUNOK HKYE, LLI0B PO3YyMiTK
3HAYEHHA MNeBHOMo Koay.

Koou nomMmunok

Kop, nomunkn

MoxknuBa npuumHa

PiwleHHa

El Koneca 3abnokoBaHo 3abepiTb poboTa Bif, Nepelkoan Ta
HATUCHITb KHOMKY "Moyarky/3ynmHeHHa", oo
BiAHOBUTM NPUBVPAHHS.
E2 BepxHio KpULLIKY abo BcTtaBTe KoHTerHep Ona nuny Ta BCTaHOBITb
KOHTerHep oA MUy He  BEPXHIO KPULLIKY Ha poboTa HanexHUm
BCTAQHOB/EHO YMHOM. KoL, MOMUIIKM @aBTOMATUYHO 3HWKHE 3
HaNeXxHUM YMHOM ouncnnesq.
E3 bamnep 3abnokoBaHo 3abepiTb poboTa Bin, Nnepeluxkoan. Koa
MOMWIIKM @aBTOMATUYHO 3HWKHE 3 Ancnnes.
E4 Pobota nigHanm 3 [NocTaBTe poboTa Halad Ha nignory, Lob
nignoru 3HUK KOO, MOMUNKA.
E5 Konip nignorv HagTo [NocTasTe poboTa Ha CBITAiLlY nignory.
TeMHUIN [MouncTbTe AaTUMKK NagiHHA.
E6 [Mpobnema 3 baTtapeeio  3BepHiTbca 4o MicueBoro LieHTpy

0bBCNyroByBaHHA KIMEHTIB, LLOO YCYyHYTH
npobnemy.
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Peakuia Ha nneckaHHA

AKLLO BM BTpaTnM poboTa 3 Noss 30pY, MOyKeTe 3HanT1 MOro, NnecHyBLUW B OONOHI oaunH pas. PoboT
BiAMOBICTb 3BYKOBUM CUMHa/IOM i MiACBITUTL YCi MIKTOrpamMm Ha CBOEMY AMCrnel.

Peakuis Ha NneckaHHs akTUBYETLCS, KOM POBOT NepexoamTb Y PEXKUM CHY B TaKMX CUTyaLlisx:

- Pob6oT npunnHUB NpUBMPaHHSA Yepes3 MOMMUIIKY.

- PobBOT He 3HaxoamTb OOK-CTaHLUilo BNPOAoBK 20 XBUINH.

3anyck i 3yrnmHKa

1 HatucHiTb KHOMKY NoYaTKy/3ynmnHeHHa Ha poboTi (Man. 17) abo NynbTi AUCTaHLINHOro KepyBaHHA
(Man. 18). KHomMKa noyaTky/3ynMHeHHA NOCTIMHO CBITUTHCA 3e/1eHMM, POBOT NoUMHAE Npubrpartu.

2 PoboT Nprbupac B pexxymMi aBTOMatMYHOro NpubrpaHHs, OOKW He po3psaanTbea batapes. Y
peXkrmi aBTOMATUYHOIO NMPUOBMPAHHA BiH LIMKMYHO pyXaeTbCs 3a Z-NoaibHOo0, AOBINbHOIO CXeMOolo,
B3[00BX CTiH i 3a cnipanbHoo cxemoto (Man. 6).

MpurmiTKa. LLLo6 BMBpaTV BAACHUIN PEXXNM MPUOMPAHHS, HATUCHITb OOHY 3 KHOMOK PEXMMY Ha
nynbTi K abo Ha poboTi (amB. 'Bubip pexxnmMy npnbupaHHs').

3 Konu 6aTtapes po3pAaamTbCs, KHOMKA NoYaTKy/3ynMHEeHHs 3aCBiTUTbCA YEPBOHMM, a POBOT
LUyKaTrMe OOK-CTaHLUilo Ana 3apagxkaHHa (Man. 15).

4 TaKOYK MOYKHA HATUCHYTK KHOMKY MoYaTKy/3ynMHeHHs, LWo6 nepepBati abo 3yNUHUTY LMK
NPUBMPAHHS. FKLLIO HATUCHYTM KHOMKY MOYaTKy/3yMMHEHHSA LLe pas, KOW akyMynsaTopHa 6aTtapen
MICTUTUME LLIe OOCTATHBO eHepril, POBOT NPOAOBKUTL POOOTY B PEXKKMMI aBTOMATUYHOIO
NPVOMPAHHSA.

5 LLo6 noBepHyT1 poboTa Ha OOK-CTaHLUilo Nepemn TUM, K akyMynaTopHa baTtapesn po3psamTbes,
HaTUCHITb KHOMKY CTUKYyBaHHSA Ha NynbTi [K. Yci 3Ha4KM Ha aMcnnei poboTta 3HVKHYTb, OKpPiM
3HAUKa JOK-CTaHUii, AKNUI CBITUTUMETHCA CUHIM Nif, Yac ycTaHoBNEeHHA Ha OoK-cTaHuito (Man. 19).

Bubip pexxmmy npnbmnpaHHa
KpiM aBTOMaTUYHOro NpMBUpPaHHS, Ler poboT Ma€e YoTUPK OKPEMi PEXKNMI NPUBUPAHHS, AKI MOXKHA

aKTMBYBATM BiANOBIOHOK KHOMKOIO Ha MyNbTi AMCTaHLUIMHOIro KepyBaHHa abo Ha pPoboTi.

MpuMiTKa. Pexxmmi, obpaHi Bpy4Hy, aKTUBYIOTbCS NMLLE Ha KiflbKa XBUAWH. [1icns Lboro poboT
NepeMNKAETLCA B PEXKMM aBTOMATUUHOIO NPUBUMPaHHS.

Pe)xum npnbunpaHHa 3a Z-noaibHo cxemMoto

Y pexxumi NpubupaHHa 3a Z-NogibHO CXeMolo pyXy POBOT YNCTUTL MiAN0ry, BUKOHYIOUM Z-Noai6Hi
neTni No KiMHaTI ANa ounLLEeHHS BenrKknx ol (Man. 20).

Pe)Xum npnbunpaHHa 3a AOBiNbHOI CXEMOI0

Y UbOMY pPeXXmnMi pobOT NPUBUPAE KIMHATY 3a 3MiLLAHOI0 CXeMOI0 PYXY Mo Npamin i HaBxpecT (Man. 21).

Pe>xnm npnbupaHHsa 3a CXeMoIo Pyxy B3O,0BXK CTiH

Y UbOMY pPeEXXMMI PODOT PYXAETHCA B3AOBXK CTiH KIMHATV AN AOAATKOBOro npubunpaHHa (Man. 22)
OiNAHOK nopsaAa 3i CTiHAMM.

Pe>xnm npnbupaHHsa 3a cxeMolo pyxy no cnipasti

Y UbOMY peXXmMMi pobOoT PyxaeTbCca No cripasi, Lob NpmbupaTy HeBenuKi OiNAHKW. AKLLO AATUMK Nuy
BMABNAE 3a0pyaHEHH:A, pOoOOT aBTOMATUUHO BMUKAE TypboLLBMAKICTb (Man. 23) BeHTunaTopa.
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PyuHe KepyBaHHA

1

3a 40MOMOIro KHOMOK 3i CTPiNIKaMm Bropy, BHW3, NpaBopyY i NiBOpyY Bif, KHOMKK
novaTky/3ynmnHeHHa Ha nynbTi K MOXHa KepyBaTn pyxoM poboTa no kimHati (Marn. 24).

MpuMiTKka. ByabTe 0beperkHi, Konu Mig Yac pyYyHOro KepyBaHHsS POBOT 3HAXOAUTLCS BAN3BKO A0
rnepenagy BMCOTU abo CXomiB.

MprMiTka. OYHKLIIS BCMOKTYBaHHA Ta 6iUHi LLITK NpaLLIooTh TiNIbKX TOMI, KON poboT pyxXaeTbca
Briepen. KHomKy pyxy NiBopyY, NpaBopyy abo Hasan npusHadeHi Tinbku Ana MaHeBpyBaHHS
poboTa.

BUKOPUCTaAHHSA KHOMOK Yacy NpubupaHHa

3a 3aMOBUYBaHHSIM POBOT NPUBMPAE B pPeXKUMi aBTOMATUUHOIO MPUBUPAHHS, OKWN He
pPO3PAANTBCA aKyMynsaTopHa batapes. Toai BiH aBTOMATUYHO MOBEepPTAETbCA A0 AOK-CTaHLT AKLWO
BV BMOPanu iHLWIWIM peXXUM NpUBMpaHHS (OMB. HUXKYE), LLIOD MOBEPHYTUCH B @BTOMATUUHWIA PEXKNM,
HATUCHITb KHOMKY MakCHUMalnbHOIro Yacy NpubupaHHsa Ha NynbTi ANCTaHUinHOro KepyBaHHsa (Man.
25).

[HLLH KHOMKM Yacy NpubrpaHHa Ha NynbTi 403BONSAIOTL POOOTY NpaLoBaTh NpoTaromM 60, 45 i

30 xBunuH BignosigHo (Man. 26). IHAMKaTop Yacy OUMLLEeHHA Ha OuMcnnel Nokasye 3agaHe ansa
LLIbOro NapameTpa 3HadveHHA. Konm yac cnnvee, poboT MOBEPHETHLCA Ha AOK-CTaHLLilo Ans
3apsaaXKaHHa. 3HAYOK OOK-CTaHLUiT Ha AMCINET 3MiIHWUTL KOMiP Ha ACKPaBO-CUHIN.

Ak BM He xoueTe, 11106 pobOT MOBepTaBCA A0 AOK-CTAHLIT MiCNA 3aBEPLUEHHSA LIMKAY
NPUBUPaHHS, OBiYl HATUCHITL KHOMKY Yacy NpUOMpPaHHNA. 3HAUOK CTUKYBAHHSA 3HUKHE 3 AMCnnes.
LLlorHo cnnuBe yac npubupaHHs, poboT 3yMMHUTHCA.

PoboTa 3 goK-CTaHLli€Elo

BcTaHoOBNEHHS Yacy rogMHHUKA Ta OHS

AKLO Bu barkaeTe BUKOPUCTOBYBATU NPOrpaMu NpnbupaHHs, NoTpioHO CroyaTky HanaluTyBaTti Yac
FOOVHHMKA Ta AeHb TWXKHS Ha ANCMNET OK-CTaHLLT.

[MpuMiTKa. 300paXKeHHS, AKi BiANOBIAAIOTH OMMCAHNM HXKUYE KPOKAM, MOYKHA MeperaHyTu Ha
CTOPIHKaX Y KiHLi MoCibHMKa.

1

(o]

HaTWCHITb KHOMKY BCTAHOBMEHHS. IHOAMKATOPU PEXXMMY BCTAHOBNEHHS Ta Yacy rogMHHKKA NOYHYTb
onnmaTu.

HaTUCHITb KHOMKY BCTAHOBAEHHS OauH pas. [ouHe bnMmMaTy iHAMKaLa roanHM.

3a [00MoMOrolo KHOMOK "+" 1a "-" Ha AOK-CTaHLiT BCTAHOBITb roAMHY. YCTaHOoBNeHa roguHa
BigobpasnTbca Ha gmucnnei.

HaTWCHITb KHOMKY BMOOPY, LWOOG NiaTBEPAMUTV BCTAHOBAEHY roAuHY. MouHe bnmrmMaTt iHamMKaLis
XBUIWH.

3a 4OMOMOro KHOMOK "+" Ta "-" Ha AOK-CTaHLii BCTAHOBITb XBUNUHW. BCTaHOBNEHT XBUAVHW
BinoO6pas3ATbca Ha aucnner.

HaTUCHITb KHOMKY BMBOPY, LLOG NiaTBEpAUTM BCTAHOBNEHI XBUMMHK. [TouHe BnumaTy iHayKawisa
"Su", LLLO O3HaYaEe Hedinto.

3a 4OMOMOrolo KHOMOK "+" Ta "-" Ha JOK-CTaHLiT BCTAHOBITb MOTOUYHUIN OEHDL TUXKHA.

HaTWCHITb KHOMKY BMBOPY ANA MNiATBEPOYXKEHHS LIbOro OHA TUXKHS.

HaTUCHITb KHOMKY BCTAHOBAEHHS, LLOO MiATBepAUTY HanalUTyBaHHSA Yacy roaMHHMKa Ta AHA
TUKHS. ObKraBa IHAMKATOPW PEXKMMY BCTAHOBNEHHS Ta Yacy roAnHHKKA nepectaHyTb bnmmaTi in
CBITUTUMYTbCSH MOCTINHO.
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MporpamyBaHHA YaCcTOTU NPUBUPAHHSA

AKLLO By BCTAHOBWMM Yac i OeHb TUXKHA Ha OMCNNET OOK-CTaHLLT, MOYXKHA 3anporpamyBaTt YacToTy
npubupaHHa ana poboTa.

MpUMITKa. 306parKeHHS, AKi BiANOBIAAIOTb OMVCAHUM HMKUE KPOKAaM, MOXKHA MepPernaHyTu Ha
CTOPiHKax y KiHLIi MOCIBHMKA.

MOoXnmBi Taki BapiaHT NporpamMmyBaHHS:

Mporpama IHouKauii Ha gucnnei

MpubrpaHHa WwoaHs CBiTAaTbCA iHOMKALUIT BCiX OHIB

MpubrpaHHa B byaHi AHi CBiTATbCA iHAMKaLT Big "Mo" (MoHeainok) oo "Fri" (m'atHMUA)

MpubrpaHHa 2 aHi nocninb CBITATLCA iHAMKALIT 2 AHiB, HanpwKnag "Fri" (MaTtHuus) 1 "Sa”
(cyboTa)

MprbrpaHHa 1 AeHb Ha TYyKAEeHb CBiTUTbCA iHAMKALiA BUBpaHOro AHA

1 HaTWCHITb KHOMKY BCTAHOBMAEHHS. IHOAMKATOPW PEXXMMY BCTAHOBEHHS Ta Mporpamm NpnbrpaHHa
MOYHYTb GAMMaTK.

2 HaTUCHITb KHOMKY BCTAHOBNEHHSA OAMH pas. lMouHe bnmumMaTt iHaMKaLisa roauHun.

3 3a 40MnoMoroto KHOMoK "+" 1a "-" Ha AOK-CTaHLiT BCTAHOBITb roAvHKW. BcTaHoBneHa rogmMHa
BiOO6pa3nTbCA Ha Ancnnei.

4 HaTnCHITb KHOMKY BMBOPY, LWOO NiagTBEpaUTY BCTAHOBNEHY roauHy. MouHe bnmmat iHgmMkauia
XBUMWH.

5 3a [0onoMoroto KHomok "+" 1a "-" Ha OOK-CTaHLUiT BCTAHOBITb XBUTMHW. BCTAHOBNEHI XBUTMHMN
Binobpas3AaThbca Ha gucnnel.

6 HaTMUCHITb KHOMKY BMOOPY, LLIOO NiaTBepanTM BCTAaHOBNEHT XBUNWHW. [TouHe banmaT iHOyKaLia
"Su", WO O3HaYaEe Hedinto.

7 3a 40MoMorolo KHomMok "+" 1a "-" Ha AOK-CTaHLii MOYKHa NepemMyKaT nporpamMm NpubrpaHHsa
(oocTynHi BapiaHTW MporpamyBaHHa Ave. y Tabnuii BuLLe).

8 HaTucHiTb KHOMKY BMBOpY Ana MinTBepayXeHHs BMOpaHoi nporpamu.

9 HaTUCHITb KHOMKY BCTAHOBNEHHS, 06 NigTBepanTu NporpamMyBaHHa. Obyasa iHoMKaTopu
peXxrMy BCTAHOBMEHHSA Ta MporpamMuy NprbrnpaHHa nepectaHyTb bnmMmaT n CBITUTUMYTbCA
MOCTINHO.

10 Konu Bu BCTaHOBUTE NporpamMy npubupaHHsa, Ha amcnnei BinobpasmnTbca iHaMKaTop NporpamMm
NpPrbMpPaHHA Ta BUBpaHuin AeHb abo AHi. AKLLO By 3anmumTe poboTa B pexkmMi ouikyBaHHS 3
MOBHICTIO 3apsAXKeHO akyMynaTOPHOK BaTapecto, BiH NovuHe NprbrpaT B 3anNporpamMoBaHmnii
uac y 3anporpamMoBaHni AeHb abo aHi.

KHOMKW LWBUAKOCTI BEHTUNATOPA

3a 4OMNOMOrol0 KHOMOK LLBUAKOCTI BEHTUAATOPA MOYKHA 30iMblLUyBaTH LUBUAKICTE 0bepTaHHs:
BEHTUNATOPA A0 TypHOLLBMAKOCTI @bo B3arani BUMMKaTU Moro. HanawTyBaHHs 3a 3aMOBUYYBaHHAM —
3BMYanHa LWBWAKICTb 0bepTaHHa BeHTunATopa (Man. 27).

1 HaTWCHITb L0 KHOMKY, LLOO BUMKHYTU BEHTUAATOP.

2 HaTUCHITb Lo KHOMKY, W06 YBIMKHYTV BEHTUNATOP Y PeXXMMIi 3BMUYAHOT LLIBUOKOCTI.

3 KHomka "Typ60" 36inbLUyeE LUBMOKICTb 0bepTaHHA BEHTUNATOPA.

BUKOPUCTaAHHA MPUCTOCYBAHHA A9 CYXUX FAHUYipOoK

MPUCTOCYBaHHA ANA CYyXMX FAHYipOK — Lie GYHKLA, Lo A03BONSE Npubrpat TBepay nianory 3
BUKOPUCTAHHAM CYXMUX raHUipOK.
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[MpUMITKa. AKLLO BUKOPUCTOBYBATW MPUCTOCYBAHHA A1 CYXUX FTAHUYIPOK, MOXKYTb BUHUKHYTK
npobaemy 3 MEPETUHOM MOPOTY Ta YMLLIEHHAM KUIVMIB.

MigroToBKa NPMCTOCYBAHHA 151 CYXUX FAHYipOK 0,0 BUKOPUCTAHHSA

[MNepeBepHiTb poboTa Aoropy AHOM i NocTaBTe MOoro Ha Mianosi abo Ha cToni.

1 TloknagiTb Cyxy raH4Yipky Ha CTin, a NPUCTOCYBaHHA ANA CyXMX raHUYipOK NoKNaaiTe 3Bepxy, Lo
Moro A3nykm ana dikcauii oynm nosepHyTrMm 0o Bac (Man. 28).

2 3arHite obrapa KiHLi Cyxoi raHuYipKy HaBKOMO MPUCTOCYBaHHA Ta 3adikCcymTe Cyxy raHuyipky Ha
HbOMY, MPOLUTOBXYOUM DoKW dikcaLily BuUiMKkK1 (Man. 29).

3 BcraBTe a3nyokK ana Gikcallii NpncTocyBaHHA ANa CyxMx raHYipoK B OTBIp 0apasy 3a KoecoMm 3
ofHoro 6boky poboTa Ta NpocyHbTe 00 dikcauii, DoKW He NponyHae knauaHHa. NMoTiM NoBTOPITh L
i1 3 iHworo 6oky (Man. 30).

4 TloBepHiTb poboTa ¥ MOCTaBTE MOro Ha Nianory Ha Koneca, Wob NprcToCyBaHHS i3 CyXoto
raH4YipKoIO TopKanoca nignoru.

BuKopucTaHHsa po60oTa 3 NPUCTOCYBAHHAM OJ19 CYyXUX raHYipoK

Konu BCTaHOBNEHO NPUCTOCYBAHHA O/15 CyXMX raHUYipOK, poboTa MOYKHA BUKOPWUCTOBYBATU B OyOb-
AKOMY peXkmmi Ta Ha BCiX TMnax TBepaol nianorn. He BUKOpUCTOBYIMTE NPUCTOCYBAHHA A5 CYyXMX
raH4yipoK Ha Knnmmax abo KUIMMOBKX MOKPUTTSX.

3HiMaHHA MPUCTOCYBAHHS i3 CyX0I0 raHYipKOIO

1 3HIMITb MPUCTOCYBAHHS i3 CYXOIO MAHYIPKOIO, AK TifbKW 3aBepLumnTe BUTUPaTK nignory. Ona uboro
rnepeBepHiTb PoboTa OOropu AHOM i MOCTaBTe MOro Ha nignory abo Ha cTin.

2 [locyHbTe OAuH KiHeLlb MPUCTOCYBAHHS ONS CYyXMX FaH4YipoOK y HANpPSAMKyY 40 Koneca 3
NPOTUNEXKHOIo BoKy poboTa Ans Po36noKyBaHHS. [NoTiM 3HIMITE NpUcTOCYBaHHSA 3 poboTa (Man.
31).

3 AKLLO raHyipKa 3aHaaTo bpyaHa ana noaanblloro BUKOPUCTaHHS, BUTArHITL 6noku dikcauii 3
MPUCTOCYBAHHA 19 CYXMX FAHYIPOK i 3aMiHiTb raHuipKy.

[pumMiTKa. He MoXKHa MUTK abo NPOMMBATM CyXi FaHUYIPKM.

BukopucrtaHHa 6noka "HeBungmma cTiHa" (nmwle mopaenb
FC8822)

Brnok "HeBuaMMa CTiHa" MOXKHA BUKOPUCTOBYBATW, LLIOD 3anobiratn Bxoay poboTa B KiMHATY UM Ha
THLIY OiNAHKY, KYOW MOMY He MOTPIbHO 3axoamTu.

BctaHoBneHHs 6aTapen y 650K "HeBuauma ctiHa"

Bnok "HeBMAaMMa CTiHA" XXNBUTbLCA Bif YOTUPBLOX baTapen AA.

1 HaTtucHiTb OBa Baykeni po3tioKyBaHHA BHU3Y Ha 3aHin KpuvLlLi (1) i NOCyHbTe 3aQHI0 KPULLIKY
noropwu, Wob 3HATK 1T 3 6noka "HeBmamma ctiHa" (2) (Man. 32).

2 Bi3bMiTb UOTMPU HOBI BaTapei TNy AA 3 yNakOBKKM Ta BCTaBTE 1X y baTapenHni Biacik bnoka
"HeBuamMma ctiHa" (Man. 33).

[MpumiTKa. MNepeBipTe NpaBWNbHICTb Po3TalllyBaHHS NomociB "+" i "-" 6aTtapewn.
3 BcTaBTe 3a0HI0 KPULLIKY B1oKa "HeBuauma ctiHa" Ha micue (Man. 34).

PosTallyBaHHA 6/1oKa "HeBuamMma cTiHa" ansa 3yrnmHeHHsa poboTa

1 [MocTaBTe BNOK y MiCLi, 3a MeXi AKoro poboTy 3ab60POHEHO 3axoanTy (Hanpuknan, 6ina BigKpUTKX
nBepen y KimHaty, ge poboTty (Man. 35) 3abopoHeHo OoCTyn).

2 VYBIMKHITb 610K "HeBMaMMa CTiHA" 3a 4OMNOMOrolo nepemmnkaya "yBiMK./BUMK." Ha BEPXHin yacTuHi
npuctpoto (Man. 36).
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3 3anycTiTb poboTa.

4 Konu poboT niginae 3aHaaTo 6mM3bKo 40 610Ka "HeBuaMMa cTiHa", iHguKkaTop Ha 6noui noyHe
BnMMaTK 1 BNoK NoyHe BUNPOMIHIOBATK My4YOK iHbpavepBOHKMX NpomMeHiB. Lien nyuok
iHDpPaYepPBOHMX MPOMEHIB 3MYCUTb POBOTa 3MIHUTK MapLUPYT i BiginTn nogani Big 6bnoka
"HeBuamMmMa ctiHa" (Man. 37).

MpumiTKa. AKLLO B BUKOPUCTOBYETE BNOK "HEBMAOMMA CTiHA", perynapHo nepesipanTe, UM 0oCTaTHbO
3apsaoykeHi baTtapel. Lle MoykHa 3pobuTr, BUMKHYBLLIM Ta BBIMKHYBLLV B/10K "HeBMAMMA CTiHA" 3HOBY.
AKLLO 3apsaay baTapen oCTaTHbO, Ha BOoLL "HeBMAYMA CTiHA" Ha KOPOTKMIN Yac 3acBITUTbLCS
CBITNOOIOOHNI THOVMKATOP.

UnweHHAa Ta pornan,

OYunLLeHHA po60Ta

[0na ebeKTUBHOrO NPUbUPaHHA HEOOXiAHO Yac BiO Yacy YNCTUTY OaTUYNKK NaaiHHA, Koneca, 6iuHi

LLIITKM Ta OTBiP BCMOKTYBaHHSA.

1 TllocTtaBTe poboTa NOropu AHOM Ha PIBHY MOBEPXHIO

2 3a 40MnoMorolo LLITKM 3 M'AKMM BOPCOM (HanpwrKknagd, 3yOHOT LLITKM) nouncTbTe gaTumkm (Man. 38)
naaiHHa Big nuny abo nyxy.

MprMiTKa. BaykKNnBo perynapHo YMCTUTU AQTUMKM NaaiHHS. AKLLO AATUMKM NafiHHSA 6pyaHi, poboT
MOXKe He BM3HAYUTU 3MiHY BUCOTW 2b0 CXOOUHKM.

3 33 40MNoMOrolo LLITKM 3 M'AKKM BOPCOM (HanpuvKiagd, 3yOHOT LLITKM) MOYUCTbTe NepeaHe 1 BOKOBI
koneca (Man. 39) Big, nuny abo nyxy.

4 1106 NoUnCTUTM BIYHI LLITKK, Bi3bMIiTb 1X 3a LLETUHY 1 3HiMiTb i3 BaniB (Man. 40).

5 Bupanitb Nyx, BONOCCA Ta HUTKW 3 BaNiB 1 BIUYHKX LLITOK 3a JOMOMOIro MAKOT LLITKK (Hanpuknaa,
3yOHOT LLITKM) abo TKaHUHK (Man. 41).

6 [lepeBipTe, UM Ha BIYHUX LLITKAX i HUMKHIN YacTUHI poboTa HEMAE KOOHMX TOCTPUX NPpeaMeTiB, AKi
MOXKYTb MOLUKOOUTU MiASory.

7 Lob 3HATM HacaaKy NOoTPiMHOI Afi XL, BCTaBTe nasbLli B OTBOPW HA HVYKHIM naHeni poboTa. Lii
CTPINKM BKA3YIOTb HA OTBOPW. HATUCHITb 3aTUCKK, AKi YTPUMYIOTb HAcaaKy NoTpinHoT A, o6
BVBINbHUTK iX 3 oTBOPIB (1). Micna Luboro NOTArHITh HAacaAKy NOTPINMHOT Al Bropy B HANPAMKY Big
poboTa (2) (Man. 42).

8 [louncTbTe OTBiP BCMOKTYBAHHA M'AKOIO LLITKOO (HanpuKknad, 3ybHolo LWwiTkoto) (Man. 43).

9 TTOBHICTIO OUMCTBTE HacaAKy MOTPIMHOI Oil, Neply HiXX moBepTaTw i Ha MicLe.

10 LLIo6 ycTaHoBUTK HacaaKy NOTPinMHOT Aif, cnoyaTKy BCTaBTe MeHLLi BUCTYMNY Ha nepeaHin YyactnHi y
BY3bKi OTBOPM 3 Byb-AKOro oKy nepefHboro koneca (1). MoTiM HATUCHITh 3aTUCKKM HACaOKM
noTpinHoT A, Wo6b 3adikcyBaTh ix B OTBOPAX Ha HUyKHIM NaHeni poboTa (2). HapeluTi
nepekoHamTecs, Lo HacadKa Bce Lie Moye BinbHO (Man. 44) pyxaTncs Ha Kinbka mMiniMeTpis yBepx
i BHU3.

11 3HoBY (Man. 8) BCTaHOBITb BiuHi LLITKK Ha cneuianbHi Banwu, L0 3HaXoOAaTbca Ha AHi poboTa.

CnopoOXXHEeHHS N OUNLLLEHHA KOHTenHepa a4a nuny

CrNOPOXKHITh 1 MOUNCTLTE KOHTEMHEP ONA NUNY, KONW IHOAMKATOP 3aNOBHEHHS KOHTEHepa ONA Ny

MOCTIMHO CBITUTLCA.

1 3HIMITb KPULLIKY.

2 TTiOHIMITb PYYKY KPULLKKU KOHTeHepa A9 MUY 1 BUTAMHITb KOHTEMHeP a4 Ny 3 Moro
BioOiNneHHs.
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[MpumiTka. Burmatour abo BCTaHOBMIOUN KOHTENHeP Aaa nuiy, byabte obeperkHi, Lob He
MOLLUKOAUTY onati BeHTUASTOPa ABUNYHa.

3 O6eperkHO MiOHIMITb KpULLIKY KoHTerHepa ana nuny (1) i BunMiTe ¢inbtp (2) (Man. 45).

4 BWTpYCiTb BMICT KOHTEMHepa A8 N1y Had, CMITHUKOM, LLO6 CMOPOXKHUTK Moro. MNouncTsTe GinbTp

i BHYTPILLUHIO YaCTUHY KOHTerHepa ans nmny raH4yipkoto abo 3yOHOIO LLIITKOK 3 M’AKMM BOPCOM.
[MOUYnNCTBTE TAKOXK OTBIP BCMOKTYBAaHHA Ha OHI KOHTeMHepa o714 nuny.

YBara! He muiiTe KoHTenHep ona nuny 1a ¢inbTp Boaolo abo B NocyaoOMUMHIA MaLLWHI.

5 Bcraste ¢inbTp Hazan y koHtenHep ang nuny (1). NoTiM BCTaHOBITb KPULLIKY HA KOHTerHep ans
nuny (2) (Man. 47).

6 [locTaBTe KoHTerHep aNa Nuny Hasan y BioaineHHs Onsa KoHTemHepa Ta BCTaHOBITb BEPXHIO
KpULLKY Ha poboTa (Man. 48).

YBara! 3aB)xau nepeBipanTe, Un BCTaBIEHO BCcepeayvHi KOHTernHepa ana nuny oinbTp. AKWwo
BMKOPUCTOBYBATU poboTa 6e3 $inbTpa B KOHTENHepi Ana nuiny, ABUryH 6yae noLuKOAYXeHO.

3aMoBJIeHHs Npunapas

LLlo6 npuabaTtn Nnpunanns v 3anacHi YacTuHn, BiosinanTe Be6-cant www.shop.philips.com/service
abo 3BepHiTbca o annepa Philips. Bu Takoyx MoxkeTe 3BepHyTUCS 00 LeHTpy obcnyroByBaHHs
KnieHTIB Philips vy cBOM KpaiHi (KOHTakTHY iHbOopMaLLiio LLyKanTe B rapaHTinHOMY TanoHi).

3aMiHa

3amiHa ¢inbTpa

3aMiHanTe GinbTp, KoK BiH OyyKe bpyaHU abo NoLKoaXKeHU. HoBurin Habip ¢inbTpiB MOXKHA
3aMOBUTK 3@ HOMepPOM apTuKyny FC8066. BKkasiBKM LLIOOO BUMMaHHA GinbTpa 3 KOHTenHepa ona nuny
Ta MOro BCTAHOBMEHHS B KOHTEMHEP A9 Ny YnTamTe B Niapo3aini "CrnopoyKHEHHS N YNLLEHHSA
KOHTerHepa onsa nuny" posainy "YnuleHHsa Ta gornan”.

3aMiHa 6iYHUX LLITOK

3 yacoM 3aMiHiTb BiUHI LLITKK ONa 3abe3nedyeHHa HaNexXHVX pe3ynbTaTtiB mpubupaHHa.

3aBXau 3aMiHonTe BiYHT LLITKK, KOMY MOMITUTE Ha HUX O3HAKM 3HOLLEHHSA UM MOLUKOOMKEHHA. TaKox
paamMMo 3amiHioBaTV OgHOYACHO 0BMABI BIUHI LLITKW. 3anacHi BiUHi LLITK MOXKHA 3aMOBUTU FK
YaCTMHY 3anacHoro Habtopy FC8068. Lien Habip TaKoyK MiCTUTb ABa GinbTpa n TP CYyXMX raHYipKu.

1 LLo6 3aMiHUTK BiUHi LWITKK, Bi3bMiTb CTapi BiUHI LLITKM 33 WETUHY Ta 3HiMIiTb X i3 BaniB (Man. 40).
2 BcTaBTe HOBI BiUHI LLiTKM Ha Banu (Man. 8).

3aMiHa CyxXmx raH4yipok

Tenep MoyKHa 3aMOBIATU HOBI Cyxi raHuipKun. BoHM BXOOATb 40 CKNaay 3anacHoro Habopy FC8068,
AKMIN TAKOXK MICTUTb OB1 6iYHi LiTKK 1 ABa dinbTpa.

3amiHa baTtapei nynbTa OUCTAHLLIMHOIO KepyBaHHSA

[ynbT AUCTaHLUIMHOIO KepyBaHHsA NpaLlloe Big batapel Tabnetkooro Tnny CR2025. 3amMiHionTe
H6arapeto, KoM POBOT NepecTaHe pearyBaTvl Ha HATUCHEHHSA KHOMOK Ha NyNbTi AUCTAHUINHOMO
KepyBaHHSI.
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1 TpwmanTe NynbT ANCTAHUIMHOIO KepyBaHHA A0Oropy AHOM. HaTUCHITh KHOMKY pO30M0KYyBaHHSA Ha
TpumMadi baTtapei Ta ogHOYaCHO BUMMITL TprMad batapei 3 nynbTa ANCTAHLIMHOMO KepyBaHHA
(Man. 49).

2 BunMiTb po3psaykeHy baTapelo 3 Tprmada Ta BCTaBTe B TpuMad HoBy baTapeto. [1oTiM 3a0BuHbTE
TpuMad batapei B NyNbT AVCTaHLinHoro kepyeaHHa (Man. 50).

3aMiHa aKyMynaToOpHOT baTapei

3aMiHy aKyMynaTopHUX baTaper poboTa MOXKyTb 30iMCHIOBATU NuLLIEe KBanidikoBaHi daxisLyi.
[MpuBe3iTh poboTa A0 aBTOPM30BaAHOIrO cepBicHOro LeHTpy Philips, Wob 3aMiHUTY akyMynaTopHY
B6aTapeto, AKLLO BOHA He 3apsaayKaeTbca abo LLBWAKO PO3pAoXKaETbCs. KpiM Toro, BM MoykeTe
3BepHyTMCA A0 LleHTpy obcnyroByBaHHaA KnieHTiB Philips v cBOIM KpaiHi (koHTakTHY iHbopMaLlilo AMB. y
rapaHTinHoMy Tanori abo Ha canti www.philips.com/support).

YTunisauia

- Llen cumBoOn o3Havae, Lo NOTOUHMIN BUPID He nignarae ytunizadii 31 3sudyanHymMy nobyToBUMM
Bigxogamu (3rigHo 3 gnpektusoio €C 2012/19/EU) (Man. 51).

- Llen cumBon o3Havae, Lo BMPi6 MICTUTb BOYOOBaHy akyMynAaTOpPHY BaTapelo, SKy He MOYHa
YTUNI3yBaTK 3i 3BMYanHUMK NobByTOBKMM Bioxonamu (Man. 52) (Oupektrea 2006/66/EC). BinHeciTb
BMPIO B OQILIMHUIA MYyHKT NPUIMOMY UM 40 CepBiCHOro LieHTpy Philips, o6 cneuianicti BUMHANM 3
HbOIO aKyMynsaTopHy baTapelo.

- [JoTpumymrTeca npaBui po3ainbHOro 360py enekTPUUHKIX i eNeKTPOHHUX MPUCTPOTB, a TaKOXK
3BUYANHUX 1 aKyMyNATOPHMX baTtapen vy Ballin KpaiHi. HaneyHa ytunisauia gonomMoxe 3anobirtu
HeraTMBHOMY BMAMBY Ha HABKOMULLIHE CepeoBuLLE Ta 300POB’A Noaen.

BuinmaHHea akyMynaTopHoi batapel

MonepemxeHHS. BunmanTte akyMynaTOpHy 6atapeto, nviie AKLLL0 XoveTe yTUisyBaTu
npucTpin. MepLu HX BUMHATU BaTapelo, NepeBipTe, U4 BOHA NMOBHICTIO PO3pAMXeHa.

o6 BUMHATM akyMynsaTOpHY baTapelo, BUKOHaMTe HaBedeHi HuxKue KpoKu. [NpuBesiTe poboTa Ao

aBTOPW30BAHOIO CepBiCHOrO LieHTPY Philips, Lo6 3HATU akyMynaTopHY baTapeto. 3BepHiTbca A0

LeHTpy obcnyroByBaHHsa KnieHTiB Philips y cBOiM KpaiHi, o6 oTpuMaTt anpecy Hanbim4yoro

CepBIiCHOro LeHTPY.

1 3anycTitb poboTa He 3 OoK-CTaHLi, a 3 iHWOoro Micus B KiMHaTI.

2 [lepLu HiX BUAHATK Ta YTUII3yBaTW akyMynsaToOpHyY 6atapelo, AanTe poboTy NonpauioBaTtl, MOKM
aKyMynaTopHa batapesn He po3pAanTbCs MOBHICTIO.

3 BuKpyTiTb FrBUHTU Ta 3HiIMITb KpuLUKy (Man. 53) batapenHoro Biaciky.

MioHIMITb akyMynaTopHyY batapeto Ta Bin'egHanTe 11 (Man. 54).

5 3panTe poboTa Ta akyMynaTopHy baTtapeto B 0diLinHWI MYHKT MPUAOMY €NeKTPUYHOro Ta
eNeKTPOHHOro obnagHaHHA.

I

YCcyHeHHSs HecnpaBHOCTEN

Y uboMy po3aini po3rnaaaTbCs OCHOBHI MPobaemu, K MOXXYTb BUHWKHYTU Mg, Yac BUKOPUCTAHHS
NpPUCTPOIO. AKLLIO By He B 3MO3i BUPILLNTY NpobneMy 3a 4OMOMOIro MoaaHoi HMyK4Ye iHpopmalLlil,
Binsinante Be6-cant www.philips.com/support i o3HarnoMTecs 3i CNMCKOM YacTux 3arnmTaHb abo
3BepHiTbca Ao LleHTpy 06CcnyroByBaHHSA KiEHTIB y CBOI KpaiHi.
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PiLieHHna

[licna HaTUCHEeHHSA
KHOMKW
MoYaTKy/3yrnMHeHHs
pPOOOT HE MOYMHAE
npnbupaTn.

AKyMynaTopHa baTtapes
po3pagmnacs.

3apAniTb akyMynaTOPHY baTapelo.

PoboT He nprbupae
HANEXKHM UMHOM.

LLleTnHa oaHiel abo oBox
BIYHUX LLIITOK
BUKpUBMNAca abo
3irHynaca.

3aMOYiThb LLITKY 260 LETVHY Ha SKNUICh Yac
y Tennin BoLi v namte iM BUCOXHYTU Ha
PIBHIM MOBEPXHi, MepLL HiXK 3HOBY
BCTAHOB/MIOBATY HAa poboTa. AKLLO Le He
BiAHOBUTb HaNeXHoi GOPMU LLIETUHM,
3aMiHITb BiUHI LWITKK (AMB. '3amiHa BiuHMX
LLIITOK').

DinbTp y KOHTeNHepi AnAa
nmny 6pyaHnn.

MouncTbTe GINLTP KOHTEMHepa ana MUy
raH4YipKOIO abo 3yOHOIO LLITKOIO i3 M'AKMM
BOPCOM. TaKOXK MOYKHA MOUNCTUTU DiNbTpP i
KOHTerHep ana numy 3a JornoMoroo
MMNOCOCA Ha HNU3bKOMY PIBHI MOTYXKHOCTI
BCMOKTYBaHHS.

AKLLO ouMLLIEHHS DinbTpa LWiTOYKOW abo
MMNOCOCOM He JOMOMOYKe, 3aMiHiTb GinbTP
Ha HOBUI. PekoMeHAOyETbCA 3aMiHATU GinbTp
LLIOHaMMeHLLe oavH pas Ha piK.

OTBIp BCMOKTYBaHHA Ha
OHI KOHTenHepa ansg nuny
3abuBCs.

[MouncTbTe OTBIP BCMOKTYBaHHSA (AMB.
‘YnieHHa Ta gornan).

[lepenHe koneco
3a6/10KOBAHO BOIOCCAM
abo iHWKM BpyaoMm.

MouncTbTe NepenHe Koneco (AMB. "YnLeHH:A
Ta gornaan)).

PoboT npubupace ayrke
TeMHy abo 6nmcKyuy
MOBEPXHIO, AKA aKTUBYE
OaTtyumkm nagiHHg. Lie
CNPUYMHSIE pyXx poboTa 3a
He3BMYaMHOK CXeMOIO.

HaTuCHITb KHOMKY NMoYaTKy/3yrnmnMHeHHs, a
NoTIM NepeMicTiTb poboTa Ha OiNaHKy
Mignory CBITNILWOro KoOMbopy. AKLO
npobnemy He byae BMPiLLeHO Ha NMoBepXHi
CBITNILLOro KOMbOPY, BiaBioamTe CTOpPiHKY
www.philips.com/support abo 3BepHiTLCA
0o LleHTpy 06cnyroByBaHHA KTIEHTIB Yy CBOIN
KpaiHi.

PoboT npubupac nignory,
AKa Oy»Ke CUbHO BinbmBae
CoHsAYHe cBiTno. e
AKTUBYE OATUMKM NAOIHHA
Ta CNpUYMHSE pyx poboTa
3a HE3BMYAMHOIO CXEMOIO.

3aTArHiTb WTOPW, LLIOD COHAYHE CBITNO He
noTpanIsano Ao KiMHaTK. TakoxXX MOXKHa
noyaT NPUBUPaHHS, KO COHSAUHE CBITNO
CTaHe MeHLL ACKPaBYMM.
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Mpo6nema

Moxknuea npuunHa

PilleHHa

KHorka "YBiMK./BUMK.
6e3nepeBHO CBITUTLCA
YepBOHWM, Ha gucnnel
BigoGparKaeTbCsa Ko
MOMMUIKM.

Po60T BMOae cMrHan npo
MOMUIKY.

[NepeBipTe 3HavYeHHA koay (amB. 'Koaun
nomMunok') B Tabnuui Koais MOMMUMOK.

Po60T pyxaeTbca no
Kony.

PoboT Npauioe B pexxumi
pyxy Mo chnipani.

Lle HopmanbHO. Pexxmnm pyxy no cnipani
MOYKHa aKTUBYBaTW, KOW Ha Niano3i
BUABNEHO baraTto bpyay v NoTpibHe
peTtenbHe NPUbMpaHHa. TakoX Le YacTuHa
peXxKrMy aBTOMaTUYHOIO MPUOKMPAHHSA.
MpubAnsHo yepes oaHy XBUNMHY PoboT
BiOHOBMIOE HOPMalbHY CXeMy NpUBKPaHHS.
MoyKHa TaKOXX MPUMNUHUTY NPUOMPAHHSA B
pexknmi pyxy no cnipasni, obpasLUn iHLLNK
pPeXNM NprbrpaHHa Ha NynbTi OK.

PoboT He Moyke 3HanTu
CBOIO [OK-CTaHLijlo.

Y KiIMHaTI HeOCTaTHLO
micus, Wwob poboT
nepecyBaBcs 00 OOK-
cTaHuii.

3HaMaOiTh iHLWe Micue ana AoK-cTaHuii (omB.
'BcTaHOBNEeHHA Ha JOK-CTaHLi').

PoboT NpoaoBxye
AKTMBHO LLYKaTW OOK-
cTaHuito.

Hante poboTy NpubnmsHo 20 XBUNWH, LLOO6
BiH NOBEPHYBCS 00 AOK-CTaHLLl.

By MOrIM BUMKHYTH
GYHKLLIO CTUKYBaHHA
poboTa, ABiYi HATUCHYBLLW
KHOMKY Yacy oumnLLeHHa. Y
TaKoMy pasi 3HaYOK JOK-
cTaHuii 6inbLue He
BigobparkaTnmeTbcs Ha
ouvcnnel, poboT
3YMUHATUMETLCH, KON
CMIMHE YacC OUULLIEHHS.

HaTUCHITb KHOMKY NoyaTtKy/3ynuHeHHsa Ha
5 cekyHA, o6 nepesanyctutu poboTa.
DYHKLA CTUKYBaHHA aBTOMATUUYHO
BBIMKHETbCHA 3HOBY. KpiM TOIro, BU MOXKeTe
[BiYi HATUCHYTW KHOMKY Yacy OUYMLLIEHHS,
11106 MOBTOPHO aKTMBYBaTV GYHKLLiIO
CTUKYBaHHA. Ha amcnnei 3HoByY 3'ABUTbCH
3HAYOK OOK-CTaHLjl. LLo6 poboT
MOBEPHYBCA 00 OOK-CTaHLii, HATUCHITb
KHOMKY CTUKYBaHHS.
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Kipicne
Ocbl 3aTThl caTbin anybiHbI30EH KyTThIKTanMbl3 xaHe Philips komnaHusackiHa kol kenginia! Philips ycbiHaTbIH
KonaayApl TonblK Nanganany yuwiH eHimai www.philips.com/welcome TopabbiHaa TipkeHis.

>Xannbl cmnatrama

LLlaH, koHTelHepi KaknaFblHbIH, cabbl
LLlaH koHTelHepi kaknafbl

Cyari

LLlaH koHTelHepi

YCTiHri kaknak

KaTe kogTapbiHbIH KeCTeCi
YKenpgeTkiw

Bydep

KoHablpMa cTaHUMACBIHbIH AaTYuri
10 Kocy/ewipy Tyimeci

11 AngblHfbl A6Hrenek

12 By#ipnik weTka Ginikrepi

13 Kynay gatuukrepi

14 [deHrenektep

15 Copy caHpblnaybl

16 TriActive XL cantamacsbl

17 bywipnik weTkanap

18 Kyprak cypTkiwTepre apHanfaH 6ekiTy 6nokrapbl
19 Kypfak cypTKilTep yCTasblLbl

20 Kyprfak cypTkiwTtep

21 batapes ycrafblLbl

22 KawbiktaH 6ackapy Kypanbi

23 KepiHb6eliTiH Kabbipra (FC8822)

24 KoHablpma cTaHums

25 Apantep

26 KiwkeHTan TbiFbIH

O©CoOoO~NOOUPAWN =

[duvcnnen xeHe KalblkTaH 6ackapy Kyparnbl

PoboT gucnnerii

Cnuvpanbgai pexum kepceTKiLui

Kabblpra 6oibIMEH XYpYy pexuMmi kKepceTkiLli
3uraar ynrici pexxumiHin, kepceTkiLui
Kesnencok pexxum kepceTkilli

3apsaTay HaMKaTopbl XaHe Tazanay yakblTel MHAMKATOpbI (KepiHi3 'Tazanay yakpiTbl TyMMenepi
nanganany')

KoHablpMa cTaHuusiFa Koto Genriweci
YKengeTkiw xbingamabiFbl KepceTkili

LLlaH, cebeTi TonFaHbIH GinaipeTiH kepceTKil
ObI6bic aaTyuri

10 Pexvm TaHaay Tynmeci

11 Bacrtay/TokraTy TyMmeci

12 XKenpeTkiw xblngamabiFsl TYMMECI

a b wN =

© oo~N®

KazaKwa
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KawbikTaH backapy Kypansl

LLlapnay Tyimenepi xaHe icke kocy/Toktaty (cypeT 3)
Taszanay yakpITbl Tynmenepi

Taszanay pexuMiHiH Tyrnmenepi

YKengeTkiw xblngamabiFsl Tymenepi

KoHablpMa cTaHuusiFa Kot TyWMMecCi

b wON =

KoHablpma cTaHumMsiHbIH 6Gackapy TakTachl

1 YakbIT, KyH XeHe bargapnamanay kepceTkilTepi (cypeT 4) 6ap gucnnen
2 PeTTey xoHe opHaTy TyihMenepi

PoboT kanau »Xymblic icTenai

PoboT HeHi Tazanangbl

Byn poborT yiiiHisgeri eqeHaepai Tasanayfa KOMEKTECETIH biHFainbl Tasanay MyMKiHAIKTEpiIMEH
XabablKTanfaH.

Po6oT araw, nnuTkanap TecenreH HeMece NMHoNeyM efeHaep CUSIKTbI KaTTbl eAeHaepai Tasanayra acipece
konavnbl. OHbIH KOBPOMMH HEMECE Kinemaep CUSAKTbI XXyMcak eAeHaepai Tasanayaa KublHAbIKKa Tan 6onybl
MYMKiH. Erep po6oTThl kinemae nainganaHcaHbl3, poboTTbiH OCbl €4eH TYPiHAE XXYMbIC iCTel anaTbiHbIH Kepy
YLWiH, anfallblHAA XaHbiHAa TypbiHbl3. CoHpaii-aK, poGoTThl Kapa aHe XbINThIp KaTTbl eAeHaepae
nanganaxFania kagaranay Kaxer.

PoboT kanai Tazanangbl

Taszanay »yneci

Po6oTTa egeHaepai TviMai TasanayrFa apHanfaH 3 keseHai Tasanay xyieci 6ap.

1 Eki 6yiipnik weTtka poboTTbIH GypbllUTapAbl xaHe kabblpFanapablH 60oliblH TazanaybiHa KeMeKTecei.
CoHpaii-ak, onap efeHgeri Kipai Tazanayra XeHe OHbl COPY CaHblnayblHa (CypeT 5) kapan XblKbITyFa
KemekTeceq,.

2 Po6oTTbIH copy KyaTbl KipAi TapTbin anafbl )XaHe OHbl COpY CaHblnaybl apKbifibl LaH KOHTENHepiHe
TacbiMangangpl.

3 PoboTTa KypFaK cypTKILUTEPMEH KaTTbl EAEHAE XaKcblnan Ta3anayra MyMKiHAik 6epeTiH KypFak
CYPTKiLLTEp yCTaFbILWbl 6ap.

Tasanay ynrinepi

ABTO Tazanay pexvMinae poboTt 6enmeHiH ap aymarbiH OHTalnbl Tasanay yLiH Tasanay ynrinepiHii
BekiTinreH xaHe aBTOMaTThl PETTINiriH NanganaHagel. OHaa Z ynrici (3uraar ynrici), apanac ynri, kabbipFa
BoMbIMEH XYypeTiH YArici XkeHe cnupanbAi ynrici caTTi naiganadbinagsl (cypet 6). On karita 3apsigTanaTbiH
baTapes TaycbinFaHLLIa HEMece KONMEH eLuipreHiue, 6enmeHi Tasanay yLUiH OCbl YArinep peTTiniriH
XKbIMKbITYAbI XarnFactelpagbl.

Erep po6oT Tazanay 6argapnamacsl kesiHae epekiue nac ayMakTbl aHblKTaca, Kipai MykuaT KkeTipyai
KamTamacbI3 eTy YLUiH cepinneni pexvmre xaHe Typbo xenaeTkill XblingamaplFsiHa aybicagbl.

Eckeptne: CoHpan-ak, KkalblkTaH 6ackapy KypanbiHaa (kepiHi3 'Taszanay pexvmid TaHgay') Hemece poboTTa
TUWICTi TYMMeHi 6acy apKbinbl 8p peXuMAI Keke-xeke TaHaayFa 6onagbl. KonmeH TaHaanaTeliH pexuMaep
GipHelue MUHYT kaHa 6encenai 6onagel. OpgaH keiiiH poboT aBTO Tasarnay pexvMiHe Kepi aybicagbl.
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PoboT BuiKTIKTEri anbipMalubinbiKTapAaH Kananm aynak xypeai

Po6oTTbIH TYBiHAE yw Kynay aatuuri 6ap. On ockl Kynay AaT4ukTepiH 6acnangakrap (CypeT 7) CUsiKTbl
OuiKTiKTEri anblpMaLUbIbIKTapAbl aHblKTay XeHe aynak >Xypy YLWiH naganaHagbl.

Eckeptne: Po60oTTbIH GMiKTiK aiblpMaLubinbIFbl XUEriHEH a3aan LUbIFbIM KO3Fanybl KanbinTbl, OUTKEHI anablHFbl
Kynay gatuuri 6ychepaiH, apTbiH4a OpHanackaH.

AbaiinaHbi3: Kenbip xargannapaa kynay gatyuvkrepi 6acnangakrapabl Hemece 6acka GuikTik
aiibipMaLUbINbIFbIH YaKbITbIbl aHblKTamaybl MyMKiH. CoHAbIKTaH GipiHLLi peT nanganaHFaHaa xxaHe
6acnangaktapablH Hemece 6acka GMiKTik ariblpMaLLbINbIFbIHBIH, XKaHblHAA NaganadFaHaa, poooTTbl MyKUSAT
6akbinaHbl3. PoboT GUiKTiK aiblpMaLUbINbIKTapbIH AypbIC (kepiHi3 'Tasanay xaHe KyTy') aHblKTayblH
XanfacTblpybl YLiH, Kynay AATYMKTEPIH XYMeni TypAe Tasanan Typy MaHbI3gbl.

BipiHWI peT nanganany angbiHga

Bynipnik weTkanapabl 6ekiTy

1 Bynipnik weTtkanapabl opaMbiHaH LWbIFapbIHbI3 )XeHe PObOTTLI ycTenae Hemece eaeHae ayaapbliHbI3.

2 byilipnik weTtkanapabl poboT (cypet 8) TyGiHAeri GinikTepre canbiHbI3.
EckepTne: Bywipnik weTkanapapl TuiciHLwe 6ekiTiHi3. Onap cbIpT eTin OpHbIHA TYCKEHLLE, onapAbl Ginikke
Kapan 6acbIHbI3.

KawbikTaH Backapy KyparnblHaH >arncblpMaHbl any

KawwbikraH 6ackapy kypansl CR2025 tublH niwiHai 6aTapesicbMeH xymbic icTeiiai. Byn 6atapes naiganaHy

angbiHaa any Kepek Kopray >arncbipmMacbiMeH KopFarFaH.

1 Batapes GenimiHiH 6aTapesiHbl KopFay >ancbipMachlH KallblkTaH 6ackapy KypanblHbiH 6aTapes
GenimiHeH wWbIFapbiHpI3. KalwbikTaH 6ackapy Kypanbl eHAi nanganaHyFa ganbiH (cypet 9).

ManganaHyra ganbiHgay

KoHablpMa CTaHUUAHbI OpHATY

1 ApanTepgiH WafblH ThiFbIHbIH KOHABIPMA CTaHUMAAarFbl po3eTkara (1) canbin, agantepai kabbipra
poseTkacbkiHa (2) KocbiHbI3 (cypeT 10).
- KoHpablpMa cTaHumsHbIH gucnneni kocbinaabl.

2 KoHablpma cTaHuusiHBI KabblpFa aHblHAa KenaeHeH, Teric eAeHre KombIHbI3.

EckepTne: Kegeprinep ok ekeHiH Hemece KoHablpMa cTaHuusiHbIH (cypeT 11) angbiHaa 80 cM, oH,
xarbiHaa 30 cm xaHe con xarbiHaa 100 cm BMIKTIK avibipMaLLbINbIKTapbl )XOK EKEHIH TEKCEPIH3.

KeHec: TaHaanfaH xxepae 6epik Typyb! YLiH KOHAbIPMa CTaHUWsHbI Kabblprara bypaHganapmeH Hemece
€Ki KaKTbl TEHTaHbIH, eki XonarbiMeH bekiTyre Gonagpi.

MaHbI3abl eckepTne: TEPEH YUKbl PEXUMI

TepeH, yiikpl pexvmiHae Tylime b6acbinFaH keaae poboT xayan 6epmerigi. Po6oT TepeH yiikbl pexumiHge
6onFaH ke3ae Kaiita 6enceHaipy yLiH:
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1 PoGOTTbI TEpPEH YIKbl PEXUMIHEH KYTY PEXMMIHE aybICThIpY YLUiH, po6OTTaFbl icke KOCy/TOoKTaTy TYMMECIH
6ip cekyHaka 6acbiHbI3.

2 PobotTarbl (cypeT 17) icke KOCY/TOKTaTy TYMMECIH KbiCKka yakbITKa 6acbiHbl3 Hemece Tasanayabl 6acray
YLWiH KalbIkTaH 6ackapy KypanblHAaFbl icke KOCy/ToKTaTy TyWMeCiH 6acbIHbI3.

3 Erep pob6ot Tazanayabl 6actamaca, karita 3apsigTanaTbiH 6aTapesiHbl kaviTa 3apsigTay YLUiH OHbl
ThIFbINFAH KOHABIPMA CTaHLUSICbIHA KOMbIHbI3.

Icke Kocy/TokTaTy TyriMeciH 5 cekyHA 6ackaH keaae poboT TepeH yiKbl pexumiHe eTeai. CoHbIMeH KaTap, on

baTapes KyaTbl TayCbliFaH Ke3fe TepeH yiikpl pexumiHe etedi. Mbicanbl, erep po6oT KOHABIPMa CTaHLUSICbIH

Taba anmaca, 6atapes 3apsiabl Taycblnybl MYMKiH.

3apsiaTay

BipiHwi peT 3apsaTaranga xaHe poboTThIH KaWTa 3apsaTanatbiH 6aTapeschl TaycbiiFanaa, sapsaray
yaKbITbl TOPT caFaT 6onagsl.

PoboTTbl NnariganaHy kesiHae KoHAbIpMa CTaHuMaAa KONIMEH HeMece aBToMatTbl Typae 3apsarayFa 6onagbl.

Eckeptne: Kaiita 3apsgTanatbiH 6aTapes TonbiFbiMeH 3apsiaTansad 6onca, pobot 120 MuHyTKa el
Taszanan anagbl

ManpanaHy ke3iHae aBTomMaTTbl TYpAE 3apsgTay

1 PobGot tazanayapl askraraHga Hemece 6atapes KyaTblHbIH Tek 15%-bl kanFanaa, on 3apsaray yiiH
KOHAbIPMa CTaHUMSACBIH aBTOMaTTbl Typae i3gengi. PoboT KoHAbIpMa CTaHUMSCHIH i34ey KesiHae icke
KOCY/TOKTaTy TYMMECIHIH LiaMbl KbI3FbINT capbl (CypeT 15) TyCneH XbinbiblKTanabl.

2 Kawita 3apsaranatbiH 6aTtapes TOnbIFbIMEH 3apsaTasFaHaa icke Kocy/ToKTaTy TyMMeci Y3Aikei3 »xachin

TycTe XxaHagbl.
KoHablpma cTaHumsiaa 3apsgray
1 Po6oTTbl poseTKkara KOCbINFaH KOHAbIPMa cTaHuusiFa (CypeT 12) KOMbIHbI3.

2 Icke Kocy/ToKTaTy TYWMECI Xacbln TycTe XbinbinbikTar 6actargel. Byn poboTThl GipiHLwi peT 3apsaray
6onraHabIKTaH, poboTTbIH Aucnneni 3apsaray MHamMkaTopbliH (cypeT 13) kepceTepi.

3 Kavita 3apsaTanatbiH 6aTapes TonbiFbIMEH 3apsigTanFaHaa icke Kocy/ToKTaTy TyMMeci y3gaikcis (cypeT 14)
Kacbln TYCTe XaHafbl.

PoboTTbl nanganaHy

benmeHi Tazanay 6argapnamacbliHa gavibiHaay

PoGoTTbIH Tasanay GaraapnamMachiH icke Kocrnai Typbin, eaeHHeH Bykin 60C xeHe CbiHFbIL 3aTTapabl
anbiHbl3. CoHbIMEH KaTap, eaeHHeH Gapnblk kabenbaepai, ChiMaapabl XeHe LWHypnapabl anbiHbi3.

Icke Kocy/ToKTaTy TyMMeci yHKUmnanapsbl

Icke Kocy/ToKTaTy TyWMECIHIH Keneci yHkuusinapel (cypet 16) 6ap:

Icke Kocy/ToKTaTy TyriMeciH 6acy Po6oTThIH xayan 6epy >xonbl

XKOnbl

Icke Kocy/TOKTaTy TyWMECIH 1 CeKyHA Po6oT yiikbl pexrMMiHEH KyTy pexumiHe aybicagbl
6acbiHbI3

Icke Kocy/TOKTaTy TYMMECIH KbiCka yakbiTka Po60oTThbl Tazanayabl 6actaifbl Hemece TokTatagbl
6acbiHbI3




Icke Kocy/TOKTaTy TYWMECIH 5 cekyHA
6acblHbI3
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Po6oTTbl KOCaabl Hemece eLuipesi.

Mangananywbl MHTEpgENCi curHangapbl MEH MarblHAChI

PoboTTbIH ancnnerii 6ap xaHe icke KOCy/TOKTaTy TyWMecCi Wwam curHangapblH 6epeai. TemeHgeri kectene
CUrHangapAblH, MaFblHanapbl TYCIHAIPINreH.

benrin-
€ep

CwurHan cunaTttamachl

CurHan mafblHachbl

Icke KOCy/TOKTaTy TyMMeCi Y3AiKCi3 xacbln TycTe
aHagpl.

Pobot Tasanayra gainbiH.

Icke Kocy/ToKTaTy TyMeci 6asty )acbin TYCTe XaHbiM,
poboTTarbl AMCMNERae XblMKbIMarbl KeK wam
KepceTineai (3apsaray UHAUKaTOpbI).

Pobot 3apsaaTanyaa.

Icke Kocy/TOKTaTy TYMMeCi Y3AiKCi3 capFbIll TyCTe

KainTta 3apsigtanatbiH 6aTtapes

(!) aHabl.

3apsigTay TeMeH xaHe poboT KoHAbIpMa
CTaHUMsHbI i3aeyai 6acTangbl.

Icke Kocy/ToKTaTy TYMMeCi Y3AiKCi3 KbI3bln TycTe

(!) »aHaabl.

Po6oTTbIH KaiTa 3apsaTanatbiH
baTapesCbIHbIH AeHreni TaycbinyFa
KaKbIH.

| Icke Kocy/ToKTaTy TYMMeCi Y3AiKCi3 KbI3bln TycTe
O KaHagbl XXeHe aucnnerige kate Koabl kepceTinesi.

KaTe kofbl MarbIHAChIH TYCIHY YLLUiH,
TeMeHAeri KeCTeAeH kaTe KoAbIH
KapaHbI3.

KaTte koaTtapbl

KaTte koapl blkTman ceben Lewwim
E1 [HeHrenekrep Typbin Po6oTTbl kegepriaeH anbiHbI3, CONTIN Tazanayapl
KanfaH XarnracTblpy YLLUIH iCke KOCy/ToKTaTy TYMMECiH
6acblHbI3.
E2 YKorapfbl kaknak Hemece Po6oTKa YCTiHT KaknakTbl XaHe LuaH,
LUaH, KOHTeNHepi aypbIC KOHTENHepiH AypbIC canbiHbI3. [ucnnenaeH kate
KoviblnmaraH koAbl aBTOMaTTbl TYpAE XoWbinaapl.
E3 Bydep Typbin KkanFaH Po6oTThl kegeprigeH anbiHbI3. ucnnengeH kate
koAbl aBTOMaTTbl TYpAE XoWbinaapl.
E4 Po6GoT eaeHHeH KaTe koapbl KeTyi yLiH pobGoTThl egeHre kanmTtaaaH
KeTepinreH KOMbIHbI3.
E5 EneHHiH Tyci TbiM KyHripT P0oBO0TTbI €EHHIH allblKTay ayMaFbiHa KOMbIHbI3.
Kynay gaTymkTepiH Ta3anaHbi3.
E6 Bartapes maceneci MaceneHi Tekcepy YLiH, TYTbIHYyLWbIFa Korngay

KepceTy opTanblfbiHa xabapnacbiHbl3.
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Kon wananakrayra »xayan

Erep poboTTbl kKepMeceH;i3, KonaapblHbI3Abl LananakrayMeH oHbl TabyFa 6onagbl. Po6oT AbiObICTbIK
CUrHanmveH xaHe gucnnergeri 6apnblk 6enrilenepi xaHaplpyMeH xayan 6epegi.

PoboT keneci xargarinapaa yikbl pexvMiHe eTKeHAe KON LananakrayFa xayan Kocblnagpl:

- KaTere BavinaHbICTbl TOKTaFaH kesge

- KOHAObIpMa CcTaHumsicbiH 20 MUHYT iWiHae Taba anmaraH xarganaa

Icke Kocy xoeHe ToKTaTy

1 Tasanaygbl 6acTay yLiH KawbikTaH 6ackapy KypanbiHaars! (cypeT 18) Hemece poboTTarbl (CypeT 17) icke
KOCy/TOKTaTy TyWMeCiH 6acblHbI3. Icke KOCy/TOKTaTy TYIMMECi Y34iKCi3 XKacbkIn TycTe XaHbin, poboT
Tasanayapl 6acTangb.

2 batapes 3apsabl ToMeHAereHwe poboT aBTo Tasarnay pexvMmiHae Tasanangel. ABTO Tazanay pexumMiHae
on Z ynrici, apanac, kabblpFa 60iMbIMEH XaHe cnvpanbfi ynrinepidiy, (cypeT 6) kantanaHaTbIH
peTTinikTepiH opbiHAaNAbI.

Eckeptne: XKeke pexumai TaHaay YLiH KawwbikTaH 6ackapy KypanbiHAarbl HeMece poboTTarbl (KepiHi3
‘Tasanay pexumiH TaHgay') pexum TynmenepiHii 6ipeyiH 6acbiHbI3.

3 barapes KyaTbl a3aliFaHaa icke KoCy/ToKTaTy TYMMECI KbI3bin TYCNEH XbINbIbIKTanabl XkaHe poboT
3apsaray (cypet 15) yLwiH KOHAbIpMa CTaHUMSAHbI i3aenai.

4 CoHbIMeH KaTap, Tasanay CeaHCblH yakbITLla HEMeCe TOMbIK TOKTaTy YLUiH iCKe KOCy/TOKTaTy TYMMeCiH
bacyra 6onagbl. Erep icke kocy/TokTaTy TYMMECIH KaiTagaH 6accaHbl3 xaHe kaiTa 3apsaranartbiH
Hartapesina ani XeTkinikTi Kyat 6ap 6onca, poboT Tazanayapl aBTo Taszanay pexuMiHae KanfFacTblpaapl.

5 Po6oTTbl KOHABIPMA CTaHUWsFa KaiTa 3apsaTanatbiH 6aTapes 3apsabl a3avan Typbin KanTapy YLUiH
KalbIkTaH 6ackapy KypanbiHAaFbl KOHABIPMA CTaHLUsiFa opHaTy TyimeciH 6acbiHpi3. Po6oT
avcnneniHgeri 6apnbik 6enrienep xowbinagbl, TEK KOHAbIPMa cTaHuusichl 6enrieci poboT KoHAbIpMa
cTaHumsicbiHa (cypeT 19) kepi kKakTKaH ke3ae allblK KeK TYCTe XaHabl.

Tasanay pexumiH TaHgay
ABTO Tasanay pexwvmiHe Kkoca 6yn poboTTa epKalicbIChbIH KallblKTaH Gackapy KypanbiHAaFsl Hemece
poGoTTarbl TUICTI TyliMEHI 6acy apkbinbl 6enceHaipyre GonatbiH TOPT Xeke Tazanay pexumi 6ap.

Eckeptne: KonveH TaHaanaTtbiH pexvumaep bipHelue MyHYT KaHa 6enceHnai 6onagpl. OgaH keniH poboT aBTo
Tasanay pexvmiHe kepi aybicagbl.

Z yIrici pexumi
Z yrrici pexumiHae poboT ynkeH aymaktapgel (cypeT 20) Z niwiHai TyWbIKTapAbl XKacay apKbinbl Tasananp.

Apanac pexum
Byn pexxumae po6oT GenmeHi Ty3y xaHe alikac KosranbicTapablH (CypeT 21) apanac ynriciMeH Tasananapi.

KabbipFa 6oribIMEH XXypy pexunMi

Byn pexumae poboT kabbipra bolbiHAaFbl aymakTbl epekLue Tazanay (cypeT 22) yiwiH 6enveHiH
KabblpFanapblHbIH GolbIMEH Xypeai.

Cepinneni pexum

Ocbl pexxvrmMae poboT KilLKeHTaln aiMakTbl Tasanay YLWiH cnvupanbgi ynrire eteai. Erep waH aHbikTay gatuuri
nanabl aHblkTaca, poboT XenaeTkiwTi aBToMaTThl Typae Typ6o xblngamablkka (CypeT 23) aybicTbipaabl.
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KonmeH xypriay

1

Pob6otTbl 6envene (cypeT 24) xyprisy yLiH KalibiKkTaH 6ackapy KypanbiHAaFb! icke Kocy/ToKTaTy
TYWMECIHIH YCTiHOET )X8He acTblHAaFbl, 8pi COM-OH XaKTapblHAAFbl KEPCETKI TyrMenepai nanganaHbiHbl3.

EckepTne: Po6oTThl BuikTik aiblpmalubinblKTapbl MEH 6acnangakrapFra >xakblH XXyprisy kesiHae aban
6OnbIHbI3.

EckepTne: Bakyymaay yHKUMACHI xaHe Oynipnik WweTkanap Tek poboT anfa >KypreH Kesae XyMbiC
icrengi. Con xak, OH XaK Hemece apTkbl Tyimenep Tek poboTTbl 6ackapyra apHarsFaH.

Tasanay yakblTbl TYMIMEnepiH nanganany

©paenki bonblHIWA KanTa 3apsaTanaTtbiH 6aTtapes 3apsabl ToMeHaereHwe, poboT aBTo Tasanay
pexumiHae Tasananabl. OgaH keliiH poboT KoHAbIPMa CTaHUWsFa aBTOMaTTbl TypAe opanaabl. Erep
Hacka Tasanay apekeTTepiHiH bipi TaHaanca (TeMeHHeH kapaHpbl3), KalblkTaH 6ackapy KypanblHaH (cypeT
25) makcvmangpl Tazanay yakplTbl TyMMeCiH 6acyMeH aenki pexuMre oparna anachis.

KawbiktaH 6ackapy KypanbiHaarbl 6acka Tazanay yakblTel TyMenepi cisre poboTka caiikeciHwe 60, 45
xoHe 30 MuHYT Golibl (CypeT 26) yMbic icTeTyre MyMkiHaik 6epegi. Aucnnerigeri Tazanay yakbiTbl
VHAMKaTOPbl OPHATbLINFaH Tasanay yakplTbliH kepceTeai. Tasanay yakbiTbl askranraHga, poboTt KoHAbIpMa
CTaHuusiFa opanagbl. ucnnenge KoHAbIpMa cTaHumsiFa Koto benrilleci albik Kek TycTe XaHaapl.

Erep po6oTTbiH Ta3zanay yakplTbl asikTarnFaH kesae KoHAbIpMa CTaHUuuMsiFa opanybiH kanamacaHbl3,
Tasanay yakbITbl TYMMECIH eki peT 6acbiHbI3. [lucnnergeH KoHabIpMa CTaHumsiFa Koo Genrilleci
XoMblnagpl. Tasanay yakbiTbl asiktanca, po6oT TokTakapl.

KoHOblpMa cTaHUMACHIH Backapy

Carat yakbITbl MEH KyHZi opHaTy

Tasanay 6argapnamanapbiH NanganaHfbiHbI3 Kence, angblMeH KOHAbIpMa CTaHUmsa AucnneniHge carar
yakbITbl MEH anTa KyHiH OpHaTy Kepek.

Eckeptne: TemeHaeri kagamaapra x)artaTblH CypeTTep YLUIH OCbl HYCKaynbIKTbIH apTbiHAaFbl 6eTTepai
KapaHbI3.

1

(o]

OpHarty TyiiMeciH 6acbiHbi3. OpHaTbINFaH PEXUM UHANKATOPbI X8HE CaFaT yaKbITbIHbIH MHAMKATOPbI
XbINbInbikTak 6acTangpl.

TaHpay TynmeciH Gip peT 6ackiHbl3. CaraTt kepceTKiLli XbINbiNblKTak 6acTtangpl.

CaraTTbl OpHaTy YLUiH KOHAbIPMa CTaHuusiaarbl + XeHe - TylimenepiH 6acbiHpl3. OpHaTbinFaH carat
aucnnenge kepcetineai.

OpHaTbinFaH caraTTbl pacTay YLiH TaHaay TyMMeciH 6acbkiHbi3. EHAI MUHYT KepceTKiLli XbinbibIKTai
6acrangbl.

MuHYT OpHaTy YLWiH KOHABIPMA CTaHUMAOarbl + XaHe — TyiMenepiH navaanaHbiHbI3. Jucnnenge
OopHaTbIfFaH MUHYT Nanga 6onagpl.

OpHaTbInFaH MUHYTTbI pacTay YLWiH TaH4ay TYMMeCiH 6acbiHbI3. XKekceHOi yLwiH «Su» KepceTkiLli
XbINbIfbIKTa GacTangpl.

AnTaHbIH aFbIMAarbl KYHIH OpHaTY YLUIH KOHAbIPMA CTaHUUsSAarbl + XXoHe - TyMMenepiH naganaHbiHbI3.
AnTa KyHiH pacTay YLiH TaHgay TyMMeciH 6acbiHbl3.

AnTa napameTpiHiH carFaT yaKkbITbl MEH KyHAi pacTay YLiH opHaTy TyimeciH 6acbiHpi3. OpHaTbinFaH
PEXUM UHAMKATOPbI XXaHEe CaFaT yaKblTbl MHAMKATOPbIHbIH, XbIMbINbIKTaybl TOKTaN, TypakTbl XaHagbl.

Taszanay yakblTTapbliH 6argapnamanay

Erep KoHAbIpMa cTaHUMsA Agucnnerivge anta KyHi MeH yakbITTbl OpHaTy kepek 6onca, poboTTeIH Tazanay
yakblTblH ObaFgapnamanai anachbls.
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EckepTne: TemeHaeri kagamaapra kaTaTblH CypeTTep YLUiH OCbl HYCKaymnbIKTbIH apTbiHAarbl 6eTTepai
KapaHbI3.

KomxeTimai 6araapnamanay onuusinapsi:

bargapnama Oucnnengeri kepceTkiwTep

KyH caiiblH Tazanay KyHi 60oVibl MHAMKaTopnapbl KOCynbl

XKymbic kyHaepiHae Tasanay [yriceHbi-xyma nHamkaTopnapbl KOCyrbl

KaTtapblHaH 2 kyH Tazanay 2 KyH MHAMKaTopnapbl KOCynbl, Mbicansl, FrixeHe Sa
AnTtacbiHa 1 KyH Ta3anay TaHpanFaH KyHHiH MHAWKaTopbl KOCy bl

1 OpHaTy TyMeciH 6acbiHbl3. OpHaTbINFaH PeXUM MHAMKATOPbI XaHe Tazanay 6argapnamMachiHbiH
VHAMKaTOPbI XbIMNbINbIKTan 6actanabi.

2 Tanpgay TyrimeciH 6ip peT 6acbiHbi3. CaraT kepceTkili XbInbibikTan 6actangbl.

3 Carar opHaTy YLUiH KOHAbIPMAa CTaHUUsAaFbl + XoHe — TyMenepiH nanganabeiHpl3. ducnnerige
opHaTbIfFaH carat nanga bonagpl.

4 OpHaTbinFaH caFaTTbl pactay yLWiH TaHgay TyWMeciH 6acbiHbi3. EHAI MUHYT KepCceTKiLLi XbINbInbIKTai
6acrangbl.

5 MwuHYT OpHaTy YLUiH KOHABIPMA CTaHUMsAAarbl + XoHe — TyiMenepiH naraanaHbiHeI3. Qucnnenge
OopHaTbIfFaH MUHYT Nanga 6onagpl.

6 OpHaTbinFaH MUHYTTbI pacTay YLiH TaHaay TYMMecCiH 6acbiHbl3. XKekceHbi yLiH «Su» KepceTkiLli
XbINbIfbIKTaK GacTangpl.

7 Tasanay 6argapnamanapbl apacbiHaa aybiCy YLiH KOHAbIPMA CTaHUMAAaFbl + XaHe - TYIMenepiH
HacbIHbI3 (KormkeTimai 6argapnamanay onuusnapblH XXoFapblaarbl KECTEAEH KapaHbi3).

8 TaHnpanraH 6argapnamanbl pacTay YLiH TaHgay TYMMeCiH 6acbiHbl3.

9 barpapnamanayabl pactay YLiH opHaTy TyMMeciH 6acbkiHbl3. OpHaTbINFaH PEXUM MHAMKATOPbI XaHe
Tasanay 6argapnamach! MHAMKaTOPbIHbIH XbIMbIMbIKTaYbl TOKTaN, TypakTbl XaHaabl.

10 Tasanay 6argapnamacbiH opHaTkaHaa, Aucnnen Tasanay 6argapnamacbiHbiH MHOWKATOPbIH XaHe
TaHgarnfaH KyHai Hemece KyHaepai kepceTtefi. PoGoTThl KyTy pexumiHae kanablpcaHbl3 XaHe OHbIH KanTa
3apsaTanaTbiH 6aTapeschl TonbIFbIMEH 3apsaTanFaH 6onca, on 6araapnaMananFaH KyHi Hemece KyHAaepi
6arFnapnamanaHFaH yakbiTTa Tasanayabl 6actaigpl.

YKengeTkiw xXblngamablFbl TyRMenepi

YKenpgeTkiw XbinagamabiFbiH TYpbo AeniH apTTbipy HEMece XenaeTKiLTi eLwipy YLUiH XenaeTKill XblaamabiFbl
TylMenepiH nanganadyra 6onagel. ©aenki napameTp — KanbInTbl XenaeTKill XblngamabiFbl (CypeT 27).

1 KenpeTkiwTi ewipy yLwiH ocbl TyiMeHi 6acbiHbI3

2 XKenpeTkiWwTi KanNbINTbl XblNAamabIKTa KOCY YLiH OCbl TYIMMeEHi 6acbiHpI3.

3 Typ6o xengeTkiWw TyNMeci xengeTKill XblngamaplFblH apTTeipagbl.

Kypfak cypTKil canTaMmacbliH nanganaHy
Kyprak cypTkill canTamachkl — ci3re Kyprak CypTKilUTEpMeH KaTTbl efeHaepai Taszanayfa MyMKiHAiK 6epeTiH
yHKLUSA.

EckepTne: Erep Kyprak cypTKill canTamach! naganaHeinica, poboT WwekTepaeH eTepae HEMece kinemaepre
LblFapaa KuHanybl MyMKIH.

Kypfak cypTkill canTamacblH narganaHyfa ganbiHaay
Po6oTTbl ayaapbiHpbi3 XXaHe eAeHre HeMece YCTenre KoblHbI3.
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1 KypFrak cypTKiLWTi yCcTenre KowblIMn, Kyprak CypTKill canTamachkiH CYPTKiLLKe BeKiTy LUbIFbIHKbI XXepnepiH
e3iHi3re kapaTbin (cypeT 28) KoViblHbI3.

2 Kyprak CypTKILLTiH eKi COHbIH KypFaK CypTKill canTamacbkiHga Oyrin, Kyprak cypTKilwTi 6ekiTy 6nokrapbiH
onblKTapFa utepy (cypet 29) apkpibl cantamara GekiTiHi3.

3 Kyprak cypTkil canTamacblHblH, 6€eKiTy LWbIFbIHKbI XXePiH POOOTTbIH Oip >XaFblHAAaFbI A6Hrenek apTbiHAaFbI
CaHplnayFa KiprisiHis, CerTin WeIPT €Tin OpHbIHAa TYCKEHIH ecTireHwe 6acbiHbi3. CofaH KeliH ocbl
apekeTTepAi ekiHwWi xafblHa (cypeT 30) Aa KanTanaHbl3.

4 PobGoTTbl ayaapbiHbI3, COWTIN AGHreneKkTepi MeH KypFak CypTKilL canTamachl e4eHre Tvin TypaTeiHaan
KOWbIHBI3.

Kypfak cypTkilw cantamacbkl 6ap poboTThl nanganaHy

Kyprak cypTkill canTamacsl »arnFanraH 6ornca, po6oTThl Ke3 KeNreH pexumae keHe 6apnbIK KaTTbl
efeHaepae naviganaHyra 6onagel. Kyprak cypTkill cantamachblH Kinemae Hemece kinemaepae
nanganaHbaHpl3.

Kypfak cypTki canTamachbIH any

1 EpeHpi cypTyai askTaraHga, Kyprak CypTKill canTamachkiH anbiHbi3. bynai ictey yLiH, poboTThl
ayfapblHbI3 XaHe efleHre Hemece ycTenre KovbiHbI3.

2 bocaty yuwiH KypFak CypTKill canTaMmacblHbIH 6ip COHbIH POOOTTbIH EKiHLUI XaFblHAaFbl AOHrenekke kapan
nTepiHi3. CoaaH KeliH cantTamaHbl po6oTTaH (cypeT 31) TapThin anbiHbI3.

3 Erep Kyprak cypTkilw kavTa nanganaHy ywiH nac 6onca, 6ekiTy 6nokTapblH KypFak CypTKiL
canTamacblHaH TapTbiM LWbIFapbIN, KypFaK CYPTKILLTI KOKbICKa TacTaHpI3.

EckepTtne: KypFak cypTKiluTepAi watoFa Hemece xyyra 6onmangbl.

KepiH6enTiH kabblpraHbl nariganaHy (Tek FC8822)

PoboTTbIH aynak ycTarbiHpI3 keneTiH 6envere Hemece aymakka KipyiH 6onabipmay yLliH KepiHOenTiH
KabblpFaHbl naiaanaHyra 6onagp.

batapesinapgbl kepiHOelTiH kabbipFara cany

KepiH6eTiH kabbipra TepT AA GaTapesiCbiHaH XyMbIC iCTelnA;.

1 ApTKbl KaknakTbiH (1) TeMeHT i )aFblHAaFbl eki 6ocaTy inveriH 6ackin, apTkpl KaknakTbl XoFapbl Kapan
CbIPFbITHIM, KOPIHOENTIH KabblpFagaH (2) (cypeT 32) LbiFapblHbI3.

2 OpamblHaH TepT xaHa AA 6aTapescblH anbin, KepiHOewTiH kabbipFaHblH (cypeT 33) 6aTtapesanap GenimiHe
canblHbI3.

EckepTne: BatapesinapgblH + XeHe - xakTapblH QypbIC KapaTbin casblHbI3.
3 ApTKbl kaknakTbl kepiHOenTiH Kabblprara kaiTagaH (cypeT 34) CbIpFbITbIN KiprisiHia.

Po6oTTbl TOKTATY YLUiH KOPIHOENTIH KabblpFaHbl OpHaNacTbIpy

1 KypbinFbiHbl pobOT LbIKTAybl KEPEK OpbIHFa KOWbIHbI3, Mbicasbl, poboT yLiH (cypeT 35) wekTeynepaeH
acaTblH 6enMeHiH alublK eCiriHiH, XaHbl.

2 KepiH6elTiH kabblpFaHbl KypbinFbIHbIH (CypeT 36) )oFapFbl XarFblHAaFbl KOCy/eLwipy XyripTkiciMeH
KOCbIHbI3.

3 Po6oTThbI icke KOCbIHbI3.

4 PoboT kepiHbeNnTiH Kabblprara TbiM XaKblH Kernce, KOpiHOENTiH KabblpFaaarbl LaM XbIMbibIKTan
HacTaiigbl )xeHe KepiHOEWTIH kabblipFa MHPaKbI3bIN WaM CayreciH WweiFapaabl. Byn nHdpakbIbin xapblk
cayneci poboTTbIH GaFbITbiH 83repTesi xaHe kepiHbelnTiH KabbipragaH (cypet 37) 6actan Kosranagpi.
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Eckeptne: Erep kepiHbelTiH Kabblpra nariganaHbinca, 6atapesnapaarbl KyaT XXeTKiNiKTi eKeHAiriH xyeni
TYpAOe TeKcepiHi3. ByHbl BUpTyanabl kabblpraHbl eLwuipin KocymMeH Tekcepe anacki3. Erep 6atapesinap
3Heprusicbl XeTkinikTi 6onca, kepiHbenTiH KabbipFaaarb! Xapblk AMOAb! KbICKa YaKbITKa XaHaabl.

Tasanay XaHe KyTy

Pobot Tazanay

YKakcbl Tazanay eHimainiriH cakray yLiH kenge Kynay gaTynkTepiH, AeHrenekTepai xxaHe oynipnik

LeTKanapAbl XXeHe Copy caHblnayblH Tasanan Typy Kepex.

1 Pob6oTTbl eaeH 6eTiHe aynapblHbI3

2 Kynay patunkrepiHeH (cypeT 38) Kipai Hemece MaMbIKTbl KETipY YLUIH Kblngapbl )KyYMcak LeTKaHbl
(MbICcansl, TiC WeTKacbIH) NanganaHbiHbI3.

Eckeptne: Kynay gatunkrepiH xxyneni Typge tasanay kepek. Kynay gatunkrepi nac 6onca, poboTt OmikTik
anblpMalLbIbIKTapblH HemMece 6acnanaakTapAbl aHblIKTamaybl MYMKIH.

3 AngblHFbl AeHreneKkTeH xaHe byiipnik geHrenektepaeH (cypet 39) kipai Hemece MaMbIKTbl KETIpY YLUiH
Kblnaapbl XXymcak LWeTKaHbl (Mbicarnbl, TiC LeTKacblH) nanganaHbiHpbI3.

4 Byiipnik WweTkanapapl Tasanay YLiH WweTkanapaaH ycTaHbi3 xoHe binikrepaeH (cypet 40) TapTein
anblHbI3.

5 MambIKTbl, LWALLThI XHe XinTepai 6inikTeH xaHe Bylipnik WeTkagaH Xymcak LeTkaMeH (Mbicarnsbl, Tic
LieTKacbIMeH) Hemece LuybepekneH (cypeT 41) KeTipiHi3.

6 bByiipnik weTtkanapaa xeHe poboTThIH TY6iHAE eaeHi 3akbiMaaybl MYMKIH YLLKIp 3aTTapAblH 6ap->KofbiH
TEKCepiHis.

7 TriActive XL cantamachblH any yLiH, po6oT acTblHAaFbl TECIKTEPre caycakTapblHbI3fbl canbiHbl3. Ocbl
TecikTepre kapaTbiniFaH kepceTinep 6ap. TriActive canTamacbiH OpHbIHAA YCTalTbIH KbICKbILLTapAbI
TeciktepaeH (1) 6ocaTy yuwiH iwke 6acbiHbI3. OnaH keniH TriActive canTamachiH XoFapbl TapTbim,
po6oTTaH (2) (cypeT 42) WbiFapblHbI3.

8 Copy caHplnayblH XyMcak LLieTKaMeH TasanaHbI3 (Mbicanbl, Tic weTkacsl) (cypeT 43).

9 TriActive canTamacbiH OpHbIHa cany anapiHaa 6aprblk KePIHETIH KipiH XXOMbIHbI3.

10 TriActive cantTamacbiH cany yLiH, angbiMeH anablHAarb! KilLKeHTaw KynaklianapblH angbiHfbl
neHrenekTiH (1) eki xarblHOarbl KilLkeHTan Teciktepre canbiHbi3. OpaH keniH TriActive canTamachiHbIH
KbICKbILUTapbIH po6OT (2) acTbiHAaFbl TECIKTEPre KynbinTay YLiH ilke 6acbiHpi3. AKbipbiHAA, canTamaHblH
XOFapbl XaHe ToMeH BipHelle MunnMmeTpre epkiH (cypeT 44) XbIIMKUTbIHBIH TEKCEPIHI3.

11 By#mipnik weTtkanapael poboT TybiHaeri biniktepre Kavita (cypet 8) canbiHpi3.

LLlaH KOHTeNHepIH BocaTy xaHe Tasanay

LLlaH, KOHTENHepIHIH, Tonbl 60Ny MHAUKATOPbI Y34IKCi3 XaHca, LWaH KOHTEeNHepiH 6ocaTbiHbI3 XaHe Ta3anaHpl3.

1 KaknakTbl anblHpbI3.

2 LlaH KoHTenHepi KaknaFbiHbiH, CabblH XOFapbl TAPThIM, LAaH KOHTENHEPIH LaH KOHTenHepi 6enimiHeH
KeTepin anbiHbI3.

Eckeptne: LLaH KoHTelVHEpiH anFaHga HemMece KaTa canFaHaa, KO3FanTKbIL XKenaeTKiliHiH kanakTapbiH
3aKbiMaan aniMaHpl3.

3 LLaH koHTelHepiHiH (1) KaknarbiH akbIpbIH KBTEPIHi3 XaHe Cy3riHi (2) (cypeT 45) wWhbiFapbiHpI3.

4 UlaH KoHTeliHepiH 6ocaTy YLUiH OHbl KOKbIC LUeneri YCTiIHeH CinkiHi3. LLlaH KOHTeMHEePIHiH, iLUiH )XaHe Cy3riHi
LwybepekneH Hemece Kbinaapbl XyMcak Tic WweTkacbiMeH Ta3anaHpi3. CoHbIMEH kaTtap, LWaH,
KOHTeWMHepiHiH TyGiHAaeri copy caHpinayblH TasanaHbl3.
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AbarinaHbi3: LLlaH KOHTENHEPIH XoHe cyabl CYMEH HEMECE biAbIC Xyy MallMHackiHAA Ta3anamaHbl3.

5 CyariHi KanTagaH waH koHTenHepiHe (1) canbiHbi3. CoaaH KeniH LWwaH KOHTenHepiH (2) (cypeT 47)
KaKnakmneH »abblHpI3.

6 LlUaH KOHTeNHepiH WaH KoHTerHepi 6eniMiHe KOMbIHbI3 XaHe pobOTThIH, (CypeT 48) YCTiHri kaknarbiH kanTa
XabblHbI3.

AbarinaHbl3: ©pKallaH LiaH KOHTEMHEPIHiH iliHae cy3ri 6ap ekeHiH TekcepiHi3. Erep poboTThl waH
KOHTEWHEPIHiH, iWiHAe cy3ri 6onmal navganaHcaHbl3, KO3FanTKbIl 3aKkbiMaanybl MyMKiH.

Kocankbl KypbinFbinapFa Tancbipbic 6epy

Kocankbl KypbinFsinap Hemece Kocankbl 6entektep catbin any yuwiH, www.shop.philips.com/service caiTbiHa
KipiHi3 Hemece Philips aunepiHe 6apbiHpi3. CoHbIMeH kaTtap, eniHisaeri Philips TyTeIHywwbINapFa KelsmeT
KepceTy opTanbifbiHa xabapnacbiHpl3 (barnaHbic ManiMeTTepiH AyHUEXY3iNnik Keningik napakLwacbiHaH
KapaHbl3).

AybICTbIpY

CyariHi aybICTbIpy

Erep eTe nactaHca Hemece 3akpiMaarnca, Cy3riHi aybICTbIpbIHbI3. XKaHa cy3ri xkuHarbiHa FC8066 Hemipi
6oiibiHIWa Tanckipbic 6epyre 6onaapl. Cy3riHi WaH KOHTEWHEPIHEH any XaHe LaH KOHTelHepiHe cany
Typansl Hyckaynapapl « Tasanay xaHe KyTy» TapaybiHaarbl «LLlaH koHTenHepiH 6ocaTy xoHe Tasanay»
GenimiHeH kapayra 6onagebl.

Byvipnik weTkanapabl aybICTbIpy

TwicTi Tasanay HaTUXenepiH kKamTamachbI3 eTy yLiH GyRipnik WweTkanapabl 6ipa3 yakbITTaH KeiH

aybICTbIPbIHbI3.

To3sy Hemece 3akbiM BenrinepiH GaiikaraHaa, byhipnik WwWeTkanapgel MiHAETTI Typae aybICTbIpblHbI3. CoHaan-

ak, Oyvipnik WeTkanapApiH ekeyiH Ae 6ip yakbiTTa aybICThIpy YCbiHbINaabl. Kocankel Oywipnik weTkanapra

FCB8068 aybICTbIpbinaTbiH XWUHaFbIHbIH GenLweri peTiHge Tanceipbic 6epyre 6onagbl. CoHbIMeH kaTtap, byn

JKMHaKTa eKi Cy3ri )eHe YLU KypFak cypTkill 6ap.

1 bBynipnik weTtkanapbl aybICTbIpy YLUiH ecki Oyripnik WeTkanapApl KbinAapbiHaH ycran, binikrepiHeH
(cypeT 40) TapTbin anbiHbI3.

2 KaHa bynipnik weTtkanapgel 6iniktepre (cypeT 8) ntepiHis.

Kypfak cypTKiluTepai aybICTbIpy

>KaHa kyprak cypTkiliTepre Tancbipbic 6epyre 6onagbl. Onap FC8068 aybicTbipy XUHaFbIHbIH Geniri 6onbin
Tabbinagbl. CoOHbIMEH KaTap, aybICTbIpY XUHaFbIHAA eki Gynipnik WweTka MeH eki cy3ari 6ap.

KawbikTaH 6ackapy KypanblHblH 6aTapesicbiH aybICTbIpY

KawbikraH 6ackapy kypansl CR2025 tubiH niwiHai 6aTapesicbiMeH XyMbic icTerai. PoboT kKawbikTaH 6ackapy

KypanblHaarel Tyimenepai 6acyra xayan 6epmece, 6aTtapesiHbl aybICTbIPbIHbI3.

1 KawsbiktaH 6ackapy KypanbiH ayaapbin ycTaHpl3. batapes ycrarbilwbiHAarsl 6ocaTty TyriMeciH 6acbiHbI3
XaHe con yakblTTa 6aTapes ycTarblLbiH KallblKTaH 6ackapy kypanbiHaH (CypeT 49) CbipfFbIThin
LUbIFapbIHbI3.
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2 TaycbinFaH 6atapesHbl 6aTapes ycTarblllbiHaH anbin, 6atapes yCTarblllblHa XaHa 6aTapesHbl canbiHbI3.
CopaH KkeliiH 6aTapes ycTarbllWbIH KalbIKTaH Gackapy KypanbiHa (cypeT 50) CbiprbiTbiHbI3.

KanTa 3apsagranatbiH 6aTapesHbl aybICTbIpy

PoboTTbIH KalnTa 3apsaTanaTbiH 6aTtapesicbiH Tek BinikTi KbI3MET MHXeHeprnepi aybICTbIpybl MyMKiH. EHAI
KanTa 3apsiaTay MyMkiH 6onmaraHfa Hemece KyaTbl Xbinaam Taycbina bactaraHga 6atapesicbiH aybICTbIpy
YLWiH po6oTTbl ekineTTi Philips KbiaMeT opTanbiFbiHa anapblHbl3. BainaHbic MeniMeTTepiH Xanblikapanbik
Kenindik napakwacbiHaH eniHisgeri Philips TyTbiHyLIbINapFa KbI3MeT kepceTy opTanbifbiHaH Taba anacbi3
Hemece www.philips.com/support TopabbiHa eTiH;3.

OHaey

- byn TaHba ocbl eHiMAI KanbINThl TYPMBICTBIK KanAblKneH bipre TactayFa 6onmanTeiHbIH Bingipeai
(2012/19/EV) (cyperT 51).

- Byn 6enri ocbl eHiMAae KyHAENIKTI yii KOKbICTapbIMEH (cypeT 52) Bipre TactayFa 60nmainTbIH KipicTipinreH
KariTa 3apsigTanaTbiH 6aTapes 6ap ekeHiH 6ingipeai (2006/66/EC). 3apsaranatbiH 6aTapesiHbl kacion
TYPAE any YLWiH, eHiMAi pecMu XunHay opHblHa Hemece Philips KblameT kepceTy opTanbifbiHa anapbiHbI3.

- OneKTPOHAbIK XaHe 3NeKTp eHiMAepi MeH KanTa 3apsaranatbiH 6atapesnapabl 6enek xuHay 6ovibiHLwa
XeprinikTi epexxenepai opbiHAaHbI3. [lypbiC TacTay KopLUaraH opTaFa XoHe afam AeHcaylbiFbiHa Kepi
acepiH Turisbeyre kemekTtecegi.

KanTa sapsgranateiH 6atapesnapdbl any

AbannaHpbi3: KypbiiFblHbl TacTay KesiHae KanTa 3apsaranartbiH 6atapesHbl FaHa anbin
TacTaHbl3. baTapesHbl anbin Tactay angbliH4a OHbIH TONbIFbIMEH 60C EKEHAIriH TEKCEPIHi3.

Karita 3apsaranaTbliH 6aTapesHsl WeiFapy yLiH TeMeHaeri kagamaapabl opbiHAaHeI3. CoHbIMeH KaTap,

KarTa 3apsigTanaTbliH 6aTapesHsl WbiFapy yLiH poboTThl ekineTTi Philips Kpi3ameT opTanbifbiHa anapbiHbI3.

EniHisgeri »xakpIH KbI3MeT opTanbifbl MekeHXawbl yuiH Philips TyTbiHyLbINapFa KbI3MeT KepceTy opTanbiFbiHa

xabapnacbiHbl3.

1 Po6oTTbl KOHABIPMA CTaHUMACBIHAH emec 6enmeeri OpbIHHAH iCKe KOCbIHbI3.

2 Any XaHe KOoKbICka NaKTbIpy angpliHaa 3apsabliHblH TOMNbIFBIMEH TayCbinybl YLLiH po6oTThI 6aTapes
TayCblFaHLLa XXYMbIC iCTETIHi3.

3 barapes 6enimiHiH 6ypaHaanapbiH 6ocaTbin, KaknarbiH WeLLiHi3 (cypeT 53).

4 KanTta 3apsigranatbiH 6aTapesiHbl KeTepin, OHbl aXblpaTbiHbI3 (CypeT 54).

5 PoboT neH KariTa 3apsiaTanatbiH 6aTapesHbl 3NEKTPIiK )XoHe 3aNeKTPOHALIK Kanablk XWHay OpHbIHA
anapbiHbI3.

AKaynblKTapabl X0

Byn Tapayaa KypbinFbiga xui kesgeceTiH macenenep atansin etedi. TemeHaeri aknapatTbiH, kKoMmerimeH
MaCeneHi LeLle anmacaHbl3, XXvi KomblnaTbliH cypakTap TidimMiH Kepy yuiH www.philips.com/support caintbiHa
KipiHi3 Hemece eniHisgeri TyTbIHyLWbINApAbI Kongay opTanbifbiHa xabapnacbiHb3.
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Lewim

Icke Kocy/ToKTaTy TyMMecCiH
6ackaHga, poboT
Taszanayapl 6actamangbl.

KanTa 3apsagranatbiH
GaTtapes TaycbInFaH.

KaiiTa sapagTanatelH GaTapesHbl 3apsaTaHbl3.

Po6oT aypeictan
Tazanamangbl.

Bip Hemece eki bywipnik
LieTkanapAblH, KblnLbIiKTapb
ManbICKaH.

LLleTkaHbl HemMece LWweTkanapabl Xbifbl CyFa
Lwamarnbl yakplTka Manbin, poboTka kanta
6ekiTy angbiHaa Teric 6eTTe KenTipiHi3. Erep
Oyn TanwblKTapAblH AYPbIC NilWiHIH KannbiHa
kenTipmece, Byripnik weTtkanapap! (KepiHi3
'ByWipnik LWeTkanapAbl aybiCTbIpy')
aybICTbIPbIHbI3.

LLlaH kOHTenHepiHaeri cyari
nac.

LLlaH, koHTenHepiHAaeri cy3riHi wybepekneH
HeMece KbIngapbl )Kymcak TiC LeTKacbIMeH
TasanaHpl3. CoHbIMEH KkaTap, TOMeH copy
KyaTbl napameTpiHAe XyWeni LWaHCopFbILLMNeH
LaH KOHTEMHEPIH XoHe Cy3riHi Tasanayfa
6onagb!.

Erep weTkameH Tazanay Hemece Bakyymaay
CY3riHi Tazanayra kemekTecnece, Cy3ariHi
aHacblHa aybICTbIpbIHbI3. Cya3riHi XbinblHa
KeMiHAe Bip peT aybICTbIpyFa keHec 6epemis.

LLlaH KOHTENHEePIHIH
TyGiHAeri copy caHbinaybl
GiTenreH.

Copy caHblnayblH (kepiHi3 'Tasanay xaHe KyTy')
TasanaHpl3.

AnablHFbl ABHrenekTe Lwall
Hemece backa kip
KenTesnreH.

AngblHFbl AeHrenekTi (kepiHi3 'Tasanay xsHe
KyTy') TasanaHbI3.

Pob6oT eTe kapa Hemece
alblk eaeHai Tasanayaa,
Oyn Kynay gaTunkTepiH icke
Kocaabl. bByn po6oTTbIH
9[eTTeH ThbIC ynriMeH
KO3FanyblHa aKenea,.

Icke Kocy/ToKTaTy TYMMECIH 6acbkin, ogaH kewiH
poBOTThI €AeHHIH aLlbIK TyCTi GeniriHe
XbIDKbITBIHbI3. Erep awwbik TyCTi eaenpepae
macene karTanaHca, www.philips.com/support
caWTbIHa eTiHi3 Hemece eniHi3feri TyTbIHYLbIFa
KYTiM KepceTy opTarnbiFbiHa xabapnacbiHpi3.

Po6oT kyH ceyneci wamarnbl
KenTey TyceTiH eqeHai
Tasanaypa. byn kynaynaH
KOpFay AaT4MKTEpiH icke
KOCbIM, pOOOT 84EeTTEH ThbIC
ynrimeH Kosfanagpl.

KyH kapblfbl 6enmere Tycneyi yLwiH nepaenepai
XabblHbl3. COHbIMEH KaTap, KyH Cayneci
Lamarnsl awblK ke3fe Tasanayael 6actayra
6onagpbl.

Kocy/ewwipy Tyrimeci
Y3AIKCi3 KpI3bIn TyCcTe
XaHbIn, gucnnerige kate
KoAbl kepceTineai.

Po6oT kaTe curHanbIH
Oepepi.

Kop (kepiHi3 'Kate koaTapbl') MaFblHACbIH KaTe
KOATapbl KECTECIHEH TEKCEPIH3.
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Macene blktnman ceben LWewim
Po6oT weHbepnepaeH Po6GoTt cnupanbgi pexxumae.  Byn — kanbinTsl apekeT. EaeHai TonbiFbiMeH
eTeai. TaszanaraHHaH KemiH ken Kip aHblKTanca,

cnupanbai pexumai 6encexaipyre 6onaabi.
CoHbImMeH kaTap, byn - aBTo Tasanay
pexumiHiH 6eniri. LlamameH 6ip MUHyTTaH
KeliH poboT KanbINTbl Ta3anay ynriciH
xanractelpagbl. COHbIMEH KaTap, KallblKTaH
Gackapy kypanbiHaa 6acka Tazanay pexuMiH
TaHgayMeH cnvparnbii pexumai ToKTaTybl

MYMKiH.
Po6oT KoHabIpma Po6oTTbIH KOHABIPMa KoHablpma cTaHuusiHbIH, (kepiHi3 'KoHabipma
cTaHuusACkIH Taba CTaHUMsACkIHa BTyiHe CTaHUusHbI opHaTy') 6acka opHbIH Tabyra
anmanabl. XKETKINIKTi 6enme xok. apekKeT XacaHbl3.
Po6oT ani ge 6encenai Po6oTTbIH KOHABIPMa CTaHUMsCbIHA opanybliHa
isgeyge. wamameH 20 MUHYT GepiHi3.

Tasanay TyrWMecCiH eki peT Po6oTThl KaliTa icke Kocy YLUiH, icke

6acymeH poboTTbIH, Kocy/TokTaTy TyWMeciH 5 cekyHA 6acbiHbI3.
aBTOMaTTbl KOHAbIPMA KoHablpMa cTaHuusFa Kot yHKLMACHI
CTaHuusiFa Koo pyHKUMSACBIH  aBTOMAaTThbl TypAe Kavita 6enceHaipinesi.
ewlipaiHis. byHgan CoHbIMeH KaTap, KOHAbIpMa CTaHUMsiFa Koo
Xarganga gucnnengeri YHKUMSCBIH KaiiTa 6enceHaipy yLwiH Tazanay

KOHAbIpMa CTaHUMsiFa Koo yakbITbl TYMECIH eki peT 6aca anacbi3.
Genriweci kepiHbelgi xeHe  [ucnneige KoHAbIpMa CTaHuusiFa Koo
Tasanay yakplTbl asikTanfaH  Genriweci kaita nanga 6onagbl. Po6oTThI
ke3fe poboT ToKTanabl. KOHAbIPMa CTaHUUsICbIHA KaTapy YLUiH,
KOHAbIPMa CTaHUWsiFa Kot TyWMeECiH 6acbiHbI3.

Po6oT wWaH, coprbiLL
OHaipywi: “Pununc KoHcbtomep JlandcTaiin b.B.", TycceHamener 4, 9206 AL, OpaxteH, Hnaepnanapl

Peceii xxoHe Kegenaik Opak TepputopusicbiHa umnoptrayLwbl: "GUNUMC" XKLK, Pecei ®epepauymscel,
123022 Mackey kanacbl, Cepreii Makees kewueci, 13-y, Ten. +7 495 961-1111

TamakraHy: GQ30-240100-AG

Kipy: 100-240B; 50/60y; 1,0A

WeiFy: 24B == 1,0A

II- knacc [E]

FC8822, FC8812

KipikTipinren 6aTtapes Li-ion: 14,8 B
TyPMBICTBIK KaXKeTTinikTepre apHansaH
KbiTarga xacanfaH

Cakray wapTTapbl, naiganaHy

Temnepatypa 0°C - +50°C

CanbicTblpMarns! biFanabinblk 20% - 95%

ATmocdepanbIK KbiCbiM 85 - 109 kPa
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